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por "PEREECCIONAMIEÍITOS EN DISPOSITIVOS SACUDIDORES PARA 
SEGADORAS-JIRIDLADORAS", a favor do la  firma ita liana  PIE- 
TRO LAVERDA S«p.A» residente en Via C astclletto 64-» Bro- 
ganzc (Vicenza) I ta l ia

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se re fie re  a segado­
ras-trillad o ras  y en particular a un dispositivo para 
cooperar con los sacudidores de una máquina segadora-tri­
lladora para separar el grano de la  paja»

5, Sabido es que la  velocidad de producción
do estas máquinas viene determinada por la  máxima 
pérdida de grano aceptables c ierta  cantidad de pérdidat *
do grano os inevitable y se produce, entro otros, 
debido a que los sacudidores no pueden sacudir todo 

10. el grano de la  paja.f Cuando la  paja se alimenta
a una velocidad excesivamente rápida a los sacudido-



ros so transfiero con lo s  ta llo s  gran parte del grano 
atrapado y no se separa* la  velocidad máxima con que 
puede alimentarse la  paja tr i lla d a  a los sacudidores 
depende, fundamentalmente, del tipo do grano, la s  con­
diciones de la  cosoolaa (o sea, cuan soco se enouontra 
el grano) y la s  carac terísticas constructivas de la  
máquina•

Con el f in  do acelerar la  oporaoión de 
segadoras-trilladoras se ha dirigido la  atención 
hacia el problema de mejorar la  separación del grano 
do la  paja y ello ha conducido al extendido empleo 
de dispositivos complementarios, dispuestos en el 
campo operativo do los sacudidores y que operan para 
reducir la  cantidad de perdida do grano o, para una 
perdida igual, con c-1 f in  de aumentar la  velocidad 
de producción*

Por lo general estos dispositivos se 
disponen sobre los sacudidores; desafortunadamente 
un efecto que producen es el do lim ita r .e l paso de 
la  paj'a y ello puede producir el atasco.

Además, los dispositivos conocidos fun-t
cionan independientemente de lo s  sacudidores y, por 
consiguiente, requieren organizaciones do transmisión 
apropiadas independientes; esto representa que los 
dispositivos son de producción y funcionamiento más 
costoso.

Un objeto del presente invento es el de 
evitar las  desventajas antes citadas proporcionando 
a un sacudidor de una segadora-trilladora con un d is-
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positivo que asis te  en dar la  vuelta a la  capa de 
paja tr i lla d a  cuando pasa sobre la s  sapudidores con 
el f in  do fa c i l i ta r  la  separación del grano, f a c i l i ­
tando que el grano caiga a travós do la s  bandejas sa­
cudidoras sin el riesgo do que se produzcan atascos 
o so impida el paso de la  paja»

Otro objeto del invento consisto en pro­
porcionar un dispositivo para la  separación del granoi
de la  paja, que es do construcción muy sencilla y 
resisten te y que no requiere elementos de acciona­
miento y transmisión independientes del accionamiento 
de lo s  sacudidores*

Sogdn el presente invento se proporciona 
un sacudidor pora una segadora-trilladora del tipo 
que comprendo una pluralidad de tamioos sacudidores 
inclinados sogdn un ligero ángulo con respecto a la  
horizontal y dispuestos en una serio do escalones 
separados por elevadores y provistos con medios para 
coadyuvar en la  separación del grano do la  paja, 
caracterizado porque uno, por lo menos, de lo s  planos 
del tamiz sacudidor está provisto con un brazo agitador 
que se extiendo sobre el plano do tamiz asociado y 
sustancialnonte paralelo a óste, siendo comportado 
cada brazo agitador por una espiga vertical que está 
pivotablemento comportada por el sacudidor asociado 
y articulada por medio do un brazo transversal, fijado 
al extremo in ferio r de la  espiga vertica l, a la  estructura 
f i ja  de la  máquina segadora-trilladora do modo que 
el movimiento alternativo del sacudidor induce un
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movimiento alternativo correspondiente de la  espiga• t
entorno do su eje longitudinal y, por consiguiente, un 
movimiento transversal alternativo del Tarazo agitador.

la s  ventajas de la s  segadoras-trilladoras 
5» equipadas oon la s  realizaciones del invento son que 

pueden operar para proporcionar una separación mas 
efectiva del grano do la  paja ¿olido a que el movimientot
alternativo transversal do los Tarazos agitadores, junto 
oon el movimiento normal ascendente y descendente de lo s  

10. sacudidores hace que la  paja sea vuelta cuando pasa por 
los sacudidores y, por consiguiente, se obtiene un gra­
do mas elevado de separación. Otras realizaciones del 
invento tienen la  ventaja u lte rio r de no croar obstacu­
lización alguna del paso de la  paja do modo que no se 

15* produce atasco o enrollado do la  paja. Además, el in­
vento es do construcción más económica debido a que los 
brazos agitadores derivan su movimiento del do los sa­
cudidores, sin que precisen elementos de. accionamiento 
y transmisión separados e independientes.

20. A continuación se expondrá, a ti tu lo  de
ejemplo, una realización del invento descrita de froma 
mas particular haciendo referencia a los dibujos que 
se acompasan, en los que:

la  figura 1 es una vista en perspectiva 
25» de un dispositivo obtenido sogdh una realización del 

invento.
la  figura 2 es una vista c-n planta do la

figura 1, y
La figura 3 es una sección longitudinal
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cD* la  realización de la  figura 1 tomada por la  linca 
I I I - I I I  de la  figura 2.

Haciendo referencia ahora a los dibujos 
en estos se representan cuatro sacudidores independientes 

5* de una máquina segadora-trilladora, indicado s o0n las
referencias numéricas 1, la ,  Ib y 1&. los sacudidores 
1, la ,  Ib , lo  están vinculados por paredes la te ra le s  
7 y accionados por un ciguehal 2, en forma conocida, 
para proporcionar un movimiento alternativo hacia atrás 

10* y hacia adelante, asi oomo asccdonto y descendente»
Entro la s  paredes la te ra le s  7* cada sacudidor está

4

constituido por una serie de planos de tamiz 21, in c li­
nados sogiin un reducido ángulo con respecto a la  
horizontal, formando una serie de escalones 20- cada 

15» uno de los cuales está vinculado por un elevador 22
que so encuentra casi -perpendicular al plano del tamiz 
adyacente 21«

Oo¡da plano do tamiz 21 está formado por 
una pluralidad do v arillas  transversales espadadas sobro 

20* la s  que se extiendo un brazo de agitación 3 que sobresale 
del elevador 22 entre dos planos de tamiz agitador 
adyacentes 21 y se encuentra generalmente paralelo 
a un plano do tamiz 21*

Cada brazo agitador 3 está comportado por 
25* una espiga 4 que se extiende generalmente perpendicular 

al plano do tamiz adyacente 21 y está soportado por sut
extremo mediante dos bujes 5, 6 que son comportados 
por uno de los la te ra le s  7 do un sacudidor asociado.
En el extremo inferior de cada espiga 4 so encuentra
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ricam ente moldo un brazo transversal 8 cuyo exorno 

lite o  está pivotabL emento oonootado, por modlo do 

un acoplamiento do a r t ic u la o s  9 i a una varilla 10

4U0, a ^  vea, se conecta a una excéntrica 11 comportada 
por dos breaos la  iijados sota.0 m  0;jo

13 sustancialmento horizontal.

E1 ojo 13 pasa bajo los sacudidores y 

se extiendo cobre todo el ancho do la  máquina: Esto ojo 

13  caté potablemente montado por sus extremos mediante 

soportes u  comportados por ol a rm a s do la  asnina  

y pueden llevar a oabo oscilaciones limitadas entorno 

lo su propio ojo, opuestas por un par do rosortos do 

recuperación 16  que actúan sobro un brazo radial 15 

cnchavetado a un extremo dol ojo 13.

. . . El movimiento alternativo de- los sacudidores

la , Ib, lo , impartido por ol movimiento d d  cigioffal 

, p duoo una osoilaoién pivotanto correspondiente do 

lea  espigas 4 y, por consiguiente, también un movimiento 

alternativo do los tensos do agitaoién corrospondlentos 

os brazos oo agitaoién 3 so muovon on un plano sustan- 

oialmonto paralelo a los tamices a  de los sacudidores 

y, por tanto, llevan a oabo el esparcimiento y vuelta 

capa do paja que pasa sobro los sacudidores, 

coadyuvando asi en la soparaoién dol grano do la  paja, 

la  excéntrica 1 sirvo para variar la  distancia entro 

el extremo libro do cada teazo radial 1 2 y a l extremo 

lib re a d  brazo transversal correspondiente 8 do modo 

que, para una posición dada dd ojo 1 3, es posible 

variar la  posioién angular do cada uno do los brazos



agitadores 3* los resorbas 16 sirven para absorber
cualquier impacto o cualquier fuerza excesiva que
pueda sor aplicada a los brazos agitadores 3 con
el f in  do impedir cualquier deterioro de los brazos 3« / • • *
o de los brazos de -transmisión y p letinas 3, 5» -10, -1 1 , 
12, o 13.

En la  realización que so ilu s tra , cada uno 
de los sacudidores está provisto con un -solo brazo 
agitador s i bien debe entenderse que cada sacudidor 
podrá estar dotado do una pluralidad de brazos, dos 
o más. Los diversos brazos agitadores 3 so disponen 
al tresbo lillo  o en posioiones dofesadas y todos ellos 
sG conectan al 03e 13*

En una realización a lternativa , no repre­
sentada, pueden proveerse brazos agitadores sobre 
espigas que se proyecten entre la s  varillas  d d  tamiz 
en vez do emerger simplemente a travós de los elevadores 
20 so separan escalones adyacentes»

» « «
NOT A

Descrito el objeto del presento invento so 
declaran nuevas y do propia invención la s  siguientes r e i­
vindicaciones, con prioridad de la  solicitud do patento 
ita liana  n2 70113-A/74 de 18 Octubre 1974

1 .-  Perfeccionamientos en dispositivos sacu­
didores para segadoras—trillad o ras , del tipo que compren­
den una pluralidad do planos de tamiz agitador inclina­
dos sc-gán un ángulo ligero con respecto a la  horizontal 
y dispuestos en una serie do escalones separados por ele-
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5»

10

15.

20.

25.

vadorcs, impulsados para el movimiento alternativo y
provistos de medios para coadyuvar en la  separación del « /
grano do la  paga* caracterizados porgue uno* por lo mo­
nos, do los planos do tamiz sacudidor (2L) está provis­
to con un brazo agitador (3) que se extiende sobro el 
plano de tamiz asociado (21) y sustanoialmento paralelo 
a éste , estando comportado cada brazo agitador (3) por 
una espiga vertical (4) que está comportada pivotable- 
mente por el sacudidor asociado y .articulada por me­
dio de un brazo transversal (8), fijado al extremo in­
fe rio r de la  espiga vertical (4), a la  estructura f i ja  
de la  máquina segadora-trilladora de modo que el movi­
miento alternativo del sacudidor induce un movimiento 
alternativo correspondiente do la  espiga (4) entorno 
do su eje longitudinal y, por consiguiente, un 
movimiento alternativo transversal del brazo de 
agitación (3).

2*- Perfeccionamientos, de conformidad oon 
la  reivindicación 1, caracterizados porque la  espiga 
(4) que comporta el brazo agitador ( 3) so extiendo 
sustanoialmento perpendicular a l plano do tamiz 
asociado (2L) del sacudidor (1) de modo que cada brazo 
agitador (3) se desplaza en un plano sustancialmonte 
paralelo ol plano del tamiz asociado (21)*

3. -  Perfeccionamientos, do conformidad con 
la  reivindicación 1 o 2, caracterizados porque los 
brazos transversales (8) en lo s extremos inferiores 
de la s  espigas (4) están conectados por medio do 
v a rilla s  de conexión respectivas (10) a brazos
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5n

10.

15*

radíalos (12 ) fijados 011 un ojo transversal (13 ) 
dispuesto por dolía jo del sacudidor, cuyo eje (13 ) 
so extiende por todo el ancho de la  sección del sacudidor 
do la  máquina segadora-trilladora y es comportado para 
el movimiento do giro limitado entorno de su eje opuesto
por medios de influencia clástica (16) que mantienen el 
ojo do una orientación angular predeterminada.

4»~ Perfeccionamientos, de conformidad con 
la  reivindicación 3, caracterizados porque so proporcio­
nan medios para variar la  distancia entro el extremo l i ­
bre do cada brazo radial (12) en el eje transversal (13) 
y el extremo lib re  del brazo transversal correspondiente 
(8) con lo que so ajusta la  posición de reposo del bra­
zo de agitación asociado ( 3) on relación con el eje longi** 
tudinal del sacudidor.

5*- Perfeccionamientos, do conformidad con 
la  reivindicación 3 o 4 , caracterizados porque los c ita ­
dos medios do influencia clástica para influenciar el 
eje transversal (13 ) citado a una orientación angular 

20* predeterminada comprenden un brazo radial adicional (15) 
fijado al eje transversal (13) en uno do sus extremos 
o junto a uno de óstos y dos resortes do expansión (16) 
unidos cada uno a un extremo del extremo lib re  do dicho 
brazo adicional (15) y por el otro extremo al armazón 

25» do la  segadora-trilladora.
6 .- Perfeccionamientos, de conformidad con 

cualquiera do la s  reivindicaciones 1 a 5, caracteriza­
dos porque los planos de tamiz sacudidor (21) so d is­
ponen on f i la s  de escalones y porque se proporciona
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un Tarazo agitador ( 3) para cada f i l a ,  encontrándose 
lo s  "brazos do agitación (3) do f i la s  adyacentes 
longitudinalmente dc-fasados entre s i a lo  largo de 
la  longitud do la s  f i la s .

7«- Perfeccionamientos, do conformidad con 
cualquiera de la s  reivindicaciones 1 a 6, caracterizados 
porque oada "brazo agitador ( 3) sobresale a travós 
de un elevador (22) entre dos planos de tamiz adyacentes 
( 2 L ) 1

8 .-  Perfeccionamientos en dispositivos sa­
cudidores para segadoras—trillad o ra s .

Sogdn so describo y reivindica en la  pre­
sente memoria descriptiva que consta do 10 páginas fo~

dv.
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