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INVENCIURN

por WPERFHEOCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS SACUDIDORES PARA
SEGADORAS~IRILLADORAS", a favor de la firma italiana PIE-
TRO LAVERDA SepeA. rcsidonbe en Via Castellotto 64, Bro-

ganze (Vicenza) Italia
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MEMORTA DESCRIPTIVA

EL prescnte invenbo sc reficre a segado-
ras~trilladoras y cn particular a un dispositivo pava
cooperar con los sacudidores de una mdguina segadora—trié
lladors para scparar cl grano de la péja;

Sabido c¢s que la velocided de produccidn
dec estas mAquinas vienc detorminada por la mdxima
pérdida de grano aceptable: cicrta 9antidad de pérdida
dc grano cg incvitalle y se producc, cntrc otros,
debido a que los sacudidores no pucden sacudir todo
el grano de la paja. Cunndo la paja sc alimenta

a uwna velocidad oxcegivamcnte rdpida a los sacudido-
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res se transfierc con los tallos gran parte del grano
atrapado y no sc separa: La velocidad médxima con que
pucde a;imentarsc la paja‘trillada a los sacgdidores
depcnde, fundamcentalmente, de% tipo de grano, las con-
dicioncs de la cosccha (o sca, cuan scco sg  encucntra
el grano) y las caracteristicas constructivas de la
méquina;

Con ¢l fin de acclerar la operacidn de
segadoras~trilladoras se ha dirigido la atcncidén
hacia cl problcma de mecjorar la scparacidn del grano
de la paja y e€llo ha conducido gl extendido cmpleo
de dispositivos complcmentarios, dispucstos cn el
campo operativo de los sacudidores y que gperan para
redueir la cantidad de pérdida de grano o, para una
pérdida igugl, con cl f£in de aumentar la velocidad
de produccidn;

Por lo general estos dispositivos se
disponcn sobrc los sacudidores; desafortunadamente
un efeecto gue producen cs ol de limitar cl paso de
la paja y ollo pucd? producir ol atasco:

Ademds, los dispositivos oonoeidog fun—
cionan independientcemente de los sacudicdorcs y, por
consiguicnte, requicren orgesnizacioncs de transmisién
apropiadas indcpendientes; csto reprcscnta que los
dispositivos son de produccién y funclonamicnto mds
0085080 .

Un objcto dcl prescnte invento es ¢l de
cvitar las desvontajas anbes citndas proporceionando

a un sacudidor de unae segadora-trilladora con un dls-
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positivo que asiste cn dar la wuclta a la capa de
paja trillada cuando pasa sobrc las sacudidores con
el fin de facilitar la scparacidn del grano, facili-
tando que ol grano caiga a través dc las bandcjas sa-
cudidoras sin ¢l ricsgo de gue sc¢ produzcan atascos
0 sc impida el paso dc la paja;

Otro objeto del invento consistc on pro;
porcionar un dispositivo para la scparacién del grano
de la paja, quc cs do consbruccidn muy scneilla ¥y
registonte y quc no requicre clementos de accilona—
micnto y bransmisién independicntes del acclonamiento
de los sacudidoros;

Scgdn cl brcscnte invento sc proporeciona
wa sacudidor pare wnn segadora-trilledora del tipo
que comprende una pluralidad de temices gooudidores
inclinados sogfin un Ligero dngulo con respecto a la
horizontal y dispucstos en una scric de escalones
geparados por clevadores y provisbtos con medios'para
coadyuvar cn la scparacidn del grano dg la paja,
caractcerizado porguc wio, por lo menos, de log planos
dcl tomiz sacudidor cstd provisto con un brazo agltador
quc se cxbicnde sobre cl plano @c tamiz asoclado ¥y
sustancislncnbe paralelo a éste, sicndo comportado
cada brazo agitador por una cspiga vertical gque csté
pivotablamente comportada por cl sacudidor asoqiado
y artioulada por medio dec un brazo transvgrsal, £i jado
al extremo inferior de la espiga vertical, a la cstructura

fija de la mAquina scgadora-trilladora de modo que

ol movimionto alternabivoe deol sacudidor inducc un



movimicnto alternativo corrcspon@ienﬁo de la espigg
cnforno de su ejo longitudinal y, por consiguicntc, un
movimicnto transversal altcrnativo dcl brazo agitador:
Las vontajos dc las scgadoras~trilladoras
5: cquipadas ocon las realizaciones ddl invento son que
pucden operar para proporeilonar una scparacidn mas
cfectiva del grano de la paja aebido a que cl mov%mionto
alternativo transversal de los bhrazos agitadorcs, Jjunto
- con cl movimicnto normal asccndentc y descendente de los

10. saocudidorcs hace que la paja sca vuclta cuando pasa por
los sacudidores y, por consiguicnte, sc obticne un gro-
do mas clewado de soparaoidn: Oftras rcalizacioncs del
invento tiencn la ventaja ulterior de no crcar obstacu-
lizacidn alguna del pasoe de la pajae de modo qgc ne se

15. produce atasco o cnrollado dc la pajae AdcmAs, ¢l ine-
vento cs de construcceién mds ccondmica dcbido o que los
brazos aglbadores derivan su movimicnbto del de los o~
cudidorcs, sin quc preceoiscn clemcntos de. aoccionamicnto
¥ transmisidén scparados c indecndienﬁcs:

20; 7 A contlnueoidn sc cxpondrd, a titulo de
cjemplo, una realizacidn dcl invento deserita de froms
mas particular haclcndo rcferoncia a log dibujos que
sc acompafian, cn los guct

La figura 1 cs wna vista ch perspceltiva

25: dc un dispositivo obltenido scgin una realizacidn dcl
invento.

' Lo figura 2 cs una visba cn planta de la
figura 1, y

Lo figura 3 ¢s una scecidn longitudinal
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de la realizacidn dc la figura 1 tomada por la linca
III-III de la figura 2.

Haeicndo refercencia ahora a los dibujos
en estos sc represcntban cuatro sacudidorcs indcpendicntes
de una mAquina scgadoraftri%ladqra, indicados 4onh las
refercneias numéricas 1, la, 1b» y lg. DLos sacudidores
L1, lg, 1b, lc cstdn vinculados por parcdosg la”seraleg
7 y acclonados por un ciguefial 2, cn forma conocida,
para proporclonar un movimiento altcrnetivo hacla atréds
y hacia adclantc, asl ocomo asgedcnte ¥y doscondentoQ
Entre las parcdes latoralcs 7, cada sacudidor ogta
congtituido por una seric de planos de tamiz 2L, inoli-
nados segup un reducido dngulo con r;spooto a la
horizontal, formando una scric de cscaloncs 20 cada
wno de los cuales ¢std vinculado por un clevador 22
guc so cnoucnbra casl porpendicular al plano del tamiz
adyaccente 21:

Cada plano dc tamiz 2L cgtd formado por
una pluralidad de varillas transversalcs cgpacladas sobre
log que sc exbicnde un brazo de agitacidén 3 quc sobresale
dol clevador 22 cntrc dos planos dc tamizm agitador
adyaccntes 2l y sc cneucntra gencralmonte poralelo
a un plane dc bamiz 2.1;

Cada brazo agitador 3 csba comportado por
una cspign 4 que sce exbicnde goncralmente perpendicular
al plano dec ftamiz adyaccnte ?l y cstd goportado por su
cxtromo mediante dos bujes 5, 6 que son comportados
por uno de los latcrales 7 dc un sacudldor asociado.

En cl oxtromo inforior dc cada cepign 4 sc cnoucntra
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rigidamentc unido un brazo transvergal 8 cuyo exbremo
Llibre ecgts4 Plvotahlcemente conoeta@o, por medio do
un ;ooplamien?o Gc articulacisn 9y a una varills 10
quc, a su vez, sc conceta a una excéntrien 11 comportada
por dos brazos 12 fijados sobre un cje transversal
13 sustancialmonto horizontal.
EL cjo 13 pasa bajo los sacudidorcs y

se cxtiende sobre todo ol ancho dec 1g méquina: Bste cje
13 csté'pivotablomente montado por sus cxtremos modiantoe
S0parGcs L4 comportados por ol armazén de lg ndquing
¥ pucden llevar a oabo oscllaciones limitadas entorno
de su propio cje, opucstag POr un par de resortes do
Tecuperacidn 16 que actuan S0bre un_brazo radial 15
cnchavetado a yn extremo dcl cjo 13:

' El movimicnto alternativo de los sacudidores
19 1a, 1, 1o, dmpartido por oL movimionto del cigiefial
2y produoec una gsoilacidn pivotan@e corrcspondichte do
las cspigns 4 ¥s por consiguicnte, tambidn un mov:i.mionto‘~
alternativo de log brazos dc agitacidn corrcespondicntog 3;

Los vbrazos dc agitacidn 3 seo micven cn uh plano sustan-—

cialmento paralclo g log tamices 21 de 1os sacudidorcs

Yy POor tanto, llovan a cabo ¢l cgparcimicnto y vuglta
de la capa deo paja quec pasa sobre los sacudidorcg,
coadyuvando asi cpn 1a SCparaocidn del grano de 1a paja.
Lig éxnénxrica 1 sirve para variar la distancia centre
¢l extremo lihre d¢ cada hwragzo radial 12 y ¢l cxbremo
libre &l brazo transversal correspondicnte 8 dc modo
ARC, para una posicidn dada dol cjc 13, cs posinhle

veriar la posicidn angular dc cada uno do los brazog
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agitadorcs 3: Log rcgortes 16 girven para absorber
cuglquicr impacto o cualquiocr fucrza cxcesiva que
pucda scr aplicada a los brazos agitadorcs 3 con

1 fin de impedir omalquicr deberioro d¢ los brazos 3
o do los brazos dc transmgsibén y Hletinas O, ©, .10, 11,
12, 0 13. '

En la roalizacién que sc ilustia, céda uno
dc los sacudidorcs cstd provisbto con un .solo Dbrazo
agitador si bicn debe entenderse gue cada sacudidor
podrd cstar dotado de una pluralidad de brazos, dos
o mAs. Los diversos brazos agitadsrces 3 sc disponen
al tregbolillo o on posicioncs defcsadas y todos cllos
;e concetan al cjc 13; '

En una realizacidn altcernativa, no repre-
sontada, pucden preveerse brazos aglbadorcs sobre
caplens qﬁc se proyccton centrc les varillag dcel taniz
¢cn vez Gc cmerger simplcmente a través de los clevadorcs
20 sc separan cscalones adyaccntcs;

5 o, =
NOTA

Dogerito ol objcto del prescnte invento sc
declaran nucvﬁs y dc propia invchcién las siguicntcs rei~
vindicaciones, con prioridad dc la solicitud de patonte
italiana n® 70113-A/74 dc 18 Octubre 1974

1+ Porfcccionamicntos on dispositivos saclu—
didores para scgadoras-trilladoras, dcl tipo que compron-
don une pluralidad dc planos de bamiz agitador inclinaw-
dos scgdn un dngulo ligcro con respecto a la hordzontel

y dispucstos cn una scric de cscaloncs scparados por cLle-
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vadorcs, impulsados paro ¢l movimiento altornafivo y
provistos de med?os para coadyuvar cn la segaracién del
grapo dc la paja; caracterizados porguc uno, por 1o me-
nos, dc los planos dc tamiz smcundidor (2L) cstd provis-
t0 con un brazo agitador (3) quo sc extlende sobre cl
plano de tamiz asociado (21) y sustancialmenbe paralclo
a éstc, cstando comportado cada brazo agitador (3) por
una csplga vertical (4) que cstd comporiada pivotahlo-
mente por ¢l sacudidor asooiado'y.articulada POr me—
dio dc wn praozo transversal (8)! fijado al cxbromo in-
ferior dc la cspige vertical (4), a la cstructura fija
dc la méquina scgadora~trilladora dc modo guc cl movi-
micnto alternativo del sacudidor inducce wn movimicnto
alternativo corrcspondicnte de la cspiga (4) cntorno

dc su cjc longitudinal y, por consiguicntc, un
movimicnto alternativo transversel dcl brazo de
agitacidn (3)e .

Do Pc;foccionamicntos, de conformidad oon
la rcivindicacidn L, caractcrizados porquc la cspiga
(4) que comporta ¢l brazo agitador (3) sc exticnde
sustancialmente perpendicular al plano de tamiz
asociado (2L) del sacudidor (1) dc modo quc cada brazo
agitador (3) sc despleza cn un plano sustancislmentc
paralclo al plano del tamiz asocindo (21);

3;— Perfcecionamientos, de oconformidad con
la rcivindicecién 1 o 2, carccterizados porguc los
brazos transversales (8) cn los extremos inferiores
de las cspigns (4) csbtén concctados por medio de

verillas dc conexisén rcspcetivas (10) a brazos



radiales (12) fijedos on un cic transversel (13)
dispucsto por debajo del macudider, cuyo cje (13)
so cxblende por todo ol ancho dc la scecidn dcl sacudidor
d¢ la mdquinn scgadora~trilisdors y ce comportado para
5§ 'cl movimicnto dc giro limitado cnborno dc su cojo opucsto
por medios do influcncia cldstica (16) quc manticnen cl
¢je de una oricntacidn angular prcdotcrminada;
4;- Pecricocionamicntos, dec conformidad con
la rcivindicacidn 3, caractcerizados porque sc¢ proporcio-
10, nan mcdios para variar la distancia ontre ol cxbromo 1i-
bre de cada brozo radisl (L12) on ol cjc transversal (13)
y cl oxtrcmo libre dcl brazo bransversal corrcspondichnte
(8) con 1o gus sc ajusta la posicidn de roposo dcl hra-
70 de agitacién asocindo (3) ch relacidn con ol cjo longim
15¢  tudinal dal sacudidore
Se~ Purficcionamicntos, de gonformidad con
la reivindicacidn 3 o 4, caractorizados porque los cita—
dos medios de influencia cldstica para influcnciar ¢l
cje transversal (L13) citado a una oricntecidn angular
20; predoterminada comprenden un brazo radial adicional (15)
fijado al cje transvcrsal (13) cn uno dc sus cxtromos
0 junio a uno dc é&stos y dos resorites de expansién (16)
unidos cada uwno  a un cxtremo del oxbtramo libre de dicho
brazo adioional (15) y por ol otro oxbtromo al armazén
25¢ 4o la scgadora-trilladora.
' - Perfecclonamiontos, dc conformidad con
cualguicra de las rcivindicacioncs 1 a 5, caractcriza-
dos porquc los planos do tamiz sacudidor (2L) sc dig-

poncn cn filas de cscaloncs y porgquc 8¢ proporciona
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uh brazo agitador (3) pora cada fila, cneontrdndosc
los brazos de agitcaidn (3) de filas adyaccntes
Longitudinalmentc dcfosados ontre si a lo largo de
la longitud dc las filas.

7:— Perfcecionamicntos, de conformidad con
cualquicra dec las reivindicacioncs 1 a 6, caracterizados
porquc ocada hrazo agitador (3) sotresalc a fravés
de un clevador (22) cntre dos planos de temiz adyaccntes
(o).

Benm Pcrfccelonamicntos cn dispositivos sa~
cudidorcs para scgadoras—&rilladoras:

Scgdn sc deseribe y reivindica cn la pro-
sente memoria deseriptive que consta de 10 paginas FOm

liadas y cscritas o mfquina por una ggla carae
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