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MEMORIA DESCRIPTIVA
DE _

UNA PATENTE DE INVENCION, POR VEINTE AROS, EN ESPARA,
A FAVOR DE SAINT GOBAIN INDUSTRIES, DE NACIONALIDAD -
FRANCESA, RESIDENTE EN NEUILLY/SUR/SEINE (FRANCIA), -
62, BOULEVARD VICTOR HUGO,
- .8 o b r e:
WDISPOSITIVO PARA IA ENDUCCION DE MASILIA DE IAS CUATRO.
ARISTAS DE TNA LUNA MULTIPLE",
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Ia invencion se refiere a la enduccidn de los cuatros
cantos de una vidriera mﬁltiﬁle con ayuda de ﬁna masilla plasti
ca, es decir, con una materia polimerizable.

‘Se sabe que las vidrieras miltiples aislantes estdn cons

tituidas de varias hojas de vidrio separadas las unas de las -

otras por unas juntas periféricas interpuestas, generalmente de

materia plastica. Estas juntas tiehen una doble funcidén: de una
tarte, aseguran la estanqueidad de los espacios de aire internes

situndos entre las hojas de vidrio, no permitiendo el paso de los

" vaporea y polvo de la atmdsfera, y, de otra parte, sirven para

:manfener fijas en su lugar dichas hojas de vidrio lzs unas en Te

lacidén a las otras, en ia pésicién y la distancias deaeadﬁsc En
la préactica, estas 5untas int&rpuestas estan constituidaé por un
cord&n'interiof de una prinmera ﬁateria pléstica del tipo Gel po=~
li-;sgbﬁtileno ¥ uﬁa masilla exterior en una segunda materia plis
tica del tipo elistomero de silicona o polisulfuro.

El cordén interiof se obtiene a menudo por la extrusidn
simultinea de dos cordones, uﬁé que contiene auﬁstancias deasecan
tes, y el otro no. Este doble corddn, que desempefia la funciodn
de calce de espesor, pernite sep;rar las hojas de vidrio, a fin
de mantener entre ellas el espacio de aire deseado. Ia masi%la

1

exterior se inyecta entre dicho corddn ¥ laa aristas de la hoja -
.
de vidrio; gracias a sus excelentes propiedades adhesivas, man
-~ b
tiene el conjunto en posicién correctz, asegurando igualmente

la eatanqueidad. ' ; ..

Ia fabricacién de dichas vidrieras aislantes se lleva a
cabo en unas cadenas automiticas qué conprenden principalmente
unos 6rganos transportadores y de manutencidén, asi como una mi-~
q&ina de extrusidn para la puesta en su lugar del cordon interior

¥y una mAquina para la enduccidon de los bordes del vidrio con masi

i
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1la exterior de silicona o polifulfuro.

Ia solicitud de patente n®. 7h34156, depositada el 10 de
Octubre de 1974 a nombre de la Solicitante, describe un procedi-
miento y'un dispositivo perfeccionados de enduccidén de los bordes
de una vidriera miltiple en el qué eata previsto un diapééitivo
de centrado formado‘por doa reglas aptas a desplazarse paralelamen
te aproximindose o alejindose la una de la otra simétricamente en.
relacion Ql'eje de la miguina, a fin de ;legﬁr a-adaptarao couéra
dos aristas opueatae-de'la vidriera; en las que se hace simnita-~
neanante 1; enduccidn de masilla pgfa desenfilado de la viiriera

entre estas reglas, un’ tubo de enduccidn esta colocado en el ex-

tremo de cada regla, la cual es solidariaren sus desplazaxmisntos.

' Este dispositivo permite enducir simultdneamente dos lados oyues

tos de la vidriera mfiltiple y aporta un aumento notable de caden
cia en relacion con los dispositivos anteriormente conocidos.
No obastante, para llevar Q cabo cén dicho dlspositivo la

enduceidn de los cuatro lados de una vidriera miltiple, es nece-

‘sario volver a tomar la vidriera enducida paralelamente por dos

lados opuestos y ..~ volver a colocarla en posicidn adecuada de-

laﬁte del dispoaitivo, por el qué debs pasar una segunda vez a
£in de.sufrir 1a enduccidén simultinea en los dos Gltimos lados
opuestos. . . )

Ia presente invencidn tiene por objeto evitar este incqg
veniente y propone con este fin un dispositivo de-enducciénjde
los cantos de una vidriera miltiple que permite una éxplotacién..
del material pricticamente con saturacida. Con este dispositivoe,
las vidrieras no retroceden jamas, lo que seria motivo de tiempo

muerto, sino al contrario, avanzan siempre en el mismo sentido su

cedisndose a corta distancia la una de la otra. Por ésto, los tu

‘bos de enduccidén trabajan pricticamente: sin interrupcidn, no de-

i
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teniéndose mas que durante los cortos periodosvde'tiempo gue co
rresponden a los intervalos que seéaran dos vidrieras sucesivas.

Este resultado ee obtiene, segin la invencidn, por unm
dispositivo due comprende, en combinacidn:

= un primer transportador propio a hacer desfilar la Vie

drlera horlzoutal entre los tubos de inyeccidén opuestos a un pri

ner puesto de enducclon, a la v1sta de. la enduccidn de doa prime

ros lados paralelos de la vidriera;

- un segundo transportador propio a hecer desfilax la vi

© driera que proviene del primer puesto de enduccidn entre ios tu-

bos de inyeccién.opuestos'a un segundo yuesto ﬁe enducciéﬁ, a la
vista de la enduccion de los dos lados paralelos de la vidrlera
que no han sido adn enducidoa de masllla:

- y unos medios propics para transferir la vidriera del
pfimexr transportador al aegundo, colocando los lados de la vidrie:

ra que han sufrido 1a primera enduccion perpendicularmente a la

' direccidén -de ascenso del segundo transportador.

Los dﬁé puestos de enduccién. los dos transportadoreé Y
sBus drganos asociados podrdn ser dei tipo descrito detalladamen-
te en la solicitud de.patente citada anteriormente, en ﬁarticu--
lar por lo que concierne 8 los medios de centrado de las v1drie

ras y los medios de accionamiento del trayecto de los transpor-

3
tadorgs..

Los medios para transferir la vié¥iera del primer trans
portador al segunde constarin, por ejempio, de una eolumna ver-
tioal propia a pivotar alrededor de un gjé bajo la sélicitud de
rzedios de eccioramiento, dicha columna consta de un érazo apto-
par; poner en contacto una superficie de la vidriera con unos me
dios de prensidén tales como unas venfosag, de las que esta equi—

pado. ' '
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Ventajosamente, unos.médios de deteccidén son conectados
con el primer transportador para medir la distgncia que separa
el canto delantero y el canto trasero de la vidriera a transpor-
tar, en una posicidn de separacidn apropiada, por unos medios de
accionamiento unidos a 1osrmedios de deteccidn, los tubos gé in-
yeccidén del segundo puesto de enduccidn.

Segin otra caracteristicg de la invencidn, el dispositivo
consta, mas arriba del primer_?ransportaddr, de un transportador
de alimentébién que recibe las vidrieraég tratar en posicién ver

tical y las hacen pivotér, después dgl centrado, 90° a fin de co

"locarlas horizontalmente en el primeér transportador.

. Todavia segin otra caracteristica de la invencidn, el dis
poesitivo consts, més abaﬁo del segundo puesto de enduceién, de
un dispositivo de mgnutencién propio a coger la vidriera horizon
tal después de la segunda operacidn de enducéién, a fin de éraqg
la en posicidn vertiéal en la cints transpértadora degtinada 2
hacer pasayr la vidriera al pugsto'del trabajo siguiente.

Otras ventajas y caracteristicas de la invencién resulta
rdn de la descripcidn detallads que seguird; y a la que se re-r
fieren loa dibujos snexos. En ;lloaz

Ia figura 1 es una vista esquemitica en perspectiva ;‘
. despiezada del conjunto de los dispositivos
de enduccidng . ‘
Ia figura 2 es uﬁ eaquema-ﬁloque!eléctriéo que ilustra
la aceidn del mando ael motor del conjunto
. de centrado del segugdo puesto de enduccidng
. la figura 3 es una vista de conjunto en perspectiva del
dispositivo que muestra la posicidn de los

diferentes contactos y detectores eléctricos.

El dispositive representado en la figura 1, consta de
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cierto nfimero de conjuntos con funciones distintas, a las cuales
han sido destinadms, de las referencias A a Y, a saber:
~ dos puestos de enduccién A y B, destinados a operar la

enduccidén respectivamente sobre dos primeros lados paralelos 1

Y 2 de una vidriei‘a 2{1\1&59 scbre los otros dos lados 3 ¥ _l_i_ de

esta vidrieras
T~ un i)rimer transportador C, a.socia&o al primer puesto de

enducciég A y destinado a hacer desi;ilar la vidriera J ertrs los
tub'os'_S_ ¥y 7 de inyeccidén del ‘puesto Aj

- un seé,-undo transportador E, asociado al segunde mesto
-ﬁe enduccién B destinado a hacer degfilar la vidriera 5 entra .los
tubos de inyeccidén 8§ y 9 de este segunde puesto; ' .

- = unos medﬁ.os D para transferir la ﬁdriém z‘ﬁel'.transpo_z;

tador C al transport_ador E; |

- mis arriba cie-J. puesto A, un transportador de alimenta-
cidn ¥, en el que las vidrieras estin colocadas verticalmenﬁe, Y
un dispcrsitivo de manutencién H destinado a coger la vid-riera 5 .
y a depositarla horizontalmente en el transportadc;r c a.soc:lado
al puesto A | '

~- mig Abajo del puesto B, un dispositivo de manutencién
I degtinado a transferir la v;’t.driera 5 -del transportader E al si
guiente puest';s : de trabajo. . 7 "

Cada uno de estos conjuntos se describe con todo def:‘alle,
asi como su modo de funcionamiento.

E1 tra;sfortador de ‘a-limentacién F situado més arriba de.l
primer puesto' de‘ gnduccién A estad formag}o por urna serie de rodi; 7
llos 10 con jes horizontales, sostenidos por un armazén 11 y =~

arrastrados por un motor con dos veloddades 12, por medio de po

lzaz dentadas 13 y 14, solidarizadas en rotacidn por una correa

con muescas o una cadena 15. [
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Las vidrieras 5 avanzan descansando por sus aristas 2
sobre los rodillos 10, mantenidos en posicidn 'vertical, ligera-~
mente inclinados, por una:: serie. de rodillos esféricos corrien

temente empleados en los d:.sposn.tivos de transporte del v:.drio

'y no representados, _por la clar:.dad del dibujo.

Un dispositivo de centrado situado mis arriba del armazdn

11 comprende un cable sin fin 16 que gira sobre sus dos poleas

17 y 18, de ellas, la _1_8_, es arrastrada por un motor 19 de remi

s5ién 2 cero, por medio de un ,emﬁrague 20. Sobre la mitad infe-

rior del cable 16 estd montado una leva 21 y sobre su mitad su

‘perior dos detectores opticos de paso C 7 y C 19.

El disgpositivo F funciona de la sigulente manera:

En el transcufsd de su .e.vance en el sentido de la. flecha
K, el borde anterior 2 de la vidriera 5 arrastra en un momento
dado, la lava 21. Egto tiene por objeto arrastrar en gentido in
verso y en una misma proporcidn los detectores C7 y C19 que son
solidarios del cable 16. Cuaacio el borde posterior 4 de la vidrie
Ta 5 pasa en el eje 6pt:l.co del detector C7, una sefial de acciona -

niento es enviada al motor 12 de traccidn del transportador F,

- lo que tiene por objeto hacerle pasar a pequefia velocidad. Ia vi

drisra S5 continfia avanzando a pequefia velocidad, hasta el momen-=
to dende su borde po#teri'or _ll_; pesa por el eje del detector ' Cl9,
que envia una seflal de paradé al motor 12 del tranaportadofr :F.

| Ia leva 21 y el detector C19 esi;én, el prinecipio, situa-
doa a la derecha del eje L) del medio d_e soporte de la vidriera -
(el carret’:’m 62, que sera mis gdelante descrito) del transporta
dor C, cuando este filtimo estd inicialmente en posicién de des-
cainso.’ Se comprende ficilmente que, bajo la accibn de la vidriera

5 sobre la leva 21,.ésta ultima y el detector C1l9 se alejan, el

embrague 20 patinando, en una misma proporcidén de una y otra par
- i



~1

10

15

20

30

te del eje Lj, de manera que, cuando el detector £i9 se encuen
tra a la d;recha del borde posterior"’-_l» de la ;_.'idriera S, el eje
H de la.vidriera Se encuentra-en frente del eje Ij del carretén
del transportador C.

No estd mil seﬂalaf, aunque ésto, por la clarida& dol dai
bujo, no haya sido representado, que la leva 21 tiene.un mlcro-
contacto, que permanece abierto m:.entras el borde anter:.or 3 de

la vidriera z,no hace tope coptra dicha 1eva a fin de derivar

las sefiales emitidas por los detectores C7 y €13 al paso:del bor

-de anterior de la vidriera 5 en su eje éptico.

El dispoéitivo de manutencién H esti formado por un cua-
dro 22 que comprende una serie de ventosas 23. Este cuadro 22

Pivota alrededor de la parte central 24 de un eje 25 en forca de

.bérbidui bajo la accién de un elevador 26. Esie eje 25 es soli-

" dario de una blela 27, que estd unida a un elevador 28. Bago la

accida de este, el eje 25 plvota en los paliers fijos 29 y 30,
lo que tiene porresultado acercar al plano de la vidriera 5 la
parte central 24 del eje 25, con obaeto de reallzar el ajuste
de las ventosas 23 contra la vidrlera. Cuando este ajuste es rea
lizado y cuando el vacio esté establecido en las ventosas 23, el
elevador 26 provoca el balanceo del cuadro 22 alrededor de 1a
parte central 24 del eje 25 para traer la vidriera g_horizontal
meate sobre el transportador C.
Lo;'dos puestos de enduccion A y ‘B estan prlnclpalmente
formadoa de dos reglas respectivamente 31 ¥y 32, 327y 34, aptas
a desplazarse paralelamente a ellas y simétricamente en relacién
al:eje general de la miquina, para apliéa:se'contra dos aristas
opﬁestas respectivamente 1 y 2, deépués 274 de 1= vidriers 5.
La enduccidn es hecha simulidneamente sobre dos cantos

. i
opuestos-de la vidriera, por desenfilado de éstos entre unos tu
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bos de enduceidn, respectivamente 6 y 7, 8 v 9, solidarios de las
reglas 3) y 32, para el primér puesto -dev enducéién, 33y 2&, para
el Pues'to segundo.'

Ias reglas 31 y 32 del ‘puesto A comprende una serie de

ejes fijos 35, sobre los que unas ruletas 26_ de centrado, destinadé.s

a ponerse en contacto con iaé aristas opuestas 1 y 2 de la -vidrie~
ra 5, girando libremente, a fin dé facilitar el desfilado de este
dltimo. 7 . | .
las r?glas 33 y.éfk_ dei pueatlo B comprenden un cox{j}znto de -
ejes m6v11e3.37.solidarios respectivamente de un vistago }_8_, }_9_,

paralelo al eje general de la miquina que gi.ra sobre unosg paliers

ko, ’+1, f+2, i3 soportados por las reglas; en cada uno de estos -

ejes 37 estd montada con libre rotacion uns rueda L ge cantrado,
uno de los ejes 37 del con;junto esté unido a un elevador L5, 46 7
soportado por las reglas, ‘con objeto de poder traer los dos con-

juntos de ruedas de centrado, simétricamente en relacidn al eje

. general de la miquina, al contacto de las aristas opuestas 27 _‘t .

de la vidriera 3.
_Los puestos de ex;duqcién A y B comprenden, por Qupuesto
cada uno un armazdn, no representado por la clarzi..dad del dibujo.
Estos armazones soportan un motor i*.?.o _{}_§. con doﬁle sentido de
rotacidn y con do.s velocidades, que arrasira respectivamente un

§ !
tornillo 49, 50, que comprenden cada uno dos mitades en sentido

contrario 51y _§__. 53 y Sk

las reglas 31 y 32, 33 ¥ 3# comprenden cada una unpas tuer
cas en sentido contrario (no representadas), que colaboran respec
tivamente con la.-s'porc.;lo-nes 2._ ¥ 2, §_3ﬁy 54 en sentido contrario
de‘flos tornilloa 49 y 50. |

Ademds, préximo a cada uno de sus extremos, estas reglas

comprenden unos paliers de bolas, no reéresentados. que se desli
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zan sobre los r;iles respeétivamente 55 y 56, 57'y 58.

- En el ;nter;or de las dos reglas de centrado 31 y 32 del
puesto de enduccidn 4, y glrededor del eje L del carretdén del -
traneportador C, estan prevmstas una serie de bolas-soportes (no
representadas); destinadas a fecibir la vidriera 2; cuando el
dispositivo de_manutenciénlﬂ la ‘voltea de su posicidon prixima :
de la vertical en el transportador.F, a una posicién horizontal
entre las reglas 31 y 32.

En el puesto de endugcién no existe un plano soporte,

pues las aristas 1 v 2 de la vidriera 5 que han sido ehducidas

'en el pr:mer puesto de enducc1on A estas bolas=soportes serian

. rapldamente 1mpregnadas por poliuulfuro que, a su vez, habra im

15

20

'pregnado las snperficies inferlores de las v1drieras sigu;entes.

En el puesto de enduccidén B estd pues previstc un dispo
sitive de apoyo de vidriéra (noc representado) conforme a la so-
icitud n@. 74 34334, depositada el 11 de Octubre de 1974, a nom
bre de la Solicltante. Este dispositivo esta destinado a evitar
uns impregnacion en la vidriera por contacto de los cantos 3 y &
de la vidriera previameante endﬁcidas dermasilla con los drganos
de apoyo. ' | |
ios tr@nspoitadorés C y E estdn asociados, respectivaﬁente
a los puesfoa de enduccién A y B y dispuestos entre las reglas 31
¥ 32, respectivaﬁente 33 v 34, paralelam;nte a éstas. Por la mia-
ridad del dlbuao. los transportadores estan representados, en las
figuras 1 vy é, debajo de las reglas de los puestos de enducclon
A y B,
. Estos/ﬁransportadores AyB comé%enden un carretén 62, 63 -
ieézgctivamente, ﬁrovista de un mediorde prensidn, tal como una
ventosa central 64, 65.'La ventosa G4 es éusceptible, desde una

?

posicidn baja representada en trazos interrumpidos en la figura 1,
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de tomar una posicidn alia, representada én trazc;s interrumpidos
en estarmisma figura. En caﬁbio, la ventosa 65 estd fija en altura.
Los carretongs _6__?: N _6_3_ se deslizan, gracias & unos pgliers
de t;olas;' no representados, sobre unos railes, 66, 67, y 68, 69,
respeciivamente, paralelos a las reglas de cada uno de los pues=-
tos de enduccidon A y B y fijos al armazdn del dispositivo. Bstos

carretones 62 y 63 son arrastrados cada uno por una cadena Z_, ‘71

que g:.ra. alrededor de dos ruedas dentadas 72 By 71* _2

las poleas 73 y 75 son motrices y arrastradas por un motor

" 76 y 77, en doble sentido de rotacidn.

Mas abajo del primer puesto de enduccidn A, se encuentra

. un disposifivo destinado a soportar la parte delantera de la vi-

driera 5, mientraé que ésta Gltima desfila entre los tubos de en
duccidn 6 y 7. ' -

Este dispositivo soporte esti formado por una serie de
rodillos exteriores _7_8_ y de rodillos interiores 79, de-ejes hori
zo»ntales; La dist;ncia lateral entre los rodillos 79 que es infe
rior a la anchura de la vidriera més pequeila susceptible de pasar
por la mAquina, su posicidén es fija. Los rodillos _'_7_8_, en cambio,
estin sujetos por unos trazos de palancas. §2, piv'otados airededor
del eje 81, fijos.en’el srmazdn 82 del dispositivo. Por la claridad
del dibujo, los brazos de palancas 80, los ejes 81, el armazép 82
¥ sus anexos no han sido representados més qgue sobre un .lado del
dispositivo. Estd claro que la simetria de este onjunto exicte
en el oiro lado.- |

- El extremo:inferior de uno de los brazos de palahce.s 8o
se p'rolonga hacia la paﬁ-te inferior por una horquilla _8__5_ Y ee
a’rticuia por un eje 87 sobre el extremo 88 del vistago de un él_g
vador 89 fijo a su otro extremo por un ejen 90 en el armazdn 82.

Cuando este elevador 89 es accionado, el"movimiento de su vista-
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go por medio de la horquilla 86 y de la biela 85, se traduce por

_un movimiento hacia arriba o hacia abajo de todos los rodillos 78.

Estos, éue estin normalmente en posicidn baja, son traidos a posi
cién alta con él fih de sostener los bordes de las vidrieras 5 ecu
Ya anchura sobrépasa aproximadamente kcms. 1a “distancia que sepa=-
ra las dos hileras de rodillos 78, estO’serﬁ descrito con ads de-

talle a continuacidn.

E

El carretdn 62 se desplaza a una posicidn porx arriba de

1a sallda, en la que el eje Iy de la ventosa 64 estd sltuado en-

‘frente del eje M de la vidriera y del dispositivo de centrado,

hasta una posicidn por abajc de la.llegada materializada en la fi

o guré 1l por el eje Lz y viceversa, estas posici&nes estén definidas

15

20

2>

30

. por unos contactos de fin de carrera Fc8 y Fc9 (ver figura 3).

En cuanto al carretdn 63, se desplaza de tal manera que
el ejé de su ventosa pasa de la posicidn alta, sefialada en Nl, a
la posicién'baja ha, y vicevers#. Estas posiciones estin igualmen
te definidas”pof micrb-contactoé de fin de carrera Foll y C:45,

(ver figura 3) cuya funcidén serd descrita detalladamente mis ade-

Iante.

Como ya se ha indicado, los transportadores A y B, estin

-

sitﬁados entre las reglas 31 ¥y ég.'ész‘éﬁ de los puestos de.en-

duccidén y por encima del cqnjunto de los Organocs de maniobra}de

-estas reglas, es decir, por encima de los railes 55 y 56, 53.¥ 58

y de los tornillos 49 y 50. Ademas, la féntosaiéﬁ delrcarretén.ég
del primer puesto de enduccidén A sube y baja de mznera quecnjepcﬁando
estd en posicidn-elevada, la vidriera 5 que descansa en les bolas

soporte, no representadas, como se explicard mis adelante, le ven-

tosa 65 del carretdén 63 del segundo puesto de enduccién B esta fi-

ja en altura.

Entre los dos puestos de enducéién A ¥ B estéan situados
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los medios D para levantgr:ia.vidriera‘g'del primer transportador
C ¥ vara traerla sobre el segundo trénsportador E. En el caso del
dibujo, estos medios permiten imprimir a la vidriera 5 una rota~
cibén de 902 en su planoc. Este dispositivo de rotacién estd forma
do por una potencia que comprende una columéa vertical 95 y un b:a
zo horizontal 96, provisto de medioa de prension tales comno unas
ventosas 97, 98 ¥ 99. E1 pie Qe la columna 95 en solidario de un
brazo de palanca 100, accionado por un elevador 10l.

las ventosas 97, 98 y 99 son arrastradas por un trazo 102
fijo al vistago vertical 103 de un elevador‘lgﬁ. Estas ventosas -
pueden bajo la accidn del elevadof‘lgi. ocupar una posiciéh eleva
da o una posicidén baja. '

.Ia coluﬁna 95 estd moniada en un palier a tope, n; repre
sentado, lo que le'pe:mite poder oscilar airededor de su eje, ba~ -
jo la:acéién del élevador.IOl. segiin la doble flecha 0, entre unos

contactos de fin de carrera Fe 21 y Fe 22, desde una, poaicion en

la “que el eje vertical de la ventosa central.gg esti exactamente
en la prolongacién del eje del qarreton gg cuando este filtimo eje
estd en posicién baja 12, hasta una posicidn en la que el eje de
la ventosa central se encuentfa exactamente eS 1a prolongacién

del e3e del carreton 63, cuando este filtimo eje esta en posicion

alta N, ’

El desarrollo de las diferentes secuencias de trabaj; serd
descrito mis adelante, en conjugacién coh la finalidad de los dife
rentes contactos de fin o de principio de carrera que serﬁn descri

tos con esta ocasidn.

Por encima del segundo puasto de enduccidn B estd situado

un dispositivo destinado a medir la longitud media de la vidriera
5. Este dispositivo comprende un tope 105, arrastrado por una ca-

dena 106 gque giran sobre dos pifiones dentados 107 y 108. El pifidn
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_3_5._9_8_ esta unido; por medio 'd; una galga 109 de mando eléctrico a
un potencidémetro 110. El pix‘ién 107 es solidario de un tambor,
ns visible en 1la figura 1, sobre el que se enrells un hile 111
al -que estd suspendido un contrapeso 2.
E1l dispositivo de medida de la longitud media de la vidrie
ra 5 funciona de la s:.gu:.ente manera. . -
Cuando el carretén 62, que sopozrta un vidriera 5 pér su

ventosa 64 representada en posicién elevada en trazos interrumpi

dos, evanza hasta su posig_ién de fin de carrera Lp, el borde ante

rior é'de la vidriera 5 que acaba de apoyarse contrs el tope 105

¥ e impiime, en direccidn baja, un desplazamiento que estd- en

funcién de las dimensiones longittidinales de la vidriera, ¥ mis
precisamentq' de su longitud media, puesto que el centro gebmétr_i;
co de la vidriera c{oincide con el eje de la ventosa 64 y que -
ademds, la posicic':r; baja I2 del eje del carretén _6; es siempre la

misma y determinada por un micro~contacto de fin de carrera Fc 9

_del que se tratard mis adelante.

20

25

I

-

Al avanzai® hacia abajo, el tope 1 05 arrastra 1la cadena 106
y por consecuenc:.a los pinones dentados 107 y 108. Esto tiene por

ohpto de una parte, arrastrar el potencidmetro 110 y, de otra rar

te, subir al éontrape56 112 hasta el momento donde el carretdn _6_2_

llega al fin de carrera. .
Cuando la vidriera 5 es posteriormente levantada de encima
del carretdn 62 por el dispositivo-n ha qt":.e éste llega en pos;.cién
baja acciona, como seri descrito a conti;macién més detailadament;e,
un microcontacto de fin de carrera Fc22 que libera el freno 109. E1
contrapezo baja de nuevo, el tope 105 es. traido de nuevo por rote-
ciéizi"del piﬁén/}gz & una posicidn de salida para una nueva medida

de la longitud media de la vidriera siguiente.

EL dispositivo de medida de la longitud media de la vidrie
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ra estd unido eléctricamente al motor de dos velocidades 48 de
mando del movimiento de las :'reglas de centrado 33 y 34 del pues
to segﬁndo de enduccidn B, por medio de un se;vomecaniémo de po
sicidn é'n roté,ci.én represe-ntad.o detalladamente en la figura 2.

En esta figura, se ve que el potenciémetro 110 estd uni-
do al motor 48 por medio de un variador electrénico de tiristores -
113, el motor 48 estd de una pa'nrte unido mecanicamente a- una di-
namo tacométrica 114 y, por medio de ﬁn redu-ctor 115, a un.poten
cibémetro receptor de reaccidén 116, parecido al potencidmetro 110.

El potencidmetro 110 sefiala la base de referencia y el

po.tenciémetro 116 sefiala la base de:feed'.-back que es coiparada

con la base de réferencia.

Ia dinamo tacométrica 1ll, emite, con relacidn a ella, una
sefal en funcidn de la velocidad del motor 48. .

Se trata de un montaje clisico de un servomecanismc; de
posicidn en' rotacidén y su funcionamiento, bien conocido en si,
no sera descri‘!%o mas adelante. . )

El mando del motor 48 por el dispos;itivo de medida de lon
gitud media de la vidriera 5 tiene por resultado, como serd des- -
erito mds detalladamen:!:e a continuacion, poner p.aralela.mente las
reglas 33 y.l‘t del segundo.puesto de enduccion B con’una Bepara~
cidén que corresponde a la distancia que separa las aristas 3 vy _11
de la vidriera 5= . : ‘

¥as abajo' del segundo puesto dei' enduccidén B qs‘;;'. situado
el dispositivo de manutencidn I, que compr'ende un cuadro de le-'
ventemiento 117 que lleva una serie de ventosas 118. Este cuadro
es Bo?.idario de u;z ej; 119, Que gim so;:re unos paliers 120 y
121. Bajo la accidn de un elevador 122, y por medio de la palan
ca‘. 123, el cuadro }_;;7_ puede pasar ée una posicidn horizontal a

’

una posicidn vertical, segin la flecha ?. con objeto de traer la
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vidriera en posicidn vertical sobre un puesto de trabajo J si-

tusdo mas abajo.
El puesto de trabajo J estd representado muy esciuema'.tica-

mente en la figura 1 por un transportador, sobre el gque la.é vi~-

drieras 5 avanzan en posicidén vertical en una estufa de polimeri

En la 'figurg. 2, que es idéntica a la figura 1, han-sido

representados, de éanera esquemdtica, en favor de la claridad

los contactos de fin de carrera y los detectores importgrites que
; . )

- permiten comprendei- el funcionamiento del dispositivo. Algunos

de estos c'ontactosfya han sido.citacios anteriormente,. p.erb'no -
oﬁstante, se va a dar a continuarcién la lista de los contactos
que aparéceh en rla figura 23

- - C7 representa un detec-tor que reacciona al paso del bor
de posterior L de la vidriera 2'& pone en mércha a ralenti el
motor 12;

-~ £19 representa un detector que reacciona al paso del
borde posterior 4 de la vidriera 5 y para el mo‘i;or _1_2_,15.1 vidrie
Ta 2 se encuentra entonces centrada en relacién al ej.e Mg

~ ¥Fc_15 representa un céntacto de fin de .carrera, accio-
nado por el cuadro 22, cuando estd en posicidn hoiizontal; 4

| - Fc 14 representa un contacto de fin de carrera, #cc_ion_a__
do por el cuadro _gg,‘ cuando éste estd en posicidén verticalj !

- _}:icepresenta un detector sopo;tado por la regla de cen

trado 32, que pone en marcha, &l paso de la arista Y de la vidrie

ra 5, la pequefia velocidad del motor 47;

kY

- 9__5- represents un detector so;:;ortado por la regla 32 que
detiene, al paso de la arista 1 de la vidriera 5, el motor &'_7_;

~ Fc 17 representa un contacto que, al paso de la regla

'2, actlia sobre el eslevador 89 para porar en funcionsmiento el
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" movimiento de los rodillos 78;

-~ Fe 20 representa un-contacto de fin ée carrera para el
dispositivo de centrado del transportador F en posicién'de origens

-'g_gx_:_;; representa"\rm d;tector, que, al paso de los cantos
anteriores Q.y posteriores ji_ de la vidriera 5, pone en funcionamien
to la pequefia velocidad del.r motor _'2_6_ ¥ la primera enducciéz;;

- Fe 5 representa u-n contacto de fin de carrera acciorado
por la regla 32, cuax;do alcanza la posicidn de distancia méxima y
que para el motor 47; )

- Fc 18 representa un contacto de fin de carrera, que hace
f.x'mcionar la velocidad lenta del motor 76 del carretdn 62 a la -
vuelta hacia su posiciodn alta; .

- Fc 29 representa un c-onpacto de fin de carrera del carre
tén 62, que hace funciomar la velocidad lenta del motor 76 hacia
su f:osiciér_x bajas ' 7

- Fc 8 representa un coﬁtacto de fin de carrera de vuelta =
la posiciéﬁ alta del carretén 62, contacto que detiene el motor 76;

- g‘_g__9_ representa un contacto de_fin de carrera bajo del
carretdn, que detiehe el motor _‘_7_§_, provocs. ei descenso del brazo
102 y .pone en func:!.oxiamiento el arranque del motor f_f_@_;

~‘ __g_}é representa un contacto de fin de carrera, posicidn
baja, del 'bra;zc-) 102 de la ménsula ._22. que detiene el elevador,104;

- Fc_35 representa un contacto de fin de carrera, posicion
alta, del brazo 102 de la ménsula 95, que: detiene el elevador 1013

-~ Fe 21 representa un contacto de fin de carrera de vuelta;L
a la posicic’m.ba;ja de la ménsula 95, que _‘detiene' el elevador 101;

~ CCE2 representa un detector, que, al paso del canto axn
terior ). de la vidriera 5, que pone en funcionamiento le pequefia
vel;acidad del motor _'2_7_ y la segunda enduccidn;

.

« Fc 41 representa un contacto de fin de carrera de vuelta
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a la posicién baja del carretén 63 que detiene el motor 77;

- E_c__i@_ representa un contacto de fin dé carrera, que man’
da la velocidad lenta del motor 77 del c_arretén 63 a la vuelta .
hacia su posicié-n bajay

- C 4 representa un detector qué, al paso del canto anterior

- 1 de la vidriera 5 pone en marcha la pequefia velocidad del motor 773

: -

- 9__&_5_ representa.un detéctbr de fin de carrera por debajo
del carretdn 63, accionado poz%.e]: paso del canto anterior 1 de la
vidrierg é;ﬁara varar el motor 77;

--_E_‘_c__l_&_z repreéenté un contacto de fin de carrera ’de'l‘ disposi’

tivo de manutencién I en posicidn vertical;

- Fe 73 representa un contacto de fin de carrera accionado

‘por la entrada en posicidon vertical de un brazo os’c.i:lante' 1350 que

‘mantiene la vidriera que ha side colocada verticalmente en el trans

portador. Este éo'ntacté Fec 78, cuando es excitado, vuelve a enviar

el dispositivo de manutencién I en posicidn horizontal.

- Los vacuoatgté_ que siguen no representados en las figuras,.
tisnen las funciones éiguienteé: |
- VVBB: px;esencia del vacio en la ventosa 23 del dispositi
vo de manutencién:H;
- VVE 1: presencia del vacio en la ventosa 64 el carretén
62; : !
~ VVET: presencia del vacio en'lags ventosas 97, 98, ﬁ de
la columna 953 |
- VVE 2: presencia del vacioc en la ventosa 65 del carretdn
83;
.~ VVE 3: pz;esencia del vacio en las ventosas 118 del dispo
si'ljfivo de manutencién I.
- Las conexiones éléctricas, asi como los numerosos contag

tos secundarios, cuya descripcidn no aportari nada a la interpre-
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tacién de la invencién y cuya puesta en marcha se debe, nderis,

- & la maro del hombre, no han sido representadas y no serin toma-

das en consideracién en la descripeién del funcionamiento que ee

.

detallard a continuacién.
Cuando el borde trasero de una vidriera 5 arrastrada en po
sicidn vertical por el tranéportador F, llega al detector C 19,
una sefial de parads es enviada al motor 12, los rodillos 1C dei
tranéportador f s; iﬁmovilizén Y la viériera 5 se centra.
Al mismo tiempo, el vaéio'es gplic#do a las ventosas 23 del
dispositivo de manutencidn H, y el elevador 28 recibe unn sefial

de mando, gue pone en funcionamiento, por medioc de la bibla gz'y

~del eje 25, la proximidad del cuadro 22 hacia la vidriera 5. las

ventosas vienen a ajustarse a la vidriera 23. .
.En este inatante, un vacuostat VVBEB comprueba lz presencia
del vacio en las ventosas 23-y enite una senal de mando que pone

en funcionamiento el mov1miento del elevador 26 que provoca el

»~ba1anceo del diapositzvo de manutencion H, Cuando el cuadro 22 en

tra en posieion horizontal, acciona el contacto de fin de carrexra
Fe 15, que emite una sefial de mando para, simultaneamente, cortar .
el vacio en las ventosas 23, invertir el movimiento del elevador
26 con vistas a elevar el cuadro 22, ~eccionar el motor 19 con.mi-
rag a poner en posicion-de espera el dispositivo de centrado, y
en fin, poner en funcionamiento el arranque del motor'&z, para =
ajustar las reglas de centrado 31 y 32 del puesto de enduccién A,
Hientras que las reglas se estrecﬁan, el cuadro 22 sube
en posicion vertical y acciona el contacto de fin de carrera Eéjfg
quelemite ﬁna seﬁai de'fﬁrada, del elevaéor 26, Mientras el movi-
micéto de estrechamiento de las reglas 31 $|2g, la vidriera 5 des

cansa en los dispositivos soportes, no representados, situados a

une y otra parte del carretdn 62.
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Cua.ndo el detector C 3, llevado por la regla 32, revela el
paso én su eje optico del canto 1 de la v:Ldr:.era 5, emite una
seilal, gue hace pasar el motor._’iz a pequeila velocidad.

Cuando el detector Clu, llevado :.gualmente por la regla 32

'detecta el paso del canto 1 de la vidriera 5 en su eje optlco,

emite una sefial, que tiene por objeto, simulténeamente, parar el

L

‘motor 1{-_7, luego el movimiento de las reglas, porer en funcichna-

miento el movimiento de subids de la ventosa 64 del carretén 62,

" poner bajo vacio esta misma ventosa'y de mardar el levantamiento

-de los rod:.llos de apoyo '78 por el elevador 89.

En el caso de vidrieras estreclas, 1a. regla 32 se aproxima

suficientemente a la regla 31 para pasar delante del deﬁéctor Fel.?

y excitarle, lo gue provoca la bajada de los rodillos :@_.'
" Cuando la ventosa _6&_ entra en posicidn alta, la vidriera 5
se adhiere a ella y el vacuostat VVE1 de esta ventosa emite upz

sefial de mando que provoca el arranque del motor 76 del carretdm

62, el cual deja su contacto de fin de carrera bajo Fc 8.

Entre tanto',; el dispositivo de ceﬁ’crado lopgitudinal vuelve:
a la posicidén de origen y la leva 21 acciona el contacto de fin
de carrera Fc 20, que emite una sefial de parada del motor 19. "

Ia vidriera siguiente, presentads por el trans"portado; ¥,
va a apojarse de nuevo por su canto delantero en la leva 21 '3' el

13
ciclo se repite de forma idéntica a la que acaba de ser descrita.

En el transcurso del avance del carretdn _6__2_ de su pos;.c*.on
alta, materializada, por su eje ILj, hac::La su posicidn baja, mate
rializada por su eje Lp, el canto delan‘l‘:.ei'o 3 de la vidriera 5
in'terce.pta el eje Optico del detector CCE1l situado por encima de
los tubos de enduccién 6y?7.E detector CCE 1l emite enicnces unn

sefial, que, simultdneamente hace pasar el motor 76 a pequeila velg

N i
cidad durante un tiempo predeterminado por un dispositivo de tem
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.

porizacidn cldsicono representado, que pone en funciopamiento la
enduccidn de polisulfuro despuds del transcurso de ur cierto tiem

po determinado jgualmente por un dispositive de temporiéacién. -

Transcurrido el espacio de tiempo a pequeiia velocidad, el motor .
25 pasa a gran velocidad. El hecho de haber pasado el motor 76 a

pequefia velocidad permite ajustarse ficilments los bordas latera

les 1 y 2 de la vidriera contra los tubos de enduccién § r 7. s

Cuando el canto trasero 4 de la vidriera viene a su vez a e

interceptar el eje dptico del detector CCE1l, éste emits unma aeﬁal:.;

“que hace pasér el motorAZQ a pequeila velocidad, durante un tiemp&

predeterminado por un dispositivo de temporizacibén clasico,. y que

corta la endﬁccién del polisulfuro, después del tranécurao de un
tiempo igualmente determinado por un dispositivo de t?mporizacién‘

El motor se realimenta para separar las reglas 31 y 32 vy
volverlas a llevar hasta su posicidn de distancia pidxima, posicidn
alcanzada cuando el contacto Fec. 5, que detecta la regla 31, emi~

Después del éeriodo de pegueila velocidad, el motor Zé vasa
a gran velocidad, la pequefia velocidad tiene por objeto facilitar
la distancia de la vidriera 5 de los tubos 6 y 7.

Entre tanto, el canto delantero 3 de la vidriera 5 entra
al contacto éel tope 105 y la rechaza, lo que tiene por odjeto ha
cer girar el potencidmetro 110 contrariamente al coatrapeso 412,

Cuando el carretdén 62 estd pr6xiﬁo a su posicidn baj;, ac-
ciona ¢l contacto Fc 29 de fin de carrera del carreitdn. Este coﬁ:
tacto emite una sefial de mando que hace'pasar el moior 2§ a peqég
fla weélocidad. Después, el carretdn prosiguiendo su curso acciona

i
el, contacto de Tin de carrera Fc 9, que emite una sefial éde mando
gue para el motor 78. Bl carretdn se detiene entonces en posicidn

baja LZ- [



10

15

20

25

30

- 22 -

Ia rotacidén del potencidmetro se detiene igualmente y és
te fija un valor que estd en funcidén de la distancia que separa
los cantos é;y‘ﬂ de la vidriera 5 & una constante fija.

Se ve que el carretén 62 efectéia un recorrido de longitud

fije entre los dos contactos de fin de carrera alto Fe 8 y bajo Fc.9.-

Esta longitud es determinada, una vez por tedasz, por la. poszcion

de estos contactos de f:.n de carrera.

Cuando las reglas ._3_1_._ Yy _3__2_ han acabado elvce.ntrado',' es de-
cir,r en el'inétantq preciso dc;nde la-vidriera se encuentra oprimi
da por los r'odil].os. 36 y donde el detector C li ha sido imprimido
por el canto 1 de 1a vidriera, el centro geométrico de s vidrlera
se encuentra exactamente en el centro de la ventosa 64..

Durante todo el recorrido del carretén 62 la vidriera que
da sujeta en eata pos:ncion por el vacio de la ventosa 61+ ' -

Cua.ndo el carretdén 62 llega sobre el contacto Fc29, estd

al ralent:., después detenido llegando sobre el contacto ¥c 9. Este

- contacto manda simultineamente la ba;;ada del brazo 102 de 1a men-_

sula y el arranque del motor 48.

Dirigido por el servomecanismo de posicion en rotac:on, el
motor 48 trae las reglas 33 y 34 a  1a separacion que corresponde a
la distancia entre las aristas 3 ¥ 4 de la vidriera 5 s

Cuando el braz$ 102 entra en posicidn baja, acciona €l con
tacto de fin d_6 carrera Fc36, que para el elevador de mando -I;Q_l_i_ Yy
pone en funcionamiento el vacio en las ve‘ntos,a.s 97, 98, 99.

Cﬁando el vacuostat VVET comprueba la presencia del wvacio,
en las ventosas 97, 98 99, envia una seﬁal, que corta el vecio en.
la ventosa 64 de carreton 62, pone en funcloﬂamlento el retorno
a 1a posicidn baja de esta ventosa, el retorno a la posicién baia
de los rodillos escamoteables ?8, el retorno hzcia arriba del ca-—~

rretén 62 del transportador C asi como ld subida del brazo 102,
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que levanta larvidriera. |

| Cuando este brazo 102 llega a'.;La }'zosicién alta, acciona
el contacto de fin de carrera Fc 35, que emite uma sgﬁai rara de=
tener el elevador ;.Q‘_ﬁ de mando de este brazo y poner en funciona-
miento simultédneamente la aécién del elevador 101, luego la rota-;
cion hacia abajo de la méns.ula. 95, de su brazo 96, y por conse-
cuencia de la rvidgiera 5 suépendida en las ventosas 97, 93, _9_§.

Esta ;otacién arranca & pequeiia velocidad, después prosigue a
gran velocidad, para terminar nuevamente a pequeiia velecidad.

Estos camblos de veloc:.i.ds.d son mandados por el brazo _l_O_Q
que acclona unos contactos secundaric;s no representados.

Mientras se efectfia esta rotacién, el carretdn _6_@_ prosi-
gue su marcha de retroceso hacia arriba. Estd al ralehti_paeando
al nivel del contacto _E:gl_8_, después llegando .sobre el contacto de‘
fin de carrera _F_t_:_S_. El cé.rretén se vuelve a encontrar nuevamente

detenido .en posicidn alta presto a recibir uns nueva vidriera.

" Cuando el brazo 100 de la ménsula 95 acciona el contacto de fin de

carrera Fc 22, este iltimo emite una sefial que detiene el elevador

101, que pone en funcionmamiento el descensc del brazo 102 y que 1i

bera el freno 109 del potencidmetro 110.

Cuando el brazo 102 entra en posicidn baja, acciona €l con
tacto de fin de carrera Fc36. Este emite una sefial, que invierte
el movimiento del eievador de mando 104 del brazo 102, corta ‘el va
cio en las ventosas 97, 98, 99, pone en i‘uncionamiento los elevads
res de mando 45 y 46 de las ruletas de centrada b4 y al final, des
vués de una corta .j:empgrizaciéri, que dej?. a las ruletas de centra-
do el tiempo de operar, establece el vacio. en la ventosa _6_2 del ca
rretén 63. .

El vacuostat VVE2 comprueba entonces la presencia del va

cio en la ventosa 65 y emite una seflal que pone en funcionamiento
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el arranque del motor 77 de la traccidn delrcarretén,éz.

Ias operaciones de enduccidn en el puesto B se desarrollan

" de una manera practicamente idéntica a las ya descritas para el

primer puesto de enduccidn A, con paso del motor a pequefia velo-

cidad para el ajuste y desajuste etc... a medida que el carretdn

E

avanza Yy que el detéctor CCE 2, colocado, como su homéloéo 0TB1
del primer pg;s?o}.;lgo mis arriba éé'los §pbos_§.y‘g_dqfqnduccién.-
es'excitad; gor ios.caﬁtbsrdelantéréll f'irasero.g de la .wvidriera 5.
ﬂienfras que la enduccidn de los cantos 3 y 4 de 1; vidrie
ra tiene lugar, el grazo 102'sube ¥ acclona, cuando entra en posi
cidn alta; el contacto de fin de car£era suﬁerior Fec_35. Este Gl~

timo emite uné seilal que detiene el movimiente del elevacdor 1Ch v

pone en funcionamiento el retroceso de la ménsula 95 provasando el .

arranque del elevador 10l. Esta rotacidn retroceso prosigue hasta
el moménto.én que el brazo 100 accionz el contzcto de fin de carre

ra Fe2l, que emite una sefial Que detiene el movimiento del eleva-

'dof 101. ia ménsula 95, ¥ los brazos 96 y 102 provistos de sus ven

tosas 97, 98, 99, se encuentran detenidos en posicidn alta.

Cu#ndo, en el primer puesto de enduccidn, es el paso dei
carretén que manda la disminucién de la velocidad después de la
parada del motor, en el caso pr?sente. este es pues el canto delan
tero de la vidriera que manda estas operaciones. Cuando ésta 'pasa
al nivel del detector Chli, el motorlzz de traccidn del carretdn pa
sa a pequefla velocidad. '

Cuando ella acciona el detector ch5, este mismo motor 77 ;s
detenido, las ventpsas.l;B.subeh al encuentro de la vidriera le es
aplicado el vacio.

. Cuando el vacyostaf VVE 3 cqmprueba el vacio en las vento-
sas 113, emife'una sefial que pone en funcionmamiento el elevador

122, que levanta de nuevo el dispositivo.de manutencion I y alimen
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ta al motor zz'en sentido d; retroceso del carreéénléz. Cuando
este carretén acciona el.coniécto Egﬂg, el motor 77 pasa a peque
fia velocidad y, cuando acciona el contacto de fin de carrera Fehl
est; ﬁltfmo emite una seﬁai'qué'detiene el motor.

El carretdén se encuentra entonces detenido en vosicion a;ta
N1,

Los contactos de fin de carrera F¢ 21 y Fc 22 qu; d2limitan
la rotacién de la ménsula 95 estén situédos de tal modo que la ro
tacion sea igual al dngulo que es érgciao pars hacer pivotar 1a'

yidriefa, es decir, de 902 en el casmo del dibujo.

‘Cuando el cuadro 117 del dispositivo de manutencicr I entra

en posicidén vertical, acciona el contacto de fin de carrera Fch7,

15
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30

que emite una sefial que detiene el movimiento del elevador 122 y
corta el vacio en las ventosas ;;g. la vidriera se encuentra pues
liberada en el puesto bajo de trabajo J en posicidn vertical.
Al11{ se mantiene momentdneamente en su sitio por la bajada
ﬁasta la verticel del brazo 130, el cual, cuagdo entra en esta
posicidn de mantenimiento. acciona ;l contacfo &e fin de carrera
Fc?8. Este emite una sefial que ehv@a nuevanente el dispositivo d;
mhﬁutencién I en posicidn horizontal y pohe en funcionamiento el
descenso de las ventosas ;;g.' ' . _ .
Cuando el carretdn Qg.ha fecorrido una distancia fija y pre
determinadé, el carretén 63, comienza su carrersa siemp}e en el -
mismo .punto alto gé. g?acias al contacto:de fin de carrera Fé#l,
se detiene en posicidn baja en unos punt;s diferentes, en funcidn
de las dimenaiones de la vidriera 5, puesto que es el canto delan

tero 1 quien acciona el contacto de fin de carrera chs.

Tw El caanto delantero 1, cualquiera que sean las dimensiones
de la vidriera 5, se detiene siemrre en el mismo punto, situado

a una distancla horizontal X del eje 119:de1 dispositivo de manmu
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tencion I. Egta distancia X es igualia la distancia V vertical, que
separa este miemo eje del planb del transportador que forma el pues
to de trabajo bajo J. De esta forma, cuando el éispositivo de manu

tencién I se enmcuentra en posicidn vertical, los cantos 1 de las vi

drieras descansan en el transportador, cualquiera que sean las di-

mensiones de estas vidrieras.-

De la descripecidn anteriofmente hecha se deduce que el con-

junto de'losdérgaﬁbs del dispoéitivo trabaja con saturacidn., Es de
cir, cuando se termina el ciclo de las enducciones de una - primera
vidriera, el ciclo de la vidriera siguiente estd aproximadamente a

12 mitad de su desafiollo, cuando comienza el ciclo de la tercera

vidriera.

NOTA
En resumen, lé.pfésenté-Paténte de Invencién se contQae 2
lasrsiguientes reivindicaciones:
1a),- “Dispositivo para la enduccidn de masilla de las cuatro arig
tas de una luna mﬁitiple“, caractgrizado porque un primer
transportador propio para hacef desfila? la vidriera hopizontalmgg

te entre los tubos de inyedcién opuestos de un primer puesto de en

duccidn a la vista de la enduccidn de los dos primeros lados para=~

~ lelos de la vidrieraj un segundo transportador propio para hacer des

filar la vidriefa‘horizontal que proviene del primer puesto d% en-
duceidn entrg_los tubos de inyeccidén opuestos y un segundo puesto
de enduccidn a la vista de la enduccién de los dos lados paraleclos
de la vidriera que no ha sido afin enducid; de masillas dos medios’

propios para transferir la vidriera del primer transportador al se

gundo disponiendo los lados de la vidriera que han sufride la pri-

mera enduccidn perpendicularmente a la direccidn de avance del ci-

tado segundo transporfador.

28).- "“Dispositivo para la enduccién de masilla de las cuatro ais
t
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. tas de una luna mﬁltiﬁlé", segﬁn la reivindicaciénil, carac
terizado porque los meéio;.paré transferir la vidriera del primer
transportador al segundo comprenden Qna columna vertical propia pa
ra pivotaf alr;dedor de un eje péjo.la solicitud de medios de accig

5 namiento, dicha columna compiende un brazo apto para poner en con~
tacto una superficie de la vidriera de ioé medios de preﬁsién tales
comorventosas de las que esté-;éuipado.
3@).~ "Dispositivo para la enduccidén de masilla de las cuatro aris

tas de una luna miltiple", segiin la reivindicacidn 2, carac
10 terizadé-porQue el dngulo de rotacién de dicha columna es igual al
éngulo que hace pivotar la vidriera para traerla de la poricidn
que ocupa a la sélida del primef puesto de enduccidn a la posicidn
'en 1§ que iag aristas a endﬁcir estin en una posicidn correcta a
ls entrada del segundo puésto de anduccién.
15 ha).- "Dispositivo para la enduccién.de.masilla de las cuatro arig'
tas de una luna miltiple", segin la reivindicacién 3, carac
terizado forque el segﬁndo transportador es del tipo que comprende'
un carretén equipado 4l menos de un; ventosa central derprensién '
¥ porque la columna es apta para traer la vidriera, al final de su

20 movimiento de rotaéién, en una posicidn tal que el eje de simetria
de la vi@riera es confundide con el eje de dicha ventosa centrgl,
cuando diého c;rretéﬁ.esté ipmovilizad; en posicidn alta. )
58) .~ "Disﬁositivo para la enduccidn de masilla de las cuatro aris

tas de una luna mﬁltipie", segin una de las reivindicaciones
25 '3 y b, caracterizado porque el primeQ traﬁsportador es del tipo qde.
comprende un carretdn equipad# al menos de una ventosa central de

prensién y porque cuando dicho carretdn estd inmovilizado en posi

B o : —
- ¢cidén baja, el eje de la ventosa y el eje de simetria del medio de

prensidn del brazo de la columna son confundidos.

30 63).- "Dispositivo para la enduccién de masilla de l=s cuatro aris
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tas de un; luna miltiple", segin una de las reivindicacig
nes 1 y 2, caracterizado porque unos medios de deteccidn estin
previstos entre el primero y segundo pue;tos de enduccidn para
medir la“distancia qﬁe separa el canto delantero del canto %ra-
sero de la vidriera con el fin de,£raer en una posicidén de distan.
cia apropiada, por unos medios de accionamiento sujetos,%rdiéhoé
medios de detécc@én, los tubos de inyeccidn del segundc puesto de
enduccidn. .
72) .- "bispositivo para la enduccidn de masilia de las guatro-ari§

tas de una luna miltiple", s;gﬁn la reivindicacién 6, carac
terizado porque dichos medios de deteccién comprenden uns protube
rancia que es rechazada por la vidriera cuando éstz es arrastr#da
hacia abajo por el primer transportador, esta protuberancia que

esti soportada por una cadena que gira alrededor de dos piﬂones

dentados, al encuentro de un contrapeso o equivalente, uno de los

pifiones ests unido a unrpotenciémetro, este potenciéﬁetro anuncia
asi un vélor que estd en funcién ée la distanciz que separa 1las
éristas delanteras y traseras de la vidriera, dicho pofenciémetra
estd conectado a los medios accionando el desplazamiento de los
tubos de inyeccidn del segundo puesto de enduccidn.
83) .~ "Dispositivo para la enduccidn de masilla de 1gs cuatio aris
’ tas de una lupa miltiple", seglin una de la=s reivindicgcio-
nes 1 a 7, caracterizado porgue comprepde, por encima del prémer
transportador, un transpoftador de alimentacidn que reciben las
vidrieras a tratar en posicidn vertical:y las hace pi%otar, des~"
pues de centrad; noventa grados con el fin de depositarlas hori-
zontalmente en el primer transportador.
935.-7 "Dispositivo'para 1a enduccién dé zasilla de las cuatro aris

tas de una luna miltiple", segln la reivindicacidn 5, carac
' 3]

“terizado porque el primer transportador ‘es del tipo que comprends

i
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un carretdn eéuipado al_ménog de una ventosa central de prensién
Y porque la marcha del carretdn és tal que, cuando esté»inmovili
zado en posicién'alta para recibir una vidriera, el ej; de dicha
ventosa se coloca a la derecha del eje mediano de la vidriera
centrada e inmovilizada en el transportador. .

102).~- "Dispositivo para larenduccién de masilla de las cuatro

aristas de una luna mﬁltiple",.segﬁn unz de las reivin-

~dicaciones 1 a 5, caracterizado porque comprende, mis abajo del
. segundo. puesto de enduccidn, un dispositivo de manutencidén pro-
pio para coger la vidriera horizontal que ha sufrido la segunda

" operacidn de enduccién a fin de traerls en posicidn vertical en

la cinta transportadora destinada a hacer pasar la vidéie:a al

puesto de trabajo siguiente. 7 -

113).- DISPOSITIVO PARA LA ENDUCCION DE MASILIA DE 1AS CUATRO
ARISTAS DE UNA LUNA MULTIPLE", segiin queda descrito y

reivindicado en la precedente memoria y nota reivindicatoria, -

que conste de 29 péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 1 g&a"f' 13/5
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