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Este invento se refisre a una disposicidn de
circuito para alineacién de.Fase de un servo-accionamien
to para un sistémg rotativo, cuyo acclonamiento compren-
de un circuito de control de velocidad que incluye un de
tector de fase, el cual es controlado por una sefial real
y tna sefial dese?da, de cuyo detector de fass la sefial de
salida es anlicaba a un elemento de correccidn para corre
gir la velocidad.del sistema rotativo a través de un cir
cuito de transm151on, al cual esti previsto para pusterlor

tratamiento de eata sefial, estando dlSDOﬂlblBS la sefial i

‘real y la seifal fdeseada como sefiales de forma dg impulso,
cuyos raspactlvoa impulsos aparecen alternativamente en
‘la condicién deseada del sistama. Hasta la fecha el dise

- fio de una dlspus;016n de circuito para alineacién de fa-
4

se de tal servo-?cciunamiento depende princ?palmente del
tipo de detectorfde fase usado., Por ejemplo, en la Memo-
ria Descriptiva de la Patente Austriaca Ndmero 275.670,

se describe una aisposiciﬁn de circuito en la cual se em
plea un mult1v1brador blestable, el cual es controlado por
dos sefiales de forma de impulso como un detector de fase,
estando precedido dicho multivibrador biestable por me-
dios para alinéacién de fase del siétema, mientras que en
la Memoria Descripéiua de la Patents Austriaca Ndmsro
306.173 se dasgrfbs una disposicién de circuito con un de

tector de fase, @l cual compara una-seﬁal de diente de
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sierra con una sefial de forma de impulso, estando sequi-~
do dicho detector por medios para alineacién de fase del
sistema. En el caso pfimeramente mencionado los medios

para alinoacién de fase del sistema determinan la secuen

"cia de tiempo de los impulsos de la sefial real y de la ss

fial deseada y cuando aparecen mis de un impulso de una de

‘las sefiales entre dos impulsos de la otra sefial influyen

en el detector de fase de una manera especifica durante
un intervalo de tiempo dado, En el seghndo caso se dife-

rencia la seffal de salida del detector de fase por los mg

" dios previstos para alineacidn de fase del sistema y se

_suma a la seffal que controla el elemento de correccifn de

una manera especifica.

Un objetn del invento es proporcionar una dis
posicifn de circuito para alineacidn de fase de un servo-
accionamiento paré un sistema rotativo, la cual puede em
plearse independientemente de la realizacién del detec-
tor de fase y que asegura Una puesta en Funéionamiento
rapida y fiable del sistema en la condicifn dessada., Pa-
ra ésto, la disposicién de circuito de acuerdo con el in
vento se caracteriza porque hay previstos dos circuitos
de puerta cada uno de los cuales comprends una entrada,
una salida y al menos una entrada de control, siendo épli
cada la sefial real de fofma de impulso a la entrada del

primer circuito de puerta a través de un circuito de se-
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filaly, vy siendo aplicada la sefial deseada de forma de.imnu;
so a la entrada del segundo cifguito de puerta a través

de un segundo circuito de sefial, porque para la alineacién
de fase del sistema rotativo las sefiales de salida de los
dos circuitos de puerta son aplicadas al circuito de trang
misién en oposicidn de fase y porque ‘desde una salida de
un multivibrador biestable, el cual para conmutar de un

estado estable al otra recibe la sefial real de forma de

impulso por una entrada y la sefial deséada de forma de im

pulso por la otra entrada, una sefial da contral, la cual

es producida dependiendo de la secuencia de tiempo de los

.impulscs de la sefial real y de la sefial dessada, es apli

cada a la entrada de control de cada circuito de puerta,
cuya sefial de control abre el circuito de puerta cuya se
fial de entrada contiene mas de un impulsc entre dos im-
pulsos consecutivos en la seffal de entrada del otro cir-
cuito de puerta. Asf, la disposicién de circuito parad ali
neacién dp fase del sistema funciona solamente con la se
fial real de forma de impulso y con la seffal deseada ds
forma de impulso y deriva una sefial de las mismas, la cual
puede ser afiadida directamente a léhseﬁal para controlar
un. elemento de corrscecidn, de modo que no hay dependencia
alguna del modo de funcionamiento del detector de fase.
Para controlar los dos circuitos de puerta pue

de preverse un multivibrador biestable separado para cada .
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uno de ellos, lo cual, en particular si tal disposicién
de circuito tuma'la forma ds un circuite integradﬁ, pue
de ser ventajoso, par ejemplo con respecto a un control
mutuo preciso y de confianza del elemento de circuito
individual., Se obtiene una realizacidn muy simople de una

disposicién de circuito de acuerdo con el invento cuan-

‘do para controlar los dos circui@os de puerta se propor

ciona un multivibrador bisstable, una salida del cual

gontrela un circuito de puerta y la otra salida del cual

'contro}a 8l otro circuito de puerta. Debido a su disefio

- simple, tal realizacién es particularmente ventajosa cuan

do la disposicifn de circuito consiste en elementos de

circuito individuales,
. Ademas, a8 ha comprobade que es ventajoso pro
porcionar por afiadidura unos medios de bloqueo los cuales,
bajo el control de la salida de una etapa de éoincidenf
cia, la cual recibe por una entrada la sefial real de for
ma de impulso y por la otra entrada la seffal deseada de
forma de impulso, en caso de que aparezcan, en esencia si
ﬁulténeamente, un impulso de la sefial real y un impulso
de la sefial deseada, bloquean los circuitos de sefial los
cuales incluysn los dos circuitos dé puerta, tanto para
la sefial real-de forma de impulso como para la sefial de=-

seada de forma de impulso., S5e tiene asi{ la seguridad de

evitar que pueda tener lugar una nerturbacidn en la sefal



de salida de la disposicidn ds circuito cuanda al ser pues
to en funcionamiento el sistema en la condicidn - deseada
ocurraiqua cada vez aparezcan simultéaneamsnte un impulso
de la sefial real y un impulso de la sefial dessada. A es~
5 te respecto, se ha comprobado que s particularmente fa-
".vorable con vis?és a la obtencibén de un disefio de circui
to muy sencillo, cuando los medios de blogueo estén for-
mados directamente por los dos circuitos de puerts, que
‘ la salida de la iyapa de coincidencia ésté conectada a otra
10 entrada de ccntril de cada uno de los dos circuitos de puer
. ta. '

El invento se describird con mayor detalle con
referencia a los ‘dibu jos que se acompafian, los cuales fg
presentan esquematicamente algunas reéalizaciones del mis

15 mo, aungue el invento no queda limitado a éstas.

En la Fig. 1 se ilustra un servoaccionamien-
to completo para un siétema rotativo con una disnosicidn
de circuito de acuerds con el invents para alineacién de

~ fase del mismo, estando controlado cada uno de los dos cir
20 cuitos de puerta por un multivibrador biestable indiuidual;.:

La Fig. 2 jlustra por separado una disposicidn
de circuito de acuerde con el iﬁventa similar a la reali
zacién de la Fig. 1, la cual incluye ademis unos medios de
bloqueo; vy

'3

25 La Fig. 3 ilustra también una disposicidén de

8-10-75 : - =
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circuito de acuerdo con el invento, la cual incluye ade-
mAs unos medins de blogueo y que en su totalidad es de un
disefio muy sencillo, |

. En-la Fig. 1, el nimero de referencia 1 reprg
senta un sistema rotativo, &€l cual consiste, por ejemplo,
en un eje de accionamiénto 2.para accionar un portadof de
registro, cuyo éje es accionado por un motor 3 a través
de una polea 4. A fin de obtener. una vglocida& espec{fi-
ca del eje de accionamiento hay previsto un circuito de
cantrol 5, el cué;, por coﬁparécién de una seffal real con
una sefial deseada, cuyas sefiales en el presente caso es-
tan disponibles dirsctamente como ssffales de forma de im
pu;so, deriva una magnitud de control para un elemento
de correccifn, el cual influye en la velocidad del siste
ma. Para obtenser la seﬁai régl hay dispussto un disco 6
en el eje de acclonamiento 2, el cual lleva a lo largo de
su circunferencia, por ejemple, dos imanes 7. Cuando gi-
ra el disco, los:imanes 7 san movidos mas alli de una ca
beza magnética 8, de modo que son inducidos impulsos en
los mismos.hLa frecuencia de este tren de impulsos, el cual
corresponde a la sefial real, es una medida de la veloci-
dad real del efe de accionamiento. La sefial dessada ss ob
tiene de una fuente de voltaje 9, la cual suministra un
tren de impulsos de frecuencia de repeticidn de impulsos

constante, por ejemplo en el que los impulsos son deriva
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dos del voltaje de la red principal. Estas dos sefiales son
ccmparadas directamente, o daspuas de una conversidn ade
cuada en el detector de fase 10, formandose una sefial 1a
cual es una medida de la frecuencia mutua y de la dife-
rencia de fase entre la seﬁ?l real y la sefial deseada. A
través de un circuito de transmisién 11, el cual puede ip
cluir elementos de adaptacidn, filtros, amplificadofes,
ete, se aplica la seffal de salida del QBtactoi de fase 10
a un elemento de correccidn 12, el cual cgnsisté en.un fre
no 13 magnético o de corrientes pardsitas, el cual influ

ye en un disco 14 que estd conectado al eje de acciona-

. miento 2. £s evidente que el elemento de correccidn podria

tambiép influir directamente en, el motor 3 de manera co-
néﬁida, por ejemnlo cantrolando de modo correspondiente
su suministro de energia; Tal servoaccionamiento garanti
za que el sistema rotativo es puesto en funcionamiento en
una condicién deseada, la cual esté defiﬁida por la sefial-
dessada, y que es ademds mantenido en dicha condicién.

‘ Cuando el sistema estd sn la condicidn desea
da, cada impulso de la sefial real va sseguido por un im-
pulso de la Seﬁal deseada y dicho impulso, a su vez, oor
un impulgo de la seffal real. Durante la pues@a en ?unclé

namiento del sistema en la condicién deseada, cuando la

. velocidad del sistema con relacién a la velocidad desea-

da es demasiado baja o demasiado alta, existe una diferen
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cia entre la frecusncia de la.seffal real y la frecuencia
de la sefial dasaada,'da modoe que antre dos impulsos de la
primera sefial aparsecen méas de un impulso de la otra seral,
Esta situacibn puede ser utilizada dg manera conocida por
influencia en ol circuito de control, dependiendo ds ;a ‘
secuencia de tiewpo de los impulsos de la seffal real y de
la seffal deseada, de tal modo que sl sistema es puesto en
funcionamiento tan rapidamente como es posible en la con
dicién deseada. Tal disposicién de circuita para alinea-
cibén de fase del servoaccionamiento para el sistema rota
tivo 1 esti representada por 15 en la Fig, 1 y se descri
be aqu{ en lo que sigue. )

Desds una conexi6én 16, en la cual estd dispo

“nible la seifal real de forma de impulso, una conexidn 17

conduce a la entrada'de'un primer circuito de puerta 18,
y desde una conexidén 19, en la cual ssti disponible la

seffal deseada de forma de impulso, una segunda conexidn

20 conduce a la entrada de un segundo circuito de puerta
21, Las sefiales de salida de los dos circuitos de puerta
18 y 21 son éplicadas a un circuito sumgdor 22, al tiem-
po que ademis hay incluido un inversor de fase 23 entre_
dicho circuito y, por ejemplo, el circuito de puerta 18,
de modo que las dos sefiales de salida son sumadas en opo
sicidn de fése; evidentemente, la inversidn de fase de una

de las dos seffales podria también ser efectuada directa-



mente en sl circuito sumador. La salida 24 del circuito
‘sumador 22 es conectada al circuito de transmisibn 11 a
través de una linsa 25, Para controlar los dos circuitos
de puerta 18 y 21 hay previstos multivibradores biesta-
5 bles 26 y 27 respectivaments, La sefial real es aplicada
a la entrada de reloj del multivibrador biestable 26 a
través de una linea 28, y se aplica una sefial deseada a
la entrada ajustada del mismo a través de una’linea 29,
Desde una salida del multivibrador 26 dna sefial de cﬁntrol
10 llega a una entrada de control del circuito de puerta 18
- a través de una linea SD.fA'través de una linea 31 la se
fial deseadg es aplicada a la sntrada de reloj del otro mul
tivibrador biestable 27, y a través de una linea 32 sse
aplica la sefial real a la entrada ajustada. Desde iina sa
15 lida de dicho multivibrador biestable 27 se alimenta'una
V sefial de goﬂtrol a la entrada de control del circuito ds
puerta 21, a través de una 1linea 33.
Cuando el sistema rotativo estd en su condi-
cién deseada, un impulsc de la sefial real, como ya se ha
20 dicho anteriormente, va seguido por un impulso de la se-
fial deseada y subsiguientemente aparece otro impulso de
la sefial real. En oste caso los dos multivibradores biss
tables 26 y.27 son conmutadas alternativamente por impul
sos de la sefial real y de la sefial deseéda, apareciendo

25 una seffal en las salidas de los mismos la cual bloquea los

8-10~75 = 10 -




dos circditos.de puerta 18 y 21 para las seﬁales.aplica—
das a las entradas de los mismos. Como resultado, tanto
los impulsos de la sefial real como los de la sefial desea
da no pueden pasar a través de los circuitos de puerta 18

5 Y 21 y no aparece seffal alguna en la salida 24 del circui
to sumador 22, dé modo qﬁe el circuito de transmisibn 11
tampoco recibe seffal alguna adicional. Por consiguiente,
el circuito 15 no produce efecto alguno sn el .circuito de
‘control 5 en la condicién dessada del isistema.

1o ‘ Cuando el sistema fotativ6 estd en la condi-
clén de puesta en funcioﬁamiénto, suponiendo que de momen
“to la velocidad és inferior a la velocidad deseada, apa-
receran mas de un impulso de 1a sefial deseada entre dos
impulsos de la sefial réal.'Cuando un impulso de la sefal

' 15 - real va seguido por el primer impulso de la seffal desea-
da, el multivibrador biestable 27 s conmutado y'parmang
cé en ese estado hasta que aparece el siguiente impulso
de 1a seﬁal real. La sefial de control que es entonces su
N minis@raéa a través de la lf{nea 33 al circuito de puer~
20 ta 2], el cual estd incluido en el circuito de sefial 20
| para la seﬁai deseada, abre sntonces dicho circuito de puer

ta hasta que al aparecer el siguiente impulso de la seﬁal‘
real;es bloqueadd de nuevo, ﬁo obstante, como resultado &e
ésto, todos.los impulsos que sigquen al primer impulso de

25 la sefial deseada pueden pasar por &l circuito de puerta 21,

8-10-75 - 1] -
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hasta que aparezca el siguiente impulsou de la sefial real.
A través de la salida 24 del circuito sumador 22 y de la
linea 25 esos impulsos llegan entonces al circuigo de
transmisidn 11 del circuito de control, siendo superpues
tos dichos impulsos soPre la sefial de contfol instanti-

nea del circuito de control, con tal polaridad que hacen

gue el sistema se aproxime en mayor medida a la condicién

deseada. E1 otro circuito de puegta 18, el cual esté.in-
cluido en el circuito de sefial 17 para la sefial raai, per
manece bloqueado para esa sefial, puesto que aparece ﬁﬁ im
pulso de la sefial rsal entre cada dos impulsos de la se-
fial deseada y, por consiguiente, el multivibrador biesta
bls 26 que controla a dicha circuito de puerta suministra
una seffal de control que tiene una variacidn similar co-
mo en la condicidn deseada del sistema. En el presente ca
so los impulsos de la sefial real no tienen por tanto efec
to alguna, sino que lo tienen solamente aquellos impulsos
de la sefial deseada que estin todavia presentes ademis
del impulso que tiens lugar entre dos impulsos de la ‘sa-
fial real en la condicién deseada.

~ Cuando el sistema rotativo esti en la condi-
cidén de puesta en funcicnamiento y su velocidad es mas ai
ta que la vaiocidad deseada, apareceran mas de un impul-
so de la sefial real entre dos impulsos de la seffal desea

da. En este caso, el circuito de pusrta 18, el cual gsté
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incluidd en el circuito de seffal 17 para la sefial real y
que es controlade por el multivibrador biestable 26, es-
téd abierto para aquellos impulsos de la seffal real aue
aparecen en la condicidn doseada ademas del imnulso entre
dos impulsos de la sefial deseada. A través de la salida

24 del circuito sumador 22 y de la linea 25 esos impulsas

‘1legan entonces al circuito de tranemisién 11 del eircui

to de control S en oposicidn de fase,como una sefial adi-
cional, y por consiguiente garantiZan.también que el sis
tema se aproxima a la tondicidn deseada. El eircuito de

puerta 21 permanece entonces bloqueado para los impulsos
de la sefial deseada. ' )

De @ste modo, como es evidente, es derivada
una seffal de la sefial real de forma de impulso y de la ag
fial deseada de forma de impulso, la cual ﬁnicamgnte favo
rece la alineacidn de fase del sistema rotativo, de modo
gue este proceso se efectda de un modo répido y fiable.
Los pasos descritos pueden emplearse independientemente
del disefio del circuito de control real, y en particular,
del disefo del detector de fase, de modo que tal disposi
cién de circuito es adecuada para uso universal. Cuando
no se dispone directamente de la sefial real y de la sefal
deseada como sefiales de forma de impulso, pueden formar-
se tales sefiales de forma de impulso mediante el uso de

etapas de conversién de sefial adecuadas.

- 13 -



Durante la puastg en funcionamiento del sis~
tema en la condicién deseada, puede ocurrir que aparezcan
simultineamante un impulso de la sgefial real y un impulso
de la sefial deseada. Con la disposicidn de circuite aqui

5 descrita en lo gue antecede. es entonces-pcsible, denendien
do de la técnica de circuito empleada, nbtener dos modos
diferentes de funcionamiento para los circuitos de puer-
ta 18 y 21 y los multivibradores biestables 26 y 27, los
tuales controlan dichos circuitos de puerta, dependiendo

10 de gque se empleen los frentes anteriores o lps flancos fi
nales de los impulsos para iniciar procesns de conmutas-
cibn; esto es debido a que los dos circuitos de puerta 18
y 21 pueden ser abiertos o cerrados. Cuando se abren los
dos circuitos de puerta, al producirse simultaneamente un

15 impulso de la sefial real y un impulso de la sefial desea-
da, los impulsos transferidos por los circuitos de puer-
ta se contrarrestan entre si en el circuito sumador, pues
to que son aplicados al mismo en oposicién de fase, mien
tras que en el caso de circuitos de puerta que estén ce-

20 rrados, los impulsos no pueden pasar a través de dicho
circuito. No se aplica por tanto sefial adicional alquna
al circuito de transmisidn 11 cuando aparecen simultanes
mente un impulso de la sefial real y un impulso de la se-
fial deseada, lo cual tiene importancia puesto que en tal

25 instarite no hay criterio alguno para determinar si la fre

B-10-75 - 14 .~
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cuencia de la sefal real es mas alta o més baja qué la fre
cuencia de la sefial deseada. Se ha comprobado que la slec
cién de la modificacién dltimamente mencionada de la dis
posicién de circuifo, es decir, la del cierre'de los dos
circuitos ds puerta 18 y 21, es mas favorable, puestn gue
si los dos impulsos no aparecen con exacta simultaneidad,
se asegura entonces que no se puede formar seffal alguna
perturbadora en la salida 24 del cirecuito sumador 22,

5i en este aspecto se requiere todavia mayor
sequridad de que no puede tener lugar perturbacidn alqu~
na en caso de la aparicidn en esencia simultéineamente de
un impu}so-da la sefial real y de un impulso de la sefial
deseada, se.ha comprobado que es ventajoso incluir ademis
unos medios de blogueo, como se ha ilustrado en la dispg
sicidén de circuito de la Fig. 2. Los medios de bloqueo 34
pstén entopces formados por otros dos circuitosqde DUET~
ta 35 y 36, de los cuales el circuito de puerta 35 esta
incluido en el circuito de seffal 17 para la seffal real y
el circuito de puerta 36 en el circuito'de seffal 20 para
la sefial deseada. Los dos circuitos de puerta 35 y 36 pre
ceden a los circuitos de puerta 18 y 21 con respecto a
los circuitos de seffal 17 y 20, No obstante, también no-
drian ser incluidos después de estos dos circuitos Glti-
mamente mencionadaos. Los circuitos de puerta 35 y 36 son

controlados conjuntamente por la salida de una etapa de

- 156 -



coincidencia 37, a una salida de la cual se aplica la se
. Hal real a través de una linea 38. En el caso de que no
s8 produzcan en esencia simultlneamente un impulsoc de la
sefial real y un impulsoc de la sefal deseada; el circuito
5 de coincidencia 37 suministra tal sefial de control a los
circuitos de puerta 35 y 36, para que se abran esos cire
cuitos, de modo que. los impulsos de las dos sefiales lle-
gan a los circuitos de puerta 18 y 21 y a los multivibra
dores biestables 26 y 27. Cuando apareicah en esencia si
10 multaneaments un impulse de la sefial real y un impulso ‘de
la sefal deseada, la etapa de coincidencia 37 produce una
sefial de control, la cual bloquea los circuitos de puerta
35 y 36, de modo que los circuitos de sefial 17 vy 20 son '
interrumpidos tanto para la sefial real como para la sefial
15 deseada. ' - _ i
Para controlar sl @ultivibrador biestable 26,
es eficaz conectar la linea 29, a través de la cual se
anlica la sefial deseada a la entrada ajustada, al circui
to de sefial 20 para la sefial deseadg antes del circuito
20 de puerta 36 y conectar la linea 28, a través de la cual
se aplica la sefial real a la entrada de reloj, al circui
to de sefial 17 para la sefial real detras del circuito de
puerta 35, vy, analogamente, para el control del multivi-
brador biestable 27, conectar la linea 32, a través de la

25 cual se aplica la sefial real a la entrada de ajuste, al

8-10-75 - 16 -
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circuito de sefial antes dellcircuito de puerta 35, y co~
- nectar la linea 31, a través de la cual se anlica la se-
fMal deseada a la entrada de relnj, al circuito de sefial
20 detrés del cirpuito de puerta 36. Esto asegura que las
5 dos multivibradores biestables 26 y 27 son siempre mante
nidos en un estado de conmutacidén definido.
En la disposicidn de circuito para controlar
los dos circuitos de puerta 18 y 21 representados en la
Fig. 3, hay incluido un solo multivibrédor biestable 40,
10 a cuya entrada de ajuste se aplica la sefial real a tra-
| vés de una linea 41, la cual estd conectada al circuito
de sefial 17, y a cuya entrada ds repos;cién se aplica la
seffal deseada a través de una linea 42, la cual esta co-
nectada al circuito de sefial 20, La primera salida del
15 multivibrador biestable 40 estd conectada a la entrada de
control del circuitc de puerta 18 a través de la linea 30,
y la otra salida esti conectada a la entrada de control
del otro circuito de puarta'21 a través de la linea 33, El
funcionamiento de esta disposicién de circuito es simi-
20 lar al ds la éisposicién de circuito de la Fig. l. En ese
caso se obtienen impulsos en la salida 24 dsl circuitc‘
sumador 22 cuando la frecugsncia de la seﬁal real se des-
via de la frecuencia de la sefial deseada, es decir que se
obtienen impulsos de la seffal real o impulsos de la sefial

25 deseada, dependiendo de la naturaleza de la desviacidén de

.8=10-75 - 17 -
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la frecuencia. Fl ndmero de impulsos depende de cuantos

impulsos de una seffal aparezcan en exceso del impulsn que
aparece entre dos impulsos de la otra sefial en la condi-
cibén deseada, - .
4 Laos dos circuitbs de puerta 18 y 21 se emplean

entonces dirsctamente como medios de blooueo, Para este

fin, otra entrada de control de cada uno de los eircuitos

de puerta 18 y 21 esti conectada a la salida de la etaona
de coincidencia 37 a través de una linea 43 y de una li~
nea 44, respectivamente, las cuales terminan en una linea
comdn 45 que esté consctada a 1a salida de dicha etapa de
coincidencia 37. A través de una linea 38 se aplica la se
ffal real a una entrada de la etapa de coincidencia 37 y

a través de una linea 39 se apnlica la sefial deseada a la
otra entrada. El funcionamiento de ‘dichos medions de blo-
queo es similar al de los medios de bloqueo de la Fig. 2.
Tan pronto como aparecen en esencia simultaneamente un im
pulso de la seffal real y un impulso de la sefial deseada,
los dos circuitos de pusrta 18 y 21 son blogueadaos por la
salida de la etapa de coincidencia 37, de modo que ningu
n6 de los impulsos puede llegar al circuito sumador 22.
£s evidente que de una manera usual se deben prever retar
dos de impulso tales que se garantice una correcta sincra
nizacidén de los procesos de conmutacidn, lo cual es tam~

bién de aplicacidn a las realizaciones de las Figs. 1y 2,

- 18 -
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Es evidente que dentro del alcance del inven
to son posibles una multitud de modificaciones a las rea
lizaciones aquf dascritas en lo que antecede. Esto es de
aplicacion en particular a la eleccidn de los tipos de cir

cuitos de puerta y multivibradores biestables usados, pa

" ra los cuales se puasden emplear todos aquellos tipos que

son conocidos de las técnicas de tratamiento digital, es
decir, por ejemplo, dependiendo de que se emplee una l4-
gica pasitiva o una légica negativa y ée la eleccidn del
nivel de entrada y salida de control de las sefiales que se
use, | _ '

La presente solicitud, que corresponde a la
presentada en Austria, sl 16 de Octubre de 1974, bajo el
nimero A 8302/74, se acoge a los beneficios del Articulo

51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial,

- REIVINDICACIONES -

Los puntos de invencién propia y nueva que ge
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten

te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los que

- 19 -
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8e recogen en las reivindicaciones siguientes:

18,- Una dispnsicidn de circuito para alinea
cién de fase de un servoaccionamiento para un sistema ro
tativo, cuyo accionamiento comprende un circuite de con=-
trol de la velocidad que incluye un detectaor de fase, el
cual es controlado por una sefial real y por una saﬁal'dg
seada, la sefial de salida de cuyo detector de fase es apli
cadg a un slemento de correccidn para corregir la veloci
dad del sistema rotativo a través de un circuito de trans
misién, el 6u§l esti previsto para posterior tratamiento
de esta seiial, astando'disponibles la seiial ?eal y la se-
flal deseada como seffales de forma de impulso, cuyos rese

pectivos impulsos aparecen alternativamente en la condi-

cién deseada del sistema, caracterizada porgue hay previs

"tos dos circuitos de puerta, cada uno de los cuales com-

prende pnaAentrada, una salida y al menos una entrada de
control, siendo aplicada la sefial real de forma de impu}
s0o a la entrada del primer circuito de puerta a través de
un circuito de sefial, y'siendo aplicada la sefial deseada
de forma de impulso a la entrada del segundo circuito de
puerta a través de un segundo circuito de sefial, porque
para alineacién de fase del sistema ratativo se aplican
las sefiales de salida de los dos circuitos de puerta al
circuito de transmisidn en oposicidn de fase, y desde una

salida de un multivibrador biestable, el cual para conmu

- 20 =
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" tacién de un estado estable al otro recibe la sefal real

de forma de impulso por una entrada y la sefial deseada de
forma de imbulso'por la otra entrada, una sefial de con-
trol, la cual es producida dependiendo de la secuencia de

tiempo de los impulsos de la seffal resal y de la sefial dg

"saada, es aplicada a la entrada de control de cada circui

.to de puerta, cuya sefial de control abre el circuito de

puerta cuya sefial de entrada contiene mas de -un impuls en
tre dos impulsos consecutivos en la sefial de entrada del
otro cirquito de puerta.

-ZQ,- Una disposicién de circuito seglin la rei
vindicacidn 18, caracterizada porque para controlar ios
dos c;rcuitos de puerta hay previsto un multivibrador bieg
table, una salida del cual controla un ecircuito de puer-

ta y la otra salida del cual controla el otro circuito de

' puerta.

38,- Una disposicién de circuito segdn las rei
vindicaciones 12 o 28, caracterizada porque ademis hay ore
vistos unos medios de bloaueo los cuales, bajo el control
de la salida de una etapa de coincidencia, que por una en
trada recibe la sefial real de forma de impulso y por la
ot;a entrada se anlica la sefial deseada de forma de impul
89, en caso de aparecer en esencia simultineamente un im
pulso de la sefial resal y un impulso de la sefal deseada,

bloguean los circuitos de sefial que incluyen los dos cir

- 2] -



cuitos de puerta, tanto para la sefial real de forma de
impulso como para la sefial deseada de forma de impulso.
‘ A 4§:-‘Una disposicién de circuito seglin la rei
vindicacién 32, caracterizada porque los medias de blo-
5 queo estén formados directamente por los 498 circuitos
" de puerta, estando conectada la salida de la etapa de coin
- cidencia a otra entrada de control de cada uno de los dos
circuitos de p%erta;

52,- UNA DISPOSICION DE CTRCUITO PARA ALINEA-

10 CION DE FASE DE UN SERVOACCIONAMIENTO PARA UN SISTEMA RO-
TATIVO.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que

antecede, representado en los dibujos oue se acompafian y
Para los fines que se han especificado,

15 Esta Memoria consta de veintidds hojas escri
tas a miquina por una sola cara. o

Madrid, 14 T, 1975
20
8-10-75
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