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PATENTE
DE
INVENCION

por "PERFECCIONAMIENTOS EN ILOS MECANISMOS DE HEGULACION
AUTOMA?ICA DEL GARFIO DE TRANSPORIE DE IAS PIEZAS A COSER
DE UNA_MAQUINA DE COSERY a favor de la fima suize MEFINA,
S.A.; tesidonto en 5 A boulevard de Pérolles FRIBOURY
(Suiza) '
MEMORIA DESCRIPTIVA
Numerosas méquinas de voser sencillas estén pro-
vistas de un elemento de regulacién manusl del sentido
y de la amplitud de los movimientos del garfio de trans-
porte do las piezes a coser, '
5 Para le realizacibn de ciertas puntedas, utili-
tarias o decorativas, es necesario modificar, después
de un cierto nfmero de pu.ntadas;‘v el mentido del trans-
porte o la longitud de las pun'badas:
Para reslizar una costura triple, por ejemplo,
10. g6 efectu.an dos puntos en marcha hacla adelente, a con-

tinuacién se hace un punto on marcha etrds y otra vesz
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20,
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dos puntos hacia adelante, lusgo un punto en marcha
atris, y asi sucesivamente.

Para realizar esto, me ubtiliza generalmente una
méquipa que comprende un mendo anbomético de la direcs
cibn del Hrensporte, por medio de una leva accionada de
modo wotativo por el eje principal do la méquine. Una
méquina de esta clase es de construccién compleja y,
por consiguiente, de precio elevado. o

Ie presente invencidn tiene por objete proveer,
con pocq gasto, una méquina gencilla de un mecanimmo de
regulacifn automética del sentido y de la emplitud de
los movimientos del garfio de transporte de las pilezas
@ coser, de modo a pemitir por lo menos realizar un
punto utilitario o decoragtivo,

~_La presente invencién tiens por objeto un meca~-
nismo de regulacién del sentido y de la amplitud del
moviql_i_ento del garfio de tmpgporte de las piezas a _
coger de une méquina de coger, constituido por una pri-
mera leva golidaria angulsmmente de un primer eje pro-
visto de un botdén de maniobra, estendo egha primera leva
en contacto con un brazo de accionamiento susceptible
de ocupar distintas posiciones angulares que determinan
el soentido y la amplitud de los movimientos del garfio
de transporbe; caracterizado por el hecho de comprender
vn pifién montado loco sobre el primer eje entre la
leva y ol botén de memiobra, estando accionado de modo
rotativo egte pifién alrzdedor de este primer eje, par-
tiendo del eje do impulsién de la méquine y siendo desw

plazable axiglmente en direccién de le primera leva
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contra la acoin de un muelle por la barra @eelizable
goliciteda axialmente en la direccién del pifién por un
perfil de leva que tiene ol bot§n de meniobra, en uns
posicidn angular de egte §1timo, teniendo la cara del
pifién enfrentada a le primera levae un perfil de leva que
go encuentra entonces en conbacto con un saliente exe
céntrico de la primera leva a la cual comunica un mo-
vimiento axial de vaivén en el transcurso del cual des-
plaza engulamente el brazo de accionamiento del sew
gundo eje:

El plano adjunto representa, esqueméticamente
v a tibulo de ejemplo, una forme de ejecucién 4el meca-
nismo gegfin la presente invencién.

Ia figure 1 es una vigta en seccidn treneversal
a 6scala ampliada del brazo superior de una méquina de
ooser; que representa 6l dispositivo en posicidén de
regulacién manual.

_ Ia figura 2 es una vista similar a la figura l;
representendo el dispositivo en posicién de regule-
oidn autondtica.

La figura 3 es una visie supérior del mecanismo
en posicién de regulacién menual.

Ia figura 4 es una vista en seccién segin IV-IV
de la figura 3. -
. Ia figura 5 es una vista en seccién segln VoV
de le figura 3. ]

El mecenismo de regulecién representado en el
plano ogté destinado més particularmente a una méquina
de coser en la cual el garfio de transporte de las piezas
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8 coser eg puesto en movimionto por un motor que accilone
todo el;mecanismo de la méguina y en la cual la emplitud
¥y la direceibn del movimiento de eebte garfio de Hrans-
porte son agoionados por medic del eje vertical 1 como
se describe, por ejemplo, en la patente suize ne 288;0678;

: ) Uniceamente ha gido representado el mecenismo Gos~
jbiinadq a dar sus distintas posiciones al eje veriidal oL
dedo que el resto del mecanismo de mando de la ampliﬁua
¥ de la direccidn del garfio de transporte es ya bien
conocido. _ )

El ejo 1, ostd fijado axialmente y es guiado en
conjinetes acondicionados en la columna de la méguina.
Boté provisto en su parte superior de un brazo de accio-
namiento 2 y @sté normelmente reclamado por un resorte
en dirveccién contraria a la marcha de las agujas del reloj
con referencia a la figura 3. ,

El mecanismo de regulacidn menual de la direc-
cién y de la amplitud del movimiento del garfio de trans-
pOf‘bQ de las piezas a coser comprende una leva 3 hecha
solidaria en sentido rotetivo de un eje 4 montado on fne
gulo recto en relacién com el eje L en el brazo superior
de la méguina y que esté provisto en s extremo de un
botén de meniobra 5. Ia leva 3 egtéd prevista para actuer
con au perfil 6 sobre wn pem6 de arrastre 16 conducido
por el brazo 2 @ que estd provisto el eje 1, conbra
la accibn del resorte de llamada de este Wltimo., Pemmite
asl efectuar una regulaciln menual de la direccidn y o
la amplitud del movimiento del garfio de transporte de

las piezas a coser, mediente la rotacién del botén de
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meniobra 5,

Un pifidn dentado J esté montado loco gobre el
eje 4 entre lg lova 3 y al botén de menicbra 5. Es
impulsedo con movimiento de rotacifn alrededor del eje
4 porwun tornillo tengente § que llova el eje de im-
pulgién 9 de la méguina y en su cara orienteda hacia
la leva 3 tiene un perfil de leva 10.

El botén de maniobra 5, en su cera orientads
hacia el piﬁég 1. tiene un perfii de leva ll que por-
mite desplazar exialmente el pifi6n 7 en direccidén de
la leva 3 por mediacién de una__bga.rré 12 que se desgliza
exislmente en ol brazo superior de la méquina, paralelo~
mente al eje 4. Un resorte de rotormo 13 que rodes el
eje 4 estéd dispuesto enmtre ol pifidn 7 y un-aro 14
golidario exialmente dol eje 4 y que' sirve simultinea-~
mento de tope tresero parae la leva 3. Este {ltima, que
osté montada de modo deslizenmte sobre el eje 4, en su
cara ovientada hacia ol pifién T fienc un salionte ex-
céntrico 15 sobre el cuel actia ol perfil de leva 10
del pifidn T cuando este.{ltimo es desplazado exlalmente
por la borra doslizente 12 en direccidn de la lova 3
(figura 2). )

Con el objeto de repartir la accibn de la barra
12 sobro el conjunto de la cara del pifién J del lado del
botén de meniobra 5, ha sido intercalado entre ol pifién 7
y la barrg ;_?: une pileza de apoyo L] montada loca éobre
el eje _4;_ Esta pileza de apoyo LT p:é;ésenta en su cara
del lado de la barra 12 una rampa ;L_Q,, que coopora con

el extremo de la barra 12 opussto al que es solicitado
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por el porfil de leva 1l del botén de mamiobrs 5., El
borde de la pieza de apoyo 17 ‘biene en la obtra parte

una entalla 19 en la cual estd engrenada una clavija 20
que congtituye una prolongacibén excénirica do le verilla
rogcada do un pexno 21 de fijacidn a un soporte de cojiw
nete 22 del brazo superior de la méguina.

Bl porfil de leva 10 del pifién T comprende, segln
un arco §o circulo de 1209; une parte retrafda 10g en
profundidéd»_que peraite comunicar al brazo 2 la oscila-
c_idn necesarie para pasar de una cogtura én marcha hacia
adelante a una costura en marchg a‘bré_s con lg misms lon-
gitud de puntede. Por otra parl;e; la desmultiplicacién
dol accionamiento del pifidén 7 por el eje de impulsidn g
de la méguina corresponde a una vuelta completa del pi;-
fén I poxr cada tres vueltas del eje 9.

) Asf, cuendo el pifién T es conducido a la posicidn
de rogulacibn automética de la longitud do la puntada
(ver figura 2), comunice & la leva 3 un movimiento axial
de vaivén gue produce un desplazel_nidn'bo engular del
brazo 2 de accionamiento del oje de impulsién 1 del transw
porte del tej:}do a coser correspondienie a una costura
triple, o sea, dos puntos en marcha hacia adelentc go-
guidos de un punto en marcha atrds do longitud iddéntica.

- Para engrenar la regulacifn automética de la lon-
gitud de puntada, basta hacer girar el botén de maniobra
5 hasta nés alléd de la posicién do longitud méxima do
puntada en marcha atrés. _ _
Con ol £in de gjustar las longitudes de puntada

en marcha atrds y cn marcha hacia adelente de modo &
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hecerles oguivalentos, cusando s¢ realize la triple cosw
tura autométice, os posible romlizar una regu.lacid;l Lina
de la posicidn exial del pifién J sobre el oje 4, cuando
estd engranada la regulacidn aubomética de la longitud
do puntade. Para hacerlo, basta ajustar la posicién dcl
oxtremo de la barra 12 on contacto con la rampa 18 por
modio de la rotacibn de la pieza de apoyo 17 en una u
otra dircceidn alvededor del eje A;: Bgta rogulacidn fins
es gencralmento efoctusda al montar la méquina haciendo
girar el perno 21 6n una u ot;:-a direcelén antes apreterio
sobre ol sopcrte 22, En efecto, al hacerlo asi, so ajusta
la posiefi.én de la clavija excéntrica 20 que doetermina,
a su vez, la pogicidén de la rampe 18 de la pieza de
apoyo cn contscto con la barra 2, -
Naturalmente, seo podﬁa_ prover una posibilicded
de ajuste pemmenente, por la usuaria de la miquina, de
las longitudes de puntada on marche hacla adelante
¥y en marcha atrés, en ol momento del engrane de la regu-
lac:i.(m au‘comé‘b;tea de la longitud de punteda, sustituyendo
el pemo 21 por un oje de mendo manuale
En ol caso do una méquina de zigzag, es evidon-
temente posible regular simulténcsmente el mando del zigzes
en la posilcién coro del bastidor pivoteante de la barra
de sguja para -realizar la costura triple automébtica en _
1fnoa rccta. En cambio, 6n la costura on zigzeg, se pucde
roglizar una puntada decorativa eccionendo simulténosmenio
la leva 3 aa’somé'ticamen’ce por medio dol piiién T.

= ., =
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_FEIVINDICACIONES = '
Descrito ol c')bje%o‘é.ei pregente invento se Jeow-
claran nuevas y de propie invencidn les siguientes reivindi
caciones con priorided de la solicitud de patentie sulze “
ne 14149/74 del 23 de Octubre de 1974. )
| 1. Porfeccionsmientos on los mecenismos do row-
gulacibn eutomdtica del garfio de transporte de las pie~
zas a cosor do una miguina de coser més concretemente para
regular la direccida y emplitud de movimiento de dicho
garfio comprendiendo una primera lova (3) solidario engu-
larmonte de un primor eje (4) provisto de un botén de ma-
niobra (5), estando esta primera leve en contacto con un
brazo (2_) de accionamiento .de wn segundo eje (1) susceptible
de ocupar distintaes posiciones angulares que detominan
%a direccién y la amplitud de log movimientos del garfio
de trangporte, caracterizados por el hecho de comprender
un pifién (7) montedo loco sobre ol primer eje (4) entre
le primera leva (3) y el botén de meniobra (5), estando
este pifién (7) impulsedo rotabivemente alrededor de este
primer ojo (4) desde el ejo do impulsién de la méguina
(9), y siendo desplazeble exialmente en la direccién de
la primers leva (3) contra lo accién do un resorte (13)
por una barre deslizento (12)_.solici1:ada exialmente en
le direccidén del pifién (7) por un perfil de leva (1l)
qu.c; tiene el botén de maniobra (5), en una posicién an-
gular de este ¥ltinmo, prosentando la cara del piiién (7)
orionteda hacie la primera leva (3) un perfil de leva (10)
que so encuentra entonces en contacto con un saliente ox—

eéntrico (15) de la primera leva (3) a la cual comunica
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un movimiento axial deivalvén on el curso del cual des-
plaza angularmente el brazo (2) de accionamiento del se~
gundo eje (1),

2. Perfeccionamientos segin la reivindicacién
1, caracterizados por el hecho de compronder el perfil
de leva (10) del pafién (7) una parte (10a) retrafda segin
un arco de 1202,

3. Perfoccionamientos segin las ren.v:mdicacn.ones
ly 2, caracterizados por 6l hecho de que la desmultiplicg
cidn del pifidn (7) en relacién con el eje de impulsién
(9) de la méquina es de un giro del pifién (7) por tres giw-
rog del eje (9).

) . 4e Porfoccionemiontos segfn le reivindicacién 1,
caracterizados por el hecho de estar intorcalada ung plo-
za de apoyo (17) entre el pifidn (7) y la barra (12), te~
niendo esta pioza de epoyo (17), que estd montada loca soe
bre el primer oje (4), en su cera orientada del lado de
la barra (12) wnae rempa (18) quo coopera con 61 extremo
de la barre (12) opuesto al que estd solicitado por el
porfil de leva (11) del botén do meniobra (5), el ajuste
de osta posicién de este oxtremo de la barra (12) sobre
le vempe-(18) estendo asegurado por medio de la rotacién
de la pieza de apoyo (17) alrededor del primer eje (4).

5. Perfeccionamientos en los mecenismos de 8w
gulecién eutomdtica del garfio de tremsporte de lag piczas
& coger de una mbquina de coser.

Segin se describe y reivindica en la presente
memoria ¢eseripiva que consta de 10 péginas foliedas y

escritas a méguinae por una sola de sus caras.
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