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la presente invencién tiene por objeto una ﬁéquina lijadora
de piezas de madera y en especial & una miquina ﬁara’lijar simul téneamene
e las éaras laterqles de piezag de seccién cuadrada o rectangular.
Esta méquina es de [Acil construccién y funciouamiento y cong

ta de un armazén o chasis construido totalmente de chapé metdlica de es—

pesor suficiente que soporte los diferentes esfuerzos. La méquina esté

constituida por ocuatro earros, omdu uno do los cunles presenta un molor E
elbotrico quo muove la bauda Jc la lijn, la ocual va dispuenta ontre doa i
poleas, una de ollau, la molriz ocalada en el eje du.aalidu del motor y i
otra enfrentada a la anterior que recibe el movimiento de la polea moirig.
La polea que recibe ol movimiento de la polea motriz tiene

dos movimientos, uno de cabeceo con el objeto de facilitar la colocacidn
de la banda de lija a distinto nivel, dicho movimiento se realiza a tra-
vée de un balancin dotauo de dos wlantes roscados consiguiéndose la in-
clinacién de la polea. '

El otro movimiculo da la polea se consigw por mediu del dos-

plazanionio de un hunillo préximo a dichn polau.

loos carron son lotalmonle denplazablon con ol [in de ujuntur%
se a las medidas de la pieza & lijar y & su vez tambion son osoilﬁntus
para que la direcclién deacrita por la lija no sea paralela a la veta de |
la madera de lo contrario el lijado no seria perfecto pues quedarian re-i
peloa. !
Los carros van dispuestos con respecto al armazén de la méqqi
na de forma que, uno de dllos va dispuesto en la parte inferior del arma—i
z6n, oeste carro.lija]a cara inferior de la pieza a lijar, otro carro se ;
sitin on la parte smuporior del armaw6tn y enfrentado al antorior, lija laE
parte o onen auporior de la plosn oute carro vi colosado sobre una torro-

ta woporbe,  Lon olros don ourron rontanton ue onouontran nitundos sobro

la parte supeprior del armason y outrontmion catroe sl y dispuenton a gon- .

tinuacion de lou olrou dau ourros y wlempre con relsualon a la direocidn

e s,
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que lleva lg pieza & lijar. Eatoaldos.ﬁltimon carros lijan las otras dos
caraé restantes de la pieza.

El sentido de giro de la banda de lija van opuestas dos a dog
con el fin de contrarrestar el empuje que con direccién al avance produ=
oirdn si maroharan-en vl mismo sentido tbdaa. 7

Para un mayor entendimiento de la invencibn y con el objeto
do comprender féoilmente el funcionamiento de dicha mhquina, a continua-
cién se describe un ejemplo de realizacién de la invencién con referencig
a los dibujos adjuntos en los que:

La figura 1 muestra una vista lateral de la méquina.

la figura 2 ea una vigis en planta de la méquina,

La figura 3 umuestra otra vista lateral de la mfquina, o

La figura 4 muestra una vista lateral de un detalle del dis-
positivo que regula un rodillo loco.

la figura 5 muestra una vistn lateral seccionads Qor in linea
V-V de la figura 4,

Ls méquina 1 representada en las figuras estd conatituidu.
por una carcass 2 dotada de patas 3, asi como de cuatro carros 4 dotado
cada uno de los cuatro de un motor eléotrico, en cuyo eje e salida va |
oalada la polea motriz 5 de la banda de la lija 0 que se nueve a truvés

de la polea 5 y de otra polea conducida 6.

En la polea conducida 6 puedo regulurse su deaplazamiento poy
medio de un dimpositivo 16 quo tlono inuertndon voluntos 8 roacndos.
ba mAquing dinpone ant mimmo do un motor roduulore-roduo bor

8' que mediante transmisién wproplada pone on movimiento trew puntos aj-

tuados a‘lo-largo del recorrido de la pieza 9 a fijar,

El primer punto, antes de la entrada a los airros superior e |
inferior 4. El segundo punto entre los carros verticales y los horizonta+

les, y el tercero de todos ks carros.-

l
|
Dichoas puntos constan y fuucionan de la siguiente manera, i
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|lo a la superficie referenciados con 10, y sobre los que se desliza la

Cada punto consta de tres rodillos, dos de los cuales situados en parale=

pieza 9 reciben el movimiento de giro a través del motor-reductor; sobre:
el plano do estos rodillos va colocado un tercer rodilld i1 que gira locd
cuya altura es gfaduablg a tfavés del mando 12, presionano este ultimo

a la pieza asobre los dog rodillos inferiores con el lin de que se produz

ca el avance de la minmg, Lt prosibén producida por ol rodillo 12 solre

lou iuforioron on grududpln a voluntad o Leavén do ados munl lon quo van
monladon nobre unnn pu illfx quo medlantlo teunndo do dostonuiudo do Joo min-
mos accionan vl rodillo wa. o monos nobre fn plesn, Animismo oubte rodlll
es también graduable parc dar paso & piozas de distinta medida euto e
realiza mediante un husillo que cleva todo ol conjunto y un volanite 12!
que lo fija a la medida deveada. La elevacidn del rodillo e¢s totalmente
independiente de la presién ejorcida por 8ste en la pieza, puesio gue al
aelevar el rodillo se eleva también ol soporte de los muelles y zuias de
loas miamosa.

T'ara orlaountar la plezi gquo so donea Fijay, 1a miquine Aiapo-

no do wion rodl tlon locoins 1 latoralen dinpuonton ontro lon roadliilon nue

perior o jurnylur ¥ Lionon por objolo dor onlrada n la pioun a 1) jue,
mientras quo por el otro Intural nu dispono una guis 14 quu eneaja la
pieza, esta guia va mountadu sobre unos muellon que le hucén Flexible en :
anchura ya que puede haber piezas torcidas y de diferente culibrado y dei
no tener este desplazamiento [lexible la guia obastaculizaria el avance
de la pieza.

Con la miquina de la invencibn se pueden 1lijar, una, dos, i
tres o cuatro caras conjunta o indopendiontum&nte. Asimismo los carros
von probtogidos con unt carossa quo noau ven llovae una toma 1 para ompre.
ﬁur a1 nintomn Jdo aapiraoidn dol palve o sarein gue e Jdespromio o 1Y jar -
lu ploeun,

Cada uno Jde los carron prosetnta proximo a la polen looca b,
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conatituye por un soporte deoslizable 18 accionado por un husillo lateral!

un dispusitivo 16 metatrado on las figuras 4 y %, ocuyo dispositivo 16 se
17, el cual es el que desplaza & dicho soporte en &l gue va colocado el |
eje 19 de la polea loca 6. Por los laterales 20 del soporte se disponen
unos tornillos 21, gue al ser accionados convenientemente presionan en

sentido opuesto al eje de la polean, ' jandole on posicibn. Cuando se Jdo-

sea que on dicha polea se produzen un movinionto de onbuceo so aflojun di

chion tornillon 21 Yy a0 hace onuollar Jo polea loon a Lravhs de un ¢jo de
osollaclon 22 q;u atraviese el ojo do la polen y va npoyado on ol nopor-
te. .

escrita suficiontmente la naturaleza del invento, aui cumo
la manera de realizarse en la préctica, débe hacerse constar que las dig
posiciones anteriormentie indicadas somw " susceptites de modificacionss de
detalle en cuanto no alteren su principio fundamental.

~ REIVINDICACIONLS =

1em l%rfuccionnmientou eu mfiqguina pura 1jjur perfiios Jo ma-
dera, on eonpecial paaa 11 jar ulwul LAnvamenlo las cunbro oaras ua un pure
£il de meocclén ouudrunuﬁlur o reobangular, guresolosizados porque diuha
méquina ve conutiihyu duy cuatllo oalrron dé 1] ,jado dou horizontales y otrod
dos verticales, movido cada uno por un motor, gue mueve la banda de lija

a travées de una polee motriz calada en el eje de sanlida del motor, y otrd

polea conducida en la que se pueden producir, un movimiento de cabeceo,

i
1

para la colocaciédn de la banda a distinto nivel que lo recibe de un baqu
cin, asi como un desplazamlento lateral para el tensado de la bands el

i
oual se roaliza por moedio de un husilloj aasimismo la mAquinag prasenta un!
wobor«roductor que modianto Lrunnmjnién ponv on Cunoionamianto ires CUn«;
Junuton de rod]llon o) priworo dlnpuesto antor do 1a entemda o lon nnvvun:
vorLiauluu, 61 sepundo onire lon varros horleountnlon, vostando constd bul-

do ouda coajunto por tres rodilloy dos horizontales y un leroero vorti- :

cal y dispuesto por encima de los otros dos horizontales, de manera que |
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coopornclédu de una guia de rodillou locon diuspusntos a un lado de dicho

eplos tros conjuntos de rodillos delimitlan ol pawno del porfil a 1ijar en|

paso asi como por una segunda puia dispuesta en ul otro lado del paso,
montada sobre unos muelles y que coopera para delimitar ol paso dol por—

fil a 1lijar.

2.~ Perfoccionamiontos segun la reivindicmeién 1, caracteri-

zadoa porque en cada conjunto de rodillos, el superior ejorce una presié$
_ ‘

sobre la parte superior del perfil a 1lijar, que es ejercida por dog mue-.
lles montados sobre un;s guias de un soporte al accionar un hugsillo que
dispone el moporte, el cual 2 su vez presenta un mando para fijar el ci-
lindro superior on una determinada posicibn.

3.~ Porfeccionamsiontos en méquinas paru lijar porfilés de
nadera, tal & como queda suntancialmuntd desorito on la prosente Memoria
e ilustrado en ol dibujo adjunlo.

Eéta Memoria connta de seis hojuas ea;ritun d mAquina por—una
gola cln?a. 19 TEB. 9576
Madrid,

Do FUANCISCO, D. BLIAS y
D. DAMASU ALDUNATS GARRALDA.
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