i

LA 1 l,}} A 2 Int. C1% _Béor

§

4
i ;
i :
4 N i
B S

: P |
@%m&%& @éjczﬂﬁ LU
doéaw ' : -

PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS Fé MANIPULACION DE

CAJAS DE DESCARGA SOBRE VEHICULOS.

ECIRRISIEEIEESSLIESR

Solicitante: S0CTETE NOUVELLE DES BENNES SAPHEM, entidad fran-

cesa, residents en LA NEUVE LYRE, Francia.

EEEEREENTEZREREXTR

La presente invsncidn se'reFiers a unoé per=
feccionamientos en dispositivos de manipulacidn de cajas
de descarga sobre veh{culos, gua permiten la colocacidn
en el suelo de la caja de descarga a partig del veh{tulo

5. y su recarga sobre el vehféulo a pQrtir del'suéin, as{

QUALITY
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-|.-rama vertical comprende un gancho automitico gua coope 'a con

| de :la caja de descarga y cuya rama horizental ss telesudplica

- tamiento de 1la rama horizohtal telescdpica, movimiento acom-

como el basculamiento de la caja de descarga. El dispositivo
seqgdn la invencidn .es més particularments aplicable sabre
vehfculos ligeros, de carga dtil relativamente pequefa,

ta entidad solicitante he cescrito ya an su

patente ?rancesa n2 70 35 574 un dispositivaoda carga y de des
carga de una caja de déscarga sobre un vehiculc, Esterdispo-
sitivo estd constituido esencialmente .or una gieza en L mon-

tada sobre sl chésis, cuya porcidn ext:ome superior de la
un 6f§énorde enganche llevado por la parte superior de:antera

y estd montada-érticuladamante alrededcr de un aje transversall
del chisis, E1 movimisnto de descarga de la caja se sunctda
en dos tiempos, a sabar:

Primer tiempoﬁ retroceso de la caja por acop-

pafiado del desbloqueo de la caja con respecto al chdsis;
Segundo tismpo: pivotamiento de la pieza

en L alrededor del eje transversal y desenganchs de la caja

cuando dsta descansa éobre gl sual&. La carga sobre sl veh{-

culo se efectda segin los dos tiempos anteriores s invertidos}

El dispositivo permite ademis al no efectuarse el primer tiem

po anterior; hacer bascular la caja alredsdor de un eje trans

versal dispuesto en la parte posterior del chésis, permanecieh~

do bloqueada la caja de descarga sabré el larguero basculante}
Este dispoéitivo, a pesar de su simplicidad

de rsalizacidn, necesita sin embargo una estructura robusta

y por ende pesada, En particular, el accionamients dsl primer

tiempo anteriormente citado para el acortamianto de la rama

horizontal en una deslizadera telescdpica se efsctiia por media
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cobre un vehfculo ligero, gue pone en practica unos Srcanas

automidtico, en su porcidn extremn superior, aplicable .obrs

- un veh{culo equipado de un chasis cuya parte anterior .13,;31':5-l

de un primer gato y el maprdo o control del ﬂééundq Liehpo LX)
a'actda por medin de dosa qhh&u, afnndo In ramn %nrirontnl de
hecho dobla. LLate conjunto da palancas y de nulos con sy cen-
tral hidrdulica es compatible con vehfculos y cajas de gran-
des dimensiorss, pero no serfa adaptable sobre vehiculos li=-
ceros, de pequefias dimensiones y da poca'cé:ga.

' La presente invencidn trata por lo t:nto

(e un dispositivo simplificado de manipulacién de una caja

¢imples quardando a la vez la misma eficaciaz y la misma faci-
.idad de manipulacionss,
E1 dispositivo seqln la invercidn, que com=

prende una pieza en L cuya rama vartical comprends un qgancho

:ima de la cabina y la parte postzrior estd opussta, s cara=
ariza esencialmente porque comprende, an combinacidn:

- dos larqueros paralelocs de los cuaiss una
porcién extrema estd articulada alrededor de un primer eje,
de basculamianto, transversal al chasis, dispussta en la por-
cidn extrema posterior de dste (ltimo;

- la rama horizontal de la pisza en escua-
dra de longitud fi ja, comprende pcr una parte un patin ajus-
tado deslizantementas en traslacidn en los larguseros y, por
otra parte, sobre su porcidn extrema libre, un punto d+ arti-
culacidn seqln un segqundo eje de pivotamirnto transversal al
chasis, siendo la distancia que separa.el patin del punto de
articulacidn fija;

- sobre los larqueros,un tope de limitacidn

i8 carrera de deslizamiento de la rama horizontal y una lum-
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bfera, de dimensiones al menos igualss a las del patfn; eﬂ
la parte superior de los larguseros, dispueéta enfrents del
patfn, cuando la rama horizontal 138 apcya sobre sl tope en
pcsicién de pivotamientoy
. ~ un gato de contral dz deslizamiento y de

pivotamisnto de lé rama horizontal alrededor déi sequndu sje,
gue se apoya entre un punto fijo de la parte anterior del chat
sis y la.rama horizontal,

Sequn otras caracterfsticas:

- el ssqundo sje de pivotamiento esid si-
tuado cerca del tope y esti constituido por un irbol tians-

versal mdvil en traslacidn solidario de la porcidn ext;ema

libre de la rama hcrizontal, o bien por un 4rbol transiersal

fijo alrededor del cual viens a articularss un pivate ndvil
en traslacidn solidario de la porcidn ext¥ema libre de la ran§
horizontal;
| - el pistdn del gato estd articuladt: sobr:

un sistema de bielas del tipo pantdgrafe que une la rama
horizontal y los largueros.

De un modo ventajoso, la parte suparior
de los largueros comprende unos apéndices de enganche en sa-
liente, que pueden cooperar con unas patillas fijadas bajo
&l fondoc de la caja, a fin de asequrar una sestabilidad late-
val a dsta Jltima,

Otras caracterfsticas y ventajas de la orot
- -sante invencidn se pondrian de manifiesto a continuacidn con;
.1 transcurso de la descripcidn que sinue y con refersncia
». los dibujos anexos, en los que:

Las fiquras 1 a 4 ilustran esquematica-

. 13 s - a e I &
mente el dispositiyo simplificado, segdn la invencidn, y su
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funcionamianto,

la Fiqura 5 1lustra el funcionamicente como
caja bssculante del dispaesitive seqgdn las figuras 1 a 4,

Las fiquras 6 a 9 ilustran esquemitic.men-
te el dispositive segdn la invenddn provisto de un sistema ds
bislas. |

La figura 10 ilustra el funcionamiento co-
ma caja basculante del dispositivo seglin las figuras 6 a 9.

Las figuras 11 y 12 represantan respgctiva-
rante una vista lateral y en planta ds una forma de recliza-
cidn posible de un disrositivo segdn 1la invencidn, provisto
de un sistema de bisla representado ssquemiticamentes,

La fiqura 13 rapressnta una vista de deta-
lle a mayor escala del sistema de bislas compraendido en el
dispositivoc de la figura 11. ‘

En estas figuras, las mismas ceferencias
dasignan los mismos slemantos,

Con referencia a las figuras 1 a 4, un ca-
mién de referencia gensral 1 camprends um chdsis 2 en cuya
parte posterior estd dispuesto un eje transversal de bascula-
miento 3; sobre éste eje 3 estéin articulados dos largueros
paralelos 4 da cualquier seccidn apropiada de modo a reecibir
interiormente un patin 5 y un tope 6., E1l patfn'S es solidaria
de la rama horizontal 7, de longitud fija, de una pieza en
L cuya rama vertical 8 lleva en su porcidn extrema superior-

un gancho automAticoe 9 que coopera con un drgana de snganchs
10 llevado por la parte superior delgntera de una caja, platas
forma u otro contenedor 11, £1 patfn 5 se ajusta desliZaﬁta-

mente en traslacidn en los largueros 4, permitiendo asf{ la

translacidén de la rama horizontal, llevando la caja 11 entre
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una posicidn delantera (figura 1) y una posicidn trasers
(fiqura 2).

La porcidn axtrema libre de la rama horizon
tal 7 comprerds un punto de articulacidn 12, cuyo aetalle
de realizacidn posible serd explicado a conti nuacidn, y que
constituye el sje geométrico de pivotamiento de la rama 7
cuando éste alcanza el tope 6. Un gato de accicnamientu de
translacidn y de pivotamiento (representado por una lfnea con
trazo discont{nuo) ss fija entre unm punto Fijo 13 en l. par-
te delantera del chdsis y un punto de articulacidn 14 tobre 1
rama horizont?l 7. Un apéndice 15 &n saliesnte sobre la barte
superior del larguero 4 coopsra con una patilla 16 dispuesta
ttajo el fondo de la caja 11 enrpqsicién delantera de 1l caja
y se desolidariza as{ en posicidn trasera, El blogueo re la
caja as{ obtenido, en posicidn delantera que es la pas cidn
de fransporte'sobre el vehfculo, permite ssencialmente obte-
nar la estabilidad lateral de la caja, siendo directaments
asaguradoiel blogqueo projiamente dicho dé esta Gltima éobre
8l chasis por la presencia del patfn 5 sn el larqusere 4, por
su parte bloqueado sobre el chdAsis por un drgano aproplam,

. La parte superior del larquero A cémpiende
una lumbrera o una cavidad 17 de dimensiones tales que permit
8l paso libre del patin 5. En efecto, después de un primer
afecto del gato gue hace retrocedsr la rama 7 en el larguero
4, merced al quiado en translacidn asequrado por el patin 5.
(Figuras 1 y 2), la porcidn extrema libre de la rama viene a
¢poyarsa sobre gl tdpe 6 en 8l que se inserta el eje de pivo~
famisnto 12 (figura 2).

La carrera cont{nuas del gato lleva entonces

la rama 7 a pivotar alrededor del eje 12, no estando y: calade

A

en
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' ga de la caja sobre el vehiculo.

~la rama 7 en 24, de tal modo gue los puntos da articulacidn

el patin 5 en translacidn por el lérguero y pudiendo liberar—
se por la lumbrera 17 (figura 3). E1 pivotami-nto se continua
entonces bajo el afecto de la carrera del gato, hasta que
la caja s8 haya colocado sn el suelo (figura 4), Las opsra-
ciones siquiantes sa gfectian en el o;é?n inverso para la carr
Con referencia a las figuras 6 a 9, €l dis-
positivoc comprende los mismos elementos constitultivas cue
anteriorments, pero sl punto de aplicacién 18 dai pist%n dal
gato sobre la rama 7 interviens por mediacidn de un sistema
de bielas, esquemdticaments representadas en 19-20 y 2., Y
formando un pantégrafo destinado a armentar la carrersa dé dest
plazamiento del punto de aplicacién 18 con res; ecto a la ca-
rrara real del pistén. Cste aumesnto de carrera interviene Bsuvp-
cialmante duranteV@. tiempo de rastroceso par traslacidr de
la rama 7, es decir.an'la fase an que el esfuerzo solicitado |
al gatn es de menor importancia quaran la fase cbpivofemientoi
EL punto de aplicacidn 18 ests situado sobre una biel: 19
articulada ror una parte sobre un punto fijo en 22 y por otra

sobre una segunda biela 20 en 23, a su vez articulada sobre

22 23- 24 formen un tridngulo. Por lo demas, 8l punto de ar-

ticulacidn 22 une un soporte 21 al punto fijo dsl chdsis sen-

siblamente confundido con el eje geométrico de ﬁivotamiento.

Las fases de fundonamiento son idénticas i

ra contfnua del gato, posicién de reposo (fFiqura 6), retrocesq

a las ilustradas en las figuras l a4, a saber, para la carre

de la caja por translacidn (figura 7), puesta en tope de la

rama 7, liberacidn del patin 5 y pivotamiento (figura 8),

despuds colocacidn de la caja en el sualo (figura 9).
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Con refercncia a las figuras 5 vy iU, 8l
dispositivo segdn la invencidn permite obtener el Funciona—
miento como caja basculante, en cuyo caso el patin 5 permane+
ce bloqueado en posicidn delantera en el larquero 4, pudiendgd
entonces bascular éste ltimo, con la caja, alrededor del gjs
trasero 3 de Basculamiento bajo el efecto dal eampujs del ga=-
to,

. Con referencia a las figuras 11 y 12, una
forma posible ds realizacidn del dispositivo segin la inven-
cidn estd dispuesta en un falso chdsis 25 cuya parte roste-
rior comprende el eje 3 sobre el cual se articulan lo:s dos
largueros paralelos 4 por mediacidn de gorrones apropiados
26, E1 eje 3 desborda lateralmente del falso chdsis 2f¢ y es-
t4 provisto en sus dos porciones éxtremas de r>dillos 27

déstinados a favorecer el movimiento de la cajé durants sus

recorridos de carga y ds descarga, Los iargueros 4 estin pros-
vistos de una deslizadera 28, por ejemplo afadida,en la que
se ajusta el pat{n 5 solidario de la rama 7. E1 sje de pivo-%
tamiento 12 solidario iqualmente de la rama 7, se ajusta en
dos ranuras 29 de los largueros 4 y cuya porcidn extrema po-+
terior dsfine un alojamiento 30 para el sje 12 despuds de

su translacidn, alojamiento limitado par un tope 6.

Un gato de accionamiento 31 se fije entra
los puntos 13 sobre el fal so chédsis y 18 sobrs una biela de
un sistema de bielas que seri mejor descrito a continuacidn
con referencia a la figura 13,

En la fiqura 11 se ha representado esque=-
miticamente la configuracidn cinumitica del funcionamjento

del dispositivo segfin la invencidn. En posicidn de repaso,

representada con trazo lleno, la pieza en L 7-8 estd sen posi+
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sn el suels de la caja (no representada), el comienzo del
movimiento de accionamiento hace retroceder la pieza en L
(posicidn Pj),transladdndose el patin 5 en la deslizadera
28 hista.el 1fmite posterior de dsta dltima, qus constituye

la lumbrera 17. Una vez en ésta posicidn, 8l eje 12 se ajus-

ta en el alojamiento 30 y sl pivotamiento de la pieza en L

(posiciones P2-P3) hasta la colocacidn =n el sualo de la,cajd
(posicidn P4). Conéiderando el eje geométrico A del ganscho 9,
se ve que sl movimiento de pivotamisnto se efectda segin el
arco de cfrculo C1 con respecto al centro del alojamieato 30,
Zste arco Cl ss por tanto minimo mientras que ssria ds.radic
mayor si el pivotamniento interviniera directamente a partir
de la posicidn delantera de la pisza en L (arco CZ)‘

Fn esta misma fFigura 11, se ha representatd
igualmente y de forma esquemitica en trazo punteado le posi-
cidn de los drgancs cuando el dispositivo funciona comro caja!
basculants alrsdedor del eje de basculamiento 3 (cosicidn ng.
En sste caso, y como se menciona mds arriba el patin & per-
manece bloqueado en posicidn delantsra sn su deslizadera 28,
y el pivotamiento no pueds por tante intervenir en el aloja-
miento 30 y el basculamiento se efectia alrededor del sje 3.

Con referencia a la figura 13, se ha repre+
santads una forma de realizacidn posible de un sistem: ds
bielas del tipo pantdgrafo conocide en si, Estas bielis se
articulan por ejemplo sobre un saporte 32 fijo durante la
translacidn y mdvil alrededor del alojamiento 30 durarte el

pivotamiento, sobre sl cual se articulan en 22 la bie'a 19

gque comprende el punto de empuje 18 del gato y en 24 la biaj
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la 20, articulindose ostaa biolas 19 y 20 entrs af an 23, Us
un modo ventajoso, las porciones extra&as del eje 12 presen-
tan dos semi-pl2nos paralelos que favorecen el movimiento de
tfanslaciéh en la deslizadera 28 y que usrmiten el blogueo del
Se eje en el alojamieﬁto 30 desde el momer-.o mismo que el movi-
miento de pivotamiénto esta cebada.’

Queds bien entsndido quse la-presente inven-
cién no ha sido descrita y represantada mis que a t{tulo de
e jemplo prefarente y que se podr{a apariar cualquier suuivalen-
10, cia técnica en sus elemantos constitutiwvas sin por sll:: sa-
lir de su marco,

N OTA
Descrita suficisntemente la naturale:ra del

invento, as{ como la manera de realizarlo en la prdactica, de-

15, be hacerse constar gue las disposiciones antsriormente indicse+

“cas son susceptibles de modificaciones de detalle, en ruanto
no alteren su principie fundamental.'También sg hace constar
qus 8l invento sé refisre a una solici tud de Patente p-esentas
da en Francia con n? 74-33245 y fecha de 2 de octubre de 1,974,
20, ~acogidndose por lo tanto a los beneficios qus conceden los’

Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye

la esencia del referido invanto y por lo que sa solidta Paten:

‘e de Invencidn par 20 afios en Es-afia, sobre: PERFECCIONAMIEN
"0S EN DISFOSITIVOS DE MANIPULACI3N DE CAJAS DE DESCARGA SOBRE
25, LVEHICULOS, caracterizadndose por lo siguiente:

7 l,- Perfeccionamientas an dispositivos de mg
~ipulacidn de cajas de drscarga sobre veh{culos, del tipo que

«omprende una pieza en L pivotante cuya rama vertical comprens

1 s 7 s : ’ I3
ve@ 8n su porcion sxtrema superior un gancho automatico gue

30. v.oapera con un drgano de snganche llevado por la parte supe-
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rior delantera de la caja, y cuya rama horizontal as mévil
en translacidn, caéactarizndos»pnrQJe la rama horizontal com=-
prande por una parue un patfn ajustado drslizantemonte an
ttanslapién en dos larqueros paralelos nue tienen una porcidn
extrama articulada alrededor de un eje ide basculamiento trans

versal al chisis y dispuesto en la porcidn extrema posterior

punto de articulacidn segin un ejs de pivotamiento transver-
sal al chasis, siendo la distancia que sepsra el patin del
punto de articulacidn fija, comptendienda la parte supariar
de los larqueros una lumbrera de dimensiones al meios lgualés
a las del Datfn, as{ como un tope de limitacidn aa caccera de
leslizamiénto de la rama horizontal, siende dispuesta la lum-
irara enfrente del pat{n cuando la rama horizontal se szpaya
jobre el tope en posicidn de pivotamiento,fijandose un gato
ie accionamiento entre un punto fijo de la parte delantera
jel chésis .y la rama horizontal,

2,~ Perfeccionarientos segdn la reivindica-
:16n 1, caracterizados porque la porcidn extrema libre de la
~ama horizontal comprends un irbol transversal que constituys
gl punto de articulacidn y que coopsera con un alojamisnto
dispuesto gobre los larguercs y limitado por el tops,

3,- Perfeccionaminntos segln la reivindica-
cidn 1, caracterizados porque la porcidn extrema libre de la
rama horizontal comprende un pivote que constituye sl punto
de articulaci dn y que conpera con uﬁ drbol transversal soli-
iJario de los largueros cerca del tope,

4,~ Pgrfeccionamientos segln una de las

‘eivindicaciones 1 a 3, caracterizados porque las porciones

ixtremas del ejie de pivotamiento solidario de la rama horizon-

¥
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tal presentan dos semi-planos paralslns que permiten el blo.

queo del eje en sl alOJaMantO l1levado por 1los larguiros, des-
de el momento mismo que el movimiento de pivotamiento as ce-:

bado,

5= Perfeccionamipntos segun una de las
reivzndicac1ones 1l a 4, caracterizados porqus el plstdn del

gato es articulado sobre un sistema ds bielasidel tipo pan-

tdgrafo que unen la rama horizontal y los larjueros,

6.~ Perfeccionamisntos segdn una de las rei#
vindicaciones 1 a 5, caracterizados porque la parte superiorl
de los largueros comprende ademds unags apéndices de engan-
che en salients, que pusden cooper;r con unas patillas fija-"
das bajo el fondo de 1la caja a f{n de assgurar uha estabilidad
lateral a ésta dltima, E
7.~ Perfeccionamientas en dispnéitivos de !
manipulacidn de cajas de descarga sobrs veh{culos, tal y co-i
mo queda sustancialmente descrito en la presente Memoria e |
ilustrado en los adjuntos dibujos,

Esta Memoria consta de doce ho jas escritas |
a mdguina por una sola cara,
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