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PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE MANIPULACION DE
I

CADAS DE DESCARGA SOBRE VEHICULOS.

KSBBSSKBEBCSB&SISI

¿ñáciiantc,- sociETE NOUVELLE DES BENNES SAPHEM, entidad fran­

cesa, residente en LA NCUVE LYRE, Francia.
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La presente invención se refiere a unos per­

feccionamientos en dispositivos de manipulación de cajas 

de descarga sobre vehículos, que permiten la colocación 

en el suelo de la caja de descarga a partir del vehículo 

y su recarga sobre el vehículo a partir del suelo, así

m ■ a ---- ----------
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como el basculamiento de la caja d'e descarga. El' dispositivo 

según la invencion.es más particularmente aplicable sobre 

vehículos ligeros, de carga útil relativamente pequeña.

(.a entidad solicitante ha descrito ya en su 

patente francesa nB 70 35 574 un dispositiva da carga y de des­

carga dB una caja de descarga sobre un vehículo. Este dispo­

sitivo esta constituido esencialmente ;.t?r una pieza en L mon­

tada sobre el chasis, cuya porción extrema superior de la 

rama vertical comprende un gancho automático que coope -a con 

un organo de enganche llevado por la parte superior delantera 

de .la.caja de descarga y cuya rama horizontal es telescópica 

y esta montada articuladamente alrededor de un eje transversa 

del chasis. El movimiento de descarga de la caja se evictúa 

en dos tiempos, a saber:

Primer tiempo: retroceso de la caja por acó 

tamiento de la rama horizohtal telescópica, movimiento acom­

pañado del desbloqueo de la caja con respecto al chasis;

Segundo tiempo: pivotamiento de la pieza 

en L alrededor del eje transversal y desenganche de la caja 

cuando ésta descansa sobre el suelo. La carga sobre el vehí­

culo se efectúa según los dos tiempos anteriores a invertidos 

El dispositivo permite además al no efectuarse el primer tiem 

po anterior, hacBr bascular la caja alrededor de un eje trans 

versal dispuesto en la parte posterior dBl chasis, permanecien­

do bloqueada la caja de descarga sobre el larguero basculante

Este dispositivo, a pesar de su simplicidad 

de realización, necesita sin embargo una estructura robusta 

y por ende pesada. En particular, el accionamiento del primer 

tiempo anteriormente citado para el acortamianto de la rama 

horizontal en una deslizadera telescópica se efectúa por medio
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de un primer gato y el mando o control del segundo tiempo 30 

e'octúa |ior medio de don gat-ns, siendo lo rama horizontal do 

hecho doble, liste conjunto do pnl.-incns y de gatos con mu cen­

tral hidráulica es compatible con vehículos y cajas de gran­

des dimensiones, pero no sería adaptable sobre vehículos li­

geros, de pequeñas dimensiones y de poca carga.

La presente invención trata por lo t.nto 

te un dispositivo simplificado de manipulación de una raja 

robre un vehículo ligero, que pone en práctica unos órt,ano3 

rimples guardando a la vez la misma eficacia y la misma faci­

lidad de manipulaciones.

El dispositivo según la invención, que com­

prende una pieza en L cuya rama vertical comprende un gancho 

automático, en su porción extrema superior, aplicable .obre
'  ̂ j
un vehículo equipedo de un chasis cuya parte anterior ns-pró-j

, i
: ima de la cabina y la parte posterior esta opuesta, 3-; caract­

eriza esencialmente porgue comprende, en combinación:

- dos largueros paralelos de los cuales una 

porción extrema está articulada alrededor de un primer eje, 

de basculamiento, transversal al chasis, dispuesto en la por­

ción extrema posterior de este último;

- la rama horizontal de la pieza en escua­

dra de longitud fija, comprende por una parte un patín ajus­

tado desliz antemente en traslación en los'largueros y, por 

otra parte, sobre su porción extrema libre, un punto de arti 

culación según un segundo eje de pivotaminnto transversal al 

chasis, siendo la distancia que separa el patín del punto de 

articulación fija;

- sobre los largueros,un tope de limitación 

ie carrera de deslizamiento de la rama horizontal y una lum-
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brera, ds dimensiones al menos Iguales a las del patín, en 

la parte superior de los largueros, dispuesta enfrente del 

patín, cuando la rama horizontal se apoya sobre el tope en 

posición da pivotamiento;

- un gato de control da deslizamiento y de 

pivotamiento de la rama horizontal alrededor del segundo aje, 

que se apoya entre un punto fijo da la parte anterior del c h a ­

sis y la rama horizontal.

Según otras características:

- el sequndo eje de pivotamiento esíá si­

tuado cerca del tope y está constituido por un árbol trans­

versal móvil en traslación solidario de la porción ext;ema 

libre de la rama horizontal, o bien por un árbol transversal 

fijo alrededor del cual viene a articularse un pivote móvil 

en traslación solidario de la porción extrema libre de la raía 

horizontal;

- el pistón del gato está articulad*- sobrt 

un sistema de bielas del tipo pantóqrafo que une la rama 

horizontal y los largueros.

0e un modo ventajoso, la parte superior 

de los largueros comprende unos apéndices de enganche en sa­

liente, que pueden cooperar con unas patillas fijadas bajo 

fel fondo de la caja, a fin de asegurar una estabilidad late- 

’ al a esta última.

Otras características y ventajas de la ora-f 

- -sente invención se pondrán da manifiesto a continuación con 

• 1 transcurso de la descripción que sigue y con referencia 

>. los dibujos anexos, 8n los que*.

Las figuras 1 a 4 ilustran esquemática­

mente el dispositiyo simplificado, según la invención, y su



funcionamiento.

La f i (jura fí ilustra el f uncicinnmi cinto como 

caja basculante del dispositivo según las figuras 1 a 4,

Las figuras 6 a 9 ilustran esquemáticamen­

te el dispositivo según la invención provisto de un sistema de 

bielas.

La figura 10 ilustra el funcionamiento co- 

íto caja basculante del dispositivo según las figuras 6 a 9,

Las figuras 11 y 12 representan respectiva- 

irante una vista lateral y en planta de una forma de realiza­

ción posible de un dispositivo según la invención, provisto 

de un sistema de biela representado esquemáticamente.

La figura 13 representa una vista de deta­

lle a mayor escala del sistema de bielas comprendido en el
i

dispositivo de la figura 11. !

En estas figuras, las mismas referencias 

designan los mismos elementos.

Con referencia a las figuras 1 a 4, un ca­

mión da referencia general 1 comprende un chasis 2 en cuya 

parte posterior esta dispuesto un eje transversal de bascula- 

miento 3; sobre este eje 3 están articulados dos largueros 

paralelos 4 da cualquier sección apropiada de modo a recibir 

interiormente un patín 5 y un tope 6, El patín 5 es solidario 

da la rama horizontal 7, de longitud fija, de una pieza en 

L cuya rama vertical 8 lleva en su porción extrema superior- 

un gancho automático 9 que coopera con un órgvna da anganche 

10 llevado por la parte superior delantera de una caja, plata» 

forma u otro contenedor 11, El patín 5 se ajusta deslizante- 

mente en translación en los largueros 4, permitiendo así la 

translación de la rama horizontal, llevando la caja 11 entre
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una posición delantera (figura 1) y una posición trasera 

(figura 2).

La porción extrema libre do .la radia horizon[- 

tal 7 comprende un punto da articulación 12, cuyo detalle 

de realización posible será explicado a contL nuación, y que 

constituye el eje geométrico de pivotamiento de la rami 7 

cuando éste alcanza el tope 6. Un gato de accionamientn de 

translación y de pivotamiento (representado por una línea con 

trazo discontinuo) se fija entre un punto fijo 13 en l-i par­

te delantera del chasis y un punto de articulación 14 cobre ljs 

rama horizontal 7. Un apéndice 15 en saliente sobre la parte 

superior del larguero 4 coopera con una patilla 16 dispuesta 

bajo el fondo de la caja 11 en posición delantera de Ir; caja 

y se dasolidariza así en posición trasera. El bloqueo ie la 

caja así obtenido, en posición delantera que es la posición 

de transporte sobre el vehículo, permite esencialmente obte­

ner la estabilidad lateral de la caja, siendo directamente 

asegurado el bloqueo propiamente dicho de asta última 3obra 

el chasis por la presencia del patín 5 en el larguero 4, por 

su parte bloqueado sobre el chasis por un órgano apropiad) .

La parte superior del larguero 4 comprende 

una lumbrera o una cavidad 17 de dimensiones tales que permiten 

el paso libre del patín 5. En efecto, después de un primer 

efecto del gato que hace retroceder la rama 7 en el larguero 

4, merced al guiado en translación asegurado por el patín 5. 

(figuras 1 y 2), la porción extrema libre de la rama viene a 

apoyarse sobre el tope 6 Bn el que se inserta el eje de pivo- 

tamiento 12 (figura 2).

La carrera continua del gato lleva enlonces 

la rama 7 a pivotar alrededor del eje 12, no estando y; caladi



el patín 5 en translación por el larguero y pudiendo liberar­

se por la lumbrera 17 (figura 3). El pivotami 'nto se continua 

entonces bajo el efecto de la carrera del gato, hasta que 

la caja se haya colocado en el suelo (figura 4). Las opera­

ciones siguientes se efectúan en el orc-n inverso para la car­

ga de la caja sobre el vehículo.

Con referencia a las figuras 6 a 9, el dis­

positivo comprende los mismos elementos constitutivos cue 

anteriormente, pero el punto de aplicación 18 del pisttn del 

gato sobre la rama 7 interviene por mediación de un sistema 

de bielas, esquemáticamente representadas en 19-20 y 2., y 

formando un pantógrafo destinado a amen ta r la carrera de des­

plazamiento del punto de aplicación 18 con res; ecto a la ca­

rrera real del pistón. Este aumento de carrera interviene esen­

cialmente durante al tiempo de retroceso por traslaciór de 

la rama 7, es decir en la fase en que el. esfuerzo solicitado j 
al gato es de menor importancia que en la fas» da pivoúmiento. 

El punto de aplicación 18 está situado sobre una biel; 19 

articulada por una parte sobre un punto' fijo en 22 y por otra 

sobre una segunda biela 20 en 23, a su vez articulada sobre 

la rama 7 en 24, de tal modo que los puntos de articulación 

22- 23- 24 formen un triángulo. Por lo demás, el punto de ar­

ticulación 22 une un soporte 21 al punto fijo del chasis sen-j 

siblemente confundido con el eje geométrico de pivotamianto. ,

Las fases de fundonamiento son idénticas 

a las ilustradas en las figuras 1 a 4, a saber, para la carre­

ra continua del gato, posición de reposo (figura 6), retroceso 

de la caja por translación (figura 7), puesta en tope de la 

rama 7, liberación del patín 5 y pivotamiento (figura 8), y 

después colocación de la caja en el suelo (figura 9).
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Con referencia a las figuras 5 y 10, al 

dispositivo S8gún la invención parrnite obtener el funciona­

miento como caja basculante, en cuyo caso el patín 5 permane­

ce bloqueado en posición delantera en el larguero 4, podiendo 

entonces bascular éste último, con la caja, alrededor del eje 

trasero 3 de basculamicnto bajo el efecto del empuje del ga­

to.

Con referencia a las figuras 11 y 12, una 

forma posible da realización del dispositivo según la inven­

ción está dispuesta en un falso chasis 25 cuya parte poste­

rior comprende el eje 3 sobre el cual se articulan loe dos 

largueros paralelos 4 por mediación de gorrones apropiados 

26; El eje 3 desborda lateralmente del falso chlsis 2E y es­

tá provisto en sus dos porciones extremas de rodillos 27 

destinados a favorecer el movimiento de la caja durante sus 

recorridos de carga y de descarga. Los largueros 4 están pro­

vistos de una deslizadera 28, por ejemplo añadida,en 3a que 

se ajusta el patín 5 solidario de la rama 7. El eje dt pivo-l 

tamiento 12 solidario igualmente de la rama 7, se ajusta en 

dos ranuras 29 de los largueros 4 y cuya porción extrema pos­

terior define un alojamiento 30 para el eje 12 después dB 

su translación, alojamiento limitado por un tope 6.

Un gato de accionaminnto 31 se fije- entro 

los puntos 13 sobre el falso chasis y 18 sobre una biela de 

un sistema de bielas que será mejor descrito a continuación 

con referencia a la figura 13.

En la figura 11 se ha representado esque­

máticamente la configuración cinemática del funcionamiento 

del dispositivo segpn la invención. En posición de repaso, 

representada con trazo lleno, la pieza en L 7-8 está en posi*



ción delantera con r e sc ct o al vehículo. Para la coloc&uxon 

en al suelo de la caja (no representada), el comienzo del 

movimiento de accionamiento hace retroceder la pieza en L 

(posición Pi),transladándose el patín 5 en la deslizadera 

28 h i3 ta .el límitB posterior de esta última, que constituye 

la lumbrera 17. Una vez en ésta posición, el eje 12 se ajus­

ta en e 1 ‘ alo jamiento 30 y el pivo tamie'nto de lo pieza en L 

interviene bajo el efecto del gata que continua su empjje 

(posiciones P2-P3) hasta la colocación en el sualo de la,caja 

(posición P4). Considerando el eje geométrico á del gancho 9, 

3 B ye que el movimiento de pivotamiento se efectúa según el 

arco de círculo C1 con respecto al centro del alojamiento 3C. 

•Iste arco C1 es por tanto mínimo mientras que seria d6 radie 

mayor si el pivoteenlento interviniera directamente a partir 

de la posición delantera de la pieza en L (arco C^).

En esta misma figura 11, se ha representado 

igualmente y de forma esquemática en trazo punteada la oosi- 

ción de los órganos cuando el dispositivo funciona como caja 

basculante alrededor del eje de basculamiento 3 (oosición Pr,>|* 

En este caso, y como se menciona más arriba el patín E- per­

manece bloqueado en posición delantera en su deslizadera 28, 

y el pivotamiento no puede por tanto intervenir en el aloja- 

mienta 30 y el basculamiento se efectúa alrededor del eje 3.

Con referencia a la figura 13, se ha repre-- 

sentado una forma de realización posible de un sistema de 

bielas del tipo pantógrafo conocido en sí. Estas biel<s se 

articulan por ejemplo sobre un soporte 32 fijo durante la 

translación y móvil alrededor del alojamiento 30 durarte el 

pivotamiento, sobre el cual se articulan en 22 la bie:a 19 

que comprende el punto de empuja 18 del gato y en 24 la b i -
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un modo ventajoso, las porciones extremas del eje 12 presen­

tan dos semi-planos paralelos que favorecen el movimiento de 

translación en la deslizadera 28 y que permiten el bloqueo de- 

aje en el alojamiento 30 desde el momer'.o mismo que el movi­

miento de pivotamiento está cebado.

Quede bien entendido que la presente inven­

ción no ha sido descrita y represantada más que a título da 

ejemplo preferente y que sb podría aportar cualquier equivalen 

cia técnica en sus elementos constitutivos sin por elle, sa­

lir de su marco.
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Descrita suficientemente la naturaleza del 

invento, así como la manera de realizarlo en la práctica, d e ­

be hacerse constar que las disposiciones anteriormente indic 3 + 

c¡as son susceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto ¡
, t

no alteren su principio fundamental. También se hace c n s t a r  

que el invento se refiere a una solicitud de Patente p asenta-
j

da en Francia con n? 74-33245 y fecha de 2 de octubre de 1.97o, 

-acogiéndose por lo tanto a los beneficios que conceden los 

Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye 

la esencia del referida invento y por lo que se solicita Paten­

te de Invención par 20 años en España, sobre: PERFECCIONAPIIEN^

'OS EN DISPOSITIVOS DE MANIPULACION DE CADAS DE DESCARGA SOBRE
|

IEHICULOS, caracterizándose por lo siguiente: j

1.- Perfeccionamientos en dispositivos de má 

■ipulación de cajas de descarga sobre vehículos, del tipo que 

■ omprende una pieza en L pivotante cuya rama vertical compren-t- 

de en su porción extrema superior un gancho automático que 

i oopera con un órgano de enganche llevado por la parte supe-
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rior delantera de la caja, y cuya rama horizontal as móvil 

en translación, carnc tariz ndos porqj e la rama horizontal com­

prende por una parce un patín ajustado riña li zantumunte nn 

translación en dos largueros paralelos que tienen una porción 

extrema articulada alrededor de un eje de basculamiento trans­

versal al chasis y dispuesto en la porción r-xtrema posterior 

de B3te y, por otra partB, sobre su porción extrema libre, un 

punto de articulación según un eje de pivotamiento transver­

sal al chasis, siendo la distancia que separa til patín del 

punto de articulación fija, comprendiendo la parte superior 

de los largueros una lumbrera de dimensiones al manos Iguales 

a las del patín, así como un tope de limitación de carrera de 

leslizamiento de la rama horizontal, siendo dispuesta la lum- 

arera enfrente del patín cuando la rama horizontal se 3poya 

¡obre el tope en posición de pivotamiento,fijándose un gato ¡

le accionamiento entre un punto fijo de la parta delantera 

leí chásÍ3.y la rama horizontal.

2. - Perfeccionamientos según la reivindica­

r o n  1, caracterizados porque la porción extrema libre de la 

••ama horizontal comprende un árbol transversal que constituye 

el punto de articulación y quB coopera con un alojamiento 

dispuesto slobre los largueros y limitado por el tope.

3. - Perfeccionarr-i entos según la reivindica­

ción 1, caracterizados porque la porción extrema libre de la 

rama horizontal comprende un pivote que constituye el punto 

de articulación y que coopera con un árbol transversal soli­

dario de los largueros cerca del tope.

4. - Perfeccionamientos según una de las 

•eivindicaciones 1 a 3, caracterizados porque las porciones 

jxtromas del eje de pivotamiento solidario de la rama horizon
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•tal presentan rio? semi-planos paralelos que permiten 

queo del eje en el alojamiento llevado por los largueros, des­

de el momento mismo que el movimiento de pivotamiento es ce-!
i

bado» ¡

5. - Perfeccionamientos según una de las j

reivindicaciones 1 a 4, caracterizados porque el pistón del j 

gato es articulado 3obre un sistema de bielas.del tipo pan- I 

tógrafo que unen la rama horizontal y los largueros. !

6. - PBrfeccionamiantos según una de las rei*

vindicaciones 1 a 5, caracterizados porque la parte superiorj 

de los largueros comprende además unos ape'ndices de engan- ' 

che en saliente, que pueden cooperar con unas patillas fija­

das bajo el fondo de la caja a fin de asegurar una estabilidad 

lateral a ésta última. í
I

7. - Perfeccionamientos en dispositivos de j 
manipulación de cajas de descarga sobre vehículos, tal y co - : 

mo queda sustancial mente descrito en la presente Memoria e ! 

ilustrado en los adjuntos dibujos.

Esta Memoria consta de doce hojas escritas 

a máquina por una sola cara.

~¡*£. fC/e
SOCÍETE NOUVELLE DES BENNES™s aP'HEM,

íi
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