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PROCEDIMIENTO Y APARATD PARA INDICAR LA

}

GRAVEDAD DE UNMA CARGA COLOCADA SOBRE LA
PLATAFORMA DE UN VEHICULO PORTADOR DE
CARGA.

&

e

Solécitands:  CARL=ERIC BERTIL NORDBERG, da na= o

mzzzmzscrszmsssszos Ky 5 Z
RO

cionalidad sueca, residente en SE-
tunevégen 24 D, 195 00 MARSTA, Sus

cia,

La presente invencidén se refisre a un mé~
todo y aparato para indicar una carga colocada sobre

la plataforma de un veh{culo portador de carga, cue

- g8 caracteriza porque los puntos de sustentacidn co-

. nectados al bastidos del camidn y destinado a apoyar
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to ndmero ds ihconvénientas. Por ejemplo, no ofrece una inw

- plataforma, intar alia porque es impnsibta tensr 1a saghri-

-2 -
la plata?ormé narralmente estin dusacoplados do la pldta-
forma. El invento se refiere tembién » un aparato para rea- |
lizacién del método, _ ' :
Los indicadores de carga de la tecnologia anterien
funcionan de diversos modos, por sjemplo midiendo ioé esfuegé
zos certantss en 1ns cojinetes de los BJas o la cargé entre
muellga y ejea, o detectanda la flexién en los muelles, etc.
Otro método para mediar una carga colocada sObre la plata-
forma de un veniculo es daetectar la présién hidradlica 0 ney
méticaren el cilindro basculante de la plataforma cuando sei
ha levantado ligsramente de forma gue la blataforma descan-

sa précticaments sobrs 8l cilindro. Edts Oltimo métddo es

relativamanté barato de poner en préctica pero tienq un cisg
dicacidn dlrecta y fiable de la carga colocada eobra la

dad én gué punto se concentra schra la plataforma y. centro

de gravedgd.

. El p;incipél objeto del presente ;nvento L] propbr;
cionar un método para indicar la gréuedad de una cérga_ﬁn~
locada eobré un vehiculo y también para ﬁroporbionar un mé
tqdo que_safpueda emplear cuando sl objeto-as aumenta; gl
mdximo la carga kil de un vehiculo, medir ia-prasién"sn
élraja y/o la presion en el bogie, raspect;vamedté, y di-
terminar la Eediatribucién dal peso de la carga_sdbravlos
ejes del véhichlo_éon ralécién, por_ajémplo a lalpresién
permisible sn 8l ejse. |

El m8todo segln el invento se caracteriza porque

la plataforma se pone en contacto con un elemento equili-

brador colocado en el centro tedrico de'g;adadad de la caxr~
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' plazar la plataforma, y, por lo tanto, sl centru'dé gravé~ ;

' yehiculo y destinado a desahogar algunos de los puntos de

' te laifndicacidn; un primer transmisor que eostd separado

" del elemento equilibrador y esté destinado a liberar otros

- culo durante la indicaci6n y producir una seMal proporcio=-

“3\.\0
ga del vehiculo y gcon un primer trahsmisar que se separa

del slemento equilibrador y sstéd dastinado a producir una

safial propﬁrcionﬁl al par motor detevtado respegto al el)e-~
mento equilibradoy, estando destinada dicha sefal a contro-

lar un sistema de desplazamiento de la piataforma, para dss |

dad de la carga culocada sobre ls misma hacia el centro de
gravedad ds la carga del vehiculo vy, pfeferibiemente, para {
coincidir con dichb centro de bravedad teéri&o de la cafg;.
Un aparato iegﬁn el invento, para la fealizaoiﬁn
dal método, 69f¢ara¢terizé por # Qn alemento aquilibradof

) {
colocado en 8l centro tedrico de gravedad de la carga del

sustentacidn normalss de la ﬁlatafnrma‘del vehiculeo duran=

puntos de sustentacidén normales de la plataforma del vehi-

nal al par motor detectado respecto al slemento squilibra~

dorj un sistema de desplazamisnto de la plataforma destina-
do a desplazar la plataforma y, por lo ténto, 8l centro del
grauadéd de la carga colocada saobre la miSma, Hacia 8l ceg'}
tro tefrico de bravedad de la carpa del VBhiculo-ylpreﬁe-
riblemente para coincidir con dicho centro teérico de Bra- |
vedad, an-réspuea}a a dicha sefial. En una modalidad de prg
ferencia, el elemento-aqULLibraﬁpf sa ponat:uye en forma

de sistema basculante destinado, por un lado, a hacer bas- |

culag la carga y, por otro lado a detectar el.pesn de la

carga colocada sobre la plataforma,

El métado y el aparato segin el invento se expli-
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'A}a,plataforma quit ada,

{

1-4.»

can a continuacién con mds detalls, tdmando como referencia
los dibujoe adjﬁntos, en los ques |

La Figura 1 &8 una vista do costado da la platafn£~-%
ra de un vehf{culo; vy. |

La Figowa 2 8s una vista en planta del vehiculo con i
- !A
Una platafarma 2.descansa. desllzantemente sobre el |
tlemento superior 8 de un sistsma bastulante }. El:sistema.
hasculante 1 cumprende un ¢ilindno de baScuiémienté_hidra&f
:i#Q a napmétimo-;uyo extremo inferior se une piv6talmente :
nntra’ies‘eléhantos 1at€rales del bastidor dsi qqhiculJ‘S.
i.a parte trasera de la plataforma 2 38 artlcula tanbien por
mnedio de una palenca intaermedia 10 a un pivcte de bascula-
wiento T alrededog del cual puede pivotar la .plataforma 2
durante el baéculamiento, durahts'él cual la ﬁalanca inter—
nedia 10 qcupa'la posicidén ilustrada por lineas sélidaa'en
la FiQuré 1y se fija en dicha'posiéiéﬁ par un métsdo no .
rapfssentado con detalle, Cuando nao se produca'ﬁasculamieﬂ
to, la palanca intermedia 10 se.articula a;la plataforma 2
y al pivote de basculamientso 7, Normalmanté; 1g platafbrma
2 descansa también por lo>manoé sobre otros dos soportes
de la platafoimé 11, 12, La plataforma 2 y 31 elemento la— |
teral del baétidqr 3 puede temser también-bn aparato ihdica—
dor aprépiadd 13 cuyo funcionamiento sé daapﬁibiré-més
adelante, :
Dos elementos sensores, por aquﬁlq en forma de trang .’

misores de extensimetro 5,6 se colocan conﬁenianteménte,

por-ejemplo se pegan, contrados sobre la parts superior e

inferior, respectivamente, del pivote de basculamiento 7,

o en cualquier otro lugar de madicidn apropiado'an-gl vehi
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" carga duejse desea indicar, el cilindro ds& basculamiento-

. mente, poi"la*palénaa intermedia 10, sobre el pivdte de

e
culo, Un accionador hidradlico o noumatien, cuyo plstén ss-
té articuiadoial pivots de basculamiento 7 y cuyo cilindro
esta articulado 2 la plataforma 2, se colocs entre la pla-
taforma 2 y sl pivote de baaﬁulamiénto 7. . ;

!
|

£l elemento equilibrador o sistema basculante L, 8 se
caloQaAéq el centro tedrico de bravedad de la carga dal vew!

hicula,

€l aparato funciond como sigus: cuando se aplica uha,
| |
88 eleya iigeramente, ds forma hua la‘platafupma 2 dejg'da'
estar sustenida por los soportes 11, 12, - |
Como variante, an‘iugag;da subir el eilindro de bhas- |
cuiahientn, 1oa.eiemantos 11, 12 sbbra_loé qua normalmente
ge apoya lafplafaformq g8 pﬁgde bajar,.da.moao.que la pla-
taforma deécanss sobre el elemento equilibrader 1,8 y los
transmisores 5,7 separados dél migmo; Esta variante, por
lo tqﬁto,’pO’exiga éistemé basculante o pivone‘da Sascula-
mianﬁq 7; sina simplemente un algmento equilibradeor (no
ilustrado'coﬁ ﬂetglle) y los transmisores 5,7 unidos al

elemento. lateral del bastidor del vehicule 3 a una cierta

distencia del etemsnto equilibrador,

En el primer casc mencionado, la plataforma 2 deséag}

sa en parte sobre el cilindro de bastulamisnto 17y parcial

Basculamiénto 7. La plataforma 2 se adapta convanzantement%
al lugar del cilindro de basculamienco de forma que en el
estado descargado ds ia plataforma 2 asta se squilibre so~

bre el -sistema de basculamiento 1, Cuando se coloca una

carga schre la plataforma 2, la presidén en el dispositivo

" del cilihdfn 1 te sleva, Dicha elevacidn de presiédn es,
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z.pecto al‘aiatema da baaculante 1, se. produce un dasiquillbrin_

par motor es detactado por trasmisores ds extenaimetro 5 6

la carga sobre la,plataforma 2. En la modalidad ilustrada,

‘rio, La p;étaforma‘z se muave par consiguisnte énvrelaciéh

inversa al -puntp_en que se coloca la carga sobra la plata-

- -
por lo tanto, una indicacidn en si del peso de -la carga im- .
puesta sabre 1a plataforma. De este modo se obtiene uria indi
cacién directa de la carga que se ha cnlocado sobre la plat

forma 2, Si la carga se culoca con una’ ligara ubllcuidad res

en el aiatema grariaa al cual ee prdduce un pat motnr s’ al

pivote de- basculaniento 7 por la palanca lntermsdla 10. El

que producen una gpefial proporcional al par motor detectado, E
ouya seﬁal airVe aa:a controlar &: dispositivo deucilindro
hidraulluo o neumdtico 4, el cual dasplsza la plataforma Z-
hacia el equillbrio de la plataforma 2 sobre al siatema bas—

culante, v.g, en relacidn inversa al punto donda 8" ccloca

la'longitud'ds carrera de la plataf&rma 2 'es de 300 mh;'ton'
lo que la platafnrma se puede desplazar dentro’ de ‘astos 11-
mites, aunquse logicamente la 1ongltud de carrera puade va-

riar dentro limites_sensibles més amplios si fuera nscssa-

forma, por Lé ﬁue cada components de la carga se obtiene un
desplazamlento en direccién de equilibrio dal alstema.réor
1lo tanto, duaaahe el curso de la carga, el peso aﬁadldo a
la plataforma 86 pusds observar en cada caso y también 88
puedé'obéervar.y anotar al peso total QB iéﬂqarga}dé una
forma no 1iustrada con detalle, El indicador lﬁrdé'féﬁbién
al conducstor del vehiculo o al cargador la informhcién~ne-

cesaria respscto al punto en que debe colocar la carga so= |

bre sl vehfculo qua -8e mantenga dentro de la carrera dada,

aaagurando de es%e modo una medicidn’ eficaz durante la gar-
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 tidad por el camidn y la carretera por la que tenga que via

5'Jar. En el cago de la variante indicade anteriormente, el

| eistema basculante, de modo que la plataforma 2 descanse
Voo dens ] bl

ga, .
Como el sistema basculante 1 estd situado en centro te-

orice de gyravedad de la carga del vehidulo, se tiens tambiéﬁ
la ventaja de que la presion extra que se.produce debido a
‘los sjes traseros o sjes del bogie, respectivaments, se bug

de éalculgr de una manera muy sia.pls, por lo que las presig A

nes de los eje? pueden adaptarse correctamerite a las permi-|

eleménto equilibrador, se construye convenientsmente an'fo;?
ma de fxangmisar que detecta el peso que la plataforma y |
la carga impueesta sobre ol mismb sjerce sobre el transmisor|

Cuando se ha realizado la carga se haja da nqéyq ei_ﬁ,

B EE N B

iagbgg‘g;.ggygte da basculamiento Ty los sopogﬁ9§$ﬁg.1alplg
tafgrma};;; 12, después de lo cual la carga se puede trans-
‘Portar de una‘for@g normal, | ‘
burante el basculamiento de la carga, el sistema bas-
caulante 1 se hace funcionar en la forma normal y la: palan-
ca intermedia 10 se fija preferiblemente-sn la,posicién |
qe:tical;_aagﬁn sa ilustra con lineas sélidas en 1§ Fig.1.
Para ;umaﬁtér la'estuhllidad lateral de lé.playafqppa 2 dy
r;gte'e; basculamisnta, el elemento auperipr 8 &a;»p;stema
baacyléptg 1 sa'afﬁicula a un estabilizador en forma de V 9
..... N
bastidor 3 por alas 14,15 scldadas a los mismos, Durante sl
basculamiento, el elemento superior 8 del sistama basculap

‘te 1 sa puede mover & lo largé del lado inferior de 1a'plg

taforma 2,

Ademds de utilizar la presién en el sistema bascu-
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:Qades no se ilustran en los dibujas,

:carga oalncada sobre la plataforma, La plataforma desplaza-i

co de gravedéd,danla garga del camiénﬁy;‘pggfggiﬁlamgggg,;; :

,da la presion de aje y la presion de bong permlsibles para

,lles talsa como cables alactricas o cunduciones de presion i

1—'8—4

lante, las cargas afiadidas y la cerge total puaden ser de- )

tsctadas también nur transmisaores situados entre el siatema

[

basculante y los nlementos latera.es del bastidor o entP? .
el sistema basculante y la plataforma,~aunqde astas mgdalir

La vantaja principal del aaarato segln el invento a8
que parmite el desplazamlanto del cantro de bravedad da la

| .
ble proporciaua una inclinacidn mis corta que se puede ajuaj

- DARERE

tar faoilmenta en direcclon trasera si fuera neoesario du- |

rante al basculamiento.

T
PR TR NN

La capacidad de carga del camlun ss puede aumqntar a;f

a7

maximo an cada caso individual, puesto que el cantrc ds graa

x

vedad.de la carga se pusde desplazar hacia e;(cgntpgetagri-.

- PR

para caincidir son dicho centro tedrica de grauedad.*?ofAlo

tanto, se consigua con facilidad la: adaptaclon indivzdual

el vahiculo o la aarratera por.la que tanga que viajar.ﬁ

\—C;'..‘. e

o Las posiblan tendencias que tienan algunos caminnesf

A I R

para quedar aligeradde en la parte dalantera.y, por lo-tan—

to, aer menos gobernablea por ejemplo duranta la disparai-

PR > Le.‘-s

on de_arena, 8e puaden reducir o eliminar desplazando la

-y
S KNP

plataforma hacia la cabina dal conductor.—

. y X
. . v HA
P .»J“ D A te -~ e b

La madalidad, sagun se ilustra, no representa data-n

PPV | -

que se-extiepggn hasta la cabina del qondqgtor. Ademds, se

puede disponer también que el indicador de peso muestre la |,

presidon ds 1os<eJee o la presién de bogiafqauqadd porrlg N

‘carga,
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DE UNA CARGA COLOCADA SO0BRE LA PLATAFORMA DE UN VEHICULD

'éontacto con un aelemento equilibrador situado sn 8l centro

‘tedrico de gravedad de la carga del vehfcula, y con un pri-

detectado respecto al slemento equilibrador, estando la

3 X 2T T

Deaciita suficientemente la naturaleza del invento, |
asi{ como la manera ds realizarss enrla ptéctica, debe hadar-
se constar que las disposiciones aﬁteriormahte iddicadéé
éon suaceptibleq de modificacionsas de‘degalle en cugntq.qo
alteren su prinﬁipio fundamenﬁal. También ss hace constar
qué sl invento cortesponds a una aoliditud de patente pra-.
sentada sﬁ‘Suf&éiaonvel n? 74 04933~2 de 1 de pctubraAda
19743 acogiénduse pﬁr lo tanto a los beneficios que con§34
den los Convenios Internacionales en vigBF,.{iendo’lo que
constituye la aéencia dél referido invento por lo qde se

solicita PROCEDIMIENTO Y APARATO PARA INDICAR LA GRAVEDAD

PORTADOR DE CARGA¥ caracterizéndose por lo siguisnte:
1.-'Proéadiﬁiénto y aparato para indicar 1? gravedad
de una cafgé colocada sobée la p]atafprﬁé de.un vehicule .
portador'da'cargu, donde los puntos de sustentacidn consc-
tados-al baétidof del vehiculo y destinados al époyo de la
plataforma sa.deéacéblan normalmente dq la platafurmg, pro=-

cedimiento ca:éctefizado'porqua ta plataforma se porie en

mer transmisor qus estd separado del elemento squilibrador

y destinado a producir una sefial proporcional al par motor

sefial destinada a controlar un sistema de desplazamiento !

de la plataforha para desplazar la plataforma y, por lo

tanto, el csntro de gravedad de la carga colocada sobre la

misma hécia el centro tebrico de gravedad de la carga del

véhiculo y. preferiblemente para coincidir con el centroA
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~hos de: los puntns de suatentacion normales de la:plataforma-.

del vehiculo durasite la indicacién; un ﬁrimerréranamisur '

mento equilibrador y.un sistema ds desplazamiznto de la pla-

- taforma destinado a desplazar la plataforma, yj pof lo tén;

-ma hacia sl centto'teér;co de gravedad da‘légcargé'dal-ﬁéhé

~ bastidor vy que por si miSmo, 0 por um segundo tranamisur

_1g -

tedrico. de gravadad,
2,- Aparato para la rsalizscién del brocadimientd'594'
gun la. ruzvindicarlon 1, caracterizado porqua comprenda un
alamento equilibrhdor situado en el cedtrd tedrica de gra-f

vedad de la carga del vehiculo y destlnado a llbarar algu- '

que est{ separado, dél slemento enuilibrador y destinado &
liberar loe otrds puntos normalss de sustentacién'ﬁa 1a'pia-
taforma del vehfculo durante la indicacién y producir una -

tafial proporcional al par motor dstectado respecto al sls~ -

to, el centro de gravedad de la;cargd,éo;opada sobre la mig

culo y prﬁra;{pismenta para coipdidii con achanﬁrd’téﬁih&b“

de dravedad, an rsspussta a la citada seﬁal." _' |
 3,~- Aparato éegﬁn la reivindicacién 2, cataéterizédo

porque al'elaméntn'équilibrador so forma p&r un sistema bas

culante que se sitda entra la plataforma del'hehiculb y el

situado entre al aistama baaculanta y 8l bastxdur <] plata;
forma, se destina a detactar e}l peso de 1a carga culocada
sobre la plataforma. A |
4 -~ Aparato sequn las raiv1ndicaciones 20 3, carac;’
terizado porque el siatema de desplazamiento de la plata-
forma se forma por un dispositivo de cilindro naumaticu 0 -

hidraulico uno da cuyos aextremos se articula al bastldor Yy

su otro extremo, preferiblemente mévil se art;cula a la

p;atafo;ma.
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5.- Aparato segin la reivindicacidn 4, caracterie
zado porqus al primer transmisor comprende dos transmiso-
res colocados centrados en la parte superior e inferior,
respaectivamente, del pivote de basculamisnto del vehiculo -

o en otro lugar apropiado,

6,~ Aparato segin cualquisra de lds reivindicacio-

nes 3-5, caracterizado porque el sistema basculante tiesne
un elemento que coopera con la zlataforms y se controla
por medio de un aetabilizador én éorma de V cuyo vértice
ee monta pivotalmante sn el elemento y de cuyaé brazoé>1oa
extremos se montan pivotalmente aﬁ el bastidor,

Ve~ Apgrato-sesﬁn cualquiera de las reivindicacio-
nes 5 o 6, caracterizado porque el pivote de basculamiento
dal vehiculo se conecta a 1? plaiaforma por una palanca in
termedia urticulada a la, plataforma y al pivots de bas-
culamienta,

8.~ Procedimieto y aparato para indicar ld grave-

ded ds una éarga colocada sobre la plataforma de un vehi-

culo portador de carga, tal y como queda sustancialmente

descrito en la presente Memoria, e ilustradoren los dibu- i

Jos adjuntos,

Esta Memoria consta de 11 hojas escritas a mdquina

por una sola cara, .- — :

’ -2 OCT. ' ;
Madrid, _

CARL-ERIC BERTIL NORBBERG,

“r7 ACEBD Y RIUDE}
Flrmadot !-,Gl a Ferofindes
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