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PERPECCIONiMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE ARRA
DE HOJAS EACIA UNA MAQUINA DE TRABAJADO DE LAS

MISMAS.

Sotbcitante: J. BOBST & FILS S.A., entided suiza, residente

en CH-4001 lLausanne, Sulzg,

#
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La presente invencidén ge refiere a unos perfec-
cionamientos en dispositivos de arrastre de hojas hacla
una mquina de trabajedo  de las mismas.

En una miquina que trebaja hojes y que se com-

pone de verlae estaciones, el paso de lss hojas de una es-
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‘a recibir hojas, medios de transporte de las hojas, medios

| una forma de ejecucién de un dispositivo de arrastre de hojasT

tacién a la otre presenta problemas tales como ol mantenimian+

to de la poaicidén corrects de la hoja traensterida,asi{ como su

evacuacién para haoer colooar la hoja slguiente.

En las méquinas utilizedas hesta el presente, el |
§

pasoc de lag hojas de‘una estacién a la otra se realiza por me+

¥
dio de transportador qus comprende barras transvergales equi-]
padas de pinzas destinadss a mantener las hojas. Las hojas,

transportadse por este medio son a continuacién soltadas por

encima de un transportador sinfin, que gira en continuo, que
constituye la primera seccién de la estacibén siguiente,De allé
se deduce uns gran incertidumbre en cuanto a la ,posicidén en !
la que la hoja tomard contacto con el transportador sinfin. o
Por otra parte , la evacuacidn de la hojg calda sob{e el trand-—
portador sinfin no puede ser controlada positivamente,

El dispositivo de arrastre de hojés seglin ia inven-
cién se propone eliminar los inconvenienteé menciohados més

arriba y se caracteriza porgue comprende medios destinados

de presién destinzdos a asegurar el asimiento de la parte de-
lanters de la hoja entire los medioé de tranéporte y los me-
dios de presién y porque los mdios de presién son desplézable

alternativamente de unas posicién avanzada a una posicién re-

trocedida,

El dibujo anexo representa, a titulo de ejemplo,
objeto de la invencidn,

La figura 1 es una vista de perf{l de un dispositivd
de arrastre de hojas de acuerdo con la invencién.

La figura 2 es una seccién tomade por la linea II-II

de la figura 1.
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Ls figura 3 es una vista seglin A de la figufn 2.

I
Ia figura 1 »n unno vista de perfil de un dinpoaitlv%
de arrastrs ds hojas que comprende un ahaguel 1 cuya parts su T
perior se coloca a nivel con el tapiz 2 de un transportador {
3. Una hoja 4 es llevada sobre el anaquel 1 y sobre una por- 5
cién del tapiz 2 por los drganos de transporte de la estacién
precedente (no representados). La partb.da la hoja 4 ajuatada!
sobre el tapiz 2 no es auficiente pafa que‘ la hoja 4 sea arrae-
trada. Para que sl arrasire de lé hoja 4 tenga'lugar, 68 ne- !
cesariorque la roldana opresora 5 sea &avahzada & una posicidn
5'. La roldena opresora 5 aplica le parte delantera de la ho-
ja 4 sobre el tapiz 2 con una cierta fuerZa, lo que tiene
por efecto desplazer la hoja 4 a la direcoién de la flecha 6, |

La roldena opresora 5 se monta entre dos plaquitas :
7 fijadas a lm palahca 8 por dos tornillos9. La palanca 8 pi-
vota alrededor de un eje 10 que se extiende en una direccién
perpendicular a la indicade por la flechs 6. La palanca 8 se
une en su punto de pivotamiento por mediacién de una mano 11
que comprende un sistema de aseguramiento 12 constituido por
un tornillo de bola 13 y una contra-tuerca 14,

Quade bien entendido que se puede montar lado a ladg

gobre el eje 10 varios de los conjuntos desoritos més arriba.
ILa figura 2 es una seccién seglin la linea II-II de i
la figura 1 en la que estén representadoa la roldana opresora
5, las plaquitas 7, la palanca 8, la mano 11 ssi como el eje 1
de pivotamiento 10. El desplazamiento de la roldana opresora ;
5 es asegurado por medio de un cilindro newmético 15 f£ijedo
gobre uno de los ermazones laterales 16, El vdstago 18 del ol
1indro neumdtico 15 estd equipado de un cojinete 19 en el que

ge ajusta la poroién extrema 20 de un drbol 21, La porocidén ex-
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K grana con una cremallera 28 y de un rodamiento a bolas 29

{ren su principio fundemental. También se bace constar que el

trema 20 del érbol 21 esté ademés equipada de un piﬁéﬁ que i
engrans ¢con una cremallera 23.

Un cojinete a bolas 24 asegura un desplazamiento ,
fécil rodando sobre la corredera 25, La otre porcién extrema

26 del érbol 21 estd también equipada de un pifién 27 que en-

que rueda sobre uns correderas 30.

Las correderas 25 y 30, asi como las cremalleras 23}
¥y 28 ge fijan @ los armazones lateralea 16 y 17. El montaje |
descrito mas arriba permite traqsformar el movimiento lineal
dado por el cilindro neumético 15'en un movimiento rotativo
del arbol 21 asegurando por este motivb un desplazamipﬂto gi-
multéneo de las dos porciones extremass 20 y 26 delrérbol 21,
En cuanto al eje 10, éste es tubular y se une al arbol 21 por
los rodamientos o bolss 31y 32. = ' |

La figura 3 es una vista segdn A de la figura 2 que
nuestrsa lé forma segin la cusl la cremallera 28 y la corredsra
30 se fijen sobre el armazdn lateral 17 por los tornillos 33.

El dispositivo de arrastre de las hojas asi realizado)
permite asegﬁrar don precisién la transferencia de las hojas_
de una estacién a la otra y permite un control seguro de su
evacugeidn antes de la llegeda de la hoja siguiente,

ROTA

i
Descrita suficientemente la naturaleza del invento, |
asf{ como lg maners de realizarlo en la practica, debe hacerse :
~constar que las disposiciones anteriormente indioadéa son

susceptibles de modifioacionee de detalle en cuantoc no alte-

invento se refiere a una solicitud de ?atente presentada en

Francia con N2 013250/74 y feche de 2 de octubre de 1.974, acol
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. hojas eatédn constituldos por una superficie plans.

giéndose por lo tanto e los beneficios que conceden los Con- g
venios Internnoionglna on vigor, siendo lo que constituye la [
egencls del referido invento y por lo que se aolioita Petente%
de Invenoién por 20 afios en Espafia, sobre: PERFECCIONAMIENTOS%
EN DISPOSITIVOS DE ARRASTRE DE HOJAS HACIA UNA MAQUINA DE i
TRABAJADO DE LAS MISMAS, caracterizdndose por lo siguiente: [

1.~ Perfeccionsmlentos en dispositivos de arrastre !
de hojas hacia una méquing de trabajado de las mismas, carag~;

¢l
terizados porque comprenden medios destinados a recibir hojas;

medioas de transferencis de estas hojas, medios de presién des.
tingdos a amegurar elrasimiento de la pafte delantera de las !
hojaes entre los medios de transporte y los medios de preai6n,r
¥y porque los medios de presién son desplazables alternativa~ |
mente de unag posicién avanzada a una posioién retroocedida.
2,- Perfeccionemientos segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque los medios destinados g recibir las

o= Perfecéionamientos segln la reivindicaciébn 1,
caracterizados porque los medios de transporte de las hojas
eatan constituidos por un transportador sinfin que gira en

continuo,
4,=- Perfeccilonamientos segin las reivindicaciones

1y 3, caracterizados porque los medios de transporte de las

hojas estan constinidos por un conjunto de transportadores
de correa dispuestos lgdo con lado. %
5y Perfeccionaﬁientos'aesﬁn la reivindicacién 1, é
caracterizados porque los medios de presién estan opnetituido?
por una roldana fijeda en la porcidén extrema de una palanca
que puede pivotar alrededor de un eje desplazable linealmente

de ung posicién a otra.
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f na por una sols dara,

6.~ Perfeccionamientos seglin las reivindicaoiones
1Y 5, carscterizados porque el deﬁplazamientb de los madios
de presidn es asegurado por un cilindro neumético unido a
un eje equipado de pifiones dentados gue engranan con una Ore-

mallers.

7.~ Perfedcionamientos segln las reivindicaciones

1y 6, caracterizados porque el desplazamiento de los medios
de presién de una.pdsicién avanzada & una posiciédn retrocedidq
se efectuas por medio de un mando mecanico que actua sobre un

eje equipado de piflones dentados que engranan con ung c?emailéu

ra. '
8,~ Perfeccionamientos en dispositivos de arrastre i
de hojas hacia una maquing de trabaejado de. las mismas, tal y
como queda sustanciglmente descrito en la presente Memoria e
jlustrado en los adjuntos dibujos,

Esta Memoria consta de seis hojas escritas a mqui- |

Madrid, 2 ACT, 1975
J. BOBST & FILS S.A.

TAOWET ST Y O]
- Firmado: L. Guola Ferafiades
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