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Bl invento se refiere de manera general a

sistemas de ascensor, y mds particularmente a sistemas de super

“visidn que permiten supervisar a distancia instalaciones de as-

_cengor y efectuar practicas en ellas.

Las cabinas de ascensor de um grupo de ca-
binas de ascensor en los sistemas de ascernsores de media y alta
velocidad se controlan usualmente por medio de un drgano de tra

tamiento que dirige el funconamiento de una pluralidad de cabi-

nas de ascensor para que contesten a las llamadas de servicio de -

ascensor de acuerdo con una estrategia predeterminada. Durante

numerosos afiog, los drganos de tratamiento empleados eran del

- tipo equipados con relés conectados con.alambres,” pero con el

-'.desarrollo de dispovitifbs de control de éstado sblido fiables,

los organos de tratamlento basados en reléds han sido svstltul—

dos por d1sp051t1vos de control 16gico de estado SOlldO, asi

" como por repartldores de tlpo programable que incluyen una com

putadora d1g1tal y un congunto de 1nstrucc1ones.

Cualquiera que sea el tipo de dérgano de
tratamiento de sistema empleado, el funcicnamiento de cada cabl
na, asi como el funcionamiento del conjunto del sistema debe
ser verificado periddicamente dentro de un programa de manteni-
miento preventivo. El1 personal de mantenimiento debe verificar
periddicamente las cabinas individuales para asegurarse de que
se nivelan dentro de los limites prescritos antes de que las
puertas se abran completamente, vy de que las pﬁertas Ffuncionan
adecuadamente, abriéndose'y gerréndose a la velocidad adecuada
y permanéciendo abiertas durénte el tiempo deseado sin crear
perturbaciones. Otros elementos importantes deben también ser
verificados, por ejémplo si el drgano de tratamiento del siste

ma asigna adecuadamente la cabina cvando no esti ocupada. Tam-
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bién, es importante™saber si la cabina del ascensor que s2 veri
fica ha sido .fuera de servicio de manera intermitente. '
Ademés de verificar cada cabina de ascensor,

el personal de mantenimiento debe también verificar el funciona-

5 miento del sistema para asegurarse de que todas las' caracteris-
iticas de la gstrategia son funcionales. Se emplean ahorarcroné—
metros para verificar el tiempo de espera medio para obtener
servicio de llamadas de vestibulo, el tiempo de plantara planta,
iy el tiempo medio para que una cabina que sale de la planta priﬁ

10 ~ipal efectfie un recorrido circular. La frecuencia con la cual

as cabinas no contestan a llamadas debido a que estén cargadas
\ tope, se determinard igualmente.
~ Se comprobaré ademds el funcionamiento de
iqs motores de accionamiento en la sala de méquinas, comproban~
15 do factores tales como la vibracidén y la temperatura de los co-
jinetes del motor, la corriedte de la aymadura y el desgaste de
las escobillas de la armadura. _
. Se entiende que los defectos intermifentes
*  no pueden ficilmente ser dbéervadoé por el personal de manteni-
20 miento y que'éste encuentra grandes dificultades para efectuar

.

i ' wn estudio preciso del trafico con el objeto de determinar si
el 6rgano de tratamiento del sistema esta funcionando adecuada
mente y efectfa todas las £ﬁnci6nes previstas. Resulta todavia
. mis diffcil transformar las inforinaciones de tiempo obtenidas
25 con el crondmetro en datos significativos tales como tiempos
madios de espera y'de recorrido circular. '
Ya que es muy conveniente mantener en un
minimo absoluto el tiempo real durante el cual una cabina de ag
censor, o un grupo de cabinas de ascensor estéd Fuera de servi-

30 cio, se ha descrito en la patente de los Estados Unidos, nimero
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3.2q9.324 un sistema de notificacidn de averias de ascensor,
que %otifica automiticamente un defecto o el funcionamiento
de

Qispositivo de seguridad a un emplazamiento elegido de. -
la oficina centrall El defecto o el dispositivo de seguridad

accigna wn dispositivo de notificacién de averia que elige un

mensgje tomado en una multiplicidad de mensajes preregistrados
en cinta, para transmitirlo al emplazamiento‘central. Esta dis
posicidn fécilita un répido servicio en caso de defecto verda-
dero ¢, de funcionamienéo de un dispositivo de seguridad y redu

ce el |{tiempo durante el cual el ascensor estid Fuera de servi-

.cio, dando a conocer ripidamente el tipc de averia o el dispo-

51t1v dé segurldad que ha func1onado. )

' -~ - ‘El objeto, pr1nc1pal del invento con51ste
en proporc1onar un sistema de superv151on de ascensor nuevo y
mejorado que permite supervisar unaAinstalacion de ascensor a
partir de un puntO'alejaﬁo y-realizar pricticas en ésta.

Teniendo en cuenta este objeto, el invento

proporciona un sistema para supervisar una instalacién de ascen

sor y efectuar précticas en ella, que incluye un sistema de as

censor dotado, por lo menos de una cabina de ascensor y de unos

medios para accionar dicha cabina de ascensor, un dispositivo .

.de supervisidn adaptado para reaccionar conjuntamente con el

sistema de ascensor, unos medios para establecer selectivamen-
te un enlace de comunicacidn entre dicho sistema de ascensor y
dlChOS medlos de supervisidn, unos medios asociados con dicho
51Jtema de ascensor para mandar sefiales indicativas del estado
del ascensor a dichos medios de supervisidn por dicho enlace
dercomunicacién, teniendo dichas seflales de estado la forma de
palabras de informacibn digitales secuenciales que correspon-

den a parametros predeterminados de dicho sistema de ascensor,
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un prlmer dlsp051t1vo de tratamiento asociado con dlcho di sﬁosi

tivo de supervisidn para decodificar dichas palabras de informa

cidn, y.un._ dispositivo para presentar la 1nEorma01on decodifica
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da en uwna forma predeterminada.
El invento se entenderd mis ficilmente le-

| yendo la siguiente descripcibn que se da a titulo de ejemplo,

conjuntamente con los dibujos que la acompafian y en los cuales:
la figura 1 es un diagrama en bloques de
un sistema de supervisidn para ascensores, construido de acuer

do con las enseflanzas del invento;

la figura 2 es una vista parcial de la su
erficie de un panel de-visualizacién interactivo ilustrado en
Forma de bloques en la figura 1;- R '

' ' la-figura 3 ilustra un ejemplo de topogra
ma .de la memoria de un brgano de tratamiento de sistema progra
mable, que puede ser empleado para el organo de tratamiento de
smstema que se 11ustra en forma de bloques en la figura 1, asi
como para el organo de tratamiento de sistema que forma parte
del sistema de ascensoru;ﬁé ha de ser supervisado;

las figuras 4, 5 y 6 son diagramas en big
ques que ilustran diferentes disposiciones de funci.onamiento
para un sistema de supervisidn construido de acuerdo con las
ensefianzas del invento;

la figura 7 es un diagrama de un sistema
de supervisidn construido de acuerdo con las enseflanzas del in-
vento, conectado con un sistema de ascensor que ha de ser su~
pervisado; o . -

1a figura 8 es un diagrama de una porcidn
situada a distancia del cistema de supervisgién ilustrado en la

figura 7; y - . S
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~la figura 9 es un dlagrama detallado del

control de 1nter£ase de superv131on v.mantenimiento ‘que puede

las flguras 7y 8.

Bl invento estl relacionado con un siste-

| ma de supervisidn de .ascensores de tipo nuevo y mejorado que

permite acceder a una instalacidn de ascensor-a partir de un

punto situado a distancia por medio de una linea de telé&fono

automitico directa. Cuando un sistema de ascensor determinado’

_|ha de ser supervisado, se marca el nﬁmero telefénico_del siste

Ea, vy el sistema de ascensor empieza a mandar seflales digita-

es secuenciales al punto de suuerv151on situado a distancia,

K 1nd1cando dﬂdhas senales el estado actual del sistema de as-

censor. . ) -

- - - E1 punto de supervisidn situado a distan-

cia, que puede estar situado en.la oficina central de una orga

'nizacién de servicio respon%able del mantenimiento de.la insta

lacidn de ascensor, 1ncluye unos medios para tratar la informa

'c;on digital secuenc1a*.rnl digpositivo de Lratamlento decodi-

fica la informacidn y 1a presenta al personal en una forma uti
lizable, Por ejemplo, -la informacibn puede ser visualizada en
un panel que presenta Gpticamente el Punc1onam1ento del siste
ma de ascensor en tiempo real, indicando la p051c1on de las
cébinas, el movimiento de las mismas, las llamadas de cabina,
las llamadas de vestibulo, y una multiplicidad de otras sefia-
les de estado tales como .sefiales que indican (a) cuando la ca
bina estd disponible para ser asignada, (b) las direcciones

de servicio y de desplazamiento de cada cabina, (c¢) las posi-
ciones de las puertas de las cabinas y (d) 1a carga de cada

cabina. Existe la posibilidad de acceder a registros, los cua-
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les, por ejemplo, pueden indicar si una cabina ha. efectuado
una'!parada defectuosa desde la filtima vez que se verificd el
§is!ema de ascensor, y el nimero real de dichas paradas de-_
Eecluosas puede serAvisuélizado en numeracidn binaria utilizan
do una multiplicidad de l&mparas. El panel de visualizacidn
puede indicar también el estado de unos transductores, por
ejemplo, unos transductores sensibles 'a las vibraciones y a
la temperatura de los cojinetes, a la longitud de las escobi-
11as,ia la corriente de armadura, ete.
f, . __-- Ademds de la visualizacibn Sptica, o en
varia'te! el dispositivo de tratamiento puede incluir los equi
pos 1 giéos*necesarios para realizar estudios de trénsito, pro
gramar'Euncioﬁéé‘pré&eterminédés y'calcﬁiaf o imprimir a con-
tinuacidn el promedio del tiempo de esperé para llamadas de ves
tibulo, el tiempc de reccrrides circulares de las cabinas, los
tiempos de planta a planta, los tiempos™ de puertas abiertas,
etc. P -

Adeﬁés, el sistema de supervisidn nuevo y
mejorado incluye la posibilidad de efectuar précticas reales

con el gistema de ascensor. E1l personal puede efectuar llama-

das de cabina y de vestibulo, asi como drdenes de aparcamiento,

utilizando selectivamente el enlace de comunicacidn, y se ob- .

. servard la respuesta del sistema de ascensor a estas llamadas.

Naturalmente, las précticas del sistema se efectuarén mientras
el edificio estd normalmente no ocupado, y no se emplean las
cabinas de ascensor. Dichas practicas y dicha supervisién del
sistema de ascensor pueden realizarse-autométicamente, marcan-
do automiticamente las sucesivas instalaciones del ascensor en
los momentos en los cuales los edificios asociados estén deso-
cupados, por ejemplo después de medianoche. La manera con la
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cual el sistema de ascensor v1gllado responde a una configuracidn
predetérmlnada de llamadas que se efectiian automatlcamente por el
PRI -_§,n_slstem de supervisidn, puede registrarse en cinta para su v1sua—
' lizacibn ulterior y/o su anallsls. En variante, la respuesta del
5 sistemg de ascensor puede ser valorada inmediatamente y los resul
tados de estia valéracién pueden ser impresos para su utilizacidn
uvlterior por el personal de mantenimiento. Se estudiarid el perfil
de los Bequisitos y Ordenes de tréafico mandados automdticamente a
partir del puesto de supérvisién central a cada instalacién de ag
S 1 censon,d:_maneraﬂque_ge'yerifiqugn las diferentes funciones de es
trategia.de£ brgano de tratamiento del sistema de ascensor asocia
do, a51 comg el estado ae los controles de cablna individuales y
f<i7-? “de los dlsp051t1vos mechnicos aaoc:ados con .cada cabina de ascen- -
) sor. En otras palabras, el sistema de mantenimiento a dlstanCLa
15 . tiene la posibilidad de efehtuar estudlos y dlagn031s de sistema
' en tiempo .real, a dlstancla y de manera avtomitica. *
) ' derds, unas porciones elegidas de un sis
tema de ascensor pueden ser superv1sadas individualmente. Por ejem
plo, el lugar de supervisibn puede incluir wn b6rgano de tratamien
20 7 to de sistema similar al drgano de trataniento de sistema situado
en la 1nsta1ac1on de ascensor y el lugar de supervisidn puede tam
b1en incluir un aparato simulador para simular la respuesta de
Iascablnas de ascensor a las 4rdenes emitidas por el bdrganc de
tratamiento del sistema. El &rgano de tratamiento del sistema si
25 tuado en el puesto de supervisidn central puede ser sustituido
por'el drgano de tratamiento de sistema situado en la instalacidn
de ascensor, y es posible efectuar pricticas cocn las cabinas de
a$censor utilizando el brgano de tratamiento de sistema a distan
cia por medio del enlace de comunicacidn. La conmutacibn entre
30 los Organos de tratamiento de sistema local y a distancia permite

T
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- pﬁrtir del punto de supervisidén a distancia, con el objeto de

—~

obtener una comparaci%q directa de la respuesta del sistema de

akcensor a dos condiciones de tréfico iénticas introducidas a

veérificar con precisidén el funcionamiento del brgano de trata-
miento del sistema situado en la instalacibn de ascensor. Igual-
ménte, el érgano de tratamiento del sistema situado en la insta-

ién del ascensor, puede ser verificado sin hacer funcionar

ré imente las cabinas. del ascensor, conectando el bdrgano de tratg~
mibnto del sistema situwado en la instalacifn de ascensor cor un
sijulador de control de cabinas situado en el puesto de supervi-
sidén central. La respuesta de las cabinas, proporcionada por el'
si:

ulador, en respuesta a las drdenes emitidas por el brgano de
'

- tratamiento del sistema de ascensor, puede ser observada y es

posible verificar asi las diferentes funciones y estrategias del
érgano de tratamiento del sistema de ascensor introduciendo unos
perfiles de trénsito predetermipados a partir del puesto de su~-
pervisién central. . _ _
' ' Haciendo ahora referencia a los dibujos,
y:ala figura 1 en particuigr; se ve un diagrama en bloques de un
sistema de éupervisién 10-para ascensores, construido de acuerdo
con las enseflanzas del invento. El sistema de supervisién 10 in-
cluye, en un punto alejado de la instalacidn de ascensor, o de
1as instalaciones de ascensor que han de ser vigiladas, una uni-
dad de tratamiento central 12, un panel de visualizacidn inter-
activo 14 y un modem 15 (modulador~demodulador). En varios modos
de realizacién del sistema de supervisidn 10, se utilizaran épa—
ratos suplementarios, tales como un brgano de tratamiento del sig
tema o distribuidor 16, un'eqﬁipo de control de cabinas y un simu
lador de puesto de cabina 18, un impresor 20 y un dispositivo de

memoria 22.
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Las flguras 2 ¥y 3 de la presente memoria
correéponden a las flguras 4vy3, respectlvamente, de la solici-

tud de _Ppatente de los Estados UnldOS, numero de serle 510.940, y

10

.15

20

25

30

se presentan en la presente solicitud para wna descripcidn més
completa. La figura 2 es una vista parcial de la superficie del
panel de visualizacidén interactivo 14, y la'figura 3 es un topo-
grama de organo de tratamiento de sistema 16 que se indica a ti-
tulo de ejemplo. Como se observaré més adélante, la figura 3 re-~
presenta también, a titulo de'ejemplo un topograma de un 6rgano
de tratanlento de sistema que puede ser empleado en un szstema
de ascensor que se desea superv1sar.

La porcidn 51tuada a distancia del 31ste

“ma de superv151oa 10, incluye un enlace de comun1cac1on con una
I 1nsta1ac1on de ascensor que ha de ser supervisada, que se contro
- . .la por medio de un modem 15. A titulo de ejemplo, se indican tres

- sistemas de ascensor -a’los cuales puede-tener acceso seléctivamen

te la porcibn situada a distancia del sistema de supervisién, pe-
ro esta ﬁltimé puede tener acceso a cualquier nimero de sistemas
de ascensor. Cada sistema de ascensor que ha de ser supervisado
incluye un modem 24, una funcidn 26 de control de supervisidn y
mantenimiento y una instalacién de ascensor 28 que incluye, por
lo meﬁos, una cabina-de ascensor, v usualmente incluye uwna plura .
lidad de cabinas bajo el control de un organo de tratamlento de

sistema o distribuidor. E1 51stema de ascensor 28 que ha de ser

superv1sado, puede ser del tlpo-constltuldo por relés, del Llpo

de estado sblido, o del tipo de distribuidor programable de esta

do sblido. A tituio de egemplo, ;e supondrd que el sistema de ascen

sor es del tipo de distribuidor programable de estado sdlido, bien
conocido por los peritos en la técnica de control de ascensor, y

en el cual un selector de plantas y otros controles de cabina ac—

-
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cionan una multiplicidéd de cabinas de ascensor con un distribui-

dpr programable que proporciona las a51gnac1ones a la multiplici

’dad ‘de ‘cabinas de ascensor en respuesta a las -seffales de -estado

r cibidas a partir de los controles de cabina de las varias cabi-
nds y en respuesta a 1ds'requisitos de trénsito procedentes del
cortrol de llamadas de vestibulo. '
El pénel de visualizacién 14 incluye un

dibpositivo para iniciar los requisitos de trénsito, es decir las

llamadas de cabina y de vestibulo, un dispositivo para iniciar es

les de estado de cabina predeterminadas, un dispositivo para ini-

ciar unos modos predetermlnados de fun01onam19nto del panel de vi

) suallzac1on Yy unos nedloe 1na1cadores, taxes como dlSPOSlthOS

15

20

de v:.suall‘zacz.on luminosos.

A " La flgura 2 es wa vista en alzado de la
super£1c1e actlva del panel de v1sua11zaC1on 14, que ilustra dis-
positivos adecuados para realizar las funciones mencionadas mas
arriba. Sin embargo, antes*de describir el panel de visualizacibn
14, serd interesante describir el topograma ilustrado en la figu-

ra 3, va que éste determlna ciertas seflales a las cuales se hard

- referencia para describir el panel de visualizacidn 14.

25

30

Bl érgano de tratamiento del sistema 16
contiene ciertas tablas en su memofié, y estas tablas contienen
la lista de las palabras de asignacidn de cabinas OWO, OW1 y OW2,
las palabras de estado de cabina IWO, IV1 e IW2, y de requisito
de tréfico (llamadas de cabina y de vestibulo}. El topograma de
la figura 3 es un topograma que da, a titulo de éjemplo, los em-
pPlazamientos . de estas tablas en la memoria del drgano de trata-
miento 16 del sistema, asi como en la memoria de un érgano de

tratamiento de sistema asociado con una instalacidn de ascensor

trﬁtegias especiales del sistema, un dispositivo para formar sefia

’



Las primeras 128 direcciones del topogra
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. ma 11uitrado en la flgura 3, en la cual se representan solamente

6 de ellas, sirven para requlsltov de tréfico, es decir, 1lama~
das de cabina y de vestibulo. Este topograma ilustra una tabla

que sinve para hasta 128 plantas, v en el casb de un menor nime-
ro de plantas, el espac1o de memoria puede ser reducido de mane-

ra corr spondlante. _ _
T La palabra CL de llamada de cabifia y de

4

vesleu o esta segulda por. el nmero de intervalos de exploracidn

' ba31co e cada palabra. Por eJemplo, la palabra CLOOO se refiere

al inteyvalb de explorac1on cerc, y contiene la 1nformac1on de

. -1lamadas relacionada: con. él'niVei de plant;‘asociado con el in-

tervalo de explorac1on cero. Las llamadas de cabina para ocho'ca
binas como miximo se 51tuan en los bitios 0-7 de cada palabra de
liamada, y las llamadas de vestibulo para -subir y bajar se sitdan.
en los bitios 8 y 9, respectivaﬁente. Por tanto,'una.llamada de
cabina en la cabina A para el intervalo de exploracidn 002 que
puede estar asociado, por ejemplo, con la planta nﬁmero;2, apare

ceré en el bitio < 0 de la palabra CCO02 enla direccién de memo

ria 0000010, ya que el bitio cero estd asignado a la cabina A.

, Las llamadas de cabina para la cabina A,
es decir, las palabras I¥O, IWi, IW2, OWO, OW1 y OW2 aparecen en
las direcciones indicadas en la Ffigura 3, ilustréndose en ésta
los emplazamientos de bitios de la'palabra en la memoria. Las se
ﬁalés de las demés'cabinas se indican a'cdntinuacién. Las pala4
bras IWO, IW1 e IW2 son palabras de estado que corresponden a ca
da palabra de ascensor y normalmente estas palabras son prbporcig .
nadas por los controles de cabina de las varias cabinas para el

control del distribuidor. Las palabras deestado IO, IW1 e IW2 co
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rrespondientes a cada cabina estén relacionadas generalmente con

1a tabla 2 de la figura 2.
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SLDN
BY|PS

UPSVY

CALL
CCAB

CCBL

DRCL
3L

AVAS

AVPO-AVP6

" ATSV
CREG

Tas serniales asl como su descripcion, in-

]
|
i
¢hidas en cada palabra de estado, se indican . en 1o que sigue:

PALABRA DE ESTADO IWO
,DESCRIPCION

La cabina estd reduciendo su velocidad

La cabina se desplaza sin contestar a las llamadas -
de vestibulo ‘

La cabina esté en servicio con control de distribuidor
Eficaz (seflal 1l8gica uno} cuando la cabina estd ajus-
tada para sublr )

Eficaz cuando 1a cablna esta dlspuesta para servicio

hacia arr1ba

.Se reglstra una llamada de cablna

Se registra una llamada de-cablna encima de la posi-
cibn de la cabina que se desplaza
Se reglstra vﬂa llamada de cabina debaJo de la posi-~
cidn de la, cablna que se desplaza
Eficaz cuando ‘todas las puertas estd cerradas
Eficaz (cero.loglco) cuando la cabina esté& en movi-
miento B
La cabina estd dlsponlble de acuerdo con el selector
de plantas ,

PALABPA DE ESTADO IwW1

Posicibn de 1la cabina que se desplaza en numeracidn

binaria
PALABRA DE ESPADO IW2

La cabina estd en servicio con ascensorista

Se registra una llamada de cabina
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SENAL!\ , ~ DESCRIPCION S B
¥T50 | La carga de la cablna es st uperior al 50% de;su capaci

| dad i _ ,
W75 La carga de ia‘éabina es superior al 75% de su capéc;
5 _dad '

Las palabras OWO, OW1 y 0W2 son palabras
de asighacidn, preparadas para cada cabina. de ascensor por el con
trol de|distribuidor 16“en,5espuesta a los requisitos de t:ansmto'

 con una disposicidn légica que tiene en cuenta las. palabras de eg

10 tado de éabina._, 7

l - . Los simbolos y su descripcidn incluidos -
en las ala%ras de a31gnac1on de cablnas de cada cablna, se indi
-can en io que sigue: ~'"arf e
. . PALABRA DE ASIGNACION O%O
15  _sENAL ~-;-L 'DESCRIPCION -
‘ Fzﬁf Orden-de aparcam;ento procedente del distribuidor .
MODO y MOD1 Bitios que ehgrvz un inodo de cuatro modos de direccidn
de planta E iy ,
TASS Asignacién d;'desplazamiento - uno = arriba, cero =

20 ' ~ abajo. L
SASS _ Asignapién de servicio - wno = arriba, cero = abajo
FADO-FAD6 Direccidn de planta en numeracién binaria

PALABRA DE_ASIGNACION OW1'
SENAT DESCRIPCION
25 BSMT | Asignacidn de sétano '
INUE Modo de configuracidn dé transito iniciado por-fﬁerte‘
' trénsito ascendente -
MCCR Reposicién de llamada de cabina principal
CCAT Impide que se conteste a las llamadas de cabina
30

DOPN - El distribuidor ordena abrir las puertas de cabina
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. SERAL . . DESCRIPCION

DCLO ~ El distribuidor ordena cérrér lés buertas'aé cabina'

HLMO v HLM1 Bitios que seleccionan wno de cuatro modos de 1limpa-

Nealin S
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ras de vestibulo
PALABRA DE ASIGNACION OW2

.- AVAD - ~Lamcabina-§sté disponible de acuerdo con el-control

de distribuidqr

NEXT . La cabina es la siguiente que saldri de la planta
principal '
MNFL Sefial de arranque de planta prinqipal procedente del

control de distribuidor
STT Recorrido especial sin parada
' Las palabras de llamada,CL, asi como las

palabras de sefial de cabina IVO-IW2 y OWO-OW2 pueden situarse en

© . la memoria del distribuidor 16 o pueden'ser extraidas de la mis-

ma, por medio de un canal de acceso leECLO a 1a memoria ertre
el distrlbuldor 16 y el brgano de tratamlento central 12, si se
desea.
| Volviendo ahora al panel de visualizacidn
14 ilustrado en la figura 2, existen 32 niveles de planta marca-
dosde 1 a 32, y puede obtenerse informacién relaC1onada con 8 ca
bmnas como méximo. Ya que la informacidn relaconada con tcdas las
cabinas es la misma, se ha suprimido una seccidn vertical del pa
nel en la zona correspondiente a la informacidn de cada cabina
para reducir el tamafio del panel y simplificaf el dibujo. Algunos
de los dispositivos de control del panel de visualizacidn 14 pue-
den ser utilizados solamente cuando el control de cabina y los si
muladores de puestos de cabinas 18 estén en funcionamiento.

Los @ispositivos que tienen la configura-

cidn cuadrada ilustrada en la .superficie del panel 14 indican pul

e S R SRR e e ~ e
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sadores lumlnosos, mlentras que los dlsp051t1vos que tienen la

conf1gurac1on circular indican d15p031t1vos luminosos tal como

Lamparass

i . La informacibn relacionada con cada ca-
5 bina de ascensor aparece en columas verticales entre: las inscrip

clones o0 rdtulos situados en la superficié del panel de visualiza~

¢ién para identificar la cabina. Por ejemplo, la informacifn rela

cilonada con 1a cabina A aparece entre las inscripciones separadas~

verticalmente “Cabina A-Cabina A". Ya que la informacién es la

10 misma para todas las cabinas, se describiré detalladamente tan
solo la informacidn relativa a la cabina A.

T, La separacién,vertical entre las inscrip-
¢iones de 1a cabina A esta dividida en 40 filas, perteneciendo
1as.32 Pilas superiores a la informacidn relacionada con las plan

15 tas. Estas 32 filas se identifican por los nimeros 1 a 32 que apa
recen debajo de la inscripcién "Planta N2.". La informacidn rela-
cionada con cada planta estd dividida en tres categorias que indi
can: ' ' B

s (1);31 la cabina tiene una llamada de ca-

50  bina para esta planta. ' _ 7 .

- (2) s8i la posicién de la cabina que se
desplaza es corrientemente en esta planta. '

(3) Si esta planta estd incluida en la
a51gnaC1oa dada a esta cabina por el distribuidor del 5¢stema.

25 : : Estos tres bitios de informacidn aparecen
respectivamente en las primera, segunda y tercera columnas verti-
cales marcadas "LLAMADA DE VESTIBULO®, "LOC" y "ASG", y estas ing
cripciones estén sitvadas inmediatamente debajo de la inscripcidn
de identificacidén de la cabina. la primera columna vertical marca

30 da "llamadas de vestibulo“ incluye 32 pulsadores luminosos, wio
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por c&da uno de los 32 niveles de planta, por ejemplo, él pulsa-

dor 70 para el nivel de planta 5. Las llamadas de cabina relacio

10
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nadas con la cabina A para cualquiera de.las 32 plantas pueden
ser efectuadas accionando los pulsadores desecados.

~ La segunda columna vertical,es decir la
‘columna marcada "LOC" incluye una 1£mpara para cada nivel de
planta e identifica la planta de la posicidén de cabina avenzada.
Cuando la cabina esti parada en esta planta, la posicién real de
la cabina y la posicidn de cabina avanzada son las mismas, y una
1&mpara situada en esta columna y asociada con el nivel de plan-

ta donde estd parada la cabina, se ilunina. Por ejemplo, cuando

- la cabina esté‘parada en el quinto nivel, la lémpafa 72 se ilu-

mina. Cuando la cabina de ascensor esti en movimiente, la posi-
cién de cabina avanzada se sitfia delante de la posicidn de cabi-
na real en un nimero de plantas determinado por la velocidad de
1a cabina y la separacidn entre las cabinas. La lampara que se

‘ilumina mientras la cabina se despiaza, indica la planta en la

. cual la cabina de ascensor podria efectuar una parada normal si

se le pidiese efectuarla. Cuando la posicidn de cabina avanzada

cambia, las limparas se energizan y se desenergizan para indicar

.élmovimiento de la cabina de ascensor en el edificio.

La tercera columa,es decir la columna
marcada "ASG", incluye una lampara para cada nivel de planta, ¥y
estalémpara identifica las plantas incluidas en la asiénacién
dada a la cabina asociada por el érgano de tratamiento del siste
ma de ascensor. Por ejempld, si el nivel de planta 5 estd inclui
do en la asignacibn de la cabina, la lampara 74.se ilumina. Cuan
do una cabina de ascensor no estl sometida al control del 4rgano

de tratamiento del sistema de ascensor, pasa automdticamente en

-Puncionamiento directo. Una cabina en funcionamiento directo tie
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T o 'e en cuenta todas las llamadas de vestlbulo en sentido descen-

ente 51Luadas delante de su dlrecc1on de desplazamlento cuando

S %sta prevista para desplazarse hacia abajo (UPTR = 0)5-y cuando - -

o hay llamadas de bajada se desplaza hasta la llamada de subi-

2 mis baja que haya sido registrada en el edificio e invierte
dlreCC1on de desplazamlento en esta llamdda. A continuacidn,
tbndré ‘en cuenta todas las ‘llamadas .de vestlbulo para subir de—
lante de su direccidn de desplazamientce hac1a arriba. Cuando ya
n hav mas llamadas de vestibulo para sublr, 1nv1erte su senti-
R ;*10"”_‘&965 marcha en la- 1lamada de vestibuto-en-sentido. descendente
) m“s alta que haya sido registrada, y tendrd en cuenta—de nuevo

1as 11amadas de vestlbulo_para bagar 51tuadas delante de SU. di-

recc1on “de desplazanlento. Cuando 1a cablna de ascensor ho~ “estd - .

en serv1c1o con el 6rgand de tratamiento del s¢stema (INSC = 0), -
; 15 - 'las 1amparas se 11um1naran<allas varlas plantas de acuerdo con 7
las plantas en las cuales Ia cablna de dscensor podrla verinama--

das de vestibulo si existiesen, de acuerdo con la ;onf1gurac1on

" que se’acabaide'describir. ' | ’

, Cuando la cabina de ascensor esté en seg’
_20. Fieho con el &rgano de tratamiento del sistema (INSC = 1), el Or
' gaho'de tratamiento_del sistéma controla 1as'p1antas a partir de
las cuales la cabina de ascensor puede tener en cuenta las ilamg‘*
das de vestibulo. Bl control de distribuidor proporciona ésigna—

¢iones seleccionando una diregcién de planta, que esté indicada
25 en la seﬁal“FADO—FAD6, Yy a co%tinuacién.introduce.los bitios de

modo de direccidn de planté MODO y.MOD1 para interpretar la or-

den de planta dg acuerdo con la tabla de'eficacia.que sé indica

en la tabla I siguiente.

30



10

.-

201

25

30

- 19 -

TABLA I o
TABLA DE EFTCACTA PARA BITIOS DE MODO DE ASIGIACION

sofemernn s oo e - Plantas - a- partir- de--las- cuales- la-cabina-de———————

MODO  MOD1 ascensor puede ver llamadas de vestibulo

&

lo 0 Nada

| 0 Solamente .planta. FADO--FAD6

y) 1 Plantas FADO-FAD6 y superior
1 Plantas FADO-FADG e inferior

La sefial de asignacién de servicio SASS

prqcedente del Organo de tratamiento del sistema, dispone 1a;ca~
bina para servicio ascendente (UPSV = 1) o servicio descendente
(UDSV O), lo que detcrmlna la dlracc10n de verv1c:o de Il.a<~ 11a—
mada, ﬁe vcstlbulo auc pued h- sor fenld s an cuenfa a partn dc
las plaptav habilitadas por el orgdncndetra+aw1onto del sistema.
Por tanto, si se impide que una cabina de ascensor ved todas las
llamadas de vestibulo, ninguna de las lémpara en la columna "ASG"
se iluminard. Si se da a una cabina de ascensor una sola asigna-
cidén de planta, solamente la lémpara asociada con la planta defi-
nida por la direccién FADO-FAD6 se iluminard. La direccién de ser
vicio de la llamada de planta que serd tenida en cuenta a par-
tir de esta planta, esti marcada por las primera y segunda lampa
ras 76 y 78, respectivamente, dispuestas-en una fila debajo de

la fila asociada con el nivel de planta 1, estando dicha fila mar
cada por la inscripcibén "Lémparas de Vestibulo". 3i la cabina

tiene una asignacién de servicio ascendente (SASS = 1), el indi-

. cador o lémpara de vestibulo 76 se iluminari, mientras que si la

cabina tiene una asignacidn de servicio descendente, el indi-
cador de lampara de vestibulo 78 se iluminard. Este es el mo~
do normal para las limparas de vestibulo, que se indica por los
bitios de modo de lampara de vestibulo HLMO y HLM1 que son am-
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bos . vno 16gico. S5i el diétribuidor 24 1o desea, este modo

norm%l de lampara de vestlbulo puede ser suprimido para poner

.10 . .
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en préactica—ciertas estrateglaST”dE‘acuerdo con g tabla IT

que ds una tabla de ef1cac1q para los bitios de modo de lampa

ra dg vestibulo. # '

TABLA II
TA LA DE EFICACIA PARA BITIOS DE MODO DE LAMPARZS DE VESTIBULO
HLM{ | HLMO ; Definicibn
1 ; 1 Funcionaﬂ&ento normal
L0, {,%Tong“,; ;-Impidc«i;hminacién de ambas limparas
1 0 _ Energiza-iémpara,de vestibulo en sentido des-
- {;_; ... .Cendente . .- ) . )
:‘:?O’*Lségéi?33if;;fEncrg1Za lampa*1 e vestvbalo en sentldo ascpn

- dente )

.

_ Las llamadas de vest*bulo pueden ser in-
Lroduc1das en el 31stema de asceﬂsor superv1°ado por unas prlmera'
vy segunda columnas verticales que contienen pulsadores luminosos
marcados colectivamente por la inscripcibn “LLAMADAS DE VESTIBU-

LO" y que llevan individualmente la inscripcidn "UP" y “DN", reg

- pectivamente. La primera columna incluye un pulsador asociado

con los niveles 1 a 31, y la segunda columna incluye los pulsa-
dores asociados con los niveles 2 a 32. Si el usuario desea -
efectuar una llamada de vestibulo para subir en el quinto rivel,
debe accionar el pulsador 80. De la misma manera, si el usuario
desea efectqa; una llamada de vestibulo para bajar en la quinta
piahta,debe accionar elrpuisador 82. _

' Los medios que permiten establecer sefia ’
les de estado de cabina pfedeterminadas, incluyen los pulsadores

luminosos 84, 86, 88 y 90. Los pulsadores &4 y 86 estén dispues-—

“tos en una hilera provista de la inscripcidn “CARGA" incluyendo
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el pulsador 84 la inscripcidn particular "50" e incluyendo el
pulsador 86 la inscripcidn particular "75". Estos pulsadores
__pueden ser_ accionados por el usvario. con el fin de indicar .

cargas de cabina particulares, correspondiendo 10; pulvadores

84 y 86 a las seflales de estado de cabina WI50 y WT75, respec

tivamente. Si el usuario desea hacer efectiva la sefial WI'50
(es decir cero 1dgico) para indicar que la carga de la cabina
representa el 50% o mas de su capacidad, debera accionar el
pulsador 84 De manera idéntica el psuario puede hacer eEectl—
. va .la, sefial. WT?S .para 1nd:car ‘upa_carga. de cablra igual o supe

rior al 75%, acc1onando el pulsador 86.
' Bl pulsador 88 esté prov1>to de la ing

"crlpczoa “0““,.y es pal dor, al ser wcczonauo, Done la.cabi

) na’ fuera “de serv1cm, lo-que_hace que el 4rgano de tratamiento
- del sistema no tenga en cuenta esta cabina para efectuar las

" asigriaciones. E1 pulsador 90 estd provisto de la inscripcidn

"DSK", y al ser accionado este pulsador, se indica al brgano

de tratamiento del sistemé que las puertas de esta cabina estén
bloqueadas. La respuesta de la estrategia de este defecto de
funcionamiento puede entonces ser cbservada. Es posible utili-
zar pulsadores suplementarios para producir otras seflales o con
diciones de estado de cabina, 0 es posible asignar diferentes
funciones de las que ée han descrito més arriba a los pulsado-
res ilustrados, si 'se desea.

El medio para obteﬁer estrategias de
sistema especiales consiste en aﬂédir dispositivos tales cbmo
los que se ofrecen a menudo como dispositivos opcionales. Por
ejemplo, unos dispositivos opcionales son las estrategias de

sbtano especiales, los digpositivos de planta de reunidn, un

 dispositivo de servicio nocturno, un dispositivo de retorno al

.
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centro del edificio (aparcamlento) y un dlsp051t1vo de serv1c1o
1ntensb hacia arriba. Estos y/o otros dispositivos pueden ser
~anadld%Js actuando un pulsador luminoso adecuado tomado entre
los qué estén reunidos bajo la inscripcidn “programadores de

5 sistemds". A titulo de ejemplo, se ilustra solamente el disposi

- tivo de| trénsite intenso hacia arriba, y este dispositivo puede
ser aflagido a la estrategia del distribuidor 16 accionando el

pulsado£ 92. Cuando el pulsador de trinsito intemso hacia arri-

ba 92 eqtd iluminado, una cabina de ascensor que sale de la plan
i 16 iF-) princﬁpalﬂccn una carga-igual -c superior al 50% de su caréa,
nominal, si%ﬁa el grupo de cabinas en trénsito intenso hacia a-

.rriba pgr medlo de un programador de tlempo, Nlentraa este pro-

-tgramador esta Eunc1onanao, ‘1a” est“dtegla del” dﬂstrlbuldar estd’”’

modificada de una manera ‘predeterminada, leLdlendo, por ewemplo,

15 el grupo de cabnas en cablnas de Aona alta y de zona baja, res-—
pendiéndo las cablnas de zona alta que salen de la planta prin-
cipal a las llamadas de cabina de la zona alta solamente, por
lo menos hasta que la cabina efectfle su primera parada para una
-1lamada de vestlbulo. . ,

20 Es posible efectuar llamadas especia-
les de vestibulo en el sistema de ascensor, mediante Tos pulsa-
dores luminosos reunidos bajo la inscripcion general “PULSADORES
DE VESTIBULO ESPECIALES". Por éjemplo, los pulsadores 94, 96 y
98 que incluyen las inscriﬁciones individuales "TX", "ME" y "“SBY,

25 respectivamente, pgeden représentar pulsadores situados en la

plaﬁfa principal para serviéio hacia wa seccién superior, hacia

una seccidn central o a plantas de sbtano, respeétivamente. .

) Ademds de las sefiales relacionadas con
cada cabina que estin indicadas en las columnas verticales asocia

30 das con cada cabina, es posible incluir una multiplicidad de 1lé&m~
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paras suplementarias, tales como la lampara 100 para indicar cuan

dé algunas seifales de estado y de mando estén activadas. -Una lam-

para 11um1nada 1nd1ca al uﬂuarlo gue 1a «enal relac1onada con 1a

ecmpc:Lon asoc1ada, estokenvmgor. A tltulo de eJemplo, se han

previsto 1amparas indicadoras para las sefiales de estadc y de

mando AVAS, AVAD, NEXT, ST, DOPH, IUP, UPSV, UPIR y SLDN.

‘Varios modos de funcionamiento del pa-
nel de visualizacién pueden obtenerse mediante wna multiplicidad

de| pulsadores luninosos reunidos bajo la inscripcion "CORTROL",

4 %itulo de ejemplo, los pulsadores 102, 104, 106, 108 y 110 es-
t&h dotados de las inscripciones particulares "ONY, "RUN®, MFAST™,

"SHOW“ e "IC", respectivamente. Los botones "FAST", “SLOW" e YIC"

{ -
" son vtilizables -tan solo cuando la fgnc‘ n de similador 18 estd

enfaétivo.
- _Cuando se establece wa enlace de comuni
caéién'éntre la oficina de sppéfvi§i6n central situada a distan-
cia vy una instalacidn de ascensor,elegidé, el panel de visualiza-
cidn repfesenta en tiempo real el funcionamiento del grupo de ca-
binas de ascensor vigilado mientras las cabinas de ascensor efec-
tuan sus tareas para prestar servicio a las demandas de transito

vreales. Las demandas de trénsito y las seflales de estado de cabi-

na pueden introducirse a distancia en el sistema de ascensor real

en cualquier momento mientras la visualizacidn estd funcionando,
accionando el pulsador adecuwado. Esta préética del sistema de as
censor que se activa a través del panel de visuaiizacién; se uti
lizarad generalmente tan solo cuando las cabinas de ascensor estan
desocupadas. : . . .

- Ademds de representar el funcionamiento
del sistema de ascensor supervisado, o en variante, a esto, es PO

sible programar la unidad de tratamiento 12 para tratar la infor-

PR R — - .o
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macidn .recibida a partir del sistema de ascenépr supervisado, por
ejemplo, uwnas funciones predeterminadas en'funciénrdei tiempo, ¥
e teene— ... . _a continuacidn imprimir en una impresora 20 una,informacién,uyi—_,,
lizable para un estudio del trénsito, por ejemplo, el tiempo me-
5 dio o tiempc de espera promediado para llamadas de vestibulo,
asi como el tiempo de recorrido circular, vy el tiempo de planta
a planta.
. Las figuras 4, 5 y 6 son diagramas én
blogues que ilustran diferentes modos de realizacidn del invento.
v 5.0 - - Cada wo de los sistemas de ascensor 28 que se ilustran en la fi
gura 1, tales como lecs que se ilustran en las Eigﬁras 4, 5y 6,

incluyen un brgano de tratamiento del sistema o distribuidor 30,

- def cuall Ta. figura-3- representa uh topograma -y-el: control de 11a

R " madas de vestibulo 32. Cada una de las'cabinas"del sistema de as

S 15 - - censor'incluye-Un‘éontrol de cabina 34 y un pdest6 de cabinas 36.

T 7 TLas 1Iémadés'dercabiné.3élﬁfdQucen en 21 .puesto de cabinas 36,
situado en la cabina de'aspensbr, y estas llémadas_son emitidas
nacia el control de cabina asociado situado en el atico. Las 1la
m&das de vestibulo son tratadés'en el control de llamadas de veg

20 tibulo 32 y mandadas al Organo de tratamiento 30. A continuacidn,

- el brgano de tratamiento del sistema 30 prepara las asignaciones
para las varias cabinas de ascensor, con el objeto de dirigir los
movimientos de las cabinas de ascensor mientras realizan la ta-
rea de contestar a las llamadas de vestibulo.

25 En el modo de realizacibén del invento
que se ilustra en la figura 4, la instalacidn de ascensor 28 se
llama automdticamente a partir del gmplazamiento de supervisidn
certral aituado a distancia y la interfase de mantenimiento 26

1ée la informacidn en la memoria del brgano de tratamiento del

30 _sistema 30, por ejemplo, por medio de un canal directo de acceso

-
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a la memoria. La 1nformac1on lefla incluye la que se ilustra en
%1 topograma dg 1a Pigura 3. La interfase de mantenimiento 26

gecuencializa la informacibn de estado formando palabras de in .
formacién digital secuenciales y manda esta informacién al em-
plazamiento de supervisidn central por los modems 24 y 15. EL

brgano de tratamiento central 12 trata la informacidén recibida
decodificindola y presenténdola en una forma fitil predetermina
da. Por ejemplo, la informacidn puede ser analizada de acucrdo

cdn un programa predeterminado, y los resultados pueden ser im

Priesos, v/o pueden ser visualizadas_gnﬂtiempo real en el panel
de; visualizacién 14. Si se desea, la informacifin puede ser alma

cenada en un dlsp051t1vo de memor¢a 22 ilustrado en la flgura

'*1, por~e]emulo.emcn.nta.maqne‘clcar pamasuv1sua*1zaC1on-yfo ana .

llsls ultcrlor por el brgano de tratamlento 12,

," . o - Bl modo de realizacidn de la Flgura 4
permite 1gualmente aplicar las °~ brdenes del elstoma de ascensor
al panel de visualizacibn 14, mandando estas ordenes al sistema
de ascensor 28 por el enlace de comunicacibn, y el sistema pue-
de ser observado y la informacidn analizada para presentarla en
la forma‘deseada. De este modo, pueden efectvarse con precisibn
estudios de trénsito desde wn puestb sitwado a distancia, y el
Funcionamiento del sisteha puede sér verificado peribdicamente
para asegurar wn funcionamiento adecuado de todos los componen-—
tes del sistema. Este procedimiento permite efectuar un manténi
miento preventivo ya que detecta los defectos de funcionamiento
antes de que lleguen a un fallo verdadero, lo que permite mandar
el personal de mantenimiento al lugar de instalacidn del ascensor
antes de que éste sea puesto verdaderamente fuera de servicio.

El modo de realizacidn de la figura 5,

afiade el 6rgano de tratamiente de sistema 16 al emplazamiento de
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Tupervisién a distancia, y este drgano de tratamiento serd ini-

Q.

ializado. de acuerdo con los parémetros v la configurécién del
dificio del sistema de ascensor que ha de-ser vigilado: En este-- -
odo de realizacibn, el establecimiento de un enlace de comuni-
cifn entre el lugar de la supervisidn y una instalacién de"ag
ensor, impide. que el &rgano de tratamiento de sistema Sb de la
ihstalacidén de ascensor, y 10s controles de cabina de ia insta—

lacién de ascensor, comuniquen directamente con el bérgano de tra

~

tamiento del sistema 16 por €l enlace de comunicacién. De este
mado,. los controles de cabina y. los puestos de cabina.pueden ser
verificados separadamente del brgano de tratamiento del sistema

30h El Drgano de tratamlento del swsfema 30 Duede ser ver1f1cado

4

“en: esté -modo- de reall ac1on “por - ompa;acLon col- el organo “de
tratamlento del sistema 16, introduciendo unas cond101ones de
tran31+o predeterminadas y observando el funcwonamlen 0 del sig

tema), utlllzando en prnmer lugar el organo de tratamiento del

sistema 30 y a continuacidn el bdrgano de tratamiento del siste-

_ma 16, Este modo de realizacidn permite también hacer funcionar

un sistema de ascensor con un érgano de tratamiento de sistema
situado a distancia cuando su propio drgano de tratamiento de
sistema estd defectuoso.

‘ El modo de realizacidn de la figura 6
incluye ademés los simuladores 18 de control de cabina y de pues
to de cabina, que Ffuncionan de acuerdo con las caracterlstlcav
de velocidad y acelerac1on del sistema de ascensor real. En este
modo de realizacibdn, 1o; controles de cabina se sustraen al con-
trol efectuado por el drgano de tratamiento del sistema 30 v el
érgano de tratamiento del sistema 30 comunica directamente con el
simulador 18 por el enlace de comunicacién. En este modo de reall

zacibn, se verifica el &rgano de tratamiento del sistema 30, v

S
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el brgano de tratamiento del sistema 30 y el brgano de tratamien.

e nuevo, es posible efectuar una commutacibn del control entre

o to del sistema 16, si se desea, para efectuar una comparacibén di

cta mientras se producen cond1c1ones de trénsito idénticas.

La flgura 7 ‘ilustra el 51stéma de as-
nsor 28, més.detalladamente, con el objetac de rcpresentar la
pervisién de los pardmetros y dispositivos del sistema de as-

nsor no accesibles a la memoria del érgano de tratamiento del

w0 u o

stema 30.

10 "El sistema de ascensor de la:figura 7
incluye una multiplicidad de cabinas de ascensor, tales como 1a
cablna de ascenvor 112 todas controlaﬂas por el organo dc trata

--~‘-;ﬂfm1¢nto del sstema 30, pe o ya quie” tOdaS ;aq cab s de ascensor

y sus controles son similares, se 1lustraran solamente 10s con-

15 troles dQ la cab:.na de’ ascensor 112, .

- .La cabim de ascensor 112 esté-montada
en un hueco de ascensor 113 donde puede desplazarse con relac1on’
a una estructuﬁa 114 dotada de una pluralidad de apeaderos de
planta. La cabina 112 esté soportada por un cable 116 que pasa
20 por una polea de traccidn 118 mohtada en el eje de un motor de
arrastre 120, por ejemplo un motor de corriente continua del ti
po utilizado en el sistema de arrastre Vard-Leonard, 0 en un
sistema de accionamiento de estédo sélido. Un contrapeso 122 es
té& conectado a la otra extremidad del cable 116. Un cable de con
25 trol 124 que estd conectado a la parte superior y a la parte in-
ferior de la cabina pasa por una polea de control 126 situada en
cima del punto més alto de la carrera de la cabina en el hueco
de ascensor.113, y por una polea 128 situada en el fondo del hue
co del ascensor. Un captador 130 estf dispuesto de manera que de-

30 tecte el movimiénto de la cabina 112 mediante el efecto de unes
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orificios 126A dispuestos circunferencialmente en la polea de con

trol 126, Los orificios formados en la polea de control estéin se-

- parados para suministrar un impulso a cada incremento normalizado

de desplazamiento de la cabina, por ejemplo u impulso por cada
degplazamiento de 12,7 mm (O,S.pulgadas) de. la cabina. Elrcapta—
dor 130, que puede ser de cualquier tipo adecunado, por ejemplo 4p
tico o magnético, suministra impulsos en respuesta al desplaza-
miento de los orificios 126A en la polea de control. ElL captadof

130 estd conectado con el control 134, el cual incluye el equipo

= .fe control.de cabina, el selector de plantas,. el generador de per

£il1 de velocidad y el equipo de control del motor. Los impulsos

_de dls+anc1a Dveden obtevbrse de cualau1€r otra manera adccuada,

\por e*emplo -gra01as un captaaor sztuado “en: 1a Labnna y que-'

cocpera con unas marcas regularmente espa01adas y situadas en el

e = - -~'—-Las 1lamadas -de- cablna, que se cbtienen

pormedio del conjunto de p@lsadores 136 montado en la cabina 112,

se registran y se secuencializan en el control de llamadas de ca-

bina 138, y la resultante informgcién de liamadas de cabina secuen
ciales se ablica al selector de plantas del control 134.

Las llamadas de vestibulo que se obtie-
nen por los puléaddres nontados en loé~vestiﬁulos,'por‘ejemplo el
pulsador de subida 140 situado er la primera planta, el pulsador
de bajada 142 situado en la planta superior, y los pulsadores de
subida y de_Bajada 144 situados en la segunda planta y en otras
plantas intermedias, se registran y secuencializan en el control
de llamadas de vestibulo 32. La resultante informacién secuencial
de llamadas de vestibulo se aplica al érgano de tratamiento del

sistema 30. El brganoc de tratamiento del sistema 20 orienta las

1lamadas de vestibulo hacia las cabinas por medio de un circuito
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inter%ase, ilustrado de maneré general en 146, para. obtener uﬁ
servicio eficaz en las varias plantas del edificio y una vtili
it it o zaCiON eficaz de las cabinas.. sl Lo
El selector de plantas del control {34
5 trata [Los impulsos de distancia procedentes del captador 130 pa-
ra obtener unarinformacién vrelacionada con la posicidn de la ca-
bina 112 en el hueco de ascensor 113, y aplica también estos im-
pulsos |de distancia tratados a la _porcidn dé generador de per-
£il de velocidad del control 134, el cual genera wna sefial de re
. A0 w.vferegciéﬂgg,yglggi@ad,gue se aplica al dispoéitivo,de control de

motor jFl équipo de control 134, el cual a su vez proporciona la

. ] - -
St TS I .
P e bl

. . - .
tensidr de accionamiento- del motor 120,

"Lp1-sclbctor de plantis-sigue la pista .

B de la cabina 112 y de las llamadas de servicio relacionadas-con
15 esta calina, proporciona la sefial de aceleracién aplicada al ge

7:255; - nerador de pérfii”de.Veloéidad v proporciona la sefial de decele

racidn aplicada alxéenerador de perfil de velocidad en el momen
to exacto necesario para qﬁe l1a cabina reduzca su velocidad de
acverdo con un pérfil de deceleracibn predeterminado y se pare
20 en wna planta predeterminada pafa la cual se ha registrado una
'1lamada de servicio. El selector de plantas proporciona también
- sefiales para controlar dispositivos auxiliares tales como el
dispositivo de acconamiento de puertas y las lémparas de vesti~
bulo, y controla la puesta a cero de los controles de llamadas
25 de vestibulo y de llamadas de cabina cuando se ha atendido una
11amada de cabina ounallamada de vestibulo. .
. - La parada y la nivelacibn de la cabi-
na en la parada, se hacen por medio de un sistema transductor
gituado en el hueco del ascensor y gue utiliza unas placas in-

30 ductoras 156'dispuestas en cada parada, y w transformador 158

. POoR_
~ QUALITY
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gispuesto en la cabira 12.

| : La porcidn de control de motor del e~

_quipc de.control 134_incluye wn.regulador. de velocidad sensible

al perfil de referencia proporcionado por el generador de perfil

le velocidad. El control de velocidad puede efectuarse mediante
fna comparacibn éntre la velocidad real del motor y la velocidad
gque corresponde al perfil de referéncia, utilizando un regulador
m gnético, de un tipo bien conocido por 105 expertos en sistemas
de control de ascensor. ‘ )
hl organo de tratamlento del 31qtema
programable 30 1ncluye una funcidn de 1£{e£§ase 170 cestlnada a
rec1b1r las sefiales procedcntes de v a mandar las sefiales a los

-1ﬂc1u1dos en 1as cablnao de

ascensor del sistema de ascensor, una memcria 172 en la cual es
-4 coritenido un conjunto de instrucciones;-un'érgano de trata-
riento-ﬁ74 para realizar .las instrucciones aimacenadas en la me-
moria 172 con relacidn a la distribucidn de las cabinas de ascen
sor Yy para'COntrolar de cvalquier manera uwn grupo de cabinas de
ascensor de acuerdo con la estrategia de instrucciones almaceqa—-
das en la memoria, un ;ector de cinta 176, una interfase de entra
da 178 para transferir la informacidn de instrucciones desde la
cinta de papel, o material parecido, a la memoria 172, una fun-
cibn de interrupcidn 180, también conectada con el organo de
tratamento 174 por medio de la interfase de entrada 178, y una
funcidn de programacibén de tiempo 182 para controlar la transmi
sidn de la informacibn entre el brgano de tratamiento del siste
ma 30 y los controles de cabina sitwados.en las cabinas de ascen
sor.

Se verifican unos parémetros predeter-

mnados del motor de accionamiento 120 por medio de transductores
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adecuados, y se supervisa el estado de los transductores por me
dio del control de supervisién y de mantenimiento 26 a través
emr e e ... ..de unbs conductores que se representan genéra;mente en 182. Por
ejemplo, los transductores pueden supervisar la temperatura de
5 los cojinetes, las vibraciones de los cojinetes,la corriente de
armadira, la temperatura de puncionamiento del motor y el des-

gaste \de las escobillas.
Las paradas que no se han hecho den-—--

tro de las tolerancias prescritas se registrar, por ejemplo con
A0 L L coniador que. rec1be la 1nformac1on de parada a partir de con
’ i

mutadores ‘de zona do parada adecuada que se activan durante la

’ parada v 1a n1ve1ac1on y que Eunc1onan en caso de una parada

f}gstc contador =c interroga y se pone'

PR fuewa dc la z 1a nor
T a cero por medio del control de eupcrv1a¢0n y mantenimiento 26.

15 BEs posible supervisar también .funciones adlcmonales, por ejem-
plo por medio de un ‘dispositivo’ capaz de- contar el nimero de .
veces gue la cabina de asceasor ha cido retirada del servicio
del grupo y situada en posicidn de emergencia durante un funcio
namiento directo.

20 . La figura 8 es un diagrama en blogues
que ilustra funcionalmente los equipos relacionados con el in-
prcambio de informacidn entre el sistema de ascensor 28 y la
parte gituada a distancia del 51stema de supervisibén 10. El or
garo de tratamiento 12 proporciona las sefiales que controlan

25 la transferencia de informacidn hacia y a partir del bdrgano de
tratamiento 12. ELl corazdn del Grgano de tratamiento es el con
trol de interrupcibén de entrada y de salida y de programacidn
de tiempo 232 que recibe todas las demandas de entrada/salida
y proporciona las sefiales que controlan una cireculacidn ordena

. 30 dade snformacidén de entrada/salida dentro y fuera de la memo-
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ria 234.

El érgano de tratamiento 12 incluye

.. una memorla 234 que almacena toda 1a 1n£ormac1on, 1nc1uso una

imagen del topograma ilustrado en la figura .3, obtenida a par
tir del dOrganoc de tratamiento del sistema de ascensor supervi
sado, v una imagen de la visualizacidn 14. La informacidn pro
cedente de la memoria 234 destinada al sistema de ascensor su
pervisado se-manda en paralelo a un registro de salida 236, y-

a continunacidn a un transmisor paralelo-serie adecuado 238,

_La 1n£ormac1on pfocedente de la memorla 234 destinada al panel
‘Ede v1suallzaC1on 14 se manda en paralelo ERY rcglotro de sali
© da 240 y a partlr de éste a un transmlsor paralelo—paralclo

:.'242 La t“an mLGlOH en paralelo entre el Da el de V15ua]1 a- -

~c1on 1nteract1vo 14 y el organo de tratamlento 12 puede ser .
. vtilizada ya que se supone, que el pane] de visuvali zacmon esti.

—51tuado en el mlsmo 1ugar que el orgaao de tratamlento 12.

. La-lnformac1on destlnada a la rnemo-
ria 234 se obtlene a traves de un registro de entrada 244. Bl
registro de entrada 244 puede recibir informacidn a.partlr de
numerosas fuentes. Por ejemplo, la informacibén procedernte del
31stema de ascensor puede ser rec1b1da por un dispositivo de

receptor y conmutador serle/paralejo 246, la 1n£orma01on pro

_cedente del panel de visualizacibn 14 puede ser rec1b1da por

un dispositivo de receptor y conmutador paralelo/paralelo 248,
y todas las demis entrédas. por ejemplo las que proceden de
un teclado y de una cinta magnética estém reunidas en la fun-
cidén 250 llamada “"entradas auxiliares". S

El sistema de ascensor que se super

- visa, ademis de incluir un modem 24, incluye una funcidrn -252

de recepcidn y mantenimiento serie/paralelo para recibir la in
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;- gibn po _32 y'la func;on de. 1ﬂtorrupvlch Mg programac1on
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forAacién procedente del drgano central de tratamiento 12,~y'una

func;én 254 de mantenimiento y transmisién paralelo/serie con el

, | o . . .
objeto de transmitir la informacifn al 6rgano de tratamiento cen

trall12.

El panel de visualizacidn 14 incluye
una Funcién de transﬁisién paralela/paralela 256 para mandar in
formacibn al brgano de tratamiento 12, y wna FPuncién de recep-
cidn y de centrol lbégico paralelo/paralelo 258 con el objeto de
rec1b r la 1nformacnon del érgano de tratamlenfo 12,

Las senales de 1nformac1on obtenidas

a par ir de 1as varlas func1ones que mandan informacibn a la me
moria 234 son dlrlgldas al control de interrupcidn y de programa
de tlempo 232 dec1de si debe re01b1r o mandar 1nformac1on, asi
como el dlsp051§1vo.externo que debe recibir-'la informacidn pro
cedente de €1 o que ha de mandar la informacidén. Las seflales .
que sirven para‘géntrolar la'circulacibn de la informacibn es-
t&n marcadas "control" en la figura 8.

' La figura 9 es un diagrama detallado

del control de supervisidn y mantenimiento 26 que puede ser em

' pleado para la funcidn que se ilustra en forma de blogques en

las figuras 1.y 4-8,
' ' Las Ordenes procedentes del pﬁesto de

supervisidn a distancia son recibidas bajo la forma de palabras

digitales secuenciales por el modem 24 y son aplicadas'al recep
tor serie/paralelo 252. '

E1l receptor 252 incluye un detector

de palabras 262, un registro de desplazamiento 264 y un disposi .
tivo de retencién 266, El detecter de palabras'262 detecta una

palabra valida, por ejemplo determirando un cero que es ta situa
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! do antes de una palabra de informacidn, y si la palabra detec-

tada es una orden de trénsito o una demanda de tréinsito, & de-

10.

20

25

30

‘rtecvor de_palabras proporcmona los 1mpulsos de reloJ ‘necesa-

tro de desplazamiento 264. Si se verifica la paridad, el detec
ﬁtor de palabras 262 selecciona la informacidén contenida en el
registro de desplazamiento 264 a través del dispositivo de fe—
tencidn 266 en un decodificador 268, el cual decodifica las
érdenes v las dirige a través de una 16gica de oriertacidn ade

uadawaCﬂa la func1on auroplada Si la orden es una:&amada de

tlbulo 32 a través de una etapa ntermedla 270. 8i la orden es

-:una ll mada’ de cablna, ;e dir lUL 2, uw<regﬂstro de dusplazam en

tQ 272 a través de uwna etapa 1ntermed1a 274, y el control de

) carga/desplazamlento del registro de desplazamiento,ilustrado

generalmente en 276, carga y desplaza la informacidn secuencial

mente hacia los conmutadores de selector de cabina 278. La in-
Brmacidn de llamada de cabina secuencializada se dirige a coun-
tinuacidén hacia el control de llamadas de cabina 138 de la ca-

bina de ascensor clegida.

8i.la informacibén recibida por el de

fector de palabras 262 no es una orden de trénsito, sino una de- _

manda de informacidn de planta, el control de entrada/salida
280 controla la transferencia de la informacién procedente de
la memoria 172 del bdrgano de tratamiento del sistema de ascen-
sor, asi como a partir de los transductores de supervisién al
emplazamiento de supervisidn a dlsLanc1a. La 1nformac1on proce
dente de la memoria 172, indicada en el tonograma de la figura

3, es transferida a la memoria 282 por medio de la etapa inter

media 284, del dispositivo de retencidn 286, de los excitadores

estibulo, esta orden se dlrlge a un cont*ol de llamadaq de ves

PRI S I

‘ rios para introducir el nfmero correcto de bitios en el regls-
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y receptores de i1inea 288, de 1as puertas 200 y de vn registro

- de entrada 292. Se utiliza la memoria 282 para almacenar una i

_magen del topograma ilustradc en la figura 3y despues,de que

el topograma completo haya sido inicialmente mandado al puesto
de supervisidn a distancia, solamente se necesita mandar al
puesto de supervisibén a distancia los cambios que se producen
en la imagen del topograma. La informacidn procedente de la
memoria 282 es transmitida al puesto de supervisibn a distan-

cia por medio de un regiétro de salida 294, de la etapa inter-

: medla 296 y de wn tran mwcor 254 Ll transmlsor 294 1ncluye un

reglstro dc desplazamlonto ?08 v oun control de carga/desplaza~

) mlento 300 Pl transmlﬂor 254 Lransforma la 1nforma016n parale

Yers

flaen una 1n orvac1oq sccunnc*al par su Transm15+on pbf Ja 1i-

nea telefénlca por medio del modem” 24,

e e Las condiciones de los transductores
de superv1slon del” 51>tcma de ascensor, Lales como log transduc
tores 302! 304, 306 y 30@ que sirven para supervisar las vibra~-
ciones de los cojinetes del motor de accionamiento, la tempera-
tura del motor y/o de los cojinetes, los casos de emergencia a
través de los contadores de diéparo, y los contadores de parada
en plantas, respectivamente, son transmitidas a 1a‘memoria 282
por medwo de unos conmutadores selectores 310, de las puertas
312 y del registro de entrada 292, Despues de que se han manda-
do inicialmente las condiciones de estos transductores al punto
de supervisibn a distancia en el comienzo del periodo de super-
vigibn, solamente se necesita mandar 1os cambios en estas éon—

dicioneés durante el restodel periodo de supervisibm.
“En resumén, se hé descrito un sistema

de superv1516ﬂ nuevo y mejorado para una instalacibén de ascensor

que permite una supervisidn selectiva a distancia por medio de

=
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uwa coqunicacién telefénica directa. El puesto de supervisidén a
distanqia incluye unos medios de tratamiento para presentar la
eI 'informaFién en una forma utilizable, que incluyen una visualiza-
cibén Sptica en tiempo real del funcionamiento del sistema de as-
5 cenéor, el estudio de la informacidn y la impresidn de los. resul
tados d¢ este estudio. El sistema de supervisibn descrito inclu-
ye también la capacidad de introducir a distancia demandas de
.trénsitq y otras brdenes en el sistema de ascensor, para realizar
préctica) con el sistema de ascensor fuera de sus horas de funcio
210 namiento. roﬁmal Lo -que- pernite efectuar verificaciones de f1n01o

namento ge los .equipos v de 1as instrucciones. El equipo de super

v151on a dlstanc1a 1nc1uye tamblen un organo de tratamlento del

R "iSlstema que*puede ser pro am=d~ de: la P1sma.manera que el 6rgano
LT de tratamiento del sistema de ascensor que se superv1sa, lo que

15 permite sustituir el drgano de tratemiento del sistema situado a

tl T distancia al érgano e tratamiento del sistema local con el obje-
to de efectuar comparac1ones, asi como para hacer funcionar el sig
tema de ascensor con un brgano de tratamiento de sistema situado
a distancia cuando el drgano de tratamiento de sistema local esta

20 Puéra de servicio. El puesto d% Supervisién a distancia incluye
también un simulador de control de cabina y de movimiento de cabi-
nas que puede ser programado con la aceleracidn ¥ la velocidad de.
las cabinas del sistema de ascensor sometido a control, y que pue
de conectarse al Hrgano de tratamiento del sistema de ascensor pa

25 ra verificar el Organo de tratamiento del sistema de ascénsor sin
desﬁlazar realmente las cabinas de ascensor.

A Aunque el invento haya sido descrito

con relacidn a un modo de realizacién que emplea un érgano de tra
tamiento de sistema programable, se entiende que el sistema de ag

30 censor que ha de ser supervisado puede incluir cualquier tipo de
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rgano de tratamiento de sistema. Por ejemplo, puede supervisarse

P4

uﬁ sistema del tipo de relés utilizando una interfase ﬁara trans-

_.formar las operaciones de cierre de los relés en palabras digita-
i ’

1éls de nivel 16gico andlogas a las que se ilustran en el topogra-

ma| de la figura 3.
| TRADUCCION DE LAS INSCRIPCIONES DE LOS DIBUJOS ORIGINALES

4. -~ Visualizacibn interactiva

15. - Modem (modulador-demadulador)

6. = Organo de tratamiento del sistema.(distribuidor) . .

18. - Simuladores de control de cabiras y de puestos de cabinas

20, - Impresor 7

“29,” SAlmacenado- - v - T ETolTeiies Rl

24; - Modem (modulador~demodulador)
: 26.‘ﬁ'Control dé supervisibén y mantenimiento ’

28, - Sistema de ascensor, -edificio & (B, C)

Figura 2 .

A, - Botones'especiales de vestibulo

B. - Llamada de vestibulo, arriba, aﬁajo
C. - Nimero de planta
D, - Llamada de cabina
E. - Cabina A

F. - Cabina B

G. - Cabina H

He = Géntrol
“I. - Répido

J. - Lento

K. - Activado

L..- En: marcha

_ M. - Programadores de tiempo del sistema
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Figura 2 (continuacidn)

N, - Lamparas de vestibulo

-(POMO cabnna :)

-~ 0. - Carga e
Figura 3 '
A. ~ Topograma de memoria
B. - Direccidn
C. - Bitio 11
D. - Nombre de la palabra
E. - Llamadas de vestfbulo vy cabina
. F. - Sefiales de cablna, cabina A =
‘G: Q'Senalé;'ée cablna, Eablna B o o

Otras cablnas del. grupo )

‘hmwa4 - L - —_

L5 - 14.-- Visualizacibn. interactiva _
ot it - 15, —Modem (moduladdr-deriodulador) - -

15a.~ A distanéia' TP
15b.- Local -
20. - Impresor

20 24, - Modem (modulador-demodﬁlédor)
26. - Interfase de mantenimiento
30.'— Organo de tratamiénpo del sistema (distribuidor)
32. - Control de llamadas de vestibulo '
34. - Control de cabina (A-D)

25 32a.~ Llamadas de vestibulo efectuadas a distancia
32b.~ Llamadas de cabina efectuwadas a distancia
36 . - Puesto de cabinas (A) (D) -

Pigura 5
. 14. - Visualizacidn interactiva
30 16. - Organo de tratamiento del sistema (distribuidor)
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F:gura 5 (contlnuac1on)
20. - Impresor

i

et g5 - o Modem (modulador-demodulador) - e i e S e

ﬂ a.~ A distancia
5 1 b.

0. - Modem (moduladormdemodulador)

Local

29. Interfase de mantenimiento

33. - Organo de tratamiento del sistema (distribuidor)

30a.- Llamadas de vestibulo efectuadas a distancia

10 'qu.- Control de. llamadas de vestibulo . L

,3OC.— Liamadas de cabina efectuadas a distancia
5?. - Llamadas de vestlbulo

36. - Puesto de cabina (A) (D)

Flgura 6
15 16, = Organo de tratamlento del 51stema (dlst*lbuldor)

4. - Vlsuallzac16n interactiva - - ) -
18, - simuladores de control de cabina y puesto de cabina
20, - Impresor
15. — Modem (modulador—demodulador)
20 . 15a.~ A distancia
15b.~ Local |
24, - Modenm (iodulador-demodulador)
26. - Interfase de mantenimiento
30. ~ Organo de tratamiento del sistema (distribuidor)
25 32, - Control de llamadas de vestibulo
34. - Control de cabinas (a) (D)
36. - Puesto de cabina (4) (D)

|

Figura 7
A. - Organn de tratamiento del gistema

30 B. - Otras funciones de programacibn

T ez

e

- b e et gt 1
H - B

CNZ Do bt re. oo it dorSiei
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Figura 7 (continuaciéﬁ)
. - Planta superior
. - Segunda planta S T T eI a7 o ST il e
. - Primera plianta

. — Programacidn de tiempo

QR =\ U Q

. - Hacia control de Lamadas de cabina d= las demds cabinas

180, - Interrupcidn

176. - Lector de cinta

1178.- - Interfase de entrada

10. 482, - Programacidén de tiempo
110. - Interfase

1;4._—_Organo de tratamlento

et el g2l EeMemoriaT v i weing il A S
32, —.Control de llamadas de vestibulo '
15 ' 146:';,Interfase : - T ‘
- :' K 926. - Control de superv151on vy mantenimiento -
24, - Modem (modulador-demodulador)
138. - Control de llamadas de cabina
134. - Control de cabina, selector de planta, generador de perfii
20 de velocidad, control de motor. '
' 22, - Almaéenado
14. - Visualizacién 1nteract1va ,
16. - Organo de tratamiento del sistema (dlstrlbuldor)

20. - Impresor

25 18. - Simuladores de control de cabinas y de puestos de cabinas
. Figura 8 : o .

A, - Memoria
B. - Selector de plantas, generador de perfil de velocidad, etc.
C. - Transductores de supervisidn

30 . D. - Control de llamadas de cabina
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Flgura 8 (cont1nuac1on)

.E_

Control de llamadas de vestlbulo 7
e 2 26, Control de supervisidn y mantenimiento .~ e o i e o
254. + Transmisores y dispositivos de retencibn paralelo/serie
252, < Receptor y dispositivos de retencibén serie/paralelo
14, 4 Visualizacibn interactiva (panel y 1é&mparas)
258, -\ Receptor y 1bgica de direccibn
256. —|Transmisor paralelo/paralelo
248. . -|Conmutacidn ‘
m246ﬂ,7iﬁecgptgrgy,conmutacién serie/paralelo
250. - [B nt%adas auvxiliares
- 244. - Regl tro de ertrada 7 _
'*'242.5:7Transm1 géﬂif*{fffiiﬁi;ﬁl'}
20, - Impresor. - -
240, - Registro de salida )
%SV-RqﬁMmddgs&iﬁﬂ- —_ B
234, - Mcmoria " '
238. ~ Transmisor paralelo/serie
232, - Interrupcidn de entrada/salida y control de programacidn
de tigmpo
. F, - Informacién interna preparada
G. = Informacidén preparada '
H. ~ Control '
I. - Informacidn prepardda
j. - Control
A. - Transductores )
B, - Controles de llamadas de cabina
302, - Vibraciones
304. - Temperatura del motor
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Pigura 9 (continuacidn)

P . . .
306. |~ Disparo en.caso de emergencia

172, - M4emoria del Organo de tratamiento del sistema de ascensor
284. + Btapa intermedia | '
286. + Dispositivo de retencibn

280. 4 Control de entréda/salida

2868. - Excitadores de linea y receptores

310. -| Conmutadores selectores

312. —_%Ferﬁas ) .
270. -|Etdpa intermedia

32. - [Codtrol de llamadas de vestibulo

Decodificador . .. -t

274, - Btapa intérmedial 7 : . ' .
278. - Interrupﬁores selectores de cabinas .
290, - Puertas =~ . - = - L .- _z .
292, —rRegistros"aé entrada u
282, - Memoria
2§4. - Registro de salida
296. - Etapa intermedia

262, - Detector de palabras
266. — Dispositivo de retencidn
300. - Control de carga/desplazamiento

24, - Modem (modulador-demodulador)

! En resumen, la presente patente de

. invencibn que se solicita deberd recaer en las siguientes .

REIVINDICACIONES

1. — Sistema para supervisar unainsta- .

lacibn de ascensor y para realizar practicas con ella, que inclu

ye un sistema de ascensor (figuras 1-~7 (28)),que incluyc por lo
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menos una cabina de ascensor (112) y un ﬁispositivo (118, 120) pa
ra accionar dicha cabina de ascensor, vy caracterizado'por un dis-
o .- positivo de supervisibén (Ffiguras 1, 4~9 (sitvado a distancia)) a- .
daptado para actuar conjuntamente con el sistéma_de ascensor, un

5 dispositivo (15,24) para establecer selectivamente un enlace de
comunicacidn entre dicho sistema de ascensor y dicho dispositivo’

o

de supervisidn, un dispositivo (figuras 7, 9 (172)), asociado

con dicho sistéma de ascensor para mandar seffales de estado a di

cho dispositivo de supervisidn utilizando dicho enlace de_comuni
100 . cac1o tenlendo dlchas seﬁale;rde_gstado la forma de palabras

o delnrovmaC1on dlgltales secuenciales correspondientes a paréme-—

tros predeterminados de dicho sistema de ascenscor, -un primer dis
L pos sitivo-de tratamiento (ilﬂuraa i, 4-8 (12}), asociado con di-
L ) B cho di p051t1vo de supervisibn para decodificar dichas palabras
w245 - de informacidn y un dispositivo (14, 20) para Presentar la infor
-.- macién’ decodificada ‘en_wna forma predetermlqada.

':g -~ Sistema segin la re1v1nd1cacmon 1,
caracterizado porque el prlmer,dlspositlvo de tratamiento incluye
unos medios (20) para analizar las seflales de estado y para impri

20 mir los resvltados de dicho andlisis. ‘ '

) 3. - Sistema seglin la reivindicacidn 2,
caracterizado porque los medios de andlisis de 1as-seﬁéles de es—
tado analizan dichas sefiales al ser recibidas.

. 4. - Sistema segin la reivindicacidn 1,
25 2 6 3, caracterizado porque el primer dispositivo de tratamiento
incluye un dispositivo indicador (figuras 1, 2, 4-8 (14)) para
presentar visualmente el estado del sistema de ascensor.
7 5..- Sistema segfn una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque incluye unos
30 dispositivos de control (figura 2 (tales como 70, 80, 82, 106,ctc))

~



woRieStema de ascensor, wnos dispositivos (figura 8 (256, 248, 244, -

-10.
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20

25

asociados con dicho dispositivo de supervisidn para introducir

a disiancia las d&rdenes que han de ser ejecutadas por dicko sis

234, 236, 238)) asociados con dicho dispositivo de supervisidn
para mandar a distancia una sefial de mando a dicho sistema de
ascensor utiliiando dicho enlace de comunicacidn, estando dicha
sefial de mando constituida por una sefial digital secuencial co-
rresporidiente a las drdenes aplicadas por dichos medios de con-
trol, yl,un dispositivo de decod1f1cac1on (Pigura 9 (°68)) asocia
do con dlChO sistena de. ascensor y que regponde a dicha sefial de
mando, rlentando dicho dispositivo de decodificacidn las ordef

|
nes apllicadas por dichos dlspos1t1vos de control a-la funcidn

. asociada de dlchO sistema de ascensor.

6. - Sistema s egﬁnruna cualquiera de
las re1v1nc1cac1ones 1 a 5, caractcrlzado porquc 1rcluye una mul
t1p11c1dad (4, B, H) de cab1nas -de aacensor, upoe medios de-
control de cabinas (flgurasr4, 5, 6 (34)) para cada una de dichas
cabinas de ascensor, y wn drganoc de tratamiento de sistema (30) co
‘nectado con cada uno de dichos dispositivos de control de_cabina
para controlar el funcionamiento de dicha multiplicidad de cabi-
nas de.ascensor de acuverdo con una estrategia predeterminada,
siendo dicho brgano de tratamiento del sistema y dicho primer dig
positivo de tratamiento similares de modo que dicho Funcionamiento
de dicha multiplicidad de cabinas de ascensor pueda ser controla-
dolde manera conmutable a partir de dicho brgano de tratamiento
def sistema o a partir de dicho primer dispositivo de tratamiento
e inversamente utilizando dicho enlace de comunicacidn.

7. - Sistema segin lareivindicacidn 6,

‘caracterizado porque dicho dispositivo de supervisiédn incluye un

"dispositivo de simulacidn de control de cabina (figuras 1, 6 (18))
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para simular cada uno de dichos dispositivos de control de cabi

na, conectando dicho dispositivo que establece un enlace de co-

‘municacidn, dicho dispositivo de simulacién de control de cabina ~

con dicho érgano de tratamiento de sistema, por dicho enlace de
comunicacidn, presentando dicho primer dispositivo de tratamien
to, en una forma predeterminada, el estado del brgano de trata-
miento del sistema y del dispositivo de control de cabina simu-
lado, y unos dispositivos (figura 2 (tales como 70, 80, 82, 106,
etc.)) asociados con dicho dispositivo de sﬁpervisién para iﬁtrg
ducir Srdenes procedentes del drgano de tratamiento del sistema
y del dispositivo de control de cébina simvlado, cuyos resulta-
dos se presentén en una forma predéterminada por dicho primexr
disposzitivo de tratamiento. o _ o
. ' 8. - Sistema segin la reivindicacién
7; céraéteyizédb ?ogﬁgé.él}y?imer disp05itivdrde trataniento in
cluye hnos'ﬁispbsitivo§“ihdiéadoreg'(Yigufa é (tales como 72, 74,
etc.)) para representar-visualmenté'el estado actual del disposi
tivo de tratamiento del sistema y del dispositivo de control de

cabina simulado.
9. - Se reivindica por Gltimo como
. S
objeto que ha de recaer la Patente de Invencién que se solici- |

ta SISTEMA PARA SUPERVISAR UNA INSTALACION DE ASCENSOR Y PARA

REALIZAR PRACTICAS CON ELLA.

Y
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1 - Todo conforme queda descrito y reivindicado
en lh presente Memoria desCriptiva que consta de cuarente

y'sels paglnas mecanografladas y dibudos que se acompanan.

Madrid, 30 de Setiembre de 1.975

" BERNARDO UNGRIA
pP.D
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