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Ia presente invencidn ne relaciona con un- aparatoc
electrdnico-mecénico para la impresidn de datoa tomados de ins~-
trumentos de medicién y conteo, particularmente ingtrumentos
de medicidén y conteo electrénicos de tipo difital, cuye apara-
to, en asociacidn con los eltadoes instrumentos de conteo, come
prende un circuito de comparaeidn, asociado a medios de gmace—
namiento y amplificacidén de sefiales, azf como medios impresores
asocliados a dicho eircuito o unidad de comparacidn y capaces
de imprimir sucesivamente los datos deseados al producirse uns
coincidencia entre una peflal de los instrumentos de econteo y
un impulso proporcionzdo por elementog rotatorios codificados
dispuestos gobre un Arbol de tipo retatorio.

Las méquinas impregoras o prensas de la técnica an=
terior, empleadas para los fines indicados, funcionan de acuere
do con el mismo principio que los contadores de impulsos, es de-
cir, mediante ruedas impresoras que giran con movimiento de
avance a cada impulsoc. Todog los miembros de control debea fun-
clonar por medio de una secuenclia de impulsos, con la resultan=~
te complejided en su sistema oircuital. También ge rTequiere
otra serie de impulsos de reajusbe, aumentando més afin la com—
plejidad de log cirecnitos y las probabilidades de fgllos, Debe
afiadirse agimismo gue las partes mechnicas continua e ininte=
rrumpidanente en movimiento experimentan un congiderable dege
gaste. Pinalmente, debe mencionarse la desventaja de que en lag
miquinas impresoras ¢ premsas de la téenica anterior ni sigquie-
ra la informacién, comfnmente denominada infa,rmacid_n fija, es
decir, la ini’omacid_n que se repite por lo menos muchas veces
tales como la fecha, nimero de ¢lave para un artfculo especi-
ficado, etc., puede establecerse con caricter pemamnente, sino
que ge imprime a través de los mismos circuitos de conbtroly como
los otros datos variableg.
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Esta inveneidn tiene por objeto proporecionar un apa~
rato para la impresidn de datos tomados de ingtrumentos de me-
diclén y conteo, cuyo aparato no presenta las deasventajag antes
mencionadasy es de congtruccidn gencilla y elevada fiabilidad,
asl como de costo comparativeamente bajo, y permite que cuales-
quiera datos fijos o repetidos sean una y oira vegz establecidos
desde el extexrior.

De acuerdo con la invencidn, esto se consigue median-
te an aparato destinado a losg objetos antes sefinladog y asocia-
do a medios de medicidn y conteo electrénicos, de log cuales ge
toman los datos & imprimir, caracterizdndose tal aparato porque
ecomprende una unidad o circuito de compamcidn que coopera con
une unidad memorigedora y medlos amplificedores, asf como una
unided impresora gque incluje un 4rbol que puede moverse rota-
toriagmente mediante un motor inversor, teniendo dicho &rbol
unas levas fijadas al miemo con un perfil segin un cédigo pre~
deterninado, cuyas levas se destinan a establecer contacto con
elementos de contacto limites que suministran una sefial a dicha
unidad o cireuite de comparacién para su comparacién con la see
Aal procedente de los ingtrumentos de conteo, y sobre dicho dr-
bol una seric de ruedas de tipos montadas en el mismo a fravés
de un acoplamiento de friccidn que puede permitir una rotacidn
independiente de las mismas respeeto al eje de soporte, asoclén-
dose un electroimén de control a cada una de las rusdas de ti~-
posy gue ge energlza desde el referido cirouito o unidad de come
paracidén medignte una gefial de coincidencia entre lop datos de
entrada de los instrumentos de conteo y el clerre de los contac—
tog 1fmitos efectuado por las levas dispusstas de acuerdo con
un eddigo. |

Bstog y otros objetos, caracteristicas, peculiarida-

des y ventajas del aparato segin la presenie invencidn resulta~
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rén mfs evidentes para los expertos en la materig mediante la
corta descripeidn signiente de una versidn, ofrecida a modo de
ejemplo no limitativo, en relacidn con los adjuntos dibujos, ca
los cugles:

La figura 1 es un diagrama en blogues que muestra
los principales componentes electrdnicos asociados a la gec-
¢lén impresorm mechnica.

Ia figura 2 ¢s una vista que muestra esquomébicemente
la m&quina impregora o prensa en sug diversos miembros meedniw.
cos y electromécdnicos

Ia fizura 3 es un detalle de 1la unidad de levas dige
puestas segin un cbdige y del asceciado contacto.

la figura 4 es un detalle de una rueda de Tipos con
su asociado electroimén de control.

Is figura 5 es otro detalle de esta rueda de tipos; §

La fizura 6 es otro detalle de la periferia de una -
rueda de tlpos.

Con mferenciés, a los dibujos, ¥ particularmente al
dlggrams en blogoles de 1la figura 1, el nidmero de refersncia 1
designa una unidad de comparaeidn que comprende an circuito
OR-ARD, al gue se asocia un circuito memorizador ¢ glmacenador
2 y un smplificador 3, dirigiéndose la salida de este Wltimo:a
un clectroimén de ajuste para las ruedag de tipos, como se ex=
plica mejor a continuacién. En la figura, el blogue 4 indica .
una serie de contactos limites controlados por levas codifica=
das dispuestas sobre el eje de impresién y gne se deseribirdn
tembién mejor mds adelante.

En la figura 1, los miembros cireultales 1, 2 §y 3 se
relacionan con la impresidén de los digitos correspondientes a
las unidades, en tanto que los miembros cirenitales 1%y 2* ¥ 3'

se relacionan con la impresidén de decenas, disponiéndose natu-
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ralmente unidades o mienmbros similares para centenas, millares,
otee Asf, suponiendo que los diversos miembros destinados a uni-
dzdes, decenas, efc., se muestran en la figura 1, se deseribird
ahors brevemente el funcionmmiento sélo del miembro impresor de
unidades, pues tal descripeidén serd también aplicable a los de~
més miembros subsigulentes., Suponiendo que en una miquina como
1la mogstrada en la figura 2, que se describird luego mds detalla-
damente, ge haya oprimido el botdn de puesta en marcha de la
impresién, se pondrs en rotacidn un eje que sogtiene a las ci-
tadas levas codificadas, cuyas levas cerrarin nna determinada
gerie de contuctos en la unidad o conjunto 4. Los impulsos re-
sultantes del cierre de 8508 contactos 4, Junto con los impul~
sos resultantes de los instrumentos de conteo y que se supone
Jlegan desde la iggulerda, obszervedos en la figura 1, se compa-
ran en dicha unidad o clreuilto de comparmeidn 1. En caso de coin-
cidenein, y por lo tento en caso de impresidn de tales datos,
la sefizl de la coincidencia se suminisgtra a la memoria 2 para
sz almacenamiento en ella, mientras que las partes situadas co-
rrientc arriba del aparato pueden continuar su funcionamiente
ulterior. Desde la citads memoxrda 2 la sefial alcanza un amplifi-
cador 3 ¥y luego pe suministra a un electroimin gue sitis a la
rueda impresora de la vnidad en la posicién deseada, tal como
gse deperibe a continumciéne. En lz cadena ¢ conjunto 1%, 2¢, 3* .
tiene lugar igualwente la impresién de decenas, y asf sucesiva=
mente. El nmero de referencia 5 designa un contacto de reajus—
ts externo, por ejemplo medignte un pulsador, gue realiza la
funeidn de cancelar los datos de unidades almacenades 2, 2' ¥y
aimileres.

Con referencia shora a las Tiguras 2, 34 45 5 ¥ 6
pe deperibird mds detalladamente lm seccidn mecénica ¥ electyo-

mecdnica del presente mparatos Tal como se muestra en la figura
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2, el agparato comprende un eje rotatoric 6§ controlsdo por un
rotor inversor 10. Bl eje rotatorio 6 llevas montado un juego de
levas Ty cuyo perfil estd codificado, es decir, dichas levas de
diseo ¢ tambor llevan en su periferis exterior unas proyececio=
nes o saliontes 8 que se disponen de mcuerdo con un cddigoe o
elave definidos, particularmente un cddigo denominado 1248 BCD,
Estos salientes 8 se destinan a coopsrar con los contactos 9,
cuyo conjunto corresponde sl bloque 4 mostrade en la fimra 1.
En tanto gque las levag 7 son solidarias del eje 6, este dltimo
gogtiene también una serie de discos 11 de tipos, que se acow
plan a dicho eje 6 mediante un acoplamiento por friccidn, es
decir, tmles dlscos giran junto con el eje 6 hagta el funclona-
miento de un medio externo eagpaz de desconectar el embrague poOr
friccidn e independizar sucesivamente las ruedas o discos 11
respecto a la rotacién del eje. Cads uno de dichos discog de
tipes 1lleva asociade un electroimfn de control o colocaeidn,:
designado en sn conjunto por 12, y cuyo inducido montado en
puente lleva la referencis 13. Tal como se muestra particular-
mente en la figuz;a 5 gl acoplamiento entrs cada disco 11 ¥y el
eje 6 se efectlia en este caso por boles impulssdss a rosorte
con ong fuerza suficicnte para retener cada uno de los dlacos
11 en relaeidn de geoplamiento con el eje 6, al tiempo qus per-
nite nn movimiento deglizante del miamo cuando se gccliona un
mecaniomo de tringuete, para actuar sobre uno de los eitados
diseos 11« Como se muestra en las figuras 4, 5 ¥ 6, los ciia-
dos discos lleven en un arco de 1802 de su periferias circunfe-
rencial lag cifras o letras a imprimir, mientras que en ¢l res-
tante arco de 1802 ge disponen unas muescas de tope.

Asl, suponierdo gue, tal como gqueda descrito, sl po-

norse en marcha el oje 6 por medio del motor 10, se produce una
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coincidencia en el eircuito de comparacidn 1 entrs la seiial de
los medlog de medicidn o conteo, no mostrados, y la seial deri-
vada del contaeto entre galientes codificadamente dispuestos 8
en lag levas T y contactos 9, correspondientes al bloque 4 de
la figura 1, la resultante seflal energizard al electroimén 12
de une determinada mueda 11 da tipos a través de lg memordia 2 ¥
el amplificador 3. Como resultado de la energizacidén de este
electroimén, su lnducide 13 es atraido y, por estar montado en
pucnte en 14y 1z punta 15 de su fiador aplicada gobre el lado
de la rueda 11 descendera hasta acoplarse g un diente ds dicha
riaeda 11. Este blogueandento es suficiente para vencer la resis—
tencia u opogicidn ofrecida por el acoplamiento por friccién con
el eje 6, por lo que eata rueda permsnece bloqueada en la posi-
oidn deseada o se degliza sobre el eje 6 al continuar éate su
rotacidn. Un fendmeno similar ocurre en relacidn con cualguier
otro dato en otros digcog de tipoa.

Al completar el eje una rotacidn o revolucidn comple—
tay, acciona a un microgcontacto que eontrola un dispositivo de
imprimir, ingertando este @ltimo la cinta de papel, tarjeta o
gimilar entre los tipos y la cinta entintada e imprimiendo la
infomacidn numérica o alfa-mumérica que habfa sido lefda en el
aparato de conteo diglial. Por simplificacidn, el conjunto que
comprande la cints y varlas bohinas de soporie es aimplemente
ilustrado on 16 en la figura 2. Al final de su recorrido o des-
plazamiento, dicho dispositive impresor controlado por un elec-
troimédn 17 controla a su vez un contacto inversor para el motor
10. Egto causa una rotacidn inverse del ele 6, mientras que los
electroimanes 12 son ngturalmente desenerglgados, de modo que

todos los discos 0 ruedas 11 son puestos en contrarrotacién. Al

- efectuar esta contrarrotacidn; a través de una clavija 19 dis-
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pueste en la poreién dentada, estos discos chocan contra uns es-
piga de realinsasdento 18, de manera que, dobido todavia al
acoplamiento entre los diseos 11 7 el eje 6, todos los citados
digecos 11y al final de la contrarrotacidn, gquedarin evidente-
e mente realincados y colocados de nuevo en una posicién nsutra.

" Debe domtamcarse particulamente que para los datos co=
minmente denominadcs fijos, las medas 11 podrdien preajustarse
también desdes el exterdor a travéds de una ventana o trampa 0 a
través de un adecuado medio de control manual gne, come ante—

104 riormente se indica, no podrfa efectuarse con las méquinas impre~
soras o prensas hasta ghora conoclidas.
Aonque la invencidn se ha desexdito en relacidn con
una parbicular vorsidn de la misma, no se limita a los detalles
mogtrados y/0 descritos, sino gue incluye todos los cambios y

15« formas equivalentes introducidos en el presente ooncepto inven-
tivo.
N O T 4

TLa Patente de Invencidn que se solicita por veinte
afiog paras Espalla, ‘ de acuerdo con la vizente Legislacién, debe-
20« T4 recaer sobre: "APARATO PARA LA INPRESION DE DATOS TOMADOS DE
IRSTROMENTOS DE MUDICION Y CONTEO®™, con Iérlo:ridaa de la Solicl-
tud de Patente en Italia nimero 2914 A/74 de fecha 27 de so-
tienhre de 1974, segdin las caracterdsileas esenciales de lag
giguienteas
254 REIVINDICACTIONES

18.,~ Aparato para la impresién de datos tomados de
instromentos de medicidn y conteo, agociados a medios de medi-
cibn y conteo electrénicos de tipo digital que proporcionan los
dutog a imprimir, caracterizado porque q;g}p;'egde una unidad de

30 comparacidn que coopers con una unidad memoxrizadora o almacenaz—
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dora y con medios amplificadores, asf{ como una unidad impresora
que inclaye un Arbol rotatoriamente accionado por un motor in-
versor, cuyo 4rbol tiene levas fijadas al mismo con un perfil
de acuerdo con un cddigo préde'bem:madd, cuyas leves se desti~-
nan a tocar unos contactos que suministran una sefial a dicha
unidad comparadora para su comparacidn con la sefiel procedente
de los instrumentos de conteo, y sobre dicho Arbol una serie
de maedas de tipos montadas sobre el mismo mediante uan acopla-
nients por friceidn que ocasionalmente permite su colocacidn
independiente respecto al eje de goporte, llevando 4aaooiado
cada una de las ruedas de ¥ipos un electroimén de control que
es ensrgizado desde dicha unidad comparadora mediante una sefial
de coincidenclia entre los datos de entrada procsdentss de los
instrumentos de conteo y el aierrs de los contactos limites
efectuado por las levas codificadamente dispuestasgs

28,~ Aparato para la impresidn de datos tomados de
ingtrumentos de medicidén y conteo, zegin la reivindicacidn 13,
caracterizado porque dichas levas codificadamente perfiladas
y £ijadas al referddo eje rotatorio presentan la forma de dis-
cos con elementos proyectados, dispuestos de acuerdo con un
vddigo predeteminado y destinedos a cooperar con contactos 1f-
mites, mientras que dichas ruedas de tipos estén indentadas en
un arco de 1808 de su elrounferencia perdiférica y en el restanw
te areo de 180% llevan los tipos alfa-numéricos a imprimir,
destinfindose dicha poreifén indentada & acoplarse, a través de
sus diversas muescas, a un dlente de tringuete controlado por
el referido electroimdn de colocacidn, para situar la ruecda de
tipos mediante deslizamiento de su acoplamiento por friccidn sow
bre el 4rbol rotatorioc.

38,~ Aparato para la impresidn de datos tomados de
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instrumentos de medicidn y conteo, segfn las reivindicaciones
12 y 23, caracterizado por la provisidn, en lz porcidn indentada
de cada rueda de tiposy de una clagvija de recolocacibn destinada
a eptgblecer necénicamente conbacto con ung espiga de recoluca~
¢idn y realineemiento duranie la contrarrotacidn de diche eje.

4R .~ Aparmto para la impresidn de datos tomados de
instruncntos de medicidn y conteo, segin las anteriores reivine
dicaciones, caracierizodo ademds porgque comprende vn dispogiti-
vo impresor controlado por un electroimdn y lineald y alternative=
mente desplazeble por la encrgizacién o dessnergizacifn de diw
cho electroimdn para pregionar 1z cintz o tarjeta z imprimir en-
tre dicho dispoagitivo impresor y las ruedas de tipos, sicndo
energlzado y desenergizade dicho electroimdn controlador del
digpogitivo impreger por un micreinterruptor accilonado. por un
4rool de control rotatorio tras el completamiento do cada ro-
volucidn del migmo.

58.= Aparabc para la impresidn de detos tomados de
ingtrumentos de medicidn y conteo, segin cualquiera de las en-
terioxres reivindiéacionas, caracterizado porque dichas ruedag
de tipos pueden ajustarse menual y directarenie desde el exte~
rior ¢ a través de un elemento accionador asoclado a las mismase

68~ APARATO PARA La IMPRESION DT DATOS TOHADOS DE
INSTRINENTOS DE MEDICION Y CONTEO

Segin gqueda sustancinlmente descrito en la presente

a/ct



- 11 -
memoria, gue consbn de once hojas, escritas a mignina por una
80la cara, y acompaiiadan de dibujose

Hadrid, 26 de getiembre de 1375

7¢E TOMME i Nesaina Gianmaxdo
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