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La presente invención se relaciona con un aparato 
electrónico-mecánico para la impresión de datos tomados de ins­
trumentos de medición y conteo, particularmente instrumentos 
de medición y conten electrónicos de tipo digital, cuyo apara­
to, en asociación con los citados instrumentos de conteo, com­
prende un circuito de comparación, asociado a medios de almace­
namiento y amplificación de señales, así como medios impresores 
asociados a dicho circuito o unidad de comparación y capaces 
de imprimir sucesivamente los datos deseados al producirse una 
coincidencia entre oca señal de los instrumentos de conteo y 
un impulso proporcionado por elementos rotatorios codificados 
dispuestos sobre un árbol de tipo rotatorio.

Las máquinas impresoras o prensas de la técnica an­
terior, empleadas para los fines indicados, funcionan de acuer­
do con el mismo principio que los contadores de impulsos, es de­
cir, mediante ruedas impresoras que giran con movimiento de 
avance a cada impulso. Todos los miembros de control deben fun­
cionar por medio de una secuencia de impulsos, con la resulten- 
te complejidad en su sistema circuítal. También se requiere 
o tía serie de impulsos de reajuste, aumentando más adn la com­
plejidad de los circuitos y las probabilidades de fallos. Debe 
añadirse asimismo que las partes mecánicas continua e ininte­
rrumpidamente en movimiento experimentan un considerable des­
gaste. Finalmente, debe mencionarse la desventaja de que en las 
máquinas impresoras o prensas de la técnica anterior ni siquie­
ra la información, comunmente denominada información fija, es 
decir, la información que se repite por lo menos muchas veces, 
tales como la fecha, nómero de clave para un artículo especi­
ficado, etc., puede establecerse con carácter permanente, sino 
que se imprime a través de los mismos circuitos de control, como 
loa otros datos variables.



Esta invención tiene por objeto proporcionar un apa­
rato para la Impresión de datos tomados de instrumentos de me­
dición y canteo, cuyo aparato no presenta las desventajas antes 

mencionadas, es de construcción sencilla y elevada fiabilidad, 
asi como de costo comparativamente bajo, y permite que cuales­
quiera dates fijos o repetidos sean una y otra vez establecidos 
desde el exterior.

De acuerdo con la invención, esto se consigue median­
te un aparato destinado a los objetos antes señalados y asocia­
do a medios de medición y conteo electrónicos, de los cuales se 
toman los datos a imprimir, caracterizándose tal aparato porque 
comprende una unidad o circuito de comparación que coopera con 
una unidad memorizadora y medios amplificadores, así como una 
unidad impresora que incluye un árbol que puede moverse rota­
toriamente mediante un motor inversor, teniendo dicho árbol 
unas levas fijadas al mismo con un perfil segdn un código pre­
determinado, cuyas levas se destinan a establecer contacto con 
elementos de contacto límites que suministran una señal a dicha 
unidad o circuito de comparación para su comparación con la se­
ñal procedente de los instrumentos de conteo, y sobre dicho ár­
bol ana serie de ruedas de tipos montadas en el mismo a travós 
de un acoplamiento de fricción que puede permitir una rotación 
independiente de las mismas respecto al eje de soporte, asocián­
dose un electroimán de control a cada una de las ruedas de ti­
pos, que se enorgisa desde el referido circuito o unidad de com­
paración mediante una señal de coincidencia entre los datos de 
entrada de los instrumentos de conteo y el cierre de los contac­
tos límites efectuado por las levas dispuestas de acuerdo con 
un código.

Estos y otros objetos, características, peculiarida­
des y ventajas del aparato segdn la presente invención resultar-



rán más evidentes para los expertos en la materia mediante la 
corta descripción siguiente de una versión, ofrecida a modo de 
ejemplo no limitativo, en relación con los adjuntos dibujos, en 

los cuales:
La figura 1 es un diagrama en bloques que muestra 

los principales componentes electrónicos asociados a la sec­
ción impresora mecánica#

La figura 2 es una vista que muestra esquemáticamente 
la máquina impresora o prensa en sus diversos miembros mecáni­
cos y electromecánicos

La figura 3 es un detalle de la unidad de levas dis­
puestas scgdn un código y del asociado contacto#

La figura 4 es un detalle de una rueda de tipos con 
su asociado electroimán de control#

La figura 5 es otro detalle de esta rueda de tipos; y 
La figura 6 es otro detalle de la periferia de una 

rueda de tipos#
Con referencia a los dibujos, y particularmente al 

diagrama en bloquea de la figura 1, el ndmero de referencia 1 
designa una unidad de comparación que comprende un circuito 
OR-AND, al que se asocia un circuito memorizador o almacenador 
2 y un amplificador 3, dirigióndose la salida de este di time a 
un electroimán de ajuste para las ruedas de tipos, como se ex­
plica mejor a continuación# Én la figura, el bloque 4 indica 
una serie de contactos limites controlados por levas codifica­
das dispuestas sobre el eje de impresión y que se describirán 

también mejor más adelante#
En la figura 1, los miembros circuitales 1, 2 y 3 sé 

relacionan con la impresión de los dígitos correspondientes a 
las unidades, en tanto que los miembros circuitales 1', 2' y 3' 
se relacionan con la impresión de decenas, disponiéndose natu-



raímente anidados o miembros similares para centenas, millares, 
etc* Asi, suponiendo que los diversos miembros destinados a uni­
dades, decenas, etc., se muestran en la figura 1, se describirá 
ahora brevemente el funcionamiento sólo del miembro impresor de 
unidades, pues tal descripción será tambián aplicable a loa de­
más miembros subsiguientes* Suponiendo que en una máquina como 
la mostrada en la figura 2, que se describirá luego más detalla­
damente, se haya oprimido el botón de puesta en marcha de la 
impresión, se pondrá en rotación un eje que sostiene a las ci­
tadas levas codificadas, cuyas levas cerrarán una determinada 
serle de contactos en la unidad o conjunto 4* Los impulsos re­
sultantes del oierre de esos contactos 4, junto con los impul­
sos resultantes de los instrumentos de conteo y que se supone 
llegan desde la izquierda, observados en la figura 1, se compa­
ran en dicha unidad o circuito de comparación 1* En caso de coin­
cidencia, y por lo tanto en caso de impresión de tales datos, 
la seSal de la coincidencia se suministra a la memoria 2 para 
su almacenamiento en ella, mientras que las partes situadas co­
rriente arriba del aparato pueden continuar su funcionamiento 
ulterior* Desde la citada memoria 2 la sedal alcanza un amplifi­
cador 3 y luego se suministra a un electroimán que sitda a la 
rueda impresora de la anidad en la posición deseada, tal como 
se describe a continuación* En la cadena c conjunto 1*, 2', 3* 
tiene lugar igualmente la impresión de decenas, y así sacesiva!- 
menta* El ndmero de referencia 5 designa un contacto de reajus­
te externo, por ejemplo mediante un pulsador, que realiza la 
función de cancelar les datos de unidades almacenados 2, 2* y 

similares*
Con referencia ahora a las figuras 2, 3, 4, 5 y 6, 

se describirá más detalladamente la sección mecánica y electro­
mecánica del presente aparato* Tal como se muestra en la figura



2, el aparato comprende un eje rotatorio 6 controlado por un 
motar inversor 10. El eje rotatorio 6 lleva montado un juego de 

levas 7# cuyo perfil está codificado, es decir, dichas levas de 
disco o tanbor llevan en su periferia exterior unas proyeccio­
nes o salientes 8 que se disponen de acuerdo con un código o 
clave definidos, particularmente un código denominado 1248 BCD. 
Estos salientes 8 se destinan a cooperar con los contactos 9, 
cuyo conjunto corresponde al bloque 4 mostrado en la figura 1. 
En tanto que las levas 7 son solidarias del eje 6, este dltimo 
sostiene tan&ión una serie de discos 11 de tipos# que se aco­
plan a dicho eje 6 mediante un acoplamiento por fricción, es 
decir, tales discos giran junto con el eje 6 hasta el funciona­
miento de un medio externo capaz de desconectar el embrague por 
fricción e independizar sucesivamente las ruedas o discos 11 
respecto a la rotación del eje. Cada uno de dichos discos de 
tipos lleva asociado un electroimán de control o colocación, 
designado en su conjunto por 12, y cuyo inducido montado en 
puente lleva la referencia 13. Tal como se muestra particular­
mente en la figura 5) el acoplamiento entre cada disco 11 y el 
eje 6 se efectda en este caso por bolas impulsadas a resorte 
con una fuerza suficiente para retener cada uno de los discos 
11 en relación de acoplamiento con el eje 6, al tiempo que per­
mite un movimiento deslizante del mismo cuando se acciona un 
mecanismo de trinquete, para actuar sobre uno de los citados 
discos 11. Como se muestra en las figuras 4# 5 y 6, los cita­
dos discos llevan en un arco de 1óoa de su periferia circunfe­
rencial las cifras o letras a imprimir, mientras que en el res­
tante arco de 180a se disponen unas muescas de tope.

Asi, suponiendo que, tal como queda descrito, si po­
nerse en marcha el eje 6 por medio del motor 10, se produce una



7
coincidencia en el circuito de comparación i entra la codal de 
los medios de medición o conte o, no mostrados# y la sedal deri­
vada del contacto entre salientes codificadamente dispuestos 8 

en las levas 7 y contactos 9# correspondientes al bloque 4 de 
5- la figura 1# la resultante sedal energizará al electroimán 12 

de una detemainada rueda 11 de tipos a través de la memoria 2 y 
el amplificador 3* Como resultado de la energización de este 
electroimán# su inducido 13 es atraído y, por estar montado en 
puente en 14# la punta 15 de su fiador aplicada sobre el lado 

10, de la rueda 11 descenderá basta acoplarse a un diente de dicha 
rueda 11* Este bloqueamiento es suficiente para vencer la resis­
tencia u oposición ofrecida por el acoplamiento por fricción con 
el eje 6# por lo que esta rueda permanece bloqueada en la posi­
ción deseada o se desliza sobre el eje 6 al continuar éste su 

15, rotación. Un fenómeno similar ocurre en relación con cualquier

otro dato en otros discos de tipos,
Al completar el eje una rotación o revolución comple­

ta# acciona a ún microcontacto que controla un dispositivo de 
imprimir# insertando este dltlmo la cinta de papel# tarjeta o 

20, simiiay entre los tipos y la cinta entintada e imprimiendo la 
información numérica o alfamumórica que había sido leída en el 
aparato de conteo digital. Por simplificación# el conjunto que 
comprende la cinta y varias bobinas de soporte es simplemente 
ilustrado en 16 en la figura 2, Al final de su recorrido o dee- 

25, plazamlento, dicho dispositivo impresor controlado por un elec­
troimán 17 controla a su vez un contacto inversor para el motor 
10, Esto causa una rotación inversa del eje 6, mientras que los 
electroimanes 12 son naturalmente degenergizados# de modo que 
todos los discos o ruedas 11 son puestos en contrarrotación. Al 

30, efectuar esta contrarrovaeión* a través de una clavija 19 dis-
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5.

10.

15.

20.
25.

30.

puesta en la porción dentada, estos discos chocan contra cuta es­
piga de re alineamiento 13, de manera que, debido todavía al 
acoplamiento entre los discos 11 y el eje 6, todos los citados 
discos 11, al final de la contrarrotación, quedarán evidente­
mente realineados y colocados de nuevo en una posición neutra.

Debe destacarse particularmente que para los datos co— 
mdnmonte denominados fijos, las modas 11 podrían preajustarse 
también desde el exterior a través de una ventana o trampa o a 
través de un adecuado medio do control manual que, como ante­
riormente se indica, no podría efectuarse con las máquinas impre­
soras o prensas hasta ahora conocidas.

Aunque la invención se ha descrito en relación con 
una particular versión de la misma, no se limita a los detalles 
mostrados y/o descritos, sino que incluye todos los cambios y 
formas equivalentes introducidos en el presente concepto inven­
tivo.

N O T A
La Patente de Invención que se solicita por veinte 

años para Espada, de acuerdo con la vigente Legislación, debe­
rá recaer sobre: "APARATO PARA LA IMPRESION DE DATOS TOMADOS DE 
INSTRUMENTOS DE MEDICION Y CONTEO", con Prioridad de la solici­
tud de Patente en Italia nómero 2914 A/?4 de fecha 27 de se­
tiembre de 1974* segdn las características esenciales de las 
siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S
13.- Aparato para la impresión de datos turnados de 

instrumentos de medición y contoo, asociados a medios de medi­
ción y conteo electrónicos de tipo digital que proporcionan los 
datos a imprimir, caracterizado porque comprende una unidad de 
comparación que coopera con una unidad memorizadora o almacena:-
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dora y con medios amplificadores, así como ana anidad impresora 
que incluye un árbol rotatoriamente accionado por un motor in­

versor. cayo árbol tiene levas fijadas al mismo con un perfil 
de acuerdo con un código predeterminado, cuyas levas se desti- 
nan a tocar unos contactos que suministran una sedal a dicha 
unidad comparadora para su comparación con la sedal procedente 
de los instrumentos de conteo, y sobre dicho árbol ana serio 
de ruedas de tipos montadas sobre el mismo mediante un acopla­
miento por fricción que ocasionalmente permite sú colocación 

10, independiente respecto al eje de soporte, llevando asociado 
cada una de las ruedas de tipos un electroimán de control que 
es energisado desde dicha unidad comparadora mediante una sedal 
de coincidencia entre los datos de entrada procedentes de los 
instrumentos de conteo y el cierre de les contactos limites 

15. efectuado por las levas codifieadamente dispuestas#
2*.- Aparato para la impresión de datos tomados de 

instrumentos de medición y conteo, segdn la reivindicación 19, 
caracterizado porque dichas levas codifieadamente perfiladas 
y fijadas al referido eje rotatorio presentan la forma de dis- 

20# eos con elementos proyectados, dispuestos de acuerdo con un
código predeterminado y destinados a cooperar oon contactos lí­
mites, mientras que dichas ruedas de tipos están indentadas en 
un arco de 180R de su circunferencia perlfÓrica y en el restan­
te arco de 1803 llevan los tipos alfa-numóricos a imprimir,

25# destinándose dicha porción indentada a acoplarse, a travós de 
sus diversas muescas, a un diente de trinquete controlado por 
el referido electroimán de colocación, para situar la rueda de 
tipos mediante deslizamiento de su acoplamiento por fricción so­
bre el árbol rotatorio#

30# 39.- Aparato para la impresión de datos tomados de
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Instrumentos de medición y conteo, se^ín las reivindicaciones 
19 y 23, caracterizado por la provisión, en la porción indentada 
de cada rueda de tipos, de ana clavija de rocolocación destinada 
a establecer mec&iicamcnte contacto con una espiga de recolocar- 
ción y re alineamiento durante la contr^rrotaeión de dicho eje 4 

#*- Aparato para la impresión de datos tomados de 
instrumentos de medición y conteo, según las anteriores reivin­
dicaciones, caracterizado ademas porque comprende un dispositi­
vo impresor controlado por un electroimán y lineal y altemativa- 

10+ monte desplazable por la energisacidn o desenergización de di­
cho electroimán para presionar la cinta o tarjeta a imprimir en­
tre dicho dispositivo impresor y las ruedas de tipos,- siendo 
energizado y desenergizado dicho electroimán controlador del 
dispositivo impresor por un microinterruptor accionado por un 

15. árbol do control rotatorio tras el complotamiento de cada re­
volución del mismo.

53.- Aparato para la impresión de datos tomados de 
instrumentos de medición y conteo, según cualquiera de las an­
teriores reivindicaciones, caracterizado porque dichas ruedas 

20* - de tipos pueden ajustarse manual y directamente desde el exte­
rior o a través de un elemento accionador asociado a las mismas* 

69.- APARATO PARA LA IMPRESION DE DATOS TOMADOS DE 
INSTRUMENTOS DE MEDICION Y CONTEO*

Según queda sustancialmente descrito en la presente 

25* */..
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memoria, que consta de once hojas, escritas a máquina por una 
sola cara, y acompasada de dibujos#

Hadrid, 26 da setiembre de 1375 
TOE TORRE di Eessina Oianmaiio
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