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MEMORIA DESCRIPTIVA

para solicitar PATENTE DE INVENCION

A nombre ‘de MCA-VISION, INC.

entidad norteamericana

establecida en 100 Universal City Plaza, Universal City,
California 91608, Estados Unidos de América

por:

UN DISCU DE VIDEO"

17-9~75

"UN SERVOSISTENA FARA SEGUIR OFTICAMENTE Y LEER SIMUL
TANEAMENTE UN CANAL DE INFORMACION ALMACENADA SOBHE
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PRINCIPIOS BASICOS DEL INVENTO

Campo del Invento

Este invento se refiere a un transductor de luz y,
mds particularmente, a un sistema de servoposicionamien
to automdtico para fijar la posicidn de un haz de explo
racién para utilizacién en un aparato reproductor de dis

cos de video.

Descripcidn de la Técnica Anterior

~En la percepcidn de informacidn registrada sobre un

disco, tal como un disco de video para utilizacidén en un

-aparato de reproduccidén de discos de video, el estableci

miento de la posicidén del haz de lectura en relacién con
un punto preseleccionado sobre la pista que esté siendo
leida es bastante critico. Ia desviacién del centro pue
de hacer gue la salida del haz de retorno sea distorsio-
nada o tenga un nivel demzasiado bajo para ser pergibido;
Un disco de video tendrd informacién registrada pre
viamenfe en pistas circulares concéntricas o espirales
con una distancia radial de 2 P.entre pistas adyacentes,
con un ancho de pista de 1‘P' Con 81l fin de seguir esta
pista con un disco girando a 1800 rpm, es una necesidad
absoluta que el haz de lectura esté siempre exactamente
posicionado sobre la pista de datos ocue estd siendo lei-

da.
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Ta técnica anterior ha intentado afrontar este pro-
blema de diversos modos. Han sido utilizados métodos de
bucle abierto en donde el posiclonamiento de una cabeza
de lectura se ajustaba mecdnicamente y era ajustado nue-

vamente a continuacidén. Se han empleado también sistemas

~de bucle cerrado en donde se registraban pistas de posi-

cionamiento independientes, coincidentes con las pistas
de datos. Se han utilizado también discos especialmente

impresionados en donde la cabeza de lectura-registro era

posicionade en virtud de su relacidn espacial con el sur

GO0.
. En lg Patente Norteamericana Nimero 3.126.535, a fa -

. vor de Streeter, fue descrito un sistema para seguimien-

to de discos magnéticos, en el cual era aplicado un pe-

" guefio movimiento oscilatorio transversal al transductor

magnético despuds que habia sido posicionado en el 4rea
general de una pista de datos. EL movimiento oscilato-
rio del transductor origina una modulacidn de amplitud
de las seflales registradas magnéticamente que estdn sien
do leidas. '
La fase de la sefial de sgalida con relucidn a la fa-
se del movimiento oscilatorio depende de la posicién rew
lativa del transductor y la pista registrada. ZHsto pro-
porciona la indicacién necesaris sobre si el transductor

estd posicionado en su punto de percepcibén Sptima.

17-9-75 -3 -
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La cabeza magnética, por consiguiente, responde a
la antes mencionada relacibén de fase para cambiar su PO
sicién en un sentido adecuado para centrarla sobre la pis
ta.

Como es bien conocido, los discos magnéticos estédn
provistes en general de pistas de informacién circulares
de un anchc varios 6rdenes de magnitud mayor que la pis-
ta de una micra utilizada en el disco de video. Adicio- .
nalmente, la masa e inercia del sistema de cabeza magné-
tica impide la utilizacidn de la frecuencia de oscilaQ'
cibn de aprox1madamente 1 Kﬂz, que serfa deseable en el
segulmlento de un cangl de disco de video.

Adicionalmente, v en contraste con los sistemas de
registro magnético, el sistema de disco de video propor

ciona una sefial cuyo valor medio pasa por un minimo cuan .

4o el haz de lectura sigue el centro del canal de infor-

macidn, Esto requiere una mecanizacién que es fundamen-

talmente diferente de la enseriada por Streeter.

RESULEN DEL. INVENTO

De acuerdo con una reslizacidn del presente invento,
Se crea un sistema para utilizacidn en un aparato reproduc
tor de discos de video para percibir desviaciones del hag
de exploracibn de la pista de disco de video gue esté

siendo explorada para proporcionar asf sefiales de error

17-9-75 -4 -
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en sentido y magnitud adecuadas para compensar tales va-
riaciones.

El sistema esencialmente explora una hilera de dis-
continuidades de superficie que pueden ser "gibas" o "agu
jeros" que constituyen la pista del disco y percibe las

variaciones en la intensidad del haz de retorno cuandoc

- el haz de exploracién se desvia de la linea central de

la pista que estd siendo explorada. Un espejo articula

do en el camino 6ptico dirige el haz desde la superficie .

~ hacia el disco y devuelve luz reflejada a un detector.

De esta manera, las variaciones en la intensidad del hasz
luminoso pueden ser utilizadas pars determinar la posi~
¢ibn del haz con relacidén al centro de la pista.

Un sistema del invento para medir variaciones en la

‘intensidad de luz de retorno incluye una fdﬁocélula'situg

da en el camino dptico del haz de luz reflejado. E1L ca-
mino éptico incluye un espejo ariiculado que controla la
posicidn del punto de incidencia de luz sobre el disco.
Un oscilador excita el espejo articulado paras hacer que
el punto de incidencia atraviese las pistas de informa-
¢ién con una excursibn lateral de aproximadamente 0,3 mi
cras. La salida de sefial de la fotocélula incluye enton
ces informacidn de magnitud de error asdemds de informa-
cibn de "direccidn" de error que es determinada por la

relacién de fase entre la luz reflejada y la seflal de ex

17=-9-75 -5 -
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citacién para el espejo articulado.
El sistema estd dispuesto de tal modo que si el haz
estd centrado exactamente, la sefial de intensidad media

tiene un minimo. Si el error detectado es hacia la dere

cha, la sefial de intensidad aumenta y cuando se multipli

ca por la seflal de excitacidén da lugar a un producto que
tiene, por ejemplo, un valor positivo, mientras que si

el error es hacia la izquierda, el producto tiene un va-

ﬂ-lor opuesto o negativo. Por consiguiente, el.sentido de:
' la correccién requerida estd representada por la polarl—'

;dad de la sefial multiplicada, mlentras gue la cantidad

de correc016n estd representada por la magnitud media de

"la senal de error,

Las particularidades nuevas que Se cree son caracte

‘risticas del invento, tanto en lo que respecta a la orga -

nizadidn como al método de funcionamiento, junto con ob-
jetos adicionales y ventzjas del mismo, se comprendérén
me jor por la siguiente descripcidbn, considerada en reia?
¢ibn con los dibujos que se acompafian en los cuales es~
tén ilustradas varias realizaciones preferidas del inven
to a modo de ejemplo. Ha de entenderse expresamente, sin
embargo, que los dibujos tienen solamente como finalidad
la ilustracidn y descripcidén y no estdn previstos como

definicién de los 1limites del invento.
el r08 g8 -0
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es un diagrama de blogues simplificado

de un sistema de seguimiento de deteccidén sincrona para
un aparato'de reproduccién de discos de video construido
de acuerdo con el invento; .

Ia figura 2 es una vista en perspectiva, fragmenta
rig o escala ampliada, de la pista de disco de video,
que ilustra depresiones u orificios de informacifn a ex

plorar por el haz de luz;
 .La'figura 3 es un gréfico de intensidad de ilumina

cién de retorno en funcidén de la posicidn del haz con

' ’reépéct6'al'centro de la pistas

Ia figura 4, que incluye lés figuras 4a, 41 y 4c,

son representaciones grificas de posiciones del haz con

‘respecto a la pista.

Lo figura 5 es une representacién grdfica de la fre
cuencia del producto resultante cuando el haz”estd cen-
trado sobre la pistas

lLa figura 6 es una representacién grdfica de la frg'
suencia del producto resultante cuando el haz se desvia
g uno de los lados de la linea central de la pistay ¥y

Le figura 7 es una representacidén grdfica de la fre
cuencia del producto resultante cuando el haz se desvia
hacia el otro lado de la linea central de la pista.

17-9-75 -7-
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DESCRTPCION Dy LAS REALIZACTIONES PREFERIDAS

Con referencia ahora a los dibujos, en los cuales

las mismas cifras de referencia indican partes idénti-

cas y dirigiendo inicialmente la atencién a la figura 1,
estd representado un aparato de reproduccién de discos

de video que incluye un disco 10 de video soportado por

un plato giratorio accionado a motor (no representado).

La superficie del disco 10 tiene, dispuesta_en pistas

sustancialmente circulares o espirales, informacién que

representa imagen y sonido en la forma de una serie de

~ discontinuidades de superficie.

La jnformacién registrada es leida dirigiendo un haz
l2lde luz a lo largo de un camino éptico establecido degs
de una fuente 14 1uminoéa, tal como un laser, a través
de un sepérador 16 de haz y sobre un espejo 18 deflector
de haz, movible de un transductor 20 de seguimiento., Des
de el espejo 18, el haz 12 es dirigido hasta una lente
objetivo 22 y de ahf hasta una pista de informacién con
sistente en una serie de depresiones o resaltos 24, una
de las cuales estd representada en la figura 1, en la su
perficie del disco 10 de video.

La pista mévil es explorada lateralmente en la di-
reccibn radial por el hez 26 de luz como resultado de una
sefial oscilante que se aplica al transductor 20. Ia lug

reflejada desde la superficie del disco 10, en el punto

17-9-75 -8 -
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en donde incide el haz 26, es recogida por la lente 22 de
objetivo, que devuelve el haz hacia el separador 16 de
haz por intermedio del espejo 18 deflector de haz. Elemen

tos de polarigacién adecuados (no representados) impiden

- que la luz reflejada pase a través del separador 16 de

haz.
El separador 16 de haz dirige el haz 28 de luz refle

jéda'hacia una fotocélula 30. ILa seial procedente de la -

fotocélula 30 es entregada & un circuito de tratamiento,

., como se explicard. Ia superficie del disco 10 de video

esté confmgurada para originar modulacidn en el carécter_'!

] -del haz de ‘rediscibn reflejado, cuya modulacién es reco- S
nocida ¥ convertide en informacién Ytil en los cmrcultocgff

J'de ‘tratamiento después de dete0016n en el detector 30.

' De este modo, es importante asegurarse de que el pug'f
$0 26 incidente estd situado exactamente con respecto:a
la superficie del disco 10, por ejemplo, para asegﬁrar
que la serie de discontinuidades portadoras de informé—f,
cidn sobre el disco es total y correctamente iluminada -
por el haz 26 incidente y para asegurar que el haz refle
jado o devuelto es traremitido cOrrectamente hasta la -
fotocdlula 30. De este modo, la fotocélula es utilizada
como unidad detectora de posicién para determinar cuendo,
y cuanto, debe ser accionado el espejo 18 para mantener

la alineacidén correcta con el centro de la pista porta-

17-9-75 -9 -
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dora de informaciébn.

La salida de la fotocélula 30 es suministrada al cir

cuito de tratamiento de serial que genera en definitiva

una sefial de correccidén de error que es suministrada al

- transductor 20 que mueve el espejo 18 de tal modo que el

sistema Sptico total restablece el punto de incidencia de

‘. acuerdc con la informacidn de error de direccibn y magni-

tud de que es portador el haz 28 reflejado y detectada
por la fotocélula 30. ' _ ‘

El espejo 18, el transductor 20 y la lente objetivo
22, ast como el separador 16 de haz, la fotocélula 30y .
el circuitorde tratamiento & describir, pueden estar si- -
tuados'en'un alojamiento Unico, ﬂo representado, que dong
fituye una unidad de seguimiento. La unidad puede ser mo
vible hacia el centro del disco y desde el mismo a fin de
seguir la pista de informacidn, si es una pista espiral,
0 proseguir de pista a pista si la informacidn estd alma
cenada en una pluralidad de circulos concéntricos. De
este modo, la luz procedente de la fuente 14 es siempre
llevada a un foco predeterminado en la superficie del
disco 10, de modo gue lz informacidén registrada con zlta
densidad sobre el mismo puede ser leida con precisién.

E1l haz puede estar vpolarizado de modo que el separa
dor 16 de haz dirija casi la ftotalidad del haz reflejado

a lo largo de una segunda direccidn que estd desalineada

17-9-75 - 10 -
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con le fuente 14 ce luz. El haz 28 reflejado pasa a tra
vés de la célula 30 y su salida es aplicada a un amplifi
cador 32. Le salida del emplificador es suministrada a
un multiplicador 34.

Le pista, como se ha explicado anteriormente, con
giste en una hilera de discontinuidades de superficie,
tales como resaltos o depresiones 24. Estas discontimul
dades modulan la intensidad de la luz o del haz radiante
26 & medida que le superficie registrada del disco 10 pa
gse & través del haz en la direccidn de la pista lineal.
Le intensidad media de la luz reflejada tiene un minimo
en el centro de la pista de depresiones o resaltos y au
mente hasts un méximo en cualquiera de los costados de
1la hilere a medida que se encuentra la zona de superfi—
cie sustancialmente plena que separa las hileras.

Un.oscilaéor 36 gplice una sefial senoidal al trans
ductor 20, originando asi una oscilacién del espejo 18
y una oscilacién del haz de exploracién en sentido
transversal a la direccidén del movimiento ‘de superficie.
En otras palabras, el haz de luz oscilas de un lado a
otro con respecto a la pista. 4 medida que se incluye
en la explorecién més 4rea plana entre las pistas, nds
aumente la magnitud media de la sefial. Se obtiene una
intensidad mIinime cuando el haz estéd exactamente centra

do.

Una sefial de error edecuads para indicar desviacidn

- 11 -
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del haz del centro de la pista debe contensr informacién
concerniente tanto a la magﬁitud como al sentido del error
implicado, mientras gue la intensidad media del haz refle-
jado contiene solamente informacién de magnitud.

Con el fin de determinar el sentido del error de ls
sefial de correccién cuando el haz se desvia del centro
de la pista, se aplica una seiial 30 de oscilacibn proce-
dente del oscilador 36 gl transductor 20 a través de una

unién 38 sumadora y hace que el haz oscile aproximademen-—

te en un tercio del ancho de la pista. El haz de luz re-

flejado tiene ahora, ademds de informacién de magnitud de
error, representada por la intensidad media de la seflal
reflejada, informacidn de sentido de error, que estd de-
terminada por la relacidén de fase entre la sefial de luz
reflejada y la seflal excitadora de oscilacién.

Se obtiene una sefial de errar adecuada multiplican~
do la salida de seflal de luz recibida o reflejada de la
fotocélula 30 por la sefial 40 de excitacién del oscila-
dor 36, en el multiplicador 34. Un filtro 42 de fase
proporciona una correccidén fija de la fase de la sali-~
da del oscilador 36. Cuando, en el centro de la pista,
el producto de sefial tiende a tener un valor medio cer—~
cano a cero, como se ilustra en la figura 5, el valor
medio de esta sefial es considerado positivo a uno de log

lados del canal, como en la figura 6, y negativo al otro

-12 -



lado, como en la figura 7.

£l producto resultante de la seflal de excitacibn y
la seiel 58 de retorno detectada da lugar a la seflial 44

_ de correcciébn, tal como se representa en las figuras 5,

5 6y 7, que se aplica al transductor 20 por intermedio del
gervo-amplificador o amplificador de correccién automdti-.
ca 46 y el amplificador 48 sumador.

La sefial de error de nivel de intensidad media esg
utilizada para generar una seilal de correccilbén siempre

10 que el haz luminoso se desvie de la linea central de la
pista. La seﬁai de correccidén, combinada con la salida
del oscilador, es aplicada al transductor 20 portador del
espejo 18, siendo accionable el Ultimo pare desviar el
haz 12 de luz de acuerdo con la seflal de correccidn,

15 Volviendo a continuacidén e la figura 2, estd repre-
senteda une porcién fragmentaria de le superficie de un
disco 10 en la cual estdn dispuestas discontinuidades de
superficie, representadas agqui como depresiones 24, en
una pista concéntricae o cansl que, en una realizacibn,

20 estéd dispuesto en espiral., Aunque se ilustran depresio-
nes 24, son igualmente posibles porciones ilustradas,
tales como "resaltos" y se han utilizado en algunas rea-
lizaciones de discos de video. Generalmente, cada una
de las depresiones 24 6 resaltos tiene aproximadanente

25 un didmetro de 1 micra y una profundidad aproximada de

6-11-75 - 13 -
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1l micra. El espacio comprendido entre depresiones adya-
centes es generalmente lgual a la longitud.de las depre-
siones adyacentes. Las depresiones pueden variar de lon-
gitud desde menos de 1 micra hasta aproximadamente 1,5
micras.

La figura 3 es un gréfico gue ilustra la intensidad
relativa del haz 28 de luz reflejada en funcién del des—
plazamientb radial o lateral desde la linea g central de
un canal de informacién. Como se representa en la figura
3, la intensidad media tiene un minimo cuando se sigue el
centro del canal, sublendo rdpidemente haste un méximo a
medida que se incluye en el haz de exploracién la zona
de superficie de los alrededores, altamente reflectante.

La figura 4 ilustra tres situaciones, g modo de ejem
plo, del haz 26 de lectura que sigue los puntos 24 que
comprenden un canal de informacidn. La linea central del
haz estd indicade por la linea 26, y los limites de
la excursidn del haz, mientras oscila bajo el control de _
la sefial procedente del oscilador 36, esté4n indicados
por lag lineas 50* y 507 de trazo discontinuo. En
la figura 4a el haz 26 de lectura estéd siguiendo el
centro del canel de informacidn. Eﬁ la figura 4b, el
haz 26 estd siguiendo una trayectoria descentrada so-
bre uno de los costados del canal, y en la figura 4c el

haz 26 estd siguiendo una trayectoria descentrada pero al

- 14 -
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lado opuesto del canal.

Volviendo seguidamente a las figuras 5, 6 y 7, estd
ilustrada grféficamente una sefial de salida resultante,
gimplificada, del multiplicador 34, correspondiendo res-
pectivamente a las condiciones ilustradas en las figuras
4a, 4b y 4c. Como se representa en la figura 5, la seifal
de salida tiene un valor medio de 0, puesto gue las excur—
siones "positivas" son iguales a las excursiones "negati-
vas", Las formas de onda representadas estdn previstas
para aproximarse a.las sefiales reales, pero han sido sim-
plificadas para mayor facilidad en la explicacidn.

En la figura 6, la sefial de salida representa el cen-
tro del punto siguiendo el costado izquierdo del camal
de informacidn, como se observe en le figura. ELl filtro
42 de fase ha sido ajustado inicialmente de modo que la se-
fial resultante es relativamente positiva, como se llustra,
Similarmente, parae le situacidén ilustrada en la figura 4c,
en donde el haz sigue el costado derecho del canal de in~.
formacibn, la sefial de salida resultante, como se ilus-
tra en la figura 7, es relativamente negativa.

El amplificador 46 de correccién automdtica y el am-
plificador 48 sumador proporcionan una sefial de salida
en el trénsductor que desplaza el punto de incidencia
central efectivo del haz 26 de exploracién sumando una

polarizacién a la sedal de oscilacién. Adicionalmente,

- 15 -



. la sefial de error del amplificador 46 de correccién auﬁgr
rdtica puede también aplicarse a circuitos de seguimien-
t0 adecuados, tales como los gue se ilustran en las Soli

. 7 .7;, ~ citudes antes identificadas de Elliott. Tal sefial de

' - _5 'error podris ser utilizada indistintamente para ucclonar

' un hu51llo u otro mecanismo seguidor relativamente poco

o j."'pre01so para mantener la cabeza de lectura en proximidad

s ¥til con el canal de informacién en las diferentes pos1—
3?}};'fﬁrl 'clones radiales. o

00 . Pueden desarrollarse otras realizaciores del presen

7 S te invento y modlflca01ones de las reallzaciones aqui

wrﬁi!'fZ}}n ’4hfff.prssentadas 51n apartarse de las caracteristlcas esen01a"

;}:25ﬂ]37;{1 ;:; les del mismo, En conformidad, el 1nvento quedaré sola-

“f d.;f:;’k‘; {-imente llmltado por el campo de las re1v1nd10a01ones ane—A
{ﬁ,.u-‘}ilS;irfgas. ‘

T :.:if';‘; -" , Esta solicitud que corresponde & la presentada en:

. o Estados Unidos de América, el dfa 30 de Septiembre de

1974, bajo el N¢ 510.163, se acoge a 1los beneficios del

artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Induselg

20 trial,
~.

25
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REIVINDICACIOHES

Los puntos de invencién prepia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en Bspaila, por VEINTE ailos,

5 son los que se recogen en las reivindicaciones si-
guientes:

18.- Un servosistema para seguir Spticamen
te y leer simulténeamente un canel de informacidn al
macenada sobre un disco de video, que comprende: medios

10 electro-6pticos pars generar y enfocar un haz de luz
en un punto sobre el disco que cubre el canal de infor -
macién y para desviaer el haz en un movimiento oscila-
torio transversal al canal de informacidn, un aparato
que responde a una sefial de polarizacién para desviar

15 el haz luminoso con el fin de trasladar todo el dise-
fio oscilatorio transversalmente con respecto al ca-
nal de informacién, un detector de luz reflejada des-

de el disco modulada por la accién de exploracidn

6~-11~75 ' - 17 -



opscilatoria y un circuito sensible a la salida del de-
tector para derivar a partir de ella una sefial de po-
larizacién correspondiente para aplicacién a dichos
medios electrodbpticos, con el fin de dirigir el cen-

5 " tro del movimiento oscilatorioc sobre el centro del ca-
nal de informacién.

28,- Un servosistema seglin la reivindica~
cién 18, que incluye medios dpticos para recoger la
luz reflejada desde el canal de informacidn y dirigir-

10 la sobre dicho detector,

38,—- Un servosistema segin la reivindica-
cién 18 o0 la reivindicacidn 22, en el que dichos me-
dios electrodépticos comprenden una fuente de luz que
produce un haz luminoso; un espejo movible interpues-

15 . to en dicho haz de luz parandesviar el haz de acuerdo
con el movimiento de dicho espejo, una lente para en-
focar el haz de luz explorado reflejado desde el es—
pejo movible sobre el canal de informacidén del disco
de video, y un transductor electromecédnico pare mo-

20 ver el espejo en respuesta a una aplicacidén de una
sefial de entrada eléctrica oscllatoria de polariza-
¢cidén al mismo,

48,~ Un servosistems segin ls reivindicacién
38, en el que dicho espejo movible puede ser inclina~

25 do para desviar el haz.

- 6-11-75 ~ 18 -



58,- Un servosistema segin la reivindice~-
cién 28, en el que dichos medios épticos ¥ dichos
medios electro-6pticos comparten elementos 6pticos
comunes y trayectorias épticas parcialmente en comin.

5 6¢.- Un servosistema segin la reivindica-
cién 58, en el que los elementos dpticos comunes in-
cluyen una lente empleada tanto como pera enfocar co-
mo para recoger la luz y un espejo movible utilizado
tanto para desviar el haz entrante como para dirigir

10 al haz recogido a los medios de deteccidn.

78,~ Un servosistema segin cualguiera de
las reivindicaciones precedentes; en el gque dicho cir-
cuito incluye un oscilador para generar una geifial de
excitacibén y para aplicarla e dichos mediocs electro~

15 -6pticos; un filtro de fase acoplado a dicho oscila-
dor para producir una seilal oscilatoria desplazada
en fase; y un multiplicador acoplado a dicho filtro
de fase y a dicho detector para combinar la seflal
oscilatoria desplazada en fase con la salida del de-

20 tector, con vistas a producir une seiial de salida cu-
ya polaridad media represente la direccidén de desvia~
cién de dicho disefio de exploracién con respecto a
la pista de informacién y cuya magnitud media repre-
sente el desplazamiento relativo de dicho diseflo de

25 exploracién respecto del centro de dicha pista de
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infdrmacidn,
88.~ Un servosistema segliin una cualquiera
de lss reivindicaciones 12 g 628, en el que dichos me-
dios electro-6pticos responden a dicha sefial oscilato-
5 ria para ejecuter una desviacidén oscilatoria de dicho
haz de luz y responden a dicha seilal de polarizacién
para desviar el haz de luz con objeto de centrar su
disedo oscilatoric con respectc al canal de oscila-~
cidmn,

10 9¢,~ Un servosistema segin una cualquiera
de las reivindicaciones 78 y 88, que incluye un am-
plificador de suma en el que la seflal de excitacién
generada por el oscilzdor se combina con la salida del
multiplicador para activar los medios de exploracidn.

15 102.,- Un servosistema segln una cualquiera
de las reivindicaciones precedentes, junto con el dis-
co de video, en el que la amplitud de oscilacidn es
menor que la mitad de la anchura combinada del canal
de informacién y el punto lumiﬁoso.

20 7 1lle.~ Un servosistena segiin ung cualguiera
de las reivindicaciones precedentes, junto con el
discé de video, en el que dichos medios electro-bép—
ticos estdn destinados a hacer oscilar el punto de
Jluz é través del disco de video en una direccidén sus-

25 tancialmente radial, transversal al canal de informa-
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cién circunferencial.

128,~ "UN SERVOSISTEMA PARA SEGUIR OPTICA-
MENTE Y LEER SIMULTANEANENTE UN CAFAL DE INFORKACION
AIMACENADA SOBRE UK DISCO DE VIDEO".

Tal y como se ha descrito en la Memoria gue
antecede, representado en los dibujos que se acompa-
flan y para los fines que se han especificado.

Esta Memoris comsta de veintiuna hojas es-

critas a mdquina por una sola cara.

Fadrids 19 NOY. 1975

P.A.

5 il .
Oscar de Dizaburg
For Pavar,
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