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El invento se refiere a una copiadora o multicopista
electrostavica o xerogrdfica, en la que los modelos que se
van a copiar o reproducir sé colocan, para su iluminacién,
con la imagen correcta de la pdgina hacia abajo sobre una
superficie de apoyo transparente, por ejemplo, una placa de
vidrio,

Para la reproduccién de secciones seleccionadas de los
diversos modelos, es conocido en tales aparatos cargar me-
dianve un dispositivo selector unicamente 10s espacios li-
neales del clisé fotoconductor rijado sobre un elemento de
presién rotatorio, que se correspondan con espacios lineales
seleccionados del modelo. Es conocido asimismo gohernar el.
disposivivo de iluminacién para los modelos a fotocopiar en
Torma que avance linea por linea, para asi transmitir tan
solo secciones escogidas de los modelos al clisé.

Las medidas citadas requieren intervenciones considera-
bles en la estructura de copiadoras o multicopistas norma-
les, previstas para la reproduccién de piginas enteras. Es
por lo tanto la finalidad del presente invento el conseguir
que las multicopistas o copiadoras existentes en el mercado,
en las que se lleva a c&bo el Iotocopiado de los nodelos,
puedan servir también para una reproduccién por seccicnes.
Este problema se resuelve conforme al invento en el aparato
civado al principio, por el hecho de que sobre la superficie
de apoyo se disponen dos cubiertas o modelos que f'orman una
rendija y que son desplazables linea por linea, ¥ porque so-
bre ellos se halla dispuesto otro modelo en forma no despla-
zable, "ton lo que las lineas de este Ultimo modelo tienen ac
ceso a la iluminacibn a través de la rendija rormaca entre

~las cubiertas o modelos situados debajo. Este aparato estd
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caracterizado preferentemente por la disposicién de un pri-
mer dispositivo de sujecidén dispuesto en el borde de la su-
perficie de apoyo, con preferencia un dispositivo de aprie-
te destinado.a fijar y hacer avanzar linea por linea las cud
biertvas o modelos situados debajo sobre la superficie de
apoyo y que forman la rendija, asi como por un segundo dis-
positive de fijacidn dispuesto de manera estacionaria al
borde de la superficie de apoyo, con preferencia un Qisposi-
tivo de apriete para el otro modelo no desplazable. A este
particular puede el primer dispositivo de sujecidn poder ser
hecho avanzar de manera apropiada por medio de un aispositid
vo de maniobra paso a paso, pudiendo estar previsto un ac-
cionamiento automdtico del dispositivo de méniobra paso a
paso después de cada fotocopia en la magnitud de’ una inter-
linea, mediante un interruptor horario o similar. Para la
seleceidn de determinadas secciones del otro modelo que debg
ger reproducidas, se pueden prever teclas asignadas a las

diversas posiciones del primer dispositivo de sujecidén. El

primer dispositivo de sujecién o dispositivo de apriete pre+

visto para las cubiertas o modelos situados debajo consiste
vehtajosamente en dos partes, siendo itna de las partes ajus-
table con respecto a la otra por medio de otro dispositivo
de maniobra paso a paso para el ajuste de un ancho deseacdo
de la rendija formada por los modelos o cubiertas. Las cu-
biertas o modelos estédn dispuestos convenientemente en sen-

das fundas de plédstico sostenidas en los correspondientes

dispositivos de sujecién y transparentes, o bien estan fija+

dos direotamente en los dispositivos de apriete,

El invento serd explicado a continuacién con mds cdetall

a base de ejemplos de realizacidn representados en las figu+

n

e
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-zonas no cupiertas de los modelos., K las cargas eléciricas

ras, mostrando:

La Tig. 1, una copiadora xerografica en representacidn
simpliricada;

la fig. 2, la disposicidén de los modelos o cubiertas
que han de ser iluminados, conforme a la fig. 13

la rig. 3, un aispositvivo para el transporte linea por
linea de un modelo y una cubierta conforme a la fig. 1;

la fig. 4, los dispositivos de sujecién para.los mode-
los o cubiervas conforme a la fig. 1;

la fig. 5, otra disposicidn de modelos o cubiertas que
han de ser iluminados, con dispositivos para su transporte
linea por linea, ¥y

la fig. 6, los dispositivos de sujecidn y de transporte
para las cubiertas o modelocs conforme a la fig. 5. |

La copiadora xerogrifica representada en la fig. 1 estd
dotado de un tambor 2 provisto de una capa de selenio 1 ¥y
que, por un accionamiento que no ha sido mosirado, puede ser
hecho girar en torno del eje 3. En la periferia exterior del
tambor 2 esté dispuesto un dispositivo de carga 4, cue se
extiende en,todo su largo y por el que se carga electricamen
te la gzona de la capa de selenio 1 hecha pasar ante €1, Por
medio de un espejo giratorio 5, una déptica 6, un espejo fijd
Ty a;i como otra 6ptica 8, se proyecta de la manera conocidd
una imagen especular de los modelos situados sobre una super
ficie de apoyo transparente 9, sobre la capa de selenio 1;
La exposicibén de los modelos se efectia mediante ldmparas 10
¥ rerlectvores 11, dispuestos detrds de ellas.

El-espejo giratorio 5 se mueve sincronizado con respec-

to al tvambor 2, y refleja asi sobre la capa de selenio 1 las
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-es decir, los modelos 25 y 24 contenidos en la carpeta infed

aplicadas con anterioridad por el dispositivo de carga 4 so-f
bre la capa de selenio 1 se exiimguen en los lugares ilumi-
nados, de modo que unicamente se conserva la carga en los
puntos de imagen. Al seguir girando el tambor 2, los puntos
de imagen cargados de la capa de selenio alcanzan le zona de
un dispositivo de espolvoreamiento 12, en el que la capa de
selenio es puesta en contacto con un polvo, pero cue unica-
mente se adhiere sobre los puntos de imagen cargados. Un
pliego 15 aplicado a los cilindros marcadores 13 y 14 es hed
cho pasar durante un lapso de tiempo apropiado a lo lareo
del tambor 2, transmitviéndose con ayuda de un dispositivo dsg
traslado 16 la imagen pulverulenta de la capa de selenio 1
al pliego 15. A continuacién pasa el pliego 15, con la ima-
gen pulverulenta en posicidén correcta de lecturé POT un puesg-
to de rijacidn, en el que la imagen pulverulenta se Tija me-
diante rusidén mediante un radiador 17 de ravos infrarrojos.
En un puestvo de limpieza 18 se libera la capa de selenio 1
de los resios de polvos permanecientes sobre ella, antes de
ser cargada de nuevo. Los modelos se encuentran, con su ima-
gen escrita dirigida hacia la superficie de apoyo.9, en card
petas transparentes 19 y 20 que, por su parte, estén fijadas
en dispositivos de apriete 21 y 22 dispuestos al borde de 14
superricie de apoyo y que se extienden en todo su largo. Log
modelos pueden estar también sostenidos directamente por los
dispositvivos de apriete.

En la fig. 2 se aprecia claramente la cisposicibn dae
los modelos o cubiertas, Ahora bien, en honor a una mayvor
claridad no han sido representadas las carpetas 19 y 20, si-

ne unicamente los modelos o cubiertas contenidos en ellas,
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.24 de la carpeta inferior 20, y desplazar el modelo 2> de tal

rior 20 y que forman entre si una rendija 25 del ancho deseq
do, asi como el modelo 27, dispuesto en la carpeta superior
19. A través de la rendija 25 es visible por lo tanto desde
abajo una parte del modelo 27. El dispositivo de apriete 21
esta dispuesto en Torma desplazable a lo largo de un eje 26,
de modo qué, segin la posicidn del dispositive de apriete 27
pueden copiarse sobre la capa de selenio 1 secciones distind
tas del modelo superior 27.
Bn la preparacidn de trabajos, por ejemplo, se precisar
reproducciones que, por lo general, consisten en una parte
invariable, el llamado encabezamiento, asi como en una partg
distinta para cada reproduccidn. Aplicado al presente ejem-
plo de realizacidn, el modelo desplazable 23 contiene por 1d
tanto las informaciones destinadas a la parte de encabeza-
miento, mienvras que el modelo superior 27 estd dotado de
las'informaciones que varian entre las diversas reproduccio-
nes. X1 modelo desplazable 24 sirve generalmente tan solo
como cubierta para el modelo superior 27, por lo que esté
sin rotular; ahora bien, puede estar también provisto de dad
tos especiales, si asi se desea para un fin determinado.
Con la disposicidén mostrada se pueden conteccionar por
consiguiente reproducciones que presenten une parte invaria-4
ble de encabezamiento y, directamente a continuacidn, una
parte de informacidén distinta en las disversas reproduccio-
nes, tomada de la seccidn correspondiente del modelo supe-
rior. $Si se precisan reproduccicnes especiales cue conten-
gan, tanto la parte de encabezamiento, como también todos

los datos del modelo superior, se puede conseguir su confec

cidn, basvando para ello exclusivamente con sacar el modelo

[
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modo, que los modelos 23 y 27 estén dispuestos uno tras el
0uTro.

La I'ig. 3 muestra un dispositivo para el desplazamientd
paso a paso del dispositivo de apriete inferior 21 con la
carpeta 20 y los modelos 23 y 24 situados en ella. Para elld
se ha previsto un mecanismo de maniobra paso a paso, en si
conocido, que esta dotado de una rueda de trirquete 29 gira-
toria en torno de un eje 28 v sometida a la tensidn de un
muelle que no ha sido representado, de una una ae trincuete
30, asi como de un trinquete 31. Mediante ura breve excita-
cidn de un electroimdn 32 que actia sobre la uia de tringue-
te Vv sobre el trinquete, es hecha girar la rueda de Iringue
te 29, bajo la accidn del muelle, en la magnitud de un paso
determinado por su paso de los dientes. (‘on la fueda de trirn-
quete 29 estd unido el dispositivo de apriete 21 a través dg
un cable 3%, asi como de rodillos 34 y 3%, de modao cue me-
diante cade breve excitacidn del electroimén %2 son despla-
zados 1o0s modelos inferiores 23 y 24 sobre el moaelo 27, en
la separacién de una linea. A las diversas lineas del modeld
27 les estdn asignadas teclas de un teclado 36 que, al ser
accionadas, es excitvado el eleciroiman >2 a través de un
circuito eléctrico de mando las veces necesarias para que
los modelos 23 y 24 adopten la posicidn deseada. k1 muelle,
que se destensa como consecuencia del giro paso a paso de 1l
rueda de trinquete 29, es tensado de nuevo a través del ca-
ble 33 y de los rodillos 34 y 35, por un accionamiento aco-
plable con el rodillo 34 ¥y que no ha sido representado. Con
ello sorr devueltos también los modelos 23 y 24 ce nuevo a
su posicibn de parvida. En lugar del mecanismo de maniobra

paso a paso representado, se puede emplear también un motor
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-38 y 39, se puede abrir el dispositivo de apriete, en contrg

paso a paso gobernado de manera correspondiente.

En la preparacidén de trabajos se desea por lo general
que los datos variables de reproducciones sucesivas se des-
prendan de lineas sucesivas del modelo correspondiente. kn
este caso es deseable un avance automético de los modelos 23
¥y 24 después de cada exposicidn, cada uno de ellos en la mag-
nitud de una o de varias lineas. Esto puede efectuarse de 1o
manera conocida, con ayuda de un interruptor horario dotado
de un brazo de.contacto giratorio, y mediante el que se go-
bierna el electroimén 32.

Otro perfeccionamiento consiste en diviecir el disposi-
tivo de apriete inferior 21, de tal modo cue los mocelos 23
¥y 24 posean dispositivos de apriete separados. A este parti-
cular pueden éstos ser desplazables conjuntamente en la ma-
nera representada, v adicionalmente puede uro de los dispo-
sitivos de apriete ser desplazable con respecto al otro a 1d
largo de su eje, de modo que el ancho de 1la rendija 25 puedd
ser ajustado a voluntad entre los modelos 23 v 24, llegando
incluso a cerrarse totalmente. Con ello se puede fijar de
manera sencilla el numero de lineas a copiar del modelo su-
perior 27 en cada reproduccidén. Para el desplazamiento adi-
cional de uno de los modelos inferiores se puede elegir un
mecanismo cualquiera de maniobra paso a paso.

Tal como muestra la fig. 4, los dispositivos ae aprie-
te 21 y 22 consisten cada uno de ellos en daos partes 38 y
39 giratorias entre si en torno ce un eje 37, cuyvos extremos
vueltos hacia las carpetas o modelos estdn oprimidos por un
muelle 40, Por medio de palancas 41 y 42 accionables a mano)

de las que en cada caso una estd unida con una de las partes
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de la fuerza del muelle, de modo que es posible un intercam-
hio sencillo de las carpetas o de los modelos. Un tornillo
4% sirve para llevar a cabo el desplazamiento axial del dis—
positivo de apriete inferior 21,

Las figuras 5 y 6 muestran en representacién esquemdti-|

ca la disposicidén de los diversos modelos y sus dispositivos

de sujecidén en unc copiadora electrostdtica con una vase pld
na de vidrio. £1 modelo superior 44, fijo en direccidén lon-
gitudinal, ha sido representado en la fig. 5 vuelto hacia
arriba, de modo que son visibles los modelos 45 y 46 situa-
dos debajo en el proceso de exposicidn, con la rendija 47
existente entre ellos. Bl modelo 45 contiene preferentemente
la parte de encabezamiento de los datos que han de ser co-
piados, a la que sigue una parte del modelo 44 dependiente
del ancho de la rendija 47 y de su posicidn con respecto al
modelo 44. El modelo 46 sirve con preferencia unicamente co-
mo cubierta para una partve del modelo 44,
Los modelos 45 y 46 estdn dispuestos en carpetas trans-
parentes, que estén sujetas en dispositivos ce apriete si-
tuados uno tras el otro. Los dos modelos pueden ser despla-
zados conjuntamente con ayuda de un dispositivo conocido de
maniobra paso a paso, del que han sido representacos una
cremallera 48 y un trinquete 49. La cremallera 48 esTA some-
tida a una ruerza actuante hacia la derecha, de modo cue al
ser accionado el trinquete 49 brevemente, es desplazada ha-
cia la derecha en la magnitud del paso de una linea. Si se
precisa un desplazamiento hacia la izquierda, éste se efec-
tla mediante la accidn de una ruerza antaglénica correspon-
diente, no viéndose influenciado por el trinquete 49 un des

plazamiento en esva direccibén. Adicionalmente a este cespla-
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-ra 50. Los trinquetes 49 y 51 estan rijados ce menera gira-

- 10 =

zamienvo conjunto, el modelo 46 puede ser corrido con rela-
cién al modelo 45, con lo que se puede ajustar a voluntad el
ancho de la rendija 47. Este desplazamiento adicional se
efectlia con ayuda de otro dispositivo de maniobra paso a pa-
so, del que han sido mostrados una cremallera 50 y un trin-
quete 51. El modelo 46 estd unido con la cremallera 50 a
través de su dispositivo de apriete} de modo cue mediante
un breve accionamiento del trinquete 51, el modelo 46 es mod
vido con respecto al modelo 45 hacia la izquierda en la mag-
nitud de un paso de lineam ensanchdndose la rendija 47 de
manera correspondiente. Si se desea reducir el ancho de 1la
rendija, se corre la cremallera 50 de manera apropiada ha-
cia la derecha.

La fig. 6 muestra el modelo superior 44 dentro de una
carpeta transparente 52, que estd sujeta en un dispositivo
de apriete 53. Ista disposicidn puede ser hecha girar con
ayuda de un arco 54 en torno de un eje 55, de modo que los
modelos inreriores son facilmente accesibles. Asimismo ha
sido representado el modelo 45 en una carpeta transparente
56 y el dispositivo de apriete 57 correspondiernte. E1L modeld
46, asi como su carpeta ¥ su dispositivo de apriete, estén
dispuestos detrds, en direccidén perpendicular al plano de
dibujo, ¥ por consiguiente no son visibles. En una placa fi-

ja de base 58 se encuentra un carril de guia 59 desplazable

en sentido longitudinal y unido con la cremallera 48, carril

que sustenta el dispositivo de apriete 57 ¥ otro carril de
gula 60. Este es desplazable en sentido longitudinal con
respecto al carril de guia 59, y estd unido con el disposi-

tivo de apriete para el modelo 46, asi como con la cremalle
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toria sobre la placa de base 65, con ayuda de tornillos 61
% 62, asi como de anillos intermedios 63 y G4.

En rcsumen, la Patente de Invencidn gque se solicita
deberd recaer sobre las sipuientes:

REIVINDICACIONES

1. Mejoras introducidas en maquinas copiadoras,
en las que los modelos que se van a copiar O a reproducir
se colocan, para su iluwninacibn, con la imagen correcta de
la pagina hacia abajo sobre una superficie de apoyo transpa.

rente, por ejemplo, una placa de vidrio, caracterizada por-

gue sobre la supexficie de apoyo estén dispuestos dos cubieyp

tas o modelos que forman una rendija y que son desplazables
linea por linea, y sobre ellos otro modelo no desplazable,
con lo que las lineas de este Altimo modelo tiénen acceso a
la iluminacidn a través de la rendija formada entre las dos
cubiertas o modelos situados debajo.

2. Mejoras de acuerdo con la reivindicacibn 1,
caracterizado por la disposicion de primer dispositivo de
sujecidn dispuesto en el borde de la superficie de apoyo,
con preferencia un dispositivo de apriete para la fijacitn
v el avance linea por linea de las cubiertas o modelos si-
tuados debajo sobre la superficie de apoyo y que forman la

rendija.

. %. Mejoras de acuerdo con las reivindicaciones 1
6'2, caracterizado por un segundo dispositivo de sujecibdn
fijo, dispuesto en el borde de la superficle de apoyo, con
preferencia un dispositive de apriete para el otro modelo
no desplazable.

4, Mejoras de acuerdo con la reivindicacibn 3, ca-

racterizado porque el primer dispositivo de su ccibén es hé-~
poxrq I T
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cho avanzar mediante un mecanismo de maniobra paso a paso.

5. lMejoras de acucrdo con la reivindicacidn 4,
caracterizadas porque estd previsto un accionamiento auto-
matico del dispositivo de maniobra paso a paso después de
cada exposicidn para el avance en la magnitud del salto de
una linea, por medic de un interruptor horario o similar.

6. lMejoras de acuerdo con una cualguiera de
las reivindicaciones 2 a 5, caracterizadas porque para la
seleccibn de secciones determinadas que deban ser copiadas
de los otros modelos, estan previstas teclas asignadas a la
diversas posiciones del primer dispositivo de sujecidn.

7. Mejoras de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones 2 a 6, caracterizadas porque el diéggg
tivo de sujecidn o dispositivo de apriete primero, previsto
para los modelos o cubiertas situados debajo, consiste en
dos partes, una de las cuales es desplazable con relacidn
o la otra por medio de otro mecanismo de maniobra paso a
paso, a efectos de ajustar un ancho deseado de la rendija
formada por los modelos o cubiertas.

8. Mejoras de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 7 caraclerizadas porque el otro
modelo y las dos cubiertas o modelos situados debajo estan
dispuestos en sendas fundas de pléstico, sostenidas en los
correspondientes dispositivos de sujecibn.

9. Mejoras de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 7, caracterizadas porgue los mode-
log o cubiertas estin sujetos directamente en los disposi-
tivos de apriete.

10. Méjoras de acuerdo con una cualquiera de

las reivindicaciones 2 a 9, caracterizadas porque los dis-

[*]
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positivos de sujecidn estan representados por dispositivos
de apriete, que consiste en dos partes giratorias entre si,
pretensadas en el sentido de clerrc, que a efectos de reali-
zar la apertura del dispositivo de apriete, esbtan provistas
de una palanca o similar, accionable a mano.

11. Mejoras de acuerdo con una cualquiera de las
reivindicaciones 2 a 10, caracterizadas porque el primero',
v el segundo dispositivo de sujecidn estin dispuestos en
lados opuestos entre si de la superficie de apoyo.

12. Se reivindica por dltimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencibn que se. solicita
MEJORAS "INTRODUCIDAS EN MAQUINAS COPIADORAS.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descripiva que consta de trece'péginas me -
canografiadas y dibujos que se acbmpaﬁan.

Madrid, 22 septiembre 1.975
BERNARDO UNGRIA
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