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i d de una Patente de Invencidn a nombre det

/,///}’i LIBRAWERK PELZ & NAGEL KG., de nacionali-
dad alemana, domiciliada en 33 Braunschweig,
Vassenkamp 1, (Alemania)j por i "DISPDSI;
TIVO PARA LA TRANSMISION A DISTANCIA Y EL
REGISTRO DE LA INDICACION DE UN CABEZAL
MEDIDOR CIRCULAR DE AGUJA, PREFERENTEMENTE

DE UNA BASCULA AUTOMATICAM,

- - - -~

El invento se refiere a un dispositivo para la trans-
misidn a distancia y el registro de la indicacidn de un cabezal
medidor circular de aguja, preferentemente de una bascula auto-
matica, con el empleo de un contador de revoluciones que reprd-
duce la indicacidn en valores digitales,

Se conocen numerosos dispositivos, en los que los va-

e
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lores se indican analogamente en una escala circular, Aqui exis~

te frecuesntemente el problema de transmitir a distancia los va-
lores andlogos indicados & una central u otro sitio similar,
Especialmente traténdose de bésculas autométicas con

cabezal medidor circulsr de agujs se trata de transformar el
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velor indicado andlogamerite .en una indicecidn digital. Al res-
. "u ‘t.' ; . : ’ :,5}:?!1‘;3 -

pecto se conocen varias propdéstas. Asi se Gohote una bascula

sutomatica con requlacién eléctrica de la sdmisién y del movi-~
miento de giro del depdsito de la bascula, en la que sl eje de

v

la agujs del cabezal medidor circular a través de un acoplamien-
to accionado electromagnégicamente ge comunica con un totaliza-
dor (véase patente alemana 518 140). La disposicidn esté hscha
de tal manéra que el acoplamiento eléctrico comunica al eje de
la aguja con el totalizador solamente durante el giro hacia
atras de la aguje a la posicidn cero, reproduciendo el totali-
zador por regla general siempre ei valor de les sumas de varias
pesadas sucesivas. Si en una bascula de este tipo se pasan siem-
pre porciones que corresponden & la carga maxima y con esto @
una revolucion de la aguja, el contador de revoluciones avanza
también siempre en la (ltima cifra decimal en 10 valores digi-
tales. Pero surgen dificultades cuando se alcanzan valores in-
termedios que no importan una décima parte de la carga maxima.
En estos casos no se llega a una digitalizacién clara de la in-
dicacidn, Si aqui la disposicioén se hace de modo qus estos valo~.
res intermedios se digitalizan por redondeo hacia arribas o hacia
abajo hasta el valor entero mds cercano, results entonces en la
indicacidén del cuentarrevoluciones una desviescidn méxima del 5%
del valor terminal de la escala, a saber referido siempre a una
pesada. Al sumarse varias pesadas sucesivas pusden sumarse los
valores de los errores., Otra desventaja de esta disposicidn co-
nocida consiste en que los valores del cabezal medidor circular

no pueden ser transmitidos a distancia.
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En otros disposif%yos conocidos dé aate'tipn ssta
montada en%el eje de la ;gujé delfé;bazai'médidor Eircular un
disco de cddigo, en el que estd pfavisto un nimero de pistas
de cddigo correspondiente a la divisidn de lé escala. Con cada
pista de cddigo esté coordinade un aparate de lectura separado.
Se conocen estos dispdsitivcs con por ejemplo 16 pistas de cd-
digo y 16 aparatos de lectura correspondiéntes. Puesto que el
sitio en el cabezal medidor circular por regla general es es-
trecho, el disco de éédigo y el aparato de lectura. tienen que
sar fabricados y ajustados con gran preciaién. Este dispositivo
requiére por lo tanto un dispendio considerable de censtruccian,
tiempo y gastos. Ademas estos dispositivos son extraordinaria-
mente sensibles frente @ las influencias del ambisnte, en par-
ticular frente @ la suciedad, la humedad y las sacudidas. Seme-
jantes influesncias no se pueden evitar en el rudo trabajo que
implica el empleo en la industria. Una transmisidn a distancia
de los valores indicados es por cierto en principio posible con
un aparato de este tipo, pero la ssguridad contra errores exigi-

da generalmente por los centros de verificacidn obliga a aumen-

tar todavia més el dispendio en estos dispasiti&cs sengibles,

aspacialmgnta énr el equipamiento doble de elementos electroni-
cos,

Tembien se conocen dispositivos para sl registro de
la indicacidn de cabezales medidores circulares de aguja en loa
que los valores indicados se leen por medio de pernos de contac-
to por via mecénica. Estos digpositivos son mucho més robustos

» '3 . » N 4
y proporcionan una seguridad suficiente para la transmision a




distancia., Pero un incﬁnvapienta aéénciél‘qa;aatoa dispositivos
conocidos congiste en que la lecturé‘éé ;ﬁéda hacer.siempre so-
lamente en el estadeo de paradé. Por consiguiente estos disposi-
tivos son apropiados solamente para el registro de los valores

5 indicados, pero no para la regulacidn de aparatos acoplados de-
trds ni para la regulacidn de la béscula automdtica en si.

Otro dispositivo conocido para el registro de la in-
dicacidn trabaja por el procedimiento de paso a paso, Al efecto
estéd dispuesto sobre el eje de la aguja un disco perforado o hen-f':'

10 dido que colabora con un dispositivo de palpado fotoeléctrico
montado en forma estacionaria., Al girar la aguja este disposi-
tivo suministra una secuencia de impulsos, cérréspbndiendn el
nimero dé los impulsos al nilmero de las hendiduras o de los agu-
jeros que durante el giro de la aguja pasan sobre 8l diapositi-.

15 vo de palpado. Los impulsos suministrados por el dispositive de
palpado fotoeléctrico pueden ser elaborados posteriormente por
via electrdnica. En lo que se refigre a su estructura, este dis-
positivo no es tan dispendicse ni ten sensible como &l proce-
dimiento de pistas de cddigo antarinrﬁents comentado, Fero tem-

20 bién aqui ls seguridad contra errores sxigida requiers un dis-
pendio considerable en la regulacién sléctrics o slectrénica.

El presente invento tiene el objeto de perfeccionar .
un dispositivo del tipo arriba indicado de tal manersa que.ademés
de una gran robustez e ingensibilidad frente a lés influenﬁias

25 .del ambiente sea posible una transmisién a8 distancia de los va-
lores con gran seguridad y gran exactitud, debiendo crearse.ai

mismo tiempo las condiciones previas pera gue los valores indi-
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cados estén disponibles~inmadigtamenteipa%é su utilizacidn pos-
terior, por ejemplo para la regulacidn de dnahbéacula automatica,

De acuerdo con el invento se resuslve este problema
porque can el eje de la aguja del cabezal medidor circular esia
acoplada el emisor de una onda eléctrica, cuyo receptor en de-
pendencia de la sefial de error producida por el giro emisor pue-
de ser reajustado por un servomotor a traves del eje de salida
un engranaje, y porque a través de un segundo eje de salida del
engranaje multiplicado hacia nimeros més elevadoé de revolucio-
neg puede ser sccionado el contador de revoluciones,

La onda eléctrica representa un sistema robusto para
la transmisian a distancia de los valores indicados, Al efectﬁ
el emigor de la onda eléctrica es regulado en forma directa y

anglogs a la regulacién de la aguja del cabezal medidor circu-

lar por el eje de la aguja, lLas sefales de error producidas, que

con esto se presentan entre el emisor y el receptor de la onda
’ . ’ 2
electrica, regulan a un servomotor que a traves de un engranaje
reajusta al emisor en direccidn hacia una disminucidn de-la se-
AMal de error, Con esto el emisor y el receptor realizan en la
practica giros angulares esencialmente igusles. E)l movimiento
de reajuste producido en el servomotor a través del engranaje
se multiplica 8l mismo tiempo en el engranaje hacia nimeros mas

elevados de resvoluciones, y estos nimeros mas elevados de revo-~

luciones son transmitidos a través de un gegundo eje de salida

del engranaje al cuentarrevoluciocnes, El eje de entrada del cuen-:

.

tarrevoluciones reeliza por lo tanto un m@ltiple del desplaza=-

miento angular de la sguja del cabezal medidor circuler, Al efecto
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la multiplicacién en el engranaje puede ser por ejemplo de

1 : 100, de modo que en la digitalizacidn del valor méximo in-

dicable en la escala del cabezal medidor circular se obtiene
solamente un error de a lo sumo 0,05%. Este error es sumamente
pequefio y. tempoco tiene importancia si al totalizarse los valo-
res de varias pesadas este error se suma. La lectura del valor
digital no se realiza durante la parada de la.béscula gino ya
durante el movimiento de la aguja, de modo que los valores es-
tdn disponibles de manera inmediata y segura también para una
regulacidn automdtica, por ejemplo de la bascula,

De un modo ventajoso entre el segundo eje de salida
del engranaje y el eje de entrada del cuentarrevoluciones estd
dispuesto un embrague cambiable con un freno, Con esto se obtiene
la ventaja de que los valores indicados pueden ser sumados o res- .
tados y que se puede emplear a voluntad el movimiento de avance
0 el movimiento de reposicion de la aguja del cabezal medidor ;
circular para la regulacion del totalizador de revoluciones. El
cuentarrevoluciones puede estar acoplado a un impresor de valo-
res medidos, o, 8l estar equipado el cuentarrevoluciones con
contactos llamados Read-0Out, regﬁlar a un impresor de velores
medidos. En este Gltimo caso también es posible reslizar a tra-
vés de los contactos Read-Out una lectura directa de los valores
digitales por una instalacidn EDV. A través de sstos contactos
n-a traves del eje del cuentarresvoluciones los valores digitales
que son indicados en el contador pueden sex condﬁcidoa de manera
simulténea y continua también a un dispositivo de comparacién,

en el que el valor efectivo indicdado por sl cuentarrevoluciones
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88 cnhparado-gnn un valor teorico digital y la difarencia es
suministIQQa como valor de antrada;é.la regulacidn sutomdtica
de la béscuia. '

A continuacién se explica el invento de un mado més
detallado con ayuda de un dibujo esqusmdtico & base de dos sjem-
plos de realizacidn. |

Las distintas unidades, que coma tdles son conacidas,
estédn reproducidas en el dibujo solaménta en forma de bloques
de elementos de conexidn. .

En 1 estd reproducido en la figura el cabezal medidor
circular con la escala y la aguja correspondientes.El eje.2 dgr
l; aguja esta conectado con el amigor 3 de una onda eléctriea 4,
de modo que al moverse la aguja el emisor es regulado anéloga-
mente en la relacidn 1 : 1. La regulacidn del emisor de la onda
eléctrica 4 produpe una gefial de e?ror que ée emplea para el
mando de un servomotor 8, cuyo eje de salida 9 acciona a un sn~
granaje T que tiene dos ejes de salida 6 y 10, El ejs de salida
6 estd conectado con sl receptor 5 de la onda eléctrica 4, de
modo que al trabajar el servomotor B en dependencia de la sefal
de error producida a traveés del eje 9 del servomotor y sl engra-
naje 7 el emisor 5 es regulado a traves del eje 6 con una velo-
cidad que corresponde més o menos al movimiento de la sguja, s
saber en una direccion de giro en la que.al'error entre la po~
sicion del emisor y del receptor se aminara en direccién’hacia
el valor 0, El receptor sigue por lo tanto de un modo continuo

e inmediato al emisor, de modo que la sefial de error queda pe-

quefia, Eate movimiento de saguimiento producide por el servomp-'
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tor 8 a través del engranaje 7 se traslada en el angranaga al
ﬁlemo tlempn en dl£8Cc1on hacia una'valorac1on mas alta dsl nd-
mero de revoluciones de acuerdo con una relacidn de multiplica-
cibn fijamente predeterminades. Estas ﬁﬁmarus.de revaluciones
multiplicados pueden ser tomados en el sequndo sje de salida 10
del engranaje 7 y pueden ser empleados para el accionamiento di-
recto de un cusntarrevoluciones 12. En la figura esté reproducido
el hecho de la multiplicacidn de la relacidn del nimero de revo-
luciones por la parte 11 del engranaje, la cual en la préactica
forma parte del engranaje 7. En el ejemplo a) representado se

realiza el accionamiento del cuentarrevoluciones 12 no directa-

"mente por el eje 15, sino a través &e un embrague intercalado

14, que puede estar configurado como embrague de freno electro-
magﬁético, tal como esto estd indicado por la superficis de fre-
no ij;.

Por medio del dispositivo dascri£0 sl valor indicado
en el cabezal medidor circular 1 se puede transmitir anélngamenté”
al emisor y a traves de éste a grandes distancias al receptor

de un modo seguro, con poco dispendio y con poca sengibilidad

-8 lag influencias del ambiente. El receptor sigue a los movimisn-

tos del emisor en forma andloga y segura y con gran exaﬁtitud
siendo regulado a través del servomotor 8 y del engranaje 7.
Mediante este engranaje 7 se traslada ademds el valor anéioga

al miltiplo y el valor multiplicado es utilizsdo para el accio-
namiento de un dispositivo indicador digital que trabaja con una
precision grande como consecusncia de la relacién de multiplica-

cidn grande entre el movimiento de la aguja del cabezal medidor
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circular y sl ndmero de revoluciongs del cuenterrsvolucionss 12,
Debido al embrague intercalado la disposicidn se puede hacer de
tal manera que los distintos valores indicados se suman o se reg-
tan, y se puede emplear a voluntad el avance o el mcvimienté de
reposicidn de la aguja en el cabezal medidor circular para la
regulacidn del cuentarrevolucicnes. |

Segln esté esbozado en la parte b) de la figura, él
cqentarrevolucianes 12, es decir el valor obtenido en el mismo,
puede ser tomado continuamente para su utilizacion posterior.
Esto se puede realizar porque el cuentarrevoluciones estd equi-
pado con contactos de laos llamados Read-Out, por los que se hace
posible una lectura del valor digital y el suministro a un impre--
sor del valor de medicidén o a la entrada de una instalacion EDV,
los yalures legibles por los contactos Read-0Out pueden suminis- '
trarse también directamente a un dispositivo de comparacidn, en
el que se compara continuamente el valor efectiyo indicado por
el cusntarrevoluciones con un valor tedrico, para disparér en el
caso de desviaciones una sefial de mando para la béscula automé-
tica o un elemeﬁto gimilar,

Lo mismo se puede conseguir también por el acoplamientq
directo del cuentarrevoluciones con dispositives conectados de-
trés, por ejemplo un impresor del valor de medicidn 20 o un dis-
positivm 21 que compara el valor efective con el valor tebrico,

Con el dispositivo descrito se tiene una traﬁamisién
a distancia de estructurs sencilla y robusta y por lo tanto in-

sensible y una digitalizacion de una indicacién angular a tota-

lizar.,
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~~ NOTA ==
Se reivindica como nuevo y de propia invencidn.

1, Dispositivo para la transmisidn a distancia.y'el’regist:o-

de la indicacidn de un cabezal medidor circular de aguja, pre- =
’ferentemente de una bascila automatica, con el empleo de un cuen- :;
tarrevoluciones que reproduce la indicacidn en valores digita-
les, caractérizado parque &l eje de la aguja del cabezal medidur“:
circular estéd acoplado el emisor de una onda'aléctrica. cuyo re-
ceptor puede ser reajustado, en dependencia de la sefial de.errur
praducida por el giro del emisor, por un servomotor é traves de

un eje de salida de un engranaje, y porque a través de un segundo

eje de salida del engranaje, multiplicado hacia nimeros de revo-

luciones més elevados, puede ser accionado el cuentarrevoluciones,

!

2. Dispositivo, de acuerdo con la reivindicacién 1, caracteriza-
do porque entre el segundo eje de salide del engranaje y el eje
de entrada del cuentarrevoluciones esta dispuesto un embrague

cambiable.

S
-

3. Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaclones antericres,
caracterizado porque el cuentarrevoluciones regula a un impresor

»

del valor de medicidn o & la entrada de una instalacidn EDV.

4, Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el valor digital del cuentarrevoluciones
se puasde transmitir continuamente como valor efectivo el dispo-

sitivo de comparacidn del valor tedrico de un dispositivo de re-

gulacion de la bascula,
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5. DISPOSITIVD PARG LA TRANSMISION A DISTANCIA Y EL REGISTRO

o4y

DE LA INDICACION DE UN CABEZAL MEDIDOR CIRCULAR DE AGUJA, PRE-

FERENTEMENTE DE UNA BASCULA AUTOMATICA,

Tal como se describe y reivindica en la presente Memo-
ria Descriptiva, que consta de once hojas escritas a maquina -

por una sole cara y de sus correspondientes dibujos.

NIDELAS

t
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