
29

PATENTE DE INVENCION 

por 20 años

A fav o r de D. ALBERTO BOCCA Y D. MARIO PAGANI, ambos de 

n acion alidad  i t a l i a n a ,  re s id e n te s  en V ia P a r in i 43 , VIGEVANO 

(P a v ia ) , ITALIA. - - - - - - - - -

Por: "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA PLEGAR Y 

ENCOLAR BORDES DE PIEZAS EN ELABORACION, EN PARTICULAR EN 

LA FABRICACION DE PARTES DE ZAPATOS". ---------------------------

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presen te  patente de invención tie n e  por ob jeto  

unos perfeccionam ientos en l a s  maquinas p ara  p legar y 

encolar bordes de p ie za s  en e lab o rac ió n , en p a r t ic u la r  

en l a  fa b r ic a c ió n  de p a rte s  de z ap a to s .

Las máquinas conocidas p ara  e s te  cometido 

comprenden, p ara  su accionam iento, un motor e lé c t r ic o  de 

mando adecuado p ara  tr a n sm it ir  a lo s  d iv e rso s  órganos



o p erativo s de l a  máquina su  movimiento de t r a b a jo  a 

tra v é s  de un embrague a  f r ic c ió n .

E s ta s  máquinas comprenden generalmente dos 

p e d a le s , uno de lo s  cu a les p ara  mandar e l  embrague a 

5 f r ic c ió n  d e l motor e lé c t r ic o  de mando y e l  otro  para

mandar l a  v a r ia c ió n  d e l p aso , ó se a  d e l tran sp o rte  de l a  

p ie za  en e lab o rac ió n  y e l  accionam iento de una c u c h illa  

e n ta lla d o ra  p ara  l a  e lab o rac ió n  de p ie za s  que presentan  

curvas in te rn a s . T a le s  máquinas comprenden también dos 

10 in te rru p to r e s , generalmente a  a r t ic u la c ió n  l ib r e ,  uno de 

lo s  cu a le s e s t á  p re v is to  para mandar e l  f lu jo  de l a  co la  

sobre l a  p ie za  en e lab o rac ió n  y e l  otro  p ara  mandar l a  

•( sep arac ió n  d e l p ie  p legador y de l a  contra c u c h illa  de l a  

zona de t r a b a jo  con ob jeto  de p erm itir  l a  in se rc ió n  de l a  

, 15 p ie z a  a  e lab o rar  (e s to  sucede a l  in ic io  de toda e lab o rac ió n ).

De lo  que antecede r e s u l t a  c la ro  que e l  accion a­

miento de l a  máquina e s t á  confiado a  una s e r ie  de operaciones 

independientes y separadas que e l  operador encargado debe 

e je c u ta r  en su ce sió n  o sim ultáneam ente, in terv in ien d o  en 

20 v a r io s  órganos manuales de mando.

Lógicamente e s to  im plicaba d i f ic u lta d e s  en l a  

e lab o rac ió n  de l a s  p ie z a s , ya que l a  orden de in ic io  y f in  

de l a s  d iv e r sa s  operaciones e ra  im partida por e l  operador 

mediante una, in terven ción  separada en organismos d i s t in t o s .

25 Por ejem plo l a  orden de que l a  c o la  flu y e ra

sobre l a  p ie za  en e lab o rac ió n  e ra  im partida separadamente 

de l a  orden de in ic io  de accionam iento de l a  máquina, es 

d e c ir  d e l tran sp o rte  de l a  p ie za  a e la b o ra r .

La f a l t a  de sincronism o entre d ich as dos órdenes 

30 podía provocar una a p lic a c ió n  de c o la  inadecuada por exceso
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o por d e fecto  según que l a  orden d e l f l u jo  de co la  fu era  

im partida an tes o después de l a  orden de accionam iento 

de l a  máquina.

Todo lo  dicho v a le  igualm ente p ara  l a s  o tra s  

5 órdenes. En d e f in i t iv a ,  en l a s  máquinas conocidas se  daba 

una f a l t a  de coordinación  entre l a s  d iv e r sa s  órdenes. T al 

coordinación  e stab a  con fiad a exclusivam ente a l a  ex p erien c ia  

y a  l a  a g il id a d  d e l operador.

Otro inconveniente presentado por l a s  máquinas 

10 conocidas c o n sis te  en que, cuando e s t á  term inada l a  e lab o ­

rac ió n  de una p ie z a , e l  p ie  p legador y l a  c o n tra c u c h illa , 

que normalmente t r a b a ja  con una pequeña c u c h il la ,  no se 

encuentran nunca en p o sic ió n  a lzad a  re sp e c to  a l  plano de 

t r a b a jo . S in  embargo d icha p o sic ió n  es n e c e sa r ia  para l a  

15 co rre c ta  in se rc ió n  de l a  p ie za  su c e s iv a  a  e lab o rar  y debe 

se r  obtenida manualmente por e l  operador, por ejemplo 

mediante e l  in te rru p to r  a a r t ic u la c ió n  l ib r e  de que se  ha 

hablado an teriorm ente. E sto  l le v a  consigo p érd id a de tiempo 

a l  in ic io  de l a  e lab o rac ió n  de una p ie z a . Dado e l  p orcen taje  

20 con que e sto  'sucede y e l  elevado número de p ie za s  producidas 

en re la c ió n  con l a  ve locid ad  de t r a b a jo  de l a  máquina, es 

c la ro  que l a  in c id en c ia  deltiem po perdido sobre e l  tiempo 

t o t a l  de tr a b a jo  es co n sid erab le .

l o  dicho anteriorm ente v a le  también para e l  yunque 

25 y el  m a r t il lo  encargados d e l tran sp o rte  de l a  p ie za  en

e lab o rac ió n . Dicho yunque y dicho m a r t i l lo  deben encon trarse  

separados e l  uno d e l otro  a l  término de una e lab o rac ió n , 

p red isp u esto s para una e lab o rac ió n  su c e s iv a .

Como e l  yunque y e l  m a r t i l lo  e stán  cinéticam ente 

30 unidos a l  árb o l p r in c ip a l de l a  máquina, o se a  a l  á rb o l que
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rec ib e  e l  movimiento S e l motor e lé c t r ic o  de mando, e l  

operador encargado de l a  máquina debe ac tu ar manualmente 

sobre t a l  á rb o l, por ejem plo sobre un vo lan te  acoplado 

a l  á rb o l p r in c ip a l ,  h a s ta  que e l  yunque y e l  m a r t il lo  se 

separen  entre s í .

También e s to s  supone pérd idas de tiempo que, como 

ya se ha dicho a n te s , v e r ific á n d o se  a l  in ic io  de una 

operación , inciden  porcentualm ente en medida importante 

sobre e l  tiempo t o t a l  de e lab o rac ió n .

Otro inconveniente más presentado por l a s  máquinas 

conocidas c o n sis te  en que l a  pequeña c u c h illa  an tes mencio­

nada, que coopera con l a  c o n tra c u c h illa  p ara  co rta r  e l  borde 

v u e lto  de l a  p ie z a  en e lab o rac ió n  en l a s  curvas in tern as 

particu larm en te  e s t re c h a s , tien e  una v e loc id ad  de tra b a jo  

que dependen de l a  ve loc id ad  de accionam iento de l a  máquina, 

o se a  de l a  d e l á rb o l p r in c ip a l de l a  máquina d e l cual rec ibe  

movimiento d icha pequeña c u c h il la .

Puede suceder que e l  tran sp o rte  de l a  p ie za  en 

e lab o rac ió n  se a  le n to , o se a  que e l  'paso de tran sp o rte  se a  

mínimo m ientras l a  v e loc id ad  de ro tac ió n  d e l árb o l p r in c ip a l 

de l a  máquina es e lev ad a .

Sucede por consigu ien te  que e l  número de co rte s  

efectuado  por l a  pequeña c u c h illa  es excesiv o  y no permite 

e l  co rrecto  encolado.

Otro inconveniente más presentado por l a s  máquinas 

conocidas es e l  que se d eriv a  d e l hecho de que l a  cantidad 

de c o la  a p lic a d a  a  l a  p ie za  en e lab o rac ió n  e s t á  en función  

só lo  de l a  ve locid ad  de ro tac ió n  d e l árb o l p r in c ip a l de l a  

máquina pero no e s t á  re lac io n ad a  a  l a  im portancia d e l t ra n s­

p o rte . Ahora b ien , s i  e l  transp.orte es le n to  y l a  velocidad
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de ro tac ió n  d e l á rb o l p r in c ip a l de l a  maquina es e levada o 

v ic e rv e r sa , se tien e  respectivam en te, sobre l a  p ie z a  en 

e lab o rac ió n , un exceso  o un d efecto  de c o la .

E l presen te  invento se  propone obviar t a le s  

incon ven ien tes. Ante todo l a  máquina o b je to  de e s t a  patente 

u n if ic a  l a  in tervención  d e l operador re sp e c to  a l a s  d iv e rsa s  

órdenes.
Por u n ific a c ió n  de in terven ción  se entiende que e l  

operador, aunque in terv in ien d o  to d av ía  manualmente, ac tú a

sobre un único órgano de mando.

En l a  máquina ob jeto  de l a  invención e stán  p re v is to s  

también, en dicho único órgano de mando, v a r io s  contactos 

cuyo c ie r re  o ap ertu ra  manda en secu en cia  lo s  d iv e rso s  

accionam ientos n e c e sa r io s .

E s ta  máquina comprende también medios que ob ligan  

a l  p ie  p legador y a  l a  c o n tra c u c h illa  a p ara rse  en p o sic ió n  

a lzad a  cuando e s t á  term inada una e lab o rac ió n , o se a  a  presen­

ta r se  p red isp u esto s p ara  una e lab o rac ió n  su c e s iv a .

La máquina en ob jeto  comprende también medios para 

l le v a r  e l  m a r t il lo  a  p o sic ió n  a lz ad a  re sp e c to  a l  yunque a l  

término de cada e lab o rac ió n , f a l e s  medios in terv ien en  en e l  

motor e lé c t r ic o  de mando y , como se v era  mejor mas ad e lan te , 

son d e l t ip o  e lectrom agn ético .

Finalm ente, en l a  máquina en cu e stió n  e stán  p re v is to s  

medios que disponen e l  su m in istro  de l a  co la  sobre l a  p ieza  

en e lav o rac ió n  en función tan to  de l a  v e loc id ad  de tran sp o rte  

de l a  misma p ieza  como de l a  ve loc id ad  de ro tac ió n  d e l árbo l 

p r in c ip a l de l a  máquina, a s í  como medios p ara  re g u la r  automá­

ticam ente a  un v a lo r  medio e l  tran sp o rte  de l a  p ie za  en 

e lab o ració n  cuanto e s t a  in se r ta d a  l a  pequeña c u c h illa  c ita d a



an teriorm en te .

Forma, pues o b je to  de l a  p resen te  invención una 

máquina p ara  p le g a r  y en co lar bordes de p ie z a s  en e lab oración , 

en p a r t ic u la r  p ara  zapatos o s im ila r e s ,  que comprende: un 

5 motor e lé c t r ic o  de mando; medios de posicionam iento de un 

p ie  p legador y de una c o n tra c u c h illa  que actúan  combinados 

con l a  p ie z a  en e lab o rac ió n ; medios p ara  e l  accionam iento 

de un yunque y de un m a r t i l lo  p ara  e l  tran sp o rte  de l a  

p ie z a  en e lab o rac ió n , unidos cinemáticamente a l  motor e lé c -  

10 t r i c o  de mando; medios de reg u lac ió n  d e l tran sp o rte  de l a

p ie z a  en e lab o rac ió n ; medios su m in istrad ores de l a  co la  sobre 

l a  p ie z a  en e lab o rac ió n , conectab les cinemáticamente a l  motor 

e lé c t r ic o  de mando; medios para e l  accionam iento de una 

c u c h il la  adecuada p ara  ac tu ar combinada con l a  c o n tracu ch illa , 

15 máquina que se c a r a c te r iz a  por e l  hecho de prever un único 

órgano manual de mando, t a l  como un pedal o a lgo  sem ejante, 

que comprende un primer contacto  e lé c t r ic o  cuyo c ie r re  

provoca l a  e x c ita c ió n  de medios a e lectro im án  p re v is to s  

p ara  l a  a c tiv a c ió n  sim ultán ea de lo s  medios de posicionam iento 

20 d e l p ie  p legador y de l a  c o n tra c u c h illa  y de lo s  medios 

su m in istrad ores de l a  c o la , a s í  como un segundo contacto 

e lé c t r ic o  cuyo c ie r re  provoca l a  e x c ita c ió n  de o tros medios 

e lectrom agn éticos p re v is to s  para a c t iv a r  lo s  medios p ara  e l  

accionam iento de l a  c u c h illa  y a l  mismo tiempo l le v a r  lo s  

25 medios de regu lac ió n  d e l tran sp o rte  a un v a lo r  medio compren­

dido entre e l  mínimo y e l  máximo; resu ltan d o  e l  c ie rre  de 

cada uno de dichos primero y segundo contacto  separado e 

independiente d e l c ie r re  d e l o tro ; máquina c a rac te r iz ad a  

también por e l  hecho de prever medios p ara  obtener l a  parada 

30 de l a  máquina con e l  yunque y e l  m a r t i l lo  separados entre s í .



Las c a r a c t e r í s t i c a s  de l a  presen te  invención 

re su lta rá n  más c la r a s  con l a  d e sc r ip c ió n  que s ig u e , 

hecha a t í t u lo  de puro ejemplo no l im it a t iv o ,  con 

re fe re n c ia  a l a s  f ig u r a s  ad ju n tas en l a s  que:

5 _ f i g .  1 es una v i s t a  fr o n ta l  g lo b a l de l a  máquina ob jeto

de l a  invención;

-  f i g .  1a  es una v i s t a  de l a  f i g .  1 según l a  secc ió n  I - I ;

-  f i g .  2 es una v i s t a  que, a  e s c a la  aumentada, i l u s t r a  e l  

cabezal de l a  máquina;

10 -  f i g .  3 es una v i s t a  l a t e r a l  de l a  máquina;

-  f i g .  4 es una v i s t a ,  en e s c a la  aumentada, de lo s  medios

p ara e l  sum in istro  de l a  co la ;

-  f i g s .  5 y 6 son v i s t a s  que i lu s t r a n  lo s  cinematismos para 

l a  tran sm isión  d e l movimiento d e l motor de mando a  lo s

15 d iv e rso s  órganos de l a  máquina;

-  f i g s .  7 y 8 son v i s t a s ,  l a t e r a l  y en p lan ta  respectivam en te,

d e l único pedal de mando;

-  f i g .  9 es una v i s t a  en p lan ta  de l a  maquina;

-  f i g .  10 es una v i s t a  p o s te r io r  de l a  máquina.

20 Con re fe re n c ia  a l a s  ad ju n tas f ig u r a s  y en p a r t ic u la r

a l a  f ig u r a  1 l a  máquina ob jeto  de l a  invención comprende 

una armazón c o n st itu id a  genéricamente por una base cóncava 

- 1-  a l  lado  de l a  cual se extiende un primer brazo - 2-  en 

cuya p arte  su p erio r  e s t a  p ro v isto  e l  plano de t r a b a jo  de l a  

25 máquina indicado en su conjunto con - 3 - . La armazón e s t á  

c o n stitu id a  también por un montante -4 -  que se  extiende 

por encima de l a  base cóncava —1—5 a l  lad o  d e l montante 

- 4- ,  por encima d e l plano de t r a b a jo  -3 -  de l a  máquina, 

se  extiende un segundo brazo - 5-  que term ina en un cabezal

30 -6 -,
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Dentro de l a  Dase cóncava -1 -  e s tá n  d isp u e sto s  

l a  mayor parte  de lo s  cinematismos de tran sm isión  d e l 

movimiento proveniente de un motor e lé c t r ic o  de mando, 

indicado en - 7- ;  t a le s  cinematismos serán  d e sc r ito s  

seguidamente a  l a  d e sc r ip c ió n . En e l  cabezal - 6-  e stán  

p re v is to s  todos lo s  órganos encargados de l a  p legadura 

y d e l encolado d e l borde de l a s  p ie za s  en e lab o rac ió n  

a s í  como d e l tran sp o rte  de d ich as p ie z a s . T a le s  órganos 

e stán  c o n stitu id o s  su stancialm en te  por un p ie  plegador 

- 8- ,  por una gu ía  - 9- ,  por una c u c h illa  —10-  que coopera 

con una c o n tra c u c h illa  - 11-  p ara  l a  p legadura y encolado 

y por un yunque - 12-  que coopera con un m a r t i l lo  -13- 

para e l  tran sp o rte  de l a  p ie za  a  e lab o rar  esquem atizado 

e indicado con -1 4 - ( f i g s .  1 , 2 y 9 ) .

E l t ip o  y l a  d isp o s ic ió n  de e s to s  órganos de 

p legadura y de tran sp o rte  es de por s í  conocido, más de todos 

modos s e r á  detalladam ente i lu s tr a d o  a  continuación .

La armazón de l a  máquina en o b je to  e s t á  c o n stitu id a  

también por un basamento —15— soportado por dos montantes 

-1 6 - y -1 7 - . Debajo d e l basamento -15- e s t á  colocado e l  

mojror e lé c t r ic o  de mando -7- ,  ya c ita d o , conectado, por 

medid de un cable de conexión —18—, a  un único pedal de 

mando -1 9 - que más adelan te  se d escrib e  detalladam ente.

E l  á rb o l -2 0 - d e l motor e lé c t r ic o  de mando -7 -  

l l e v a  montada una p o lea  - 21-  un ida, mediante una correa 

tra p e z o id a l - 22- ,  a una p o lea  - 23-  montada en un árb o l -24- 

que con stitu y e  e l  á rb o l p r in c ip a l de l a  máquina.

Con -2 5 - e s t á  indicado un vo lan te  montado en e l  

á rb o l p r in c ip a l -2 4 - , fu e ra  de l a  base cóncava - 1- .

La máquina en ob jeto  comprende medio de p o sic io n a-
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miento d e l p ie  p legador - 8-  y de l a  c o n tra c u c h illa  - 11-? 

t a le s  medios deten mantener "bajados sobre e l  plano de 

t r a b a jo  - 3-  tan to  e l  p ie  p legador - 8-  como l a  contra­

c u c h illa  - 11-  durante l a  e lab o rac ió n  y llev arlo s a p o sic ió n  

a lzad a  re sp ecto  a l  plano de t r a b a jo  -3 -  cuando se acaba 

l a  e lab o ració n  p ara  p erm itir  l a  in se rc ió n  de una su c e s iv a  

p ie za  a  e lab o ra r .

T ales medios son accionados por un primer e le c t r o i ­

mán - 26- ,  de t ip o  conocido, alim entado por co rrien te  a lte r n a , 

cuya e x c ita c ió n  es provocada en e l  modo que se  d e scrib e  

u lteriorm en te .

E l  primer electro im án  - 26-  ( f i g .  3) e s t a  soportado 

por una c a r te la  —27— y su je tad o  sobre e l l a  mediante t o r n i l lo s  

-2 8 - . E l núcleo d e l primer e lectro im án  - 26-  (no v i s ib le )  

e s t á  dotado de un pequeño v á stag o  -2 9 - cuyo extremo actú a  

sobre un brazo -3 1 - de un b a lan c ín  - 30-  o sc ila n te , en 

torno a  un perno - 32-  p re v is to  en e l  v a stag o  -33- s o l id a r io  

a  l a  c a r te la  -2 7 - .

E l  otro  brazo -34- d e l b a lan c ín  -3 0 - ac tú a  contra 

e l  extremo - 35-  de un v ástag o  - 36- ;  t a l  extremo -3 5 - e s t á  

dotado de un c il in d ro  - 37-  f i ja d o  a e l  p ara  f a c i l i t a r  l a  

tran sm isión  d e l movimiento, en cuanto que e l  extremo del 

brazo - 34-  d e l b a lan c ín  - 30-  se  mueve según un arco  de 

c ircu n fe re n c ia .

E l  otro extremo —38— d e l v astag o  —36— e s t a  en sar­

tado articu ladam ente en e l  extremo de un v astag o  de unión 

- 39-  d isp u esto  tran sversalm ente  a  l a  máquina, o se a  p a ra le lo  

a  l a  d ire cc ió n  de avance de l a  p ie z a  en e lab o rac ió n .

E l otro  extremo d e l v á s tsg o  de unión -39- e s t á  

acoplado articu ladam ente a  un conjunto de palan cas que 

actú a en e l  p ie  p legador - 8- .
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E ste  conjunto de palan cas e s t á  co n stitu id o  por 

una prim era p alan ca -40- o sc ila n te  en qn plano v e r t ic a l  sobre 

un perno -41- soportado por e l  armazón de l a  máquina y por 

una segunda palan ca -42- que o s c i la  también en un plano 

v e r t ic a l  sobre un perno - 43- .

E l extremo -44- de l a  prim era palan ca -40- y e l  

extremo -45- de l a  segunda p alan ca -42- adyacentes se 

acoplan  entre s í .  A t a l  f i n  e l  extremo -4 4 - de l a  prim era 

p alan ca -4 0 - e s t á  p e r f i la d o  en forma de h o r q u illa  y en su 

in te r io r  e s t á  d isp u e sto  un perno -46- soportado por e l  

extremo -45- de l a  segunda palanca -42 .

Las o sc ila c io n e s  de l a  prim era p alan ca -40- se 

tran sm iten  a s í  a l a  segunda palanca -4 2 - .

E l p ie  p legad o r-8-  e s t á  d isp u e sto  de un modo 

conocido en e l  extremo l ib r e  de l a  segunda palanca -4 2 - .

Los c ita d o s  medios de posicionam iento comprenden 

también una te r c e r a  palan ca -4 7 - , o sc ila n te  también e l l a  

en un plano v e r t ic a l  sobre un perno -48-  soportado por e l  

armazón de l a  máquina.

A un extremo de l a  palanca te r c e r a  -47- e s t á  

d isp u e s ta , de un modo conocido, l a  c o n tra c u c h illa  - 11- ,

En una zona comprendida entre su  punto de g ir o , 

c o n stitu id o  por e l  perno - 48- ,  y su otro  extremo, en dicha 

te r c e r a  palan ca -4 7 - e s t á  a to rn illa d o  un t o r n i l lo  -4 9 - a 

p o s ic ió n  reg u lab le  que tien e  su extremo l ib r e  mirando h acia  

l a  segunda palanca -42- y en contacto  con é s t a  ú ltim a.

Un re so r te  -5 0 - e s t á  p re v is to  p ara  mantener l a  

segunda palanca -42- en contacto  con e l  extremo d e l to r n i l lo  

-4 9 - . A t a l  f in  e l  r e so r te  -50- t ie n e  uno de sus extremos 

su je to  a l  brazo -4 -  y e l  otro  su je to  a  l a  te r c e r a  palanca
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-4 7 -.

De e l lo  se deduce que e l  prim er electro im án  

- 26-  e s t á  p re v is to  p ara  provocar e l  descenso d e l p ie  

p legador - 8-  y de l a  co n tracu h h illa  -11 — . Su alzam iento 

d e l plano de tra b a jo  - 3-  es provocado por medios de llam ada 

a re so r te  (no i lu s t r a d o s )  que unen e l  brazo -4 -  con l a  

prim era palanca - 40- .

La máquina ob jeto  de l a  invención comprende también 

medios de accionam iento de l a  c u c h il la  - 10-  a s í  como medios 

para su d e sa c tiv a c ió n . Los medios p ara  e l  accionam iento de 

l a  c u c h il la  - 10-  comprenden una le v a  -51- montada en e l  

árb o l p r in c ip a l -2 4 - . La le v a  -5 1 - es adecuada para 

aco p larse  o no a c o p la r se , como se a c la r a r á  más ad e lan te , 

con un c o jin e te  a b o la s  -52- su je to  a  un bloque -53- montado 

en e l  v ástag o  -54- d e s l iz a b le  p arte  en un alo jam ien to  -55- 

y p arte  en otro  alo jam ien to  - 56-  obtenidos ambos en l a  

armazón de l a  máquina.

A un extremo d e l v ástag o  -5 4 - e s t á  f i ja d o ,  median­

te  un to r n i l lo  —57—» un pequeño v astag o  - 58-  dotado de un 

perno - 59-  d e s l iz a b le  dentro de una r e n d ija  -60- obtenidad 

en l a  c u c h illa  -1 0 - . E l v á stag o  -54- e s t á  sometido a  l a  

acción  de un re so r te  - 61-  que tien e  uno de su s extremos 

su je to  a l  armazón de l a  máquina y e l  o tro  a l  bloque -53- 

( f i g .  2 ) .

Los medios p ara  l a  d e sac tiv ac ió n  de l a  c u c h illa  

- 10-  e stán  c o n stitu id o s  por un v astag o  - 62-  adecuado para 

aco p larse  con un s a l ie n te  -63- obtenido en e l  bloque -5 3 - .

E l v á stag o  -62- es s o l id a r io  d e l núcleo (no i lu s tr a d o )  de 

un segundo electro im án  - 64-  su je to  de un modo cu a lq u ie ra  a 

l a  armazón de l a  máquina ( f i g s .  1 y 5 ) .

Tal y como se i l u s t r a ,  e l  v á stag o  -6 2 - e s t á  en 

una p o s ic ió n  t a l  que 'd e sac tiv a  lo s  medios de accionam iento
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de l a  c u c h illa  -1 0 - . En e fe c to , e l  extremo su p erio r  de 

dicho v astag o  —62— e s t a  acoplado con e l  s a l ie n te  -6 3 - d e l 

bloque -53- y por con sigu ien te  e l  c o jin e te  a b o la s  -52- 

no e s t á  acoplado con l a  le v a  -51- ( f i g .  2 ) .

En l a  p arte  su p e rio r  de l a  máquina e s t á  p re v is to , 

de un modo conocido, un d ep o sito  p ara  la. c o la  —65— adecuado 

p ara  su m in istra r , también de un modo conocido, d icha co la  

a l  p ie  p legador - 8- .

A dicho d ep ó sito  para l a  co la  -6 5 - e s t a  a so c iad a

úna bomba (no i lu s tr a d a )  su m in istrad ora de l á  misma c o la ,

cuyo árb o l —66— es v i s ib le  en l a  f i g .  3. I'S- bomba es d e l

t ip o  a  en g ran a je s , uno de lo s  cu a le s  precisam ente e s t a

montado en e l  á rb o l —66—, Con -67— e s t a  indicado globalmente
!

d is p o s it iv o  d e l t ip o  in term iten te  o sem ejante, apropiado 

p ara  r e c ib i r  e l  movimiento o sc ila n te  de un v astago  - 68- ,  

d e l que después se h ab la rá  mas detallad am en te . T al movimiento 

se tran sform a, pues, en un movimiento r o ta to r io  u n id irecc io n a l 

in term iten te  d e l á rb o l —66—, E l  d is p o s it iv o  -67— comprende 

también un v astag o  - 69-  dotado de v a r ia s  muescas - 70— 

que hacen p o s ib le s  d iv e rsa s  p o sic io n es de unaprimera parte  

-71- de un acoplam iento cuya segunda p arte  -72- e s t á  

c o n st itu id a  por e l  extremo d e l v astag o  - 68- .

E l antedicho acoplam iento es de t ip o  conocido y 

t a l  que perm ite o sc ila c io n e s  d e l v astag o  - 68-  a  lo  la rg o  

de su propio  e je  s in  movimiento d e l d is p o s i t iv o  -67- cuando 

un s a l ie n te  -7 2 - , p re v is to  en e l  extremo d e l v astago  - 68- ,  

no e s t á  en contacto  con e l  extremo de l a  p arte  -7 1 - , 

m ientras e ste  mismo d is p o s i t iv o  -6 7 - es a r ra s tra d o  en 

ro tac ió n  cuando dicho s a l ie n te  -72- e s t a  en contacto  con 

e l  extremo de l a  p arte  -7 1 - . Un r e so r te  -7 3 - e s t á  p re v is to
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para mantener desacoplados entre s i  e l  s a l ie n te  72— y

e l  extremo de l a  p arte  -7 1 - .

A l a  p arte  -71- e s t á  su je to  e l  extremo de un 

calóle m etálico  —74“  metido dentro de una v a in a  —75“ »

5 cuyo otro  extremo e s t á  bloqueado dentro de una abrazadera 

- 76-  s u je ta  en un brazo - 79-  de una palan ca su stancialm en te  

en forma de L - 77-  o sc ila n te  sobre un perno - 78-  p re v is to  en

e l  armazón de l a  máquina.

E l otro  brazo -8 0 - de l a  p alan ca -77- e s t á  dotado 

10 de una p arte  p lana - 81-  sobre l a  que se apoya e l  extremo

de un v astago  —82— d e s liz a b le  en a lo jam ien to s —83— obtenidos 

en un armazón - 83a -  su je to  a  l a  maquina.

Por un extremo e l  v á stag o  -8 2 - se  acop la  con un 

v ástago  - 86-  in se rtad o  de modo conocido (no i lu s tra d o )

15 dentro d e l conducto de s a l id a .d e  l a  bomba su m in istrad ora

de l a  c o la ; en torno a  dicho v ástag o  - 86-  e s t á  p re v is to  un 

muelle -8 4 - que t ie n e  uno de su s extremos acoplados con l a  

su p e r f ic ie  extern a —85— de una v á lv u la  de s a l id a  de l a  bomba 

su m in istradora y e l  o tro  extremo con un s a l ie n te  - 86a -  del 

20 v astago  —86—.' En su p arte  d isp u e sta  en e l  in te r io r  d e l

conducto de s a l id a  de l a  bomba sum in istradora» e l  v astag o  

- 86-  e s t á  dotado de un o r i f i c io  pasante adecuado p ara  

superponerse, en una p o sic ió n  p r e f i ja d a ,  a l a  secc ió n  

d e l conducto de s a l id a  mencionado para p e rm itir  e l  f lu jo  

25 de l a  co la  y apto  también para d isp on erse  en o tra  p o sic ió n  

d esv iad a re sp ec to  a  d ich a se c c ió n , in terceptand o  dicho 

conducto.

E l brazo -80- de l a  palan ca -7 7 - se acop la  

también con e l  extremo de un v ástag o  -8 7 - soportado por 

30 e l  núcleo de un te r c e r  electro im án  - 88-  su je to  a l  armazón
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- 83a -  mediante t o r n i l lo s  - 89a - .

Una de l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  de l a  presente 

invención c o n sis te  en que dicho te r c e r  electro im án  —88— 

e s t á  alim entado con co rrien te  continua. P ara e l lo ,  en su 

c ir c u ito  e lé c t r ic o  de alim entación  e s t a  in sertad o  un 

c ir c u ito  r e c t i f ic a d o r ,  por ejem plo un c ir c u ito  a  puente 

con d io d o s .

Con r e fe re n c ia  a l a  f ig u r a  3 se  in d ica  una palanca 

- 89-  s u je t a  por un punto interm edio de l a  misma a  un árbo l 

- 90-  (m ejor v i s ib le  en l a  f i g .  5 ).

La palan ca -89- e s t á  normalmente p r e v is ta  para 

l a  re g u lac ió n  d e l paso de l a  máquina, o se a  d e l tran sp orte  

de l a  p ie z a  en e lab o rac ió n . E l  á rb o l -90- e s t á  unido 

también de un modo conocido a  lo s  cinematismos de tran sm isión  

d e l movimiento a l  yunque - 12-  y a l  m a r t i l lo  -1 3 - .

E l desplazam iento an gu lar de l a  palanca -89- 

e s t á  lim itad o  por dos to r n i l lo s  -91- re g u la b le s , atornillados 

cada uno en un brazo  de un elemento a  h o r q u il la  -92- su je to

a  l a  armazón de l a  máquina.

Al primer brazo de l a  palanca —89— e s t a  unido 

e l  extremo de un cable —93— cuyo otro  estremo e s t a  unido 

a l  único pedal de mando —19—. En l a  f ig u r a  1 se ve una vaina 

- 91-  dentro de l a  cu al e s t á  metido e l  cable -9 3 - .

En e l  núcleo, no i lu s t r a d o , de un cuarto  e le c tr o i­

mán - 95-  e s t á  p re v is to  un v ástag o  - 96-  cuyo extremo se 

acop la  con e l  segundo brazo de l a  palan ca -8 9 - .

Al extremo de dicho segundo brazo e s t a  unidQ 

un extremo de un re so r te  de llam ada —97— cuyo otro extremo 

e s t á  unido a  l a  armazón de l a  máquina en -9 8 - . Como se ha 

dicho a n te s , dentro  de l a  base  -cóncava - 1-  e stán  d isp u e sto s
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lo a  cinematismos de tran sm isión  d e l movimiento desde e l 

árb o l p r in c ip a l -24- a l a  bomba su m in istrad o ra  de l a  co la , 

a  l a  c u c h illa  - 10- ,  a l  yunque - 12-  y a l  m a r t i l lo  -1 3 - .

Sobre l a  tran sm isión  d e l movimiento a  l a  c u c h illa  

5 - 10- ,  ya se  ha dicho anteriorm ente re sp e c to  a l a  le v a  -51-

montada en e l  á rb o l p r in c ip a l -24- que provoca o sc ila c io n e s  

d e l v ástago  - 54-  a lo  la rg o  de su propio  e je  lo n g itu d in a l.

Los demás cinematismoa serán  ahora i lu s tr a d o s  con p a r t ic u la r  

r e fe re n c ia  a l a s  fi,gu ras 5 y 6 .

10 Como puede verse  en t a le s  f i g u r a s ,  dichos cinema-

tism os comprenden un ex cén tr ico  -9 9 - p re v is to  en e l  á rb o l 

p r in c ip a l —24— de l a  maquina unido, mediante un v astago  

roscado - 100- ,  a un primer v ástag o  de reen vío  —101—.

E l orimer v ástago  de reenvío  —101 e s t a  co n stitu id o  

15 por t r e s  ramas -102-, —103— y -104- su stan cia lm en te  a  120°  

entre s í .

E l extremo de l a  rama -103- e s t á  a r t ic u la d o  sobre 

un perno - 109-  a l  extremo d e l v ástag o  roscado —100—; e l  

extremo de l a  rama —102— e s t a  a r t ic u la d o  sobre un perno —105— 

20 su je to  en una' c a r te la  -106- s o l id a r i a  a  l a  armazón de l a

máquina; e l  extremo de l a  rama -104- e s t a  p e r f i la d o  y preve 

un perno t r a n sv e r sa l  -107-, su stan cia lm en te  a  9 0 °, sobre e l  

que e s t á  a r t ic u la d o  e l  extremo de un segundo v ástago  de 

reenvío -108- con e l  extremo a h o r q u il la .

25 E l otro  extremo del segundo v á stag o  de reenvío

-108- e s t á  a r tic u la d o  sobre un perno —110— sobre e l  que 

también r e s u lt a  a r t ic u la d o  e l  extremo a  h o rq u illa  de un 

v ástago  - 111-  cuyo otro  extremo e s t á  a r t ic u la d o  sobre un 

perno - 112-  soportado por un bloque —1 13— a l  que r e s u l t a  

bloqueado también e l  árb o l - 90-  de que se  ha hablado an te s .30
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Sobre e l  perno -110- r e s u l t a  también a r t ic u la d o , 

entre l a s  ramas de l a  h o rq u illa  d e l v astag o  - 111- ,  e l  

extremo de un v a stag o  -114- a r t ic u la d o  por su  otro extremo 

sobre e l  perno -115-.

5 En e l  perno -115- r e s u l t a  bloqueado, mediante l a

ab razad era - 116- ,  e l  extremo de un v astag o  -117- cuyo 

otro  extremo r e s u l t a  bloqueado, mediante una abrazadera 

- 118- ,  en un v a stag o  -119- unido en forma conocida a l  

yunque - 12-  y a l  m a r t i l lo  -13- p ara  tra n sm it ir  a é s to s  

10 ¿1 movimiento a lte r n a t iv o  n e c e sa r io .

Es una c a r a c t e r í s t i c a  de l a  invención e l  hecho 

de que e l  v astag o  —68—, que tran sm ite  e l  movimiento a  l a  

bomba su m in istrad o ra  de c o la  (no i lu s t r a d a )  e s t á  unido, 

mediante e l  d is p o s it iv o  -67- y e l  á rb o l- 66-  a  e l  unido,

'15 a l  cinematismo de tran sm isión  d e l movimiento a l  yunque - 12-  

y a l  m a r t i l lo  -1 3 - .

Tal r e a l iz a c ió n  perm ite re g u la r  l a  cantidad de 

co la  v e r t id a  sobre l a  p ie za  en e lab o rac ió n  —14— a l  v a r ia r  

no só lo  l a  ve loc id ad  de ro tac ió n  d e l á rb o l p r in c ip a l de 

',20 l a  máquina sin o  también a l  v a r ia r  e l  tran sp o rte  de l a  p ieza  

en e lab o rac ió n .

l a  máquina ob jeto  de l a  invención comprende un 

motor e lé c t r ic o  - 7- ,  ya mencionado, d e l t ip o  a embrague de 

f r ic c ió n  e lectro m agn ética .

25 En l a  r e a l iz a c ió n  de l a  máquina ob jeto  de l a

invención, se  ha empleado ventajosam ente un motor e lé c t r ic o ,  

adecuado para proporcionar una d is c r e t a  s e r ie  de v a lo re s  

de v e lo c id a d e s .

A t a l  motor -7 -  e s t á  aso ciad o  un c ir c u ito  e le c t r ó ­

nico adecuado p ara  r e c ib ir  im pulsos de mando d e l único pedal30
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de mando -19- mediante e l  su ce siv o  c ie r re  de lo s  

m icrocontactos d isp u e sto s  dentro de dicho único pedal 

de mando -1 9 - .

E l c ir c u ito  e le c tró n ic o  no e s t á  aqu í i lu s tr a d o  

ya que es conocido y sum in istrado normalmente con e l  motor 

an tes mencionado. Se hace notar so lo  que t a l  c ir c u ito  

e le c tró n ic o  e s t á  a lo jad o  dentro de una c a ja  -7 a -  y 

r e s u l t a  conectado, mediante un cable - 18- ,  a l  pedal -1 9 - .

E l pedal -19- e s t á  i lu s tr a d o  detalladam ente en

l a  f ig u r a  7 y en l a  8 .

E s tá  c o n stitu id o  por una p arte  f i j a  -120- y por 

una prim era p arte  móvil —121— unida a l a  p arte  f i j a  —120— 

mediante un c o jin e te  a b o la s  indicado con —125—* Un bulon 

- 126-  mantiene unidas entre s í  l a s  dos p a r te s  - 120-  y - 121-

f i j a  y m óvil respectivam en te.

La prim era p arte  móvil -121- puede, pues, o s c i la r

re sp ec to  a l a  p arte  f i j a  —120— en torno a un e je  pasante 

por e l  bulón -1 2 6 -. E l  oedal -19- comprende también una 

segunda p arte  móvil —127— unida a l a  prim era p arte  móvil 

—121— mediante dos brazos —122—, uno so lo  de lo s  cu a le s es 

v i s ib le  en l a  f i g .  7 a r t ic u la d o  a l  extremo de un perno -123- 

soportado por l a  prim era p arte  móvil 121—.

Con -124- e s t á  indicado un perno (Eg. 7) su je to  

sobre l a  prim era p arte  móvil - 121-  y adecuado para impedir 

que l a  segunda p arte  móvil -127- supere una p o sic ió n  p r e f i ­

jada de reposo girando en sen tid o  h o ra r io .

Sobre l a  prim era p arte  móvil -121- e s t a  f i ja d o  

un soporte  angular —128— sustancialm en te  en forma de L .

E l soporte angular - 128- ,  en e l  extremo de su rama -129- 

so p orta  en modo o sc ila n te , sobre un perno -133- s o l id a r io
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a é l ,  una palanca - 130- .

Al extremo de l a  prim era rama -131- de l a  palanca 

-130- e s t á  p re v is to  un c o jin e te  a  b o la s  -134-5 a l  extremo 

de l a  segunda rama -132- de l a  palan ca - 130-  e s t a  bloqueado, 

mediante una ab razadera -135-, un extremo d e l cable -9 3 - , 

e l  otro  extremo d e l cual e s t á  unido so lid ariam en te  a  l a  

p alan ca - 89- .

E l cab le  -93- s a le  fu e ra  d e l pedal -19- a  trav é s  

de ab ertu ras no i lu s t r a d a s  de l a s  cu a les es v i s ib le  so lo  

p arte  de una ab ertu ra  - 136-  obtenida en l a  prim era parte  

móvil - 121- .

Una c a r t e la  -137-, s o l id a r ia  a  l a  prim era parte  

m óvil - 121- ,  so p o rta  un cuerpo su stancialm en te  c i l in d r ic o  

- 138-  que contiene lo s  d iv e rso s  m icroconfactos de accion a­

m iento, cuyo c ie r re  es provocado en un modo conocido por e l  

d eslizam ien to  de un equipo m óvil dentro d e l cuerpo c i l in d r ic o  

- 138- .  Del equipo móvil es v i s ib le  e l  extremo de un vástago  

-139- que con tacta  con l a  segunda p arte  m óvil -127- que, 

accionada por e l  p ie , provoca su d eslizam ien to , T ales m icro- 

contactos comprenden un primer m icrocontacto cuyo c ie rre  

provoca l a  e x c ita c ió n  de lo s  e lectro im an es - 26-  y - 88- ,

A l a  segunda parte  móvil -127- e s t á  su je to , a 

uno de su s la d o s , un p e r f i l  angular -140- que forma un apoyo 

p ara  e l  p ie  d e l operador de l a  máquina, e l  cual puede a s i  

mandar e l  g iro  de l a  prim era p arte  móvil - 121-  sobre l a  

p arte  f i j a  - 120- .

Mediante t a l  g iro  3e provoca e l  c ie r re  de otro 

m icrocontacto  -141- con l a  con sigu ien te  e x c ita c ió n  de lo s  

electro im an es -6 4 - y -9 5 - .

E sto s  permanecen ex c itad o s durante todo e l  tiempo
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en que e l  encangado de l a  máquina mantiene l a  segunda 

p arte  móvil -127- en l a  p o sic ió n  g irad a  de c ie r re  d e l 

mencionado m icrocontacto -141-.

Un re so r te  de llam ada -142- vuelve a l le v a r  l a  

segunda p arte  móvil -127— a su p o sic ió n  i n i c i a l ,  provocando 

l a  d e se x c itac ió n  de lo s  e lectro im an es -6 4 - y -95~.

Es: una de l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  de l a  invención e l  

que lo s  movimientos de l a  orim era p arte  m óvil - 121-  y lo s  

de l a  segunda p arte  móvil —127— son independientes en tre  sx 

de manera que es p o sib le  obtener e l  g iro  de l a  prim era parte  

móvil - 121-  se a  l a  que se a  l a  p o s ic ió n  de su c a rre ra  en que 

se encuentre l a  segunda p arte  móvil -127—.

Un tope de parada, no i lu s t r a d o , anula l a  acción  

d e l re so r te  -142- cuando l a  prim era p arte  m óvil - 121-  ha

v u e lto  a l a  p o sic ió n  de reposo .

La máquina o b je to  de l a  invención comprende,

fin alm en te , medios adecuados p ara  mandar e l  bloqueo d e l 

motor en p o sic ió n  correspondiente a yunque y m a r t il lo  

separados entre s í ,  momento en que le  es r e t ir a d a  l a

co rrien te  de alim en tación .

T ales medios e stán  d isp u e sto s  dentro  de una c a ja  

-143- C 'figs. 1 y 1a) en correspondencia d e l extremo d e l 

árb o l de mando -2 4 - .

T ales m edios, de por s í  conocidos, no e stán  

i lu s tr a d o s  en d e t a l le .  R esu ltan  d e l t ip o  que comprende 

un d isco  m etálico  -144- dotado de una muesca -145- y 

g ir a to r io  con e l  á rb o l p r in c ip a l de l a  máquina.

La p re sen c ia  de l a  muesca -145- entre dos cabezas 

m agnéticas —146— y —147— cuando le  es r e t ir a d a  l a  alim enta­

ción a l  motor -7- ,  provoca l a  parada d e l motor, es d e c ir
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Los medios de bloqueo re su lta n  un idos, mediante 

un h ilo  -148-, a l  motor - 7 - .

E l ob jeto  de l a  invención, dentro de su e se n c ia -  

l id a d , puede se r  lle v ad o  a  l a  p r á c t ic a  en o tra s  formas 

de r e a l iz a c ió n  que d i f ie r a n  só lo  en d e ta l le  de l a  in d icada 

únicamente a t í t u l o  de ejem plo, a l a s  cu a le s  a lcan zará  

igualm ente l a  p ro tecc ió n  que se recab a . Podrá, pues, 

r e a l iz a r s e  e s t a  máquina con lo s  m edios, componentes y 

a c c e so r io s  más adecuados, ñor quedar todo e l lo  comprendido 

en e l  e s p ír i t u  de l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s .

A todos lo s  e fe c to s  p ertin en te s se  hace con star 

con l a  p resen te  s o l ic i t u d  que se invoca l a  p rio rid ad  de 

19 de fe b re ro  de 1973 correspondiente a l a  patente i t a l ia n a  

20543A/73.

N O T A

Se re iv in d ic a  como ob jeto  de l a  presente patente 

de invención:

1 .-  P erfeccionam ientos en l a s  máquinas para 

p le g a r  y encolar bordes de p ie za s  en e lab o rac ió n , en 

p a r t ic u la r  para l a  fa b r ic a c ió n  de zapatos y s im ila r e s ,  

que comprenden: un motor e lé c t r ic o  de mando; medios de 

posicionam iento de un p ie  p legador y de una c o n tracu ch illa  

que actúan  combinados con l a  p ieza  en e lab o rac ió n ; medios 

p ara  e l  accionam iento de un yunque y de un m a rt il lo  p ara  e l  

tran sp o rte  de l a  p ie za  en e lab o rac ió n , unidos cinemáticamente 

a l  motor e lé c t r ic o  de mando; medios de reg u lac ió n  d e l 

tran sp o rte  de l a  p ieza  en e lab o rac ió n ; medios su m in istra­

dores de l a  co la  sobre l a  p ie za  en e lab o rac ió n  re lac ion ad os



cinemáticamente a l  motor e lé c t r ic o  de mando; medios para 

e l  accionam iento de una c u c h illa  adecuada para ac tu ar 

combinada con l a  c o n tra c u c h illa ; máquina c a ra c te r iz a d a  

por e l  hecho de prever un único órgano manual de mando 

5 t a l  como un pedal o s im ila r ,  que comprende un primer

contacto  e lé c t r ic o  cuyo c ie r re  provoca l a  e x c ita c ió n  de 

medios e lectrom agn éticos p re v is to s  p ara  l a  a c tiv a c ió n  

sim ultánea de lo s  medios de posicionam iento d e l p ie  

p legador y de l a  co n tra c u c h illa  y de lo s  medios su m in istra— 

10 dores de l a  c o la , a s i  como un segundo dontacto e lé c t r ic o

cuyo c ie r re  provoca l a  e x c ita c ió n  de o tro s medios e le c t r o ­

m agnéticos p re v is to s  para a c t iv a r  lo s  medios para e l  

accionam iento de l a  c u c h illa  y a l  mismo tiempo l le v a r  lo s  

medios de reg u lac ió n  d e l tran sp o rte  a un v a lo r  medio 

15 comprendido entre e l  mínimo y e l  máximo, resu ltan d o  e l  

c ie rre  de cada uno de dichos nrimero y segundo contacto  

separado e independiente d e l c ie r r e  d e l o tro ; maquina 

c a ra c te r iz a d a  también por e l  hecho de prever medios para 

obtener l a  parada de l a  maquina con e l  yunque y e l  m a r t il lo

20 separados entre s í .

2 .-  Perfeccionam ientos en l a s  máquinas según 

l a  re iv in d ic a c ió n  1, ca rac te r iz ad o s por e l  hecho de que 

dichos medios electrom agn éticos e stán  c o n stitu id o s  por 

un primer electro im án  cuya p arte  móvil es adecuada p ara  

25 aco p larse  con un levism o p ara e l  alzam iento y abajam iento, 

re sp ec to  a l  plano de t r a b a jo , d e l p ie  p legador y de l a  

c o n tra c u c h illa , y por un segundo electro im án  cuyo paquete 

móvil es adecuado p ara  aco p larse  con un juego de palan cas 

p ara  l a  a c tiv ac ió n  y d e sac tiv ac ió n  de lo s  medios sum in is- 

30 trad o re s de l a  c o la .
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3 .  -  Perfeccionam ientos en l a s  máquinas según 

l a  re iv in d ic a c ió n  1 , ca rac te r iz ad o s por e l  hedió de que 

dichos o tros medios electrom agn éticos e stán  c o n stitu id o s 

por un te rc e r  e lectro im án  cuya p arte  m óvil es adecuada

5 p ara  ac o p larse  con una palanca de accionam iento de lo a  

medios de reg u lac ió n  d e l tran sp o rte  y por un cuarto 

e lectro im án  cuya p arte  móvil es adecuada para p erm itir  

l a  in se rc ió n  de l a  c u c h il la .

4 .  -  P erfeccionam ientos en l a s  máquinas según 

10 l a  re iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o s  por e l  hecho de que

lo s  medios para obtener l a  parada de l a  máquina con yunque 

y m a r t i l lo  separados entre s í  e stán  c o n stitu id o s  por uno 

o más d isc o s  montados en e l  á rb o l p r in c ip a l de l a  máquina 

y adecuados para ac tu ar combinados con un c ir c u ito  magnético 

15 p ara  provocar l a  e x c ita c ió n  d e l freno d e l motor e lé c t r ic o  

de mando.

5 .  -  P erfeccionam ientos en l a s  máquinas según l a  

re iv in d ic a c ió n  1 , c a rac te r iz ad o s  por e l  hecho de que dicho 

único órgano manual de mando e s t á  c o n stitu id o  por un pedal

20 dotado de una prim era y una segunda p arte  m óvil, obteniéndose 

e l  c ie r re  d e l primero y d e l segundo contacto  mediante 

movimiento de l a  prim era y de l a  segunda p arte  móvil 

respectivam en te, no estando ambos v in cu lados entre s í .

6 .  -  Perfeccionam ientos en l a s  máquinas según l a  

25 re iv in d ic a c ió n  1, ca rac te r iz ad o s por e l  hecho de que

lo s  medios su m in istrad ores de l a  c o la  e stán  un idos, mediante 

una p alan ca de reen vío , a l  cinematismo d'e tran sm isión  d e l 

movimiento a l  yunque y a l  m a r t i l lo .
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7 .-  "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS PARA

PLEGAR Y ENCOLAR BORDES DE PIEZAS EN ELABORACION, EN 

PARTICULAR EN LA FABRICACION DE PARTES DE ZAPATOS".

Consta l a  presente memoria d e sc r ip t iv a  de

v e in t i t r é s  h o jas m ecanografiadas, y de nueve lám inas de 

d ib u jo s .

Barcelona para Madrid, a  29 &e Diciembre de 1573

A lberto  BOCCA, y 

Mario PAGANI 

p . a .
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