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La preseunte invenoidn tiene esencizlmente por objeto
un dispositivo de Yransferencia para la carga y la descarga de
plezas y en particular de piezss voluminosas, pesadas y fragle
les, tales como piegas de cerfmicas saniterias antes ¥ después
de la soccidn,

Generalmente, las piezas en el curse de las fases de
trataniento sucesivas son desplazadas gobre goportes rodantes ¥
gon preparadas para ser transferidss de un gopoerte a otro para
anz fage de tratomiento determinada. Asf por sjemplo las plezas

-antes de la operacidn ‘de coceidn pusden llegar sobre ung alfom=

bra rodante, de la qus son retiradas una a uag pars ser coloca~
dus scbre vagonebas que son dirigidas seguidemente hacia un hore
no de coccifn. Duspuds de la coceidn, estas plezas gon descarga~
das nuevemente para ln fase de control antes de efectuar su en-
vio gl mimocén donde son glmascenades provisionalmente antea de

~su expedieidn.

La coloescidn de estas plezas sobre las vagonetas ¥
su retirada se realizsn en el momento actual a meno. Ello g de-
bido en gran parte a la fragilidad &e estas plezes, a la diverw
sidad de sus fommas, a los diferentes modos de colocacidn en
funeidn de ests diversidud de foymas, que imponen la presencla
de un ser humano encargado de adspiar las operaciones en fun-
cidn de estos diferentes criterios.

Ia inveneidn ticne por objeto eliminar la mamtexxbidn
de lag plemag por un ser humano, y la sustituye ror un disposd-
tivo mecfnico de mandog manuzles por medin de simples botones
accionados por an operadors

Ia invencidn propone por lo tznte un dispositivo de
transferencia para la carga y descarga de piezas que pueden ger
en particular voluminosas, pesadas ¥y fréglles, tales como ple=
zas de cerfmicaes sanitarias, sntes y después de la coccidn, que
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comprende un marco © bastidor-soporte mévil, y dos brazos de
apriete nontados méviles sobre dicho marco en gincronismo uno
con otro, caracterizado porque comprende lguslmente dos pluzas
de prenaidn articulmdas sobre log eitades brazes, medlos pars
desplazar los brazos con ol f£in de mpretar o aflojar las pinzas
gobrs wnm plegm antes citada y modion de mando on rotacidén de
dichas pinzas de prenoidn alrededor de sw articulacidn sobro
los mencionados bragos.

De este modo, es posible sujetar por medio de las pin-
gag una pieza de cualguier forma, Hal como una plegs de cerdmica
sanitaria, ¥y por medio dol bastidorwsoporie demplezarla por
guiado mannal o antométlco achre oixv elemento de transporis.
Las pingas de prensidn que pueden ser puestas en rotacidn alre-
dedor de su articulacién sobre los brazos de apriete, pexmiten
hacer pivotar a la pleza, y do este modo demplazarlia sobre di-
cho elemento de transporie en cuslguier posicidn deseandsa.

Otras caracterfsticas, ventajas y detalles sparecerin
més olaramente con ayuds de la descripeidn expli-cativa:-qae va 8 .
seguir, heoha con referencia a log dibujos anexos dzdos tinicamw
mente a titulo de ejemplo, y en loa ques

= la fipura 1 es ung viste de parﬁi del dispositivo
de gorexdo con la invencidn, en el curso de una fage de cnrgay

~ lg figura 2 es ung vigta de perfil del mismo dispow
aitivo, en el curso de una fage d¢descarga,

« la figura 3 es una vista de frente parcisl, que ilug
tra prineipsimente la estructura del bastidor-soporte mdvil de
aowerdo con la invencidu.

Seglin el modo de realizacidn ilustrade cn los dibujosy

‘¢l dispositivo comprende un bastidor-goporte 1, dos brazos de

apriete 3 montados méviles eobre dicho bastidor-soporte, dos
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pinzas de prensién 4 articuladas sobre loe brazosg de spriete 3,

¥ medios de mando en rotacién de dichas pinzas de prensifn alrede~
dor de sz articnlscién sobre los brazos de aprieta 3.

E1 mareo o bastidor-goporte 1 estd suspendido de manera
mévil por medio de un mecaniamo de elavacidn tsl como un polipase
to eléctrico 22, arrastrado por un motor 30, de los medios mévi-
les de soporte. E1 elemento de enlace entre el polipasto 22 y el
mared 1 es asegurado por un cable 31 texminado en un géneho 23
pivotante sobre un cojinete de bolag 32 para permitir la rotacidn
del mareo f. El cabls 31 s almacenado en un elemento de depdoie
to 33.

| Sexfin el modo de realizacién descrito, loz medios mévie _
les do soporte estdn constituidos por una ménsula artioulada que -
comprende mn mistil vertical fijo 26 en ocuya extremidad estd are 4'
ticulada, elrededor de un eje vertical, la sxtremidsd de wa pri- -
mexr brezo 25 horizontal, cuya otra extremided estéd artleulada.al- "
rededor de un eje vertical sobre un segando brazo 21 portador del
maree 1. El mecsnismo de elevaeidn comprende ademés un diapoﬂﬁ-_
vo con una galgs de esfuerzo 24 que pemmite interrumplr autométinf |
gemente las operaciones de descenso de dlcho marco 1 prineipal:
mente ovsndo la pleza a transferir llega encima de un soporte.

La estructura de las pingas 4, de los medies para dos-
plazar los brazoe de apriete 3, y los medics de mando en rotacidm -
de dichas pinzas, serdn degcritos con detalle haciendo referencia.. -
més particularmente a la figura 3.

Los brazos de apriete 3 estln soportedos cada uno por 7
an carre 2 mévil en traslacidén. Estos dog carros 2 son arrastra-
dog en sincromismo por dos gabos hidrinlicos 5 previstoes en el
marco e 7

lag pinzas de prensidn-4 estén provia%as de gzapatas

de cancho 9 que se ponen en contacto con una pieza a desplazar 40f



Se

10

15

20.

25

30.

-5 -

Ios medios de mando en rotacidn de las pinzas 4 de
prensidn comprenden un goto de mande 8, cuyo ¢ilindro em soll-
dario del marco 1, y ouyz extremidad del véstago de pisidn estd
articulads sobre us primer brazo de palanca 50, solidardc en ro-
tacidn de un &rbol 51 soportado por el marco 1. Unes brazes de
palanca 52 solidardos en rotacidn Gel drbol 51 por una exbremi-
dad, estAn montadog locos por su otra extremidad sobre un gegune
do #rbol 53 paralelo al Arbol 51. El 4rbol 53 estd unido con
oads pinza de prensidn 4 por un poporte intermedio 54, que UG~
prende en su otra cxtremidad un brazo de palsnca srticulade 53,
euye otra extromidad es solidaris de las pinzas 4. De egte modo
el desplazaniento de la barra 53 alrededor de la barra 51 serd
transmitido integramente a las pinzas 4 que efecinarin una ro-
tacién correspondiente. Diches soportes 54 solldarios en despla-
gamiento de los bragzos de apriste 3, efectian este desplazamien~
to a 1o largo de las barras 53 por medio de las ruedecillas 56 |
de las que sflo se ha representado los ejes en la figura 3.

Un dispomitivo 6 permite sincronizar el desplazsmiento
de los gatos de apriete 5, que acclonan los carzos 2, ¥ los bra-
z08 de gpriete 3.

Tos medids de.elevacidn, spriete y baseulamiwnto de
las pinzes 4 son acclonados a partir de cajas de mando 60 soliw
darias dsl marco 1. Una barra 51 lgualmente solldaria del mavco
permite desplazar dicho marce y el mecanismo de elevacién alre-
dedor del miéstil fijo 26 por medio de los brazos 21 y 25.

Haclendo referencia nuevemente a le.'f:!.&:ura 1y 61 fab-
cionamiento del dlspositivo de acuerdo con la invencidn en una
fage de carpa ea el signiente:

Una alfombra rodante 35 transporia las plezaa 40 que
deben per transfoeridss sobre una vagonete 70« El operador se cow :
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loca delente de las cajas de mande 60, y por medio de la borra
61 dispone el marco 1 en lg verbtlcml de la pieza 40 a coger.
Accionendo el dispositivo do elsvacidn 22, el operador despuds
de haber colocado 1os bragog de apriete 3 en posicidn de apertu-
T, los dispone a una altura convenients alrededor de¢ la pleza. .-
40. Seguidemonte son mccionados 1os brazos de apriete por me~
ddo de los gatos 5 § de log carros 2 de monera que las pinzaa 4
convenientemente oricntedas rodesn a la pleza 40. '

Upa vez oblenida la presidn de gpriete, el operador

- gogiona el dispositive de elevacidn, es decir el polipasto 22

que permite levanbar el mares 1, y de esbe modo la pieza 40, E1 -
operador desplaza en rotecidn seguidapente, por medio de la ba-

" rra 61y el conjunto marco-pellpesto alrededor del mistil 26 eon .

el fin de disponer dicho conjunto en la vertical de nns vagone- -
ta de recepeidn TO. B
Lo operacidn de degemrge de la pleza 40 es ilustrada
con referencia a la figura 2. ’
Una vez colocade el marce 1 en la vertical de la vagoe
nota 70, el operador puede aceionar o no los medios de bascula.-- |
miento cogin la posicién gque deba tomar la pieza’élo sobre la

. vagoneta T0. Bn el ejemplo ilusitrado, la pleza 40 tal como un

fregsadero debe scr colooada de canto sobre la vagoneta 70. Por '.
lo %anto el operador debe pomer en accldn los medlos de basou-
lsmiento para efectuar una rotacidn de ¢ del fregadexo 40.
gon %al objeto, el operador acciona el gato neumftico 8 que
arrestra a la palanca 50 que pone la barra 51 en rotacidn, que
6 su vez por medio de les byagos de palanca 52 ha¢e plvotar g
1z barra 53, y de egbe modo al fregadero 40 por medio del goe

porte 54 y del brazo de palanca 55. _
Unz vez teminads la operacidn de basculamiento, el .
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operador puede elegir, manipulando la barra 61, una posicidn
determinada del fregadexro 40 sobre la vagonets 70, sirvidéndose
igualuents del polipasto 22.

Se termina asi{ un cilele, y se¢ repite el proceso pare
s carga ¥y descarge de un sezundo fregadere 40 sobre la vagumﬁ
T0.

Se pueds cbservar gue los brazos 21 y 25 asocliades
con el mistil 26 tienen ln misma longitud; 1o que permite coger
suglquier pleza en el interior de una cireunferencis cuyo didme—
$ro ges igunl a dos veces la lonzitud de nn bhrazo. Ba el modo
de realizacidn ilustrado, el desplazamiento del marco alrededor
del mhstil 26 es efectundo por el operador mismo cuando sale
gobre la bsrra:§1, slendo evidente gque se puedo concebir gus
tal desplazaplento pusda efectuarse automfticamente. No obgtgn=
te, esta operacidn no necesita wn gran gasto da energia por pare—
te del oporador. Los medlos de controly ndemia de la gelga de
eafuerzo 24 que interrumpe awtométicamente el doacenso del mar-
00 ouando alcanza la pleza su plano de colocacidn sobre la vagoe
neta, pueden ser utiligados pars mejorar ls seguridad de fune
clonmmiento del aparato. '

De este modo, ol apsrato de scuerdo con la invenoidn
permite de wia manera s.amiautomé:biea en el modo de realizacidn
descrito, desplazar plezas voluminosas, peeadas y frigiles de
un soporte de transporte & otro sin necesitar una manutencidn
mannal de las plesas, Ademds, el dispositive estd equipado con
medios de basculamiento gue pormiten de nna manera ventgjosa
modificar 1a posicidn en el espaclo de la pleza coglide, con el
fin de poder dlsponerla de mna manera de'teminada g0bre el cle—
mento de recepeidn en el curso de la pperacidn ds descarga de
dicha piesza.

Bs evidente que la inmveneidn pucde ser aplicada a la



-G -
nasntencidn en general de plezas de cualquier clasey y princi~
pelmente & plezas voluminogas, pesadan ¥ de ge;:matrf.a pocs To-
gular. |

Bvidentemente, la invengi&n no ge limita en manera

5» glguns, ol mode de realizacidn descrito que no ha sido dado més
que a titulo de ilustracidn.

En partieular, loz bragos 25, 21 pueden ser reempla~
zadogs, por ejemplo, por un puenie rodan‘ke'o euglguier otro dis- . ‘
positive anflogo que permita efectuar el desplazamiento del mar-

. 10 o0+ E1 polipasto eléetirice 22 puede ser sustitaldo por un polie .
pagho o un gato hidrfulico. La igvencién comprende paues todos
los medios gue constituyan equivalenies técnicos de log medios
desordtos asl como sna combinsciones, sl las mismas son ejecu~
todas segin su espiritu y llevadas a la prictics dentro del mar
15w eo de las veivindicaciones que alguen.
_ B O T _A
la Patente de Invencién gue ;-33 solieitz por veinte

afiog para Espafia, de scmerdo con la vigente Leglslaeidn, deba-

14 recaer sobre: “DISPOUITIVO Di TRANSFERENCIA PARA LA CARGA ¥ ‘
R DESCARGA DE PINZASY, con priorided de la solicitud de Patente

en Franciso ng 74 30 603 de fechs 10 de sepltliembre de 1974, se=~

gin las caracterfsticas egenciales de lae siguisnies

. BBIVINDIGAGIONES

8.~ Dispositivo de transferencia para la carga ¥y des=

.23 carga de plezag, que pueden ser en particulay voluminosas, pe-
sades ¥y £rizlles, %ales como plezas de cerdmicas sanitarias, an-
tos y después de la coccidn, gue comprende un mareo o bastidor-
soporte mévil y dos brazos de apriete montados méviles scbre di-

, eho mareo en sincronismo uno con oiro, caracterizado porque com= |
30e prende igualmente dos pinzag de prensién articuladss sobre log '

mencionados brazos, medios para desplazay los brazos con el fin
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de apretar o aflojar las pinzas sobre une pleza ya cliada, ¥
medioy de mando en rotacidn de dichas pinzas de prensidn al-
rededor de su artieulacién sobre los menoionados brazos.

28, Digponitivo de transfersncis para la cargs ¥ det-
cargs de piezms, segin la reivindicseidn 12, carasterizads por~
que 8l marco o bagtidor-soporte estd suspendido de mancra mévil
por medio de un mecanismo de elevacidn tal como mn gato, de
unos medios méviles de soporte.

38,~ Jdspositivo de transferencia para la carga y des—
carga de plesas, segin la reivindicscidén 28, carasierizado por-
que dichos medios mdviles de soporte estén constituldos por mn ;
puents rodante.

48 .~ Digpositivo de transferencia para la carga y des—
carga de piezas, segin la reivindicacidn 23, caracterizads poy-
que los modios mdvilea de soporte astén congiituidos por una
ménaula artionlada que compronde un mistil vertiesl f£ijo en
ouya extremidad estd articulada, slrededor de un oje vertical,
da extremidad de un primer brage horizontal cuya otra extremi-
dad esté articulada alrededor de un eje vertical sobre un so-
gundo braze portador de dicho maree o hasilidor-soporie.

58,= Dispositivo de transferencia pava la carga y des—
carga ds piegas, sogin la reivindioncidn 28, carsctexdzado pore
gue dicho mesanismo de elevacidn estd compuesto bien sen por
un polipasto eléotrico, dien por un polipmsic neumitico, o bien
por un gato neumdtico,

6%.~ Digpocitivo de {ransferencia pars la carga y des~
oarga d¢ piezas, seghn la reivindicaeidn 28 4 58, carmeterizado
porgue dicho mecanismo de clevacidr estd unido con dichp marco
por un gancho pivotante gobre un cojlnete de bolas que pormite
da rotacidén de dicho marco alrededor de un eje voerticals
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78.~ Dispositivo de transferencls para la carga .y deg
¢arga de plezas, semin ln reivindicacién 23, 58 § 63, caracte= |
rizado porqus dicho meeaniamo de slevacidn compronde unos me=
dios de interrupeidn suiomitica de las operaciones de elevacidn -

Be ¢ de desccenso de dlcho marco..

88,~ Dispositivo de transfersneiz para la cargs y des
garga de pieszas, segfn la reivindlicacidn 72, carncterisado por-
que los citados medios comprenden una galga de esfuerso.

98,- Dispositivo de transferencia para la cargs ¥y deg -

G -covga e piezas, aegdn. una de las reivindicaclones precedentesy
caracterizado porque dichos brazos de gpriete estbn soportados
cada uno por un carro mévil en traslacidn, y son arrastrados
en sincronigmo por dos getos hidréulicos previstos en el mareo -
0 bastldor-goporte. .

15 108~ Dispositive de transferencis pera la carga ¥ des
carga de plezas, segin une de las reivindieasciones precedentes,
caracterizado porque las pinzas de prenslidn estdn provistas de
zapatas de caucho que se ponen en conbacto con dicha piesza 8 -
desplazars.

20 118~ Dispogitivo de transferencis pars la carga y
descarge Ge plegzas, semin una de las reivindiomciones prece-
dentes, caracterizado porque los medios de mando en rotacidn
comprenden on gate cuys eilindro e¢s gmolldardo del marco y cuyo
vhstago de pistén estd unido por un gistema de brazos de palat-

25 ca con lag plngas de prengidn para hacerles girar en sincronig-
mo alrededor.de su articulacidn sobre loas bragos de epriete.

128 o~ Dispogitivo de transferencla para la carga ¥
descarga de piezas, segdn ung de las reivindicaciones 12 a 108,
earacterizado porque los medios de mendo en rotacidn de lag pite

30, zas de prensidn compreanden un ga'to de mando cuyo e¢ilindro €8 S0
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1idario de dicho marco y ouya extremidad del vdstago de platdn
estd articulads sobre un primer brazo de palance solldario en
rotacidn de un 4rbol soportado por el marce, uncs brazes de pa-
lsnes solidarios en rotacidn de dicho drbol por una extremidad
¥ montados logos por su otra extremidad gobre un segundo &rbol
paralelo al pﬁmem ¥ unido por un soporte intermedio con cada
pingza de prengidn,

138.~ Digpomitivo de transferencia para la ca'rga kg
degoargs de i)iezaa, gegdn una de las reivindicaclones preceden~ :
tea, caracterizado porque los medios de elevacidn, de apriete
y de basoulemiento de las pinzas son acclonadon a partir de
una caje de mando montada sobre el marco.

148 ,~ DISPOSITIVO DE TRANSFEZRENCIA PARA LA CARGA ¥
DESCARGA DE PIEZAS.

Segﬂh queds sustanciglmente descrite en Ja presente
memoris, que consta de once hojas, escritas a méquina por ang L

so0la cara, ¥ acompafiada de dibulos.
waarta, -9 SERUWD
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