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MEMORIA DESCRIPTIVA |

para solicitar PATENTE DE INVENCION

a nombre de N.V. PHILIPS ‘GLOEILANPENEABRIEIEN
eﬁtidad holandesa

establecida en Emmasingel 29, Eindhaven, Holanda

por: "UN MECANISiIO DE UNA PERFECCIONADO PARA EL TRANSPOR-
TE DE UN PORTADOR DE REGISTRO PERFORADO".



El invento se refiere a un mecanismo de
uia para el transporte de un portador de registro perfo-
rado, en particular uma pelicula en un proyector de pe-
liculas, a lo largo de un trayecto de transporté, y que

5 comprende un brazo de ufia que estd dispuesto sustancial-
mente paralelo al trayecto de transporte ¥y que es pivo-
table alrededor de un eje de pivotamiento transversal a
la direccién de transﬁorte del portador de registro, un
resorte que carga el brazo de ufia en direceidén hacia el
o 10 trayecto de transporte, medios de ufia con uno o mds dien
tes de vfia que estdn conectados al extremo libre del bra-
zo de ufia.y que se extienden sustancialmente de médo trang
versal al trayecto de transporte y pivotables alrededor
de wn eje que es, también, transversal a la direccién de
15 transporte, un drbol de accionamiento que gira continua-
mente durante el funcionamiento y que se extiende parale-
lo a dichos dos ejes de pivotamiento, y una maniveia que
coopera con una ranura de los medios de ufia, asi como me-
dios de control electromagnéticos para controlar los mo-~
1_?9 vimientos del brazo de ufia y, de este modo, la velocidad
' de transporte del portador de registro. ‘
Se conoce ya un mecanismo de ufia de este
tipo por la solicitud de patente holandesa N2 6;90i.273,
de jada abierta a inspeccién piblica. En dicho mecanismo

T 25 . de ufia conocido, por medio del cual se hace avanzar una
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pelicula a lo largo de un trayecto de pelicula en wn pro
yector de pelfculas, los medios electromagnéticos compren
den una armadura que estd constituida por el propio bra—
zo de ufia, La excentricidad del mufidn de la manivela ha
5 gido seleccionada de modo que cuando la armadura no es

atraida, en cuya condicidn tiene lugar el transporte de
la pelicula, el mufidn de la manivela pone la armadura que
ostd acoplada a los medios de ufia, sustancialmente en con
tacto con un ndcleo magnético en cada revolucién del 4rbol

10 de accionamiento. EL ndcleo magnético comprende un electroi
mén y un imdn permenente, cuyo imdn permanente puecde atraer
la armadura, es decir el brazo de ufia, en contra la fuer
za eldstica y puede, asf, conservar los dientes de ufia se
parados de las perforaciones de la pelfcula., Cuando el

15 electroimdn que estd dispuesto alrededor del micleo magné
tico es excitado, se produce un segundo campo magnético,
que contrarresta el campo magnético del imén permanente,
de tal modo que la armadura suelta el nicleo como resul-

N tado de la fuerza de traccidén del regorte.
2¢ Las ventajas de dicho mecanismo dé ufia

conocido son, que cuanido el electroimén es excitado y la
pelfcula es consiguientemente hecha avanzar, el funcions-
miento del mecanismo de ufia mo produce ruidos sustanciale-
mente, porque el mufidn de la manivela mueve los dientes

25 de ufla en un trayecto cerrado sustancialmente eliptico.
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También, cuando el electroimdn no estd excitado, al ser
atraido el brazo de ufla contra el nfcleo de la bobina del
imén, el funcionamiento es muy silencicso, debido a que
el mufién de la manivela commica exclusivamente un movi~
miento oscilante a los medios de ufia. Sin embargo, si

el electroimdn es excitado periédicamente, de modo que

- 8e obstengan variaciones en la velocidad de transporte,

ge producirédn ruidos molestos., Como durante la atraccién
periddica del brazo de ufia contra el micleo del imdn y
la subsiguiente liberacién a pesar del hecho de que se
tiene cuidado de gque el brazo de una sea movido lo mds
cerca posible del nicleo magnético por el mufibn de la
manivela, el brazo de ufia debe ain ser movido en una pe
quefia distancia por la fuerza magnéticé, no puede impe-
dirge que dicho brazo de ufia golpse enﬁonces contra el
nfcleo & una cierta velocidad. Otro inconveniente del
dispositivo comocido es que el ajuste del intersticio en
tre el brazo de ufia y el ndcleo magnético, en la posicién
en que el brazo de ufia estd lo més cerca posible del nid
cleo magnético, el ajuste de la posicién del mufién de

la manivela en la ranura de los medios de ufia y la adap
tacién del imén permanente a la fuerza eldstica y al cam
po contrario del electroimén, exigen las necesarias ope-
raciones de ajuste. Otra importante desventaja es, ademds,

que con el mecanismo de ufia conocido no es posible el irans
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porte de pelfcula en sentido inverso, a menos gue se in=-
vierta el sentido en que es accionado el &rbol de accio-
namiento.

Es un objeto del invento crear un mecanis—
mo de ufila del tipo mencionado en el predmbulo, que mitigue
dichos inconvenientes y el invento estd caracterizado por
que un rodillo de leva, de por si conocido, estd dispues
to sobre el 4rbol de accionamiento, cuyo rodillo compren=-
de wna primers leva para conservar los medios de ufia fue-
re de aplicacidn con las perforaciones del portador de
registro, y una segunda leva, gue tiene un perfil que es-
t4 destinado a-poner los medios de ufia, temporalmente, en:
aplicacién con lag perforaciones, para el transporte del
portador de registro durante cada revolucidn del 4rbol de
accionamiento, coincidiendo los perfiles de la leva en
una parte de su circunferencia, y porque el mecanismo de
ufia comprende, ademds un seguidor de leva que es pivota-

ble alrededor de un eje paralelo a la direccidn de trans—

. porte y que estd conectado al exbtremo libre de la palan-

20
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ca de ufia, cuyo seguidor de leva es comprimido con su ex
tremo libre contra el rodillo de leva por el resorte, asi
como medios de conexién que conectan el seguidor de leva
& los medios de conmtrol electromagnéticos y que comunican

sus movimientos al seguidor de leva. ,
El mecanismo de ufia de acuerdo con el



invento no tiene lugar el transporte del portador de re-
gistro mientras el seguidor de leva estd situado sobre h
primera leva y tiene lugar el transporte en direccidn ha-
cia delante cuando el seguidor de leva estd sobre la se-
5 “gunda leva. El seguidor de leva es transferido de una le-
va a la otra en la seccidn en que coinciden los perfiles
de leva, Es ventajoso,‘cuando el seguidor de leva estd
conectado a un resorte de recuperacidén, que esté en una
posicién neutra en el caso de qﬁe el seguidor de leva se A
10 * apoye sobre la primera leva y que, en otros casos, cargue
el seguidor de leva en direccién hacia la primera leva,
Pare el movimiento del seguidor de leva desde la primera
a la segunda leva, deben excitarse los medios de control
electromagnéticos. Sin embargo, dicha excitacién no nece-
15 gita ser continua, sino que es suficiente cuando se efec~
tua la excitacién solamente durante parte de una revolu-
cibn, debido a que cuando el seguidor de leva se maeve
hacia el trayecto de transvorte de acuerdo con el perfil
de la segunda leva, el extremo libre del seguidor de leva
20 estard situado por debajo de la superficie del perfil de
' la primera leva, de modo que también con el control de le-
va inutilizado, el seguidor de leva no pueda retornar,
Sin embargo, dicho seguidor de leva es automdticamente
R devuelto a la primers leva por el resorte de rgcuperaQ

- 25 cién y, asi, a su posicidn neutra, cuando no hay ya nin-
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guna diferencia de altura entre las dos levas, es decir,
cuando losg dos perfiles de leva coinciden de nuevo., Ds—
ta caracterfstica del mecanismo de ufia de acuerdo con el
invento es ventajosa, debido a que significa que wn im~

5 pulgo de control no necesita ser desconectado con mucha
exactitud en un instante especifico. Tampoco e¢s muy cri-
tico el ingtante de conmutacidén debido a que los dos per-
files de leva coinciden en una cierta parte de su circun

ferencia.
10 Una realizacidén que ha probado ser sdtig

factoria en la préctica, estd caracterizada porque los me
dios de-control electromagnéticos comprenden wna bobina
eléctrica mévil asi como un ndcleo magnético de haja per—
meabilidad, dispuesto dentro de la bobina, y un imén per
15 manente que rodea la bobina y .el nlcleo., El resorte de
recuperacién puedé, entonces, consistir en un alambre de
un material eldstico que coopera con la bobina.
Cuando el mecanismo de ufia se emplea en
un proyector de pelfculas, es posible realizar un encuadre
‘A.QO simple y libre de interacciones de la imagep, si dicho
primer extremo del brazo de ufia es mévil en dicha direc—
cidn de transporte con propésitos de encuadre.
Dichos medios de conexidén entre el segui~
dor de leva y los medios de contrdl, pueden comprender

25 una ménsula que rodea los medios de ufia, cuyaz ménsula
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estd abisagrada al seguidor de leva en uwn lugar dispues—
to entre sus dos extremos, siendo méviles las ménsulas en
direcciones paralelas al drbol de accionamiento.
El invento se describird con referencia
5 al dibujo que, esquemdticamente, muestra una realizacién
del invento. '
En el dibujo, se ha mostrado un brazo de
.uﬁa conlla referencia numérica 1, cuyo brazo se extiende
sustancialmente paralelo al trayecto de transporte de
10 una pelfcula perforada 2 y es pivotable alrededor de un
eje Qe pivotamiento 3. Dicho éje se extiende transversal-
mente a la direccidn de transporte de la pelfcula 2, cuya
direccidn estd indicada en el dibujo pdr medio de una fle
cha 4, que apunta en la direccién en que se mueve la pe-
15 1fcula durante su proyeccidn en avance, Un resortz de
traccibn 5 carga el brazo 1 en dirececidn a la pelfoula 2,
Unos medios de ufia 6 son pivotables alrededor de in eje
7 que se extiende paralelo al eje 3, y que estd, de este
modo, conectado pivotablemente al extremo libre del bra-
20 zo de ufia 1. Los medios de ufia comprenden dos dientes de
utia 8 y 9 en su extremo, cuyos dientes durante el trans-
porte de la pelfcula cooperan con las perforaciones de
la pelfcula 2, Un érbol de accionamiento 11, que gira
continuamente durante su funcionamiento, se extiende

>25 paralelo a los ejes de pivotamiento 3 y 7. Una menivela
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12 gue es impulsada por el 4rbol de accionamiento coope-—
ra con una ranura 13 de los medios de ufia 6. Sobre el dr
bol de accionamiento egtd dispuesto un rodillo 14 de le-
vds, que comprende una primera leva 15, para conservar
los medios de wila 6 fuera de aplicacién con las perfora-—
ciones 10 y, ademds, comprende dos levas 16 y 17, de las
cuales la primera leva tiene un perfil que estd destina-
do a hacer avanzar la pelicula 2 en un cuadro 18 por cada
vuelta del 4rbol de accionamiento 11, y cuya otra leva
fiene wn verfil que estd destinado a mover la pelicula
en wn cuadro hacia atrds por cada vuelta. Lag levas 15

y 16 tienen tal perfil que coinciden durante una parte

de su circunferencia. Un seguidor de leva 19 es pivotable
alrededor de un eje 20, que se extiende paralelo a la di
reccidén de transporte de la pelicula 2 y que estd, de
este modo, conectado pivotablemente al extremo libre del
brazo de ufia 1. EL resorte de tensidn 5 comprime el ex-
tremo libre 21 del gseguidor de leva 19 congtantemente
contra el rodillo de leva 14, Bl seguidor de leva 19 eg
t4d conectado a medios de control electromagnéticos que
comprenden una bobina electromagnética‘ZZ mévil, con-
ductores de bobina 23 y 24, asi como un nidcleo 25 de ma-
terial magnético de baja permeabilidad, dispuesto den-
tro de la bobina, y un im#n permanente 26 que rodea la

bobina y el micleo. Estos componentes estdn montados so-
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bre una placa de bagtidor 27 y una placa de montaje 40.
La conexién entre el seguidor de leva 19 y la armadura
25 estd constituida por una ménsula de alambre metdlico
28 que rodea los medios de ufia 6, cuya ménsula estd co-
nectada pivotablemente al seguidor de leva 19 en 29 y que

estd conectada pivotablemente a la bobina 22 en 30, La

ménsula 28 puede ser movida por la bobina 22 en las di-

recciones gue estdn indicadas en el dibujo-por las cabew
zas 31 y 32 de una doble flecha., Cuando la ménsula 28
rodea los medios de ufia 6 y se aplica con el seguidor de
leva entre sus extremos, se realiza wna construccién com
pacta del mecanismo de uiia, siendo minimas las distancias
a los distintos componentes y siendo la transmisidén tan
simple como sea posible. Un resorte de recuperacién 33,
que consiste en un alambre de material eldstico, gue

se aplica coh la armadura, cuyo resorte estd conectado
al bastidor con ayuda de una pieza de fijacién 34 y un
tornillo 35, estd en la posicidén neutra cuando el segui
dor de leva 19 se aplica a la leva 15. En los otros ca-
so8, el seguldor de leva estd cargado por el resorte de
recuperacién en direccién a la leve 15. Cuando la bobi-
na 22 no estd excitada, el extremo 21 del seguidor de
leva se apoya siempre, consiguientemente, sobre la le-
va neutra 15, de modo que no hay transporte de pelfcula

ni hacia delante ni hacia atrds. El resorte 33 no se apli
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ca directamente a la armadura 25, sino a la parte exten-
dida de un molde 36 de bobina, de pldstico, que estd ri
gidamente conectado a la bobina, cuyo molde de bobina eg
t4 provisto de un pasador 41 en su extremo, en el que

5 estd soportada pivotablemente una ménsula 28,

El funcionamiento del mecanismo de ufia
es como sigue. Durante el funcionamiento, el 4rbol de
accionamiento 11, que estd soportado a rotacidn en un
co jinete deVbolas 37, gira continuamente, de modo que

1ot la manivela 12 se mueve en vaivén continuamente en la
ranura 13. En ausencia de un impulsa de control, la si-
tuacién esAcomo se ha mostrado en el dibujo. Los dientes
de ufla 8 y 9 no pueden aplicarse a las perforaciones 10
de la pelicula 2, debido a que el seguidor de leva 19
15 levanta el brazo de ufia 1 demasiado lejos para este pro
pésito, Cuando la bobina 22 estd excitada continuamente,
por ejemplo con una tensién de tal pblaridad que haga que
‘ . Xa bobina se mueva en la direccidn 32, el extremo 21 se
v aplidaré con la leva 16 y el transporte de la peliculs
vLS 20 es efectuado en direccidén hacia delante a la mdxima velo
cidad., La proyeccidén inversa con la méxima velocidad es
efectuada cuando la bobine es continuvamente excitada con
una tensidén de polaridad opuesta. Si se desea la proyec-—
eién hacia delante o hacia atrds con wna velocidad menor

25 que la velocidad mdxima, la bobina 22 no es excitada con-
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tinuemente sino que se le aplican impulsos de tensidn.
Dichos impulsos comienzan én el instante en que el ex—
tremo 21 del seguidor de leva estd sustancialmente en
el lugar del punto en que las levas tienen perfiles de
leva coincidentes. El impulso de tensidén es mantenido
durante una parte de una Unica revolucidén del drbol de

accionamiento y luego.-se da por terminada. El seguidor

‘de leva 19 no puede retornar directamente a la leva

neutre 15, debido a que el extremo 21 es comprimido con,
tra el lado de la leva 5 por el resorte de recuperacién
33. En el instante en que los perfiles de leva coinci-
den de nuevo, el resorte de recuperacién devuelve al
geguidor de leva 19 a su posicién neutra. Asi, aplican
do un impulso de tensidn una vez cada dos vueltas del
drbol de accionamiento 11, la velocidad de transporte
puede ser convertida en la mitad, mientras que, desde
luego, es también posible otra reduccidn de la veloci-
dad hacia delante o hacia atrds.

No se ha mostrado en el dibujo, pero
es fdcilmente realizable por los expertos en la téeni-
ca, un dispositivo de encuadre para encuadrar, es de—
cir ajustar la altura de un cuadro que es proyectado
sobre una pantalla siendo movible de manera wmitaria
el bastidor 27 junto con sus componentes mostrados en

el dibujo, paralelamente al itrayecto de transporte, con
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ayuda de medios adecuados. Los medios adecuados podrian
egtar constituidos, por ejemplo, por una tuerca que es—
t€ rigidamente conectada al bastidor, una varilla ros-
cada que coopera con la tuerca y wna guia para el basg-
tidor. ELl movimiento del bastidor significa uwn movi-
miento igual de la base de bisagra 38, que estd conec~
tada al bastidor 27 por tornilles 39 y que lleva el eje
de pivotamiento del brazo de uila. Tal encuadre no afeg
ta al funcionamiento correcto del mecanismo de transpor

te, aunque es evidente gue cuando el bastidor 27 es mo-

- vido el extremo 21 del seguidor de leva 19 es también

movido, de modo que cambia la posicidn de los dientes
de ufia 8 y 9. Sin embargo, en la prdctica dichos movi-
mientos y variaciones son tan pequeiios que no dan lu-
gar a ningun efecto adverso.

Le presente solicitud, que corresponde
a la presentada en Holanda, el 10 de Septiembre de
1974, bajo el mimero 7411986, se acoge a los beneficios
del artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad In

dustrial.

-13 -
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-~ REIVINDICACIONES -

Los puntos de invencién propia y nueva,
gue se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son
los que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

' | 12,~ Un mecanismo de ufia perfecciona-

do para el transporte de un portador de registro perfo-
rado, en particular una pelfcula en un proyector de pe-
lfcula, a lo largo de un trayecto de transporte, y que
comprende: un brazo de ufila que estd dispuesto sustancial
mente paralele al trayecto de transporte y que es pive
table alrededor de un eje de pivotamiento transversal a
la direccién de transporte del portador de registro; un
regorte que carga al brazo de ufla en @ireccién al tra-
yecto de transporte; medios de ufia que tienen uno o mas
dientes de uiia, cuyos medios se extienden sustancialmen-
te de modo transversal al trayecto de transporte y que
estén conectados al extremo libre del brazo de ufia y son
pivotables alrededor de un eje que es, también, trans-
versal a la direccién de transporte; un 4rbol de accio-
namiento que estd dispuesto paralelo a dichos dos ejes

de pivotamiento y que gira continuamente durante el fun
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cionamiento, y wna manivela que coopera con una ranura
en los medios de ufla, asi como medios de control elec—
tromagnéticos para controlar los movimientos del brazo
de ufia y, de este modo, la velocidad de transporte del
5 portador de registro, caracterizado porgue un rodillo de
levas, de por si conocido estd dispuesto sobre el drbol
de accionamiento, cuyo rodillo comprende una primera le-
va para conservar los medios de ufia fuera de aplicacidn
con lapg perforaciones del portador de registro, y una
10 segunda leva con un perfil que estd destinado a poner
temporalmente a los medios de ufia en contacto con las
perforaciones a cada revolucién del drbol de accionamien
to, para hacer avanzar el portador de registro, coincidia
do los perfiles de leva durante una parte de su circun-—
15 ferencia, y el mecanismo de ufia comprende, ademds un se
guidor de leva gue estd conectados al extremo libre
del brezo de ufia, de modo que sea pivotable alrededor
de un eje paralelo a la direccidn de transporte, cuyo
seguidor de leva es comprimido contra el rodillo de le~
20 vas con su extremo libre por el resorte, as{ como me-
dios de conexidn, que conectan el seguidor de leva a los
medios de control ele¢tromagnéticos y que transmiten
sus movimientos al seguidor de leva.
28,- Un mecanismo de ufia segin se ha rei

- 25 vindicado en la reivindicacién 12, caracterizado porgue
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el seguidor de leva estd conectado a un resorte de re-
cuperacién que estd en una posicidn neutra en caso de
que el seguidor de leve se aplique con la primera leva,
¥y que, en otros casos, carge al seguidor de leva en di-
reccién a la primera leva,

3%.-~ Un mecanismo de ufia segin se ha rei
vindicado en la reivindicacién 12, caracterizado porque
los medios de control electromagnéticos comprenden: una
bobina eléctrica mévil; un nécleo de un material magné-
tico de baja permeabilidad que estd dispuesto dentro de
la bobina, y un imdn permanente que rodea la bobina y
el mdcleo.

48,~ Un mecanismo de ufia segin se ha
reivindicado en las reivindicaciones 28 y 38, caracte-
rizado porque el rescrte de recuperacidén consiste en un
alambre de un materisdl eldstico que coopera con la bobi-
na mévil.

58,~ Un mecanismo de ufia segin se ha
reivindicado en la reivindicacién 12, caracterizado por-
que el primer extremd del brazo de ufila es mévil en dichae
direccidén de transporte con propdsitos de encuadre.

6.~ Un mecanismo de ufia segin se ha rei
vindicado en la reivindicacidn 12, caracterizado porque
dichos medios de conexién comprenden una ménsula que es-

t4 dispuesta alrdedor de los medios de ufla, cuya ménsu-

‘
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la estd pivotada al seguidor de leva en un lugar que es-
t4 situado entre sus dos extremos, siendo mévil la mén-
sula en direcciones varalelas al drbol de accionamiento.

78,~ UN MECANISMO DE UNA PERFEGCIONADO
PARA EL TRANSPORTE DE UN PORTADOR DE REGISTRO PERFORADO.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en los dibujos que se acompa-—
flan y para los fines que se han especificado.

Esta llemoria consta de diecigiete hojax

escritas a miquina por una sola cara.

Madrid, 29 GCT 1975

P.A.
Albert Elzabpru
Sor L’cd@ 0’\/ .
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