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La presente invencién se refiere a una calculadora
o.un ordenador que comprende una unidad central de mando
o control y aparetos para la entrada y salida y almacensa
je de datos, estande dichos aparatos conectados a la uni
dad central de mando por medio de uns barra colectora de
datos bidireccional, destinada a la transferencis de da-
tos en uno de los dos sentidos, y témbién por medio de
otras lineas adicionales.

. la unidad central de mendos y los aparatos para la
enérada y salida y el almacenaje en tales calculadoras
se denominan en general aparatos periféricos, y suelen
estar espacialmente separados entre si. Ademds, la cla
se y el ndmero de aparatos periféricos dependen a. menu-
do de los-}equisitos especiales del usuvario, de manera
que la unidad de mando de un tipo dado de calculadora de
be ser capaz de cooperar con aparatos periféricos de dis
tintas configuraciones, De ser posible, esto ha de efec
tuarse sin modificaciones en la unidad de mando central
wniforme, y posibleﬁente de modo exclusivo mediante la
correspondiente programacién del ordenador o calculado-
ra. Ias sefiales de controi a suministrgr por la unidad

de mando central para ejecutar las operaciones de mando

o control, en parte diferentes por completo, en los di-

versos aparatos periféricos deben ser entonces necesaria

mente complejas y extensas. la transferencia de estas
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seflales de control por parte de la unidad de mando cen-
tral a los aparatos periféricos puede efectuarse por me
dio de la barra colectora de datos bidireccional, que
sirve principalmente para transferir los datos; ahora
bien, es posible prever un nimero y clase correspondien
tes de lineas de control adicionales que transfieran so
lamente sefinles de mando o control, o bien puede adop-
tarse un término medio, transfiriéndose entonces parte
de las sefiales de mando por medio de lineas de control
y transfiriéndose la otra parte de las sefiales de mando
por medlo de la barra colectora de datos. Como los apa

ratos periféricos y la unidad de mando central pueden,

en el espacio, estar muy apartados unos de otros, cada.

linea adicional implica un coste sustancial. Por otra
parte, cuando se usa menor cantidad de lfneas, las seﬁg
les de mando deben necesariamente ser transferidas par
cialmente en serie, de modo que la terminacidén interna

del programa de la unidad de mando central se hace mds

comple ja para. esta transferencia, y regquiere sustancial

mente un tiempo mayor, durante el cual la unidad de man

do central no puede ejecutar otras tareas.

Por todo ello, la invencidn tiene por objeto reali

zary ung calculadora que tiene una unidad de mando cen-

tral y unos aparatos periféricos enlazados por el menor

nimero posible de lfneas, consistiendo las lineas adi-
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cionales usadas para la barra colectora de datos en di-
versas lineas individuales que desempefien funciones o
transporten sefiales de tal modo que se reduzcan al mf-
nimo el control y el tiempo invertidos en la unidad de

5 mgndo central para el control de los aparatos periféri-
cos., Este objeto se consigue por estar la calculadora,
conforme al presente invento, caracterizada por el he-
cho de gue las lfneas adicionales incluyen todés las
lineas siguientes:

10 z)* una linea de control unidireécional que va co-
nectada, paralelamente a la barra colectora de datos, a
la unidad de mando central y a todos los aparatos y que
indica, por medio de un estado de sefial determinado por

~la unidad de mondo central, si le informacidén simultd-

15 neamente transferida por la barra colectora de datos es

. una orden de mando cue inicia unos caitbios &e funeién en

- los aparatos periféricos, o es una indicacién de estado
que sefinla ciertos estados operativos de los aparatos a . -
la unidad de mando central, o es un cardcter de informg

2o cidn;

b): una linea unidireccional ‘de seflalizacién conec
tada también, paralelemente a la barrh colectora de da-
to0s, a la unidad de mando central y a todos los apara-
t0s y que indica, por medio de un esthdo de sefial deter

2p minado por un aparato seleccionado para acceso, que eg=-
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te aparato seleccionado no puede recoger o suministrar
caracteres de informaciédn;.

¢c) una linea de seleccibn por cada aparato, que ¢O
necta directamente el aparato asociado a la unidad de
mando central, teniendo lugar la transferencia de datos,
entre wr aparato y la unidad de mando central, sélo si
la unidad de mando central aplica una sefial dada a la
linea de seleccidén de este aparato; .

d) una lfnea de peticibn por cada aparato, que co
necta el aparato asociado a la unidad de mando central,
de modo que cada aparato que esté dispuesto para wa
trensferencia de datos suministre una sefial dada, por
la 1ineé de peticién asociads. -

Por medio de las citadas lineas de sefial, y de las
seflales transferidas por ellas, es posible tramsferir
por la barra colectora sencillos procesos funcionales,

o sefiales simples de estado, por medio de un solo cardc:
ter de informacién. Por otra ﬁarte, los agparatos peri-
féricos individuales pueden enviar sefial independiente-
mente a la unidad de mando central, por medio de las
lineas de peticidén cue de ella irradian, de que existe
en realidad una peticién; en tanto que para las lineas
de'seleccidn Jo que queda, en primer lugér, es una trang
ferencia general de direcciones de acceso a todos los

apératos periféricos. . Los intervalos de tiempo requeri
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dos por la unidad ceniral para un intercambio de datos:
con, por ejemplo, un aparato lento de entreda o salida
serdn breves, porgue la unidad de mando central, tras

la sefializacién de acceso del aparato periféfico, puede
aplicarse primero a otras actividades haéta que este apa
rato periférico se halle diréctamente dispuesto para un
intercambio de datos, lo cual se qaracterizé.por una se
fial de peticién a suministrar por este apafato, ¥y la wni
dad de mando central sdblo necesita ejecutar la transfe-
rencia de datos después de eso. .Debido a la distribu-
cidn radial o estrellada de la lfnea de peticién, asi
como de la linea de seleccifn, no se necesitan descodi-
ficacidn de acceso ni demandas de control péra la conti
nuacién de las transferencia de datos. Por consiguien-
te, el dispositivo conforme a la presente invencidén tie
ne, en cuanto concierne al control de 1osvapératos peri
féricos; las ventajas de velocidad de estar éstos conec
tados,en forma puramente radial o estrellada. A causa

de la lfnea de sefializacién es posible, durante ma trans
ferencia de datos, enviar sefial de, por:ejemplo, un error
de transferencia, por deteccién de un error de paridad en
el aparato periférico; y ademds, la’unidad'de mando cen-
tral puede recibir sefial de haber cambiado el estado ope
rativo en un aparato periférico.

Debido al uso de una linea adicional de mando o con
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trol que indica el sentido de la transferenciz de datos,
es posible simplificar el control de los amplificadores
en las lineas de datos del aparato. DPuede preverse una
tercera linea de control para transferir datos adiciong
les, notablemente en el caso de 6rdenes de mando.

lLas lineas de seleccién conectadas en estrella con
forme al presente invento ofrecen una ventaja adicional
por el hecho de gue la linea de seleccién del aparato
asociado activa unos interruptores que interrumpen casi
todas las lineas gue van a la unidad de mando central,

para asi prevenir, por inactivacidén de la linea de selec -

cibn, que un aparato periférico que reaccione incorrec

tamente a las sefiales de mando aplique sefiales incorrec .

tes a la barra colectora de datos 0 a las demds lineas.
de control; estas sefiales incorrectas podrian perturbar
las sefiales procedentes del apérato periféricoioperati-
vo y adecuadamente activado, falsificando asi estas se-
flales, Ia linea de peticidn viene activada no sélo pa-
ra la trensferencia directa de un cardcter de datos si-
no también en el caso de ciertos estados operativos da~
dos, o cambios de los estados operativos, del aparato
periférico.
Para limitar el coste.de la unidad de mando central,

se prevé generalmente un solo medio o facilidad de cone

xién para un mimero limitado de aparatos periféricos,
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porque sélo hay precente un mimero limitado de lineas
de seleccidén y lfneas de petiecibn. Para poder usar apa
ratos periféricos adiéionales, se han adoptado medidas
tales que hacen pos;ble conectar varios aparatos subor
dinados (sub-aparatos) a una linea de seleccidn, por me
dio de una unidad de conexién. Al hablar de sub-apara
to 0 aparato subordinado se guiere dar a entender un
aparato periférico cuyo control electrdénico estd adap-
tado y destinado para su conexién a dicha unidad de cgi
nexién. Como se explicard mis adelante, al dar esta fa
cilidad se incurre sélo en unos costes adicionales limi
tados. Ia seleccién de uno de los diversos aparatos
periféricos conectados s una unidad de conexidn ya no
es entonces posible por medio de la linea de seleccidn
Unicamente, sino que debe efectuarse mediante etapas
adicionales: por ejemplo, por medio de unos interrupto
res o conmutadores accionados: a mano en la unidad de
conexibén. Ahora bien, en muchos casos es ventajoso tam
bién que.un sub-aparato dado pueda ser activado por el
programa, ya que una informacidén de acceso contenida en
la orden de mando selecciona este aparato por medio de
la unidad de conexién. Como cada lfnea de seleccién

lleva asociada una sola linea de peticidn, todos los

‘sub-aparatos conectados a una unided de conexién deben

usar conjuntamente la linea de peticidén asociada, para
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transferir una sefial de peticidén a la unidad de mando
central. Mientras la linea de seleccibén lleve seilal,
es que se ha seleccionado un sub-aparatoe dado, y sélo
este sub-aparato puede suministrar sefial de peticidén
por la linea de peticibén. En cambio, si la linea de
seleccibn no lleva sefial, la linea de petieién ha de
estar conectada a todos los aparatos, para que cada apza
rato pueda suministrar sefial de peticidn. Ahora bien,

la unidad- de mando central sélo recibe entonces el men

' saje de que uno de entre cierto nimero de sub-aparatos

diferentes lleva sefial de peticién, sin que el sub-apa
rato pertinente sea identificado por ello. Por consi-.
guiente, los sub-aparatos se proyectan por 1o menos pa
ra que, en reasccién e una orden de mando dada, apliquen
su direccibn de acceso de sub-aparato a la unidad de
mando central por medio de la barra colectora de datos.
En el caso de un mayor mdmero de sub-aparatos, o '
de sub-aparatos gue tengen una mayor velocidad de trans
ferencia, el controlide todos los aparétoé al mismo ni-
vel de prioridad puede dar lugar a dificultades. Por
1o tanto, es ventajoso asignar una prioridad relativa
a los sub-gparatos, ya que un aparato que tengsn una
prioridad inferior s6lo es capaz de suministrar seffal
de peticidén por la linea de peticién si no hay ningin

sub-aparato de prioridad superior que efectie una peti
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cibn. A este fin, la sefial de peticidén en cada sub-apa
rato va conectada, por medio de un interruptor o conmu-
tador, a la linea de subpeticibn gque parte de 1a unidad
de conexién, aplicando la unidad de conexién (cuando no
hays sefial de seleccidén) una sefial presente en una li-
nea de preseleccién al sub-aparato que tenga la méxima

prioridad; y, de no haber peticidn alguna presente en

-este aparato en tal momento, este aparato devuelve a la

unidad de seleccién, por medio de una lfnea de seleccién,
una sefial a través de todos los sub-aparatos. Si hay
una peticién presente en otro sub-aparato, el principio
de esta sefial cierra el interruptor que hay en la linea
de peticién interna, interrumpiendo asf la conbinuacidn
de la aplicacidén de esta sefial, de manera Que ninguno de
los sub-zparatos sucesivos de menor prioridasd puedan ho-
cer valer su peticidén. En Cambio,‘si no hay peticidm:
algune, presenfe en ningund de los sub=-gparatos, la se-
fial reaparece en la linea de 3elecci6n gue va & la uni
dad de conexiébn, cortdndose o interrumpiéndose asi la
sefial en la linea de preseleccibn; la seflalizacién de
este corte o interrupcién en la linea de seleccibn pro-
duce un muevo ciclo de seleccién con una sefial en la 11
nea de preseleccibén de la unidad de comexién. Si la di
reccifn de acceso del aparato que efectia la peticidn

va o ser interrogada por una orden dada de mando, es sé
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lo el sub-aparato pertinente el gue suministra su direc
cibn de acceso por medio de la linea de preseleccién;

en tanto que, en el caso de una orden de mando que con-—
tenga una direccién de acceso de sub-aparato, se repone
el sub-aparato previamente seleccionado y se seleecciona
el sub-aparato designado para acceso; en otros términos,
una orden de mando o control tiene prioridad sobre una
sefial de peticién.

En lo gue sigue se describirdn con detalle alguna37
formas preferidas de realizacién del dispositivo confor
me al presente invento, haciendo referencis a los dibu-
jos adjuntos, en los cuales:

- lg figura 1 representa una unidad de mando cen-
tral y alguos aparatos periféricos, con las lineas de
conexién asociadas;

= la figura 2 ilustra la funcién de diversas lineas:
de control en un aparato periférico; '

- la Tigura 3 i}ustra un dispositivo para generar
la sefial de peticién; ¥ '

- la figura 4 representa una unidad de conexién a
la que van conectados unos sub-aparatos, e ilustra tam
bién el principio de la disposicién de control de los
mismos:.

Ia fig. 1 representa la unidad de mando central

CPU simplemente en forma de blogue © recuadro, porgue lg
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forma de construccién efectiva de la misma no hace al ca
80 para la presente invencidén. Ia unidad central de man
do o tratamiento lleva conectada una barra colectora DD
de datos que consta de cierto nidmero de lineas individua
les: por ejemplo, nueve lfneas para ocho bitios de da~
tos y un bitio de paridad. Por medio de esta barra co-
lectora pueden transferirse los datos en ambos sentidos,
esto es, hacia la unidad de mando central CPU o desde es
ta umidad; no hay necesidad de decir que los datos sélo
pueden transferirse en un determinado sentido al mismo
tiempo. Esta barra colectora de datos va conectada a %0
dos los aparatos periféricos, representdndose solamente,
para mayor sencillez, los aparatos periféricqs PGl y PG2,
' Ia unided central de mando CPU lleva también conec—
tada uvna linea de control DCl que estd tambidn conectada;

paralelamente a la barra colectora de datos, a todos los

~ aparatos periféricos PGl, PG2, etc. Ia linea de sefinli-

zacién DFL va también conectada, como la linea de con~-
trol, a los aparatos periféricos PGl, PG2, etc., ¥y a la
unidad central de mando CPU, Para-que la representacién
sea completa, se indican también una,linea DTX de impul-
sos de reloj ¥y la linea de respuestaz DTY que se requieren
para la sincronizacidén de la transferencia de daﬁos, pero
que no son de importancia para la descripeién del presen

te invento.
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Ia widad de mando central CFU lleva también coneg
tado un haz 0 menojo de lineas DSE, conectdndose cada
vez uwna de las lfneas a un aparato periférico, Ia pri-
mera linea del manojo de lineas de seleccién DSE es la
linea de seleccién DSEL que va conectada al aparato pe
riférico PGl y gue sirve para la seleccién de este apa
rato periférico por parte de la unidad de mando central
CPU. Ia segunda linea es la linea DSE2, que va conecta
da al aparato periférico PG2, y asi sucesivamente.

De igual modo, estd el manojo de lfneas DRE conec
ta6o a la unidad de mando central CPU. Ila primeraz linea
del mismo es la linea DRElL, que se extiende a partir del
aparato periférico PGl y que sirve para enviar sefial, o
la unidad de mando central, de que hay una peticién pre
sente en ecte aparato periférico. Ila segunda linea ex
la linea DRE2, que se extiende a partir del aparato pe-
riférico PG2, y osi sucesivamente, Iog dos dltimos ha—
ces 0 manojos, por consiguiente, llevan conexidn cada
uno por separado a un aparato periférico, de manera ra-
dial o estrellada, en tanto gque las lfneas anteriores
representan una conexién de las denominadas de barra
colectora, porgue las lineas son comunes a todos los
aperatos periféricos.

En el aparato periférico PGl, la linea de seleccién

DSEl va conectada a unos interruptores SSE previstos vir
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-~ fualmente en la entrada del aparato periférico, para abrir

¥ cerrar las lineas de barrs colectora. Estos interrupto
res, comstruidos en la prdctica como intefruptores elec—

trénicos, estdn abiertos en el estado de reposo y se cie-
rran sélo por efecto de una sefial presente en la linea de

seleccidn DSEl. Como en c¢ada vez sélo puede activarse una

dnica lines de seleccibn, a la barra colectora se conecta

un solo aparato periférico para tomar o0 entregar informa-
cién o sefiales de control., Otro aparato periférico que
haya dado inicio a un proceso de- funcién incorrecto, debi
do a una sefial de interferencia o pof alguna otra razon,
¥ que no hay sido activado por la unidad-de mando central
CPU, se ve impedido asi de suministrar por las lineas de
barra colectora seilales incorrectas que falsifiquen las
sefiales correctas transferidas en_lés‘mismas. . Por otra
parte, como se gpreciard de manera obvia,fla(linea de:sg
leccién DSELl debe activarse durante una trénsferencia.com
pleté, porgue de lo contrario no es posibiéﬂel intercam~
bio de datos con el aparato periféricofselecdionado. La
linea de peticién DREL no es encaminadse por'medio de un
interruptor controlado por la lfnea de seleccién DSEL, de
manera que todos los aparatos periféricos pueden eimultd-
neamente aplicar una sefigl de peticidn a la unidad de men
do central CPU. Aun en el caso de.que se incluya una se
fial de peticidén accidentalmente suministrada, los. demds:

aparatos no se verdn inmediatamente perturbados por ello,
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ya que hay implicadas unas lfneas individuales que son
también interrogadas individualmente en la unidad de man
do central., De ese modo, pues, se tiene la seguridad de
que la unidad de mando central es capaz en todo momento
de recibir una sefial de peticidn y decidir cudl es el
proceso funcional que se va a ejecutar a continuacién.
El dispositivo representado en la fig. 1 comprende
una sola linea de control DCl., Esto, en principio, es
suficiente, porcue mediante unas 6rdenes de mando corresg
pondientes es posible iniciar otros procesos de trata-
miento ¢ funciones adicionales; pero el Yiempo regueri-
do a este fin podria estorbar demasiado a la unidad de
mando central en la ejecucibn de otras tareas. Por lo
tanto, es ventajoso prever una segunda linea de conirol
que vaya conectada a modo de linea de barra colettora,
lo mismo que la primera linea de comtrol, y que indique
el sentido de la transmisidén de datos en el momento per
tinente. Ademds, a causa de los muchos aparatos perifé
ricos que hacen necesarias unas 6rdenes de mando mds com
ple jas, es ventajoso prever una tercera linea de control,
también conectads como linez de barra colectora lo mis-
mo que la primera linea de control, y gue contenga una
informacién adicional de mando o control durante la
transmisién de 6rdenes de mando. Ia fig., 2 es una re-

presentacibn esguemftica de un dispositivo gue ilustra
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el control de un aparato periférico por medio de estas
lineas de control. ILa entrada estd congtituida por la
barra colectora de datos DD, que consta de varias 1l{-
neas paralelas pero gque en la fig. 2 estd representada
en forma simplificada, como una sola linea. Cada uno
de los interruptores, o‘conmutadores 5D3, SD22, ...
$D11, por lo tanto, consta en realidad de un nimero co
rrespondiente de interruptores o conmutadores paralelos,
construidos en la préctica como interruptores electréni
COS, ’

Cuando se supone que inicialmente no hay sefial al-
guna presente en las lfneas DC3 y DCZ, los conmutadores:
SD3 y SD21 estdn en la posicién de la derecha, y la in-
formacién se aplica al conmutador SD1l. Si la lfnea DC1
tampoco lleva sefial, el conmutador SD11l estd en la.pdsi-
cién de la derecha, y la informacién presente en la ba-
rre colectora de datos DD se aplica como orden de mendo,
egto es, como orden de mando primsria PC, a la unidad
¢S.de control de 6rdsnes. En cambio, cusndoa la linea
DC1 lleva sefial, el conmutador SDLL se pase a la Otra
posicibn, y la informacidén se considera cpﬁo un carﬁcfer
DA de informavidn suministrado por la wiided de mendo y
se aplica a une memoria de almacenaje DSP de datom que
hay en el aparato periférico, Ahora bien, por delante
de la memoria DSP de datos hay previsto otro interrup-
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tor o conmutador SR, cue va conectado a la indicacién DR
de peticién de datos, a describir mis adelante, y que cig
rra el camino o circuito de datos solamente si lleva se-
flal.. En otro caso, las seidales de datos se relinen en "ma
nojo" como una sola sefial y se aplican a la linea de seila
lizacién DFL. Ahora bien, esta sefial puede provenir tam-
hién de otra fuente de datos, por medio de un contacto de
conmutacibn por separado que suministre sefial al transfe-
rirse un cardcter de informacidn. Ia pérdida o borradu-
ra de una seflal DR respecto de la indicacidn de peticidn
de datos durante una transferencia de datos se debe en
general a la aparicidén de ung peticidén de orden, y esta
peticibn puede haber sido producida, por ejemplo, por wn
estado de funcionamiento incorrecto, no siendo ya posi-
ble entonces el tratamiento del cardcter transferido en
el aparato periférico. Este estado viene inducido, pues,
en la unidad de mando central, por una seflal presente en
la lfnea de sefializacién DFL. Ofro estado operativo en
el que es posible generar una sefial en la linea de seifia
liracién DFL, debido a una transferencie de datos, es el
de la deteccidn de wn error de paridad en el circuito PP
de verificacién de paridad que va conectado a la barra co
lectora de datos DD y que efectda una verificacién de pa-
ridad para cada cardcter transferido. Si el circuito PP

de verificacién de parided detecta un error, es posible
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borrar la indicacién de peticién de datos que haya en el
circuito AFS de indicacién de peticién, ilustrado con de
talle en la fig. 3, con el resultado de geherarse una se
fizl en la lfnea de sefializacién DFL; mediante esta opera
cifn de borrado es posible establecer o activar una indf
cacién de peticidn de orden. »v

Cuando la linea DC2 lleva una sefial, el conmutador
SD21 cambia de posicibn y se conecta al conmutador SD12
previsto para los datos de sentido'Opugsto, esto eé, los
que van del aparato periférico a la unidad de mando cen-
tral. S5i la linea DCl no lleva sefial en este caso, el

- conmutador SD12 estd en la posicién indicada, y el cardc

ter aplicadd a la wnidad de mando central es una sefial de
estado primerio PS que se forma en la unidad de mando cen
tral CS procedente del estado operativo instantdnec del
aparato periférico. Si el conmutador se halla en la otra
posicién por haber sefial en la lfnea DCl, z la unidad de
mondo central se le aplica wn cardcter de informacidn DE
tomado por lectura de la memoria de¢ almacenaje dg datos
SPA. Delante e la memoria SPA va conectado el conmuta-
dor SR, controlado por la indicecién DR de peticién de
datos y qﬁe bloguea el camino o circuito de informacidnm
cuando la sefial DR estd susente, suministrando este con
mutador SR en cambio una seflal por la lfinea de seflaliza

¢idn DFL. Aun cuando haya varios sparatos periféricos
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destinados solamente al suministro o salida de datos, de
modo que s6lo tienen una de las memorias DSP y SPA indi-
cadas, tales aparatos son ya reconocidos durante lg or-

den de mando para iniciar una transferencia de datos en

el sentido correspondiente. Ahora bien, lg sefial PS de

estado primario se requiere en todos los aparatos perifé
ricos. Debido al uso de la linea de control DC2, indicg
$iva del sentido de la transferencia de datos, este sen-
tido de transferencia puede ser cambiado de modo senci-
1lo por los amplificadores conectados en la barra coleg

fora de datos,
Ta linea DC3 suministra una informacién sdicional de

control, notablementd en el caso de transferencia de érde

nes de mando. o sefiales de estado. Cuando esta linea lle-
va seifal, el conmitador SD2 estd en la posicién de la iz~
quierda y, de no haber sefial presente en la linea DC2,.

por ejemplo, es posible transferir dos clases ae.érdenéa

de mando secundarias SCLl o SC2 por medio de la barra co-

lectora de datos DD; esto viene determinado por la se-
flal presente en la 1fnea DO1 por medio el econmuitador

SD13., Bstas frdenes de mando secundarias S€L o SC2 son.
también Yomadas y tratadas por. la ordem de mandokCS; en
reacceldn a esto, lag sefiales de estado secundarias S1l y

52 se transfieren por la barra colectora de datos DD,

‘dependiendo ello del estado operativo adicional y de la
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sefial que haya en la linea DC1l, a la unidad de mando cen
tral por medio del conmutador SD14 y del conmutedor 5D2Z,

que: cambia de posicibn por efecto de una séﬁal presente

~en la linea DC2. Ahora bien, esta dltime informacién se

cundaria de mando se requiere s6lo para Unos pocos apara
tos periféricos, y para los demds aparatos puede prescinm
dirse de la linea DC3 y los conmutadores asociados.

En la fig. 3 se ilustra la generacién de una sefial

de peticién DRI en un aparato periférico, sefial que es

‘trensferida a le wnidad de mando central por medio de la

linea de peticidén DRE asociada. En ella se prevé ciertos
némero de indicaciones de estado DR, CR, UX; AT, BI, ca-
da una de las cuales estd realizada, por ejemplo, en for
ma de circuito biestable. Ie indicacifn de estado DR su
ministra sefial de salida si el aparafo periférico estd

inmediatamente dispuesto para la recepcién o transmisibn

de un cardcter de informacidn, y esta seflal de salida

produce inmediatamente, por medio de la puerta disyunti-

ve Gb, la sefial de peticién interna DRI. Ahora bien, la
indicacién de estado DR puede activarse sflo durante una
fase de transmisién o transferencia de datos que se ini-
cia por medio de unas sefinles prefijadas de control gue
van desde la unidad de mando central al aparato perifé-
rico correspondiente, y a la que se da :fin por medio de

otras érdenes de mando o control prefijadas. No obstan
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te, si durante esta fase de transferencia de datos: surge
un estado de operacién dado, el mando CS de drdemnes puede
activar la indicaciébn de estado CR'que representa una pe
ticién de 6rdenes. Como consecuencia, se borra automdti
camente la indicacién de peticibn DR, lo cual significae
que las dos indicaciones de estado no pueden estar acti-
vadas simultdneamente,

El comienzo de una sefinl de la indicacidn de estado
CR de peticién de dSrdenes, presente en la entrada de una
puerta G4 de coincidenciz dindmica que se va a iniciar,
es capaz de generar en esta puerta de coincidencia uma
gefial de salida, porque la entrada de preparacién: tiene
permanenfemente el potencial de "1" légico.. Esta sefial
de salids sctiva, por medio de la puerta disyuntiva G.,
el biestable FF; y la sefial de salida de éste produce,
por medio~de la puerta disyuntiva G%, ls sefial de peti-
cibn interna DRI. Esta sefial de condicidén se aplics, de
nuevo por medio de la li{nea de peticibn asociada, a la

unidad de mando central, donde inicia wma actividad co~-

mo, por ejemplo, una orden de mando al aparato periféri

co, qgue interroga o0 examina el estado de este aparato.
Por ejemplo, si se determina en la unidad de mando cenp

~ tral, sobre la base del programs que se esté ejecutando

en wn momento dado, que el estado interrogado del apars
to periférico que ha dado origen a la peticibn de orden
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.cia G

no. es de importancia para el programa, es posible apli-
car al aparato periférico una orden de mando adicional
que "borre? el biestable FF por medio de la unidad de:

mando de 6rdenes CS,-dando asi fin a la sefial de peticidn

interna DRI. Si en el aparato periférico se produce un
nuevo estadoé adicionel activando dicho -estade, por ejem
plo, el indicador de estado UX, el prineipio de esta se
flal aparece en la entrada de la puerta de coincidencia

dindmica GS que ge va a iniciar, cuya entrads de prepa-
racibn estd todavia conectada al indicador CR de estado
activado. Como consecuencia, en la puerta de coinciden
3 aparéée una sefial de salida que activa el.biestg:‘
ble FF de nuevo por medio de la puerta ldgica disyunti~

va @&, volviéndose asi a sumlnlstrar une petlcldn de dg

tos: gnterna DRI. Lo mismo se efectia por medio de los
puertas de coincidencia dinédmicas GS o Gy 8i el.indica
dor de estads AT se activa, o sl se borra o desactive el
indicador de estado BI. Esta sefial de peticién puede.
dar lugar & otra actividad de 1a unidad. de mando central:
por ejemplo, 1a transmisién de érdenes de mandcvpara ini
ciar unos procesos de funcidn dedos en el aparato parifd
rico, Ahora bien, si tras la primera apericién de la sg
flal de peticién interne DRI, debida e haberse producido
una peticién de mando, CR fue borrada a continuacién por

la unidad de mando central, por medio de una orden de
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mgndo. especial llegada por el control de érdenes €S, las
modificaciones que haya en la indicacidn de estado UX,
AT y BI no puedén producir una seflal de peticién, porque
las puertas de coincidencia.Gi a Gé estén.entonces blo-
queadas. De esta manera es posible enviar sefial, a la
unidad de mando central, de gran nimero de estados desde
un aparato periférico, por medio de una sola seflal dé pe
ticifn; en tanto que el andlisis de estos estados es:
efectuado por la unidad de mando central por medio de
ung orden de mando correspondiente que le llega por la
barra colectora de datos. Ahora bien, es de notar que
no son lag indicaciones de estado en si, sino sélo las
modificaciones de las mismas, las que producen una sefial
de peticién, Por lo tanto, si la indicacién de estado
para una peticidn de érdenes OR, o si wnm de lus indicp
ciones de estado UX, AT y BI estuviese ya activadalo bo
rrada, una sefial de estado adicional de nueva aparicién
en el aparato periférico no puede ya activar el biesta-
ble FF si el biestable fue borrado o desactivado mien-
trag tanto por una orden de mando, sin ser borrada la
correapondiente indicacibn de estado. |

Ia unidad de mando central no es adecuada para la
conexidn de wn nimero arbitrario de aparatos periféricos,
viniendo el miximo ntmero de éstos determinado por el nd
mero-de lineas del manojo o haz de lineas DSE o DRE, y
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estendo limitado este numero por divgrsas razones. oi
de todos modos se quieren conectar mds aparatos perifé—
ricos, esto puede efectuarse por el hecho de que es po-
sible conectar varios sub-aparatos a una linea de selec
cibn, por medio de une unidad de conexién. En el caso
mds sencillo, esto puede significar que wn aparato peri
férico es capaz de funcionar con diferentes portadores
de datos por separado: por ejemplo, dos cintas perfora
das, por medio de Gos aparatos lectores de cinta perfo-
rada. La unidad de conexidén consta entonces del mismo
sistema. de mando electrénico presente en cada aparato pe
riférico; ahore bien, se asi.«a:entonces una subdireccidn

de acceso a cada uno de los dos lectores de cinta perforg

B R T N

da: por ejemplo, C1 y C2 en el aparato periférico PG2
indicado en la fig. 1. El aparato lector de cinta perfo
rada pertinente se selecciona por medio de la informaciébn
de acceso contenida en la orden de mando o control; esto
es, las seflales de control derivadas de las 6rdenes de
mando que vienen de la unidad de mando central CPU se
aplican s6lo al lector de cinta perforads seleccionado
para acceso. Si de ese modo se ha elegido una direccidn
de acceso y hay una sefial presente en la lfnea de selec-
cidén DSE2, sélo el sub-aparato seleccionado es capaz de

transmitir una seiial de peticidén por la linea de peticién

DRE2. En cambio, =i no hay presente sefial alguna de se-
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leccidén, ambos aparatos deben tener acceso a la linea de
peticién DRE2 con la misma prioridad. No obstante, como
en este caso la unidad de mando central GPU no reconoce

cudl de los sub-aparatos es el que emite una sefigl de Pe
tieidn, es posible transmitir una orden de control dada

que interrogue o examine la direccidén de acceso del apa-
rato que general la sefial de peticibén y que aplica esta

direccibn de acceso a la wnidad de mando central..

Ahora bien, de esta manera son s6lo muyr sencillos y
pocos los aparatos que pueden ser conectados a una linea
de seleccibn o linea de peticidn} En el caso de un ma=
yor nimero de sub-aparatos més complejos, es necesario
asignar un orden de prioridad a los sub-aparatos. In
este caso, el control del sub-aparato ya no es asi de
sencilllo, y la fig. 4 ilﬁstra un e jemplo para un mando
tal de prioridad de diferentes: sub-aparatos UGL, UG2, ...
UGh por medio de una unidad de conmexién PA, Por su la-
do mis alejado de los sub-azparatos, la unidad de cone-
xibn PA recibe las mismas sefiales que cada vez un apa-
rato periférico PGl de la figura 1! esto es, por medio
de la barra colectora de daftos DD, la linem de selec-
odén DSEL  (se supone gue la unided de conexidn PA estd
conectade en el lugar del aparato periférico. PGl de la
fig. 1), y también la 1linea de peticién DRE que se ex-—
tiende hasta la unidad de mando central; sdemds, hay
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conectadas las lineas de control, las lineas de sefializa
cibn y las lineas de reloj indicadas en la fig. 1 y que
en la fig. 4 se omiten para mayor simplificacién, puesto
gue no son necesarias para la descripeidn del mando o

control especial del sub-aparato. Ias lineas conectadas”

" a la wnidad de mando central se amplifican esencialmente

sélo en la unided de conexién PA y se hacen seguir sin mo
dificacibn alguna para el resto, viniendo la barra pro-
longada'colectora de datos designada con DTEP, estando

la 1fnea prolongada de seleccidn designada con DESE y la
linea comin de peticidn, que tiene su origen en el sub-

aparato y va conectada como lfnea de peticién DREL al or

e

denafor o calculadora central, designada con DFRE. Aho-

(R S

re Eien, a partir déjla unidad de conexibn P& se extien-
de wna linea adicional de preseleccidn DPX, en tanto que
a aquella vuelve una linea de seleccibn DPY, Estas dos
11néas son las que efectlan el control de prioridad.

Con el fin de impedir que varios de los sub-aparatos

"UGL, UG2, ... UGn suministren simultdneamente una sefial

de peticién por la lfnea DFRE, la sefial de peticién DRI
preéente en el aparato es encaminada,pof un interruptor
SRE que se cierrs primero por la accibn de una sefial pre
sente en la linea de seleccién DPY. Si la l{nea de se~-
leccidn DSEL y, por %unto, la linea de subseleccidn DPSE

no llevan sefial, la unidad de conexidn suministras wna se.
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‘seflal por la linea DPY: esto es, en el caso aqui ilustra

fjal, por la lfinez de preseleccién DPX que recorre todos
log sub-aparatos, al sub-aparafé UGn que tiene la mdxi-
ma prioridad. Esta linea de preseleccidén podria estar
conectada directamente a este subaparato, pero debido a
la conexidn de la linea recorriendo todos los sub-apars
tos es posible efectuar una preseleccidn dada, ya en wn
aparato, por medio de una sefial de peticibn presente,
con el fin de abreviar la preseleccién final sucesiva Yy,
por tanto, darle mayor rapidez. DBasdndose en la sefial
presente en lg linea DPX, el sdb-aparato UGn produce una

do, solamente por medio de un puente BR. Por esta linea
de seleccidn DPY, la sefial pasa desde el sub-aparato UGn

[y S

que tiene la mdxima prioridad, recorriendo todos los sub-
aparatos por el orden sucesivo de su prioridad: es decir,
la ruta que sigue la linea de seleccidn DPY determina el
orden de prioridad. 31 el comienzo de la wefial en la 1i
nea‘de seleccién DPY .pasa por un aparato que tiene presen
te la seflal de peticidn DRI, se cierra el interruptor SRE
¥y la sefial de peticién se aplica a la linea de subpeti-
oién DPRE, Eete es el caso del sub-gparato UGL ds este
ejemplo, Es de notar cue s6lo una seilal de peticién ya
presente al comenzar la seilal en la linea de seleceidn
DPY es la que cierra el interruptor SRE, mientras que

wna seflal de peticién que aparezca despuds ya no tiene
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tal efecto. El interruptor SPY es abierto por la seflal
de condicién DRI, que asi evita que se éiga aplicando la
seflal presente en la linea de sefial DFY, para que en apa
ratos que tengan prioridad inferior no pueda ya introdu~
cirse una seiial de peticién. De ese modo se preseleccio
na el aparato que comprende el interruptor SRE cerrado,
¥ este estado es el gue se almacena primero.-.

De no haber sefial algunz de peticidn presente en
ninguno de log sub-aparabos, la sefial presente en la 1f
nez de seleccién DPY no se interrumpe, y llege a la uni~
ded de conexién PA. En reaccidn a ello, esta unidad ine
ferrumpe la sefial presente en la 1inea de preseleccilbn
DFX y, debido a la desaparicién de esta sefial en el sub-
aparato UGn, se interrumpe también la sefial presente en
la lfnea de seleccidn DPY. Ia seflal que hay en la linea
de seleccidn DPY, por lo tanto, es la sefial de respuesta
a la sefial presente en la lines DPX, de modo que la uni-
ded de conexién comprueba continuamente el funcionamien-
to apropiado de estas dos lineas, Como las dos lfneas
pasan por diferentes efapas electrénicas cn cada sub-apa
ratoy, la sefial en la lineé de preséleccidén DPX aparece
561lo al cabo de cierto retardo, producido én la lfnea de
seleccidn DPY, en el drea de la unidnd de conexidn PA.
Bsto mismo es aplicable, naturalmente, al corte o inte-

rrupcién. Por lo tanto, cuando la sefial de la linea de
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conexibn DPY desaparece en la unidad de conexidn PA, se
ha terminado wm ciclo completo de interrogacidén o exa-
men de las peticiones. Ia duracién del ciclo de interro
gacibn, pues, depende s6lo del mimero de sub-aparatos co
nectados. Es posible establecer un nuevo ciclo en cuan—
to la unidad de conexidn suministre de nuevo sefial por
la linea de preseleccidn DPX, con tal que no haya seiial
alguna ya presente en la linea de seleccién DSEL. Ahora

bien, es ventajoso retrasar esta nueva seflal en laz linea

de preseleccidén DFX, en wn perfodo o intervalo de tiempo.

fijado respecto a la desaparicién de sefial en la linea
de seleccién DPY.

Por ejemplo, si en el sub-aparato UGl interrogado
habis una sefal de peticibn interma DR1, y se aplicé a
la unidad de mando central por medio de la unidad de cgo
nexién PA y de la linea de peticién DREL, la unidad de
mendo central examinard primero normalmente la direccién
de acceso del sub-aparato que hizo la peticién,; por me-
dio de una orden de mando o control. A este fin, se
eplico wna sefial en la linea de seleccidn DSEL que 1lle
ga, por medio de la linea de gubseleccidén DPSE, o todos
los sub-aparatos y, por tanto, también gl sub~aparato
UGl. Se cierra entonces el interruptor SSE en la barra
colectora de dntos, y la siguiente orden de control pa-

ra la interrogacidn o examen de la direccidn de acceso
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puede llegar a la unidad AV de comparacién de direccio-
nes de acceso que, inmediatamente después del final de
la; orden de control, transfiere un cardcter de informa-
cifn, correspondiente a su direccién de acceso, a la uni
dad de mando central. Ahora bien, esto se efectda tan
s6lo para el sub-aparato UGl, porque este aparato fue el
seleccionado; esto es sefialado a la porcién derecha de
la unidad AV de comparacién de direcciones de acceso por
la linea de la seiial DRI de peticién interna, por medio
del interruptor SRE cerrado. A continuwaciébn, la unidad
de mendo central puede emitir una orden de control que
contiene una informacién de acceso indicativa del sub-
aparaté UGL y que es reconocida en la unidad AV de compa
racién de direcciones de acceso, de modo'que se ¢ilerra
ol interruptor SDD y la informacién de la barra colecto
ra de datos puede llegar a los ulteriores circuitos elec
trénicos del. sub-aparato UGl, El sub-aparato UGL puede
entonces efectuar la transferencia de datos de igual ma-
nera que un aparato periférico directamente conectado a
la. wnidad de mando central., El sub-aparato estd de pre
ferencia construido de tal modo que, después de la par-
te- 0 seccidn de control determinada por la conexibn a la
unidad de conexién PA, hay presentes las mismas sefiales
que en el caso de un aparato periférico directamente co
nectado a la unidad de mando central.
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Ahorz bien, si la siguiente orden de control de la
unidad de mando central contiene una informacién de ac—
ceso asignada al sub-aparato UG2, la falta de correspon
dencia es detectada por la unidad AV de comparncién de
direcciones de acceso, con el resultado de yue se bhorra
el estado previamente Heleccilonado, lo cual significa
que el interruptor SRE se abre, y se cierra el interrup-
tor SPY. En cambio, la unidad de comparacién de direc~
ciones de acceso cierra el interruptor correspondiente

en la barra colectora de datos del sub-aparato UG2, y se

produce el cambio al estado seleccionado, E1l interruptor
SPY cerrado en el sub-aparato UGL deja entonces gue la se
fial presente en la linea de seleccidm DFY llegue a la uni
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25

ded de conexibn PA, y esta unidad puede dar fin al ciclo
de la interrogacién de peticidn paralelamente a la seleg
¢ién del subnaparatofUGQ por parte de la orden de mando,
pero esta unidad no es capaz de indciar un nuevo ciclo,
porque la linea de seleccidén DSEL lleva sefial. EL nuevo
ciclo para la interrogacién de peticidén sélo puede ser
iniciado si esta serial ha vuelto a desaparecer, esto es,
8i la unidad de mando central no comunica ya con ninguno
de los sube-zparatos,

Eéta solicitud que corresponde a la presentada en
Repiublica Federal Alemana, el dia 7 de Septiembre de
1974, bajo el N2 P 24 42 990.1, se zcoge a los benefi-
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cios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie-

dad Ind}is trial,

R IVIND ICAC TONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre-

sentan para gue sean objeto de esta solicitud de Paten— -

te de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que
Se recogen cn las reivindicaciones siguientes: '
18, Perfeccionamientos introducidos en une calou-
ladora que comprende una unidad de mando central y urmos
gparatos: para la entrada y salida y el alwmacenaje de dg
tos, conectados a la unidad de mando cenfral por medio
de una barra colectora de datod bi&ireccioﬁal destinada
y adaptada a la transferencia de datos en uno de los dos
sentidos, y también por medio de umas 1ineas adiciona-
les, caracterizados por el hecho de que la calculadora
tiene inoluldas en las lineas adicionales todas lag 14~
neas sigulentes: (a) una lfnea de control unidirecoio~
nal que va conectads, paralelamente a la barra colectora
de datos, a la unidad de wando central y a todos los ape,
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ratos y que indica, por medio de un estado de sefial dado,

deterninndo por la wnidad de mando central, si la infor-
P ’

macidén simultdneamente transferida por la barra colecto-

ra de datos es una orden de mando gue inicia unos cambios

de funcidén en los aparatos periféricos, o es una indica-
cién de estado gue seflala ciertos estados operativos de
log aparstos a la unided de mando central, o es wn cardc
ter de informacidn; (b) wna linea unidireccional de se~
falizacibn conectada tambidn, paralelamente a la barra
colectora de datos, a la unidad de mando central y a to-
dos los aparatos y que indica, por medio de un estado de
seflel determinado por un aparato seleccionado para acce-
80, que este aparato seleccionado no puede recoger o su-~
ministrar caracteres de informacién; (c) una linea de
seleccibn para éada aparato, que conecta directamente el
aparato'asociada a la unidad de mando central, teniendo
lugar la transferencia de datos, entre un aparato y la
unidad de mando central, s6lo si la unidad de mando cen
tral aplica una seiial dada a la linea de seleccién de es
te aparato; (d) una linea de peticién por cada aparato,
gue coneeta el aparato asociado a la unidad de mantdo cen
tral, de modo que oada aparato que estd dispuesto para
ung transferencia de datos suministre una sedal dada,
por la lfnea de peticién asociada.

28,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 18,
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caracterizados por el hecho de que estd prevista una se~ .

ginga linea de control conectada de igual manera que la
primera linea de control y que indica, por medio aé un
estado de 8Seflal determinado por la unidad de mando cen-
tral, el sentido de la transferencia de datozs en el mo-
mento pertinente, '

38;~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 228,
caracterizados por el hecho de que esté prevista uns ter
cera linea de control conectada de igual manera que la
primera linea de control y que indica, por medio de um
estado de sefial determinado por la wnidad de mando cen-
traly; una informacién adicional de mando o control, notg
blemente en el caso de la transferencia de 6rdenes de
mendo 6 de sefiales de estado por la barra colectorm de
datos.

48.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 18,

o cualquieras de las reivindicaciones gue le siguen, segin

Jlos cuzles la transferencia de datos se efectua con carac

teres de verificecidn de paridad,; caracterizados por el
hecho de que, én el caso de una transferencia de datos
desde la unidad central de mando a un aparato, este apa
rato aplica una seflal dada a la linea de sefializaoiln,
en el caso de deteceidn de un error de paridad en los cg
racteres de datos transferidos. , ‘

a8,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 18
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0 cualqguiera de las reivindicaciones que le siguen, ca-

racterizados por el hecho de gue, en el caso de wna trans

ferencia de datos a la unidad central, esta unidad repre-
senta una sefial generada por un error ae paridad detecta-
do de una manera retardsda, mediante una etapa o ‘paso de
retardo. ‘
68,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 48
0 la 58, caracterizados por el hecho de que, en el caso
de la transferencis de wn cardcter de datos, la unidad
de mando central, después de la deteceidn de un error de
bari&ad y tras la aparicilén de una seflal en la lines de
gefializacién, pone en marcha un contaedor de repeticibm
durante por lo menos una repeticién de la transferencia.
4.~ Perfeccionamientoy segin la reivindicacién 19
o cuzlgudera de las reivindicacidnes que le siguen, ce~-
racterizado por el hecho de que la lines de seleceidén del
aparato asociado pone en accidn wnoe interruptores o con-
mutadores gue, en el drea de loczlizacién de las comnexio-
nes de las lineas qué ven tonedtadas g la unidad central,

van in¢luidos en cada una de estas lfneas, excepto en 1o

gue se refisre o la lfnea de condiéidn.

88,4 Perfeccionamientos segin la reivindicacién 18
0 cualguiera dd les reivindicaciones que le siguen; carag
terizedos por el hecho de que, durante una fage de trang

ferencia de datos de-un aparato, iniciada por unas brde-
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nes prefijadas que van desde la unidad de mando central
5 -este aparato y finalizada por otras drdenes de mando
prefijadas, suministra la sefial determinada por una pe-
ticibn de datos presente en la linea de ﬁetiei6n asocilg
5 da, sélo si este aparato estd dispuesto para la transfe
rencia de un cardeter de informacién dentro de un perio
do prefijado.
98,~ Perfeccionamientos segin la reivindicicién 12
0 cualquiera de las reivindicaciones que le siguen, ca-
10 racterizados por el hecho de que en cada aparato hay pre
sentes unas indicaciones de estado gque son activadas por
unos estados prefijados del aparato, de modo que las mo

dificaciones o0 variaciones de las indicaciones de estado

f-
!
}
|-

prefijadas efi el aparalo generan la sefinl dada, en la 1i
nea de peticidn.

15 108,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 98,
caracterizados por el hecho de que una modificacién de
une indicacién prefijada de estado es la aparicidn de
una peticién de orden en el aparato, borrando esta peti-
cifn de orden una peticidn de datos que haya posiblemen~

20  %e presente, '

. 118,~ Perfeccioriamientos segdn la reivindicacién 10g,
caracterizados por el hecho de que las modificaciones o
variaciones en otras indicaciones de estado prefijadas
édicionalmente generan la sefial dada, por la linez de

25 condicibn, Unicamente en presencia de una peticién de or
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den,

128, Perfeccionamientos sééﬁn cuglquiera de las rei
vindicaciones 92 a 118, caracterizados por el hecho de que
por lo menos algunas de las indicaciones de estado pueden
ser conectadas y/o desconectadas por interruptor, median-
te: unas 6rdenes de mando prefijadas.

138,- Perfeccionamientos Segin la reivindicacién 18
o cualquiera de las reivindicaciones que le siguen, carac
terizados por el hecho de que la sefial dada generada en
un. aparato en la linea de peticidén asociada puede ser des
conécteds 0 interrumpida por unag Srdenes de mando prefi-
Jjadas que lleguen a este aparato procedentes de la wnidad
de mando central, -

148,= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 18
0 cualquiera de las reivindicaciones que le siguen, carac
terizados por el hecho de que, en el caso de ausencia de
peticidén de datos, el comienzo de una transferencia de
un cardeter de informacidn produce una sefigl en la linea
de Sefializacién. ' ‘

158,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 18
o cualquiera de las reivindicaciones que le siguen, carag
terizados por el hecho de que a wuna 1fvoa de selecoién
pusden ir éoneotados variog subm=aparabtos por medio de una
unidad de conexifén, aplicdndose las sefinles de peticidn
de todos estos sub~aparatos conjuntaomerte s la unidad de
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mando central, por medio de la lfnea de peticidén asocia-
da a la ldnea de seleccidn.
| 162,~ Perfeccionamientos Segﬁn la reivindicacidn 159;
- 4 caracterizados por el hecho de que la unidad de mando cen -
';fl- . 5 tral selecciona uno de entre varios sub-aparatos, median

.T'j te la informacién de acceso contenida en';a orden de man-
| fﬁ;:) I do, por medio de la unidad de conexiém. : o

178,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 158

0. 168, caracterizados por el hecho de que la linea de pe-
10 ticién estéd conectada, por medio de la unidad de conexidn;
al sub-gparato seleccionado, sélo durante el tiempo que
" la 1fnes de seleccidn asociada lleva la sefial dada, es-

tando la 1fnea de peticién conectada a todos estos sub-

v e e st by

aparatos 8i la linea de seleccién asociada no lleva se-
15  fial.
18e,- Perfeccionamientosisegﬁn la reivindicacién 158
o cualquiera de las reivindicaciones que le siguen, carag- -
terizados por el hecho de que una orden de mando prefija-.
s day aplicada por la unidad de mandofcentrél a la wnidad
}} ;{’. ' 20 %e éonexién, asegura gue el sub-aparato que transfiere . :
w " una sefinl de peticién por medio de la unided de comexién | <
J'Por 1z lines de condicién aplica una sefial de estade '
i que representa la direccidn de acceso del sub-aparato, a
la'ﬁnidad de mando central, pdér medio de la barra colecw
25 tora de datos, .
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192,- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 158,

caracterizados por el hecho de gue la calculadora tiene
asignada una prioridad a los sub-aparatos, unos: respecto
a otros, y por el de que la seflal de peticién en cada sub-
aparato va conéctads, por medio de un interruptor o conmu-
tador adicional, a la linea de subpeticién que conecta to-
doz los sub-gparatos y la unidad de conexifn; transmitien-
do repetidamente la unidad de conexidn, en el caso de au-
sencia de sefial en la linea de seleccidn conectada a la
unidad de conexibn, una seiial por una lfnea de preselec-
6ién que va por 1o mends al sub-aparato que tiene la mé-
xima prioridefd; dérivando este sub~mparato una seffal de
la sefial presente en la linea de preseleccidn, sefial de-
rivada gue eg aplicada a una lines de seleccidn que pasa
desde el sub-aparato recorriendo todos log sub-aparatos,
en la sucesién de prioridad decreciente, hasta la unidad
de conexién; preseleccionando el comienzo de la sefial en
la. linea de seleccién un sub-aparato en &1 cual esté pre
sente wia sefial de peticidn; interrumpi¥ndose con ella
el paso-de la sefial y cerrdndose el interruptor adicio-
nals '

208,~ Perfeccionamientos segn la reivindicncidn 19g,
caracterizados por el hecho de que la unidad de conexidn,
en el caso de recepcidn de la sefial presente en la linea
de seleccidn, interrumpe la sefial en la linea de preseleg
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cibn; cortando entonces el sub-zparato que tiene la md
Xima prioridad la sefial presente en la lines de seléc-
eifn; suministrande de nuevo la unidad de conexiénm wia
sefial por la lfnea de preseleccidn al detectarse &l cor
te o interrupcibn de la seflal anterior. '
218,.- Perfeccionamientos segin la feivindicacidn
208, caracterizados por el hecho de que la unidad de co =
nexién vuelve a generar una sefial por la linea de prese
leccidn, s6lo al cabo de un perfodo o intervalo de tiem
po prefijado tras la deteccidén del corte o interrupcibn
de la sefial en la lfnea de seleccién. _ :
228, Pérfeccionamientos segdn la réivindicaei&m’;x
194, caracterizados por el hécho de que una orden de méndpf}
transmitida por la unidad de mando central por la barra
colectora de datos activa sélo el sub-aparato preselecw—
cionado, @plicando asf{ a la barra colectora de datos un
cardcter de dinformacidn correspondiente a la direceidn '
de acceso del mismo,. . .
238,- Perfeccionamientos segin la reivindicacidm'
195, caracterigados por el hecho de que e sefial presen
te en la lfnea de seléeccibn conectada a l@ unidad de cow
nexidn hace volver; en unién de'uné orden de mando que -
tontiene une direccidn de acceso de subm-gparato, 6l subw
aparato previﬁmente seleccionado al estado de no preseleg
cionzdoy asbriéndose entonces el interruptor adicional, ce
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rrado por la sefial vresente en la lines de seleccidn;
paséndose esta sefial a la unidad de conexién y seleccio
nendo en cambio el sub-aparato que corresponde a la di-
reccibn de acceso de sub-aparato.

248,~ "PERFUCCIONALIENTCS INTRODUCIDCGS EN UNA CAL |
CULADCRAM,

Tel y como se ha descrito en la Memoria que antece
de, represent~io en los dibujos que se ncompalien, ¥y pa-
ra los fines que g¢ han especificado.

Esta Memorig consta de cuarenta y una hojas escri-
tas & mdquina por una sola cara.

Madrid, '
PoAe

11 WUV, 1575
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