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DESCRIPTIVA
. de una Petente %éﬁﬁéencmon a nombre de:
.\ la Firme FRANZ K ‘Lﬁohalldad -

alemana, domiciliada en 4 ék Salzkotten,

“(_‘ _,14"‘ - - - - - UUUODDODO----“-“‘-

El invento se refiere & un dispositivo pars des-

prender las hojes de las remolachas con uns herramienta pa

ra descsbezar apoyade en un armazén de soporte que se pue-

de mover hacia arribs y sbajo, y con un tembor palpador an

tepuesto que corre sobre las cabezas de las remolachas y -
ajusta la altura de trabajo asi{ como con un resorte intex-
caledo entre el armazén de soporte y el bastidor de la mé-
quina,

Un dispositivo de este tipo se conoce por le pu-

blicacién alemana 1 124 286, El tambor palpador y el cuchi

1llo para descabezar se spoyen aqui en el ermezén de sopor-
te comin, E1l armazén de soporte estd suspendido en forma -

virable en el bastidor de la ﬁéquina y acoplado 2 este por



10

15

20

25

medio de varios resortes. Un resorte sirve para descarger el
peso del armazén de soparte con el tembor pslpador y el cu -
chillo para descabezar. Este dispositivo posee para ajustar
la altura de trsbajo solamente al tambor pslpador, de modo -
que el sistems tiene una inercie considerable. Ademés ocurre
con frecuencia que debido & las slevadas fuerzas de choque =~
del tambor palpedor las remolachas son tronchadas en el sue-
lo o empujadas a una posicidn inclinada. Finalmente este dis
positivo conocido no se pueds emplear para grandes velocida-
des de trabsjo, como se requisren para méquinas de gran ren-
dimiento, porque en estas condiciones la méquina deja de fun
cionar,

Por la publicacidn alemana 2 250 913 se conoce el
modo de elzar por medio de un dispositive ae elevacidén hidréy
lico los cuchillos rotativos para descabezar ds una méquiﬁa -
consechadora de remolschas & la alture de trabajo.

Delante del dispositivo de elevacidn hidrdulica es=
té colocado un palpador que se pone encime de las hojas de -
las remolachas y ajusta con esto la alturse de trabajo. Este
dispositivo conocido tempoco puede emplearse para grandes ve=
locidedes de trasbajo, puesto que la alture de trabajo para ca
da remolsche siguiente es sjusteda siempre solemente desde ~
sbajo, Esto significa que el cuchillo para descabezar descien
de entre dos remolachas y que el palpador por su choque con -
las hojes de ls remolscha siguiente tiene que elzar de nueva
el sistema. El mendo hidréulico queda bloqueado durante un -

tiempo determinado que es necessrio para cortar la csbeza de
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la remolacha, Este sisiema tampoco es apropiado para aumentar
la velocidad del trabajo.

El invento tiene el objeto de crear un dispositivo -
del tipo arriba descrito con un sistema de régulacién que ajug
ta la altura de trabajo y que puede realizar un movimiento ré-
pido conforme & la velocidad de trabajo, pero que somete a las
remolachas solamente a una pequefla carga de choque, de moedo que
las remolachas sobre todo no son volcadas.

Esto se consigue de acuerdo con el invento porque de-
lante del tambor palpador apoyado en el armaszén de soporte movi
ble hacia arriba y hacia abajo estd dispuesto un mando previo -
que actla sobre el armazén de soporte y que tiene un dispositi~
vo subsidiario que ayuda al movimiento de elevacién del armazén
de soporte. Este dispositivo es apropiado para colocar la herra-
mienta para descabezar de un modo continuo y répido a nuevas al-
turas de trabajo, y esto por el cemino m&s corto posible, direcw
tamente desde la altura de trabajo anterior.

Resultados todavi{a mejores del trabajo se puede conse-
guir si para el ajuste fino de la altura de trabajo estéd dispueg -
to un palpador separado para la regulacién del mando previo re---
forzado por el dispositivo subsidiario. Con esto se obtiene un -
mando de dos escalones para el ajuste de la altura de trabajo., -
Los dos sistemas de mando estén unidos entre si a través del dié
positive subsidiario, El1 palpador tiene solamente un peso reducyg
do regulable tal vez por la presién de un soporte - y dirige al
armaz6n de soporte con el tambor palpador en el sentido del map
do previoc ya aproximadamente a la altura de trabajo necesaria., -

El ajuste fino de la alture de trabajo se realiza entonces por
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el propio tambor palpador., Por regla general el tambor palpa-
dor tiene que compensar entonces ya solo diferencias de ‘altu-
ra relativamente pequefias, de modo que ;as cargas que S& pre-
sentan son pequefias, .

El dispositivo subsidiario dirigido por el propio -
palpador y que ayuda al mando previo del movimiento de eleva-
cifn del armazdn de soporte, puede estar estfucturado en forma
mecénica, eléctrica o hidrédulica. Con poco dispendio y buenas
resultados de trabajo puede estar previsto un dispositivo sube
sidiario mecénico que trabaja con la ayuds de fuerzas de fric-
cifn. El dispositivo para descabezar se apoya en un armazén
de sopofta que puede subir y bajar alrededor de un eje horizepn
tal, El dispoéitivo subsidiario es£é~intercalado entre este ax
mazén de soporte y el palpador que determina el mando previo -
para la altura de trabajo del dispositivo para descabezar, Con
esto se tienen en cuenta las circunstancias del descabezado, -
donde una remolacha m8s pequefia puede encontrarse o delante o
bien detrés de una remolacha més gfande, ya que se trata de un
dispositive subsidiario que transmite al dispositivo de desca
bezar en forma reforzada tanto el movimiento.de elevacién como
el de descensc. Pero también es posible quevel dispositivo sub-
sidiario afecte solamente al movimiento de elevaci6n del mando -
previo del armazén de soporte y que para el movimiento de descen
so se empleee un resorte adecuadamente disefiado. Al efecto hay
que tener en cuents que el movimiento de descenso influye tam--
bién la fuerza de gravedad.

En una forma de realizacién preferida y estructuracién

particularmente sencilla el dispositivo subsidiario estsd formado
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por al menos un rodilloc de arrastre impulsado y una cinta, ca-
ble o elemento similar que transcurre sobre el mismo y que co-
necta entre si al palpador y al armazén de soporte de tal mang

ra que al virar el palpador hacia arriba, debido 2l tensado de lu
cinta, del cable o elemento similar se realiza su arrastre por -
el rodillo de arrastre con efecto subsidiario y con esto la elg
vacién del armazén de soporte en el sentido de la regulacién -
previa, LSgicamente pueden estar previstos también varios rodj
llos de arrastre giratorios impulsados en sentido opuesto res-
pectivamente, caso de ques el #&ngulo abrazado de un radillo de -
arrastre no proporciona el refuerzo suficiente de la fuerza de
friceidn,

En otra forma de realizacién el dispositivo subsidia
rio estd formado por al menos un rodillo de arrastre circulato-
rio 8 impulsado y una cinta, un cable o elemento similar condu-
cido sobre el mismo que conecta al armazén de soporte con una -
palanca apoyada en forma girable en el bastidor de la méquina, y
en el que entre el armazén de soporte, que se encarga del moview
miento de regulacién del palpador, y la palanca esté previsto un
dispositivo de transmisién para tensar la cinta, el cable o un
elemento similsr, El dispositivo de transmisién tiene el aobjeto
de realizar el refuerzp de acuerdo con el peso del armazén de -
soporte con las piezas asentadas en el mismo., El dispositivo de
multiplicacién puede ser en forma sencilla una transmisién por -
eclisas. Pero también son posibles construcciones con el empleo
de segmentos de ruedas dentadas y otros medios de transmisién.

En otra forma de realizacién del dispositivo la herra-
mienta para descabezar y el tambor palpador estdn sustituidos -

por una herramienta batiente que se apoya en el armazfn de sopor
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te que sé puede mover hacia arriba y hacia abajo*én el bastidor
de la mdquina. Directamente delante de la herrémienta batiente
egtéd previsto el palpador que choca con las remolachas con el
dispositivo subsidiario. Por la preseﬁcia del dispositivo sub-
sidiario se aumenta considerablemente la movilidad vertical de
la herramienta batisnte, Debido a esto es posiblé prescindir de
una regulacién previa y de una regulacién fina de la altura de
trabajo y se puede prever una sola regulascién con sl dispositi
vo subsidiario. Puesto que la herramienta batiente esté cpnfigg
rada hasta cierto grado en forma eléstica. no son perjudiciales
diferencias menores en la regulacifn de la altura. Sqlamante por
el empleo de la herramienta batiente es posible desprender las -
hojas completamente de ;a remolacha, aln traténdose de separacig
nes estrechas entre las remolachas y/o de una velocidad grande ;
del trabajo, sin que sea necesario el empleo de otras herramien-
tas, Pesro también es posible ajustar la herramienta batiente a -
una altura de trabajo determinada, para cortar o descabezar lue-
go la remolacha con un cuchillo de d;scabezar gituado detrds y -
que también puede estar apoyado en el armazén de soports, El em-
pleo adicional de cuchillos de descabezar detrés de la herramien-
ta batiente requiere solamente un espacio adicional relativamen-
te pequefio.

También en esta forma de realizacién puede estar pre-

visto un dispositivo de transmisién que estd formado por ejem--

" plo por una serie de puntos de articulacién de la cinta, del ca

ble o de un elemento similar en el armazén de soporte y que tie
nen distancias diferentes del eje alrededor dsl cual vira el ayg

maz8n de soporte.
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El &ngulo de viraje méximo del armazdn de soporte
puede ester limitsdo por topes., Un tope estd formado conve-
nientemente por uma rueda de soporte con elture ajustable.

Debido & la construccibn livisna de ssta forma de
realizacidn existe la posibilidad de colocar el dispositivo
pasra desprender lss hojas, constituido por el pelpador, el =
dispositivo subsidiario, la herramienta batiente y tal vez -
el cuchillo para descsbezar, delante del eje delentero del -
chasis de una médquina cosechadors de remolachas. Tratdndose
de méquinas cosechsdoras de remolaches de verias filas, esté
coordinado con cada fila un dispositivo propio para despren-
der hojas o descabezar, para le cusal todos los dispositivaos
para descabezar y desprender les hojas estén apoyados con ipn
dependencia entre si elrededor del ejs horizontel oscilando
hacia arribs y hacia abajo y estando equipado cada uno con un
pelpador propio y un dispositivo subsidisrio propio.

El invento permite diferentes formes de realizacidn
que estén representsdas en los dibujos con ayuda de ejemplos
de reslizecidn preferidos, y ss describen 8 continuacidén. Los
dibujos muestran lo siguiente:

Figura 1 una vista lateral esquematica de una primera forma de
realizacién del dispositivo,

Figura 2 la vista frontal del dispositivo de acuerdo con la
Figura 1,

Figura 3 una segunds forma de reslizacién del dispositivo en
vista lateral esquemética,

Figura 4 una viste frontal del dispositivo de acusrdo con la

Figura 3,
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Figura

Figura

Figura

Figura

Figura

Figura

5 una vista lateral de otra forma de realizacidn del -
dispositivao,

6 una vista lateral esquemdtica del dispositivo en otra
forma de realizacién,

T una vista frontal del dispositivo de acuerdo con la
Figuxa 6,

8 una vists lateral parecida a la Figura 6 en otra for- .
me de realizacién del dispositivo,

? la vists lateral de une méquine cosechadora de remo-
lachas trabajando en seis filas con el dispositivo, y

10 una vistas esquemdtica desde arriba de la méquina co-
sechedora de remolachas de acuerdo con ls Figura 9.

En el bastidor 1 de la méquina o en una vigs 2 unida

firmemente al mismo se apoys el armazdn de soporte 3 en forma

movible hacia arriba y hacia abajo. En su extremo posterior -

el armazon de soporte 3 se apoya 8 través de una ryeda de so-

porte 4 en el suelo 5.La rueda de soporte 4 determina la altu

ra minims-del armazdn de soporte 3.

En el armazén de soporte 3 se apoya sl tambor palpsg

dor 6 en forma girable conocida. Detrds del tambor palpador

6 esta

situado el cuchillo para descabezar 7, o si la construg

cidn es para vsrias filas varios cuchillos para descabezar 7.

mds el

Alrededor del eje B en el soporte 2 estd apoyado adg

palpador 9 en forma virable, sl cual tiene una palsanca

10 unids firmemente @ é1 y que se aparta en direccién hacia -

8l bastidor 1 de ls miquina, Entre el palpador § y el basti -

dor 1 de la méquina puede ester intercsalado un resorte de copm
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pensacidn 11 que tambidn puede estar configurado en forme ajug
tablg para compensar o descargsr el peso del.pélpador 9 o paras
apretar 8 esie si su peso es insuficiente,

Entre el ermazdn de soporte 3 y el bastidor 1 de la
méquina estén previstos convenientemente uno o verios resortes
de compensacién 11 que segln el 4ngulo de movimiento del arma-
zén de soporte 3 slrededor del eje Bpueden entrar en sccidn
simulténeamente o uno tras otro al objeto de influir en el mo-
vimiento angular por zonas de unrmodu diferente.

El dispositivo subsidiario consta en lo esencial de .
los dos rodillos de srrastre impulsados 13 y de le cint;, del
cable o un elemento similar 14 que en la forma dibujada y con
el sentido de giro impulsado rodea los rodillos de arrastre -
13. La cinta, el ceble o un elemento similar 14 estd fijado
por un lado en el armezdn de soporte 3 y por el otro ladﬁ en
la palanca 10 que estd unide al paipador 9 con resistencia s
la torsion. Se comprende que por ejemploc en sl armazén de so-
porte 3 puede estar prevista una serie de puntos de articula-
cidén 27 para el extremo de la cinta 14, para acortar o alar -
ger de este modo el radio alrededor del eje B e influir de =
este modo en la aceleracidn del ermezén de soporte 3 en depen
dencie del éngulo de torsidn del palpador 9. Los dos rodillos
de arrastre impulsados 13 estén en comunicacidn entre si de -
un modo conveniente a través de ruedas dentadas, de modoque =
le impulsién de un rodillo de arrestre puede ser tomada por -
el otro. Se comprende que también pueds estar previsto un so-

lo rodillo de errastre 13 o un nimero mayor de rodillos de
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arrestre 13, si les condiciones de la friccidn lo exigen.

El funcionamiento del dispositivo es como sigue:

El dispositivo, que puede formesr parte de una miqui-
nea cosechadore de remolachas, se mueve en la direccion de la -
flecha 15, es decir en la direccidn de trabajo. Con esto el -
palpador 9 entra en contacto con las hojes o la cabeza de la ~
remolacha 16. El palpador 9 tiene un -peso liviano y produce -
por esto solamente une carga de choque pequefe sobre la propia
remolacha, Seglin la altura de la remolacha 16 el palpador 9 es
virado de ascuerdo con la flecha 17 alrededor del eje B, debido
8 lo cual la palanca 10 realiza un movimiento enélogo de scuegr .
do con la flecha 18. Si por ejemplo el pslpador 9 es alzado por
una remolacha alta, es virada también ls palanca 10 en sentido
contrario & la flecha del reloj, debido a lo cual se tensa la
cinta, el cable o un elemento similar. 14 y ya no resbals en -
forma suelta con referencia a los rodillos de arrastre impul-
sados 13, sino que es arrastrado mds o menos por la friccién
que sumenta entre los rodillos de arrsestre 13 y la cints 14.
Debido & este arrastre se produce el efecto subsidiaric y el
armazén de soporte 3 es slzado. Seqlin la longitud ajustada de
la cinta, el ceble o elemento similer 14 y el sitio de erticy
lacidn en el armazdn de soporte 3 los movimientos pueden sin-
tonizarse entre si. También es posible hacer caon el pslpador
9 un ajuste previo y dejar al tasmbor pelpador 6 el sjuste exag
to. Pero puesto que el tambor pslpador 6 de todos modos ye es
movido y Bjustado a la altura correcta de descabezar, lss car-
ges de choque ejercidas por el tambor palpador 6 sobre ls ca=~

bezs de la remolscha 16 son muy pequefias. El resultado es un
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descabezado exascto de las remolachss 16 por medio de los cuchi-
llos pera descabezar 7 realizable con una velocidad grande. Al
ajuste previo sigue por lo tento el ajuste fino de la altura

de trabajo de los cuchillos para descabezar.

Si ahoras a una remolacha alta 16 sigue en la direc-
cién de la flecha 15 una remolacha de crecimiento Eajo, enton-
ces el palpador 9 virs en el sentido de la flecha del reloj, -
con lo que se afloja la tensidén de le cinta, del cable o ele-
mento similar 14, de modo que también el ermszdén de soporte -
puede virar en el sentido de la flecha dsl reloj. Este movi -
miento es ayudesdo ademds por la fuerze del resorte 28, Ads -
més actia tembién le fuerzs de gravedad sobre el armazén de
soporte 3, el tambor palpador 6 y el cuchillo para descebezar
7. Eg esencial que 8l armazén de soporte 3 por el dispositive
subsidiario con los rodillos de srrastre impulsados 13 es =~
mantenido 8 un nivel determinado, desde el cual con el empleo
de la fuerze subsidiaria se puede mover hacia arriba y hacia
abajo, con lo que se originan cargas de choque relativamente
pequefias. El movimiento del dispositivo subsidiario hacia -
srribes o hacia abjo puede reaslizarse debido a las ceracterisge=
ticaes indicadas de un modo méds fuerte o menos fuerte, de modo
que los cuchillos para descabezsr 7 se colocan répidamente a
la alture correcta para el descabezado.Esto se manifiesta en
que la velocidad de toda la méquins coéechadora de remolaecha
puede aumentarse,

La forma de realizacidn del dispositivo representada ’

en las Figuras 3 y 4 tiene componentes parecidos & la forme -
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de réelizacién de las Figuras 1 y 2, Ademds de la cinta, el ca
ble o elsmento similar 14 que en una construccion simétrice es
té previsto por lo menos en doble, estéd previsto otrs cinta, -
cable o elementos similar 14' ~ también preferentemente en for
3 mé simétrice y doble -. También la cinta, el ceble o elemento
similar 14' esté colocado en la forma dibujsda alrededor de los
rodillos de afrastre impulsados 13. En el bastidor 1 de la ma-
gquina se apoyan ademds los rodillos de cembio de direccién 19
y 20. Con esto estéd dissfado un dispnsiéivn subsidisrio, en el
©10 que las cergas de friccidn que se producen entre los rodillos
de esrrastre 13 y la cinta, el cable o elemento similar 14 por
un lado y la cinta, el ceble o elemento similar 14', por otro
lado una vez pars el movimientd hacis arriba y otrs vez pars
el movimiento hscia abajo. Segin la dirececidén del palpador 9
15 ' de acuexdo con le flecha 17 es virado también el armazénAde -
soporte 3 de acuerdo con la flecha 21 ayudado por el disposi-
tive subsidiario,
La forma de realizacién dibujsda en la Figura 5 se
basa en el dispositivo de acuerdo con la Figuras 1, solamente
20 que en ella el palpador 9 y la palanca 10 no son resistentses
s la torsidn sino que estdn unidos entre si por un dispositi-
vo de transmisidn. Esté previsto una transmisidn de eclisas,
consistente en les dos eclisas 22, 23, el rodillec 24 y la -
guis 25, Esta transmisifn de eclisas, qus puede estar estruc-
25 turada también de otra manera, sirve para el objeto de'obte-
ner una multiplicscién o una demultiplicacidn entre el movi-

miento del pelpador 9 y la palanca 10, para que la cinta, el
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~ cable o un elemento similar 14 esté tensado en la forma nece-

saria, pero no excesivamente. Una tensidn excesive pudiera -
daxr lugar a influir desfavorablemente en el estado de equili-
brio deldispositivo subsidiario. |

El dispositivo de acuerdo con la Figura 6 se basa en
aquel de la Figura 1. Pero el tambor palpador 6 y el cuchilla
pera descabezar 7 estén sustituidos por una herramientas batien
te 12 que esté impulsada en la direccidn de la flscha 29. La
herramiente batiente 12 estd configurada en forma.en si cono-
cida. Entre el bastidor 1 de la méquina y el srmazén de sopor-
te 3 esté intercslado el resorte 28 que carga al armazén de sg
ports 3 en el sentido de la flecha del reloj. El resorte 28 -
puede sstar configurado en forma ajustable y/o puede constar
de varios resortes que llegan a entrar en contacto sucesivemen
te por zonas,

Alrededor del eje B estén suspendidos en forme u.’.-
lente el armazdén de soporte 3 y el palpador 9. Por medio del
resorte de compensecidén 11 se puede compensar el peso del pal-
pador 9 o este se puede adaptar en uno u otro sentido, Al pal-
pador 9 estd unida con resistencia a la torsién la palance 10,
de modo que el palpador 9 y la palance 10 oacilgn conjuntamen=-
te alrededor del eje B8, Se comprende que lélgsﬁructuracién pue
de estar hecha tembién de tal manera que existen dos ejes =
transversales diferentes oscilando por ejemplo el ermazdn de
soporte 3 alrededor de un eje y el palpador 9 alrededor del =~

otro eje 8.

El dispositivo subsidiario, que ys se describid con
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ayuda de la Figura 1, sirve para ajustar, en dependencia de-los
movimientos del palpador 9 de acuerdo con la flecha 17 1la herxra
mienta batiente 12 répidamente a.la sltura de 18 cabeza de ls
remolacha respective 16, Al efecto se encuentra el sistema en
un estedo de equilibrio, en el que la cinta, el cable o elesmen-
to similar 14 resbala a pesar de los rodillos impulsados 13. Al
chocar el pslpador 9 schre la cabeza de una remolacha 16, el =
palpador 9 y con él le palanca 10 son viradeos en sentido con -

trario a la flecha del reloj, debido & lo cual la cints, el cg

ble o elemento similar 14 se tensa y aumenta la fuerza ds friccidn

transmitidse desds los rodillos'de arrastre 13 a la cinta, el -~
ceble o un elemento similar 14, de modo que la cinta, el cable

a elemento similar 14 es arrestrado y con esto se alza el arma~-

- zén de soporte 3 y 18 herremienta hatiente 12, En la direccién

inversa, guiere decir si el palpador 9 saie de la cabeza de una
remolacha 16 y desciende, se aflojs la tensidn de la cinta,del
ceble o elemento similsr 14, de modo que el armazdn de sopoxr=~
te 3 baja debido & la fuerze de gravedad y bajo el efecto del
resorte 28, Como consecuencia del emplec de la herramienta ba-
tiente 12, que estéd configurada un poco eldstica, es posible -
prescindir aqui del sjuste previo y del ajuste fino, siendo sy
ficiente un solo ajuste psre la alture de trébajo. A pegsr de-
esto el dispositivo trabaje de un modo suficientemente sensi-
ble y sobre todo répido. Por consiguiente es posible qmplear
8l dispositivo en méquines cosechadoras de remolachas que tie-
nen una considerable velocidad de trabajﬁ. El empleo de un cuy

chillo pares descabezer ya no es necesario, Sin embargo, si el
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dispositivo ss 8justs de modo que la herramients batiente 12
desprende solaments una parte de les hojes, es recomendable =
entonces colocar detrds de la herramienta batiente 12 un cuchi
1lo pars descabszar 7 que realizs entonces un descabezado adi
cional, |

La forme de realizacidn del dispositivo de acuerdo -
con la Figura B se basa en el dispbsitivu segln las Figuras 6
& 3. Estén.previstos solamente dos cintas, cables o elementos
similares 14, 14' qus en la forme ya dibujada en la Figura 3 -
estdn colocados alrededor de los rodillas de arrastre 13. Con
esto queds asggurado que el dispositive subsidiario txabaja en
ambas direcciones, quiere decir que acelers sl armezén ds so-
porte 3 tembién si el palpador 9 cae desde la cabeza de una b}
molacha alta sobre la cabeze de una remolacha de crecimiento
bajo, E1 cuchillo para descabezar 7 estd colocado inmediatamen
te detréds de la herramients batiente 12, Por la disposiciéﬁ del
cuchillo para descabezar 7 la longitud constructiva aumenta apg
nas, Le cinte, el ceble o elemento similer 14 estd guiado no -~
solo sobre los rodillos de arrastre 13 sino también sobfe los
rodillos de cembio de direccidn 19, 20, Los rodillos de cambio
de direccién 19, 20, se apoyan en forma girable en sl bastidor
1 de la mquina.

Les Figuras 9 y 10 muestran una méquina cosechadors
de remolachas del tipo de seis filss, en la que el dispositi=-
vo de acuardo con les Figuras 6 y 7 ge emples en raalizapién
sextupls, Estos dispositives estén montsdos delante del eje -

delantero 30 del chasis y eliminen las hojss de las remolachas.
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Las remolachas son arrancadas & continuacion por wedio de las
rajas de srresnque 31 y colocadas sn hilera entre las ruedas -
del eje delentero. Entre los dos ejes 30 y 32 del chasis, lés
remolachas puestas en hilera son recogidas, limpiadas y trans-
portadas & la tolva 53 por dispositivos en si conoecides, ciﬁ -
tas de transporte, etc. Las hojes de las remolachas son des -
cargadas lateralmente por el dispositiveo de transporte trans-

versal 34 y colocadas también en hileras,

N O T A

Se reivindica como nuevo y de prﬁpia invencidn,

1l.- Dispositivo para desprender las Hojas de las re-
molachas, con une herramienta para descebezar apoyada en un ax
mazon de soporte que se puede mover hacia arriba y hacia abajo,
y coﬁ'un tambor palpador antepuesto que corre socbre las cabe =~
zas de las remolachas y sjusts la alture des trabajo asi como
con un resorte interxcalado entre sl armazdn de soporte y el =
bastidor de la maquina, caracterizado ﬁorqua delante del tam-
bor pslpador, apoyado en el armazdn de soporte que se puede
mover hacia arriba y hacia abajo, estd colocado un mando pre-
vio para la sltura de trabajo, el cual actla sobre el armazén
de soporte y que tiene un dispositivo subsidiario que ayuda
al movimiento de elevacidn del srmazdn de soporte,

2.~ Dispositivo, de scuerdo con la reivindicacidn
1, ceracterizado porque delante ael tambor palpador para el -

ajuste fino de ls slturs de trabajo estd colocado un pslpador
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separado para el ajuste de la regulacién previa reforzada por
el dispositivo subsidisrio,

3.~ Dispositivo, de acuerdo con le reivindicaciones
teriores,caracterizedo porque un dispositivo subsidisrio que
eyuda al sjuste previo del movimiento de elesvacidn del arma~
z6n de soporte estd regulado por el prupio‘palpador y trebaja
en forma eléctricae, hidréaulica o ne;mética.

4.~ Dispositivo, de scuerdo con las reivindicecio=-
nes anteriores, caracterizado porque el dispositivo para dgs—
cabezar estéd apoyado en un armazdn de soporte que puede ser -
alzado y bajado alrededor de un eje horizontal y porque el -
dispositivo subsidisrio estd intercaelado entre este armazdén =
de soporte y el peslpador que detarmin; al‘ajuste previo psra
la altura de trsbajo del dispositivo pera descabezar.

5,- Dispositivo, de acuexdo con las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque el dispositivo subsidia=-
rio actla solamente sobre el movimiento de elevacién del ajug
te previo del ermazén de soporte y porque pafa el movimiento
de descenso estd digpuesto un resorte sdscuadamente disefado.

6.~ Dispositivo, de acuerde con las reivindicecio-
nes enteriores, caracterizado porque el dispositivo subsidia-
rio estd formado por al menos un rodillo girstorio de arrag- .
tre imﬁulsadc y una cinta, un ceble o elemento similar condy
cido sobre el mismo y que conecta al palpador y al armazdn dé
goporte entre si de tsl manera que ai virer el palpador hacia
arriba por el tensado de la cinta, del cable o slemento simi=

lar se resliza su arrastre por el rodillo de errastre con efac
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to subsidiario y con esto la slevacién del srmazén de soportsa
en el sentido del ajuste?previo.

7.~ Dispositivo, de acuerdo con lams reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque el dispositivo subsidia-
rip estd formedo por al menos un rodillo de srrastre girato -~
rio impulsado y uns ciﬁ%a, un cable o alemento similar que cg
necta al armazdn de soporte con uns palanca apoyada en forma
girsble en al bastidor de la méquina, y donde entre el arma-

z6n de soporte que se encarga del movimiento de regulacién -

" del palpador y le palanca estd previsto un dispositivo de -

transmisidn pars el tensado de la cinta, el cable o elemento
similar,

8.~ Dispositive, de acuerdo con les reivindicacio=
nes snteriores, caracterizado poiqua el dispositivo ds trans-
misidn es une transmisidn de eclises. )

9.~ Dispositivo, de scuerdo con las reivindicacio=
nes anteriores, caracterizado porque gl cuchillo pera desca-
bezar y el tambor palpador estédn sustituidos por une herxra=-
mienta batiente qus en el armazén de soperte movible hacia =
erribs y hacie abajo esté apoyado en el bastidor de la méqui
na, y porque inmediatamente delante de la herraﬁianta.batien-
te esté previsto el palpador que corre soBre las remolechas
con el dispositivo subs%ﬁiario.

0.~ Dispositi&o, de acuerdo con las reivindicacio-
nes anteriores, csracterizado porque el dispositivo subsidia-
rio tisne dos rodillos de arrastre impulsados en senfido -~

opusgsto y qus @ través de un per de ruedas dentsdas son im -
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pulsados en comin, y porque la cinta, el cable o elemento sji
LY

milar estd colocado slrededor de los rodillos de arrastre de

acuerdo con la direccién de giro comdn,

11.~ Dispositivo, de acuerdo con las reivindicecig
nes anteriores, caracterizado porque el dispositivo de treng
migién esté formado por una serie de puntos de articulacién
de la cinta, el cable o slemento similar en el esrmezén de sg
porte, loe cusles tienen distanciass diferentes del eje alre~
dedor del cual virs el ermaezdn de soporte,

12, - Dispositivn, de acuerdo con las reivindicacig
nes snteriores, ceracterizado porque sn el armazén de sopore-
te que soporta & la herramisnta batiente esté dispuesto si-
guiendo @ la herramienta batiente en la direccidén del traba~
jo un cuchillo pera descebezar.

13.~ Dispasitivo, de acuerdo con las reivindicacig
nes anteriores, caracterizado porque el palpador y el arma=-
zén de soporte estdn suspendidos en forma oscilante alrededor
del mismo eje y porque el palpador esté unido rigidamente »
una palanca, en cuyo extremo estd fijado la cinta, el cable
o elemento similar conducido sobre los rodilles de arrastre,

14,~ Dispositivo, de acuerdo con les reivindicacig
nes anteriores, carscterizado porque el éngulo de viraje mé-
ximo del armazén de soporte esté limitado por topes.

15.- Dispositive, de acuerdo con las reivindicacip
nes anteriores, cesracterizado porque uno de los topes esté
formado por une rueda de apoyo.

l6.~ Dispositivo, de acuerdo con les reivindica~
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ciones anteriores, caracterizado porque el dispositivo de -
desfoliacién, formedo por el palpador, el dispositivo subsi
dierio, la herramienta batiente y eventualmente el cuchillo
pars descabezar, estd dispuesto delante del eje delantero -
del chasis de una méquina cosechadora de remolachas.,

17.- Dispositivo, de acuerdo con las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque traténdose de méquinas
cosachadoras de remolachas de varias filas, con cada fila -
estd coordinade un dispositivo propio de desfoliacidn y de
descabezado, porque todos los dispositivos de descashezado y
desfoliacidn estdn aspoysdos con independencia entre si slre-
dedor del eje horizontal oscilando hacia arriba y hacis aba-
jo y porque estén equipados cada uno.con un palpador propio
y un dispositivo subsidiaxio propio,’

18.- "DISPOSITIVO PARA DESPRENDER LAS HUJAS DE LAS
REMOLACHAS"Y,

Tal como se describe y reivindice en le presents -
Memoria Descriptiva, que consta de veinte hojas escritas @

méquina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid, 5 LR 1075.

Wil
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