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PESORIA DESCRIET IVA

fmtecedentss do 1o invencidn

ip precente invencldn se refiert n speretos do poe
nufeciure do clemontos d¢ scoplamiento holiceidales eontinuos

pare ciorTes 42 OTomallorn, = = = o - - e m - - .- - - -

Se hon utiliceds dictintas bobinas pars sluacenor
un meterinl filamentoco formador dt clomentos gue ce desenyro
ille s medids que se glimenta g un mendril ¥ &5 formmado por
el mizmo en una esiruciura espirel helicoidel apropieds pers
un cierre de cremallera. Desde el punto ds visto do Propor-
clonar un depdsite suficlente de filpmentos por bobinag para
eliminar su frecuenie mudeds durante la gperacidn y pera pro
ducir we longitud cubstencimlmente sin {in o ininterramplda
2¢ alementos de acoplamsiento, ev de desemr utilizar bobinos
literalmente grasmdes. No obstante, he resulteds extremedamen
te diffeil utilizor bobines do gran capecided con ls nayoria
ds loo aperatcs de la t6cnics cniorior por las rozonss axpues’
tas e conbinuncidn. Un aperetc convencicnsl incluye bobinas
que estdn fijados en su eitic oln copocided G0 rotmeidn. ©i
bien podrin lograrse un moyor suminisire de filementos formg
dorea de elementos uimplemente sumentando la capacidad de ai
chba bobina no rotativa, ¢l filemente es propanso de torcerse

cuande se forme code espire individusl o deformmerse de otra
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formn cusndo oe desenrolls de la bobina on razén de que ogia
fltime estd retenida fijemente com €l resulicdo de gue talos
anfecton superficinles opsrecen en los evpires del alemonto
enrollade resultemte. Ctro yecultado serfs cabezos de acopls
wianto doformodns de lor glemontos y tombidn sfects adverasn-
ponte lo forme y dimensiones del eleponto de ocoplamiente ter

mmo'—wam‘-am“wmummumuﬂcwq-nq-nn-nwmw

Ciro aperato de lo téenica anterdor utilize une ¥g
binn guo os suscepiible d¢ rotecidn alrededor del eje del
mendril o fin de eliminer log torsiones del filemente. Negin
eotn propuests, e desenrcllisha ol filomento d¢ la bobinag a
travée do un rotor de pufn de filemento que gira oincronemon
te com un elemento de gufa en une nfdquing dg enrollado ds £f
lementos. Dado gue oe hocs giror la hobine o ung velocidod
superior que el rotor cusndo we alimonta el filasento, e ©g
pete el filemento o wna tensifn irreguler debido o la varia
cidn de la centidad do filsmento almncenade cobre la bobina
h'g por' tanto e higo necesario ibstelny dispouitives adiciongy
1gs parp compenser dicha tensidn irregular del filemeato. lie
complica estn propecsto de la tdenica terior adn wis por lo
provicién de wn dispositive spropledu pars impedir que la for
un del filamente cotd exceoivemente tenseds sl comienso el
funcionmmiento del aparato. “egdn otre aperate copvencicnal,
pe proporcicus wna bobing del tipe rotative substencialoente
normal ol mandril y dispuests pava moverpe sirededor dol mig
o durente la retirads del filemento. No obstente eote oparg
to adoisce no oflo do loc dificultedes errita citadas sino
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tobidn ol del probleme de que se prohibe el uso de bobines
grondes prinoipalmente debido ¢ las fuorcas centrifuges excg
sives generades por su girs olrededor 3ol mopdrile = o = » «

ey o 3 -
Aesumen de la invgneida

be lu fioslidad primsrie do lo inveneifn proporelg
neg un gparato pare lo menufoetura de elemgntcs de ecoplemien
e continuon sarolledos helicoidelments, que pormite el wso
de bobinog de gron capocided para elmocenay wn filomento for
mador e elemento y la produccidn do elememton d¢ mcoplemien
to helicoidalos a mayor velocided sin que el preoblems de

“toredones® quode implfcito on 8l Wicwo, = « = = = w w v = «

Otra finalided de la invencidn es proporcicner una
unidad de smuminisire de filamento quo incorpore medics de
rotacidn gue mantionen el filomento en rotocifn olrededor do
su prople aje & la mioma velocided y oo 1o mioms direccidn
que oe mifalla el fiivmento on wn puesio de enrollado sigaion
e Otrg finelided de 1= invencidn eg proporcioncr una unidad
impulmora Qe filomento quo estd sgocindn operativemente con
lo wnided de suminisire de filemento pore alimentor ol filoe
mento, wpientras estd girande pers eliminax la toreiln, al

pussto do anrallodt, - = « - - = =~ = = = e -

Otra finnlided de la invencida os provorcignar wa
unided de aplicacibn de tencidn que imporle unc terpidn cong
tonte al filemsntoy y que ol mismo tiemps igusle la cantided

de auministro del filuamento d¢ le vnided impulscera con la
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centidod do dicho filomento que oe enrollsn en 1a unidnd do
enrolindo, 4o modu que oe fobrican elemontos de cooplaomionts
do forue wiformo o in wnided de enrollodds = w v = w w -

Ctron fiaatidedss v ventajos do la preseute inven-
cidn oo hordn evidentes ds 1m sipulento descripeidn lefda
donjuntomemte con log plomos choxos on los quo loo mimerow o
cardotores do roferencic sodlogon sw veficren o parien ond-
logos su lon diotinton violnBe = - w w e e v v o oo oo

Druve Qggg_imiﬂ de Jon dibuios

Lo Figora 1 ¢o wa vista on alzade lateral de un

eparsto comotruido de ocuerdo cot 1o dnveneidn; - = « =~ =

1g Vigurs 2 oo wns viota e seceidn lomgitudinel
que iluptrn otre replizacidn de una unided do suminictro de

1z Figura 3 ¢z ung viote en alsado com povrtes iluse
trodas en seccldn que ilustea otra reaiizecidn do 1n uwpided

la Tigure ¢ 0o wna vista on gleodo lateral con pap
ten del spoxato recortadse y com oup distintas wnidedes cog
ponentes dispuestas de otrn forma pers ghorroy espociOe = = -

nesoripcie 0w log realizecicnes proferias

Opm roferoncis shoro o le Pipuroc 1, 3o ilustre wa
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aperato povs febricar elomenton de acoplanients cuntinuos en
rollados helicoidalmonte. E1 aperatc, indiceds do mamern geng
#l con 10, comprends bizicoments ung unidad 1t do euminietro
de filmpemto, wne umided impulsoras 12 de filcwenio, wun nni-
ded 13 do splicacidn de temoida y umn wnidad 14 4s emwvollpdo
de Tilemanto, eotondo flapuentos todos sstos componantes e 898
wis gobrs 2 locho de soports 15. Lm unided 11 de sumindsirs
de filepento incluye un rotor 106 con formo sespads que ticne
idede ol mismo wm &vhol hoyizontsl 17 do accionpmiento que
oo extionde bocin etrfc y estd montods en oolontos para ou gi
ro on un soporte 15 qus o ou ves estd mentado en ol lecho 5.
21 woter 15 ton fomus scopeda 6odd dodado sdemfs de un drbol
14 8 sopowie que 62 cooxial com el frhol 17 Je accionsmiento
y 50 extisnds an iz dirveccidn opuesic sl mimmo. Selnlado cvon
26 hey un paco formedo en tods la laagitud del drbol 10 y que
pe oxtiends haciz atrds en un cubo 21 donde el pase 20 estd
ahiovto por ejomplo en 22 detrds del wotor 16. EL rodtor i€ com
forma ocopadn recibe subctencinlmente en el mimmo wm elemento
23 d¢ gule de Cilemento que incluye um mongulte 24 montado
daclisenbemsnte oobro ol Avbol 19 de soporie y que se oxtien-
de hoelo delante deode ol borde mawginal 25 fel rotor 16 com
forma acopeds. Un brago 26 de gula y up brezo 27 de conirepg
oo eotdn wnidon gl monguitc 24 y oe extienden en direccicnes
epuestasfel wno desde el otro hacia el borde merginel 25 del
rotor 16 com forma noopoda. %S¢ proporcionn un poco 20 en ol
extrenc libre 4l brasce 27 de contropeso y girve pars copor-
ter ol elemonto 23 do pufe sin gusceptibilided de rotecidn
pobre el frhol 19 do coporte. Montado rotativemonte oobre el
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menpaito 24 hoy wne bobing &9 alrpdador de 1o cunl o ho G-
solledo un Fileente © de moterial pldsticoe, fe mentieng 1o
bobing 20 6o su sitio sobro ol mmmguite 24 ¥ conlrs ol deo-
plogemiento exicl por medio de un eoller 30 £ijedo ol mongulio
24 por un peroe 31. Te hoco poger el filemento ¥ dessmrolledo
de 1o bobina 20 o trovds do un pgujere J2 o1 WR saliante 33
en o sxtreme 1ibro dol braso 26 de gula heclo un gutrone Li-
bre 34 dol mengoito 24 y de chi o travfs dei poso 2, 81 cubdo
21, ¥ loo elementon 35 de guin cobre in superficie curve 36
201 votor 16 con forne ccopsda hacic lo wnidad impulpora 12
ael filgmento. Cuendo se deasenrolls el filemento & de la how
ning 29 o medids que ou orrastrade por 1a widad impalodrs 1R,
1a bobina 29 glre lantomenie oon reopecto ol elemento 23 de
gufs do {ilasento guo ectd sujeto de wmepers no rotative. Lo
4o, diopooicidn hoce pooible ol use f¢ uno bobins d¢ grow oo
pocidod, Use dicpooicidn alternolive 8¢ lo unidad 11 de cumi
aistes eo quiter el peso 20 dol brono 27 de contrapecs pars
permitir que el slemento 23 do gude de filemento gixe & madd~
da que oe desonrolle el filpmonte © ¥y wndr un poso 2 1o Bohd-
oo 20 de modo quo oo mentange lo vobing 20 sin girvor. CUra
alternativa prevé monter une verills u otxo slomentc apropig
ac de memers oxcéntrics cobre la hobine 29 pors haces que ég

tamgim. -.-«-—-mu——-wnwww»ww-«‘wwnw»u—‘q

1o Pigwrs 2 ilustys wn formn modificoda de¢ unided
11 de susinistre de filomento em 1o que el glomento 23 48
pade del filemento estd seportade sin capecidad de rotocidn
wniendo & ume extensién 37 del monguito 24 wn mugiile 35 gque
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ontd fesplusode con vespeoio ol manguidte 24, Tl hueillo exe
efatrico 38 estd sovertodo coaxizlmonte on wno yueds 38
gufe que Bs susceptible do robooidn com woopecto sl buonillo
38 y momtede en oolentes pors rotecidn on wn beotider 4C. le
ragda 39 do guls esid dotedn do wm paso 41 definide excdnbyg
cuamente o trovds de 1z mede 39 y en sentido oxisl ¥y ectd
aiepialds pore ger givelo por wmz correa 42 gue obrass lo mig
B ¥ es avtionnda por une poles 43 impuleadn por wn mutor,
o ilustrelc, slojedo en ukn bese 44. Bl drdol 17 de eccionp
wietto eotd adopbtadc pere oor girode a lo misme veloeided
que 1o ruedn 39 de guln por wnn corren 45 ocolocuds alradedor
d¢ unz poles 406 unide o un extremo trenore del drbol 17 de
acoionemiento ¥ necionpde por une polon 47 impulenda por el
motorm. Je enhebra ¢l filmmento ¥ suministrads do io bebins
29 o trovds del sgujero 32, uwn pase 48 em 1o prolongecién 37,
ol paso 20 ¥y el cube 2% y de chf a trsvds de loo olomenton
35 de guln y pano 41 de la rucds 39 de gufe haclis ung guls
de Tilomendon gque comproade wm 4¥bol busco 6% pora lo wnidag
impulsgrn 12 soglin oo ve oo lo Vigurs 1« Jedo oue o1 drbel 17
de aoclonmmicnto ¥ 1o wueda 30 de gule estén dispoectas pors
glrayr o lo mimo velccided, se retira el filonenio ¥ ooV
mate del pomo 41 sin que sufye interfereweic por el husillo

o Figare 3 ilustrn otrs modificacién de lo wnidad
11 Go suministro de filemento en que el slenmento 23 do gufe
del filemonto eotd sopoertadc oln egpeeided de poteoidn npor

ojoeaple pox medio de Imones 50 y 51 montodos en los brases 26
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v 27 do zuls dispuosios enfrosiados pespectivenenia ¥ asral-
200 neracimonte por los corgeopondientes slecirelmanes 23 ¥
54 ubicodos oo relociln especicdn on el extericr ded roiey 16

mem}.aﬁaﬁiﬂﬁ. . e e e e der o am e e e AR A RN AR N B e AR e W

ol cone e ve en 1o Tigura 1, 1o mdded implsore
12 do fileemts tieme wn por de bostidores povelelec 60 y 61
gapoeisdon on o Alreccidn longitudinsl de la unided inpalog
ro 12 3 $ijcdos o une boso G2 quO & SO Ves 0obé montnds sobxe
ol locho 5. 1o Doop 62 cloje wne fusnte de iwpuloidn, no
flugtrads, pars aceiennr wia corree 63 que pess por cncimo de
une poton 64 fijnle con chawveta o un extremo tresore del fre
bol huace 69 memtedo on aokentos pore robocid: en ¢l bontidor
60. Unido ol exiremo Qolontore del drbol 65 y posiclomodo €
sre lon eatidores G5 y 61 hay un bestider rectmugulor 66
que tiong ue per de brozos pereleles esprcindos &7 y 63, oo
wrozon 67 ¥ 63 oyoyen entre nf an rodille 69 de procidn y un
rodille 70 de iomalsddn cuye frbol 71 ootd ccosciedo conxiol
mente o cupliquiers de loo pliicnos cdnieen T2 ¥ 73 mwe eotén
someotndos rototivomente o leo brmeca povaielos OF ¥ 63, rog
pactivemonto, dol hootidor. too pifiones ebaicos 72 y 73 otim
gronan con un pifién ebnice T4 ouyo frbol husco 75 eutd montg
do en ooientos pora roteciln on el vdsiege 61 y eotd edopios
do pars cor girodo por une corves 76 qu gotd colocadn glro-
dedor de une poles 7T suo 86 cocxinl con ol &¥dol T3 y montg
do oobre ol mismo ¢ dupulseds por lo fuents de immileida o
través ¢ une tremooicidn spropiode, mo ilustreds, alojoda
tombidn on 1o bose 62 Lo tronsmicidn ewbd dispuectn pors e
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cer girar la polee 77 n velocidades diferentes dg las velo
cidades ée 18 poleg 64, de modo que s¢ puede hacer girer el
rodillo 70 de impulsidn alrededor de su propio 4rbol 71. Eb
filgmeato @ que atravissa el frbol hueco 65 esid mantenido
en contatto con ol rodillo &3 de presifn en el lado delante
ro sogdn se ve en 1z Figura 1 y estd emparsdado entre el rg
dillo €9 de presidn y ¢l redillo 70 de impulsidn. Matoncesn
ge enrclle el filamento ¥ alrededor del rodillo 70 de impul
sién desde la parte ilrasera de este Gltimo segdn se ve an
la Pigura 1 y se hace ppsar & través dal 4rbol huecs 75 he-
cia le unidad 13 de eplicacidn de teneddn. Asf. ¢l hacer gi
rar sl bastidor 66 permite que el filamento W gire alrede-
der de sv propio eje & la misma velocidad y la misma direg
cifn que se enrolla el filamento ¥ er uus unidad de enrollg
do, segfin se describiri mds mdslante. Estandeo el filsmento
¥ smparedado entre el rodillo 69 de presidn y ol rodillo 70
da impulsidén y enrollzdo elrededor de este \ltimo, se puede
impedir que el filamento deje de ser impulsado por estes o
dilloe y puede retirarse positivemente de la unided 11 de

Bumj.nist?’o_defilamanto. D R T Y

Lo unidad 13 de aplicacién de tensién incluye un
par de rodillos espaciados 80 y 71 montados rotativamente
en una parte superior de un bastidor 82 y un redille 83 apli
cador de tensifn que es mdvil verticalmente entre una posi-
¢ién 1imite superior y una posicién limite infarior defini-
das wnds ndelante. La tensidn iel filomento & vieme controla

da por wn peso &4 unido al rodills de tensidn 33. Tambifn
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@e proporciona un par de interruptores detectorss 8% y 86,
por ejemplo interruptores de fin de carrers o células fo-
toeléctricag, espacindas verticalmente el une del otre y si
tuados entre lom rodillos 80 y 81. Les interruptores 35 y
86 de Tin de carrera estén edaptados para controlar el mo-
vimiento vertical del rodille 83 de tensidn entre log mis-
nog. Cuando so acclona 1ls unidad impulsora 12 dsl Iilamento
oars entrogar ¢l filementeo W a una velocidnd meyor que la
velocidnd con qua 1n unidad 14 de enrollsdo del Tilomento
nrrastra el filamento ¥, el redillo 53 de tensidn se desplp
= haclia abajo en contneto con el i.ﬁtarruptor inferior 96,
con 1o que ol interruptor 36 cantroia la unided impuleora
12 para slimentar el filements ¥ a une velocidad inferior s
la velocidad con que se arrasira el filamento. De manexra
conversa, cumndc ge entrege el filamento W a una velocidad
inferior a la velocidad le arrastre del filamento W, el ¥y
dillo 83 de teneidn se desplazs hacis arriba en contacto
con el interruptor de fin de carrera superlor 8%, con lo
gue se acciona la unided impulsora 12 para slimentar el mo
nofilamento W o una velocldad mayor que la velocidad de
arrastre del filamento W. Pueds ajurtarse la velocided de
entrega del filaments cambianilo a través de un embragus apro
piado 1la relacidén de engranajes de la tranemiesidén para ha-
cer girar la ruedsg cénica 74 de la unidad impulsora 12 del
filamento o sltermativsmente, controlando lz veloeldad del

motor pare la unided 14 da enrolladt,. = = ~ « = w « = = =

La unidad 14 de eurolladc dol filamento comprende

esancisimemta una base 90 montada en el lecho 15 y un par de
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bagtidores paralelos G1 y 92 soportadss sobre la base J0

¥ espaciedos longitudinalmente con respecto z la unidsd 14.
fe proporoiona un par de rusdas concénirices 93 y 94 montg
das en assientos para giro en los respectivos bastidores 51
¥ 92 y que tienen fijades a las mismas poleas de gran dif-
metro 8% y 96, respectivamente. Se hacen girar las poleas
85 y 396 por correas 97 y 58, respectivamenie, que pasan sl
rededor de rospectivas poleas 93 y 100 de pequefio didmetro
impuleadéa por una transmisién apropiada dispuesta dentro
de 1a bape 90. Un per de brages 101 y 102 estédn conectados
2 las respectivas redes 93 y 94 y mantenidos en relacidn
espaciadé longitudinal opuesta. Fontada dentro de un basti
dor intafiar 103 soportado enire los brazos 10% y 102 hay
una bobina 104 alradedor de la cual se ha enrollado un cor
d6a 109 de refusrzo ove se na de introducir on los slemen-
tos enrollados helicoidalmente 106 formados alrededor de un
mandril 107 sobre un portamendril 108 coaxial con la rueda
94. La rueda 34 y sl portamandril 108 tienen aberturas y el
mandril }07 tiene una ranura para permitir el paso del cor-
ddn 105 2 travée del mismo. Las ruedas 93 ¥y 94 eatdn dota-
dnm de memmuitos excénirieos 108 y 110 respectivamente que
pe extienden nxislments a través de lag mismas para el paso
del filamento W. Tg hace avangar el filamento ¥ retirado e
1z unidad 13 de splicscidn de tensidn 2 través del menguito
109, 1os.brezos 101 y 102, ¥ el menguito 110 knela o) man-
dril 107. A medida que las correas 97 y 98 hacen girar las
ruedas 93 y 94 respectivamente, se envrolla el filamento ¥
alrededor del mandril 107 parz formar un elemento 106 de

acoplamiento enrollado continuamente gque luego se introduce



en wn pussto de scabaio posterior donde se fiia el elemento
dg acoplamiento m su forma definitiva por trataciento térxmi

co y etcdtera, tol como ge conotes = =~ w mm = = m m e

Pal como me ilugtrn en la Plgura 4, pucde dispo~
Ge neres el aparato 10 con la unidad 13 de aplicacidn de ten-
gién y la unidad 14 de enrollado del filamento udicadas por
encime o la wnidad impulsora 12 del filamento ¥y 1s unidad
11 de suminletro del filamento, respactivansntes, de modo
gque se pucde reducly considerablomsnte el espacio requeride

10. y puede manipularss el merato con mayor £20111d83. =~ = ~ =

Funeoionnamiento

Tal coms se {lumtra en la Figura 1, las rusdas
93 y 94 de la unidad 14 de enrollado dal filamento se hacen
girar a fin de enrollar el filamento W alrededor del mandril
15. 107 pera proporcionar una sstructura 106 de elemento enro-
11ado helicoidalments. Simulténemmente, so rotira el fila-
mento de la bobine 29 por sl funcionamiento de la unidad in
pulsora 12. %e "ace que la bobina 23 on la realizacién ilug
trada gire s una velocidad baje de acuerdio con ia cantidad
2. de filawento ¥ que ps retire. ¥l 4rbol 17 de acclonamients
hoce glvar el rotor 16 de la unidad 11 de suminisiro del fi
1lamento en la misma diresccidn que las ruedas 93, 34 de la
unidad 14 de ‘enrollaﬁa del filamento o fin de hacer girar
¢l filemento W alrededor de su propio eje a 1a misma vaeloci
25. dad y en la misma dirsceién que se enrolla el filamento W

en la unidad 14 de enrollade de filamento, 4o cata forms ell
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minando iss torsiones del filamento W que de otra forma =se
desarrollarfan bajo la influencia de la solueidn de la rug
da 94 slrededor del mandril y aparecerimm en cads espirs
del elemén%a 106 d2 acoplemiento helicoidal rosuliante.
Pal como te ve en la Figura {1, se gula el filamento ¥ a
través del egujerc 32 dsl brago 26, el paso 20, el cubo 21
¥ loo elstentos 35 de gufa en Toras de bucle, de modo que
unsg medis vuelta o 180? deg giro del rotor 16 dg como ragul
tado una torsién del filemente W que se imparte por ungiro
dg 3602 ds este Wltims slrededor de su propic eje. Por con
sigulents, se spreciard que sdlo una media vuclta del ro-
tor 16 puede eliminasr una torsidn del filamento ¥ qua se
produeird durante uns vuelta de las rucdas 93 y 94 de la
unidad 14 de enrollado del filemento. Tr el caso de la reg
ligaeidn dada o conocer en que ol elemento 23 de guls 8
haecs girar slredesdor de 1la bobina 29 no ziratorie a Tin de
dasenrullgr filomento %, se le de al filamente W una tor-
8ién durante unz vuelta del elemento 23 de gufa. No ohatan
te, la cahtidad de torsiones desarrollada en cada espira
del élementc serfa reducids y por lo tanto insignificente.

El bastidor rectangular 6 de la unidai fmpulso
ra 12 del filaments se¢ hace girar por la correa 63 en la
misma direccidn gque las ruedss 93, 94 de le unidad 14 de en
rollado dél filemento y en ginorconismo con las mismas, de
modo gue el filamento ¥ girs alredsdor de su propic eje =
fin de eliminar la tendsncia de torcerse durante la operg-
cifn de enrollado Jel filamente. Tal como se ha indicado an

teriormenta, el giro del rodillo 70 de impulsién ss efectia
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por medio de las diferencias en el ninero de vueltas entre
las polens 64 y 77, de modo que se slimenta el filamento W
positivamente a la unidad 14 de enrcllade del filamento a

través do 1a unidad 13 de aplicacidn de teneifn interpuesta

mtmlﬂemim. - W R G GR WM MR AP Wr MR S am A W W e A e - on

Ga declsran 4e novedad y propledad pars Espafia,

gus territorios y plagas de soberanfs, lms siguientes: - -

REIVINDICACIOHNRRS

1.~ Hojoras en los sparafos para la manufactura
de slementos de clerre de cremsllera, en forma d¢ una espl-
ral helicoidsl continus a partir de filamento Je pléstico,
caracterizadac porque ol aparato couprende una unided de su
miniatro de filamento que comprande medioe de almaceianlen~
to de filsmento ubleados en un lugar fijo perc dispuesios
para libre rotacién y medios de rotacidn para gular ¥ hacer
girar dicho filamento, mientras sc hace avanzar, gobre su
propioc eje, y uns unidad de enrollade ‘e filamentc donde se
aurolla el filsmentc, baciéndose girar dicho filsmento so-
brs su propio eje a la mlsma velocidad ¥ en la misma direce
clén que se snrolle el filamento an dicha unidsd de envolla

do de filanento, = = = = =~ v w = v - S - - o - - -

2.~ Hejoras segin la reivindicacién 1, caracteri
zadas porgue diche unidad de auminiétro de filamento compren

ds un poporte, un rotor montado en amientos pars giro en di
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15.

20«
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che moperte, y un alemento de gufe ds filemento no suscaepti
ble de rotscidn que tienen un pamo que se exbiends axialmen
te y q,usf’ antd montado comxinlmente sobre dicho rotor, estan
do adaptédos dicho rotor y diche elemento de gufa para
guiar d filamente desde los medios de slmacongmients a tra-
vée deo diche peso, y glrando dichos mediow de almacenamien
ta de filamento con respects o dicho elemento do gula a mg

3ida que se roetira ¢l filomen$de ~ v v - r v v w v v = -

3.= Mejorns en los aparatos para la mamufactura
de elemgntos de clerve de cremallera, en forae de un serpen
tin helicoidsl continuo a partir de filamento de pléstico,
caracterizados porque el aparato comprende una unidad de su
ministro de¢ filamento, una unidad de enrcllado ds filemen-
to, una unided impuleoora de filemento interpuesta entre di-
eha unidad de suministro y dichs unidsd de enrollado para
rotirar dicho filamento e dicha unidad de suministro rie fi
lomento ¥ hacer girsr simulténesmente dicho filamento a la
misma velocidad y en 1z misma dirsceldn que se enrolls di-
cho filpmemto en dicha unidad de enrollade de filamento, y
una unidad de aplicacidn do tensidn interpuesia entre di-
cha unidad de eurollads y dicha unided impulsora pera iuopar

$ir une tongidn consiante sl £ilaments gue £9 hace avgnzar.

4,- Eejoras segin la reivindicacién 3, caracteri
zadas porgue dicha unidad impuleora de filemento comprends
wn bastidor rectangular que tiene dos brazes parslelos que
estén adaptados para gizar alrededor de um ¢je paraielo s

dichos bragos, un rodillo de impulsién montado para rotacidn



- 1T -

entre dichos dos brazoe para izpulsasy el filammento haecia di
che wnidsd de enrollade, un primer pifidn cénico conectado
coaxialments n dicho roiflle de impuisién, y un segundo pi
. B8n cluico susceptible de cooperacifn con dicho primer pi-
Se Kéa y de robacién aslrededor de dicho eje paralelo y slendo
gusceptitles de rotacién dicho bawtidor y dicho segunde pi
#8u cfalco fuera de sineronismo, = = = = w = = = w o = - =

5.~ Najoras segin la reivindicacidn 3, carscte-
rizadas porqus dicha unidad de apliéacién de tensidn compren
10+ de un bastidor, un par Je rodillos espaciados zontadss roip
tivapente en dicho bastider, colgsndo un rodillo de eplica=
cidn e tensila alrededor dol cusl se gufa el filamento en—

tre dichos rodillos espaciandon, y un par de introductores
de fin de corrers dlspuestos entro dichos rodillos oepacia

15. dos para deteckar el wovimiento veriicel ds dicho rodillo

6.~ "HEJORAS EXY LOS APARATOS PARA LA KARUPACIURA
DR BLEMPNTOS DE GISRRE DE CHEMALLIBA®. = = = = = = o= = = =

Todo ello conforms me describe y reivindica en
20, 1a presentes memoria que cousts de diecisiets hojan folindas
y mecanografiadss por uns sola de sus caras ¥ dg treus lémi-

nas ds ditujos que la ilustran. B
MADRID, - o) SET 1975
P.A. M CURHL sSUROL

SMegedinnd

mpg/mem.
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VOSHIDA KOGYO KABUSHIKI KAISHA




HQA 1/(3 HOAS)




VOSHI[A KOGYO WABUSHIKI KAISH/ HO4 2 (3 HOAS)
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VOSHIDA KOGYD KABUSHIKI KAISHA HGA 3 (2 HOAS)
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