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Antecedontes ¢ Ja invenaidn

¥ata invencidn se reficrs o aparatos para acoplar
dos filas individunles éza_ elementos continues pura un clerre
de cremallors an wan £ilz do elementos y nds particularaeste
8 un apsyrato para aecplarf&ew filag individunles ¢ elenen-
toz que han asido ﬂememza&fm roespootivanente de wn par de 5
quines conformadorag y tréneporitsiorss de elomentos sifus-
das sevaraedamcnte y que tisuen difeventes fuenies de ener—
glo, dendo dicho aparstc ina tensién constante a lus filas
de eclementos y ‘eontrolands las velocidades tanto de descar-
ga de lasg reppectivas filde individuales de elementos coeme
de retirads de 1& fils combinadz o doble de oloweniofe. - - -

En la produceidn de un par de cintes de oremalle
ra que llevan cada una o 10 large de un primer borde longi-
tudinal vna fiia de elementon continuos de acoplemicnte, la
costunbre ha side engrovayr las filas vespectivas d¢ elemens~
tos de acoplamiento une con ls ofra v o continvacidn §1jar-
les a las respectives cintas por zmedio, nor ejemple., ds uos
oparacifn de coside. Por lo tanto es necasario propsrcionar
un procedimisnio mediante el cusl we acoplan la vne a la

otra las dop filas individualese do eleumentoe de acoplawmiento
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continuos con anteriorided a su fijacidén a las cintas de sg
rorts. Fete procedinmiento es desosble deslde el punto de vig
ta de impedir gq.e dichos slementos continuos de mcoplomien~
t0, que tienen por ejemplo una foima do meandro o helicoi-

dal, sc enreden ¢ s tiorszan debido a la defomacién de los
slementos que de otra forma tendrfa lugar cuando se almace-
nan las filas de elementor sin acoplar durants periodes pro

Fn un sistems anterior de engranar lap dos filas
de slementos continues de acoplamiento se utilizaba uns mé-
quina Union en que =e proporcionaben en relacidn simétrica
dou aparatos individusien de formecidn de elementos acoiona
doa por una fuante de atm'gié comin y que por lo tanto era
capaz de producir un var de filas de elementos de acoplamien
to continuas a una velocidad efncronn de modo que se podfan
scoplar eon facilidad las respactivas files de elementos deg
cargadns. ¥o obstante, talee miquinmes de la téenicn anterior
se harfasn considerablemente grandes y renuerirfan una poten
cia aumentadn pars mantener gu funcionamiento. Ademde eran
giffeilen d¢ mauipuler y de dosmemtar, montar o conservar da
&0 quo los dos aparatos tenfun gue ubicarge a Aigtancia en

pural'lc. W G s NS R AR W R N WY R WS W e VR AR N W A e e W

Otro intento de ln témmica anterior era de engra-
nar lss filas de elementos de acoplamiento que han sido des~
cargadas vontinuamente an direcclones opusstas desde un par
de miquinas formadoras de slezentos situmdss individualmenta
y scclonndns por diferentes fuentes de mez'gta;f %o a’bttmto
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ere muy diffeil igunlar &l mimere 3o revoluciones de wma
de lan dos fumutes de en%argia con exactitul con el de la
otra, con gl resultade de que lzs veloecidades de descarga
de las dos filag de glementos individusles eren diferentes
y ademfs 1a teneién aplicade o una fila de elemeates varig
ba par conslguiente con respecto & lg tensiln aplicnds o

1o otra fila do elanonfos. = = = = o w = = o ww oo e w e

Resumen da 1a iavencidn

Une finalidad principal de la invenoidn. em, por
1o tento, propercionar .;m asereto para acepley ¢ ongranar
dos filas individuzles ﬁa slomentos Qe neoplemisnto conmti
nu0s desesrgades de un per de méguinas fovmadores de olemen
tog de accionemiento individunl, ¢l cusl sparate scogura un
ae@piamiento exacte y eficaz do las respectivas Tilas de
elementos bajo temsidn conoiente afin en el cumo de que lns
don miquinas funclenmm fubra 3¢ sincroninma Botal y dsscnr-
guen las Tilsz de elamendbs 3¢ acoplamisnte o diforenten ve

En breves pslafzmés, el sparate de le inveneida
compreuties un par do aisécsieiones conformadorss y transpey
tadoras de elementos dispnesias aufrentaday y suscepiiblos de
rotacidn en direcclones opusatas y & velocidades diferantoes
pars hacer svsngar las respectivas filas individuales de wlg
mentos) un par de Aisposiciones de conwubgcidn de fin db op
rrera euperieres ¢ iuferiores asociades oporativanenis cen

cada una de 2ichas disposiciones comformmdoiran y transporip
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dorag; un par de disponiciones de eplicnolén de tensién, es
tando adaptada cada una para impariir une tensién comstante
a dichay Tilas individuales Se elementos yespeotivas y mien
Jo mévil cads dlgposicidn entre dichas disposiciones de cop
sutacidn ds fin de oarrera superiores e inferiorss; dispoei
zlonos de acoplamiento parn ncoplar dichas dow filas indivi
dunles dg¢ elementos en win file doble de elementos; y diepg
giciones de retirale de dicha file doble de elementos a tna
velocidad mis elevadm que la velocided de avance de cuslquig
ro de dichas filas individusles de elementos, pudiendo coo-
perar cunloulern de Adichas Adisposiciones de aplicacién de
tensidn con dicins disposiclones da conmutacidén de fin de
carrers superiorss s fin de interrumpir la retivadm de di-
oha filas doble ¥ con dichas disposicionem de conmutacidn de
fin de carrera inferior s fin de cnmbiar la velocidad de
avance de cualgquiern de dichss filam individuales de elemen
tos y simulténesuente remnudar ln retirsis ds dicha fila do

Otras finalidedss y ventajas de ls invenocldn oe
hordn evidentes al lesr la siguients memoria con referencia
al plano anexo gue ilustrs a t{tulo d4a ejemplo uns realiza-

Breve deseripoifn del dituio

7 diujo es ung viata en elwado ssquendtics de
una miquing d8 scoplar £51ag A blomentop. = = = = = = = =
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Daescripeidn de 1s reslisncién praferida

Con referencis shors al ditujo, se ilustrz von
forma preferida de aparzto paro acoplay y engrongr jos filas
individusles cde elementoz continuoe do aceplamiento que ool
prende un par de miguinag 10 y 11 conformmdoras y tressporia
doras de alementos para formar rempoctivas filas 12 7 13 de
elemcntos de zcoplamients contiruos. Lac wdguinas 0 g 11
conformadoras ¥y transportadoras de clenontos sstin sisundas
soparaday y enfrentaodns unn a ¢tra y eimdtricancnte con reg
vacto 2 ung peocidn do acoplamiento de olemeudor n lo que
8o hard referencin ufs adelante. Law sfquinas W0y ﬁ GO~
vrenden respectivos bestidexes 14 y 19, y respectivas tuge
dag 16 y 17 de matrices monitadas rotntivonente en los bowsi
dores 14, 15. Lss ruveday 16 y 17 de mabrices estda dotalas
en parii‘erié de dientes 18 y 19, respectivanete (ue oo
tén adaptadoe para tormofijaxr loz elcnentos de acoplamiento
que ge han conformado. Pueden utilizarse tormilles rotativoe
que tionen filetes forundores de elementos en lugar de las
ruedae 4e matrices. Las yuedas 16 ¥ 17 de matyices pueden
girar alredador de rsepactives drboles 20 vy 21 en sentildos
opuestoe gvegdn indicen las flschas 22 ¥ 23 & fin do haosy
avenzar y descavgay las files 12 y 13 de clomendos de acow
vlamiento a través de laa bocae de descarge 24 y 25 de lus
regpectivas rasdas de matricsg. Soflaledss con 26 y 27 hay
boquillae de rpire para sopler aire a fin g6 enfrimr las fie
las 12 ¥y 13 de slemantos de scoplamiente, respactivamente,
g su galida de lae miquines 10 y 11. Los ménuings 0y 19

formadoras d&e clementos son accionadss por fuentes do enope
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gia independientes, no ilustradsa, tales como motores, pars
retirar les {ilas 12 y 131 do slementon de acoplamisnto pero
en gate caerd suslen poverse lag Jos filas individuales 12 ¥y
13 de olemonios a veloeidanles ligerutents diferentss por

S¢ proporcions dos pares de rodillos de gufn ep-
pacindos 28, 29 y 10, 31 suscaptibles de rotacién junto a
lan bocas 24 y 25 de Qemcarge de las respectivas ruedas 16
y 17 de matrices. Lag filas 12 y 13 de elomentos de acopls
piento son arrastradas alradedor de 1los rodillos de gufa
28, 29 y los redillos de gufa 30, 31 respoctivamente y ocuel
gan entre los mismos. Las filaes 12 y 13 de elementos de &cY
plamionto son tenmadas congbantemente por rodilloes ay
32b de aplicacidén do tensidén guiados slrededor ds lag mis-
mas, respectivamente, que tienen ol mismo peso y won mévie
lep verticnlments entre respectivos pares de interruptores
3lay May 33by b de deteccidn, por ejemplo interrupto-
res de fin de ¢arrera o células fotoelbetricas que estén es
pacisdos verticalmmmte en wune dlstancia predetorminads y
gdupta:loa pars detectar y controlar las posiclones lfimite
suparior ¢ inferior de los reapectivos rodilleos 323 y 32b
de aplicacién de tensidn. lLa smeccidn de mecoplamiento 0 en
granado de los elementos comprende unos madios 35 de scoplg
miento con forma 4o un cursor que setd provisto centralmen~
te entre log rodillos 23 y 30 de gufa y que incluye un oca-
nal de gufa pubstancialmente con forma de Y, no ilustrado,
pare el pned ¥y scoplamiento ds lao filag 12 y 13 ¥ elenen-
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tox de acoplemisato oue oo hom heche avengay mds a|lld de los
rodillos 29 ¥y 30 de gais, respectivomente. Slbuades mis abg
jo de los medion 33 o acoplesicnbe buy vu ¥oiille 36 lo ag
clonmmients ¥ wn rodille 37 4o presiln pave rodiver lag fi-

lan 12 y 13 de elementos que hon gido acopleldas. = = = = «

Funcionemionto

Supdngase que ‘ia ndguins 10 ferandors ds eleowun
ton cmite unp £iln 12 de elovenle confinug  una velcellnd
Ve ¥ 1o nméquine formadors de elomentos opuwesta 11 enile in
fila 13 de elementes con‘kfi_}mmsa selectivanante a una veloci
dad de Vb o ¥h'. La ra-laaiﬁn entre epbas velocidades es Vi

> Ve H»Vb'. Lz peleceldn de las velocidades VB y Vh' pue~
de hocarse cambimdo la véleciéad de givo de la rusda 17 de
metrices de lm mfguisa 11 formedors de clemsnine a bravés
de wn engronsjie de eambie de welocidnd ne iluaetrado. 7L ¢
rrar el interruptor 34g hdce que 1n rueds 17 de msbrices
alimente la fila 13 de elén‘xentes a 1n veloocidad mayor ¥i.
Cumndo ol interruptor 34b esté corrade, cnioncos so hace
que la rueda 17 de mutrices hoge evanser la fila de eloncd-
tos 13 2 la velocidad fuferiocr Vb'e Lss {ilas 2 y 13 de
olementon dacpués de engrenarss son demcargalics porp ol roll
1lc 36 Ge acciénamieata o una velocldad de Vg. Le veloeldwnd
Vg se fija pava satisfacer la oiguiente relacifn: Vg > V.
Vb, Vb'e Puede detencrss seloctivemente el redille 36 de
aceionomienta secionsndo un cnbrague ppropiade, 0o ilustraw
do, congetado =l rodille 36 de acolionsmiento. 1 embrague

pusde cuedar desconscindo cerrmndo cuelquiers de low inde-
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rruptores 3in ¥ 3 y conectodc cerrsndo cualquiers de los

Ahora, sl la fila 12 48 elementos do acoplemisn-
to se mueve = la velocidud de Vg, la fila 13 do clementos
de acoplamiento a 1la volocidnd de Vi ¥ lan filas engrenadas
da elementos de ncoplamionto o {ila doble de elomonton a ln
voloeidnd de Vg, los rodillos aplipadores de teneidn 32a y
325 subirdn porgus Vg &5 mayor que Va y Vb. Dado que VD es
mayor que Va, el rodillo 3173 de aplicsoidn de tonsidn subi
rd y hord contacto coen el intarruptor 33n de posicidn Limi
te suparior con 10 que se Jdesconecta el embrague PaAra Sug-
pender lp rotacidn del rolille 36 de scolonaniento. Sioultd
neamenta con sllo, loe redillos 392 ¥ 32% de aplicacién de
tenaidn emplesan n descender. Dado gque Vb sigue siumdo ma-
yor que Vg ¥ el rodillo 32b de aplicacidn de tensidn descen
derd y hard contseto com ol intsrruptor 8o fin de carrera
inferior 34), el rodilloc 36 3o accionaniento remuds su gi-
ro y descargn les filas engranadas coatinuas de elementos s
la velocidad Vg y nl micwo tiewpd se bace que 1a rueda 17 de
de matrices alimente la fila 13 4o eclexentos & 1ln velocidad
inferior de Vh'. Retando &l ro3lllo 36 de acolonamiento nus
vanente en rotacidn, los rodillos 32a y 32 de aplicacisn
4e tonsldn sudirdn hnsta que cualguiers de loo miswos haco
contacto con cuslquiera de lop interruptorss e fin de carrg
ra superioress 33a y 33b, con 10 qus se vuelvs a detener ol
rodillo 36 da sceionamisnto. Posteriormente, cuando el ints
rruptor do fin de carrera inferior 34z es accionado primero
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Por el rodille 323 de aplicacidén de temeidn que dsscliende

mfls doprisa que el rodills 32b de splicacién do fensiln, ol
rodikllo 36 de accionemieﬂte vusive a girar y ol migue blege
pe desplase la velooidad do le fils 4A¢ clesenios en la wi-

quina 11 de conformacién y trenoporte e slementos de V'

a Vb. Se apracierd que si el rodillo 37z de aplicacids Je

fensi.é.*z hace conftacto eon el interpruplor de fin de cerrera
inforior 34g cuando la fila 13 Ge clemonton ¢edd avanszende
e la velooided VB, esta velocidad Vb permsnece inelerade.
De mado parecido, si el rodille 32) de aplicacidn de %emsidn
hace contmoto con el intervuplor de fin de cavreva inferisr
34b cuando la fila 13 de slementos se desplaga a 1m veloci-

dad Vh'y eota velocidad Y!}?_' porzanece inglforsdn,. = = - =

Habiendo &eac:‘i#o de esta forme el funclonamiento
de la inveneidn, quedmrd domprendido que incluso en el caso
de gue cunlauiers do las dos Tilas individusles continuas
de glementon do acoplamiento 12 y 13 recorra 2 une velcoidad
bien mdo elevads blen mis lenta que 1 velooldad de 1z sivo
Pile de elementos, puedan povierse axbas filas de elezaniop
en registro lo wie con la ofvn Je maners cxacts ¥y seoplarse
ung o otra bajo uns tenoidn constunte aplicadz por loe rep-

pectivos rodillos 32z y 32 de apliemcidn de feusifn. - - -
. 9. 2 2

Se declaran de novedad y propiedas para Espafia,

sus torritorics y plazse do sebormnfa, lzo siguieutess « « -
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REIVINDICACIONES

1.~ Parfoccionamienton en loe pparatos pars la
fabricncién de cierres de cremzllers, y wfs particulsrmen
te para aconlar o engransr Jdoe filas indlividueles de ¢lo-
montos continuos para cierres de cremallers, caracteriza~

wa par do disposiciones conformadoras y transpor
tadorne do elementos dispucstas enfrentedss, y
sueceptibles de rotacidén en direcciones opues
tas y 7 valocidndes diferontes parn hocer
avanzar lae respectivas files individuales de

Blenenlon; = w w w o e r - -w------

un par de dispomicionse de conmutacidn de fin de
carrora supsriores e inferiares asoclades ope
rativemente con cada une de dichas dispoeicip

nes conforpndoras ¥ iranspirtadorast = = « -

un par d¢ disposiviones de aplicacidn de teneidn
estando adaptads cada una para isparéir uns
tensidn constonte o dichas filas iuﬁivi&halu
de elementos respectivas y siendo mévil cads
una entrs diches disposicionss de conmmtacidn

de £in de carrera superiores o inferioras; - -

disposicionae de acoplamiento pare acoplar dichag
dos filps individuales de elementos en una fi
la doble d¢ OLloMeNton] ¥ = == = = = = « = -
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disposicicass Je retirnda de dlche fila Jculs de
elenenton o wie veloolded mds clevads wue la
valecidad de ovance de cuslouiera de dichse
filew indiviiualen Je clementos, pudiende ooB
vorar cusloquiers do dichay disposiciones de
aplicacidn do tomoidn con dichon disposiclones
de sommutacidy de fin do carrorn euperlioves
a fip de interruspir 1a reblrads de dichs [}
la doble do elemontos y con dicham dlsposieig
nee do conmutecidn do fin de carrere inferie«
rog o fin dg camblisy 1a veloeidzl do avonce
de cuslguiera d¢ dlonas filns individusles de
elorentos ¥ éi:aulténcamanta rapouisr iz retle

rads de dicha filn dobls de elenontaps. = = =

2.~ Porfeccionamionitos sepin la reivindicacién 1,
caractorizados porgque diche par de dioposicienes conlormado
ras y lransportadoras de clesentos comprende eads uvus wna
ruedn de matrices rotativa que tisne sirededor ds wu perifg
ria diendss afapiandon paves Yermofijar lom cleosonlce Ju scow

3.~ Parfeceionamicntos semin 1a reivindicacidn 1,
caracterizaios porque 3ichd par de disposliclonos de mplica-

cdén ds tensifn comprende rodillos que tienen ol wmiamo peso.

&.= Porfeccicumnieantos segin le velviniicacida 1,
caractaripndon poraue dichan Ilspomicionsy de acopluosienta

comprenden wna estricturn con forme de cursoy gue Siene un
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cenal d¢ guln substmeininmsnte con forma de ¥ pars el peso
do lan dos filas individumles de elementos, = w o «w = =

S~ Perfoccionamientos segin ln reivindicecién
1, caranteriemndos porque dichns disposiciones Jde rotirada
comprenden un rodillo de acclonaniento y un rogdille de prg

Eow WRRRITCCTIONAMIENDON EN LOS APARATOS PARA LA
PARRINACION D CITRUES DR CRUZALLERA®, = o =« o w o« .«

Todo ello conforme me describe y reivindics en
la presente memorin que congis de trece hojre foliades y mg
conografiadus por uns sola de sus caras y de unn liaina de
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