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REF: WE Case No. 45,446

Bl invento se refiere en general a sistemac de as-

censor, y mds particularmente a sistemas de ascensor en los cua-
~les una multiplicidad de cabinas de ascensor estdn controladacs
por un 6rgano de tratamiento del sistema,

5 Los sistemas de ascensor de la técnica anterior,
en los cuales ung multiplicidad de cabinas de ascensor ectdn con
troladas por un sistema de control cemtral, estaban dotados de
relés. E1 conftrel de supervisién de un sistema dotado de relés
recibe las sefiales de entrada procedentes de las variac cabinas

10 de ascensor en paralelo ; se tratan las sefiales en paralelo, ¥y se
generan sefiales de salida en paralelo para controlar lss varias
cabinas del ascensor. Cuando en lugar de relés se utilizaron dig
positivos de conmutacién y puertas légicas de estado séiido, al
ser disponibles estos dispositivos, se sigu@ utilizande 2l pro-

15 cedimiento de funcionamiento en paralelo de los sistemas de con-
trol medianie rélés. ‘

Los 6rganos de tratamiento de sistema programables
pare controlar un grupe de cabinas de ascensor precsentan aumerosas
ventajas respecto a los sistemas de control no programables, ya

20 que la estrategia de decisién y de ejecucién puede concentrarse
en el conjunto de software, lo que permite que el hardware ceca
sustancialmente el mismo para todas las instalacionec de azcensor.
El 6rgano de tratamiento programable que funciona con ura computa
dora digital y un conjunto de software, no tiene el gran mimero

25 de elementos l6gicos necesarios para funcianar con el tratamien-
to en paralelo de las sefiales, pero tiene la ventaja de su cepaci
dad de tratamiento rdpido para tratar secuencialmente lac cerialec
recibidas a partir de las cabinas, y para generar seflalec secuen-
ciales para controlar las varias cabinas. Los miniordenadores po-

30 tentes tienen una capacidad de memoria y una velocidad dz funcilo-
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namiento suficiente para preparar,almacenar, y emitir las ins- .
trucciones aplicables a una multiplicidad de cabinzs de ascen-
sor, con la programacifn de tiempo exacta.-necesaria para produ
cir las seflales en el tiempo adecuado o en los ecpacios de tiem
po adecuados para que puedan ser utilizadas por lgg varios dis-
positivos de control de cada cabina. El 6rganc de’tratamiento
programable constituido por un miniordenador esté“bien adapta~-
.o para importantes conjuntos de ascensores a gran velocidad,
nero es demasiado costoso para los grupoé mgs reducidos de ag-
censores de velocidad media.

Los microordenadores, tales cowo los
modelos IMCS~4 y MCS-8 de Intel, el modelo PPS de Zockvell, el
modelo PIP de Signetic, el modelo GPC/P de National y el mode-
lo 7300 de AMI, presentan una solucién intefesante tantc desde
cl punto de vista econémico como decde el punto de visia de ou
adaptabilidad debida a los circuitos LSI (integracién en gran
egcala) y a su capacidad de programacién. Le unidad central de
tratamiento (CPU) estd constituida usualmente por un sclo “chip"
¥ el conjunto de software tipico estd contenido en memcrias fi-
jas auxiliares (ROMS). La informacién se almacens en m: moriac
(e acceso celectivo (RAMS).

7 Aungue 1los microordenadore: ofiecen una
buena flexibilidad de programacién a un precio mod. rad., tam-
b .én imponen ciertas resfiricciones debidas a su velociiza ¥y ¢
£U capacidad de memorizacifn relativamente limitadecs. Z2 in-
t:rface entre el 6rgano de tratamiento y cada control (g cab..
n. es particularmente critica debido a las limitacione: impucg
t.e a la memoria y a la velocidad de funcionamiento.

E1l objeto principal del invento consis-—

te en proporcionar un sistema de ascensor nuevo y mejorado que

.....
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utiliza un microordenador con circuitos de interface Srgano de
tratamiento-cabina nuevos y mejorades que funcionan dentro de
los limites de memoria y velocidad de funcionamiento de los mi
croordenadores corrientes.

Teniendo en cuenta este objeto del in-
vento, este Ultimo consiste en un sistema de ascensor dectina—
do a ﬁna estructura dotada de una multiplicidad de planta:, que
incluye: una multiplicidad de.capinas de ascensor, unos dispo-
sitivos que soportan dicha pluralidad de cabinas de ascensor de
modo que puedan desplazarse con relacién a las plantas, unos me
dios de registro de llamadas para efectuar llamadas de cervi-
cio de ascensor a partir de por lo menos algunas de las plantac,
unos dispositivos de control de cabina para cada una de lag ca-
binas de dicha multiplicidad de cabinas de ascensor, pudiendo
cada uno de dichos dispositivos de control de cabina ser ac—
cionados para desplazar su cabina de accenspr asociada en re:z-
puesta a las llamadas de servicio de ascensor, un dicpositivo
de control del sistema, unos dispositivos de programacidén de
tiempo, unos dispositivos de interface conectados entre cada
dispositivo de control de cabina y dicho dispositivo de control
del sistema, pfoporcionando dicho dispositivo de control del
sistema de manefa intermitente, una palabra de informacién, cin
cronizada con dicho dispositi#o de programacién de tiempo, pa-
ra cada uno de dichos dispositivos de interface, almacenando ca
da uno de dichos dispositivos de interface, la palabra de in-
formacién recibida a partir de dicho sistema de control del sig
tema y leyendo de manera repetitiva y secuencialmente la pala-
bra de informaéién almacenada para aplicarle a su dispositivo
de control de cabina asociado, desarrolldndose dichac palabra:

de informacién por dicho dispositivo de control del sictema pa
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ra hacer gque la multiplicided de cabinas de ascensor contes-
ten a las llamadas de servicio de ascensor de acuerdo con una
estrategia predeterminada. \

El invento podrd entenderse mds clara-
mente leyendo la siguiente deseripcibén que se da a titulo de
ejemplo, tomada conjuntamente con los dibujos adjuntos, en los
cuales:

la figura 1 es un diagrama parcialmente
esquemdtico y parcialmente en bloques de un sistema Ade ascen- '
sor, que incluye un control de supervisién de sistema, que pug
de emplear las enseflanzas del invento;

la figura 2 es un diagrama de tiempos
que ilustra las seflales de tiempo géneradas-durante urn ciclo
completo de expacios de exploracim;

la figura 3 es un diagrama 4z tiempos
que ilustra las sefiales de tiempo asociadas con un solo espacio
de exploraciéng

la figura 4 es un diagrama esquemdticc
de un 6rgano de tratamiento del sistema, que incluye una unidad
de tratamiento central y unas memorias fijas auxiliares (zOS)
y unas memorias con acceso selectivo (RANS), gue pueden utili-
zarse para el 6rgano de tratamiento del sistema que se ilustra
en forma de bloques en la figura 1;

| la figura 5 es un grafico que ilustra
el formato de los dieciséis registros de 20 bitios constituidos
por las memorias de acceso selectivo (RAMS) ilustradac en la
figura 4;

la figura 6 es un diagrama esquemdtico
de un circuito interface gue puede ser empleado para el inter-

face de 6rgano de tratamiento del sistema que se ilustra en la
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figura 1;

la figura 7 es un grdfico que ilustra
el formato de las sefinles secuencialec procedentes de lac cabi-
nas de ascensor y que se aplican al érganc de tratamiento del
sistema, tal y como aparecen a la salida del circuito interface
del O6rgano de tratamiento del sistema que se ilustra en la fi
gura 6;

les figuras 8A y 8B son diagramas esque-
miticos de circuitos interface que pueden ser empleados para
cada circuito interface de cabina de ascensor ilustrado en for
ma de blogues en la figura 1;

la figura 8C es un grdfico qus ilustra
el formeto de las sqﬁales secuenciales procedentes del zontrol
de supervisidén del sistema y que se aplica a cada una de lac
cabinas de ascensor;

la figura 9 es un organigrama que ilus-
tra la estrategia de supervisién de grupos para controlar una
multiplicidad de cabinas de ascensor;

 1las figuras 10 a 23 son organigramac

detallados de los sub-programas que pueden emplearse para efec-
tuar varias funciones ilustradas en forma de bloques en el orgn
nigrama de la figura 9;

la figura 24 es un grdfico gue ilustra
la asignacién de los espacios de exploracién a unas cabinas, pa
raun ejemplo particular; y

la figura 25 representa un diagrama de
tiempos que ilustra las sefiales de imhibicién desarrolladas
por el control de supervisidén de sistema relacionadas con
el ejemplo especifico ilustrado en el grdfico de la figura
24,
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Y itz ers M

En resumen, el invento se refiere a un
cistema de ascensor nueve ¥y mejorado dotado de una plurali-
dad dé cabinas de ascensor gue pueden ser controladas por un
microdrdenador. Una interface asincroné/sincrona de tipo
nuevo y mejorado permite que el 6rgano de tratamiento prepare
vy emita una palabra de instruccién hacis una cabinz ¥y a
continuacién efectde otras tareas. Entonces, la interface
controla la cabina de ascensor de acuerdo con las instruc-
ciones facilitadas por el 6rgano de tratamiento, hasta que
ce prepare la siguiente palabra de instruccién y se mande és-
ta a la interface. El circuito de salida del equipo de tra-
temiento hacis cada control de cabina, exige solamenie un hi
lo, por el cual se.manda la palabré de instruccidn secuen-—
cial. EL equipo de tratamiento no tiene que almacenar las pa
labras de instruccién y leer repetitivamente las palabras
para emitirlas hacia las varias cabinas en sincronismo con
lae necesidades de tratamiento secuencial de los controles de
cabina.

M4s precisamente, cada interface de
control 6rgano de tratamiento-cabina incluye una memoria de
acceso en serie, explorada de manera constante, tal como un
registro de desplazamiento, que almacena automdticamente
una palabra de instrucecibn correspondiente al formato de la
misma palabra, y a continuacién hace recircular la palabra
hasta que se reciba .la siguiente palabra de instrucciln.

La memoria de acceso‘ secuencial registra las instrucciones
en los espacios de exploracién adecuados, para efectuar =u
demultiplexibén por medio de un circuito demultiplexor co-

nectado con la salida de la memorisa de acceso secuen-

cial.
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FIGURA 1

Haciendo referencia a los dibujos y a la figura 1
en particular, se representa en ésta un sistema de ascensor 10,
que puede utilizar las ensefianzas del invento. El sistema de as-
censor 10 incluye un grupo de . cabinas de ascensor, ilustrdndose
a titulo de ejemplo, lbs controles 14, 16, 18 y 20 para cuairo
cabinas. Se ilustra solamente una cabina 12 asociada con el con-
trol de cabina 14, conrel objeto de simplificar los dibujos, yz
que las demds cabinas son similares: Cada control de cabina in-
cluye una funcién de control de llamadas de cabina, una funcién
de selececién de plantas, ¥y una funcién de conexién para la uniéu
con el control de supervisién del sistema 22. El control de cuper
visién del sistema 22 cgntrola la esfrategia de explotacién del
sistema de ascensor mientras las cabinas de ascensor efectdan lu
tarea de acudir a las llamadas de vestfbulo. ‘

I&s precisamente, el control ds cabina 14 incluye
un control de llamadas de cabina 24, un selector de plantas 26, ¥
un circuito interface 28. El control de cabina i& incluye un con-
trol de llamadas de cabiﬁa 30, un selector de plantas 32 y un cir
cuito interface 34. EL control de cabina 18 incluye un control de
1lamadas de cabina 36, un selector de plantas 38 y un circuitvo in
terface 40, ELl control de cabina 20 incluye un control de llama~
dac de cabina 42, un selector de plantas 44, y un circuito inter-
face 46. Ya que cada una de las cabinas del grupo ce cabinas y
sus controles son de construccién y funcionamiento cimilarecs, e
deccribirdn detalladamente solamente los controles de la cabina
12.

Ta cabina 12 estd.montada en un hueco ce aicencor
48'de modo ‘que pueda desplazarse con relacién a un edificio 50

gque tiene una pluralidad de plantac o apeaderoc, ijustrindoce 0
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lamente un ndmero reducido de apeaderos~para simplificar el dibu-
jo. Ia cabina 12 estd soportada por un cable 52, el cual pasa por
una polea de traccién 54 montada en el drbol de un motor de arrag
tre adecuado 56,El motor de arrastre 56 e§té controlado por el
control de arrastre 57. Un contrapeso'58 est4 conectado a la otra
extremidad del cable 52.

ias llamadas de cabina efectuadas por medio del
conjunto de pulsadores 60 montado eﬁ la cabina 12, se registran
y se numeran consecutivamente en el control de llamadas de cabina
24, y la informacién resultante constituida por las lismadas de
cabina consecutivas se dirige al selector de fantas 26.

Las llamadas de vestfbulo, efectuadas por medioc du
los pulsadorés montados en los vestfbulos, tales como el pulzadar
de subida 62 situado en el apeadero inferior, el pulsudor de buju
da 64 situado en el épeadero més alto, y los pulsadores de subidz
v de bajada 66 situados en los apeaderos intermedios, se registran
y se numeran consecutivamente en el control de llamadas de vesti-
bulo 68. La informacién resultante constituida por lac llamadas
de vest{bulo numeradas éonsecutivamente, se dirige a los selecto-
res de plantas de todas las cabinas de ascensor, ac{ ccmo 2l con-
trol de supervisién de sistema 22,

E1 selector de plantas 26 sigue la pista de la ca-
bina 12 y de las llamadas de servicio destinadas a ecia cabina, y
proporbiona sefiales al coﬁtrol de arrastre 57. EL selector de plan
tas 26 proporciona también séﬁales para controlar dispocitivos au
xiliares, tales como el dispositivo de abertura ce puertas y las
l4mparas de vestfbulo, ¥ controla la puesta a cero de los contro

les de las llamadas de cabina y de llamadasde vect{ibulo cuando

se ha efectuado el servicio correspondiente a una llamada de ca-

bina o de vestibulo.
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"Bl invento se refiere a un control de supervisioén
de grupo nuevo y mejorado para controlar una pluralidad de cubi-
nas de ascensor mientras efectdan la tarea de contestar a llama-
das de servicio de ascensor, y es posible utilizar cualquier co-
lector de plantas adecuado. A t{tulo de ejemplo, se supondrd qul
se utiliza el selector de plantas descrito en la patente de los
Estados Unidos, mdmero 3.750.850, del T de agosto de 1973, concg
dida al mismo concesionano que la presente solicitud.Esta patente
describe un selector de plantas®déstinado a accionar una sola ca-

bina,aunque la cabina funcione en un grupo de cabinas.la patente

de Gran Bretaila, ng 2.151.327, describe unas modificiaciones in-.
troducidas en el selector de plantas de la patente de los Ectedow

Unidos, ndmero 3.750.850 para adaptarlo para ser controlado por
un 6rgano de tratamiento de sistema programable. Se consultardn
estas patentes para entender claramente la relacifbn que existe
entre ellas y la presente solicitud con sus posibilidades y sus
antecedentes. \

£l control de supervisién de sistema 22 incluye
una funcién de tratamigﬁto 70 y una funcién de comexién T2. La
funcién de tratamiento 70 recibe sefiales de ectado de las cubi-
nas a partir de cada una de las unidades de control de cabina, a
través de la funcién de conexién 72, asi como llamadas de vesti-
bulo de subida & de bajadg, y proporciona palabras de acignacién
para cada unidad de control de cabina, lo gue hace que las cubi-
nas de ascensor atiendan las llamadas de servicio ae zscensor de
acuerdo con una éstrategia predeterminada. Las sefiales de estado
de las cabines proporcionan una informacién a la funcidén de Tro-
tamiento 70 con respecto a lo que puede hacer cada cabina en Lu
desplazémiento para atender las varias plantas, y la funcidn de

tratamiento 70 efectda asignaciones basdndose en esta informa-
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cién suministrade relacionada con las cabinas .

Los dispositivos de planta principal y de planta
de reunién, que se ilustran generalmente en 74 y 76, respectiva-
mente, pueden ser activados para obtener variantes ecpeciales Jde
estrategia, segin se explicard mds adelanfe.

El control de supervisién de sistema 22 proporcio

na una sefial de tiempo CLOCK para sincronizar una funcién 78 de
programacién de tiempo del sistemé, La funcién 78 de programacidn
de tiempo'del sistema proporciona sefiales de tiempo para contro-
lar la circulacién de los datos entre las varias funcioncc del
sistema de ascenser.
FIGURA 2

La figura 2 ilustra algunas cefales de tiempo prg
porcionadas por la funcién 78 de programaciéﬁ de tiempo, estandg
las seflales de tiempb de le figura 2 relacionadas con un ciclo
de exploracién completo. El sistema de ascensor 10 es bicicanen~
te un sistema secuencial multiplexado en el tiempo,ycamo tsl es TGCiss
generar sefiales de tiempo suficientemente précisa, para presentar
la informacién con la relacién de tiempo adecuada. A& cada planta
del edificio a la cual se presta servicio, se asigna su propio
espacio de tiempo o de exploracidén en cada cielo de tiempo, ¥y pov
tanto el ndmero de espacios de fiempo en un ciclo depende del nd-
mero de plantas-en el edificio asociado. Cada planta tiene un ec~
pacio de exploracién de programacién de tiempo direrentve asociado
con ella, pero no es necesario que todos los espacios de explora~
cién estén asignados a un nivel de planta . Los ecpacioe de explo
racién se generan en ciclos de 16, 32, 64 6 128, y por tanto se
elige el ciclo especifico de tal manera que existan por lo menog,
tantos espacios de exploracién come niveles de planta hay. & ti-

tulo de ejemplo, se supondrd que existen 16 plantas en el edifi~
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cio descrito a@ui y:por'féntoi un ciclo con 16 espacios de explg
racién serd suficienig; 77

El'ciclo 16 dé‘espaciosrde exploracién es genera-
do por un contador binario que tiene las salidas S0S, 515, 525 ¥
535, segﬁn se ilustra en la figura 2, La direccién biparia del
espacio de exploracién 00 es 0000, correspondienté a 338, 528,
s13 ¥y S08, respectivamenteg la direccién binaria del espacio de
exploracién 01 es 0001, ete. S

El ciclo de espaéioé-de exploraciéﬁ se divide en
dos partes iguales, es decir;dé 8 espacios de exploracién cada
uno, por las sefiales de tiempo SECO y SEC1. La seflal SECO es efi
caz para la primera mitad del cicld de exploracién, mientras gue
la sefial SECT eé eficaz para le ¥ltime mitad del ciclo de explo—
racién. Las sefiales de tiémperECO-DECﬁ son eficaces cada unz p2
ra un ecpacio de exploraéidn diferente durante cada medio ciclo
de exploracién, -y los espacios de tiempo eficaces estdn separados
por siete.espacios de exploracién. Por tanto, cualquiera de los
16 espacios de exploracidn puede ser elegido combinando légica-—
mente una de las seﬁales‘DECO—DEC7 con una de las sefiales SECO o
SEC1. Por ejemplo, la sefial de tiempo ﬁiaﬁ, es eficaz solamente
durante el ¥ltimo espacio de exploracién, es decir el espacio de
exploracién 15, en cada cicio de exploracién, y es obtenida por
la combinacién légica de las sefiales DEC7 y SECI.

. FIGURA 3

Ia figura 3 ilustra las sefiales de tiewmpo propor
cionadas ftambién bor la funcién de progremacién de tviempo 78,
estando las sefiales de tiempo de la figura 3 relacionadas con
agquellas seﬁales.asociadas con un eépacio de exploracién. Llac
sefiales de tiempo de la figura 3 se generan durante cada ecpa-

cio de exploracién, con excepcién de las sefiales 8100 y 5300,
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que se producen solamente durante el espacio de exploracién 00.
El reloj bdsico CL se ha utilizado para obtener
una sefial K08 que divide el espacmo de exploracién en 8 partes
iguales, y la sefial KO8 es desfasada hacia adelante 90 para ob
tener K08S. la sefial K02 divide el espacio de exploracién en doc
partes iguales, y la sefial K02 es desfasada hacia adelante 90°
para obtener K02S5. Las sefiales de seleccién STA, STB, SIC y STb
son eficaces cada una para una cuarta parte diferente de un ecpa
cio de exploracién, es decir la: segunda la cuarta, la primera ¥y
la tercera cuarta parte, respectlvamente. Las sefiales 5100 y 300
se producen durante las porciones centrales de las primera y ter-
cera cuartas partes, respectivamente, del espacio de exploraciln

00. .
Para describir el sistema de ascensor 10 gue se

jlustra en la figura 1, de manera mds detallada, es interssante
definir las varias sefiales y sus funciones que Sé mencionardn mis
adelante; asi como los simbolos utilizados cqmo identificadores

de programe ¥y varlables de programa en los organigramas.

SIMBOLO FUNCION

ACCU Registrd acumuiador en CPU (Unidad Central de
Tratamiento)

ACB Nﬁmero'promediado derlas 1lamadas en el edificio

por cada cebina de ascensor en servicio

ACI Ndmero pfomédiado de las llamadas en un grupo por

cada cabina de ascensor en servicio

Aep ' Ndémero promediado de espacios de tiempo en el edi

ficio por cada cabina en servicio
ASI Fimero promediado'de espacios de tiempo en un gru
po por cada cabina en servicio habilitada para

prestar servicio en el grupo
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SIMBOLO
AVAS

AVPO-AVP3

BYPS

CALL

TLOCK
CU-RAI 1
Cli-AN 2
Cl~ROM

COX0-COLI3

CONV

CY

DATO~-DAT3
DNAC

DNDES

C ol

, FUNCTION
La cabina estd disponible de acuerdo con el seloc-
tor de plantas 7
Posicibn de planta de la cabina en movimiento, en
numeracién binaria
Eficaz cuando la cabina deja sin registrar llama-
das de vestfbulo
Eficez cuando una cabina .. tiene llamada de cabi
na o llamada de vésfibulo en-un espacio de explorucili
asignado. | -
Sefial de tiempo iniciada por el érganc de tratamicn
to:del sistema
Linea de-control de instruccién desde CPU para has-
ta 4 RAMS N
Linea de control de instruccién desde CPU para hac-
ta 4 RANS '
Linea de control de instruccién desde CPUL para has-
ta 16 ROMS
Sefiales secuenciales de control desde el interface
del 6rganc de tratamiento del sistema hasta 4 cabi
nas de ascensor
Eficaz cuando una cabina estd asigrnada a una planta
donde se celebra uma reunién
Flip-flop de transmisién de acarreo en CFU
Sefial secuencial desde 4 cabinas de ascensor hacta
el interface del 6rgano de tratamiento del sistema

Ndmero real de cabinas dispuestas para desplazarce

"en sentido descendente

Némero deseado de cabinas dispuestas para decploazal

se en sentido descendente
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SILEBOLO
DNIN

DOPN

DO-D3

D8gY

HiT

IDLE

1INSC

INSV

IKO-IN15
MDCL

1200

15~

_ FUNCION
Tnhibicién de llamadas de vestibulo en sentido deg
cendente, eficaz cuando una cabina estd inhibida
para contestar una llamada de vest{bulo en sentido
descendente en la planta asociada
Instruccidn para'que el 6rgano de tratamiento del
sistema abra las puertas de la cabina
Linea de informacién de 4 bitios en 6rgano de tra-
tamiento del sistéma’
Fficaz cuando el grupo motor—generador ecstd desac-
tivado
Habilitaci6n de plantas--eficaz para las plantas
para las cuales la cebina estd habilitada para ver
las llamades de vestibulo por lo menoc en una di- '
reccién de servicio '
iitad de un recorridé de ida y vuelta.
Eficaz cuando la cabina estd em servicio, NO LA Si-
GUIENTE, y estd disponible de acuerdo con el selece~
tor de p;ahtas
Eficaz cuando la cabina estd en servicio con el Or-
gano de tratamiento del sistema
Eficaz cuando la cabina estd en servicio con el 6r-
gano de tratamiento del sistema y no deja pasar gin
registrarlaé, las llamadas de vestibulo

16 entradas al 6rgano de tratamiento del clstema

(%
ftz

Sefial de puerta que es eficaz cuando las puertas

t4n cerradas

Sefial de pista de memoria que es eficaz para lac

plantas para las cuales 1la cabina ectd habilitada

para ver las llamadas de vectibulo hacia arribe
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SIHBOLO

HTO1

HXCT

NHC1

Iy
e

FﬁNCION
Sefial de pista de memoria que es eficaz para lac -
plantas para las cuales la cabina estd habilitada
para ver las llamadas de vestibulo hacia abajo
Sefial de tiempo que es eficaz durante el dltimo eg
pacio de exploracion del ciclo de exploracidn.
Némero de llamadas de vestibulo asignadaé a la ca-
bina de un grupo gque incluye una sola cabina
Némero total de llamadas de vectfbulo asignadas a
las cabinas hasta el momento presente
Ndmero de llamadas de vestibulo asignadas a unz ca

bina hasta el momento precente en el grupo en cucg

tibns

» .

Contador gue empieza a funcionar para contar un
cantidad que corresponde a la posicién de la cabina
Mimero de espacios de exploracién vdlidos deede la
cabina actualmente en la rutina de asignacién (uti
lizado para determinar cuando se alcanza la iimita
cién de medio recorrido de ida y vuelta.

Sefial procedente del Srganc de tratamiento del sisg
tema, que es eficaz cuando una cabina estd designa
da para ser la siguiente cabina que ha de ealir de
la planta princigal

Wimero de esﬁacio, de exploracién gue correcponde
a la posicién de la cabina

Némero de llamagdas de vestfbulo efectuadas que nan
sido asignadas a una cabina en un grupo al cual pres
tan servicio mds de. una cabina

Némero de cabinas en servicio en el conjunto

Wdmero de cabinas habilitadas para prestar cervicio
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SIMBOLO

SCF

QUT0-0UT4

PCONFL

FCTPLO-PCFL3

PKFL

PMNFL

PYNFLO~PHNFL3

- 17 -

FUNCION
en un grupo
Nérero de cabinas habilitadas para prestar servicio
a la planta donde se celebra'una reunién
Ndmero de espaciocs de exploracidén asignados & una
cabina hasta el momento, en el grupo en cuestién:
Ndmero de cabinas que pueden atender a la planta
principal
Ndmero total de eSpacios de exploracidén asignados |
a las cabinas hasta el momento presente
Sefiales secuenciales procedentes del 6rgano de trd
tamiento del sistema hacia el interface del 6rgano
de tratamiento del sistema
Sefial que es eficaz cuando se activa el dispositivo
de planta de reunién ‘
Direccibn binaria de la planta donde se celebra un:
reunién :
Sefial de aparcamiento procedente del 8rgano de tra-
tamiento del sistema
Sefial que es eficaz cuando se activa el dispositivo
de planta principal
Direccién de la planta principal en numeracién bi-
naria )
Cuota de cébinas gque deben mantenerce en la plantn
principal ,
Memoria de acceso selectivo
Sefial de reposicién empleada para poner en marcha
el control de supervisién del sisteia
Memoria fija

Instruccién procedente del 6rgano de tratamiento
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SIMBOLO

-

SUtT

SYNC

UPAC

UPDES

UPIN

UPSCAN

WT50

12

27

32
21

g2

FUNCION

del sistema para ajustar el selector

el objeto de obtener desplazamientos

cendente

Instruccién procedente del 6rgano de
del sistema para ajustar el selector

modo que se obtengan desplazanientos

ascendente

4T s
3
ST !

en sentido

tratamiento

Sefial de sincronizacién generada por el érgano de

tratamiento del sistema en el comienzo de un ci~

clo de instrucciones

de plantaz con

en sentido des

de plantus de

Némero real de cabinas previsias para desplazamien

to en sentido ascendente

Ndmero deseado de cahinas previstas para Gesplazo-

miento en sentido ascendente

Sefial de inhibicién de llamadas hacia arriba procz

dente del 6rgano de tratamiente del sistema

Direccién de exploracién para asignar espacios de

abajo

Indica la carga de la
0 = inferior al 50%
Llaradas de vestibulo
cuencia

Llamadas de vestfbulo
secuencia

Llamadas de cabina en

Fase 1 de dos relojes

exploracién a una cabina, 1 = hacia arriba; 0 = hacia

cabina, 1 = superior al 50%;

en sentido zscendente,

en sentido Geccendente

en el 6rgano de tratamiento del cistema

Fase 2 de dos relojas

7

aen

(S8

0

cecuencia
sin superposicién ce Tase
sin cuperpociciln de rzoel

<
-

o
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STHMBOLO . FUNCION

en el 6rgano de tratamiento del sistema
FIGURA 4

La figura 4 es un'diagrama esquemdtico de un 6rgg
no de tratamiento 70 del sistéma, gque puede ser utilizado para
la funcién de tratamiento 70 del'contrbl de supervisifn de siste
ma 22 que se ilustra en forma de bloques en la figura 1. Cualquier
micro-ordenador adecuado puede sér‘ﬁtilizado_para el 6rgano de
tratamiento 70 del sistema, por‘ejeﬁplo uno de los micro~ocrdena—
dores mencionados mds arriba. A_tiﬁulo de ejemplo se describiri
el conjunto de micro-computadora lS€~4 de la Intel Corporation.

Wds precisameﬁte,-el micro-ordenador MC3-4 inclu-
ye una unidad de control paralelo de 4fbitios y de cdlculo arit—
mético 80 (unidad 4004 de Intel), qué se llamard a Continuacién
CPU-80, una memoria de control 82 que incluye una pluralidad de
memorias fijas programables (ROMS) tales como las memorias ROH 1
a LOH N (mem@rias 4001 de Inﬁel),,una'memoria de‘almacenado de
informacién 86 que incluye una multiplicidad de memorias de ac=-
ceco selectivo (RANMS), tales como las memorias RAJ 1 a LAll N
(memorias 4002 de Intel), los relojes 88 y 90 gue dan lugar a
la sincronizacién bdsica del sistema (750 KHZ) bajo la forma de
dos fases de reloj no superpuestas g1 y £2, un dispositivo de
reposicién manual 92, y un relbj'94 que proporciona sefiales de
tiempo CLOCK para los'dispositivés externos que responden a la
programacién producida por CPU 80. -

CPU 80 comunica con la memoria de conirol 82 y con
la memoria de almacenado de informacién 86 por medio de una cone-
xi6n de informacién de cuatro lineas Do, b1, D2 y D3, ¥y ccn la
porcién periférica del sistema de ascensor a través de las entra

das y salidas de las memorias de éqntrol y de informacién 82 y
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86, respectivamente. CFU 80 incluye una linea de control para ca

da grupo de cuatro RAMS, tales como las lineas de control Cil-1tALT 1

y CH-RAM 2, y una lfnea de control CH-ROM que se utiliza pars cog

trolar un conjunto de hasta 16 ROMS. CPU 80 estd conectada a los
relojes 88 y 90 y bajo su accifn, es decir, cada B8 periocdos de ru
loj, produce una sefial de sineronizacifn SYNC. La sefial SYNC se
manda a las memorias de control ¥-de informacién 82 y 86, asfi co-
mo al reloj 94 para indicar el comienzo de un ciclo de instruccio
nes de 10,8 microsegundos. b
CPU 80 estd conectada al dispositivo de reposicidn
mamual 92, y tiene una clavija de verificacién conectada pari re—
cibir la sefial ﬁiﬁ@. La sefial MXCT es generada en el aparato ilug
trado en 1la figura 6, v, segin se ilustra en el diagrama de tiei-
pos de la figura 2, es eficaz durante €l fltimo espacio de
exploracién de cada ciclo de exploracibn. .
‘Cada una de las ROMS estd conectada a la conexién
de informacién DO, D1, D2 y D3, a las fases de reloj £l y A2, o
la linea CM-ROM de coni;ol de ROM, & la lfnea de sincromizacion
SYNC, y al dispositivo de reposicifn g2, Las ROHS 1, 2, 3y 4
tienen cada una cuatro entradas para recibir la informacién de

entrada procedente del sistema de ascensor, ectando ectas 16 en

tradas indicades por las referencias THO a IN15.

. éa&a una de las RANS estdn conectadas a la cone-
xibn de informacién DO, D1, D2 y D3, a las faces de relo] sy
¢#2, a una de las lfneas CH~RAM'1 o CU-RAN 2, de control de Al
a la linea de siﬁcroﬁizacién SYNC, y al dispositivo de reposicid.
92, ILas RAMS 1 y 3 tienen cada una unas salidas para mandar in-
formacién al sistema de ascensor, y estas salidas llevanl las ro-
ferencias OUTO a OUT4.

El dispositivo de reposicidén 92 se acciona marmal
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mente durante la puesta'en marcha del sistema de ascensor. Una S5g
flal de reposicién baja vacfa las memorias y los registros de la
CPU 80, hace volver a cero las conexiones de informacién, vacia
los flop~flops estétlcos en la memoria de gontrol 82 e inhibe la
salida de informaciones, ¥ ademds vacia la memoria de informacién
86. ' '

El reloj 94 puede incluir un flip~flop JK 96 y un

transistor 98 del tipo NEN. las entradas J y K del flip-flop 96
estdn conectadas a uns tensifn‘de alimentacién unidireccional,
por el terminal 99, y su entrada de reloj C estd conectada a 1a
1{ineca de sintonizacién SYNC. Su salida Q est4 conectada a la ba-
se del transistor 98 a través de la resistencia 100. La base del
transistor 98 est4 también conectada a masa a través de la recis
tencia 102, su emisor estd conectado a masa ¥y su colector estd
comectado al terminal de salida CLOCK. La sefial SYNC e Laja du-
rante el ¥ltimo subciclo (1,35 microsegundo) del ciclo de inmstruc

ci6n de 10,8 microsegundos, ¥ el flip-flop 96 cambia su estado

‘de salida cuando la sefial SYNC pasa a ser positiva. Por tanto,

1la sefial CLOCK es una,dnda cuadrada v cada medio ciclo de esta
onda constituye un ciclo de instruccién completo (10,8 microse-
gundos) . '

CPU 80 incluye un registro de direccién, un regis
tro de bacse, un sumador de 4 bitios y un registro de instruccion.
El registro de base estd constltuldo por una memeoria de acceso &g
lectivo de 16 x 4 bitios, Los 16 emplazamientos de 4 bitios, que
llevan lés referencias RO~R15'pueden ser direccionados directamen
te para cdlculo y control, ¥y también pueden ser direccionados co-
mo 8 pares de emplazamientos de.almacenado, llevando las referen-
ciag PO-P7 para direccionar RAMS o LQliS, o para almacenar informa

cién procedente de las ROMS.
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Cada una de las ROMS de la memoria de control 82
almacena 256 x 8 palabras de programa o tablas de informacidm,
y estéd provista de 4 clavijas de eﬁtrada/salida y de un control
para realizar las operaciones de entrada y salida. La CYU go
manda uns direceidn a la memoria de control, conjuntamente con
el ndmerc de ROK, durante los primeros tres subeiclos de instrue
cién y la ROH elegida manda una instruccién 2 la CPU 80 durante
los siguientes dos subciclos de instruceidbn. Se ejecuta la inu-
truceibn, es decir que la informacifn es tratada en la CPU 806 o
ce manda la informacién o la direccién hacia la CPU 80 c & par-
tir de la misma durante los tres dltimos subciclos del ciclo de
instruccién. Cuando se recibie una instruccién de entrada/salidw
a partir de la memoria de control 82, la informacién ec Transie-
rida hacia o a partir éel acunulador de 1a CPU 80 en las cuatro
1f{neas de informacién conectadas con la memoria de contrcl 32.

Cada una de las RAHS de la memoria de informacién

86 almacena 320 bitios dispuestos en cuatro regisiros de 20 ca-~
racteres de 4 bitios cada uno, 16 de los cuales con diresciona-—
bles por una instruccién, y 4 de los cuzles son ¢irecconables
por otra instruccitn. Lés 16 bitios de cada regicstro Iorman una
memoria principal, mientras que los 4 bitios forman una memoria
de caracteres de estado. La direccién de una de las ZALS, se al
macena en dos registros de base en la CPU 80 v es transiericia &
la BAM selecciohada gurante dds subeiclos del ciclo de instruc-
cién cuando se ejecuta una instruccibn de LA.. Cuando 1 inetrul
cibn de salida de RAM es recibida por la CPU 80, el cortenido
del acumulador de la CPU 80 es transferido a lag cuasro lineaxz
de salida de RAl

' FIGURA 5

la figura 5 es un gridfico de 4., fzcuworia ae ac—
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ceco selectivo) que ilustra esquemdticamente 16 de los re~istro:,
es decir, los registros 0-15.de la memoria de informacidn 86. Lo
cuatro hilerac inferiores constituyen las memoriac de caractercs
de ectado del registro, mientras que las 16 hilerag supcriorc:,
marcadas 00~15 forman la memoria principal de los regictros. Las
funciones especificas de los registros se des cribirdn nds adcelan-
te cuando se haga referenmcia a las sefiales y a la informacidn ul-~
slacenadae en ellos.

FIGURAS 6 y 7 -

La figura 6 es un diagrama ecquendtico de la duter
face 72 del érgano de tratamiento que puede cer utilizada paru 1u
funcibn 72 ilustrada en forma de blogues en la fiura 1. Cada .
de lac cuatro cabinas de accensor manda sus refizle: Ce estauo ol
6rano de tratamiento ﬁb del sistema de cont:ol de supervisidn e’
.istems 22, por medio de la interface T2. Leg srehales dc ensado
procedentes de cada cabina se conectan en ceric nor smedio dz aul-
tipleoreyr, segﬁn-se'indicaré més adelante con ralzcibn a la i

ra 8B, ectando estac sefiales secuenciales procedentes Ge las cabl
nut de accensor 0, 1, 2 § 3, indicadas por los efisbolos ::56, Tarl,
At y hA‘}, respectivamente.

las llamadas de vestfbulo parz sudiz ¥ tajer ©. fo-
cuenzanlizan cada una en el control de llauadae de vestibulo 658 qua

se ilustra en la fig.l, ¥ 1as llamadas secuenciszles de vestibulo

para subir y bajar llevan las referencias 1Z y 2Z,respectivumentc.

Las seflales secuenciales DATO, DATL, DAT2, DiT3, 12 y

n

Z,se apli-
can todas a la inferface n2.Las llamadas de vestibulo hacia arrix
1Z y las llamadas de vestibulo hacia abajo 27 se ambinan con las
sefiales de estado DATO y'ﬁﬂTI,réspectivamenm,en lg interface 72%:
to se obtiene dividiendo cada uno de los espacios de explo. .cidn

00 a 15,que se ilustran en la figura 2, en 4 partes,utilizando lac
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sefiales de seleccidén SIC, STA, STD y SIB ilustradas en la fipura
3.

La figura 7 ilustra la formacidn de las sefialcs desde
el interface 72 hasta el Organo de tratamiento 70 de sistema 1lug
trado esquemédticamente de que manera cada espacio de exploracion
es dividido en cuartos por las sefiales de seleccidn. Las selinloen
de estado procedentes de las cabinas aparecen en la primera cuu’
ta parte de un espacio de explorapién, habiendo sido seleccivnu-
das por STC. Las-llamadas de vestibulo hacia ariba aparvcen cn I
10 seganda cuarta parte de los espacios de exploracidn 4e La seilul

secuencial INO procedente de la cabina 0,seleccionada por Sla.inr

1lamadas de vestibulo hacia abajo aparecen en la segunda cuarts
parte de los espacios de exploracién de la cefial secuencial Til
procedente de la cabina 1, también seleccionada por STA. Lo se-
15 gunda cuarta parte de los espacios de expléracién relozic: »da
con le sefial secuencial procedente de las cabinacs 2 y 2 no se

emplea. Las llamadas de vestfbulo en las cefizles secuencialec

S—t—

12 y 27 aparecen en el espacio de exploracién asociado con loe

plantas a partir de las cuales se efectdan leg llazadas.

o9

20 la tercera cuarta parte de cads ecpzcio de explo-

{

racién seleccionada por STD incluye la senizl ce nzbilitacidén do

planta FEN. Si 1la cabina estd habilitada pora precvar cervicio &

una planta, la sefial FEN serd eficaz durante ¢l ecta

o
]
o
[
o
(%)
s
o

racién asociado con esta planta.

25 la cuarta parte de cada ecpacio dc ¢rploraciln, v

———

leccionﬁda por éTB,'incluye las llamadas de czbinz 3L. Li uns G-
bina tiene una llamada de cabina para una plante ecpecifica, o:.0

W ce indicard en la cuarta cuarta parte del ecpacio de cxplorucidu
asociado con esta planta.

30 Haciendo de muevo referencia a lz Tizura o, lac
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sefiales secuenciales que aﬁarecen enrla sefial 12 se sincronizan
con la sefial de seleceién STA en-una puerta NAND de dos entrad:c
110, conectdndose la sefial de seleccién STA a una entrada de la
puerta NAND ¥y conectdndose la sefial 1Z a 1la otra entrada a tra-
vés de un inversor o puerta NOT 112. Las llamadas secuenciales
de subida 77 se introducen en la sefial secuencial DATO proccden~—
te de la cabina O en una puerta NAND de dos entradas 114, ecbul-
do la salida de la puerta NAND 110 conectada a una entrada de lu
puerta NAND 114 ¥ eutando la sefial TATO conectada a la otra cn- .
trada. La salida de la puerta NAND 114 estd conectada al termi-
nal de salida TH0 a través de una etapa inversora intermedia liG.
La etapa intermedia 116 puede incluir un transistor NCN 118, ¥
las resistencias 120 y 122, la salida de la puert NAND 114 pobd
conectads a la base del transistor 118 & través de la “esistcnm'
cia 120, y la base estd conectada a masa a sravée de - eigtuil
cia 122. E1l electrodo colector estd conectado al terminal de -
lida Eﬁﬁ y el electrodo emisor estd conectado a masa.

La seilal DATO tendrd un valor alto durw “te . Lu-
gunda cuarta parte de. cada espacio de exploracién, habilitando
la puerta NAND 114. Una 1lameda secuencial hecia arriba para un

ccpacio de ez rploracién que aparece en la sehal 1o hard que la

ealida de la puerta NAND 110 tome un valor bajo durante el ticw-—

po de la seﬁal'@e selecqién,STA y la salida de la puerta NAND

114 tomard un valor elevado durante cada cegunda cuarta parte de

un es paczo de exploracién en la cual estd presente una llamads

de subida. La salide elevada de la puerta NAND 114 hace pasar cl

transistor 118 a su estado conductor ¥ el terminal ¢c calida 110

se conecta a masa. Si 1o existe llamada de vestibulo nacia arri-

ba durante un espacio de exploracién, la salide de 1o puerta LA

110 serd elevada y la salida de la puerta NAKL 114 cerd baja.
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Por tanto, el transistor 118 estard en su estado no conductor ¥
el terminal de salida INO estard sometido a una tensién de +1Y
voltios; segdn se ilustra en la figura 4. Durante los primero,
tercero y cuarto ciclos, la seflal de seleccidn STA fendrd un va
lor bajo y la salida de la puerta NAND 110 serd elevada, habili
tando la puerta HAND 114 para que deje pasar las sefiales cfica-

ces durante estas tres cuartas partes de un espaclo de exploru-

cién, apareciende dichas sefiales en la sefial DATO.

De manera idéntica, las llamadas de vestfbulo ha
cia abajo que aparecen en la sefial secuencial 27 se insroducen
en la segunda cuarta parte de los espacios de exploracién con
los cuales estdn asociadas, utilizando las puertas NAND Ge dos
entradas 124 y 126, el inversor 128 y la etapa intermedia 130.
La seflal de seleccidq STA se conecta & una eantrada de la puecr-
ta NAND 124 y la sefial 27 se conecta a la otra entrada, a tra-
vés del inversor 128. La salida de la puerta NARD 124 s= conec-
ta a una entrada de la puerta NAND 126, ¥ la\seﬁal secuencial
TATT procédente de la cabina 1 se conecta 2 la otra entrada. La
salida de la puerta NAND 126 se conecta al terminal de salida
TN a través de la etapa intermedia 130. La etapa intermedic 130
es similar a la etapa intermedia 116, lo mismo que lzs demdc
etapas intermedias de salida de la figura 6, y por Tanto se ilus
tran en forma de blogues.

‘La sefial secuencial DATZ procedents ce la cabina
2 se conecta al terminal de salida N2 a travée dc un inveruor

132 y de una etapa intermedia de salida 134, y lz cefial secuen—

cial DAT3 se conecta al terminal de salida 1N3 a través de un in
versor 136 y de la etapa intermedia de salida 138.
' El sistema de ascensor 10 puede funcionzr* con o

sin planta designada como planta principal, ilustrdnco:ze el dix
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positivo de plantas prinéipal por médio del blogue T4 en la figura
1. Ademds, cuando funciona cdn planta principal, es posible selec-
cionar como planta principal Cﬁalquiefrplanta de edificic por me-
dio de un mimero binario de pianta principal. Si el sistema de as-—
censor se explota con planta'ﬁrinciﬁal, se elige una cuota prede-
terminada que indica el ndmero. ‘deseado de cabinas que deben mante-
nerse en la planta pr1nc1pal, y esta cuota puede ser modificada
automdticamente por las cond;czones de trdnsito existentes. Por
ejemplo, en un sistema de cuatro’cabinas, la cuota de planta prin,
cipal puede ser elegida de modb que sea de una cabina, y se modi-
fica o dos cebinas durante un estado de trdnsito ndximo hacia arry
ba, ¥y a cero cabina durante'uﬁ estadb de tréaneito mdximwn hacia abi

J0e. Un estado de trénsito méximo hacia arriba ruede ser
detectado por una cabina que_éale de la planta principal hacia ‘
arriba con una cérga predeterminada, v si el sistema ne esta en
estado de tréansito maximo hacla abajo esto da lugar a que un ten-
porizador situie el sistema en estado de tran51to méximo hacia
arriba durante un periodo de tlempo predeterminado. Cada cabina
siguiente que sale de ia planta principal para desplazarse hacly
arriba, ajustada para dejar pasar en derivacién las llamadas de
vestibulo,repone el temporizador en su cuenta maxima para prolou-
gar el tiempo durante el ggal"el sistema estéd en estado de tranan

to maximo hacia arriba. '
El eetado 46 trénsito mdximo hacia abajo pucdc

cer detectado por una cabina situada encima de la planta princi-

pal que genera una sefial de derivacién en la direccidn oryenta~

da hacia abujo. Esto da lugar a la puesta en marcha del progra-

mador de trdnsito méximo/situando el sistema en el cctado de

trénsito mdximo hacia abajo durante un periodo del tieupo prede-—
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terminado, en prioridad sobre el estado de trdnsito mdximo hacia
arriba en el caso de que el sistema se encuentre ya encstado de
trdnsito méximo hacia arriba. Cada cabina siguiente que dejs pa

sar en derivacidn las llamadas de vestibulo en la direccién orien

‘tada hacia abajo hace volver a cero el programador para su cuen-

ta mdxima,
E1l dispositivo de planta principal es selecciona-
do por un conmutador (no representado) conectado con el terminal

de entrada PUNFL; que se ilustra en la figura 6. El conmutador

" aplica una tensidén relativamente alta al terminal de entrada

PHNFL cuando el dispositivo de planta principal no ha de ser uti
lizado, y una sefial de temsién baja o con nivel de masa cuando
se desea que funcione el dispositivo. El terminal de eutrada
PHIFL estd conectado a una interface de entrada de nivel altio
140+ La interface 140 puede incluir un amplificador operacional
142, unas resistencias 144, 146 y 148, un condensador 150 y un
diodo 152. La resistencia 144 estd conectada,desde la salida del
amplificador 142 & su entrada no inversora. Su entrada irvercora
estd conectada a una fﬁente de suministro de tensibn positiva u-
nidireccional, por ejémplo de 12 voltios a través de la recisten
cia 146. Su entrada no inversora estd conectada al Terminal de
entrada PUNFL a través de la resistencia 148, a maca a través
del condensador 150 y a masa a través del diodo 152. El diedo

152 estd polafiZado de modo gue conduzca la corriente decde 1o

masa hacia el terminal no inversor. Cuando el terminzl Lulikl tig
ne una tensién alte que indica que no se desea utilizar el dispo
sitivo de planta principal, la tensién que aparece en el terui-
nal de entrada PHNFL rebasa la fensién aplicada a la entrada in
versora.y la salida del amplificador operacional 142 cerdi noui-~

tiva, es decir gque tendrd el nivel légico 1, el cual es inverii
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do por un inversor 154 y viene a ser el nivel légico cero que e
aplica a una etapa intermedia de salida 156, La etapa intermedia
1%6 invierte el cero légico en ununo légico, y aplica el umo 16—
gico al terminal de salida Eﬁ?. Cuando la sgﬁal PUIFL es eficaz
(vaja) la tensién . aplicada a la entrada inversora rebaca el ni-
vel de la tensién que se aplica a la entrada no inversora y la
salida del amplificador operacional 142 toma el nivel 1égico cero.
#1 inversor 154 invierte esta sefial gue se transforma en un uno
16gico, y la etapa intermedia 156 invierte este uno légico en uu
cero l6gico, que representa el nivel eficaz del terminzl de salld:d

TH5. La direccién binaria de la planta elegida para ser la plantu

principal se aplica a los terminales de entrada PUNFLO, R.IFLI,

P.NFL2 y PUNFL3. Las sefiales presentes en estos Terminales de eli—

trada se aplican a 1og terminales de salida 1WG, ING, IN10 e INII,
respectivamente, cada una a través de una interface de nivel alto,
un inversor, y una etapa intermedia de salida,  que se renresentan
generalménte por 158, 160 y 162, respectivamente. Las interfaceu
de entrada de alto nivel que se ilustran generalmente eu 158, act
como las restantes interfaces de entrada de alto nivel ilustradac
en la figura 6, son todas similares a la interface 140.

®1 sistema de ascensor 10 puede cer explotado con
o sin planta prevista para ser utilizada como planﬁa‘de reunién,
si se desea, ¥y el dispositivo de planta de reunién estd indicado
por 76 en la pégina 1., La planta de reunién puece cer cuzlguier
planta encima de la planta principal y estd definica en cualguier
momento por un ndmero binario. Cada vez gue este dicpositivo ee-
t4 presente, al ser puesto en marcha por ejemplo por mecio de un
interruptor manual, y si no hay cabina presente en lz planta de-
signada a este efecto, se indica una llamada fantasma o falsa a

cada cabina hasta que una de ellas se detenga en esta planta.
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El dispositivo de planta de reunién se activa por

medio de un interruptor conectado a un terminal de entrada PCONKFL

en la figura 6. De la misma manera que la sefial que permite acti-—

var el dispositive de planta principal, se aplica la sefial PCONFL
4 una interface de entrada de mivel alto 164 cuya salida es invel
tida por el inversor 166 y se aplica a la etapa intermedia de ca-
1ida 168. Ia salida de la etapa intermedia 168 estd conectada con
el terminal de salida ING.

La direccién binaria de la planta elegida como plan

ta de reunién estd conectada con los terminales de entrada PCFLO,

PCFL1, PCFL2 ¥y PdFLB. TLas seflales presentes en estos terminales de

entrada se aplican a los terminales de salida InNi2, IN13, INi4 e
TﬁT%, respectivamente, cada una de ellas a través de una interfa-
ce de entrada de nivel alto, un inveréor, y una etapa intermsdia
de salida, que sg represeﬁtan de manera general por 170, 172 ¥
174, respectivamente.

Lo sefial MXCT que se aplica a la unidad CPU 80, uwen
cionada mds arriba, se obtiene conectando las sefiales de tienpo
DECT y SEC1 a las dos entradas de una puerta NAND de dos entradac
176, Las seflales DECT & SECT tienen ambas niveles altos durante el
dltimo espacio de exploracién, segin se ilustra en la Pigmara 2,
haciendo que la salida de la puerta NAND 176 tome un valor bajo
durante este tiempo. La salida de nivel bajo de la puerta NAND
176 es invertida en un unb 1légico por el inversor 178, v la eto-
pe intermedia 180 invierte esta seflal en un cero lézico. Lo call

da de la etapa intermedia 180 estd conectada con el verminal de
salida MXCT.

Los terminales de salida OUTO, OUL1, OUYX2 y OUL3

procedentes de la memoria de informacién 86 ilustrada en la figu-

ra 4, proporciona de manera intermitente unas palabrac secuerncia-
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les de informacidén para las cabinas de égcensor 0, 1, 2y 3, res
pectivamente. Esfas palabras de informacién contienen las inhibi_
ciones y las instrucciones que hacen gue las cabinas de ascensor
contesten a llamadas de servicio de ascensor de acuerdo con la
estrategia de explotacién del Organo de tratamiento 70 del sist
ma. Estos terminales de salida conjuntamente con el ferminal dec
salida BEEZ, estdn conectados a la interface 72 del 6rgano de tra
tamiento, que se ilustra en las figuras 1 y 6. Un terminal de sa
lida suplementario procedente dé la memoria de informacifn 86 ce
utilizard en los sistemas de ascensor dotados de mds de 4 cabinai.
Los terminales OUTO, OUT1, OUT2, y OUL3 estdn co-

rectados con los terminales de salida COHO, v0ul, CO2 v L0y,

respectivamente, cada uno de dlos a Uravén ae un dnveriovr y e
una etapa intermedia -inversora de salida, qqé se ilustran genc—
ralmente en 182 y 184, respectivamente.

El terminal de salida OUT4 se utiliza para poner
en marchs un temporizador externo 190 y el terminal de entrada T
‘toma un valor bajo cuando el temporizador termina su Tlewpo de i
cionamiento. EL temporiéédor 190 incluye un contador 192, por ejeu
plo, un contador binario CD4024 de RCA, una puertea TIAKND de dos cn-
tradas 194 y los inversores 196, 198 y 200. El terminzl OUR4 cild
conectado con la entrada de reposicién KES del contador 192 por
medio del inversor 196. Up terminal de entrada CL estd conectado
a2 una entrada de la puerta-NAND 194, y la salida de la puerta Baliy
194 ecstd concctada a la entrada de reloj CLOCK del contador 192
por medio del lnversor 200. Una salida Q del contador 192 estd co
nectada al terminal de salida IN4 a través del invercor 198, del
invercor 202, y de una etapa infermedia inversora 204. La salida
Q del contador 192 estd también conectada a la otra entrada de la

puerta NAND 194 por medio del inversor 198. El terminal de entrod:.
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CL estd conectado pafa recibir una sefial de tiempo CL procedente
de la funcién de programacién de tiempo T8. La frecuencia de la
sefial CL y la tensién de salida del contador se eligen de tal ma
nera que la salida tome un valor alto al final del intervalo de
tiempo deseado.

Cuando el control del sistema desea empezar la

programacién de tiempo de un elemento, proporciona ura sefial baje

en el terminal de salida OUT4 que hace volver a cero el tempori-

zador, y la tensién de salida elevada del inversor 198 desbloguea
la puerta NAND 194. Por tanto, la puerta NAND 194 aplica impulcor
de reloj a la entrada de reloj del contador 192 a través del in-
versor 200, El contador 192 avanza una unidad de recuen®is cuando
cada impulso de entrada pasa por su valor negativo, Hientrae el
contador 192 es activo, el terminal de salida clegido del conta-
dor 192 tendrd un nivel vajo y el terminal Th4 tendrd un mavel
alto. Cuando el temporizador 190 alcanza la cuenta tseleccionada,
la salida“del contador 192 tomza un valor alto y el terminal R4
toma un nivel bajo. Cuando se alcanza eca cuenta cseleccicnads, 1o
calida del inversor 198 toma un valor bajo lo que bloguea la pucr
ta NAND 194 impidiendo que deje pasar otros impulsos a partir dol
terminal de entrada CL hacia la entrada de reloj del contador
192 hasta que el control del sistema ponga de nuevo a ceroc el cor-
tador aplicando una tensién baja al terminzl U4 .

| FIGURA 8

Cada una de las interfaces de cada cabina 28, 34,
40 y 46 qué se ilustran en la figura 1 son de conctruccidén idénti
ca y por tanto, se describird solamente la interface 28 que co-
rresponde a la cabina 0. Para facilitar la descripcidén de 1o in-
terface 28, é&sta se divide en la funcién de interface ilusitrada

en la figura 84, la cuel manipula el flujo de informacibn proceden
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te del control de supervisiéﬁ,del sistema 22 hasta el selector de
plantas 26, ¥y en'la funcién de interface ilustrada en la figura 8B
que manipula el flujo de informacién procedente del selector de
plantas 26 hasta &1 control de supervisién del sistema.

La funcién de interface desde el control de super
visién del sistems hasta el selector de plantas de cada cabina tig
ne una importancia critica cuando se utiliza un micro-ordenador,
ya que el selector de plantas funclona de manera sincrona o con~
tima, es decir que exige gefiales de control continuas a partir
del control de supervisién del sistema, mientras que el wicro~orde
nador funciona de manera asinerona o por lotes, con una capacidad
de memoria y una velocidad de funcionamiento limitadas. Ll micro-
ordenador prepara las palabras de informacidén para cada una de
las cabinas de ascensor, las manda a los varios equipos de control
de cabina y a combimacibn efectda otres tareas tales como la lecug
ra de las sefiales de estado procedentes de las varias cabinas y la
preparacién de nuevas palabras de instruccién.para las cabinas, ba
sdndose en la dltima informaci6n recibida a partir de laz cabinac.

El selgcfor de plantas 26 funciona de manera se-
cuencial, estando sincronizado por los espacios de exploracién
proporcionados por las sefiales de tiempo- S08-S38, ¥y las instruc-
ciones procedentes del control 22 de supervisién del sistema deben
aparecer en 1los éSpacios de exploracibn adecuados cada vez gue el
contador de funcionamiento continuo S0S~83S cuenta los ecpaclos de
exploracién del ciclo de exploracién. Un fallo en el suministro
de una instruccién o de una sefial de inhibicién a partir del con
trol de sistems de supervisi6n 22 durante un espacio de explora-
cién, hace que el control de supérvisién del sictema pierda su
control prioritario y cada cabina funcionard automdticamente de

acuerdo con la estrategia de su controlde cabina individual .
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la estrategia de tontrol de cabina consiste en contestar Todas
las llamadas situadas por delante en: su direccibn de desplaza—
miento, y cuando ho existen llamadas suplementarias por delante,
contestard a todas las llamadas en la direccién opuesta hacsta
que no existan m4s llamadas en esta direccién. Una llamada de
vestibulo encima o debajo de una cabina parada la activa para
la direccién de desplazamiento adecuada para acudir a la llama-
da. ) S

La interface 28 iué se ilustra en la figura B8A
soluciona el problema de las conexiones eﬁtre el contror 22 del
sistema de supervisién.y el control de llamadas de cabina alma-
cenando la palabra secuencial de informacién recibida del control
de supervisién del sistema y extrayendo de manera repetida y sc-
cuencial la palabra de informacién almacenada aplicédndola a su
dispositivo de control de cabina asociado. Lé palabra de informa
cién secuencial -se almacena en una memoria de acceco secusncial
explorada de manera constante que extrae y hace recircular la in
formacién hasta que se reciba una nueva palabra de informacidn,
Cuando se recibe la nuevé palabra de informacién se cambia el mo
do de recirculacién de la : memoria con acceso secuencial para
que la nueva palabra de informacién pueda ser introducida en la
memoria. Esto se efectia sin linea de extraccién ceparada en el
control de super&isién del’sistema, vy sin interrumpir la circula
cién secuencial de las instrucciones a partir de la memoria con
acceso secuencial o a partir del selector de plantas. Cuando la
nueva palsbra de informacién ha sido completamente introducida en
la memoria de acceso secuencial, la memoria vuelve automdticamen-—
te al modo de recirculacién para -conservar esta nueva pclabra hog
ta que se reciba lz siguiente palabra de informacién.

fds precisamente, la memoria comn zcceco cecuen-
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cial puede tener la forma de un registro de desplazamiento 210 tal
como el modelo CD4031 de RCA, que tiene una entrada de informacién
D, una entrada de reloj CL, una entrada de modo HODE, una entrada
de recirculacién REC y una salida Q. La palabra secuencial de ing
truccién EEﬁE, gue se manda de manera intermitente a partir del
control 22 del sistema, se aplica al terminal de entrada Efﬁﬁay'
el terminal de entrada COMO estd conectado 2 la entrada de infor
macién D del registro de desplazamiento 210. La sefial de tiempo
%08 ectd conectada a la entrada d€ reloj CL-del registro de des-
plazamiento 210 a través de un inversor 212, Segdn se ilustra en
la figura 3, la seﬁal_KDB,invertida, pasa & un valor positivo en
el comienzo de cada cuarta parte de un espacio de gxploracidbn.
Cuando el terminal de entrada MODE del registro-de desplazamiento
210 presenta un nivel bajo, el nivel 1l6gico de la entrada de in-
formacién D es transferido a la primera etapa del registrorde
desplazamiento cada vez que la sefial KO8 toma un valor positivo.
Por tanto, ‘el registro de desplazamiento 210 es activado cuatro
veces durante cada espacio de-exploracién, lo que permite gue 4
bitios de informacién esﬁén contenidos en cada ranura de explorz '
cién lo mismo que la sefial de entrada secuencial procedente de
cada cabina que se aplica al control de supervisién del sistena,
segin se ilustra en la figura 7. la figura 8C ilustra el formato
de las cefiales sécuenciale; procedentes del control 22 de super-
vigién del cistema gue se aplican a cada una de laz cabinas. las
palabras de instruccibn que no estdn relacionadas con las plantac
estdn contenidas en la primera cuarta parte de cada ecpacio de ex
ploracién.Por ejemplo,la sefial de instruccidn BOT,que exige que
el selector de plantas de la cabina sea ajustado para desplazaien

to hacia arriba,puede ser mandada en el espaclo de exploracidén OG

1a instruccidén SDT que requiere que el selector de plantas sea
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ajustado para desplazamiento hacia abajo, puede ser mandada en el

espacio de explorscién 01; la instruccidén DOPN que exige que unt
cabina abra sus puerﬁas, puede ser mandada en el espacio de explo
racifén 02; y la instruccidén ﬁﬁfﬁ, que notifica a una cabina que
serd la préxima cabina que saldrd de la planta prinecipal, puede
ser mandada enel espacio de exploracién 03.

Las sefiales relacionadas con las plantas EEFE,
UPIN ¥y DNIN pueden ser mandadas durante cualquier espacio de ex-
ploracién asociado con una planﬁa fara cuyo servicio la cabina
de ascensor estd habilitada . Una sefial eficaz PIFL se manda a
una cabina cuando el control 22 del sistema da a2 la cabina una
instruccién de aparcar en una planta especifica, aparecisndo li
cefial en la segunda cuarta parte del espacio de exploracidn acso-
ciado con la planta dohde la cabina debe aparcar. Una seflal wli-
caz UPIN se manda al selector de plantas de una cabina para aouc-
llas plantas a partir de las cuales la cabina de ascersor es Ch-
paz de asegurar un servicio en direccién ascendente, pero para
las cuales el control del sistema desea que la cabina no ten.:n
en cuenta las llamadas de vestfbulo hacia arriba cfectuadas en
ellas. De la misma manera, una seflal eficaz DNIN se manda a unz
cabina para aquellas plantas a las cuales la cabina de ascencor
ec capaz de asegurar un servicio en direccidn deccencente a par-
tir de ellas, pefo para las cuales-el control de sictemz dezes
que la cabina no tenga en cuenta las llamadas de vecifbulo cn ¢
reccién descendente efectuadas en ellas. Por tanto, pars asignnr
una llamada en difeccién descendente a partir de lz plaria € a

la cabina 0, por ejemplo, el control 22 de cupervicidn del ciclg

ma mandard cefiales eficaces DNIN a las cabinas 1, 2 ¥y 3 e¢n la cau u

cuarta parte del espacio de exploracidén 05, gue ccid atociadd Con

la posicién de la planta 6 .
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Cuando la entrada MODE del registro de decsplana-
miento 210 tiene un nivel alto, se habilita la entrada de recir-
culacién REC, y la salida Q es introducida de nuevo en el regis-—
tro de desplazamiento 210 . ,

El control 22 del sistema podrfa controlar dircc
tamente la entrada MODE del registro de desplazamiento 210, pero
esto exigirfa otro conductor a partir del control 22 de supervi-
si6n del sistema hasta cada cabina, y ampliarfa el programa de
estrategia, aumentando la carga impuesta a una memoria de capi-
cided limitada. Ademds, el 6rgano de tratamiento 22 del sistema
es relativamente lento, y la obligacién de mandar una palabra de
informacién secuencial conjuntamente con una sefial separada que
debe introducir conm precisién la palabra en la memoria dinduich
cin interrumpir la sa%ida secuencial de la memoria y sin perder
ningin bitio de la transmisién, puede ser demasiado dura.

La disposicién de la figura 84 coluciona el pro-
blema de introducir con precisibn la palabré de informacibén pro-
cedente del control 22 del sisfema en el registro de decplaza-
miento 210, utilizando solamente un conductor ccsde el control ZI
de supervisibn del sistema hasta cade cabina, y sin peligro de
perder bitios de informacién, mediante la utilizacién del formato
de la palabra de informacibn para controlar la funcién de control
de modo.

s precisamen%e, la funcién de control de modo
es realizada por unos primero y segundo flip-flops J-i 214 y 216,
respectivamente, tales como los modelos CD4027 de i , una puer
ta HNAND de dos entradas 218, y los inversorec 22C, 222 y 224. Ll
terminal de entrada COMO estd cogectado a la entrada de activa—
cién del primer flip~flop J-K 214, por medio del imvercor 220. Los

entradas J, C ¥y K del flip~flop 214 estdn conectadas con una fucl
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te de potencial unidireccidnal en el terminal 226. La sefial de
tiempo ESEE, que Se representa en la figura 3, que es eficaz so
lamente durante una parte de la tercera cuarta parte del espanio
de exploracién 00, se aplica a una entrada de la puerta HAND 218
por medio del inversor 222, La salida de la puerta NAND 218 se
aplica a la entrada de reposicién del flip-flop 214 por medio del
inversor 224,

La entrada de accionamiento del segundo flip~flop
J~K 216 est4 conectada a masa . Laé'entradas J y K del flip~flop
216 ectdn conectadas a una fuente .de potenﬁial unidireccional en
el terminal 228. la entrada de reloj estd conectada para recibir
la seflal de tiempo 5756, la cual es eficaz colamente durante uns
parte de la primera cuarta parte del ecspacio dé exploracién 0O.
Ia entrada de reposicitn del flip~flop 216 est4d conectada con la
calida Q del flip~-flop 214. Ia salida Q del flip-flop 216 estd
conectada a la otra entrada de la puerta NAED 218 y también a la
entrada MODE del registro de desplazamiento 210.

' _ Durante el funcionamiento del control de modo, tc
supnne que la salida 5 dél flip-flop 216 estd en el nivel légico
1, lo que hace que el registro de desplazamiento 210 esté funcio
nando con el modo de recirculacién . La salida 6 de nivel alto
procedente del flip-flop 216 habilita la puerta MAND 218, ¥y la
sefial de tiempo_§355 hage volver a cero el flip-flop 214. Por
tanto, la salida a del flif—flop 214 se mantiene con nivel alto,
lo que asegura a su vez que la salida 6 del flip~flop 210 perma-
nezca con nivel alto manteniendo el registro de decplazamiento 210
en el modo de recirculacidn.

Cuando el control 22 de supervisidn del cistemn
decea mandar una palabra de informacidén a las cabinas,uciccta el

paso a un valor negativo de la sefial de tiempo iZ{CT (véase fimura
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2), y manda un cero por deiante a cada cabina durante HXCT, des—
pués de lo cual menda la palabra de informacién. El cero delante
ro en la corriente de informacién es invertido en un uno légico
por el inversor 220 activando el flip-fiﬁp 214 para obtener una
salida a baja. EL flip-flop 216 tiene ahora una seffal baja en
su entrada de reposicién, lo que "iesbloguea" este flip~flop. La
sefial de tiempo 5700 que se produce en la porcién central de la
primera cuarta parte del espacio de exploracién 00, dispara el
flip~flop 216 que toma su estado ‘opuesto, y por tanto, su sali
da Q toma um valor bajo habilitando la entrada de informaciém D
del registro de desplazamiento 210, ¥ bloqueando la puerta HAND
218 lo que impide que deje pasar la sefial de tiempo 3353 . De es
te modo el reloj KO8 igtroducéHIOS cuatro bitios de informacién
contenidos en cada uno. de los 16 espacios de exploracién, en el
registro de desplazamiento de 64 etapas 210. Cuando la sigaiente
sefial de tiempo.ETaa toma un valor positive, el flip~-flop 216
es disparado a su estado .opuesio, 1o que hace que su salida 5 to
me un nivel alto. Esta salida de nivel alto habilita el modo de
recirculacién del regisﬁro de desplazamiento é10 antes del final
de la primera cuarta parte del espacio de exploracién 00, hacien
do recircular la nueva palabra de informacibén hasta que se reciba
la siguiente palabra de informacién. La salida a de nivel alto
del flip~£lop 216 habilita también la puerta NAND 218 y por tanto
la sefial de tiempb 5555 hAce volver a cero el flip-flop 214, apli
cando un uno légico & la entrada de reposicién del flip-flop 216
para impedir que 1es siguientes sefiales de tiempo §100 disvaren cl
flip-flop 216 hasta que se reciba la siguiente palabra de inforug
cién de instrucciones a partir del control 22 del sistenma.

Para impedir que cada cabina esté sometida a un

control indefinido por la ¥ltima palabra de instruccién del Orgo
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no de tratamiento del sistema, en el caso de que el 6rgano de tra
tamiento del sistemg deje de proporcionar seﬁales.suplementafias
y para sustraer cada cabina al control de un bérgano de tratamien-
to de sistema errdtico que no proporcione palabras de instruccién
dentro de un intervalo de tiempo pre-~ajustado, las palabras de
instruccién se supervisan por el :dispositivo de programacién de
tiempo 230 . EL dispositivo de programacidén de tiempo 230 puede
inecluir un multivibrador 232, tal como el modelo CD404TA de iCA,
conectado de tal manera que su salida Q permanezca con aivel al-
to mientras el periodo del impulso de entrada es mds corto que el
periodo de tiempo determinado por los componentec RC del dicposi
tivo de programacibn de tiempo 234.

El impulso de entrada que dispara el mul%ivibro-
dor 232, y que lo redispara para mentener la‘éalida de CL en un
nivel alto, es el cero delantero en la sefizl secusncial CC:0. EL
terminal de entrads EEﬁB estd conectado a las.entradas de dicpa-—
ro y de redisparo TRIG y RETRIG, respectivamente, del mllivibra
dor 232 a través de un inversor 2367y de un conector de corric:.-—
te alterna 238. El oonec%or de corriente alterna impide que el
multivibrador 232 tenga su entrada constantemente en nivel alio.
La salida Q de nivel alto del multivibrador 232 permive gque las
sefiales de instruceidn sean mandadas a partir del control 22 de
supervisién del sistema a las cabinas. En el caso de que el mul-
tivibrador 232 finalice su tiempo de funcionamiento antec de re-
cibir una palabra de informacién de instrucciones, la salida Q 6o
ma un valor bajo pars inhibir todas las sefiales desde ¢l conbrol
22 de supervisién del sistema hasta las cabinas, y & continuccién
las eabinas funcionan independientemente de acuerdo con su ectra-
tegia de control de cabina individual, habilitdndose cada cabina

para todas las llamadas de vestfibulo .
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La parada secuencial de instrucciones procedente
del control 22 de supervisién del sistema que aparece en la cali
da Q del registro de desplazamiento 210 se aplica a una entrada
de una puerta NAND de tres entradas 240, a una entrada de una puct
ta NAND de tres entradas 242 a través de un inversor 244, y a lac
entradas D de los flip~flops tipo D 246, 248, 250, 252 y 254, ta-
les como Los flip—flop: del modelo CD4013 de LCA. La salida Q del
flip—~flop 246 eété conectada con.una.éntrada de una puerta NAND
de tres entradas 256, las sa;idas”a'de los flip~flaps 248, 250,
252 y 254 ectdn conectadas con una entrada de las puertas NAND du
dos entradas 258, 260, 262 y 264, respectivamente. La salida  dcl
multivibrador 232 estd conectada con una entrada de cada una de
lac puertas NAND 240, 242, 256, 258, 260, 262 y 264, habilitando
estas puertas mientran ;l control 22 de supervisidn del sistena
cctd funcibnando de manera progralbada en el tiempo.

Ta seflal de selececidén STA, que ce produce durantc
la segunda“cuarta parte de cada espacio de erploracibn, se aplicu

a la entrada restante de la puerta NAND 242. La salida de la puer

ta NAND 242 estd conectaﬁa con el terminal de calida PKFL, propor
cionando una sefial eficaz PKFL en la segunda cuarta parie de aqug
1los espacios de exploracién que contienen una instruccién de apar
camiento eficaz procedente del control 22 del sistena.

Las asignaciones a partir del control 22 del sis-

tema con sefiales secuenciales eficaces de mivel bajo CC.0, ¥y ya
que las sefiales de inhibicidn UPIN y DNIK tienen un valor bajo
cuando se inhibe una cabina para responder a una llameda de vee-
tfbulo en la planta asociada, el control 22 del sistema efec—
tda asignaciones de plantas a uns cabina con seffales de nivel al

to UPIN y DNIN. Por tanto, una sefial de asignacién eficaz de ni-

vel bajo en COil0 debe proporcionar una sefial UPIN o DKik, de ni-
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vel alto.

I4s precisamente, la sefial de seleccién STB, quc
se produce durante la dltima cuarta parte de cada espacio de ex-—
ploracién, se aplica a la entrada restante de la puerta NAND 240.
Lé salida de la puerta NAND 240 se aplica al terminal de calida

DNIN, proporcionando una sefial de inhibicién de desplazamiento ha

cia abajo de nivel alto DNIN en la dltima cuarta parte de aquellos
spacios de exploracién que contienen una sefial de asignacidn efi—
caz (baja) procedente del control 22 del sistema. Las plantas que
no han sido asignadas a la cabina tendrdn una csefial de nivel alto
en la dltima cuarta parte de sus espacios de exploracién asoCia-—
dos, proporcionando sefiales de inhibicidn eficaces DHIF rara Qu-

tas plantas.

La sefial de tiempo K03 y la cefial de celeccién
LIL ce aplican a las dos entradas de una puerfa HARD ce doz entry
das 266, y la salida de la puerta NAND 266 ce conecta a la entruin
de reloj C del flip-flop 246. La ftensidn de salida de la puc:iin
HALD 266 tendrd un nivel bajo durante la primera porcién de ia i
cera cuarta parte de cada.espacio de exploracidn, cincromizeruo i
informacién que aparece en la entrada U durante ol pzto & valor po
sitivo del impulso de reloj aplicado a la csalicds . wi la direccid:

de cervicio ascendente procedente de la plunto ocociioi 200 Wuo:i s

j$

EEES

——

flal €00, la entrada D del flip-flop 246 tendrd un velor clevado

cio de exploracién no estd asignada a la cabine acocizic cor lua

durante la tercera cuarta parte del espacio de explozecibn y 1w s
lida ¢ del fl@—floﬁ 246 tomard un valor alto. Li le direccién de
vervicio ascendente a partir de la planta acociada con ui. sopacio
ae exploracién estd acignada a esta cabina, la entroca L wel 1iin-
Tlop 246 tendrd un valor bajo durante la terccra cuartz parte y 1o

calida ¢ del flip-flop 246 tendrd un valor baje. =l flio-ilop Csiu
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se emplea para almacenar la ihhibicién o la asgignacién de desplii~
zamiento en sentido ascendente, de modo que puede »resentarse al
celector de plantas 26 simultdneamente con la inhibicidn o la acir
nacién de desplazamiento en sentido descendente durante cada copu-—
cio de exploracién., Ya que la asivnaciéh de desplazanmiento deccon-
dente ha cido seleccionada con el impulso de seleccidén BIB, la
puerta NAND 256 la cual proporciona las asignaciones de desplaza-
miento en sentido accendente, es también seleccionada por la scefiul
¢PB. Si la planta del espacio de -exploracifn acociado no ectd ani.
nads a ecta cabina, la salida Q del flip-flop 246 toma un valor il
to cuando la cuarta cuarta parte del espacio de exploracibn comicli
za, haciendo que la salida de -la puerta NARD 256 tome unr valor b~
jo ¥y proporcionando unq:seﬁal de inhibicién de desplazamiento cu
sentido ascendente eficaz UPIN durante la cuarta cuarta parte ded
ecpacio de exploracién asociado. Ui la planta’ del espacio de eX-
ploracién acociado estd asignada a ecta cabina, la s=alida { del
f1ip-flop 246 toma un valor bajo en-el comienzo de la cuarta cuar
ta parte del espacio de exploracién;asociado y la salida de la
puerta NAND 256 toma un Valorralto, habilitando la cabina para quc

‘atienda uvna llamada de vestibulo en direccidén ascendente en esta

planta.

Las restantes instrucciones sUL, ©II, ILOPK y NEXR
procedentes del control 22 del cistema no estdn relacionzda
lac plantas y se 1ntroducen en la primera cuarta parte ae los es-
pacios de exploracién 00, 01, 02 y 03, respcetivaticrte. Ademds
una vez gue una de estas. instrucciones ha sido reciktida persisti-
rd hacta gue la instruccidén sea de nuevo recibida un cicle comple
to mds tarde, y no solamente durante el espacio de explorzcion en
el cual se ha mandado la instruccién.

La primera instruccién, SUT, que exire que el o
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lector de plantas 26 sea ajustado para decplazamiento hacia arriba,
es tomada de ia primera cuarta parte del espacio de exploracidn QU
por el flip-flop 248 y por el dispositivo de programacién di ticui~
po que incluye unz puerta NAND de tres entradac 270, un inversor
272 y una puerta NAND de dos entradas 274. Les sefiales de ticape
K08S y SECO, y la seiial de selé%ién STC se aplican a lac tres on-
tradas de la puerta NAND 270. Estas seflales tendrdn todas un uivel
alto durante las porciones centrales de los espacios de exploria-
cién 00 a 07,haciendo que la salida de la puerta NAND 270 sea ba-
ja durante este tiempo, y esta seflal baja eec transformada cu unu
sefial alta por el inversor 272. El espacio de exploracién 00 es Lo
mado de los espacios de exploracién 00 a 07 por la seflal de Ticupa
DECO que tienerun valo? alto solamente durante los espacios de i~
ploracién 00 y 08 de .cada ciclo de exploracifin., La salida dcl in-
versor 272 y la sefial de tiempo DECO se aplicern a las dos entradi.
Ge la puerta NAND 274, vy la salida de la puerta NAND 274 se aplic:
a la entrada de reloj C del flip-flop 248. Si el control z2 del
sistema exige que el selector de plantac 26 sea ajusiade wura dos -
plazamientos en sentido éscendente, la primera cuarta parte dol o
pacio de exploracién dO tendrd un valor bajo, y por tanto la en-
trada D del flip~flop 248 tendrd un valor bajo curznte ecte tTilew-
po. Esta sefial de nivel bajo se aplica a la salicz (. Por tanto

la salida a » que esté'conectada,con'una entrada ce lz puerta HAlo
258, tomard un.valor alto; haciendo que la =alida de lz puerta
KAKD 258 tome un valor bajo, proporcionando una ceénal eficaz LUT.
Ya que el flip-flop 248 no serd activado de nuevo hactz el siguicu
te ecpacio de exploracién 00, la seflal que aparece cn gl ferminat
de salida SUT persistird hasta que se examine de ruevo ¢l mivel g
gico en Jla primera cuarta parte del espacio de explorzcidn OC.

La instruceién SDT procedente dsl cont:ool 22 5ol
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sistema que exige que el selector de plantas 26 sea ajustado para
decplazamientos en direccién descendente, se fome de la primera
cuarta parte del espacio de exploracién O1 por medio de una pucr-—
ta NAND de dos entradas 276 gque tiene una ent}ada‘conectada a la
calida del inversor 272 ¥y una entrada a la sefial de tiempo DECT.
La salida de la puerta NAND 276 estd conectada con la entrada de
reloj C del flip-flop 250, la salida a del flip-flop 250 estd co
nectada = una entrada de la. puerta NAND 260 y la salida de la
puerta NAND 260 proporciona la inétrﬁccién 555 .

La instruccién DOPN procedente del control 22 del
cistema que exige que las puertas de la cabina se abran, se toma
de la priumera cuarta parte del espacio de exploracién 02 por me-—
dio de una puerta FAND de dos entradas 278 que tiene una entrada
concetada a la calida del inversor 272, y una entrada conactada @
1a sehal de tiempo DECZ. La salida de la puerta HNAwD 270 nutd co-
n-ctada con la entrada de reloj C del flip—floﬁ 252, La salida Q
del flip-fiop 252 estd conectada con una entrada de la pueria NAKND

262, y la salida de la puerta NAND 262 proporciona la inssriuceién

LOPH. _

la instruccién;ﬁ@ia procedente del sistema de con
trol 22, que designa 1la cabina que ha de ger la siruiente cabina
que saldrd de la planta principal, se toma de la primera cuarta
parte del espacié de exployaci@n 03 ﬁor medio de una puerta NAND
de dog entradas 280 que tlene una entrada conectaéa a la callda
Gel invercor 272 y und entrada conectada con la cerel de Liemnd
usC3. La salida de la puerta NAND 280 estd conectada con la entri
da de reloj C del flip-flop 254, la salida T del flip-flop 254 eg
4 conectada“una entrada de la puerta NAND 264, y la rclilaa de la
puerta NAND 264 proporciona la sefial TNEXT

La porcién de la interface 28 que estl relacioni-
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da con el flujo de 1nforma016n a partir del selector de plantas 26
hasta el control 22 del 51stema, se ilustra en la figura 8B. El sg
lector de plantas 26 proporciona las sefiales de estado AVPO-AYE3,
INSC,'BYPS, UPTR, KVKE, WTSO; D89T, MDCL y CALL, las cuales, al

ser recibidas por el control, del sistema se almacenan en el idul,

que se ilustra en la figura 5. Las sefiales de habilitacién de_pl%g
tas hacia arriba y hacia abajo W00 v MTO1 y las llamadas de cabi
na 3Z se almacenan en las RAIS 2, 3¢ respectivamente, que e ilus-
tran en la figura 5. Las sefiales AVPO-AVP3 proporcionan la direc-
cién binaria de ld planta donde una cabina-estacionaria estd situn
da, y cuando la cabina se desplaza proporciona la direccién bina-
ria de la planta mis prdkima donde la cabina puede hacer uana Paril
da. normal. La sefial INSC pasa a sSer eficaz cushdo la cabina cctd
en servicio con el control 22 del sistema. Ta cefial BYPS es efli-
caz cuando la cabina estd ajustada para ignofar lag llamadas o€
vest{bulo. Por ejemplo, cuando una cabina que se desplaza en sen
tido descendente estd cargada, ignora las llamadas de veshibulo
que encuentra en su camino hacia la planta principal. Igualuente,
cuando una cabina situadé. en la planta principal ectd cargada, iz
nora las llamadas de vesfibulo para desplazamientio en sentido &5~
cendente. En ambas situaciones, la cabina genera una cefial eficaz
BYPS. La sefial UPTR tiene un valor elevado o eficaz cusndo la ca-
bina estd ajustada para desplazamiento en direccién accendente, V¥
tiene un valor bajo cuando la cabina estd ajustada para desplaza—
miento en sentido descendente . La senal IVK: es eficaz cuando la
cabina estd en SeerClO, ha contestado todas las llamagat ¥y estd
parada en una planta con sus puertas cerradas. De ecte modo la
cabina SIGUIENTE, que estd normalmente situada en la planta prin-
cipal cdn su puerta abierta y sus ldmparas de vest{bulo indicado-

ras de desplazamiento en direccibn ascendente iluminadas, 1O e
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considera como cabina AVAS. Ta sefial WTH0 es eficaz cuando el peeo
de la carga en la cabina del ascensor es superior al 50% de =u car
ga nominal. la sefial E§§5 es eficaz cuando el grupo motor-genera~
dor que proporciona la energla eléctrica para el motor de arrastre
del ascensor estd parado. Ia sefial HDCL es eficaz cuando las pucr-'
tas del ascensor estdn cerradas, ¥ la sefial TALL es eficaz cuando
ia cabina del ascensor tiene una 1lamada de cabina registradu.

1 control 22 del sistema puede ser aplicado a cuil
quier estructura sin necesitar que sea adaptado particularmente 2
la configuracién de: ed1f1C1o, o que sea dis sefizdo iricialmenie aabjcn
do cuales son las cabinas que habrdn de prectar servicio a las vu-
rias plantas. Toda esta informscién se aplica al control 22 del uii
tema bajo la forma de sefiales procedentes del control de cabinas 14.
ve trata de una caracterisfica importante que amplfa mucho el acpt

to de universalidad del control 22 del sistema. Las ceflales LIWOO ¥

WT071 son sefiales secuenciales que pueden ser cbtenidas por una pig

ta de memoria fija en el control de cabinas 14; ¥y son eficaces en
los espacios de exploracmén asoclados con las plantac a lzs cuzles
1a cabina estd habilitada para prestar servicio ‘en las direcciones
accendente y descendente, respectivamente. La sefial 3g es una se-
fial secuencial relacionada con las plantas que es eficaz durante
los espacios de exploracidn asociados con las plantas para las cug
les la cabina tlene una llamada de cabina registrada.

Los multiplexores 290 ¥ 292, por eje praplo del tipo
CD40514 de RCA, ¥ un conmutador cuddruple 294, por gjemplo el mo-
delo CDAO16A de RCA, utilizado comp puerta, se erplean para pro-
porcionar la sefial secuencial DATO. Los multiplexores 29G y 292
se emplean para introducir las sefilales no secuenciales cn los ec—
pacios de exploracién mientras que el conmutador bilateral cuddru

ple 294 multiplexa las salidas secuenciales de 1os multinlexored
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290 y 292 con la sefial de habilitacién de plantas ya cecuenciali~
zada EEE y la sefial de llamada de cabinas 32.

Ei multiplexor 290 se habilita para los priueroo
ocho espacios de exploracién del ciclo de 16 espacios de explora—
cién conectando la sefial de tiempo SECO a la entrada de inhibicisu
por medio de un’ inversor 296,y se habilita el multiplexor 23J2 paliit
1os Wltimos ocho espacios de exploracifn de un ciclo de explovi-
cién, conectando la cefial de tiempo. SEC1 a la entrada de irhibl-
ci6n del multiplexor 292 a fravés de un inversor 29%., Lag oeniiu—
dac de informacién DO a D7 de los multiplexores 290 y 292 EC VL
conectadas para recibir las sefiales que han de cer multiplemade:

y cus entradas de control €1, C2 y C3 estdn copectagas 2 loo e
fialec de tiempo SOS, SjS y $28. Cuando la direccifn binaria apls-
cada a las entradas del control cambia, e& conccia & 1o galiua 5V
una cntrada de informacién diferente . Segin se ilustra en Ja FL
~ura 8B, las sefiales de posicién de cabina svanzada AVPO-AVE3, L
cefizl de cabina en servicio INSC ¥ 1a sefizl de. derivaciou BYHL vl
t4n conectadas a las entradas de informacidn qel fealiiplexor 200,
v la sefial de direccidn’de’desplazamiento UPTK, 1z cefsl de Giad
nibilidad KVKE,la sefial de carga de cabina peSo, 1o sedsl ue bui-
rada del motor-generador f@@ﬁ;la sefial de puertal EEEE, v 1z scunl
de llamada de cabina CLLL estdn conectadas a las engredas de intu
macién del multiplexor 292. 1la salida del rultiplexor 240 getd en
nectada con la entrada asﬁciada con el conmutador A del conmuti-
Gor bilateral cuddruple 294 Y 1a salida del multiplov@r 202 euld
conectada a la entrada asociada con el conrmutador b del conmubu-
dor bilateral cuadruple 294. ILas entradas de control de Lou cordany,
tadores A y B estan concctadas con la sefial de seleceidn TUC, pa-
ra apliéar las cefiales de estado a la primera cuaril arie 4z 395

espacios de exploracidn asociados, segdn se ilusirn €0 Lo Eizsee
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las sefiales de habilitacién de plantas W00 y RIo1
se combinan para proporcionar una sefial patrén de habilitacién cc
plantac fﬁﬁ, que tiene en cuenta también si la cabina estd enser-
vicio (INSC) con el control 22 del sistema, y. 51 la cabina cutd o
no dejando pasar en derivacién las llamadas de vestibulo (BYPS) .

cotac sefiales se combinan por medio de las puertas NAND 296, 2938

y 300, y de los inversores 302 y 304. las sefiales HT00 y P01 se
aplican a las entradas de la puerta NAND 296, la cual es una pucl
ta de doble entrada, y la salida de la puerta NAND 296 estd conag
tada con una entrada de la puerta NAND 298, la cual es también
una puerta NAND de doble entrada. La salida de la puerta NAID 298,
que proporciona la sefial TEN estd conectada con la entrada del con
mtador bilateral cuédrgple 294 del conmutador C. ILa cefial INSC wo
aplica a una entrada de_ la puerta NAND 300, la cual es una nuerta
NKAND de doble entrada, y la sefial BYPS se aplica a la otra entrz
dz de la puerta NAND 300 a través del inversor '302. Lz salida de
la puerta NAND 300 estd conectada con la entrada restanfe de la
puerta NAND 298 a través del inversor 304. La calida de a puerta
HAND 298 tendrd un nivel bajo si la cabina es una cabina en servi
cio que no ¢std dejando ﬁasar en derivacién lac llamadas 4t vestl
bulo y estd habilitada para atender las llamadas de vestibulo, por
1o menos en una direcci6n de servicio a partir de la planta asocin
da con el ecpacio de exploraciégconsiﬁeradalaseﬁal de geleccidn
SID se aplica a ia'entrada;de control del conmutador C, haciendo
que la sefial patrén de habilitacién de plantas Tl sea introduci-
da en la tercera cuarta parte de cada espacio de exploracién.

Las llamadas secuenciales de cabina SZ se aplican
a la entrada de informacién del conmutador D del conmutador Cud-
druple bilateral 294, & través del inversor 306, y la erntrada dc

control del conmutador D estd conectada a la sefial de coeaceeion
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STB, que introduce las llamadas de cabina en la cuarta cuarta par-—
te de los espacios de exploracién.

Las salidas de los conmutadores A, B, Cy D del
conmtador cuddruple bilateral 294 estdn conectadas en comdn, ¥
la conexién de salida comdn estd conectada con una fuente de po-—
tencial unidireccional en el terminal 308, a través de una resis
tencia 309. La conexi6n de salida comin estd también conectada &
1a base de un transistor NPN 310 a través de una etapa intermedia
no inversora 312, tal como una etapa del modelo CD4050AD de RCA ¥y
una resistencia 314. La base'del transistor 310 estd también co-
nectada a masa a través de una resistencia 316. £l emisor del trul
sistor 310 estd conectado a masa, y el colector estd conectado al
terminal de salida EKEEI que proporciona la cefial de inforracidn
secuencial para la interface 72 del érgano de tratamiento.

FigURA 9 A

Ia figura 9 es un diagrama en blogues qv de manc—
ra general-establece una estrategia de supervisgién de zrupo nueva
y mejorada para controlar el conjunto de cabinas de ascensor para
gue contesten las 1lamadas de servicio de ascensor de acuerdo cou
lae ensefianzas del invento. E1l sistema ilustrado en la figura 9
representa un prograua para llevar a la prdctica la estrategia g
qin el invento, estando cada uno de los blogues ilustrados en lo
figura 9 completamente desarrollado en los organisramas de las 11
suras 11 a 23, Los orgunlvramas de las figuras 11 a 23 con organi
gramas de programnadory los cuales, tomados con lai Gouds Timlrasy
la memoria y un manual de utilizacidén de micro-ordenador, Proper-
cionan detalles suficientes para que un prograuador noraaleante
entrenado pueda establecer las instrucciores necegarias para pro
gramar el micro-ordenador. Los bloques de la figura 9 incluyen

también un ndmero de identificacién de LCD que =& efic:e a los
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subprogramas ilustrados en los ofganigramas de las figuras 11 a
23, |

En geheral, 18 estrategia de supervisién de grupo
nueva y mejorada tiene un cardcter universal, 'y puede ser aplica—
ds ein modificacién notable 2 cualquler edificio. El 6rgano de
tratamiento del sistema depende completamente de la informacibn
procedente de los varlos equipos de control de cabinas, respzcto
a lo que cada cabina es capaz de hacer, El 6rgano de tratamiento
del sistema utiliza esta 1nformac16n ‘para establecer la configura
cién especifica de edificio que existe actualmente, es denir para

establecer 1las cabinas que estdn en servicio y las plantas para
las cuales las cabinas estdn habilitedas para prestar servicio,
as{ como las direcciones de servicio a partir de estas plantas.
El érgano de tratamiente del sistema apllca entonces su estrate-
gia universal a esta configuracién.

La estrategia universal intenta distribu’~r unifor
memente, erntre todas las cabinas en servicio, la carga de trabajo
real, asi como la carga de trabajo que puede curgir entre asigna-
ciones. La distribucién de esta carga de trabajo real ¥ posible
estd basada en ciertos valores promedlados dindmicog calculados
justo antes de efectuar las asignaciones.

las asignaciones se hacen principalmente bacdndo
se en los "pulsadores de vestibulo“ en lugar de las #1]lamadas de
vestibulo", por lo menos hasta que las llamadas de vestibulo "asii
nadas" a una cablna en razén de la asignacifn de los pulsadores de
vestibulo satisface uno de los valores promediados gindmicos apli-
cables. En efecto, se asigna a cada pulsador de llamadas de vestl
bulo un espacio de exploracién, ¥ estos espacios de exploracion
se asignan a las cabinas de acuerdo con la ‘estrategia universal.

Il sistema de ascensor es un dispositivo secuencial multiplexado



_52..

en el tiempo,'en él cual los espacios de exploracién de las plan-
tas se producen sucesivamente.
La asignacién de espacios de exploracién a lar viy
rias cabinas no se hace basdndose en un blogue inflexible de plun
5 tas adyacentes, normalmente asociadas con el concepto de zona,mi Lis
poco ' se hace basdndose en un bloque flexible de plantas adyacen
tes normalmente asociadas con el concepto de zona flotante entrc
a cabinas en servicio, y no se trata de una operacién aleatoria. l:u
: asignacién de espacios de exploracifn estd incorporada en umu ci=
10 tructura de prioridades predeterminada, que incluye:
(1) el vaciado de ciertas asignaciones de espuc:v
de exploracién antes de cada proceso de asignacifn;
{2) la ?signacién de espacios de exploracién en us
orden general basado sobre las plantas atendidas con la uisma coul
15 binacién de cabinas, llamdndose cada conjunto de cste tipo un "grlt
po';
(35 la asignacién de los espacios de explaracion
de los grupos en una pluralidad de operaciones de asignacifn, cuomn
‘ biando las limitaciones_éplicadas y controlando los valores proug
20 dindos dindmicos en cada operacién, incluyendo las limitaciones y
los valores promediados dindmicos aquellos que estdn orientados
en funcién del grupo, asi como en funcién del edificio;
‘(4) la asignacibn de ‘espacios de exploracién a lun
cabinas habilitadas para‘céda grupo de acuerdo con ui orden Jdind-
25 mico de prioridad de cabina, calculado antes de caun proteco de

asignacién bvasdndose en la carga de trabajo real, ¥ tenisndo boas-

S bién en cuenta si la cabina ha recibido o no la asimmaciéa HEXT
(siguiente) y si el grupo motor-generador asociado con uni cabina
ectd parado debidp a un periodo de inactividad predeteruinado;

30 : (5) la asignacién de espacics ae exploracién a
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las cabinas, empezando a partir ‘de las cabinas en una direccién
predeterminada, siendo la direccién predeterminada de una cabina
ocupada su direccibn de desplazamieto, y basdndose la direccién
predeterminada .de una cabina desocupada sobre, las condiciones de
trdnsito existentes corrientemente y sobre las direcciones de agisr
nacién de las cabinas ocupadasj

(6) la asignacién de los espacios de exploracidn
a cabinas ocupadas .con la limitacién de que las plantas aszociadas
estén situadas a una distancia de .trayecto predeterminada a partr
de la cabina, contrariamente a una separacién fisica; ¥y

(7) se asignan espacios de exploracién a cabinas
desocupadas en servicio sin le limitacién de distancia de recorri
do de (6). . '

La desecripeién del proceso de asigtacién A= refit -
re a la asignacién de los espacios de exploraciéna las cahinas.
Los espacios de exploracién estédn asociados cada unocon uu pulsa-
dor de llamada de vestibulo diferente, y los pu}sadores de llama-
da de vestibulo estdn relacionados con las direcciones & partir
de las plantas en las cuales 1los pasajeros situados en las plantas
decean desplazarse. Por tanto, ia asignacién de ecspaclos de explo-
racién a las cabinas puede ser considerada como la asignacién de
apeaderos, y de direcciones de servicio a partir de éstos, & las
cabinas, o en resumen la asignaci6n de direcciones de servicio a
partir de los apeaderos haéia las cabinas. Se observard gue el
término "direccién de serﬁicio" cuando se aplica a los apeaderos
en el proceso de asignacién, se refiere a 1a direccién a partir
de la planta en la cual los pasajeros situados en ecta pianta de
sean desplazarse, Yy no estd relacionado con el establzcimiento
de las direcciones de servicio para las diversae cabinag del as-

Censor.
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_Mﬁs particulafmente, la puesta en marcha del sis-
tema de ascensor 10 ilusﬁradb'eﬁ la figura 1 se indica en el ter-—
minal 320: La etapa 322 lée las-seﬁales de entrada EﬁB a Eﬁs apli
cadas al terminal de entrada de la memoria de control 82 (figura

5 4)-a partir de las varias cabinas, y almacena las seflales en la
memoria de almacenado de informacién 86. La etapa 324 cuenta el
némero de cabinas de ascensor que estdn en servicio con el con-

trol 22 del sisfema (NSC) Yy 15 etapa 326 determina si existen por

1o menos dos cabinas bajo contrdl del conbtrol 22 del sistema. kn
10 caso contrario, no se necesita control de supervisién de grupo, ¥
el programa vuelve a la etapa 322. El programa permanece en este
estado hasta que existan por 16 menos dos cabinas en servicio col
el control 22 del sistema., Sin control de supervisién de grupo.
las cabinas estdn habilitadas paré ver todas les llamadas de veu-
15 tibulo y contestardn a las llamadas de servicio de ascensor de
acuerdo con la estrategia establecida en sus equipos de control

de cabina.individuales'tal y como se ha descrito mds arriba.

Si la etapa 326 encuentra que existen dos o mds
cabinas en servicio con el .control 22 del sistema, el programa a-

20 vanza a la etapa 328 qué forma unas miscaras de llamadas de subi-
. da y de bajada.Las mascaras de 1lamada de bajada y de subilda se

almacenan en la memoriaprincipal de las RAMS § y 10 respectivamcn
te,de la memoria de almacenadq_de.informacién 86.Cuando se hace

referencia a las RAMS 0-15 es Util verificar el nimero de la It&l

. 25 en el grafico de RAM de la figura 5. Las R&MS 9 y 10 siven esclieid

mente pera visualizar las sefiales de bajada y subida ce nabilita

ci6n de planta MTO1 y HMT00, respectivamente, indicando, para ca-

da cabina,las plantas y las direcciones a partir de lagc mignas
que pueden ser atendidas por la cabina. Por tanto, si la palabra

30 binaria de la RAM 10, que corresponde al nivel de planva i5 es
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0111, por ejemplo, esto indicéfQueVS§1amenté las cabinas 0, 1y

2 son habilitadas para atender{una llamade de vest{bulo para su
bir a partir del nivel de planta 15"Se observard que esta dispo
51c16n conserva la universalidad del programa, haciendo que pue-
da ‘ser aplicado a cualquier conflguraclén de edificio, ya que el
programa obtiene la informacibn respecto a la configuracidn de
edificio a partir de las cablnas, y a continuacién almacena la
configuracién de edificio para utlllzarla como referencia en ca-
s0 de cambio. 5 .' . '

La etapa 330 cﬁenta los espacios de erploracién
en cada grupo asi como el ndmero total de espacios de exploracién
en el edificio y almacena eStés sumas para referencias futuras.

A cada pulsador de llamapda de vestibulo se asigna un espacio de
exploracién. Por tantq, en un edificio de 16 niveles, los nive-
les primero y décimosexto tendrdn un espacio de exploracidn, y
las catorce plantas o catorce ni#eles intermedios tendrdn cada
uno dos espacios de exploraciéh,‘lo'que hace un totai de 30 es~-
pacios de exploracidn. La palabra grupo se refiere & un conjunto
de plantas atendidas por la mlsma comb1n3016n de cabinas. Por
ejmplo, con cuatro cabinas pueden formarse hasta 16 grupos dife-
rentes, siendo el grupo 0000 un grupo inactivo. Si todas las ca-
binas prestan servicio a tqdas las plahtas, existird sclamente
un Zrupo vélldo. En une, conflguracldn de edificio de tipo medio,
usualmente habrd solamente un mimero reducido de zrupos, Pero el
programa manipulard el n¥mero méximo posible de grupos. -

Lé etapa 332 determina el nmero medio de espacios
de exploracibn por grupq, ST dividiendo el mimero de ecpacios de
exploracifn en cada grupo, determinado en la etapa 330, por el nd
mero de cabinas en servicio capaz de atender el Cfrupo M, CI). La

etapa 332 determina tamblén.ASB)es decir el mimero medio de espa-
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cios de exploracién en el edificio por cada cabina de ascensor en
servicio, dividiendo el mimero total de espacios de exploracidn

en el edificio por N es decir el mimero de cabinas en servicio.

?

Las zzapas 334 y 336 repiten a continuacion las
etépas 322 y 324, respectivamente, leyendo la entrada de la Iidu |
de la memoria de confrol 82, y contando las cabinas en servicio.
Ta etapa 338 determina si se han producido cambios en la zonfi, u-
racién del edificio después de la dWltima lectura de la entrads;
por ejemp;olla etapa 338 determina si el mimero de cabinas en cuj
vicio ha cambiado. Si se ha producido un cambio, el prograna vuui
ve a la etapa 322, ya que las mdscaras de habilitacién de nlantus
v los mimeros promediados de espacios de exploracién previementc
establecidos_han dejado'de ser vdlidos, y por tanto deben ger uc—
tualizados utilizando la mds reciente configuracién del edificio.

Si la etapa 338 encuentra que no se ha procducido
ningin cambio capaz.de invalidar NSC’ ASB’ 0 ASI en un grupo cual-
quiera, el. programa avanza hasta la etapa 340. La etapa 340 cuen-
ta el ndmero de llamadas de vestfbulo por grupc, asi como el mimg
ro total de llamadas de vestfbulo en el edificio, y almacena es—
tas sumas para referencia fufura.

La etapa 342 determina el mimero medio de llama-

das de vestfbulo efectuadas por cada grupo, A dividiendo el

c1’
ndmero de llamadas de vestibulo en cada grupo por ¢l rlucro o o
binas en servicio que atigﬁden el grupo. El mimero medio ue Zlumly
das de vestibulo efectuadas por cada cabina en el ediricioc, ;CU’
se determina dividiendo el ndmero total de llamadas de veutfiulo

en el edificio por N

50! es decir el mimero de cabinas d¢ &l o

en servicio.

La etapa 344 verifica las condicioneg ecpeciclec

de trénsito, tales como las gue inician los dispositivos de :ri-
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fico mAxino descendente ¥ ascendénte. Si se detecta una condicién
que da lugar a un estado de transito mdximo, la etapa 344 pone.en
préctica la estrategia asociada con el trénsito mdximo particular
que ha sido detectado. , N ,

Ia etapa 346 comprueba los dispositivos de plan-
tas especiales, tales como los dispositivos de planta princiral
y de planta de reunién. Si existe'la necesidad de uno o varios
dispositivos de planta especlal, la etapa 346 pone en préctica la
estrategia asociada con el dispositivo de planta especial elegido.

La etapa 348 vacia de las tablas de asigaeacibn de
direccién de desplazamiento hacia arriba y hacia abajo, almacena-
das en las RANS 6 y 7, respectivamente, todas las asignaciones d¢
espacio de exploraciénn salvo équellosrespacios de exploracién
previamente asignados que btienen una llamada de vestfbule regis-
trade asociada con ellos, y los espacios de exploracién proceden
tes de un grupo .constituidoe pbf una cabina.

La etapa 350 ellmlna todas las asignaciones de eg
pacio de exploracién sobrantes. Por ejemplo, si el numero de lla-—
madas procedentes de un grupo de cabinas asignado a la cabina es
igual o superior al nﬁmero promediado de llamadas de . vestitulo
por cada cabina en el edificio ACB’ se suprimen todas las demds
asignaciones a esta cabina. Si las llamadas asignadas a una cabi
na a partir de un con;unto de cablnas no es Superlor a nCB, pero
si todas las 1lamadas a51gnadas a la cabina son iguales o superior
a Ay } 1a fase 350 cuenta los espacios de exploracién asignados &
le cablna que han registrado una llamada de cabina, empezando pOT
el espacio de exploracién asociado con la posicién de la cabina
y continuando en la direccién de;desplazamiento de la cabina ¥y
cuando se ha alcanzado el mimero promediado de 1lamadas de edifl

cio por cabina ACB’ se vacian todos los demds espacios de explo-
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racién asignadosra esta cabina.

La fase 352'asigna le direccién a partir de una.
cabina en servicio desocupada en la cual es preciso efectuar la
a81gna016n de espacios de explora016n g la cabina.

Si una cabina estd ocupada la direccién de explo
racién o la asignacldn de espacios de explorac1dn a la cabina es
la direccidn de desplazamlento de la mlsma, Para decidir la dircc
cién de exploracién que ha de ser asignada a una cabina en servi-
cio desocupada,se tienen en cuenta las direcciones de exploracién
asignadas a las cabinas ocupadas, conguniamente con las condicio-
nes de trédfico presentes . En ciertos casos que se describirdn mis
adelante, es conveniente utilizar también la Wltima direccién de

desplazamieto de una cabina en servieio desocupada.

la fase 354 asigna el orden en el cual las cabi-
nas han de ser tenidas en cuenta & la hora de asignarlas espacios
de exploracibn, y se tiene en cuenta en primer lugar la cabina que
tiene el mimero mds pequefio de llamadas de cabinz y de vestibulo
combinadas, y asi sucesivamente{;

la fase 3S6rasigna los espacios de exploracién ce
cada grupo a las cabinas; enreirorden dé las cabinas determinada
por la fase 354. Los grupos se consideran en el orden del mdmerc

creciente de cabinas por grupo. La asignacién de los ecpacios dc
exploracién a 1as"dabinas asociédas con cada grupo se hzce en una
pluralidad de opera01ones, por ejemplo, tres operacionec. La pri-
mera operacién de asignacién es una operacién de asignaciln espe-
cifica gue considera les situaciones preidentificadas y las priori-
dades. Por ejemplo, los espacios de exploracidén asociados con las
plantas para las cuales las cabinas tienen una. 1lamada de cabina
se asignan'a las cabinas adecuadas; los espacios de exploracién pa

ra direccién ascendente y descendente asociados con una planta en
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1a cual estd esperando una cabina en servicio desocupada, Se asis
nan a esta cabina; si ex1ste..una cabina con una asignacién NEXT,
se asigna a esta cabina el espacio de exploracién asociado con la
direcci6én de servicio de planta principal ascendente; y si existe
una cabina con una asignacién de planta de reunién CONV, se acigna
esta cabina ambos espacios de exploraéién asociados con la plan
ta donde se celebra una reunitn. La segunda operacifn es una asig
nacién general que asigna espacios de exploracidén a las rabinas &
los grupos de acuerdo con mimeros. promediados de limitacién diné-
mica predeterminados ¥ de acuerdo con una limitacidén de distaﬁci&
Es posible efectuar una tercera operacidn para intentar asignar

todos los espacios de exploracmon no asignados que pueden quedar

después de las dos primeras operaclones .La tercera operacidn elil
mina ciertas limitaciones empleadas durante la segunda operacidn.
La fase 358 efectua la lectura de lac RANS 4, 9,

6y 7 en la salida de la _memoria de almacenado de informacién 8C

donde la informacién procedente de estas RANS aparece bajo la for

na de sefiales de salida secuenciales OUTO, OUwl, OUT2 ¥ OUT3 pera
las cabinas 0, 1, 2 ¥ 3 réspectivamenté.

Después de transmitir las asignaciones a las cabi
nas el programa vuelve a la fase 334 descrita mds arriba.

FIGURA 10

La figura 10 es un organlcrama del subprograma
LCD2 que se utilizard para Leer las sefiales secuenciales de entra
da 1NO-IN3 procedente de las cabinas, las cuales aparecen en el
orificio de entrada de ROM1, y para almacenar estag cefiales en las
RAMS O, 1, 2 ¥ 3. Como se ve en la figura 5, las sefialec de ecta-
do procedentes de cada una de las. cabinas, las cuales aparecen en
la primera cuarta parte de un gspacio de eyploracidn, se alnacenan
1

en RAH O, las lapada de vestibulo para subir ¥ bajer 12 y 2%, reg
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pectivamente, las cuales aparecen en la segunda cuarta parte de
las sefiales INO e TH1 se almacenan en RAM 1, las sefiales de habi
litacién de plantas Eﬁﬁ, las cuales aparecen en la tercera cuar-
ta parte, se almacenan en RAM 2, y las llamadas de cabina EZ se
almacenan en RAHM 3. Segin se describird mds adelanten, las seila-
les de habilitacién de planta FEN se almacenan tan solo provisis
nalmente en RAN 2, y mds tarde son transferidas a otro emplafu-
miento de almacenado de RAM cuando se forman las mdscaras de lla
madas para subir y bajar.

li4s precisamente, se introduce el sub-prograua
1CD2 en el terminal 360 y la fase 362 vacla el acumulador y el
elemento de acarreoCY%kaCPUBOrepresentadb en la figura 4, cuan
do se efectﬁan todas las transferencias de entrada a través del
acumulador. Como se ha explicado mds arriba, la sefial MXL” repre
sentaeda graficamente en la fig. 2 ¥ producida por el "hardare” de
la figura 6, es utilizada por CPU 80 para determinar el comienzo
de un ciclo de exploracién. La sefial WXCT tiene un nivel bajo du
rante el dltimo espacio de exploraciénm, ¥ CPU 80 se sincroniza

con el ciclo de exploracién durante los valores negativos de w. .

Ta fase 364 se cierra sobre i misma cuando XCT tiene un valor

nulo, ya que ha dejado pasar la transicién a un valor negativo.

Cuando IXCT es un uno 16gico, el programa avanza hacta la fare

st i

366, la cual determina sl MXCT es un uno 1légico. ilientras iidwy 1

gue siendo wil uno léwlco, ja fase 366 se repites Tan proiifo cowmd
EEEE pasa a Ser un cero légico, el programa avanzs a la fase 30d.
La Tase 368 intrdduce la entrada de la ROM 1 en las RAHS 0, 1, 2
y 3, un espac1o de exploracién tras otro. Despuée de cada espacio
de exploracién, 1a fase 370 comprueba si el ciclo de exploracidn
ha terminado, y en caso contrario la fase 368 se repite para lear

y almacenar el siguente espacio de exploracién. Cuando todos los
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espacios de exploracién han sido lefdos y almacenados, la fase 370
avanga hasta el ferminal de salida del sub-programa’ 372.
FIGURA 11

La figura 11 es un organigrama de un sub~programna
LCD1 que se utilizard para contar las cabinas en servicib con el
control 22 del sistema, y por tanto puede ser empleado para efec-
tuar las funciones indicadas en los bloques 324 v 336 de la figu-~
ra 9. Ya que se tendrdn en cuenta .todas las cabinas del ascensor,
la fase 382 prepara el circuito de las cabinas inicializando el
némero o la cuenta de cabinas en la cabina 0. La fase 382 vacia
también e}”qontador binario que contendrd el mimero de cabinas en
servicio NSC'
_ Las fases 384 y 386 léen las palabras de 4 bitios
INSC y BYPS, respectivamente, que estdn situadas en la RANM O (fipw:
ra 5) y se almacenan estas palabras en un emplazamiento provisio-
nal donde los bitios pueden ser examinados. La fase 388 examina
el bitio de la palabra BYPS asociada con la cabina 0, y si se tra
ta de un uno ldgico, la cabina estd dejendo pasar en deri-
vacién llamadas de vestibulo y no se tendrd en cuenta como cabina
en servicio. A continuacién el programa avanza a la fase 396 que
pasa a la cabina siguiente, de modo gue ﬁueda verificarse la cabi
na 1. Si la cabina no estd dejando pasar llamadgs en derivacién,
la fase 388 avanza a la fase 390 que verifica el bitio de la paly
bra 1NSC asociada con la cébina 0, pare determinar si la cabina
estd en servicio con el equipo de tratamiento del sistena de acuer
do con el equipo de control de cabina de la cabina O. gi este bi-
tlo es un Cero ldwlco, no se cuenta la cabina y el programa avanza
a la faﬁe 396, 5i el bitio de INSC es un uno 1légico, el prograua
avangza a la fase 392 gque aumenta una unidad NSC’ es decir la cuen-

ta binaris de las cabinas en servicio desde el punto de vista del
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control del sistema. La fase 394 habilita el bitio de la palab:sa
TINSV para la cabina 0. La palabra 1NSV es una palabra de 4 bitios,
uro- por cada cabina, que indica =i cada cabina estd o no en servi
cio de acuerdo con el control 22 del sistema.

La fase 394 avanza a la fase 396 que aumenta thaled
unidad el ndmero de cabinas, y la fase 398 verifica si todas luv
cabinas han sido tenidas en cuenta. En caso contrario la fasze 398
vuelve a la fase 388 para verificar los'bitios de BYPS e INSC do
esta cabina. Cuando todas las cabinas han sido examinadas, sc for
ma una nueva palabra de 4 bitios INSV y la fase-400 introduce ¢y
ta palebra en la memoria de caracterizacién de estado de RA:i 0.
Ia fase 402 introduce la cuenta de Ny, en la memoria de caracteri
zacién de estado de RAM O, y el programa gale por el terminal 404.

FIGURA 12

La figura 12 es un organigrama Ge un sub4programa
1LCD9 que se utilizard para formar las mdscaras de llamada para su
bir y bajar, indicadas en elrbloque 328 de la figura 9. Se intro-
guce el sub~programa LCD9 en el terminal 410, y’la fase 412 supsi
me las méscaras de llamada de subida y de bajada en las RAIR 10 ¥
9, respectivamente, inicializa la cuenta de plantas en el espnacio
de exploracién 00, inicializa la cuenta de cabinas en la cabim. U,
y sitda un indicador-de verificacién en cero por cada cabina.

“La fase 414 lée la palabra binaria de 4 bitios v
habilitacién de plantas pfScedente del espacid 00 de la memoriu
prinéipal de la RAM 2 e inscribe esta palabra en el espacio 00 de
la memoria principal 'de las RAMS 9, 10 y 11. La RAH 11 serd el
nuevo emplazamiento para la palabra de habilitacién de plantue deg
pués de examinaf todas las plantas, dejando la RAM 2 disponible
para almacenar otras sefiales y las RAMS 9 ¥y 10, después de eszidi-

nar todas las plantas, indicardn la planta a partir de la cual ca
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da cabina puede atender las llamédas de vest{bulo para cubir y
bajar, roupectivamente.

Las miscaras de llamada de bajada de la RAIl 9 se-
rén similares al grdfico de RAM de bitios de habilitacién de plan
ta de la RAM 11, salvo que el bitio de habilitacién de plantas co
rrespondiente a la planta mds baja péra el servicio de le cual una
cabina est4 habilitada, serd suprimido. lLas mdscaras de llameda:
de subide de la RAI 10 serdn similares al grdfico de RAMN dei bi-~
ticsde habilitacién de plantas de la RAM 11, salvo que el bitio du
habilitacién de plantas correspondiente a la planta mds aita para
el servicio de la cual una cabina estd habilitada, serd suprimido.
El programa de la figura 12 realiza la funcién de suprimir estos
bitios para formar las péscaras de llamadas de subida y de bajadu.

A tftulo de ejemplo, se supondrd que existen 16
plantas en el edificio, ¥ que todas las cabinas estdn Rabilitadas
para atender todas las plantas, y por tanto, los bitios dei 2spa-
cio 00 de la memoria principal de la RAM § serdn todos um cero 16
gico, mientras que los demds bitios de la memoria principal de
la BAM 9 serdn un uno légico, y los bitios del espacio 15 de la
memoria principal de la RAM 10 serdn todos un cero 16gicolmien—
tras que los bitios restantes de la memoria principal de la A
10 serdn un uno ldgicb. _ '

iids precisamente, deépﬁés de introducir la pala~
bra de habilitacién de plaﬁta para el espacio 00 en las RANS 9,

10 y 11, la fase 416 verifica esta palabra mientras estd en el
acumilador de CPU 80.'Si este espacio de exploracién-no ha sido
asignado a una planta, por ejemplo como ocurre cuando existen mds
espacios de exploracifn gue niveles de planta, la palabra estard
constituida enteramente por ceros y la fase 416 avanzard a la fa-

se 436 que aumenta en una unidad la cuenta de plantas.En el ejem-
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plo,'la primera palabra estard constipida enteramente por bitios
légicos uno, y ya que la paiabra no estd enteramente constituida
por bitiocs cer@, él programa avanza a la fase 418 que desplaza
el acumulador hacia la derecha ﬁara situar el bitio asociado con
1a cabina © en el acarreb de acumlador CY. La fase 420 #erifica
el acarreo y si no es un cero, indicando que,eéta cabina nc estd
habilitada para esfa ‘planta, el programa avanze a la fase 428 gue
incremente en una unidad la cuenta de cabinas. En el ejemplo, to-
das las cabinas estdn habilitadas para todas las plantas, y por
tanto el acarreo serd unm uno y el programa se despléza a la fase
422,que introduce la direccién de esta planta en el registro de
supresién de subida para esta cabina, es décir en un registro de
base de la CPU 80, Cada vez que se ‘encuentra que esta cabina ec-
t4 habilitada para v, planta mds alta, la direccidén de esta plan
ta mds alta se escrlbe encima de la direccién de la planta mds ba
ja. Por tanto, cuando todas las plantas han sido examinédbS" la
direccién en el registro de suprésidnrde subida, es la direccidn
de la planta mgs alta que.la cabina puede atender, y el bitio cp
rrespondiente a esta plaﬁta, para esta cabina, se suprimird enl
RAM 10, es decir, la mdscara de llamadas de subida.

La fase 424 verifica a contbinuacidén el indicador
de verificacién correépondiente a esta cabina. S1 es un cero, es-
to indica que el bitio de mdscara de bajada para esta planta mds
baja que esta.cabina,puede‘étender, no ha sido.todavia suprimido,™
y la fase 426 suprime el acarreo: para climinar este bitio, y se
ajusta el indicador de verificacién correspondiente a.esta cabl~
na én uno, para indicér que la préxima vez que se encuentre la
fase 424, esta fase 496 deberd ser saltada. La fase 428 aumenta

en una unidad el nfimero & cdblnas,y la fase 430 verifica si se ha

tenido en cuenta todas las cablnas En caso contrario,el programa
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vuelve a la fase 418 para verifiéar'el bitio de la palabra de habili
taclén de planta correspondiente a la siguiente cabina.

_ Guando todaé las cabinas han sido examinadas con
relacién a la palabra de habilitacién de planta correspondiente a
esta planta,la fase 432 desplaza el acumulador hacia la derecha pa-
ra hacer volver la palabfa de habilitacién de plantas a su estado
original, y la fase 434 introduce esta palabra en el espacio asocia
do de la RAM 9, es decir la médscara de .1lamadas de bajada. Ya que
los bitios de las plantas mds bajas Que las cabinas pueden atender
se eliminan de la palabra en la fase 426, se crea la mdscarade ba-
jada correcta. simplemente inscribiendo la palabra contenida en el
acumulador, encima de la palabra del mismo espacio en la mdscara Go
ba jada RAM 9. .
' La fase 436 aumenta en una unidad la cuenta de
plantas, y la fase 438 verifica si sé han examinado® todas las plan~
tas. En caso contrario, el programa vuelve a la. fase 414 que lée la
palabra de hablllta016n de plantas procedente de la RAIN 2 correspon
diente z esta plantn en las RANS 9, 10 ¥ 11. Las fases se efectdan
como anteg/s&lvo que ahora el indicador de verificacién serd un uno
para todas las cabinas, saltando la fase 426, ya que no deben elimi
narse bitios.sﬁplémentarios de ia palabra antes de introducirla en
1la RAM 9. o i

- Cuando la fase 438 encuentra que se han examinado
todas las plantas, el reglutro de supresién de subida de cada cabina
contendrd la direccibn de la planta méds alta que cada cabina puede
atender, y la fase 440 inicializa la cuenta de cabinas é introduce
en el acumulador esté direccidn de supresién de subida correspon-~
diente a la cabina 0. La fase 442, utilizando esta direccitn, supri

me el bltlo correspondlente a esta cabina y a ‘esta planta en la

RANM 10, es decir la mdscara de llamadas de subida. La fase 444 auv..eq
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ta en una unidad la cuenta de cabinas, y la fase 446 verifica si
se han examinado todas las cabinas, En caso contrario, el progra
ma vuelve a la fase 440. Cuando todas las cabinas han sido exami
nadas, la mAscara de subida queda terminada y ya que la mdscara
de bajada estaba terminada cuando la fase 438 habia avanzado a
la fase 440, el programa sale por el terminal 448.
FIGURA 13

Ia figura 13 es un organigrama de un sub-progra
ma LCD1O que se utilizard para contar el mimero total de espacios
de exploracién en el edificio, asf como el mimerc de espacios de
exploracién.en cada grupo, lo que corresponde a la funcidr del blo
que 330 de la figura 9. El sub-programa LCD%O se introduce en el
terminal 450 y la fase 452 introduce la direccién de la AN 10, es
decir la mdscara de llamadas de -subida, en el acumulador, ¥ ajusid
un indicador en unc. La fase 454 suprime la palabra ASB; es decir
el ndmero promediado de espacios de exploracidn por cabina en ser—
vicio en el edificio, estando dicha palabra situada en la memoria
de caracterizacién de estado de la RANM 8, ¥y vacié también la memo-
ria principal de la RAH 8; que es la memoria donde se almacenan lus
palabras A

de los grupos . La palabra A __ es el mimero promedia-

3 .
do de espacios de exploracidén de un grupo,sior cada cabina en servi
cio capaz de atendér el grupo.

Ta la RAM_S, las 1{neas se refieren a los mimeros
de grupo, y no & espacios de“exploracidn o niveles de planta. Il en
rdcter universal del control de supervisién es mejorado dando & ca
da uno de los 16 gfupos posibles, contando el grupo inactivo en el
cual ninguna cabina atiende un espacio de exploracidén, un ndmero Wi
nario diferente que varfia entre 0000 y 1111, La informacidn relacio
nada con un grupo se almacena en la memoria principal de una LAk de

acuerdo con el mimerc binario del grupo. la informacién relacionnde
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con el grupo 0001, por ejemplo, se almacena en la linea 1, y la ig
formacién relacionada con el grupo 1111 se almacena en la linea 15.
La palabra de mdscara correspondiente a una planta, se trate de una
mdscare de subida o de bajada, se utiliza como mimero de grupo. Por-
tanto, no es necesario que 1le, CPU 80 determine cuantos grupos hay
ni cuales son. Por ejemplo, si unarpalabra de mdscara de subide o
de bajada correspondiente a una planta es 1111, indicando yue todas
las cabinas estdn hsbilitadas pars atender la planta y la direccién
a partir de éstay asociadas con este espacio de exploraciéa, esto
quiere decir que esté espacio de exploracidn pertenece al grupo 1111
y la informacién relacionada con este grupo se almacena en la lince
15 de la memoria principal de una RAM. Si la palabra de mdscara et
1100 , indicando que so%amenta las cabinas 2 ¥y 3. estdn habilitadas
para atender la planta y la direccién a partir de ésta: asociadas
con este espacio de exploracidn, esto gquiere decir qué ecte espa-
cio de exploracién pertenece al grupo 1100, el cuél se almacens en
la lfnea 12. Si existen solamente grupos vélidos, se emplean sola-
mente las lfneas 12 y 15 para almacenar la informacién relacionada
con los grupos, y las demds lineas contendrin solamente ceros.

De manera m4s precisa, la fase 454 avanza hasta
la fase 456, la cual inicialize la cuenta de plantas, y la fase 438
lée la palabra'de ﬁésdara de subida correspondiente al espacio de
exploracién 00, la fase 460"&ep;fica si el espacio de exploracién
estd asociado con una planfé. Si la palaebra de mdscara es Cero, 1o
estd asociada con una'planta y el programa avanza & la fase 468, la
cual aumenta en una unidad la cuenta de plantas. Si lé palabra no
es cero, la fase 462 aumenta en una unidad el total de espacios de
exploracibn, almacenados en una memoria "block de notas" tal como
la memoria principal de una de las RANS 12, 13, 14 o 15.

La fase 464 deﬁermina la direccién de gfupo a la



10

15

20

25

30

- 68 -

cual pertenece este espaclo de exploracién, la cual, como se ha deg
crito mds. arriba,es la misma que la palabra de mdscara en cuestibn,
y la fase 466 aumenta en una unidad el total de espacios de explora
cién porrespondientes a este érupo. Por tanto, si la palabra de iy
cara es 1111, la direccién 1111, la cual es la lfnea 15 de la meuwo-—
ria principal de una RAM, aumentard en una unidad.

La fase 4%8 aumenta en una unidad la cuenta de
plantas, y la fase 470 detefmina si se han examinado todos los es-
pacios de eXploracién. En caso contrario, el programa vuelve a la
tase 458 para leer la palabra de mdscara correspondiente al’ siguien
te espacio de. exploracién. Cuando la fase 470 determina que todos
los espacios de exploracién han sido completédos, 1la fase 472 intro
duce la direccién de la RAH 9, 1z mdscara de llamadas de bajada; cn
el acumilador, y la fase 474 verifica el indicador. Si el indicador
es un uno, esto indica que las mdscaras de llamada de baﬁada no han
sido tratadas todavia, la fase 476 sitda el indicador en cero, ¥y el
programa vuelve a la fase 456 para tratar las mdscaras de llamada
de bajada. Cuando la fase 474 encuentra que el indicador ee un cero,
esto quiere decir que las hascaras de llamada tanto de subida como
de bajada han sido tratadas y el programa sale por el terminal 478.

_ FIGURA 14

Ia figura 14 es un organigrama de un sub=programi
LCD11 que se emplea para las_fungiones.de los dos blogues 332 y 342
de la f;gura 9, La funcién 332Vdetermina los -ndmeros promediwdos ASU
v ASI’ ¥y la funcién'342 determina los ndmeros promediadps ACB ¥ ACJ'
Si todas las cabinas no han sido habilitadas para las mismas plantas
y las miswas direcciones de servicio, existird mds de un grupo, ¥ cg'
da grupo tendrd sus.propios nimeros promediados ASI Yy ACi' Lo mime—

ros promediados de edificio AS no tienen ninguna relacidén con

A
B ¥ “cB
los némeros promediados de grupo. Si todas las cabinas ectdn nabili-
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tadas para todas las plantas, existe un solo grupo. kEn este caco,
el némero promediado ASI de este grupo serd el miswo que el muime-
ro promediado de edificio A 5’ y el ndmero promediado ACI de este
grupo serd el mismo que el namero promedlado A oB® Para describir
la figura 14 se supondrd que se trata de la funcién 332 Para ob-
tener la descripeibn de la funcién 342 es solamente necesario utli
lizar los términos "“llamadas de vestibulo" en lugar de uegpaclos
de exploracién®, RAMZ en lugar de RAM 8, Anp on lugar G- bep ¥ L
en lugar de ASI'

1ds precisamente, el sub~programa LCD11 se apli-
ca al terminal 490, y en 1a fase 492 la palabra NSC’ es decir, cl
mimero de cabinas en servicio de acuerdo con el control 22 del
sistema, almacenado en la memoria de caractérizacién de estado de
RAII 0 se introduce en el acumilador, y la cuenta de grupc se inis
cializa de modo que los arupos puedan ser exam}nados en el orden

de los ndmeros de grupo.
1a fase 494 introduce el ndmero total de espacio:
de exploracién en el edificio, que habia sido ‘almacenado en un eu-
plazamiento provisionél por la fase 462 de la figura 13. lLa fase
494 divide el ndmero total de espacios de exploracién en el cdifi
cio por N c ¥ almacena el resultado, es decir, una palabra binariu
SB' en la memoria de caracterizacién de estado de RAH 8.

la fase 500 introduce la direccién del primer grit
po y el ndmero total de espaciob en este grﬁpo- El ndmero total
de expacios para eota dlreceién de grupo ha sido deterihinado en
la fase 466 de la figura 13. La fase 502 ﬁeterminé si existe un
grupo real vermflcando.gLel mimero de espégios,de exploracién en
el grupo es Cero. 54 este mimero es cero, el programa avanza haseta

1a fase 510, que aumenta en una unidad el ndmero de grupos.Si el

mero total de egspacics no es cero.la fase 504 determina el mimero
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de cabinas en servicio habilitadas para atender el grupo N el -

SCI?
cual se determina contando los "unos" en el mimero de grupo, y la

fase 506 divide el ndmero total de espacios de exploracién por N“CI
1S

de este grupo. EL cociente es el AS de este grupo, es decir el

mimero promediado de espacios de exiloracién por cada cabina en 7
serviéib, y la fase 508 almacena este ndmero, el cual es un mime-~
ro binario; en la memoria principal de RAM.8, en la linea gque co-
rresponde a la direccidn de este grupo . ‘
" .La fase 510 aumenta en una unidad el mimero de grupo,
y la fase 512 determina si todos los grupos han sido examinados.
En caso coptrario, el programa vuelve a la fase-500. Si todos
los grupos han sido examinados, la fase 512'avanza hasta la salida
514. ] '
FIGURA 15
La figura 15 es un organigrama de un sub-programa
I1CD4 gue se utiliza para la funcién del blogue 340 ilusfrado en
la figura 9, con el objeto de contar el mimero total de llamadas
de vestibulo, asi como el mimero de llamadas de vestfbulo en cada
uno de 10s grupos. '
ELl sub-programa LCD4 se introduce en el terminal
520, ¥y la fase 522 introduce las direcciones RANS 1, 9 ¥y 10 que
contienen las llamadas de vestfbulo para subir y bajar, las pala-
bras de midscaras de llamada de ba jada v las palabras de mdscara
de llamada de subida, respeé%ivamente. La fase 524 suprime ACB’ ml
mero promediado de llamades de vestfbulo por cabina en servicio cn
el edificio, almacehadg-en la memoria de caracterizacién de ectado
de EAM 2, y suprime ACI de cada grupo, ndmero promediado de 11eama~
das de vestlbulo en un grupo por cada cabina en servicio habilitada
para atender el grupo,almacenade en la memori principal de u. 2 Lu

fase 526 inicializa la cuenta de plantas, y la fase 528 lée la polu
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bre de llamada de Ia linea 00 de BAM 2. ILa fase 530 verifica el
primer;bitio de esta palabra de Jlamada buscando una llamada de
subida. Si el primer bitio es un cero, el programa avanza a la
fase 540 para verificar si existe una 1lamada'de,‘bajada.. Si el
primer bitio es un uno, la fase 532 verifica la palabra de mdsca
ra de llamada de subida correspondiente é este espacio de explo-
racién, almacenada en RAM 10, S5i la palabra de mdscara es un ce-
ro no se habilita ninguna cabina para este espacio de exploracién
¥ el "uno" detectado por la fase 530 no era-vdlido. Por tarto, el
programa avanza a la fase 540. Si.lda fase 532 encuentra que la pa
1abra de mdscara no estd constituida enteramente por ceros, la fa
se 534 sumenta en una unidad el total de llamadas de vestibulo
del edificio, almacenado en un euplazamiento provisional, y la fa
se 536 introduce la diraccién de grupo relacionade con esta lla-
mada., Le direccién de grupo es la palabra de mdscara dé llamada
de subida que se. acaba de verificar en la fase 532, ¥y la rase 538
sumenta en unz unidad el mimero total de llamadas de vestibulo co
rrespondiente a este grupo, almacendndose este t;tal en un empla-
zamiento provisiomals

Desde la fase 538 el programa avanza hasta la fa
se 540 donde se: - verifica el'segundo bitio de la palabra de llamn
da procedente de RAM1. Si este bitio es un cero, el programa av:i
za a la fase 550, la cual aumenta en una unldad la cuenta de plan
tas. 51 el segundo bitiio es un uno , el programa Comprueba la pa-
1abra de miscara de llamadas de bajada procedente de RAM 9 correg
pondiente a este espacio de exploracién. 8i la palabré de mdscara
estd constituida enteramente por ceros, la llamada detectada por
la fase 540 no es vdlida, y el programa avanza a la fase 550, £1
la palabra de mdscara no estd enteraménte constituida por ceros,

1a fase 544 aumenta en una unidad el total de llamadas de vestibu
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lo para el edificio. La fase 546 introduce la direccién de grupo
de la llamada, es decir la palabra de mdscara de llamada de baja
da correspondiente a este espacio de exploracidn, y la fase 548

incrementa en una unidad el total de llamadas de vestibulo para

esté grupo.

' ILa fase 550 aumenta en una unidad la cuenta de
plantas, y la fase 552 verifica si todas las plantas (espacios de
exploracién) han sido examinadas. En caso contrariolel prograu.
vuelve a la fase 528, Si han sido examinadas, el programa sale
por el terminal 554.

. La informacién neceqarla para realizar la funcidén
342 de la flgura 9 estd ahora dlsponlble/y el subprogramna 0D
de cada grupo, ¥ A,. GelL edi-

CI CB
ficio, de una manera similar a la que se ha descrito méds arriba

prepara los ntdmercs promediados A

con relacibn a la preparacién de los promedios AS‘.y ASE’ (figura
14).
FIGURA 16

Lz figura 16 es un organigrama de un sub-progra-
m LCD12 ge-se utiliza para la funcidén del bloque 344 de la figura
9,relacionada con caracteristicas especialés.de transito.Bl sub-
programa LCD12 detecta unas condiciones de transito prektermingix,
¥y en respuesta a éstas efectda una accién predeterminada. Por ejeim
plo, un estado de trdnsito mdximo en la direccién descendente, puo
de ser detectado por una caﬁiﬁa situada encima de la planta princi
pal cuando estd preparada para desplazarss hacia ebajo, dejando
sin contestar las Ilamadas de vestfbulo. Esto puede sér detectudo
verificando la palabra ée 4 bitios BYPS almacenada en la linea ¢F
de la RAM O. Un estado de trdfico mdximo en la direccién ascendesn

te puede ser detectado por una cabina cargada que sale de la plan

ta principal, También puede ser detectado por una cabina situada
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en la planta principal, dispuesta para subir, y para dejar sin
contestacién las llamadas de vestfbulo. En este caso, también pue
de verificarse la palabra de 4 bitios BYPS.

Si se producen simultdneamente condiciones de
trdnsito mdximo en sentido ascendente y en sentido descendente,
el tréhsito mdximo en sentido descendente tiene prioridad.

La operacién predeterminada efectuada por el sul-
programa LCD12 en respuesta a una condicién de trdnsito mdximo, dg
termina la cuota de cabinas que debe mantenerse en la planta prin-
cipal, QMFL y acciona un programador de tiempo de trédnsito mdximo.
EL programador de tiempo de trédnsito mdximo mantiene la estrategia
relacionada con el trdnsito mdximo durante un periodo de tiempo
predeterminado después de producirse cada acontecimiento gue se
utiliza paras indicar qﬁe se estd produciendo un estado de trdnsi-
to midximo. .

_ M&s precisamente el sub-programa LCD12 se antro-
duce en el terminal 560 y la fase 562 verifica la sefial de entra-
da IN5 de la CPU 80 para determinar si el dispositivo de planta
principal estd activado, lo que se indica por una seflal eficaz
PINFL (figura 6), lo cual puede ser controlado por un conmutador
manual. 8i el dispositivo de plante principal no ha sido activado,
el programa avanza a la fase 592, Si el dispositivo de planta prin
cipel ha sido activado, la fase 564 verifica la palabra de 4 bitlos
BYPS almacenada en la RAM.O“pa;a ver si existe una cabina que dejo
pasar en derivacidnt ain contestarlas, -las llamadas de veat{bulo.
Como se ha indicédo aqteriormente, esta prueba puede'ser empleada
para detectar los estados de trdnsito mdximo en ambas direcciones
de trdnsito. Si la palabra BYPS estd constituide enteramente por
Ceros, el programs avanza a la fase 592, Si la palabra BYPS no &g

t4 enteramente constituida por ceros, la fase 566 inicializa la
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cuenta de cabinasyla fase 568 verifica el primer bitio de la qu
labra INSC, almacsnada en RAM O, estando dicho bitio asociado con
la cabina 0., Si este bitio es un cero, indicande que ésta cabina
no estd en servicio con el control 22 del sistema, el prﬁgrama
avanza a la fase 588. Si la cabina estd en servicio, la fase 570
verifica el bitio de ia.palabra BYPS, almacenada en RAM O, que us
t4 asociada con li cabina 0. Si este bitio es un cero, la cabina
no deja pasar en derivacién las llamadas y el programa avanza z la
fase 588. Si el bitio de la palabra BYPS es un uno, la -catina eubd
dejando pasar llemadas en derivacidén sin contestarlas, y la fase
572 determina si esta derivacién estd asociada con trdnsito ascen
dente o descendente verificando ::i la cabina estd situada en la

planta principal. Si la cabina estd en la planta principal; la £

=

i

se 574 verifica el bitio de la palabra UPTR, almacenada en HAil O,
para ver si la cabina estd dispuesta para subir. -En caso contrario
el programa avanza a la fase 588, Si estd dispuesta para subir, la
fase 576 sitda un bitio de trdnsito mdximo en la memoria de carac-
terizacién de estado de la RAM O, sitda un bitio identificador de
trénsito mdximo en la misma RAK para indicar que se trata de trdn-
sito mdximo en sentido ascendenie, fija la cuota de cabinas que

han de ser mantenidas en la planta principal (Q,..), en un minero

predeterminado, tal como 2 en el caso de un con?gito de 4 cabinas,
y sitda un indicador para ipd;car-qﬁé el bitio de trdnsito miximo
en sentido ascendente ha sido ajustado. La fase 578 activa un pry
gramador de tiempo de trdnsito mdximo, el cual mantendrd el sivig
ma-en estado de trdnsito mdximo en sentido ascehdenté, durante un
periocdo de tiempo predeterminado.

, 3i la fase 572 ha determinado que la cabina quc

dejaba pasar las llamadas sin contestarlas, no estaba en la nl:

ib
ta principal, la fase 580 verifica si la cabina estd encima e la
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planta principal. En caso contrarioc, el programa avanza & la fa-
se 588, Si la cabina estd encima de la planta principal, se veri
fica su direccién de desplazamiento en la fase 582, verificando
el bitio de la palabra UPTR almacenada en 12 RAHl O asociada con og
ta cabina. Si la cabina estéd prevista para subir, el bitio cerd
un "uno" y el prograﬁa avanza a la fase 588. Si la cabina ectd
prevista para bajar, el bitio UPTR serd un cero vy la fase 584 dis
pone los bitios en la memoria de caracterizacién de ectado de lu
RAK O para indicar un trénsito méximo en sentido descendente, la
cuota de planta principal QMNF se Tija en un mimero predeferming
do, tal-eomo cero en el caso de un grupo de 4 cabinas, y disponc
un indicador para indicar que el bitio de trénsito mdximo en oon
tido descedente ha sido dispuesto.

si se dispone el Dbitio de trdnsito mdxino en wuit
tido ascendente o el bitio de trénsito mdximo en sentido descendes
te, el programa llega a 1a fase 578 que activa el programador de
tiempo de trdnsito mdximo, y la fase 586 verifica el inu. dor pit
ra asegurarse que el sistema ha eido ajustado'para el ectudo do
trdnsito mdximo hacia arriba o haciaz abajo. £1i el indicador es uld
cero, indicando que se trata de un estado de Trinsito mdximo cn
sentido descendente, no se verificard ninsuna cabina mds, ya quc
el estado de trdnsito mdximo hacia abajo tiene prioridad sobre ¢l
estado de trdnsito mdximo hacia arriba. $i el indicador es un uno,
indicando que se trata dé.ﬁn estado de trdansito mdximo hacia arvi
ba, las restantes cabinas deben ser verficadas para defterminar
ci una cualquiera de ellas accionard el dispositivo de trédnsito
miximo descendente, ya que el trénsito mdximo deccendente Tienc
prioridad. Si la fase 586 descubre que el indicador ha sido dig-
puesto, la fase 588 aumenta en una unidad la cuenta dc cabinas, Yy

las -palabras BYPS, INSC ¥ UPTR se desplazan para examinar log bi-
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tios de estas palabras que estdn asociados con la nueva cabini.
La faée 590 verifica si se han examinado todas las cabinas,y en
caso contrario, el programa vuelve a la face H6Y.

Cuando la fase 590 determina que todas las cabi
nas han sido examinadas, o tan pronto como se activa gl disposi-
tivo de trdnsito mdximo descendente, o si la palabra PHlFL o la
palabra BYPS estaba constiftuida enteramente por ceros, el progri
ma llega a la fase 592 que verifica el pfogramador de tiempo de
trénsito mi&ximo. Si el programador de tiempo - de trdnsito mdximo
estd en funcionamiento, el programa sale por el terminal 596. Oi
el programador de tiempo de trdnsito mgximo ha acabado su perio-—
do de funcionamiento, la fase 594 repone él bitio de trdnsito md
ximo en la memoria de paracterizacién de ectado de la RAI C, ¥
fija.la cuota de planta pr:'mc:i.pal,Q["‘mF en un ndmero predeterming
do, tal como 1 en el caso de un grupo de 4 cabinis, y a continuz
cién el programa sale por el terminal 596.

FIGURA 17 ,

TLa figura 17 es un organigraua de un sukb-pmyra-—
ma LCD13 que se emplearé para realizar la funcién del blogue 346
de la figura 9 asociada con disposiﬁivos'de planta especial. Co-
mo se ha descrito mds arriba con relacién a la figura 6, el inven
to estd dotado de un dispositivo de planta principal y de un dio-
positivo de plahté donde se celebra una reunién, pero otros dic-
positivos de planta especial.., tales como dispositivo de planta

de restaurante y parecidos pueden ser afiadidos de la manera doo-

orita mds arriba con-relacién a la figura 6, y se describirdn con
relacién a la figura 17. Se recordard que el dispositivo de plai-
ta princ;pal se activa por medio de un conmutador que hace gue ol
terminal PHNPFL de la figura 6 sea eficaz. Como planta princinal

puede elegirse cualquier planta del edificio, y ésta puede vor
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cambiada si se desea. Ia direccién binaria de la planta elegida

como planta principal se aplica a los terminales PHNFLO a PHINFL3
de la figura 6, por ejemplo utilizando una mulfiplicidad de con-
mutadores, y por tanto para cambiar el empldzamiento de la plan-
ta principal solamente es necesario aplicar la direccién binaria
asociada con la nuevé planta a estos terminales.

De manera idéntica, el terminal BCONIL de la fi
gura 6 activa el dispositivo de plante donde se celebra una rou-
nidén, y los-terminales PCFLO a PCPL3 seleccionan la direccién de

la planta Ja cual puede de nuevo ser cualquier planta del edifi~

cio. e ,

Ei dispositivo de planta'principal, cuando estd
activado, intenta mantener la cuota de cabinas determinada por
g en el sub-programs LCD12 (figura 16) presentando llamadas
fantasma a la planta principal, y proporciona ufl dispositivo de
cabina SIGUIENTE (NEXT), que hace que una cabina sea designada
como la siguiente cabina que saldrd de la planta principal, espe
rando dicha cabina en la plenta prineipal, pre%erentemente con
sus puertas abiertas y con su indicador luminoso de llamadas de
vest{bulo para subir iluminadp - hasta que se registre una lla-
mada de cabina en esta dltima. La cabina NEXT es tratada dife-
rentemente cuando se le asignan espacios de egploracién, tal ¥y
como se explicafé mis adelante coﬁ relacién al sub-programa que
asigna espacios de explorﬁgidn.

' Cusndo se active el dispositivo de planta donde
se celebra una reunién, y si no hay cabinas en la pianta de reu~
nién elegida, se utilizan llamadas fantasma para conducir una ca
bina hasta la planta. Una cabina aparcada en la planta de reunidén

1o hace con sus puertas cerradas hasta que se registre una llama-

dza de vestfbulo en la planta de reunién.
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M4s precisamente, el sub-programa LCD13 se apli—
ca al terminal 600,y la fase 602 inicializa la operacidén supriuien
do todas las llamadas fantasmas (PKFL), situando una palabra FLOOI

en un registro de base de la CPU 80 para la planta indicada por ng

dio de la direceién PMNFLO-PMIFL3, ajustando el indicador de plan-
ta principal en 1, lo que indica que se estd examinaﬁdo cl dispo

sitivo de planta principal y ajustando la palabra provisional ASGK
en la palabra de 4 bitios NEXT almacenada en la memoria principal

de RAM 4.

Ta fase 604 verifica PMNFL para sabér si el dig=-
positiva”de planta principal ha sido activado. En el caso de que
no haya sido activado PMNFL estard entefémente constituida por ece
ros, y el programa avanza a la fase 610 que suprime las pulabras
NEXT, DOPN y SUT, que se almacenan en RAM 4, ya que.estas asigna-
ciones por CPU 80 se hacen solamente cuando el'dispésitivo de
planta principal estd activado.

- Si PMNFL estd enteramente constituido pcr unos,
la fase 606, que verifica el programa, determina si una palabra
NSMF’ que ‘contiene el mimero de cabinas habilitadas para atender
la planta principal elegida, es igual a cero. Si la direccidn de
planta principal elige un espacic de exploracién para el cual no

hay cabinas habilitadas, el dispositive de plania principal no

es valido vy el programa avanza a la fase 610. Si la palubra

NSWF no estd enteramente constituida por ceros, e€c que un ccph-
11 .

cio de exploracién ha sido elegido y la fase 608 verifica la oug

ta de planta prihcipal Q ajustada en LCD12 (figura 16). £i

MNF
QHNF estd entpramente constituida por ceros, el programa avanit

a la fase 610 para suprimir las- palabras NEXT, DOPN ¥ SUT,. 21 1z
caote de planta principal no es cero, el programa avanza & la fg

se 612. En este bucle a través de la fase 612, la palabra AUGH



10

15

20

25

30

~79 .

PR

LT

es la palabra NEXT, dispuesta en la fase 602,y por tanto la fase
612 verifica la palabra ASGN para saber si hay una cebina desis-
nada como siguiente cabina para salir de la planta principal. Si
la palabra ASGN estd enteramente constituida‘por ceros, no hay
cabina designada como siguiente cabina para salir de la planta
principal y el progrdma avanza a la fase 630. Si existe una cabi
na NEXT (SIGUIENTE), la fase 614 identifica la cabina NEXT. La
fase 616 verifica si la cabina estd en la planta, la cual en aste
bucle a través del programa, es la planta-principal, ya que el in
dicador de planta principal es un uno. Si . la cabina no estd enla
planta principal, la fase 618 asigna una llamada fantasma PYTL o
esta cabina para la pianta principal. -

_ Si la cabina estd en la planta,la fase 620 veri-
fica el indicador de planta principal. En este bucle a través de ‘
620, el indicador de planta principel es un 1 y-el programa avall
za a la fase 624. lIa fase 624 verifica las llamadas colnprebando
el bitio de la palabra CALL en la RAM O asociada con la cabina i-
dentificada como siguigntg cabina.mEXT). Si estﬁ bitio de la pals

bra CALL es un cero, indicando que la cabina siguiente tiene unc

llamada, la fase 626 suprime las palabras de asignacibn NEXT, LOPH
y SUT, para que la cabina pueda atender la llamada. Si este bitio
de la palabra Ezif'es un 1, indicando que no hay llamadas, la fo-
se 628 disppneAel bitio de puertas abiertas DOPN para esta cabina,
y dispone también el bitibhde desplazamiento en sentido ascenden-
te SUT para esta cabina.

_ iﬁespués de gue la cabina NEXT situ#da en la plon
ta principal ha recibido sus asignaciones de puertas abiertas ¥y
de direccién de.desplazamiento en la fase 628, el programa avanii
a la fase 668 que verifica el indicador de planta principal., Si

es un uno, esto indica que el dispositivo de planta de reunidn no
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ha sido verificado, y la fase 670 ajusta la palabra FLOOR sobre

la direccién de la planta de convencién elegida por PCFLO- DPCEL3,
ajﬁsta el indicador de planta principal en cero y ajusta la pala
bra ASGN sobre la palabra CONV, almacendndose esta palabra en RAIl
4. .

La fase 672 verifica PCONFL para determinar si
el dispositivo de pianta de reunién estd activado. 31 no ha sido
activado, la fase 676 suprime la palabra CONV almacenada en RAI
4, y el programa sale por el terminal 678. Si el dispositive de
planta de reunién estd en.activo, la fase 674 determina si el nd
mero de. _cabinas habilitadas para atender la planta de convencién
NSCF es cero. En caso afirmativo, la direccién de planta de reu-
nién ha elegido un espacio de exploracidn né vdlido y la fase 676
suprime lé palabra ée plenta de reunidén CONV. Si NSCF no es Co-
ro, el programa vuelve a la fase 612, .

la fase 612 verifica si la palabra de asignacién
ASGN es superior a cero, lo gque equivale, en este bucle, a verili
car la palabra CONV para ver si alguna cabina ha recibido la asiz
nacién de planta de reunién. Si una cabina ha recibido la acigno-
cién de planta de reunidn; 1a fase 614 identifica la cabina y lu
fase 616 verifica si la cebina estd situada en la planta de reu-
nién. En caso contrario, la fase 618 manda una llamada de aparez
miento fantasmz PKFL a esta.pabina'para la planba de reunidn. .x
estd en la planta, la fééé 620 verifica el ihdicadgr de planta
principal, y ya que es cero en este bucle, el programa se diusipc
a la fase 621 que verifica si la cabina situada en la planta J
reunién tiene una llamada. En caso contrario, el bitic CALL serd
un uno, y el ﬁrOgrama se desplazard a la fase 668 que cncuentra
que ei indicador de planta principal es un cero; ¥ el prograuma

saldrd por el terminal 678.
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Si se ha ‘encontmdo que la palabra ASGN es un
cero guranté‘la verificacién del bucle de dispositivoe de planta
principal o del bucle de dispositivo de planta de reunién, esTo
significa que el dispositivo que estd en curso de verificacién
por el bucle, ha sido activado, pero que ninguna cabina tiene
actualmente una =signacién, es decir, una asignacién NEXT para el
bucle de planta principal, o una asignacidén CONV para el bucle
de planta de reunibn. En este caso, el programa avanza a la fase
630 que empieza le paxzte del programa que localiza una cabina ade
cuadé para esta asignacifén. El programa avanza también a la fase '
630 a partir de la fage 626 durante el bucle de planta principal
cuando 1;~cabina NEXT situada en la planta principal tiene una
llamada, y es preciso encontrar entonces otra cabina para la asiy
nacién NEXT. De manera idéntica, el programs avanza a la fase 630
a partir de la fase 622, durante el bucle de planta de reunidn,
cuando la cabina situada en la planta de reunién con la asignacién
CONV +tiene uns llamada de cabina, y ya que esta cabina estd salicn
do de la planta de reunién, es preciso encontrar otra cabira para
la asignacién de planta CONV. -

La fase 630 verifica la palabra de 4 bitics AVAD
para saber si existe'una cabina desocupada o disponible, de acuer
do con los selectores de plantas de las varias cabinas. Esta pala
bra se almacena-en RAM O. Si existe una cabina disponible, la pa-
labra AVAS no estard entefameﬁﬁe constituida por ceros, ¥y el pro-
grama avanza a la fase 632 que comienza la operacién de bisqueda
de la cabina AVAS mds préxima a.la planta en cuestibén. La face
632 inicializa la cuénta de cabinas y ajusta un DIST variable en
un ndémero superior a la distancia de trayecto mds larga en el edi
ficio. Por ejemplo, con 16 plantas, DIST puede ajustarse en 16.

Tz fase 634 verifica el bitio AVAS de :Adl O para



la primera cabina en el bucle de cabinas. Si esta cabina no cro
AVAS,'el'programa avanza a la fase 646, que incrementa en una
unidad el mimero de cabinas, y si el bucle de cabinas ha sido
completado, como se verifica por medio de la fase 648, el~progﬁa—
ma vuelve a la fase 634.

Si la fase 634 encuentra gque la cabina ec AVAL,
la fase 636 determina si la:cabina estd habilitada para atender
esta planta comprobando la sefial de habilitacién de planta en
RAM 11. Si la cabina no estd habilitada para esta planta, el pro
grama avanze hasta la fase 646. 5i la cabina estd habilitada, la
fase 638-verifica el bitio de la palabra NEXT asociada cnu es=
ta cabina, para ver si ha recibido la asignacidn NEXT. En caso
afirmativo, el programa avanza hasta la fase 646, Si no ha reci-
bido la as1gnaC16n NEXT, la fase 640 determina la distancia a
partir de la cabina hasta la planta en cuestidny obteniendo la
diferencia absoluta entre los mtimeros de las plantas. La tase
642 verifica 'si- esta distancia es inferior a DIST, ¥ ya que €S
la primera cabina AVAS, estard situada a una distancia inferiocyr
a DIST, ya que DIST ha sido fijado arbitrariamente cn un wmincro
superior a la mayor distancia de desplazamiento. La fase 644 in-
troduce el mimero de la cabina en un emplazamiento provisional ¥
cambia la palabra.DIST para la distancia a partir de esta cabim
hasta la planta en cuestién. | i

La fase.6£6 gumenta en una unidad el mimero de
las cabinas y la fase 648 determina si todas las cabinas hon si-
do tratadas. En caso.contrari¢ , el programa vuelve a la fac: Gif.

" Cuando todas las cabinas han sido tratadas, el mimero de cabinu
almacenado en el emplazamicnto prov1glonal en cuectidn: es el rd
mero de la cabina AVAS mds préxima a la planta en cuestidn, ¥y Iu
fase 650 forma la palabra de asignacién NEXT, o CONV, segdn ol

!
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bucle donde estd el programa, e igualmente manda una llamada fap
tasma PKFL a la cabina para la planta en cuestion.

La fase €52 verifica €. indicador de planta prin
cipal, ¥ si es un uno la palébra WEXT se int}oduce en RAN 4, ¥
si es un cero, la fase 656 introduce la palabra CONV en RAil 4. Bl
programa avanza & la fase 668, la cual verifica el indicador dc
planta principal: Si es un uno, el dispositivo de planta de reu-
nién no ha sido verificadoy el programa avanza a la fase 670 deg
crita mds arriba. Si es un cero, el prograwa sale por el terminal *
678, '

- Si la fase 630 no encuentra ninguna cabina dispo
nible, el programa avanza a la fTase 658.'La fase 658 verifieca el
bitio de estado de trédnsito mdximo en la memoria de caracteriza-
cién de estado de RAM O. Si es un uno, existe un estado de trdnsi
to mdximo hacia arriba o hacia abajo, y si ee'un cero, no hay e
tado Ge trénsito mdximo. Si la fase 658 encuentra que ne hay ec-
tado de trdnsito mdximo, la fase 658 avanza a la fase 662, lo
que da a todas las cabinas una 1lamade fantasma para la planta
principal o la pianta de reunién segin el dispositivoe soamctido o
examen., La fase 662 avanza a la fase 668.

Cuando existe un estado de trédnsito mdximo, la
fase 658 avanza a la fase 664 que verifica el tipo de estado de
$rdnsito m&ximo. Si se trata de un estado de trédnsito mdximo ha
cia abajo, no se asignan llamadas fantasma para la planta princi
pal; ya que en el caso de estado de trdnsito mdximo hacia abajo,
1a cabina NEXT sale inmediatamente, y por tanto no es neccsario
efectuar una asignacién NEXT. Igualmente, no se da a ninguna ca-
bina ocupads una asignacién de -planta de reunidn durante un ecia

do de transito mdximo hacia abajo.

Si el sistema estd en estado de trédnsito mdxino
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hacia arriba, l= fase 666 verifica el indicador de planta princi
pal. Si es un cero, el programa avanza a la fase 668, ya que no
se hacen asignaciones de planta de reunién a las cabinas ocupa-
das durante un estado de trdnsito mdximo hacia arriba. 5i el in-
dicador de planta principal es un uno, la fase 662 hace una llo-
madé fantasma PKFL a todas las cabinas para la planta principal.
FIGURA 18

Ia figura 18 es un organigrama de un sub-profrd
ma LCD 5 que se emplea para efectuar la funcién del blogue 348 de
la figura 9, siendo dicha funcién la que consiste en suprimir cn
todas las tablas de asignaéién de desplazamiento hacia arriba ¥y
hacia abajo almacenadas en las memorias.principales de las HAGS
6y T, respectivamenﬁe, todos los ecpacios de exploracidp,salvo
excepciones predeterminadas. Por ejemplo, los espacios de explo-
racién que permiten habilitar solamente una cabina,-son conservii
dos por el sub-programa LCDS5. Igualmente, los espacios de explo-

racién que tienen una llamada de vestibulo registrada, se conser

—
1

van.
ids precisamente, el sub-programa LCDS =se intsu
duce en el terminal 680, y la Tase 682 incializa la cuenta de
lantas, suprime N
p Dy © p HC1,
das de vestibulo asignadas a una cabina a partir de un grupoe do

variable para contar el mimero de llaus—

una cabina, es decig'unrgrupo en el cual se ha habilitade ocoli-

nente una cabina, suprimé'Nos, variable para contar cl mimers to
) !

tal de espacios de exploracién asignados hasta ahora a una culi-

na, vacia los fegistros de cada cabina RAKS 12, 13, 14 y 1%, «ain

pone el indicador de subida en 1 e introduce la direccidn do iy
cara de llamada de subida (Ral 10) y la direccidén de asignucidn
de subida (RAH 6). '

Ta fase 684 verifica la peolabra de mdscara d
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llamadé de subida procedente del espacio 00 de la RAH 10, para
ver si es un cero. En caso afirmativo, ninguna cabina estd ha-
bilitada para este espacio de exploracién, la fase 696 suprime
cualgquier asignaci6n (BAM 6) para el espacio de exploracién y

el programa avanza a la fase 702 que incrementa en una unidad

1la cuenta de plantas. '

Si la palabra de médscara de l1lamada de cubida
no es cero, se trata de un espacio de exploracién vdlido y la
fase 686 determina, a partir de larpalabra de mdscara, 51 una
sola cabina estd habilitada para atender el espacio de explora-
cién . Bn caso afirmativo, la fase 704 identifica la cabina, ¥
la fase 706 verifica RAM 1 para ver si existe una llamada de
vest{itulo asociada con este espacio de exploracién. Si hay una
Tlamada de vestibulo, la fase 708 eumenta en una unidad dia varis
ble K

HC1
t{bulo asignadas a esta cabina a partir de un grupo de 1vna cabi

de estz cabina para contar el numero de llamadas de vi!t

na, y la fase 710 aumenta en una unidad la variable h%& de estu
cabina, para contar el nédmero total de espacmos de exploracifbn
asignados hagta ahora 2 esta cabina. En el caso de que no haya
1lamada de vestibulo, la fase 706 avanza directamente a la facc
710,

Ya que ninguna otra cabina atiende este espacio
de eXplora015n, ‘la cabina puede recibir inmediatamente la asigni
¢ibén de espacio de e“plora016n, y la fase 712 introduce la pali—
bra de miscara de llamada de subida en RAll 6, ya que la palabra
de mdscara de 1lamads de subida para un grupo de uﬁa sola cabina
es la misma que la palabra de asignacién de subida. La fage 712
contlnda entonces hasta la fase T02. _

si la fase 686 determina que el espzcio de ex-

ploracién estd atendido por mds de una cabina, la face €88 verl
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fica RAM 1 para ver si existe una llamada de vestibulo de subida
(1Z) asociada con este espacio de exploracién. En caso contrario,
la fase 696 suprime la asignacién de espacio de exploracién cn

RAM 6 y avanza a la fase 702. S5i existe una llamada de vestibulo,

1a fase 690 verifica si el espacio de exploracién asociado con

1a 1lamada ha sido asignado previamente. En caso contrario, el

programa avanza a la fase T702. S5i el espacio habia sido asignado
anteriormente, la fase 692 verifica la asignacién RAM 6) con lo
méscara de llamada de subida (RAM 10) y la fase 694 determina si
la asignacién es vdlida, es decir si la llamada de vestibulo es-
t4 asignada a una cabina habilitada para el espacio de explora-
cién de la llamada. Si la asiguzcién no es v4lida, la fase 696
suprime la asignacién. Si la asignaecién es vélida, la fase 698
aumenta en una unidad la variable NRCC de la cabina, es decir, el
ndmero de llamadas de vestibulo registradas que-se ha asignado a
la cabina procedénte de un grupo habilitado para mds de ura cabi
na. Las variables.NBCC, de las cabinas 0, 1, 2 y 3, durante el
subprograma LCDS se almacenan en las memorias de caracterizacidn
de estado de las RANS 12, 13, 14 y 15, recpectivamente.

Ta fase T00 introduce la asignacibn en la memu-
ria principal de una de las RAMS 12, 13, 14 6 15, cegin la cabi-
na a la cual se ha asignado el espacio de exploracién. Las udni-
cas asignacionés'que aparecen en los registros de cabina (RAMD
12, 13, 14 y 15) cuando él?sub~programa LCD 5 ha terminado, sou
las de aquellos grupos habilitados para mdc de una cabina. Loz
espacios de explbracién de los grupos de una cabinarse asisman
directamente en la fase 712 .

. Lo fase 702 aumenta en una unidad la cuenta ce
plantas, la fase 714 verifica - que el bucle de pantas ha side

completado, volviendo a la fase 684 en caso contrario y desplo-
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Lae fase 716 verifica el indicador de subida. Si
todavia es un uno, la fase 718 sitda el indicador de subida en
cerc e introduce la direccién de mdscara de llamada de bajada
(RAM 9) y la direccién de asignacibn de bajada (RAM T7), ¥y vuel
ve a la fase 684 para examinar las asignaciones de espacio de
exploracién en sentido descendente.

Después de examinar las asignaciones de espacio
de exploraéién en sentido descendente, la fase 716 encontrard el
indicador de subida en cero, y el programa sale por gl terminal
7200 - _

TIGURA 19

_ La f;gura 19 es un organigrama de un submprogr&
ma LCD6 que se ubiliza para efectuar la funcién del blogue 350
de la’figura 9, suprimiendo dicha funcibn las asignaciones sobrun
tes de espacios de exploracién a partir de las cabinas, ea su ca-
so, utilizando el mimero promediado de llamadas por cabina en el
edificio, ACB’ como guia. Y

El sub-programa LCD6 se introduce en el terminal
730 y la fase 732 inicializa la cuenta de cabinas. La fase 734 ve
rifica el bitio de la palabra NEXD asociada con esta cabina, al-
macenada en RAN 4, & si cuta cabina tiene la asignacién NEXT, la
fase 738 suprime las asignaciones ﬁéra esta cabina que habfan si
do introducidas en el reéiétro de cads cabina asociado con esta
cabina, es decir, una de las RANS 12-15. Se recordard que LCDLS
(figura 18) habfa efectuado asignaciones en los registros d= ca
da cabina solamente para los grupos atendidos por mds de una ca
bina. Por tanto; las plants asignadas en el registro de cada
cabina.estén atendidas por otras cabinas y se asignardn de nue-

vo en LCD14 si la asignacién ha sido eliminada en LCD6. Las asiy
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naciones para estos grupéé de una cabina, han sido efectuadas di
rectamente en RAMS 6 y 7, y por tanto, mo son perturbadas por la
fase 738. La fase 740 incrementa en una unidad la cuenta de cabi
nas. ' 7 .

Si la fase T34 encuentra gue la cabina no cs NEXE
la fase 73§“determina si las llamadas deuvestibulo.asignadas a es
ta cabina a partir de un grupo de una sola céia,que se totalizan'
en NﬁCl para la cabina en LCD5S,es igual o superior a ACB.En caso

afirmativo,esta cabina tiene todas las llamadas que puede atender

g partir de plantas atendidas solamente por esta cabina,y la fase
738 suprime todas las asignaciones de espaclos de exploracidén pa
ra esta cabina que gstén en los registroé de cada cabina.

. éi la fase 736 encuentra que las llamadas de
vest{bulo asignadas a .1la .-cabina de un grupo de una sola cabina
NHC1’ no es igual o éugerior al mimero promediado ACB’ la fase
742 totaliza las llamadas de vestibulo asignadas a la cabina (i~
mando NH01 con NECC' Ta cuenta NRCC desarrollaéa en la fase Q3
de la figura 18, es el mimero o llamadas de vestibulo asignadhs
a la cabina procedenteAde grupos atendidos por mds de una cahina.
Si este total no es igual o. superior al mimero promediado de iia

madas de edificio por cada cabina A la fase 744 fija la varin

CB’

ble Ny, para la cabina en la suma, de n N, .. ¥y el progruad

: e ¥ VHe
avanza hasta la fase 740.

Si le suma de N, es igual o superior

. 1C1 7 HMCC
a ACB’ el programa empieza en el espacio de exploragi n de In
cabina, y’continuaan a partir de la cabina en la direccidn de
exploracién elegida que se verifica por medio de un bitio en In
palabra UPSCAN; cuenta los espacios de exploracién asignados o

e

la cabina.Todos:los espacios de exploracidn asignados a las cabi-

nas en los registros de cada cabina,tienen una llamada de vestibu:

.
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1o asociada con ellos. Por tanto, cuando se alcanza wna cuenta

igual a A los demds espacios de exploracién que ue encuentran

?
asignadosci este cabina, se eliminan: de los registros de cabina.
A las diferentes porciones del ciclo de explora
cifn que examinan los espacios de exploraciém, empezando en la
cabina, se dan los mimerocs de exploracién de acuerdo con el si-
guiente cédigo:

Exploracién 1: ILa exploracién gque empieza en
el emplazamiento de la cabina ¥ continda hasta una extremidad
del ciclo de exploraciém.

- Exploraci6n 2: La exploracién que invierse su
direccién en la extremidad de la ezploraéidn 1 v continmia hasia
la otra extremidad del ciclo de exploracidn.

Exploracién 3: La exploracifn que invierte su
direccidén en la extremidad de la exploracién 2"y contimia de
nuevo hasta el espacic de exploracién de la cabina.

Volviendo ahora a la figura ?9, cuando la swua
de NHC1 mas HRCC ES iggal 0. superior a ACB’ el prograwa avanza
hasta la fase 750 que inicializa el ndmero de exploracién en la
exploracién 1. La fase 752 inicializa la posicidén de espacios
de exploracién y calcula la cuenta de plantas para determinar la
posicién de la cabina en las plantas. La fase 754 verifica si
la cabiua estd en una planta"termiﬁal. En caso afirmativo, ha-
brd solamente 2 exploracibnes en lugar de 3, y el programa avah
za a la fase 770 para ihcrementar en una unidad el nmdmero de la
cuenta de exploracién. 5i la cabina no estd en una‘planta termi
nal, la fase 756 determina 1a direccién de espacio de explora-~
cién (nivel de planta de la cabina menos uno) del primer cepa—
cio de‘exploracién examinado y la fase 758 determina si ha sido

asignado a la cabina en cuestién. En caso contrario, la fase
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766 aumenta en una unidad la cuenta de plantas. En caso afirma-
tivo, la fase 760 determina si Nygqr Timero de 1llamadas asigna-
das a esta cabina de un grupo de una sola cabina, es igual o su

perior a A .. En caso ccntrario, la fase 762 aumenta en una un;'

CB
dad Nch,Y la fase 766 awmenta la cuenta de plantas en una uni-

dad. 3i Nﬁc1 es igual o superior a ACB’

asignacién de este espacio de exploracién para esta cabina decl

la fase 764 suprime la

registro de cabina, y la fase 766 aumenta en una unidad la cuen
ta de plantas.

La fase 768 verifica si todos los espacios de
exploracién en la direccién de exploracién actual han zido exa-
minados. En caso contrario el programa vuelve a la fase 756, &n
caso afirmativo, la fase 770 aumenta en una unidad el mimero de

exploracién y cambia la direccién de exploracién. La fase 772

contrario, el programa vuelve a la fase 752. 3i todos los espo~
cios de exploracién han sido examinados, la fase T72 avenza a
la fase T40: que incrementa en una unidad el nﬁmero de cabinas .
La fase T46 verifica si todas las cabinas han sido examinadac.
En caso contrario, el programa vuelve a la fase T34. 5i todas lac
cabinas han sido examinadas, el programa sale por el terminal
748 |

FIGURA 20
Ta figuré 20 es un organigrama de un sub-pro-
grama LCDT que se utiliza para efectuar la funcién del blogue
352 de la figura 9, asignando dicha funcién las direcciones e
exploracién a las cabinas en servicio desocupadas, que han de
ser uti}izadas para asignar espacios de exploracién a las cabi~-
nas en la funcién 356 de la figura 9, que se detalla en el sub-

programa LCD14 de la figura 22.
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Cuando se aplica a todas las cabinas en servi-—
cio estén ocupadas o desocupadas, una limitacién de distancia
de desplazamiento a partir de la cabina en la direccién de ser
vicio de planta asignada, es importante elegir una direccidn de
asignacién inicial e partir de la cabina en servicio desocupad
que tiene en cuenta la direccién de desplazamlento de las cabi-
nas ocupadas, azl como las condiciones de trdnsito que exicten
en ese momento Si la limitacién de distancia de desplazamiento
se aplica solamente a las cabinas ocupadas, laimportancia de la
seleccién de la direccién de asignacién disminuye dindmicament..
in tal caso, la Yltima direccién de desplazamiento de ara cabi~
na en servicio desocupada puede ser empleada. A titulo de Och—
plo se supondréd que se emple el subprograma LCD7.

Se asignardn espacios de exploracién a las ca-
binas en LCD14 utilizando el mismo bucle de exploracibén descri-
to mds arriba con relacién a la figura 19. A las cabinag ocupa-
das, es de01r las cabinas que tiene una llamada de cabina por
delante, una 1lamada fantasma por delante, o una llamada de ves
t{bulo asipgnada. por délante, se asigna la micme direced.dn de
exploracibn que su direccién de desplagamiento. A una cabina en
servicio sin llamadas de cabina, sin llamadas fantasmas o sin
1lamadas de.vestfbulo asignadasg, por delante, se asigna una di-
reccibn de expioracién que sqtiéfafd mds perfectamente la si-
guiente distribucifbn, supgniendo que se trata de un grupo de 4
cabinass

" (1) Bstado de trdnsito mdximo ascendente: Una
sola cabina para asegurar el trdnsito de bajada.

(2) Estado de trdnsito mdximo descendente: Una
sola ca%ina para atender el trdnsito hacia arribza.

(3) Normel (ningdn estado de trdnsito Az imo):
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Ta mitad de las cabinas para cada direccién de servicio.

- El sub- programa LCD7 se introduce en el termi
nal 780 y la fase 782 inicializa la cuenta de cabinas y fija la
palabra de 4 bitics UPSCAN, almacenada en la memoria de caracteri
zacién de estado de RAM O, scbre la palabra UPTR. La palabra ULH
estd almacenada en la memoria principal de #AlM 0. La fase 784 ve-
rifica si hay cabinas en servicio desocupadas, verificando la pu-
labra AVAS almacenada en la memoria principal de RAN O. Si la pu-
labra AVAS es cero, no hay cabinas AVAS y el programa sale por el
terminal 828. Se observard que la palabra "disponible" que se utl

liza normalmente para indicar ndisponible para asignacidn" no es
aplicable al nivel del equipo de tratamieﬁto, ya que todas las ci.
binas en servicio han yecibidb ﬁsignaciones de planta., Si lagc acuir
naciones de planta no tienen una llamada de vestibulo, ¥y si la ¢
bina no tiene llamada de cabina y ninguna llamada de aparcamicnto,
la cabina estd desocupada o inactiva, pero no es "disponible®.

Si la palabra AVAS no estd enteramente consti-
tuida por ceros, existe por lo menos una cabina'disponible de a-—
cuerdo con el selector de plantas, y la fase 786 efectia su pro-

pia determinacién respecto a si la cabina estd en servicio y ver-

daderamente inactiva o desocupada, formando una palabra IDLE a

partir de los bitios Eﬁgﬁ, NEXT ¥y IVKg asociados con ecta cobinn.,
la fase 788 verifica si esta palabra IDLE estd enteramente consid
tuida por ceros. En caso afirmativo, esto indica que la cabina o
t4 en servicio, que no ha recibido la asignacién NEXT, y que pebd
disponible de acuerdo con el selector de plantas de ecta cabinan.

En caso negativo, la fase 790 cuenta la cabina como efectuando un
desplazamiento, es decir que se trata de una cabina ocupada ¥y wi—

sa a la fase 792.

Si la palabra IDLE estd enteramente constifui-
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tuida pér ceros, el programa pasa directamente a la fase 792 a

partir de la fase 788. La fase 792 introduce la palabra IDLE en
1a memoria principal del registro de cabina asociado con esta
cabina, es decig,BAM 12 para la cabina O, ¥ se aumenta en una
unidad la cuenta de cabinas . La fase 794 determina si se han
examinado btodas las cabinas, y en caso contrario, el programa
vuelve a la fase 786 . 5i todas lds cabinas han sido examina-—
dac, la fase 796 efectia una distribucién arbitraria de las di-
recciones de .exploracinajustando una variable UPDES sobre el
némero de cabinas en servicio NSC menos uno, y ajustando una va
riable DNDES sobre 1 . Cuando el sub-programa efectia un paso
suplementario, las variables UPDES y DNDES contendrdn el ndmero
deseado de cabinas que hande.ser previstas para las direcciones
de exploracién de subida y de bajada, respectivamente.

La fase 798 verifica el bitio Ge trdnsito mi
ximo en la memoria de caracterizacién de estado de RAE O, ¥ si
no estd fijado, la fase 800 introduce 1/2 e en UPDES ¥ 1/2 L
en DNDES. Si el bitio de trdnsito médximo estd ajustado, ia fase
$02 verifica el bitio en la memoria de caracterizacibn de esta-
do de RAM O que identifica si el sistema estd en estado de tf@g
sito mdximo hacia arriba o en estado de transito mdximo hacla @
bajo. Si el sistema estd en estado de trinsito mdximo hacia arri
ba, no se hace nada mds en UPDES ¥ DNDES, ya que el reglaje arbi
trario de estas variables.en 1la fase 796 proporcionz su ajuste
para trdnsito mdximo hacia arriba. Si el sictema estd en estado
de trdnsito mdximo hacia abajo, la fase 804 intercambia UPDES ¥
DHDES, ajustando UPDES en 1 y DNDES en Ni,~T.

A continuacién, el prograua avanza a la fasc
806 que inicializa la cuenta de cabinas y la fase 810 introduce

el bitio UPTR que corresponde a esta cabina en el acwsulador. Lo
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fase 812 verifica la piabra.fﬁiﬁ almacenada en el registro de china
que corresponde a esta cabina, para saber ci estd disponible de
acuerdo con la definicién del control de sistema. Si no estd dig
ponible el programa avanza a la fase 822, 5i estd disponible, lu
fase 814 determina si el nimero real de cabinas previstas para
desplazamiento hacia'abajo DNAC es igual o superior al ndmero dg
seado de cabinas previstas para desplazamiento hacia abajo DNDEE.
Si la contestacién es negativa, la fase 816 asigna la cabina al
desplazamiento hacia abajo. La fase 822 ajusta el bitio de la na
iabra UPSCAN asociada con esta cabina en cero, para indicar quc
el espacio de exploracién de asignacibén de cabina estdrd en 1
direccién descendente, y se avanza en una unidad la cuenta de

cahbinase.

Si el mimero real de cabinas previsto para ci
ploracién hacia abajo es igual o superior al mimerc deseado, la
fose 818 determina si el mimero real de cabinas previstes para
desplazamiénﬁo hacia arriba, UPAC, cs igual o superior al miiere
deseado UPDES. Si la contestacidén es negativa,’la faze 820 aciz-
na la cabina a la direccién de exploracién ascendente, ¥y la Ta::
822 ajusta el bitio de UPSCAN relacionado con ecta cabira cn un
uno,'para indicar que e le ha asignado la direccién de explora~—
cién hacia arriba, e incrementa en una unidad la cuenta de cabil-
nac. ’ '

si la fase 818 encuentra gue UPAC es igual o
superior a UPDES, el programa avanza a la fage 822, el bitio UILGAK
no se cambia y se aumenta en una unidad la cuenta dé cabinas,

Ta fase 824 verifica si todaz las cabinas han
sido examinzdas. En caso contrario, el programa vuelve a la fare
810. Si todas las cabinas han sido examinadas, la fase 826 intro-

duce la palabra UPSCAN en la memoria de caracterigacidn de culndo
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de RAM O, y el programa sale por el teminal 828,
FIGURA 21 ' _

Ia figura 21 es un organigrama del sub-progra
ma LCD8 que se utiliza para la funcidn 354 'de la figura 9, asig;
nando dicha funecién el orden en el cual las cabinaé se examinan
cuando se asignan lds espacios de exploracién a estas cabinas en
la fase 356 de la figura 9 |

El sub;programa 1LCD8 se introduce en el termi
nal 830 y la fase 832 suprime de las memorias de caracherizacion.
de estado de las RAIS 4, 5, 6 ¥y 7, las cuentas de llamadas de ca
bina almacenadas en ellas. La fase 832 inicializa también la cuen
ta de plantas. La fase 834 verifica las ‘1lamadas de cabina de las
cabinas 51tuadas en e% primer cspacio de exploracién, vwsilizande
le primera palabra de 4 bitios procedente de la memoria principai

de RAM 3, en la cual estdn almacenadas las llaumadas de cabinas

535: S5i se detecta una llamada de cabina correspondiente a una ca

bina, ésta se afiade a la cuenta de llamadas de cabina torrespon-
diente a esta cabina. La fase 836 aumenta en unz unidad la cuen-
ta de plantas y la fase B38 verifica si todas las plantas han oi
do examinadas. En caso contrario, el programa vuelve a la fase
834. En caso afirmativo, la fase 840 eilade el ndmero de llamadas
de cabina correspondiente a cada cabina, al mimero de llamadas
de vestibulo aglgnado a la cabina, v lassumaé se almacenan en un
emplazamlento prov1smonal. .

‘ La fase 842 inicializa e contlnuaclﬁn la cuen
ta de cabinas, y la.fase 844 determina si la cabina ha recibido
la asignaci6n NEXT examinando el bitio de la palabra NEXT en la
memoria principal de RAM 4 que estd asociada con esta cabina. 31
la cabina es NEXT, la fase 846 afiade al total de las llamadacs de

cabina y de vestfbulo asociado con gesta cabina, un mimero arbi-
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trario de llamadas, teniendo dicho mimero arbitrario una magnitud

suficiente para dsegurar que la cabina NEXT tiene un ndmero de

llamadas superior al que puede “tener cualquier otra cabina.

7 La fase 848 verifica si el grupo motor genera
dor asociado con el motor de arrastre de la cabina del ascensor
ha sido pérado. Esto se obtiene verificando el bitio de la pala-
bra ngﬁ almacenada en la memoria principal de RAM O, Si el bi-
tio D8IT es cero, indicando que el grupo motor generador estd po
rado, la fase 850 afiade llamadas suplementarias a la suma de 1la
madas de cabina y de vestibulo correcpondiente a esta cabina, el
giéndose, la magnitud de las llamadas suplementarias de tal mane-
ra que la cabina tenga el mimero de 1lamadas mas importante £i o
hay cabina con la asignacidn NEXT y el siguiente ndmero mds impor
tante en el caso de que haya una cabina con la asignacidn NEXT.

La fase 852 incrementa en una unidad la cucntia
de cabinas, y la fase 854 verifica si todas las cabinas kan cide
examinadas. En caso contrario, el programa vuelve a la fasa 344,
51 todas las cabinas han sido examinadas, el pfograma avanza o
la fase 856, '

' Las fases 856 a 876 ordenan las cabianas de &~
cuerdo con las magnitudes de -los nimercs gue acaban de preparar-
se para las cabinas en la parte inicial de LCD8, teniendo la pnri
mera cabina en este orden, elﬂmenor'nﬁmero de llamadas, etc. Bu
pesible uwtilizar cualquiér”técnica de clasificacidén o de orderiu=-
cibn. La téenica ilustrada en la Ffigura 21 empieza con las cabi-
nas en un orden predeterminado, tal como el orden 0, 1, 2 y 3,
utilizando los mimeros de cabina, y compara un par de cabinas cn
da vez, intercambiando las posiciones de las cabinas cada ves
gque el mimero de llamadas asociadas con una cabina situada a la

derecha de la otra, es el mds pequeflo,
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Existen cuatro posiciones para las cabinas, en
el caso de un grupo de cuatro cabinas, y estas cuatro posiciones
reciben los ndmeres 1, 2, 3 y 4 empezando a parfir de la posicidn
izquierda, y se observard que el n¥mero de la posicién no estd re -
lacionado con el ndmero de la cabina. Utilizando los mimeros de
posiciébn, la secuencié de comparacidén para un conjunto de cuatro.

cabinas, serd el gue se ilustra en’la fabla: I:

TABIA I
COLIPARACION
FASES ' POSICION POSICION
e 1 2
2 1 3
3 ) 1 4
4 2 3
5 2 -4
6 3 4

Se pone en prdctica la técnica de la tabla I
enpezando con la fase 856, La fase 856 introducé 1l=s cuentas de
llamadas de cabinas situadas en las primera y segunda posiciones,
empezando en la fase 1 de la tabla. La fase 858 compara los bi-
tios mds significativos de les cuentes de llemada ¥ la fase 860 vg
rifica i son igwales. En caso contrario, no se necesita ninguns
comparacién suplémentaria y el programa continia hasta la fase
864 que pregunte si la prime}é cuenta de llamadas es igual o infe
rior a la segunda cuenta de llamadas. S5i la fase B60 encuentra
que los bitios néds significativos son iguales, la fése 862 coupa
ra los bitios inferiores y a continuacién gl sub-programa pasa a
la fase 864. 7

'si la fase 864 encuentra que la primera cuen-

ta no es inferior o igual a la segunda cuenta, la fase 866 inter-
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cambia los ndmeros de cabina y sus cuentas de cabina, desplazando
el mimero de la cabina situado en la segunda posicién hasta la
primera posicibn, y el ndmero de la cabina situado en la primera
posiciln,hasta la segunda posicién. Si la primera cuenta de llama
das es igual o inferior a la segunda, los mimeros de cabina ectiun
en el orden correcto por lo que a esta pareja se refiere, y el
programa pasa de la fase B64 a la fase 868, que es la fasea lu
cual se pasa después gue en la fase 866 se han inbercambiado los
ndimeros de cabina.

. La fase 868 aumenta en una unidad el mimero
de posicién de la segunda posicicn, es decir la fase 2 de la tablu
I, para comparar la cuenta de llamadas de ia cabina en la posicidn
1 con la cuenta de llamadas de la cabina en la posicién 3. Ta fa:e
870 verifica si la cabina que estd en la primera posicidn ha cido
comparada con todas las demds cabinas, y en caso ‘contrarioc, el pro
grama vuelve ala fase 858, De este modo, el programa wvuelve a ren
lizar las fases 2 y 3 de la tabla I, y a continuacidén la fase 870
encontrard que el bucle estd completo y el progr;ma se desplaza a
la fase 872. '

La fase 872 wumenta en una unidad el mimero do
posicién de la primera posicitdn, es decirfcambia el Tenun 2, ¥
también introduce este ndmero (2) en la segunda posicién. La faoce
874 aumenta a contimacién en una unidad el ndmero de la segunda
posicién, para formar el nﬁﬁéro 3. De este modo, después de lo Iu-
se 8§74, las cuentas de llamadas de las cabinas en las posicionec
2y 3 ée comparan; constituyendo la fase 4 de la tablé.

- Ia fase 876 verifica si esta segunda fase dco
la comparacién ha terminado, y ya que no ha terminado, el progriua
vuelve a la fase 858 para hacer la comparacién de la Tase 4 do la

tabla I. Cuando se alcanza la fase 868, se aumenta la scgunda pou:
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cién en una unidad para ¢omparar las cabinas en las posiciones 2
y 4, es decir, la fase 5 de la tabla I y el programa vuelve de
1a fase 870 a la fase 858 para hacer esta comparacitn.

La fase 870 encuentra a continupcidén que la segunda
parte de la compsracidén ha terminadojla fase 872 aumeﬁta en una
unidad el ntmero de posicidén de la primera msicidn,desplazéndolo
a 3,y el n@ 3 se introduce en la éegunda posicidén.la fase 874 amen
ta en una unidad el mimero de la segunda posicién, para hacer que
sea un 4, y de este modo las cabinas en las posiciones 3 y 4 es-
t4n dispuestas para ser comparadas, lo que constituye la face 6
de la tabla I. El programa vuelve a la fase 858 para hacer esta
comparacién, y pasard por los ramales ngfn ge las fases 870 y 876,
ya que existe solamentg uny comparacién en la tercera oparacilbn.

| La fase 878 introduce los mdmeros de cabina
ordenados en las memorias de. caracterizacién de estado de las
RAMS 4y 5y 6 ¥ To -

La tabla II contiene un ejemplo de 'z técnica
de clasificacién descrita mds arriba, teniendo la cabina O una
cuenta de llamedasde 4,'1a cabinaz 1 una cuenta de 9, la cabina 2
una cuentas de 7 y la cabina 3 una cuenta de 3.

TABLA TT
POSICIONES

Orden de arranque de las cabinas (cébinalﬁﬂ
Fase 1 (1-2) o

Fase 2 (1-3)

Fase 3 (1-4)

Pase 4 (2-3)

Fase 5 (2-4)

Fase 6 (3-4)

w W wl w O o o |-
o O N s s s H™)
[\ T S \L RN JL B \C RN A B (O
- N o O W W oW e
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FPIGURA 22

- Ia figura 22 es un organigrama de un sub-pro
grama LCD14 que se utiliza para la funcién 356 ilustrada en la
figura 9, asignando dicha funcién unos espacios de exploracidn a
las cgbinas. Los espacios de exploracidén se asignan en Tres opu-
raciones para cada gfupo, efectudndose en cada operacidén el fra-~
tamiento de todos los grupos antes de empeéar con la siguiente
operacién. Los grupos se manipulan en el orden del mimero crecivn
te de cabinas por grupo, ¥ la seleccién de las cabinas que han dc
ser exploradas en cada grupo se hace en el orden determinado en
LCD8 (figura 21).

El sub-programa LCD14 se introduce cn el .

minal 890 y la fase 892 introduce las llamadas de cabina procuiin
tes de RAI 3 en las memorias principales de los registros de cabi

na (RAMS 12-15). La fase 893 verifica si A es decir el minerc

CB’
promediado de llamadas de vestibulo por cada cabina en ¢ .iclo
en el edificio, es 1gual 0 superior a un.ndmero ninimo predet..rui
nado. La magnitud de este mimero determina cuando las cabinos de-
socupadas (IDLE) se situardn en servicio al iniciarce el transito
en el edificio. Si se desea que dos llamadas de vestibulo pongmn
en marcha dos cabinas, el mimero minimo puede ser ajuctado cm O.
Cuando se fija el mfimero mfnimo en 2, es preciso que la miswa ca
bina reciba tres llamadac de ves tfbulo antes de que £¢ ponsa cu
marcha una segunda cablna, “ete.

3i ACB no es igual o superior al ndmero ui-
nimo, la fase 894 hace que sea irmal a este mimero minimo y el
programe. avanza a la fase 895. Ui A es igual o supericrs al vi-
lor minlmo, el pronrama avanza des de la face 893 a la fowe &

La fase 8¢5 inicializa la cuenta de operativ
nes de acignacibén que empieza con la operacién de aci-naci6n 1.
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Lé fase 896 inicializa la cuenta de grupos de modo que se tomen
los grupos en el orden del mimero creciente de cabinas por grupo.
Como se ha indicado més arriba, los ndmeros de grupo son nimeros
binarios obtenidos en las mdscaras de subida'y de bajada, RAMS 10
y 9, respectivamente, mediante unos "uno" l6gicos en cada hilcia

sociada con un nivel de planta por cada cabina habilitada para
atender el nivel planta. Si la cabina no estd hafilitada, su el
plazamiento de bitio correspondiente a la planta tiene un cero
16gico. La fase 898 solicita el primer grupo que ha de ser exaui
nedo con una instruccidén de extraccién que accede a una tabla de
consulta -en la memoria 82 del control de la figura 4. Un contador
binario ajustaéo para contar desde 4 hasta 15, solicitard hacta
12 grupos, ¥y se avanza?a el contador un paso para solicitar el i
suiente grupo. El sub~programe LCD5 (figura 18) ha hecho ya lac ‘
asignaciones para los grupos de una cabina en 1la® fase 712, lo aquc
reduce el mimero mdximo de grupos-a examinar en el sub-programna
LCD14 desde 16 hasta 12. | '

Ta fase 900 verifica si el grupo solicitado

bl

es un grupo védlido, ya que se examinardn todos los posibles nt..-
ros de grupos de cabinas miltiplés. Lsto se efectda comprobando

si A.., es decir el ndmero proucdiado de ecpacios de exploracibn
>

I’
en el grupo por cada cabina en servicio habilitada para este Jru
po, es cero. Si la contestacién es afirmativa, se trata de un

grupo no vdlido y el progfaﬁa se desplaza a la fasge 978 para in-
erementar la cuenta de grupos. Si se trata de un Zrupo vdlido,

A1
mdscara de este grupo en la memoria principal de los registros

no estard constituido por ceros y la fase 902 introduce la

de cabina (RANS 12-15), La mdscara del grupo indica lac plantac
del grupo, es decjl)que se sitda un uno légico en cada planta del

arupo que corresponde a cada cabina que puede atender el grupo, ¥
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todos los demds emplazamientos de bitioc serdn un cero légico,

Lé fase 904 inicializa la cuenta de cabinas
e introduce las palabras de 4 bitios INSV y UPSCAN almacenadas
en RAIH 0, en un emplazamiento provisional, La fase 906 verifica
el bitio INSV de la primera cabina examinada, y si la cabina no
estd en servicio el programa avanza a la fase 974, que aumerta
en una Unidad la cuenta de cabinas. Si la cabina estd en servi-
cio, la fase 908 verifica si la cabina estd habilitada para eo-
te grupo. En caso contrario, la mdscara en el registro de culbi-
nas tendrd un cero para esta cabina, y el programa se despluia
a la fage 974. '

51 la cabina estd eﬂ el grupo, el prograu
comienza la primera gpéracién de asignaciln con la fase 9510, lu
fase 910 verifica si esta cabina ha recibido una asignacidn NiXL.
En caso afirmativo, la fase 914 da a esta cabina la asignacidn
de espacio de-exploracién de planta orincipal en sentido asceaden
te, vy si existen cabinas disponitiecs de acuerdo con los selecto-
res de planta, segin se verifica en la fase 916, sin tener en
cuenta las cabinas con.asignaciones NEXT 6 CONV, no se da a la
cabina NEXT ninguna asignacién suplementaria, y el programa avan
za hasta la fase 974. Si la palabra AVAS es cero, indicando que
no hay cabina disponible de acuerdo con los selectores de planta,
es posible dar 2 la cabina NEXT asignaciones suplenentarias, ¥ ol
programa avanza a la fase 918.

Si la cabina no es una cabina NEXT, la fauve
912 determina si es ‘la primera operacién de asignaciln. En cuo
afirmativo, el bitio AVAS de la cabina se wverifica en la fase 91
para determinar si la cabina estd disponible de acuerdo con ou £it
lector de planta. En caso afirmativo, la fase 920 asigna a egiu

cabina los espacios de exploracién de subida y de bajada asocia—
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dos con la planta en 1a cual estd situada 1a cabina, y el prosrs
ma avanza a la fase g22, Si la cabina 1o ectd disponible, el pro
grama avanza directamente a la fase 922.

Lo fase 922 determina s? la cabina ha rccibl
do una asignacién de planta de reunién verificando el bitio ade~-
cuado de la palabra CONV. 5i esbte bitio es un uno, 1la fase 924
asigna los espacios de exploracibn en sentido ascendente ¥ dec—
cendente asociados conl la planta de peuntidn | . a esta cabina.
g3 el bitio CONV no es un uno,el programa avanzad a la fase 920
que inicializa la cuenta de exploracion y que suprime las varia--
bles NEIST, NSI’ y NCI' Los recuentos de exploracioda, relacionu-
dos con las tres exploraciones, €8 gecir la exploracién 1, la oz
ploracibn 2 ¥ 1la exploracifén 3, han sido descritos mds ariiba coll
relacidén al subprogfama 1006 (Pig.19).La variable Nprep S€ wlbilis
para contar el mimero de espacios de exploracidn vélidos en el o
1la secuencia de recuento y de asignacibén ha progrecado & partiv
de la cabina hasta el momento presente en 1la rutina de asignacidn.
La variable NSI se utiliza para contar el mimero de espacios de
exploracién asignados a lu cabina hasta el momento prasente en el
£rupo examinado. La variable NCI se utiliza para contar el miimerc
de llamadas de vest{bulo asignadas a yna cabina hasta el nomento
presente en gl grupo en cuesbibn.

1a fase 928 determina los pardmetros de ci-
ploracidn, es decir el ridmero que ha de ser custraido del nivel

de planta de 1a cabina para und cabina que g€ desplaza hacld 5y o

.pa, o hacia abajo de modo que la direccibn de espacio de explora-

cién pueda ser determinada, ¥ 12 fase 930 sustrae este parduetro
del nivel de planta de 1la czbina para determinar la direccidn
del espacio de exploracién. Lag tres direcciones de espacio de

exploracibn para una cabina que seé desplaza en sentido ascenden-—
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te, comenzando la exploracién delante de la cabina, efectuando
la explora016n en la direccién opuesta a la direcciodn de decpla
zamiento de la cablna, y explorando detrds de la cabina, son
Nop_11 Vepo1 ¥ Mop ™ Mpose
tador 1n1c1allzado de modo que la cuenta sea 15 cuando se aumen

15 respectivamente; siendo HCP un con

ta en una unldad la cuenta indicada por el contador por cada
planta a partir de la posicibn de 1a cabina hacia el terminal en
la direccién de exploracibn, ¥ NPOS es el ndmeroc de espacio de
exploracién que corresponde a la posicidn ée la cabina. Las troee
direcciones de espacio de exploracidn para una. cabina que se deg
plaza en sentldo descendente, comenzando la exploracién delante
de la cabina, efectuando la exploracién en 1a aireccién opuesta
a la direccién de desplazamiento de la cabina y explorandc detrds
de la cabina, son NCP 19 NCP 4 Y NCP_(NPOS 1).

El programa asigna espaclos de ex rploracidn a

Al

las cabinas AVAS. sin limitacién respecto a la distancia de des-
plazamiento a partir de la cabina hasta la planta asocilada ccn
el espacio de exploracién asignado. Sin embargo, ‘el programa li-
mita efectivamente la asignacidn de espacios de exploracién a lac
cabinas ocupadas, basdndose en la distancia de desplazanmiento a
partir de-la cabina hasta la planta y en la direccién de servi-
cio del es pa01o de exploracién, utilizando la distancia en la
direccién ae desplazamiento actual de la cabina en lugar de la
geparacién fisica de la caﬁina a partir de la pianta asociada con
el esﬁabio de exploracién. Por ejemplo,en un edificio de 16 pi-
sos, la distancia de desplazamiento de una cabina que‘sube ¥y gque
estd situada en la teréera planta, es equivalente a 27 plantas a
partir de una llamada en sentido descendente en la segunda plan-
ta, aungue'la separacién fisica sea de una planta. A titulo de

ejemplo, la limitacién de distancia aplicada en la asignacién de
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los espaclos de exploracién es igual a la mitad de ur: 2=
ida v vuelta de una cabina. Esto se obtiene adecuadamente sustra-
vendo .el nivel de la planta més bajaqe la cabina estd habilitada
a atender del nivel de la planta mas alta.

Mas precisamenté, la fase 932 aumenta en una
unidad NDIST y la fase 934 determina si el éspac1o de explora01on
estd habilitado verificando la mascara de grupo. La fase 93%6 ver
fica el bitio de AVAS de la cabina en RAM 0.8i la cabina ss dis-
ponible,el bitio de AVAS serd un uno, ¥ la cabina no estari some-
tida a la limitacidén de distancia igual a.la mitad de un recorri-,
do de.ida ¥ vuelta.Si 1a cabina no esté disposible, la fase =8
determinéféi NDIST es inferior o igual a‘la mitad de un recorrido
de ida y vuelta de la cabina.Como se h@ indicado més arriba,un me
dio recorrido de ida y vuelta se determiha para una cabina sustra
yendo el nivel de la planta més baja para 1la cual lacabira esta
habilitada del nlvel de la planta mas alta para la cual 1ls cabina
estd habilitada.Si el edlflclo,tlene 16 nlvelegry si la cabina
estd habilitada para todas laé plantas,un medio recorrido de ida
v vuelta serd igual a 15 plantas. Si la fase 938 determina que
Nprgp e superior a un medio recorrido de ida y vuelta,el progra-
ma avanza a la fase 974.81 NDIST es igual o inferior a un medio
mcorrido de ida-y vuelta,la fase 940 verifica si el espacio de ex
ploracidén ha sido 'ya asiéngdo:En caso afirmativo, el programa avan
4o & la fase 066 que aumenta en una unidad la cuenta de espacios
de:exploracién.si el "egpacio de exploracidém mno ha sido asignado,
la fase 942 determlna si se trata de la primera operacidn de asig
nacidén.Bn caso afirmativo,la fase gust verifica si la cabina tiene
une llamada de cabina'registrada.En caso negativo,el programa aval
za a la fase 966,sumentando en una unidad la cuenta de espacios

de exploracién+Si la rutina de asignacién estéd en la priera oOpera
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cién y si la cabina tiene una llamada de cabina, o si la rutina
de asignacién no estd en la primera operacidn, el programa avan

za a la fase 946 que verifica si existe una llamada de vestibu-

.1lo registrada para el espacio de exploracién. En caso afirmuiivo,

la fase 948 determina si NH es decir el mfmero total de Mamu-

ce’
das de vest{bulo asignadas a esta cabina hasta el momento pre:vn
te, m4s uno, es inferioro igual a ACB’ es decir el mimerc pruae-

diado de llamadas de vestfbulo por cada cabina en el edificio.

Si NﬁCT mds uno, es superior a ACB’ el programa avanza a la fase
966, Si NﬁCT mds uno es igual o inferior a ACB’ la fase 950 veord

fica si-el espacio de exploracirin estd en la tercera operacidn
de asignacién. En caso negativo, la fase 952 verifica si NCI mids

uno es inferior 0 igpal a h siendo NCI el mimero de llamodacs

cr’
de vestibulo asignadas a la cabina hasta el momento presente on

el grupo en cuestién, y A, el mimero promediddo de llamadzs por

. CI

cada cabina en servicio en el grupo en cuestidén. Si HCI

es superior a ACI’ el programa avanza a la fase 966. 5i an nde
C ” o

mis uno

uno es igual o inferior a ACI’ el programa avanza a la fase 9%4.
Si la fase 950 determina que la asignacidén estd en la tercera
operacién, se hace caso omiso de la limitacién de la. fase 992 ¥
el programa pasa directamente a la fase 954. La fase 954 incre-
ménta en una unidad N, _ ¥ NHCT y el programa avanza a la fase

CI
962, La fase 962 incrementa en una unidad las variables N ¥

er
NSS’ y la fase 964 asisgma el espacio de exploracidn a la cobian.
' Si la fase 946 determina gue no hay llamada
de vestibulo en el-ecpacio de exploracibn, el programa avansza o
la fase 956. La fase 956 se asegura que la asignacién estd cn Jo
tercerg operacién. En caso negativo, el programa avenza a la la-
se 958:que determina si NSI mde uno es igual o inferior a As“

La variable NQI es el mimero de espacios de exploracién asisng-
~
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dos hasta el momento a la cabina del grupo en cuestiénm, y A

ol

es el némero promedado de espacios de exploracién por cada cabi

na en servicio en el grupo en cuestidn. Si N°I mAS UNo es supc-
]

rior a A el programa avanza a la fase 966, Si N_. mds uno es

51
la fase 960 verifica si NSS mds uno es
es igual al ndmero total

s1?

igual o inferior a ASI’

B’ La variable NSS

de espacios de exploracién asignados haste ¢l momento o lu cali-

inferior o igual a A

na, y A., ¢s el ndmero promediado de espacios de exploracién por

SB
cada cabina en servicio en el edificio. Si N_. mds uno es supe-
W

192]

rior a ASB el programa avanza 2 la fase 966. 5i es igual ¢ infe

S‘Bi
una unidad NSI y NSS’ v la fase 964 asigna el espacio de explora

cibén a la cabina. Si la fase 956 determina que la asigmacién ec-—

~

rior a A el programa avanza a la fase 962, que incrementa en

t4 en la tércera:operaciéh, se hace caso omiso de las limitacio-
nes de las fases 958 y 960, y el programa avanzd directamente a
la fase 962.

El programa avanza a la fase 966 que incre-
nenta en una unidad la cuenta de espacios de exﬁloracién . La
fase 968 verifica si el ndmero de éspacios de exploracién ha si
do completado. En caso contrario, el programa vuelve a la fase
930. Si todos los espaciés de exploracién asociados con el ndme-
ro de espacios de exploracién han sido examinados, la fase 970
incrementa en una unidad la cgenta de espacios'de exploracién y
se invierte la direccién éé~exploracidn. La fase 972 verifica si
las tres etapas (exploracién 1, exploracién 2 y exploracién 3)
de .la cuenta de éxploracién, han sido efectuadas. i la cuenta
de espacios de exploracién no estd terminada, el programa vuelve
a la fase 928, Si la cuenta de exploracién ha terminado, el pro
crama avanza a la Tase 974 que incrementa en una unidad la cuen-

de cabinas y desplaza las palabras UPSCAN e INSV para exponer los
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bitios asociados.con la siguiente cabina que ha de scr estudiada.
La fase 976 determina si la cuenta de cabinas ha sido completada.
En caso contrario, el programz vuelve a la fase 906. Si ha wsido
completada el programa avanza a la fase 978 que incrementa en
una ﬁnidﬁd la cuenta de grupos, para solicitar el siguiente gru .
po. Le fase 980 verifica si todos los gfupos han sido estudiados,
en caso contrario, el programa vuelve a la fase 898. &i todou
los grupos han sido estudmdos, el programa avanza a la fase 982,
que incrementa en una unidad la cuents de operacionec de agisna
cibn. La_ fase 984 verifica si se ha completado el bucle de opo-—
raciones de asignacién. En caso contrario, el programa vuelve a
la fase 895. S5i el bucle de operaciones de asignacién ha sido
completado, el programa sale por el terminal 936,

Las tres operaciones de asignaci@n pueden
ser resumidas de la siguiente manera:

PRIVERA OPERACION

Se da a la cabina NEXT la asignacidén de piop
ta principal en sentido ascendente (fase 914). A las cabinas
AVAS y CONV se asignan los espacios de exploracién de subidu y
de bajada asociados con la planta donde estd situada la cabin.
AVAS, y la planta de reunidn)respcctivamente (fases 920 y 924).
$i la cabina tiene una llamada de cabina para la planta asociauu
con el espacio de exploraéién en cuestidn, el espaclo de explorit
cién se asigna a la cabina, teniendo en cuenta las limitacionc:
predeterminadas.La fase 938 introduce la limitacién de medio Beeo
rrido de ida y.vuelfa gplicable a las cabinas ocupadasy y la fse WiC
elige las limitaciones restantes que han de ser aplicadas, scxin
si el espacio de exploracidén en cuestién tiene o0 no una llamad:

de vestfbulo asociada con €1, In casce de gque no tengsa llamadz de

thad

A%

vestibulo, los mimeros promediados ASB (fase 958) ¥ AQB (rase 900)
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se utilizan como limitaciones. En caso de que tenga una llamada
de vestibulo, los mimeros promediados ACB (fase 948) ¥y ACI (fa-
se 952) se aplican como limitaciones. Si la cabina no fiene lla
mada de cabina para el espacio dc exploracién en cuestidn, el
espacid de expioracién no se asigna en esta operacién,

SEGUNDA OPERACION

Se da a la cabina NEYT la asignacién de plan

ta principal en sentido ascendente (fase 914). Se repite esta fa
se, aunque haya sido incluida en la primera operacion bara habi-~
litar la fase 916 para ser verificada en las tres cperaciones,
ya qué“és conveniente suprimir la cabina NEXT de la rutina.de
asignacidn tan pronto como exista uma cabina disponible en el
sistema. ‘

Las fases 918, 920, 922 y 924, quec estén re
lacionadas con las cabinas AVAS y CONV, se omiten én la segunda
operacién, ya que han sido realizadas en la primera operacidn.

En la sesunda operacién se salta también 1la
fase 944, que ha sido efectuada en la primera operacién, ya que
la segunda operacién examina los espacios de exploracién no asir
nados sin tener en cuenta si la cabina tiene o no una llamada dc
cabina para la planta del espacio de exploracién. La limitacidn
de medio recorrido de ida y vuelta aplicable a las cabinas ocupake
agi como los nﬂmeros'prd@ediados ASI’ ASB? Aop ¥ AGI se aplican
de 1la maneras descrita con relacién a la primera operacidn,

~ PERCERA QPIACION

Se da de muevo a la cabina NEXT la asignacitn

de planta principal en sentido ascendente, por los mobtivos indica
dos con relacién a la segunda operacién, De manera sinilar a la ng
gunda operacién, se saltan las fases 918, 920, 922, 924 y 9i4.

Purante la tercera operacién, los espacios
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de exploracién no asignados (libres) y vacfos (sin llamada de

vestibulo) se asignan a las cabinas con la sola limitacidn del

‘medio recorrido de ida y vuelba para las cabinas ocupadas,ya que

las_limiﬁacioneg ASI v ASB’ en vigor en las fases 958 y 960, res-
pectivamente, se omitens 7

51 el espacio de exploracidn no estd asig-—
nado pero incluye una llamada de vestfbulo, la tercera operacidén
estéd sometida solamente a la limitacidén de medio recorrido de ida
y vuelta para las cabinas ocupadas y a la limitaciérn de AGB’ va
gue ée:salta la limitacidn ACI’ en vigor en la fase 952.

) Por tanto, si existen cabinas en servicio de
socupadas, todos los espacios de exploracidn asociados con lac
plantas serdn asignados. Si no hay cabinas en servicio desocupa
das, es posible que durante una parte dada del- programa no e
asignen uno o varios espacios de exploracidn asociados con plan
tas, debido a la limitacidn de distancia de trayécto en la asix
nacién de los espacios de exploracién. Estos espacios de explo-
racién se asighardn, tan pronto como alguna cabina se desplace
a una posicidn que satisface los requisitos del prbgrama para 1o
asignacién de los espacios de exploracién., Ya que ninsuna cabinn
estd adecuadamente situada para una contestacién rdpida'a uma
llamada asociada con un espacio de exploracidén no asignado, no
serfa conveniente asipnar el espacio de exploracidn, mientras
no se haya determinado a que cabinas se asignardn los cocpacios
de exploracién de acuerdo con la estrategia_dél programa.,

" FIQURA 23

La figura 23 es un orgenigrama de un sub-prg
grawa LCD 3 que puede ser ubilizado para la funcidn 358 iluctro-
da en la figura 9, aplicando dicha funcién la informaciénra,macg

nada en las RAHS 4, 5, 6 y 7 (figura 5) a la salida de la Lail 1
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Ao Y fHh

s ¥
Beh, wigz €18 H

(fisura 4), pora mandar las asignaciones de espacios de explora
cibén y las instrucciones a las cabinas. ELl sub-programa LCD3 se
introduce en el terminal 990, la fase 992 inicializa la direccién
de almacenado de RA# y la direccidn de salide de RAH vy la fase
994 inicializa la cuenta de plantas. Las fases 996 y 998 se sin-
cronizan con el comienzo de un ciclo de exploracidn, utilizando
la sefial IXCT de la manera descrita mds arriba con relacién a
las fases 364 y 366 en la figura 10. La fase 1000 lée las RAKS
4, 5, 6 y Ta la salida de la RAM 1, planta por planta, ¥y a par
tir de jas fases 1002 y 1004 el programa vuelve a la fase 1000
para leer la informacién relacionada con la siguiente planta.
Cuando se han examinado todas las plantas, el programa avenza
desde la fase 1004 al terminal 1006.

FIGURAS 24 y 25

ILas figuras 24 y 25 son grdficos utilizados

para ilustrar la estrategia del invento, apoydndose en un ejen-
plo particular. Segin se ilustra en la figura 24, el edificio
tiene 16 plantas atendidas por cuatro cabinas 0, 1, 2 ¥ 3. ElL
edificio tieme una planta principal 1, dos sétanos Bl, y B2, ¥y
dos dticos TH1 y TE2. La cabina O estd habilitads para ambos s¢
tanos Bl y B2 y para las plantas 1 a 12, La cabina 1 estd habi-
litada para el sétano B1 y las plantas 1 a 12. Las cabinas 2 y 3
estdn habilitadas para las plantas 1 a 12 y para ambos dticos
TE1 ¥y TE2. Los grupos vdlidos se determinan a'partir de las mdg
caras de llamada de subida y de bajada, RAMS 9 y 10. Existen
dos espacios de exploracién en el grupo de una cabina 0001. Hay
dos espacios dehexploracién en el grupo de dos cabinas 0011.
Existen cuatro espacios de exploracidén en el grupo de dos cabi-
nas 1100, y existen 22 espacios de exploracién en el grupc de

cuatro cabinas 1111, En el grupo no activo 0000 existen dos es-
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pacbs de exploracidén. Todos los deuds grupos estdn vaclos. La
tabla ITII indica los grupos y el mimero de espacios de explora-
cién asociados con cada grupo, e indica también los ASI vy ACI
por cada grupo. El nimero promediado A se calcula utilizandg

el nimero de llamadas de vestibulo ing?cado en la tabla
TABLA T17T

GRUPOS LLAMADAS DF VESTIBULO EIPACIOS DE EXPLORACION ASI ACI
0001 1 2 2 1

0011 0 2 1 0

1100 = 3 4 2 2

1111 N 4 22 & 1

0000 X 2 (no vdlido) X by

32 TOTAL

Las cabinas cslén en las posipiones indiecada:
por los circulos, teniendo la cabina 2 la asignacién HEZIT en lo
planta principal. Las 1llamadas de cabina se indican con “CC'. las
llamadas de vecstfibulo se indican con un "tridnghlo"” debajo del cn
cabezamiento "llamadas de vestibulo”. La funcidn 332 de la Tirsura
9, detallada en 1LCD11, de la fipura 14, determina el mimero prosc

diado AQB del edificio, y los mimeros promediados A de los

Sru-
. SI -

pos. &l mimero promediado ApB es 3, eu decir 2D espacios de explo

5 At

racién vdlidos divididos entre cuatro cabinas en servicio. Los md
meros promediados ASI se determinan dividiendo el ndmero de ecpa-
cios de exploracién de un grupo por el mimero de cabinas en seevi
cio habilitadas para el grupo. Estas se enumeran en la tabla il
y se almacenan en el'emplazamiento de grupo adecuado a la RAx o
de la figura 24. Se observard que cuando el cociente es una frac
cién se emplea el ndmero entero inmediatamente superior.
Ta funcidén 342 de la fizura 9 detallada en

LCD11, figura 14, determina el ndmero promediado A para ¢l ail

CB
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ficio y losc mdimeros promediados A, de los grupos. 1l numero pro

. Cl
mediado ACB’ es 2, es decir 8 llamadas de vestibulo divididag i
tre cuatro cabinas en servicio, Los mimeros promediados ACI se
determinan dividiendo el mduero de llamadas de veegtfbulo en un
srupo por el mimero de cabinas cn servicio habilitadas para aten
der el grupo. ketos nmimeros se indican también en la tabla 111 ¥y
ce almacenan en ¢l emplazamiento de grupo adecuado de la RAil 2
de la fisura 24.

Ta tabla 1V facilita el recordar los mimeros
promediados y lasg limitaciones que ce aplican a las tres operacio

nes de asignacidn:

TABLA IV
OPEMACION DE A, Ay Agy  Agy LINITACION DE MEDIO IECO
ASTGNACTON RRITO DE ID4 Y VUELTA
1 st st St st Tt '
2 1 s1 s{ s{ 51
3 Tio No st No . 51

Durante la primera operacidn de asignacidén,
la cabina 2 que tienc la asignacién NEXT recibe la asignacién de
la planta principal en sentido ascendente, indicada por una "IV
en la tabla de asisnacién para desplazamiento hacia arriba de la
figura 24. Se supondrd que no existen cabinag AVAS, y por tanto
la cabina NEXT se tendrd enucuenta para asignaciones ulteriores,
pero se situard la ¢ltima en el orden de prioridad., También se
supondrd que el dispositivo de planta de reunién no ectd activa-
do. Se supondrd que cl orden de prioridad de cabinas determinado
por el subprograma LCD8. en la fig.2l, es 1,%,0,2.La fase 944 de
ILCD14 (fig.22) separa los espacios de exploracidn para los cuales
las cabinas tienen llamadas de cabina registradas. la cabina 1

tiene una llamada de cabina para la novena planta, ¥y ya que esld
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RIS
U, ores s
e e

dispuesta para desplazarse hacia arriba, se le asignard el ecpu-—
cio de exploracién 10-UP, asociado con la novena planta. La nove
na planta tiene registrada una llamada de vestibulo para subir,
y por tanto esta asignacidn tiene en cuenta automdticamente ecta
llamada éoincidénte.

La cabina 3 tiene una llamada de cabinm pu-—
ra la 122 planta, y ya que estd dispuesta para subir, se acisna
a la cabina 3 el ecpacio de exploracién 13-UP, asociado con 1=

planta 12.

o La cabina O tiene una llamada de cabina DATR,
la planfa'principal, y ya que estd dispuesta para desplazarce ha-—
¢ia abajo y estd habilitada para efectuar recorridbs por debujo
de la planta principal, se le acigna el espacio de expleracidn
02-DN azociado con la planta principal. La asignacién planta prin
cipal hacia abajo forma parte del grupo 0011 qﬁé tiene un A de

el

1. Por tanto, esta asignacién a la cabina 0 satisface el A . dol

|
4

[

grupo 0011 para la cabina O. :
La cabina 2 no tiene llamadas de cabina ¥

no recibe asignacién suplementaria durante la primera operacidn.
Por tanto, la primera operacidén se completa asignando el espucic
de exploracidén de planta principal en sentido ascendente a lu ca-
bina NEXT, y los espacios de exploracién asociados con las llana-
das de cabina registradasiy las direcciones de degplazamiento do
lag cabinas gue tienen llamadas de cabina. Se recordard que Lubld

asigna espacios de exploracién solamente a aquellos grupos que i

" tdn habilitados para mds de una cabina; por ejemplo, en LCLG, fi-

gura 8, se ha asignado ya los grupos de una cabina a sus czbinn:

asociadzg, es dscir, gue los espacios CO-UP y O1-I% Lon e:3c U0

= 13 oarisa O
oA Cluaollt U

Durante la sesunda operacidn, el orden -
[ b
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prioridad de cabinas seguird siendo 1, 3, 0, 2, Ya que no hay ca
bings AVAS, la direccién de exploracién para asignar los espacios
de exploracién a partir de las cabinas, es la misma que la direc-
cién de decplazamiento de las cabinas. '

' ' . La operacién 2 toma en primer lugar el gﬁupo
0011, El espacio dg exploracién 02-DN ha sido ya asignado a la ca
bina 0 y por tanto se asigna el espacio de exploracién 01-UP a la
cabina 1. Esto completa la asignacifén de los dos espacios de ex-
ploracién en el grupo 0011.

o Se toma shora el grupo 1100 y la cabina 3,
a la cual se habla asignado el espacio de exploracisn 13-UP duran
te la primera operacidn;ésta cabina recibe shora como asignacidn
el espacio de exploracién-l44UP,lo que satisface el ndero pronmgdia
do de grupo ASI de 2,y la cabina 2,la otra cdhmalﬂbﬂrmda Taa este
grupo .de dos cabinas, recibe como as signacién los e spacios de e~
ploracién 15-DN y 14-DN. Ia asignacién del espach de expioracidn
14-UP a la cabina 3, tiene en cuenta la 1lamada de vestfbulo pa-
ra subir en TE1, y la asignacién del espacio de exploracién 15-DK
a la cabina 2, tiene en cuenta la llamada de vestibulo para bajar
en TEZ.

Se toma ahora el grupo 1111 y se asigna a la
cabina 1 los espacios de exploracién 09-UF, 11-up, 12~U2, 12-Lk y
11-DN. La asignacién anterior 10-UP a la cabina 1 tiene una llaua
da de vestibulo, lo que satisface el mimero promediade de llama-
das de grupo AC de 1 para el grupo 1111, Por tanto, no se asigna
el espacio 13-DN a la cabina 1, ya que tiene una 1llamada de vesti
bulo registradé. la asignacién termina en el espacio de explori-
cién 11-DN, ya qﬁe satisface el mfmero promediado de grupo A‘l de
6.

se efectda shora la asignacién a la cabina 3,
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empezando a partir de la cabinz en la direccién ascendente. Bl
espacio de exploracién 12-UP habla sido asignado anteriormente
a la cabina 1. Por tantc, el primer espacio de explcraclén asiy
nedo a la cabina 3, en este grupo es 13-DN. Ya que este espacio
de éxplofacién tiene uns llamada de vestibulo, esto savisface

el mémero promediado A.. de 1, y el mimerc promediado ACB de 2 ¥

se asignardn solamenteoispacios de exploracién sin llamadas a
esta cabina durante el resto de la segunda operacién de asigmma-
cién, Los esﬁacios de exploracién 12-DN y 11-DN han sido asigan
dos previamente a la cabina 1, y por tanto, el siguiente egpa-
cio de'ékploracién asignado a la cabina 3 es 10-DN. 5 callban
los espacios de exploracién 09-DN y 08-DN, ya gue tienen 1lraus—
das de vestibulos, y se asignan a la cabina 3 los espacios do
exploracién 07-DN, 06-DN, 05-DN y 04-DN. Esto satisface el mtae

ro promediado A_._ de 6 para este grupo, y cl ndmero prorecdizdo

ST
ASB de 8. Todos estos ecpacios de exploracién estdn situados den
tro de la limtacidn de medio recorrido de ida y wvuelta.

se efectda shora la asignacién a la cabina
0, eupezando por la cabina en la direccidn descendente. EL espn
cio de exploracién 04-DN ha sido asignado ya.a la cabina 3, y por
tanto, se asisnard en primer lugar el espacio de cxploracién 03-Dil
¥l siguiente espacio de exploracidn qué ge asipgnard-a la cabina O
serd 03-UP. Ya que el espacio 03-UP tienc una llamada de vestivu-
lo asociada con &1, esto satisface el numero promediado de llaua-
das de grupo ACIde.ixpara la cabina 0,y el nimero promediado ACB
de 2,y shora solamente se asignaran espacios de exploracidn sin i
madas de vestiﬁulo a la cabina 0 a partir de egte grupo en esilu
operacién de asignacién. Por tanto, se asignan a la cabina C Lou
espacios de exploracién 04-UP, 05-UP ¥y 06~UP, lo que satisface

el mimero promediado de espacios de cxploracién del edificio £

S
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de 8, y el mimerc promediado de ecpacios de exploracidn de grupo
ASI de 6, y lac asicnaciones se hardn dentro de la limitacién de
medio recorrido de ida y vuelta.

A la cabina 2 se asignén ahora espacios de
expioracidn a paftir del grupo 1111, empezando a partir de la ca
bina en sentido ascendente. Bl primer espacio de exploracién li-
bre (no asignadc) en sentido ascendente cn este grupo, ca 07-UP,
¥y por tanto se asignan a la cabina 2 los espacios de cexploracién
O7-UP y 08~UP. k1l siguiente espacio de exﬁloracién libre es 09-Di,
pero écte ectd cituado mde alld de la limitacién de medio recorri
do de ida y vuelta y no se asignard a la cabina 2.Esto completa
la segunda operacidn de asignacidn,y ahora todos los espacios de ex
ploracién han sido asignados, salvo los espacios 09-DN vy 08-Di, ¥.
ambos tienen una llamada de vestibulo registrada.

En la tercera operacidn se'asignan los egpa=
cios de exploracién libres, suprimiendo todas las limitacioies
impuestas durante la segunda operaciébn, salvo el ntdmero promedia-
do de llamadas de edificio Ay ¥ la limitacién de medio recorzido
de ida y vuelta.Se toman las cabinas en el mismo orden enemnd con
la cabina 1. La cabina 1 tiene solamente una 1lamada agignada y
por tanto, se le asignard el espacilo de exploracién 09-DN. Bste
espacio de exploracibén estd incluido en la limitacién de medio
recorrido de ida y vueltd y sabisface el nimero promediado de lig
madas de edificio Acﬁ de 2 que corresponde a esta cabina.Por o, .
no se puede asirmar a esta cabina el espacio de exploracién 08-DIi.
Se examinard la cabina 3. Ia cabina 3 tiene ya dos llawadas de
vestibulo asigﬁadas, 1lo que satisface el ACB de 2, y por tanto,
no se le agigna el espacio de exploracién 08-DI.

La cabina O tiene también dos llamadas de

vest{bulo asignadas, lo que satisface el ACB de 2, y por tanto,
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no se asignard a esta cabina el ecpacio de exploracién 08-DH.

En ¥ltimo lugar se examinard la cabiné 2, v
ya que el espacio de exploracién 08-DN estd situado mds alld de
su limitacion de medio recorrido de ida y vuelta,no se asignayé a

1la cabina‘Z.Por tnto,el espacio de exploracidén 08-DN no se asig-
na durante esta parte del programa.

~

La figura 25 es un grdfico que ilustra lasc
seflales de inhibicién proporcionadas por el control 22 del sis-
tema para el ejemplo especifico de la figura 24.

. Aunque la descripciodn que antecede se rofie

ra al modo de realizacilén preferido del invento, se entiende gne
pueden utilizarse algunas disposiciones en variante, y que coias

caen dentro ‘del alcance del invento.For ejemplo, el modo de vca-

lizacidn preferido utiliza una exploracidn de -"bucle" para asignr

L4

los espacios de exploracidén a las cabinas, lo que implica las
treés operaciones de asignacién, Esta exploracién en bucle gue
empieza en la cabina en la direccién de desplagamiento y vvelve
a la posicién de la cabina, es preferida porgue permite reunir
los grupos de mimerec idéntico cualquiera que sea la direccidn de
servicio gue estd asociada con la palabra binaria de una plania.
Sin embargo, serfa conveniente mantener la distincién de direc—
cién de serviecio, y tener grupos de "sentido ascendente! y grupos
de "sentido descendente". La exploracién en bucle no se utiliza-
rfa en este caso, ya que los grupos de "sentida ascendente® so
asignarfan mediante una exploracidén hacia arriba, y los grupos
de "sentido deccendente'" se asignarian mediante exploracién hu-
cia abajo. '

Adends, en el modo de realizacién preferiuo,
la asignacién general asigna los espacios de exploracidn a unz ca

bina elegida hasta que se sati.fagan uno de los mimeros promedin-—
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dos -de limitacién dindmica ASI o A_., 0 la limitacidén de distan-~

<
cia de desplazamiento de una cabin; ocupada. También seria conve
niente asignar un espacio de exploracidén a una cabina a la-vez,
efecﬁuan@o la operacién cabina por cabina, ﬁasta gue cada cabina
alcance un ndmero promediado de limitacién dindmica, o la limita
cibén de distancia de desplazamiento.
TRADUCCION DE LAS INSCRIPCIONES DE LOS DIBUJOS ORIGINALILS
Figura 1
68 .
T8 «cw Programacién de fiempo
70 .5

T70a. — Control del sistema

Control de llamadas de vestibulo

Organo de tratamiento del sistema

I

T4. ~ Dispositivo y direccién de planta principal
76 . ~ Dispositivo y direccién de planta de ‘reunién
T2 o+ ~ Interface del 6rganc de tratamiento

T2a. -~ Reposicibn

56 . - Accionamiento

57 « -~ Control de accionamiento

28 .~ Interface de cabina O

34 . = Interface de cabina 1

40 . = Interface de cabina 2

46 . - Interface de cabina 3

24 . = Control de 1lamadas de cabina
26 . - Selector de plantas de cabina
32 « = Selector de plantas de cabina

38 . - Selector de plantas de cabina

w N - O

44 , - Selector de plantas de cabina
30 . ~ Control-de llamadas de cabina
36 . - Control de llamadas de cabina

42, - (Conbtrol de llamadas de cabina
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60 . -
Jda. -
20a. -

Fisura 2

Figura 3

Figura 4

86&- -
86b' -
86c. -

Fimara 5

—
- O W © 1 o0 WV P> W e
L)
i

—

- 120 -

Control de cabinasc
Cabina O
Hacia control de accionamiento

Hacia las demds cabinas de ascensor (cabinas 1,2y 3)

Espacios de exploracién

Ciclo de exploracidn

.Eepacio de exploracidn 00

Espacio de exploracién 00

Espacio de exploracién 00 solamente

dteloj 1
Reloj 2
Reposicién manual
Salidas OUTO-OUT4

Podas las entradas

Entradas INO-IN15

Espacio de exploracién o linea

Gréifico de RAK

Hivel de planta _

(Almacenado prévisional para habilitacién de plantu)

)

Mmeros de grupo (ACI
Llamadas. fantacma
Tab}a de asignacién cn centido ascendente
Tabla de acignacién cn sentido descendente
Mimeros de grupo (ASI)

idscaras de llamadss de bajada

idscaras de llamadas de subida
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12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
'
31
32
33

Tioura

1

~] O W & W N

Habilitacibn de planta almacenada

wdscara
iecara
iidscara
Mﬁscafa
idscara
sidscara
Miscara

li¥scara

de
de
de
de
de
de
de

de

ba jada~determinada
Illemadss de cabina para subir-determinada
bajada—-determinada
llamadas de cabina para subir-determinada
ba jada~determinada
1llamadas de cabina para subir-determinada
ba jada~determinada

llamadas de cabina para subir~determinada

Cabina ordenada

Ndmeros de cabinas ordenadas

Llamadas de cabina

Prdnsito mdximo

Posicibn de
Posiclién de
Pocicibn de

Posgicibn de

Cabinas

Cabina O

Cabina 1
Cabina 2
Cabina 3

la cabina O
la cabina 1
la cabina 2

la cabina 3

Posicibn de planta

Bspacio de exploracion

THO (cabina 0)

—t———

151 (eabina 1)
1%2 (cabina 2)

EﬁS (cabina 3)

Sefial de selccidn
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Estado
Seflales de entrada secuenciales procedentes de las

cabinas

10 . - Lspacios de exploraciém 02 a 13

8¢

ra,

-

Figu

Seflales secuenciales procedentes de CPU heacia cabinme
Ispacios de exploracién 01 a 14
Posicién de la planta

Espacios de exploracién

. Seflal de seleccién

Otras instrucciones

Puesta en marcha

Leer entradas LCD2

Contar cabinas en servicio LCDI1
Pormar mdscaras de llamada LEDY
Contar espacios de exploracién en cada grupo LCDIO

Determinar AQI por cada grupo y A LCD11
wJ

cB’?

Leer entradas LCD2

Contar cabinas en servicio LCDI

sAlain cambio de grupo?

Contar llamadas de vestibulo por cada grupo LCD4
D11

CB? LCD

Condiciones de trdnsito cupeciales LCD12

Determinar Ao por cada grupo v A

Plantas especiales LCD13

Vaciar tabla de asignuciones LCDS

Eliminar asignaciones de cabina excesivas L{D6
Asignar direccién de exploracién LCDT

Asignar prioridadec de cabina LCDS

Asignar ecpacios de exploracién LCD14
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358 .« = Registrar salidas LCD3

Fieura 10

360 . - LCDR2

362 . - Vaciar acumulador y efectuar acarreo

368 . - Leer entrada de RO 1 en RAMS 0, 1, 2, 8, 3
370 « = ;Final del ciclo de exploracién?

372 . - Salida

Pisura 11

380 .~ LCDT

382 .c:;Inicializar # de cabinas, suprimir NSC
384 . = Leer y almacenar palabra de INSC

386 . = Leer y almacenar palabra de BYPS

388 . - ;Es esta cabina BYPS?

390 « - ;Es esta cabina INSC? .

392 . - Incrementar NSC

394 . - Habilitar bitio INSV para esta cabina
396 . - Incrementar / de cabinas

398 . = ;Terminado?

400 , - Cargar palabre de INSV

402 , = Cargar cuenta de K
404 , =~ Halida

5C

Firura 12

412 .~ Suprimir: Mdscaras arriba/abajo en RAMS 10, 9
Inicializar: Cuenta de plantas
Registrar: # de cabinas
Indicador ae prueba -~ O para cada cabina

414 ., - Leer palabra de habilitacién de planta a partir de
RAN 2 y registrar en RAlS 9, 10, 11

416 , =~ ;Palabra = 0%

418 . - Desplazar hacia la derecha
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420

422

424

426

428
430
432
434
436
438
440

442
444
446
448

—

—
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JAcarreo = 19

Registrar direccién en registro de retardo de subida
para esta cabina

;,Indicador de prusba = 07 :
Suprimir acarreo hacia bitio de retardo, ajustar: indi
cador de prueba —— 1

Incrementar # de cabinas

;,Terminado?

Desplazar hacia la derecha

Registrar esta palabra en mdscaras de bajada RAW 9

Incrementar cuenta de plantas

& Terminado?

Registrar direccién de retardo pare cabina - iniciali-
zar cuenta de cabinas
Retardar bitio en HAil 10

Incrementar cuenta de cabinas

~ ferminado?

Fiaura 13

452

454

456
458
460
462
464
466
468

Salida

Tnicializar: Cargar grupo de direccién RAH 10: indica-

dor —-— 1
Suprimir: ASB ‘
(RAH 8)
ASI

Inicializar cuenta de plantas

Leer palabra de mdscara

sPalabra = 07

Incrementar total espacios de exploracién

Registrar direccién de grupo

Incrementar total de espacios de exploracidn para grupo

Incrementar cuenta de plantas
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470

472"

474
476
478

492
494
496
498
500

502
504
506
508
510

»

Fisura 14

"
S

1.

e

5120 -~
514 . -

522
' 524,
526
528
530
532
534
536
538

Figura 15
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5 Terminado?

Registrar direccitén LAl 9
s Indicador = 07

Ajustar: Indicador -- O

calida

Registrar N“C’ inicializar cuenta de grupos
(9]
Regictrar total (llamadas o espacios) para edificio
Dividir total por N“C
. o
Alimacenar resultado (ACB 0 ASB)

“Registrar direccién de grupo, registrar total (Llamadas

0 espacios) para grupo

;Es el total (de llamadas o espacios) del grupo = 07

Determinar # dec cabinas en este grupo-(NSCI)

Dividir total por N,
50T

Almacenar resultado (ACI o AQI)

Incrementar # del grupo

& Perminado?

Salida

Inicializar RAMS 1, 9, 10
CB (RAK 2), ACI (RAYM 2)

Inicializar cuenta de plantas

Suprimir: A

Leer palabra de llamada

;Llamada de subida = 1?

iPalabra de mdscara = 07

Incrementar total de llamadas de vestfbulo
Registrar direccién de grupo para esta l1lamada
Tnerementar total de llamadas de vestfbulo para este

grupo
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540 .
542
h44
546 .
548

550 .
552 ,
254

562 .
564 .
566 .
568 .
570 .

572 .
574
576 .
578 .
586 .
580 .

582 .
584 .

592 .
594 .

588 .
590 .
596 .

{

i
UL N
3.‘&.»-———,—;«5

;Llamadas de bajada

]

12

;Palabra de mdccara = 07

Incrementar total de llamadas de vestibulo

legistrar direccidn de grupo para esta llamada
.Increxnér'ltar total de llamadas de vestibulc para este
grupo

Incrementar cuenta de plantas

Ficura 16

& Terminado?

Salida

" PNUFL = 07

;BYPS = 09

Inicializar # de cabinas

5INSC = 19 .
cBYPS = 19

;IEn planta principal?
SUPTR = 1?2

Ajustar indicador de trdnsito mdximo ascendente . --

=
ot
(23

Ajustar programador de tiempo

;Indiecador = 07

SEncima de planta principal?

JUPIR = 07

Ajustar indicador-de trdnsito mdximo de bajada Q
;Programador de tiempo = 09

Hacer volver a cero bitio de trdnsito mdximo en KAl O
Agustgr: Y -1

Incrementar # de cabinas, desplazar : BYPS, UPM:, I
,Bucle de cabinas terminado?

Salida

AN T

9]

(3
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602 -D -

604
606
608
610.
612
614
616
618
620
624
622
621
626
628
632
634
636
638
640
642
644
646
648
650
652
654
656

-
(3

Ajustar: Planta -- posicién principal, indicador princi

pal ~~ 1, palabra ASGN --NEXT, suprimir llamadac fantacma

SPENFLR = 12

&Ny = 07
Q=
Suprimir: NEXT, DOPN, SUT
s Palabra ASGN > 07

Identificar cabina asignada a planta

0?

¢ Cabina en esta planta?

Asignar llamada fantasma a cabina

~sIndicador principal = 1?9

gEKif = 0 para siguiente cabina?
Suprimir CONV

4CALL = 0%

Suprimir: NEXT, DOPN, SUT
Ajustar: DOPN, SUT

Inicializar # de cabinas, ajustar: DIST -- 16

cBitio AVAS = 12

;Puede la cabina atender esta planta?

JNIIT = 19

Determinar distancia hasta planta

;MAs cerca que DIST?

Registrar: # de cabinas DIST

Incrementar # de cabinas

&Terminado?'

Formaf palabra ‘de asignacibn, asignar llamada fantasma
;Indicador principal = 17

Registrar palabra NEXT. en RAM 4

Hegistrar palabra CONV. en KAM 4
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630 .. = ;Palabra AVAS = 0%

658 . - ;Irdnsito mdximo = 1?

664 ., - ;Trdnsito mdximo accendente = 19

666 ., - ;Indicador principal = 1%

662 . - iegistraf llamadas fantacma en planta

668 . = ;Indicador principal?

670 . - Planta -- posicién de CONV, indicador principal ~— O,
palabra ASGN -- CONV

672 . = ;PCONFL = 1%

674 . —“%NSCF = 0°?

676 o =~ .Sflprimir palabra CONV

673 . - Salida

Fieura 18

682 o, - Suprimir: Nyogs Moo en registros de cabinas de RAM
Ajustar: indicador de csubida = 1, direccién de mdscarn
de subida, direccién de asignacidn de subida
Inicializar: cuenta de plantas

684 . - ;Palabra de wdscara = 09?

636 + - ;Cabina dnica?

688 , = ;Llamadas de vestibulo?

690 . -  Estd asignada la llamada?

692 . - Verificar asignacién con mdscara

694 .- ;Asignacién vdlida?

698 . - Incremcntar HhCC

700 . = Hegistrar asignacién en registros de cabina de RAil

696 . ~ Suprimir asisnacidén

702 . - Incremeﬁtar,la cuenta de plantas

114 . - ;Terminado?

716 . = ;Indicador de subida = 19

720 . - Salida
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718 .. - Ajustar: indicador de subida = 0, direccién de mdscara
de bajada, direccién de asignacién de mdscara
704 . - Identificar cabina
706 « = ; Llamada de vestibulo?
- e qJ
708 , - Incrementar BHC1
710 , = Incrementar NQS
712 . ~ Registrar palabra de mdscara en tabla de asignacién de [AN
Fisura 19 -

732 . - Inicializar # de cabinas
734, = NEXD?

738 . ~ Suprinir asignaciones de cabina en registros de cabina

740
746
748
744
772
750
152

54
756
758
764
762
766
768

-

o= Incrementar N

~ Incrementar # de cabinas

~ ;Terminado?

- Salida

=~ Ajustar: NHCT = NhCC+NHCI

- ;Merminado el bucle de exploracién?

~ Inicializar # de exploracién

- Inicializar posicién de espacios de exploracién, calcular
cuenta de plantas

- ;Cabina en planta terminal?

~ Determinar direccién de cspacios

- ;Asipnacidn?

- Suprimir asignacién ée registro de cabina

HOT

- Incrementar cuenta de plantas

~ ¢ Terminado?

770 . ~ Incrementar # de exploracién

Tirura 20

782 . - Incializar: # de cabinas, ajustar: UPSCAN --UPTR

786 . - Formar palabra IDLE de esta cabina
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800
802
804
806
810
816
820
822

824
826
828

832

834
836
838
840
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Contar cabina como comisionada

legistrar IDLE en RAI, incrementar # de cabinas
;Terminado con bucle de cabinas?

Registrar: NSC—1 en UPDes, 1 en DNDES
;Trdnsito mdximo?

Registrar: 1/2 N_., en UPDES y DNDLS

5C

~ Mfrdnsito mdximo en sentido ascendente?

Intercambiar UPDSs y DNDES
Inicializar # de cabinas

Registrar bitio UPIR para esta cabina

~.Asignar cabina para sentido descendente

-—

—

-—

Fieura 21

Asignar cabina para sentido ascendente

Formar bitio UPSCAN para ecta cabina, incrementar # de
cabinas .

;Terminado con bucle de cabinas? ’

Hegistrar palabra UPSCAN en RANM O

Salida

Suprimir la cuenta de llamadas de cabina por cada cabing,

inicializar cuenta de plantas

Contar llamadas de cabina por cada cabina

Incrementar cuenta de plantac

¢Termirado?

Sumar g’de]lamudaé de cabina con llamadas de veglbibule
asignadas a cada cabina y almacenar

Inicializar.gyde cabinas

Sunar llamadas extra

Sumar llamadas extra

'Incrementar 7/ de cabinas

;Termirado?
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858 . -
862 . -
866 » -
868 . -
870 . -
872 .+ =

874 + =

876 .
878 . -
880 s

Pirmaza 22

892 . -
895 . —
896 o -
898 . -
902 . -
904 o =~
906 . -
908 , =~
914 , -
912 . -
920 4 -
924 . -
966 .+ =
968 . -
970 . ~

' r
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Registrar cuentac de cabinas situadas en priumera y sesun
da posiciones

Comparar bitios elevados

Comparar bitiocs inferiores

Tntercambiar ndmeros de cabina y cuentas de llamada
Tnerementar # de posiciones de la "segunda® posicién

s Perminado?

Incrementar # de posiciones do la primera posicidn, cal

biar también este # en la segunda posicidn

. Incrementar # de posiciones de lavisegunda posicidn

;Perminado?

Registrar mimeros de cabina ordenados en RALS 4, 5, 6 v 7

Salida

Registrar llamadas de cabina- en RAMS
Inicializar cucnta de operaciones de asignacién
Inicializar cuenta de grupos 7
Determinar # de grupos

Registrar mdscara de grupos en RAMS

Inicializar # de cabinas, registrar INSV, UPSCAN.
;Cabina INSV?

;Cabina en grupo?

Asignar espacio de exploracién de subida a plunta principal
;Primera operacibn de asignacidn?

Asignar ecpacios de exploracién de subida y de bajada
Asignar espécios de exploracién de subida y de bajada
Increméntar cuenta de esgpacios de exploracién

o# de exploracibén terminado?

Tnerementar cuenta de exploracidn, complenmentar direccion

de exploracién
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,Terminada cuenta de exploracidn?

Incrementar ;/ de cabinac, despluzar hacia la derecha

UPSCAK e 1ESV

;Terminada cuenta de cabinas?

incremenfar cuenta de crupos

;Terninado bucle de grupos?

Incrementar cuenta de opcraciones de asignacidn
;Terminado bucle de operaciones de' exploracidn?
salida

i f

i
i

CcT
Pardmetros de exploracidn
Direccién de espacio de exploracidn
Incrementar N_

: DIST .
sispacio de exploracién habilitado?
;Espacio de exploracidén asignado?
;Llamada de cabina?

;Primera operacidn de asignacidén?
;Llamada de vestibulo?
sTercera operacién de asisgnacidn?
iTercera operacién de asignacidn?
Incrementar N N

) CcI? THCT
Asignar espacio de.exploracidn

Incrementar NSI’ NSS

Espacios de exploracidn

Posicién de planta

‘Puncién de planta

Cabinas

Espacios de exploracidén

[roon

o83
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6 . — Llamadas de vestfbulo (RAil 1)

7 . - Tablas de acignacibn

8 . - Hacia arriba (RAi 6)

9 , - Hacia abajo (RAL T) '

10 . - Direcciones de 2rupo

11 . - ildscarac de llamadas de bajada (RAM 9), cabinas

12 . = Hdscaras de llamades de cubida (RALl 10), cabinas

Fisura 23

992 . - Inicializar: direccién de almacenado de RAL, direccién

ﬁde salida de RAil

<

994 , - Inicializar cuenta de plantas
1000 « - Leer RALS 4, 5, 6, 7 en salida (RAM 1)
1002 . - Incrementar cuenta de plantas
1004 . - ;Terminado? 7 , »
1006 « -~ Salida ‘
Figura 25
1 . - Posicién de la planta
2 , - Espacios de exploracién (S08~-S35)
3., - EE - llamadas de subida
4 . - 27 - llamadas de bajada
5 « = Cabina O
6 « - Cabina 1
7 . - Cabina 2
8 . =~ Cabina 3 7
En resumen, la presente patente de invencidn
que se solicita deberd recaer en las siguientes:
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REIVINDICACIONES

1. - Sistema de ascensor para una estructura dota

‘da de una multiplicidad de plantas, que incluye una pluralidad

de cabinas de ascensor Lfigura 1 (o0, 1, 2, 3)} , unos medios (54,
56, 58) que soportan dicha pluralidad de cabinas de ascensor pa-
ra que puedan realizar un movimiénto con relacibén a las plantas,
unos dispositivos para efectuar llamadas (62, 64, 66) destinados
a efectuar llamadas de servicio de ascensor a partir de por lo
menos algunas de las plantas, unos dispositivos de cortrol de
cabina-(14, 16, 18, 20) para czda cabina de dicha multiplicidad
de cabinas de ascensor, pudiendo cada dispositivo de control de
cabina ser accionado para desplazar su cabina de ascensor aso-
ciada de acuerdo con las llamadas de servicio de ascensor, uin
dispositivo de control de sistema (22), un dispositivo de pro-
gramacién de tiempo (78), unos dispositivos de.interconexida cn
tre aparatos (28, 34, 40, 46) conectados entre cada dispositivo
de control de cabina y dicho: dispositive de control de sistenm,
y caracterizado porque dicho dispositivo del control del sistena
proporciona de manera intermitente una palabra de informacidén
[figuras 1, 84 (65ﬁ57-4ﬂ sincronizada con dicho dispositive e
programacibén de tiempo, para cada uno de dichos dispositivos de
interconexidn, almacenando cada uno de dichos dispositivos dc
interconexién la palabralae informacién recibida a partir de i}
cho dispositivo de control del sistema y extrayendo de mancra
repetitiva y secuencial la palabra de informacién almacenads mi

ra aplicarla a su dispositivo de control de cabina asociadc; prd

ducisndose dichas palabras de informacidn por dicho di:rnositive
de control del sistema para hacer gue la multiplicidad de cabi-
nas de ascensor contesten las llamadas de servicio de ascensor

de acuerdo con una estrategia predeterminada.
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2. - Sistema de ascensor segdin la reivindicacién
1, caracterizada porgue el dispositivo de control del sistema
Efiguras 1, 4 (70); figuras 1, 6 (72i] incluye unos dispositivos
[figura 4 (RAKS 1, 3); figura 6 (182, 184ﬂ para mandar secuencial
mente las palabras de informacién a cada uno de los dispositivos
de interconexién .

3. - Sistema de ascensor segin la reivindicacidén
1 6 2, caracterizado porque cada dispositivo de interconexién in
cluye una memoria de acceso secuencial [figura 8a (21OX] para al
macenar y para extroer repetidamente la dltima palabra de informa
cién recibida a partir del dispositivo de control del sistema.

4, - Sistema de ascensor segun la reivindicacidn
3, caracterizado porque cada uno de dichos dispositivos de inter
conexidn incluye un dispositivo de memoria asociado [figura BA
(214, 216)] teniendo dicha memoria de acceso secuencial un pri-
mer modo que recibe y almacena una nueva palabra de informacidén
procedente de dicho dispositivo de control del sistema, wmientras
extrae simultaneamente una palabra de informacién almacerneda pre
viamente para aplicarla a su dispositivo de control de cabina aso
ciado, y un segundo modo que extrae repetidamente y secuencial-
mente la palabra de informacién almacenada para aplicarla a su
dispositivo de control de cabina asociado, ¥y seleccionando dicho
dispositivo de memoria asociado el modo de dicha memoria de ac-
ceso secuencial que correcponde al formato de dicha palabra de
informacién secuencial y a dicho dispositivo de programacién de
tiempo. .

‘5, — Sistema de ascensor segin la reivindicacién
3 6 4, caracterizado porque la memoria de acceso secuencial es
un registro de desplazamiento, que es activado continuamente por

dicho dispositivo de programacifn de tiempo,

e
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6. - Sistema de ascensor segdin la reivindicacidn
5, caracterizado porque cada uno de dichos registros de desplaza
miento tiene una entrada de informacién (D) conectada con el dis
ﬁositivo de control del sistema, una salida (Q), ¥y una entrada
de recirculacién (REC) conectada con la salida, y una entrada de
modo (MODE) que responde al formato de la palabra de informacidn
para habilitar la entrada de informacidén y poner fuera de servi-
cio la entrada de recirculacién cuando se recibe la palabra de
informacién, y para habilitar la entrada de recirculacidn y poner
fuera de servicio la entrada de informacién al final de 1a pala-
bra de informacidn.

7. - Sistema de ascensor segin las reivindicacig'
nes 1 a 6, caracterizado porque el dispositivo de interconexidn
incluye un dispositivo suplementario [figura 8a (218, 220, 222,
224)) accionado por el formato de la palabra de informacidn para
almacenar la palabra de informacién.

8. - Sistema de ascensor segin la reivindicacidn
4 o las reivindicaciones 5, 6 y 7, en la medida en que dependen
de la reivindicacién 4, caracterizado porque el dispositivo de
memoria asociado incluye unos primeroc y segundo flip~flops, reo-
pondiendo dicho primer flip~-flop al formato de la palabra de in-
formacién, habilitando dicho segundo flip-flop para que sea con-
mutado desde un primer estddo hasta un segundo egtado por el é&is
positivo de programacifn de tiempo durante el primer bitio (cero
delantero) de la palabra de informacién y para que vuelva al pri
mer ectado por el dispositivo de programacién de tiempo cuando
la palabra de informacién ha sido almacenada en la memoria de ag
ceso secuencial, eligiendo dicho segundo flip~fiop el primer no-
do de la memoria de acceso secuencial cuando estd en su sesundo

estado, y el segundo modo cuando estd en su primer estado.
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9. Se reiviandica por Altimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencidén que se solicita:
SISTEﬁA DE ASCENSOCR.

Todo conforme queda descrito y relvindicado en
la presente Memoria Descriptiva que consta cu clento treinta

y siete phiginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
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