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E1l invento se refiere en general a smstemas de
ascensor y mds particularmente a controles y modalldades e jora-
dos y mds eficades para ordenar la circulacifn de unz mult*pllql
dad de cabinas de ascensor de modo que acudan a las llémadas de -
servicio de ascensor efectuadas por los usuarios. a

En los intentos realizados en el pasado por la in
dustria de los ascensores para distribuir las llamadas‘re%aciong
das con el servicio de ascensor entre una multiplicidai,éé'cabi—
naéfde ascensor, se habfan establecido zonas de servicio:qﬁe'se
extendfan desde una cabina ocupada hasta la siguiente éabiﬁa ocy
pada en ;ervicio, delante de la primera., En cada apeadero de plan
ta estaban previstos unos pulsadores para cada cabina, ilumindndo
se los pulsadores de plantas situados en las plantas de las zonas
de servicio de la cabina para indicar a los eveniuales pasajeros
qué botén debfan accionar para ser atendidos de la menera méds ré-
pida. ‘

En un intento anterior pars efectuar un control
basado en cuotas, se obtuvo que una cabina de ascensor se parara
solamente en respuesta a las llamadas de vest{bulo registradas
por ella antes de que abandonara el terminal, Mds tarde, los con
troles de cuotas han sido aplicados a las zonas de Servicio. El
mecanismo de las cuotas puede ser ajustado para impedir que en
cualguier momento una cabina pueda acaparar un ndmero de llama~
das no contestadas procedente de una zona de servicio superior a
la cuota, o puede ser ajustado para impedir que la cabina acep-
te llamadas suplementarias después de recibir su cuota.

Ia organizacién en zonas de midximo trénsito descen
dente divide el edificio en zomas durante los periodos: de mdximo
trénsito descendente de modo que £e impilda un servicio excesivo

hacia las plantaes mds bajas del edificio. Es conocido invertir el
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sentido de marcha de ciertas cabinas que se desplazan hacia arri-
ba de acuerdo con la llamada mis alta procedente de la mds baja

de las dos zonas, cusndo el trdnsito de la zona mds baja ha alcan
zado una magnitud predeterminada. Otro procedimiento consiste‘en
invertir el sentido de marcha de las cabinas de acuerdo con la lla

mada de servicio deccendente méds alta de una zona, cuwendo el nivel

‘‘‘‘‘

del trdneito he alcanzado un valor predeterminado y no hay cabinas
en esta zona.

Se conocen también sistemas dediSbribucién progras=
mados que efectdan automdticamente una conmitacidn entre-una multi
plicidad de diferentes esquemas de trdnsito, baséndos&'én las con-~
diciones de trdmsito que han sido detectadas, que incluyen la divi
sifn en zonas durante los periodos de mdximo trédnsito ascendente
¥y descendente, Contrariumente a lo que antecede, se conoce un sig
tema de divisifén en zonas de demandas de servicio en lugar de una
secuencia de distribucibn programada.

la patente de los Estados Unidos, mimero 3.614.997
determina el nivel de itrdasito en cada zona de servicio de las ca
binas, y se suman los niveles de trdnsito, dividiéndose esta suma
por el mimero de cabinis para obtener un valor promedizdo. Este
nivel medio de trdnsito en las zonas se utiliza para controlar la
distancia de separacién y la carga de funcionamiento de las cabi-
nas8, haciendo que una cabina situada delante de una cabina someti
da a una carga inferior & la carga media, quede insengible a las .
llamadas de vestfbulo, y también para determinar el momento en el
cual una cabina estd disponible para realizar un servicio especial
directo en respuesta a una llamada de vestibulo.

In la patente de los Estados Unidos, ndmero 3729.06¢
se distribuyen las cabinzs de accensor en zonas de servicio y se

cambian las zonas de servicio para equilibrarlo gemerando posicid
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nes imaginarias de las cabinas y estableciendo las zonas de servi
cio a partir de estas posiciones inaginarias de las cabinazs,

Los controles de los sistemas ée superyiéign de la
técnica anterior estaban basados en la utilizacién de relés, mien
tras que'los controles mds recientes emplean la tecnologia dé gs~
tado sb6lido. El cambio a los controles de estado sélidc en los
sistemas de supervisién no ha alterado la filosoffa de loz con~
troles basados en relés voluminosos y complejos con la manipula-—
Ci6n de la gran cantidac¢ de informacién asociada con wna multipli
cidad de cabinas de agcensor en un edificio de grandes dinensio~-
nes que necesifa, bien un sistema 1l6gico conexionado y complejo,
o bien unarpotente microcomputadora de utilizacién general. Aun-
que estos procedimientos son bien adaptados para los mayores gru
pos de ascensores a gran velocidad, resultan demasiado costosos
para los grupos mds reducidos de ascensores de velocidad,media.

Los microordenadores, tales como los modelos MCS-4
y MCS-8 de Intel, el modelo PPS de Rockwell, el modelo PIP de Sig
netic, el modelo GPC/P de National y el modelo 7300 de AMI, pre-
sentan una solucién interesante tanto desde el punto de vista eco
némico como desde el punto de vista de su adaptabilidad debida a
los circuitos LSI (integracién en gran escala) y & su capacidad
de programacién. La unidad central de tratamiento (CPU) estd cong
tituida usualmente por un’solo "chip" y el conjunto de "software
tipico estd contenido en memoriass fijas auxiliares (ROMS). La in=
formacién se almacena en mpmorias de acceso gelectivo (RANMS).

Aunque los microordenadores presentan una buena
flexibilidad de progrumacibén a un precio moderado, también impo-
nen ciertas restricciones debidas a su velocidad y a su capacidad
de memorizacién relativamente limitadas.

ELl objeto principal del invento.consiste en propor
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cionar una estrategia de e: plotacmén nueva y mejorada para el con
trol de un grupo de cabinas de ascensor que conduce por si misma
a la utilizacidén de un microordenador, mientras funciona dentro
de sus limitaciones de memoria y veclocidad, para conseguir un ser
vicio rdpido y eficaz a las plantas del edificio donde estd insta
lado el ascensor. o
‘Teniendo en cuenta este objeto del 1nven$o, este
Ultimo consiste en un sistema de ascensor para un edificio dotado
de una multiplicidad de plantas, que incluye: una multiplicidad

de cabina§“de ascensor, unos medios que sopoftan dicha muleiplici
dad de cabinas de ascensor de modo que puedan realizar un mevimien
to con relacifn a las plantas, un dispositivo de control parz cada
una de las cabinas de dicha pluralidad de cabinas de ascensor, y

un dispositivo de control de supervisién, suministrando cada dis~
positivo de control de cabina unas sefiales de habilitacidén de plan
ta que indican las plantas del edificio que la cabina de ascensor
debe atender, proporcionando dicho dispositiv6 de control de super
visibn, en respuesta a dichas sefilales de habilitacién de planta,
unas sefiales para el dispositivo de control de cabina de por lo me
nos algunas de las cebinas de ascensor, haciendo que dicha multi-
plicidad de cabinas de ascensor aseguren el servicio de ascensor

a las plantas de edificio de acuerdo con una estrategia predetermi
nada.

El invento incluye ademds unos medios para efectuar
1llamadas de vestibulo para subir y bajar que permiten efectuar lla
madas de servicio de ascensor en la direccién ascendente y'en la dj
reccibn descendente,respectivamente, a partir de por lo menos algu-
nas de las plantas, indicando cada una de dichas seflales de habili~
tacifn de planta de dicho control de cabina, las plantas y las di-

recciones de servicio a partir de las mismas, que la cabina de as-
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censor asociada puede atender, y un dispositivo de coxtrol que
asigna eficazmente las llamadas de servicio de ascensor efectug
das en dichos medios para efectuar llamadas de vestfbulo yﬁra =0
bir y bajar a unas cabinas predeterminadas, utilizando‘ia infor-
macién proporcionada por cada uno de los dispositivos de - cortrol
de cabina con respecto a qué plantas y qué direcciones de servi-
cio a paftir de las mismas, cada una de las cabinas puedeVEYender.

_ Otro aspecto del invento consiste en el diépositg
vo de control de supervisidn gue incluye un priﬁer dispositivo
que reungxlas plantas atendidas por la misma combinacién de cabi-
nas de ascensor en un grupo, un segundo dispositivq que determina
para cada grupo de este tipo, sometido por lo menos a una limita-
ci6n predeterminada, qué cabina de ascensor asociada con un grupo
atenderd una llamada procedente de una planta del grupo, y un ter
cer dispositivo que asigna eficazmente las llamadas de servicio de
ascensor a dicha multiplicidad de cabinas de ascensor proporcionan
do seflales al dispositivo d¢ control de cabina de dicha multiplici
dad de cabinas de ascensor, de acuerdo con dicho segundo dispositi
V0. ' '

Otro aspecto del invento'consis%e‘en que incluye

un dispositivo de promediado que suministra un primer: mimero pro-
mediado que corresponde al nUmeroc de llamadas de vestibulo para

subir y bajar efectuadas ed la estructura y al ndmero de cabinas

_ de ascensor en servicio, constituyendo dicho primer mfimero. prome-

diado una limitacién a la cual estd sometido dicho segundo dispo-
sitivo para determinar qué cabina de ascensor debe atender una
planta. )

31 invento se entenderd mfs fédcilmente leyendo la
siguiente descripcién que se 4z a titulo de ejemplo, tomada conjun

tamente con los dibujos que la ucompafian y en los cuales:
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) la figura 1 -es un diagrama parcialmente esquemdti
co y parcialmente en hlogues de un sistema de ascemsor, que inclu
ye un control de supervisién de sistema, que puede emplesr las
ensefianzas del invento: “

la figura 2 es un diagrama de tiempos queiildétra
las seflales de tiempo generadas durante un ciclo completo de es-
pacios de exploracién; _

. la figura 3 es un diagrama de tiempos que ilustra
lags sefiales de tiempo asociadas con un solo.espacio de eiplora- '
cidn;

la figura 4 es un diagrama esquemdtico de .n brga
no de tratamiento del sistema, que incluye una unidad de trata-
miento central y umnas memorias fijas auxiliares (ROMS) y unas me-
mofias con acceso selectivo (RANS), que pueden ntilizarse para
el 6rgano de tratamiento dd sistema que se ilustra en fofma de
bloques en la figura 1;

la figura 5 ec un griafico que ilustra el formato
de 1osAdieciséis registros de 20 bitios counstituidos por las me-—
morias de acceso selectivo (RAMS) ilustradas en la figura 4;

la figura 6 es un djagrama esquemdtico de un cir-
cuito interface que puede ser empleado para el interface de brga-—
no de tratamiento ded cistema qﬁe se ilustra en la figura 13

la figura 7 es un grdfico que ilustra el formato
de las sefizles secucnciales procedentes de las cabinas de ascen-
sor y que se aplican al 6rgano de tratamiento del sistema, tal y
como aparecen a la salida del circuito interface del 6rgano de
tratamiento del sistema que se ilustra en la fipura 6;

las figuras 8A y 8B son diagramas esquemdticos de
circuitos interface gque pueden ser empleados para cada circuito

interface de cabina de ascensor ilustrado en forma de bloque en
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la figura 1;
la figura 8C es un grdfico que ilustra el’fdrmato

de las seflales secuenciales procedentes del control de supervisién

del sistema y que se aplican a cada una de las cabinas de ascensor;

la’ figura 9 es un organigrama que ilustra la estra

tegia de supervisién de grupos para controlar una multiplicidad de
cabinas de ascensor; e

las figuras 10 a 23 son organigramas detallados de
los sub~programas gque pucden emplearse para efectuar varlas *unc1o~
nes 1lustradas en forma de bloque en el organigrama de la flgura 9;

la figura 24 es un grdfico que ilustra la aalgna-
cibn de los espacios de exploracién a unas cabinas; para un ejemplo
particular; y

la figura 2% representa un diagrgma de tiempos gue
ilustra las sefiales de inhibicidn desarrolladas por el control de
supervisién de sistema relacionadas con el ejemplo especifico ilug
trado en el grédfico de la figura 24. ' )

) En resumen, el invento se refiere a unsistema de
ascensor mejorado dotado de una multiplicidad de cabinas de ascen-
sor confroladas de acuerde con una estrategla universal nueva y me
Jorada que se adapta 2 todas las posibles configuraciones de edifi
cio ¥y en el cual cualquier cabina de ascensor puede atender cual-
quier combinacidn de plantas: Los controles de cabina individuales
proporcionan una informacidn completa respecto a la configuracién
del edificio’que existe en cualquier momento, y de este modo, el
control de supervisidn’puede aplicarse universalmente a cualguier
sistema sin modificacién notable. Ademds, la ecstretegia de funeio
namiento nueva y rejorada distribuye la carga de trabajo entre to
das las cabinas de ascensor de manerzs uniforme, de acuerdo con un

programa relativamente cencillo que funciona eficazmente dentro de

e
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los limites de velocidad ¥ de memoria de un microordenador.

lids precisamente, el sistema de asceﬁson;ygpl con
trol de supervisifn de sistema nuevos y mejorados incluyen unos
medios para dividir los sucesivos intervaelos de tiempo idénticqs
en una mul%iplicidad de intervalos de tiempo iguales © eéﬁaéios
de tiempo llamados espacios de exploracibn, asigndndose a'un espe
cio de exploracidn diferente cada planta del edificio donde- se ase
gure el servicio., Las asignaciones se hacen a las plantas de acuer
do con la direccién de servicio a partir de las mismas, v de este
modo -aunque se haya asignado a cada planta solamente unfespacio
de tiempo o de exploracién, si la planta puede ser aten&i&é‘enrq;
reccién ascendente y en direccidn descendente, se considerard co-
mo teniendo dos espacios de exploracifn, uno para la direccién ag
cendente y uno para la direccibn descendente, y se asignard cada
espacio de exploracién a una cabina diferente. Por tanto, cuando
Sse asigna un espacio de exploracién partéicular a una cabina por
medio del control de supervisién de sistema, la cebina es capaz de '
ver une llamada de vestibulo procedente de la planta‘asociada con
este espacio de exploracidén, de acuerdo con la direccién de servi
cio a partir de la planta asociada con este espacio de exploracién.
Las asignaciones de espacio de exploracidn se hacen a las varias
cabinas del ascensor mediante la no generacibn de una sefisl de in-
hibicién del espacio de exploracién asignado. El fzallo del control
de supervisién de sistema en proporcionar las sefisles de inhihi-
cibn no pone fuera de servicio las cabinas de ascensor ya que ca-

da cabina verd la llamada de vestibulo de acuerdo con su propia

‘estrategia de control de cabina, y por tanto seguird en funciona-

miento bajo control de cabina individual, sin control de supervi-
si6n de grupo, hasta que el control de supervisién de sistema fun
cione de nuevo para suministrar las sefiales de inhibicién.
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Las memorias fijas en cada control de cabina se ajus
tan para proporcionar al control de supervisién de sistema;;ﬁnas
sefiales que indican a qué planta: y con qué direcciones Qe servi-
¢io a partir de éstas, cada cabina de ascensor puede prestarﬁserf

5 vicio en respuesta & las llamadas de vestfbulo procedentes de es~
tas plantas, el control de supervisién de cistema utiliza estas
seflales para dividir las plantas y las direcciones de servicio a
partir de éstas, es decir los espacios de exploracién, enig?kpos
estando el servicio de cada grupo asegurado por la misma combina—

10 cién de cabinas. Con un conjunto de cuatro cabinas, 16 grupéé di-
ferentes son posibles, es decir los espacios de exploracién én
los cuales el servicio estd asegurado por una cabina, los espa-
clos en los cuales el servicio estd asegurado por cualquier com-
binacién de dos o tres cabinas, los espacios en los cuales el ser

15 vicio estd asegurado por las cuatro cabinas, y los espacios de ex
ploracién en los cuales ninguna cabina aseagura el servicio. Los
espacios de exploracién en loc cua}es ninguna cabina asegura el
servicio, constituyen un grupo sin efecto. Si todas las cabinas
estdn capacitadas para todas lac plantas y todas las direcciones

20 de servicio, forman un solo grupo. Una vez .definidos los gfupos,
no se cambian hasta que una cabina proporcione una sefial que in-
dica que estd entrando en servicio o saliendo del mismo, ¥ en es—
te momento se redefinen los grupos.

El control de supervisidn de sistema incluye un
25 dispositivo de almacenado para almacenar las sefiales binarias rela
"~ cionadas con las cabinas que estdn habilitadas para atender las

plantas y con las direcciones de servicio a partir de éstas. Las se
fiales binarias forman una palabra binaria para cada planta y para
las direcciones de servicio a partir de ella. Las palabras binarias se

30 utilizan como mimeros de grupo, y también como direccién para alma-
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cenar la informacidn relacionada con estos mimeros de grupo en
unos dispositivos de almacenado direccionables . ;“{‘
Cada vez que se redefinen ios grupos, el control
de supervisifén de sistema determina el ndmero promediado.ASB dg
espacios de exploracién por cada cabina de ascensor en éervicio
en el edificio. El equipo de tratamiento central determina tam-

bién el mimero promediado A_._ de espacios de exploracién:déntro

ST
de cada grupo por cada cabina de ascensor en servicio hahi}ita-

da para prestar servicio en el grupo. Estos valores promgdiados

-
3

ge almacgyan hasta que se redefinan los grupos. ..,

ELl control de supervisifn de sistema lée de mane
ra intermitente y a una velocidad relativamenfe elevada las lla
madas de vestibulo y la informaciﬁn relacionada con el estado
de las cabinas y efectia las asignaciones de espacios de explo-
racifn a las cabinas. _

Si el servicio de un grupo estd asegurado. solémqg
te por una cabina en funcionamiento, los espacios de exploracién
del grupo se asignan automdticamente a esta cabina y se tabula el
nimero de espacios de exploracién y el mimero de llamadas de ves
tfbulo en estos espacios de exploracién tabulados. Caaa espacio
de exploracidn se asigna solamente a una cabina, y se mﬁrcan los
espacios de exploracién asignados para indicar que han sido asig
nados. |

Con el objeto de asignar los espacios de explora-
cién asociades con las plantas atendidas por mds de una cabina
de ascensor, el control de supervisién de sistema determina el
mimero promediado ACB de llamadas de vestfibulo para subir y. ba-
jar efectuadas en el edificio por cada cabina de ascensor en ser
vicio, y determina el mimero promediado de llamadas de vestfbulo

por cada cabina de ascensor en servicio en cada grupo (ACI) y a-
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signa a cada cabina de ascensor upa direccién de exploracién.

‘ Para preparar la actualizacibén de las asignacio—
nes de espacios de exploracidn, se suprime de la tabla de“ééigna~
ciones de cada cabina mencionada mds arriba, todas las ésignacio—
nes de espacios de exploracién, salvo aguellos espacios déiqxplb~
racién atendidos por una sola cabina, y aquellos espacios de ex~
ploracién que tienen llamadas de vestibulo re;istradas. A conti=-
macién se asignan los espacios de exploracién no asmgnaabg; en
tres operaciones de asignacién para cada grupo, manlpuléndose los
grupos en el orden del nimero creciente de las cabinas asucladas
con cada grapo. Nw

Durante la primera operacién de asignacién, los
espacios de exploracién en sentido ascendente y en sentido descen
dente asoclados con la planta donde estd aparcada una cabina desg
cupade en servicio, se asignan a esta cabina. Si{el dispositivo
de planta principal y/o de planta de reunidn estén en funciona-
miento, la cabine designaca como uiguiente cabina que saldrd de
la planta principal recibe la asignacién de espacio de exploracién
de planta principal en sentido ascendente, y una cebina asignada a-
la planta de reunién recibe los espacios de exploracifn en sentido
ascendente y en sentido descendente asociados con la planta de rew
nién. Igualmente, se examina cada espacio de exploracidn para ver
si unz cabina tiene una llamada de cabina para la planta asociada’
con ella. En caso afirmativo, se asigna a upa cabina dispuesta pa
ra subir, el espacio de exploracién en sentido ascendente corres-
pondiente a esta planta, si no estd ya asignado, y si no.es una
planta terminal para esta cabina. Si es una planta terminal, se
le asignard el espacio de exploracidén en sentido descendente para
esta planta. Si la cabina estd prevista para desplazarse hacia a-

bajo, se le asigpard el espacio de exploracién en sentido descen-
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dente para este planta, si no estd ya asignado, y si no es una
planta terminal para esta cabina. B5i es una planta terminal,
se le asignard el espacio de exploracién en sentido ascenden-
te para esta cabina. Eotas asignaciones se hacen de écggrdo
con las limitaciones de los mifimeros promediados ASB’ ASI"ACB
yA o '

e’
Durante la segunda operacién de asignacién,

los espacios de exploracién de un grupo que no han sido .ya
asignados, se asignan a las cabinas. Cuando el ndmero de es—
pacios de exploracién dentro del grupe que han sido asignados

a la cabina llega a A se termina la asignacién de espacio

sI*
de exploracién a esta cabina., 8Si el mdmero total de espacios
de exploracifn asignados a una cabina alcanza ASB antes de

alcanzar ASI’ se termina en este punto la asignacidn de espa-
cios de exploracién a esta cabina. Si el ndmero de las llama—
das de vestibulo para subir y bajar efectuadas, que estdn aso-
ciadas con los espncios de exploracién asignados a una cabina

del grupo alecanza A, en este grupo, o si el mfmero total de

llamadas de vestibugi efectuadas asignadas a upa cabina alcanza
ACB’ cualquiera que sea el mimero que se alcance en primer lu=-

gar, se asignard a esta cabina los espacios de exploracién que

no tienen llamadas de vestibulo asociadas con ellos, hasta

que se alcance ASI 0 ASB;‘segdn el mimero que se alcance en pri

mer lugar.

Se efectda también una tercera operacidn de
asignacién para asignar todos los espacios de exploracién no
asignados gque puedan subsistir despuds de la segunda operacidén
de asignacién, pero se aplica solamente AOB' Durante esba fer-
cera operacién de asignacibn, los demds mimeros promediados pue

den ser revasados.
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PIGURA 1

Haciendo referencia a los dibujos y a la figura 1
en particular, se representa en é&sta un sistemas de ascenson;}g,
gque puede utilizar las ensefianzas del invento. El sistema de ag-
censor 10 1ncluye un grupo de - cabinas de ascensor, 1lustréndose
a tftulo de e;emplo, 'los controles 14, 16, 18 y 20 para cuatro
cabinas. Se ilustra solamente una cabina 12 asociada con el con-
trol de cabina 14, con el objeto de simplificar los dibujos, ya
gue las demds cabinas son similares. Cada control de cabina ii;-—
cluye una funeién de control de llamadas de cabina, una fun316n
de seleccidp de plantas, y una funcién de conexién para la unlén
con el control de supervisién del sistema 22, El control de supe;
visién del sistema 22 controla la estrategia de explotacién del
sistema de ascensor mientrac las cabinas de ascensor efectdan la
tarea de acudir a las llamadas de vect{bulo. .

Hds precicamente, el control de cabina 14 incluye
un control de llamadas de cubina 24, un selector de plantas 26, y
un circuito interface 28. EL control de cabina 16 'incluye un con-
trol de llamadas de cabina 30, un selector de plantas 32 y un cir
cuito interface 34. El control de cabina 18 incluye un control de
llamadas de cabina 36, un selector de plantas 38 y un circuito in
terface 40. El control de cabina 20 incluye un control de llama-
das de cabina 42, un sclector de plantas 44, y un circuito inter-
face 46. Ya que cada una de‘las cabinas del grupo de cabinas y
sus controles son de construccidén ¥ funcionumiento similares, se
deseribirdn detalladamente solamente los controles de la cabina
12. |

La cabina 12 estd.montada en un hueco de ascensor
48 de modo que pueda desplazarce con relacién a un edificio 50

que tiene une plurzlidad de plantas o apeaderos, ilustrdndose so
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lamente un ndmero reducido de apeaderos-para simplificar el dibu~ __f
jo. La cabina 12 estd soportada por un cable 52, el cual pasa por ,jf
una polea de traccién 54 montada en el drbol de un'motoftﬁg’afrag':
tre adecuado 56.E1 motor de arrastre 56 estd controlado. por el
control de arrastre 97. Un contrapeso 58 estd. conectado a-la otra
extremidad del cable 52 . P |

Las llamadas de cabina efectuadas por medio del
conjunto de pulsadores 60 montado en la cabina 12, se reglstran
¥y se numeran consecutivamente en el control de 1lamadas de cablnaA; :
24, y la informacién resultante constituida por las llamaduw de
cabina consecutivas se dirige zl selector de dantas 26,'J:. :

_-las llemadas de vestfbulo, efectuadas pof:ﬁédio de
los pulsadores montados en los vestfbulos, tales como el pulsador
de subida 62 situado en el apeadero inferior, el pulsador de ba ja
da 64 situado er el apeadero mds alto, y los pulsadores de gubida
vy de bajada 66 situados en los apeaderos intermedios, se registran -
¥ se numeran consecutivamente en el control'dé,llamadas de vesti~
bulo 68. La informacién resultante constituida por las 1lamadas’v,
de vestibulo nuxeradas éonsecutivamente, se dirige a los seleclto-
res de plantas de todas las cabinas de ascensor, asi como al con-
trol de supervisibén de sistema 22.

El selector de plantas 26 sigue 1a pista de la ca-
bina 12 y de las llamadas de servicio destinadas a esta oabina; ¥
proporciona sefizles al control de arrastre 57. El selector de plan
tas 26 proporciona también sefiales para controlar dispositives au
xiliares, tales como el dispositive de abertura de puertas y las
ldmparas de vest{bulo, y controla la puesta a cero de los contro
les de las llamzdas de cabina y de llamadas de vestibulo cuando

. se ha efectuado el czervicio correspondiente a una llamada de ca-

bina o de vestibulo.
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El invento se refiere a un control de supervisién
de grupo nuevo y mejorado para controlar una pluralidad de cabi-
nas de ascensor mientras efectdan la tarea de contestar a ;%gma~
das de servicio de ascensor, y es posible utiligzar cualquief ce=

5.  lector de plantas adecuado. A titule de ejemplo, se supoﬁdrau que
se utiliza el selector de plantas descrito en la patente dg\ios"
Estados Unidos, ndmero 3.750.850, del 7 de agosto de 1973, conce
dida al wismo concesionaro que la presente solicitﬁd.Este.patente
describe un selector de plantas destinado 'a accionar unélﬁﬁla ca-

10 bina,aunque la cabina funcione en un grupo de cabinas.La patente

de Gran Bretafia, n2 2.151.327, describe unas modificiaciones in-.
troducidas en el selector de plantas de la patente de los Estados

Unidos, mimero 3.750.850 para adaptarlo para ser controlado por
un 6rgano de tratamiento de sistema programable. Se consultardn
15 estas patentes para entender claramente la relacifn que existe
entre ellas y la presente solicitud con sus posibilidades y sus
antecedentes.
El control de supervisifn de sistema 22 incluye
una funcién de tratamiento T0 y una funcidén de conexibn T2, La
20 funcidén de tratamiento 70 recibe sefiales de estado de las cabi-
nas a partir de cada una de las unidades de control de cabina, a
través de lé funcién de conexién 72, asf como llamadas de vesti~
bulo de subida y de bajada, y proporciona palabras de asignacién
para cade unidad de COntrQl‘ae cabina, lo que haceé que las cabi-
25 nas de ascensor atiendan las llamadas de servicio de ascensor de
. acuerdo con una'éstrategia predeterminada. Las geflales de estado
de las cabinas proporcionan una informacién a la funcién de tra-
tamiento 70 con respecto a lo que puede hacer cada cabina en su
desplazamiento para atender las varias plantas, y la funcién de

30 tratamiento 70 efectda asignacioncs basdndose en esta informa~
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cibén suministrada relacionada con las cabinas .

Los dispositivos de planta principal y de planta
de reunién, que se ilustran generalmente en 74 y 76, respectlva—
mente, pueden ser activados para obtener variantes especlales de
estrategla, segin se explicard mids adelante, ’ _

El control de supervisién de sistems 22 propor01o
na una sefial de tiempo CTOCK para sincronizar una funcién 78 de
programacién de tiempo del sistemé{ La funcién 78 de programacién
de t;empo.del sistema proporciona sefiales de tiempo para contro-—
lar la circulacién de los datos entre las varias funciones del
sistena dgﬁascensor.

FIGURA 2

La figura 2 ilustra algunas sefiales de tiempo pro
porcionadas por la funcién 78 de programacién de tiempo, estando
las sefiales de tiempo de la figura 2 relacionadas con un ciclo
de exploracién.completo. El sistema de ascensor 10 es bdsicamen-
te un sistema secuencial multiplexado en el tiempo,ycam tsl es preciso
generar sefiales de tiempo suficicntemente precisas para preéentar
la informeecién con la relacién de tiempo adecuada. A cada planta
del edificio a la cuazl se presta servicio, se asigna su propio
espacio de tiempo o de exploracidn en cada ciclo de tiempo, y por
tanto el mimero de espacios de tiempo en un ciclo depende del nd-
mero de plantas-en el edificio asocimdo. Cada planta tiene un eg-
pacio de exploracidn de pfogrémacién de tiempo diferente asociado
con ella, peroc no es necesario que todos los esgpacios de explora~
cién estén asignados a un nivel de planta: . Los espacios de exply .
racién se generan en ciclos de 16, 32, 64 6 128, ¥y por tanto se |
elige el ciclo especifico de tal manera que existan por lo menos,
tantos espacios de exploracién como niveles de planta hay. A t1-

tulo de ejemplo, se supondrd que existen 16 plantas en el edifi-
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cio descrito agul ¥ por tanto, un ciclo con 16 espacios de explo
racién serd suficiente.

El ciclo 16 de espacios de exploracién es genera-
do por un contador binaric que tiene las salidas 50S, S1§, S2S y
538, segin se ilustre en la figura 2. La direccién biﬁaria d=l
espacio de exploracidén 00 es 0000, correspondiénte a 533, 828,
S18 ¥ 508, respectivamente; la direccién binaria'del espacib de
exploracién 01 es 0001, ete., - ‘ .‘"“{

EL ciclo de espacios de exploracién‘se dividé‘en
dos partes iguales; es decir, de 8 espacios de_exploracién1cada
uno, por las sefiales de tiempo SECO y SEC1. La sefial SECO es efi
caz para la primefa mitad del ciclo de exploraciénm, mientrés'que
la sefial SEQT es eficaz para la dltima mitad del ciclo de‘explo-
racién. Las sefiales de tiempo DECO-DECT son eficaces cada una va

ra un espacio de exploracién diferente durante calia medio ciclo

de exploracién, -y los espacios de tiempo eficaces estdn.separados

por siete espacios de exploracién. Por tanto, cualquiera de los
16 espacios de exploracién puede ser elegido com%inando l6gica- -
mente una de las sefiales DECO-DECT con una de las sefiales SECO o
SEC1. Por ejemploy la sefial de tiempo EEEE, es eficaz solamente
durante el dltimo espacio de exploracién, es decir el.espécid de
exploracién 15, en cada ciclo de exploracién, y es obtenida por
la combinacién lbgica de las sefiales DECT7 y SEC1. ’
FICURA 3 |

-La figura 3 ilustra las seflales de tiempo propor
ciohadas también por la funcidn de programacién de tiempo 78,
estando las sefiales de tiempo de la figura 3 relacionadas con
aguellas sefiales asociadas con un espacio de exploracién. Las
seflales de tiempo de la figura 3 se generan durante cada espa-—

cio de exploracidn, con excepcién de las seflales S100 y S300,
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gue se préducen solamente durante el espacio de exploracién 00.
El reloj bdsico CL se ha utilizado para obtener
una sefial K08 que divide el espacio de exploracién en 8 péiies
iguales, y la sefial KO8 es desfasada hacia adelante 90°,para ob
tener KO08S. La sefial K02 divide el espacio de exploraciér en dos
partes iguales, y la sefial K02 es desfacada hacia adelante 90°
para obtener K025. Las sefiales de seleccibn STA, STB, SIC y STD
son eficaces cada una para una cuaria parte diferente de'ﬁﬁzespg
cio de exploracitén, es deecir la segunda, la cuarta, la p}iﬁéra y
la tercera cuarta parte, respectivemente. Las sefiales S100 y $300
ge producen durante las porciones centrales de las primeraA& ter-

cera cuartas partes, respectivamente, del espacio de exploracién

00.

I

Para describir el sistema de ascensor 10 gue se
ilustra en la figura 1, de manera mds detallada,” es interesante
definir las varias sefiales y sus funciones que se mencionardn wds
adelante, asi como los simbolos utilizados como identificadores

de programz y variables de programa en los organigramas.

SIMBOLO : FUNCION
ACCU Registro acumulador en CPU (Unidad Centrsl de
Pratamiento)

ACB Nimero promediado de las llamadas en el edificio.
’ por cada cabina de ascensor en servicio _
ACI Kdmero promédiado de las llamadas en un grupo por
cada cabina de ascensor en servicio
ASE Ndmero promediado de espacios de tiempo en el edi

ficio por cada cabina en servicio
ASI ' Wimero promediado de espacios de tiempo en un gru

po por cada cabina en servicio habilitada para

prestar servicio en el grupo
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STHMBOLO
AVAS

AVPO-AVP3
BYPS

CALL

Q."

CLOCK
CH~RAN 1
CH-RAN 2
CH-ROM

COMO~COH3

CONv

CY

DATO-DAT3
DHAC

DNDES

-19 -

FUNCIOK
La cabina estd disponible de acuerdo con el selec-
tor de plantas o
Posicién de planta de la cabina en movimiento, en
numeracién binaria )
Eficaz cuando la cabina deja sin registrar llama-
das de vestibulo .
Eficaz cuando una cabina :. tiene llamada de cabi
na o llamada de vestibulo en'un espacic de exploracin
esignado. :
Sefial de tiempo iniciada por el 6rganoc de tfatamiqg
to del sistema
Linea de-control de instruccidén desde CPU para has—
ta 4 RALS . A
Linea de control de instruccién desde CPU para has-
ta 4 RAMS
Linea de control de instruccién desde CPU para has-
ta 16 ROMS
Sefiales secuenciales de control desde el interface

del 6rgano de tratamiento del sistema hasta 4 cabi

.has de ascensor

Eficaz cuando una cabina estd asignada a una planta
donde se celebra una reunibn

Flip~-flop de transmisién de acarreo en CPU

Sefial secuencial desde 4 cabinas de ascensor hasta
el interface del frgano de tratamiento del sistema

Nimero real de cabinas dispuestas para desplazarse

"en sentido descendente

Ndmero deseado de cabinas dispuestas para desplazar

se en sentido descendente
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SIIBOLO
DNIN

DOPN
D0-D3
D891

FEN

Ha

IDLE
INSC
INSV
INO-IN15
1iDCL

MTO00

20 -

PUNCION
Inhibicién de llamadas de vestfbulo en sentido des
cendente, eficaz cuando una cabina estd inhibida
para contestar uns llamada de vestibulo en sentido
descendente en la planta asociada )
Instruccién para que el 6rguno de tratamiento del
sistema abra las puertas de la cabina ’
Linea de informacién de 4 bitios en érgano e tra-
tamiento del sistema T
Eficaz cuando el grupo motor-generador esté,@ésac~
tivado ‘ .
Habilitacidn de plantas--eficaz para las piaﬁtés
para las’cuales la cabina estd habilitada para ver
las llamzdas de vestibulo por lo menos en una di-
reccién de servicio . '
liitad de un recorrido de ida y vuelta.
Eficaz cuando la cabina estd en servicio, NO LA SI-
GUIENIE, ¥ estd disponible de acue}do con el selec-
tor de plahtas
Eficaz cuando la cabina estd en servicio con el 6r-
gano de tratamiento del sistena
Eficaz cuando la cabina estd en servicio con el 6r-
gano de tratamiento del sistema y no deja pacar sin
registrarlaé,ulas llamadas de vestibulo
16 entradas al 6rganc de tratamiento del sistema
Sefial de puerta que es eficaz cuando las puertas eg
tén cerradas
Sefial de pista de memoria que es eficaz para las
plantac para las cuales la cabina ectd habilitada

para ver las llamadas de vestibulo hacia arriba
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S5IKBOLO

MTO1

HMXCT
HC1
HHCT

CI

Mop

Nprsp

NEXT

SCI
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FUNCION
Senal de pista de memoria que es eficaz para lac -
plantas para las cuales la cabina estd habiliﬁgda
para ver las llamadacs de vestibulo hacia abajo"
Sefial de tiempo que es eficaz ﬁurénte el dltimo es
pacio de exploracidén del ciclo de exploﬁacién;'
Mdmero de llamadas de vestfbulo asignadas a lz ca-
bina de un grupo gue incluye una sola cabina-...,
Mdmero total de llamadas de vectfbulo asignadgﬁ}a
las cabinas hasta el momento presente o
Mimero de llamadas de vestibulo asignadas a una ca
bina hacsta el momento precente en el grupo én'cueg
tién. '
Contador éue empileza a funcionar para contar una
cantidad que corresponde a la posicién de la cabina
Nimero de ecspacios de explorzcién vdlidos desde la
cabina actualmente en la rutina de asignaciénv(uti
lizado para determinar cuando se aléanza la limita
cién de medio recorrido de ida y vuelta.
Sefial procedente del 6rgano de tratamiento del sis
tema, que es eficaz cuando una cabina estd designa
da para cer la siguiente cabina que ha de salir de
la planta principal
Mimero de esﬁaé&o de exploracién que corresponde
& la posicién de la ecabina
Iimero de llamadas de vestibulo efectuadas que han
sido asignadas e una cabina en un grupo el cual preg
tan.servicio mds de. una cabina
Ninero de cabinas en servicio en el conjunto

Rbnero de cabinas habilitadas para prectzr servicio
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SIMBOLO

Noop

OUTO0~-0UT4 ==~

PCONFL

FCFLO=-PCFL3
PKFL

PINFL

PUNFLO~PINFL3

Usrp
RAl

RES

ROsl

FUNCION I
en un grupo
Nimerc de cabinas habilitadas para prestar servicio
a la planta donde se celebra una reunidn “J
Nimero de espacios de exploracidén asignados a una.-
cabina hasta el momento, en el grupo en cuesiiln
Némero de cabinas que pueden atender a la planta
principal '
Ndmero total de espacios de exploracién asigrdﬁoz
a las cabinas hasta el momento presente -
Sefiales secuenciales procedentes del drgano de trao
tamiento del sistemn hacis el interface del Srgano
de tratemiento del sistema
Sefial qﬁe es eficaz cuande se activa el dispositivo
de planta de reunién ’ '
Direccidn binaria de la planta donde se celebra una
reunidn )
Sefial de aparcamiento procedente del 6rgano de tra-
tamiento del sistema
Sefial que es eficaz cuando se activa el dispositivo
de planta principal
Direccién de la planta principal en numeracitn bi-
naria )
Cuota de cébin;s que deben mantenerce en la planta |
principal
Hemoria de acceso selectivo
Sefial de reposicién empleada para poner en marcha
el control de supervisién del sistema
Memoria fija

Instruccidén procedente del 6rgano de tratamiento
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SIHBOLO

-,

SUT

SYNC

UPAC
UPDES
UPIN

UPSCAN

W50
12

22

3%
#1

@2

- 23 -

FUNCION
del sistema para ajustar ei selector de planias con
el objeto de obtener desplazamientos en sentido des
cendente . _
Instruceién procedente del Srgano de tratamfento
del sistema paras ajustar el selector de plantas de
modo que se obtengan desplazamientos en séntido
ascendente | L
Sefial de sincronizacién generada por el éréégo de
tratamiento del sistema en el comienzo de un ci-

clo de instrucciones

Ndmero real de cabinas previstas para desplazamien
t0 en sentido ascendente _
Ndmero deseado de cabinas previstas para desplaza—
miento en sentido ascendente -

Sefial de inhibicién de llamadas hacia arriba proce
dente del Srgano de trétamiento del sistema

Direccibén de exploracibén para acignar espacios de

exploracién a una cabina, 1 = hacia arriba; O = hacia .. -

abajo

Indica la carga de la cabina, 1 = superior al S50%;
0 = inferior al 50%

Llamedas de vestibulo en sentido ascendente, en se
cuencia

Llamadas de vestibulo en sentido descendente, en
secuencia

Llamadas de cabina en secuencia

Fase 1 de dos relojes sin superposicién de fases
en el drgano de trétamiento del csistema

Fase 2 de dos relojas sin superposicién de fases
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SINMBOLO FUNCION
en el érgano ée tratamiento del sistema
FPIGURA 4

La figura 4 es un diagrama esquemdtico de un Srga

no de tratamiento 70 ‘del sistema, que puede ser utilizado para 'f?

. la funcién de tratamiento 70 del control de supervisién de siétg

ma 22 que se ilustra en forme de bloques en la figura 1. Cuaiqdier
micro=-ordenador adecuado puede ser utilizado para el drgano’da;
tratamiento 70 del sistema, por ejemplo uno de los micro~ordena~-
dores mencionados mds arriba. A titulo de ejemplo se descriﬁird
el ponjunxo Eé'micro-computadora ISC~4 de la Intel Corporation,
lids precisamente, el micro~ordenador NCS~4 inclu~

ye una unidad de control paralelo de 4 bitios y de cdlculo arit-‘
mético 80 (unidad 4004 de Intel), que se llamard a continuacién
CPU~80, una memoria de control 82 que incluye una pluralided de
memorias fijas programables (ROUS) tales como las memorias ROM 1
a ROM N (memorias 4001 de Intel), una memoria de almacenado de
informacién 86 que incluye una multiplicidad de memorias de ac-
ceso selectivo (RAMS), tales como las memorias RAM 1 a RAM N
(memorias 4002 de Intel), los relojes 88 y 90 que dan lugar a
la sincronizacién védsica del sistema (750 KHZ) bajo la forma de
dos fases de reloj no superpuestas @1 y £2, un dispositivo de
reposicién mamal 92, y un reloj 94 que proporciona sefiales de
tiempo CLOCE para los dispositivés externos que responden a la
programacién producida por CPJ 80.

| CPU 80 comunica con la memoria de control 82 y con
la memoria de almacenado de informacién 86 por medio de una cone-
xién de informacién de cuatro lineas Do, D1, D2 y D3, y con la
porcién periférica del sistema de ascensor a través de las entra .

das y salidas de las memorias de control y de informacién 82 y
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86, respectivamente. CPU 80 incluye una linea de control para ca
da grupo-de cuatro RAMS, tales como las lineas de control CH-RAN 1
y CH-RAM 2, y una Ifnea de control CHM-ROM que se utiliza para con
trolar un conjunto de hasta 16 ROMS. CPU 80 est4 conectada a.los
relojes 88 y 90 y bajo su accién, es decir, cada 8 periodos-de re
loj, produce una seflal de sincronizaciém SYNC. La sefial SYNG ge
manda a las memorias de conmtrol y de informacién 82 y 86, 2sf-co-
mo al relojr94 para indicar el comienzo de un ciclo de insﬁrﬁécig
nes de 10,8 microsegundos.

_ CPU 80 estd conectada al dispositive de reposicién
manual 92, y-tiene una clavija de verificacién conectada para re-
cibir le sefiel MXCT. Le sefial MXCT es generada en el aparato ilug
trado en la figura 6, ¥y segin se ilustra en el diagrama de tiem~-
pos de la figura 2, es eficaz durante el dltimo espacio de explo
raciéﬁ de cada ciclo de exploracidn. ’

Cada una de las ROIS estd conectada a la conexién
de informacién DO, D1, D2 y D3, a las fases de reloj g1 y #2, a
la linea CH-ROM de control de ROH, a la linea de éincronizacién
SYNC, ¥y al dispositivo de reposicién 92. Las ROMS 1, 2, 3 v 4
tienen cada una cuatro entradas para recibir la informacién de
entrada procedente del sistema de ascensor, estando estas 16 en
tradas indicadas por las referencias N0 a EETE.

Cada upa de las RANS estdn conectadas a la come-
x¥i6n de informacién DO, D1, D2 y D3, a las fases de reloj @1 y
g2, a una de las lineas CH-RAH 10 CHU-RAM 2, de control de RAI,
a la linea de sinéronizacién SYNC, y al dispositivo de reposicién
92, Las RAMS 1 y 3 tienen cada una unas salidas para mandar in-
formacién al sistema de ascensory y estas salidas llevan las re-
ferencias 6355 a OUTA.

El dispositivo de repcsicién 92 se acciona mamual '

t.

Nk -
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mente gurante la zuesta en marcha del sisteme de ascensor. Uhe se
fial de reposicién baja vacfa las memorias y los registros’éé’la
CPU 80, hace volver a cero las conexiones de informacidn, vacfa
los flop~flops estdticos en la memoria de combrol 82 e iumhibe la
salida de informaciones, y ademds vacla la memoria de infofmaciﬁn
86. ' )

El reloj 94 puede incluir um flip-flop JK 96 ¥ un
transistor 98 del tipo NPN. Ias entradas J y K del £lip-flop 96
estdn conectadas a una tensinn de alimentacién unidirecciqﬁéi,
por el terminal 99, ¥y su entrada de reloj C estd conectada a la
1fnee de sintonizacién SYNC., Su salida Q estd conectada & la ba-
se del transistor 98 a través de la resistencia 100. La base del
transistor 98 estd también conectada a masa a través de la resig
tencia 102, su emisor estd conectado a masa y su colector estd
conectado al terminal de salida CLOCK. La sefial SYNC es baja du-
rante el dltimo sabeiclo (1,35 microsegundo) del ciclo de instruc
cién de 10,8 microsegundos, y el flip-flop 96 cambia su estado
de salida cuando la seflal SYNC pasa a ser positiva. Por tanto,
la sefial CLOCK es upa onda cuadrada y cada medio ciclo de esta
onda constituye un ciclo de instruccién completo (10,8 microse-
gundos) .

CFU 80 incluye un registro de direccién, un regig
tro de base, un sumador de 4 bitios y un registro de instruccién.
El registro de base estd.constituido por una memoria de acceso Bg
lectivo de 16 x 4 bitios. Los 16 emplazamientos de 4 bitios, gue
llevan las referencias R0~R15 pueden ser direccionados directamen
te para cdlculo y control, y también pueden ser direccionados co-
mo 8 pares de emplazamientos de.almacenado, llevando las referen—
cias PO-PT7 para direccionar RAMS o ROWS, o para almacenar informa

cién procedente de las ROIS.
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Cada unz de las RONS de la memoria de contrel: ?2
almacena 256 x 8 palabras de programa o tablas de informacién,
y estd provista de 4 clavijas de entrad@/éalida y de un control
para realizar las operaciones de entrada y salida. La CPU 89 R
manda una direccifn a la memoria de control, conjuntamente. con
el ndmero de ROM, durante los primeros tres subciclos de inmstrug
cién y la ROM elegida mands una instruccién a la CPU 80 durante
los siguientes dos subciclos de instruccién. Se ejecuta la ifs-
truccidn, es decif que la informacién es tratada en la CPﬁ 80- o
se manda la informacién o la direccién hacia la CPU 80 o a par-
tir de la misma durante los tres ¥ltimos subciclos del ciclo de
instruccién. Cuando se recibie una instruccibn de entradas/salida
a partir de la memoria de control 82, la informacién es transfe-
rida hacia o a partir éel acumulador de la CPU 80 en las cuatro
lineas de informacién conectadas con la memoria dé& control 82,

Cada una de las RAMS de la memoria de informacién
86 almacena 320 bitios dispuestos en cuatro registros de 20 ca-
racteres de 4 bitios cada uno, 16 de los cuales éon direcciona~—~
bles por una instruccién, y 4 de los cuales son direcconables
por otra instrueccidn. Los 16 bitios de cada registro forman una
memoria principal, mientras que los 4 bitios forman una memoria
de caracteres de estado. La direccién de una de las RAMS, se al
macena en dos registros de base en la CPU 80 y es transferida a
la RAHM seleccionada durante dos subciclos del ciclo de instruce
cién cuando se ejecuta una instruccién de kA, Cuando la instruc
cién de salida de RAM es recibida por la CPU 80, el contenido
del acumlador de‘la CPU 80 es transferido a las cuatro lineas
de salida de RAIL

FIGURA 5

la figura 5 es un grdfico de RAM, @emoria de ac~

A
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ceso selectivo) que ilustra esquemdticamente 16 de los registros,
es decir, los registros 0-15 de la memoria de informacién..8€. Las
cuatro hileras inferiores constituyen las memorias de caractercs
de ectado del registro, mientras que las 16 hileras superioces,
marcadas 00-15 forman la memoria principal de los registrés. Las
funciones especificas de los registros se describirdn mds adelén—
te cuando se haga referencia a las sefiales y a la informacién al-
macenadas en'ellos.
FIGURAS 6 v 7 .
la figura € es un diagrama esquemdtico de la inter

face 72 del érgeno de tratamiento que puede cer utilizada péra la
funcibn 72 ilustrada en forma de blogues en la figura 1. Cada una
de las cuatro cabinas de ascensor manda sus gefinlec de ecstado al
6rgano de tratamiento 7b del sistema de conl:rol de supervisién de
sistems 22, por medio de la interface T72. Lag cefialec de ectado
procedentes de cada cabina se conectan en serie por medio de mul-
tiplexores, segin se indicard méds adelante con relacién a la figu

ra 8B, estando ectac sefiales secuenciales procedentes de las cabi

nas de ascensor 0, 1, 2 ¥ 3, indicadas por los simbolos DATO, L&,
A2 Yy BKEE, respectivamente.

_ Las llamedas de vest{ibulo parz subir y bajar sge se-
cuenzalizan cada una en el control de llamadac de vestfbulo 68 que
se ilustra en la fig.l, y las llamadas secuencilales de vestibulo

para subir ¥y bajar llevan.ias referencias 1Z y 2Z,respectivanmente,
Las sefiales secuenciales DATO, DATL, DATZ, DAT3, 1Z y 2Z,se apli~
can todas & la inéerface 72.Las llamadas de vestibulo hacia arrim
17 y las llamadas de vestibulo hacia abajo 272 se ambinan con las

sefiales de estado DATO y ﬁKTT,réspectivamenﬁ%en la interface 728
to se obtiene dividicndo cada uno de los espacios de exploracidn

00 a 15,que se ilustran en la fipgura 2, en 4 partes,utilizando las

o+
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5

e &
seflales de seleccién STC, STA, STD y STB ilustradas en la flgaéﬁq
3-

Ta figura 7 ilustra la formacidn de las sefiales desde

el interface 72 hasta el érgano de tratamiento 70 de sistema ilus . .

trado esquematicamente de que manera cada espacio de eipidracién
es dividido en cuartos por las sefiales de seleccidn. lLas sefiales
de estado procedentes de las cabinas aparecen en la primera cuar
ta parte de un espacio de explorapién, habiendo sido séleébiona-
das por STC., Las llamadas de vestibulo hacia arzba apareceﬁ en la

segunda cuarta parte de los espacios de exploracidn deria-seﬁal

secuencial INO procedente de la cabina 0,seleccionada por STA.Las

llamadas de vestfbulo hacia abajo aparecen en la segunda cuarta
parte de los espacios de exploracién de la sefial secuencial THT
procedente de la cabina 1, también seleccionada por STA. La se-
gunda cuarfta parte de los espacios de exploracidén relacionada
con la sefial secuencial procedente de las cabinas 2 y 3 no se
emplea. Las llamadas de vestibulo en las tsefiales secuenclales
1z ¥y 27 aparecen en el espacio de exploracién asociade con las
plantas a partir de laé cuales se efectian las llamadas.

La tercera cuarta parte de cada espacio de explo-
racifn seleccionada por STD incluye la sefial de habilitacién de
planta FEN. Si la cabina est4 habilitada para prestar servicio a
uns, planta,,la'seﬁal Fﬁﬁ serd eficaz durante el ecpacio de explo
racién asociado con esta planta.

La cuarta parte de cada espacio de exploracién, sc
leccionada por éTB, incluye las llamadas de cabina 3%. §i una ca-
bina tiene una llamada de cabina para una plante especlfica, esto
se indicard en ia cuarta cuarta parte del espacioc de exploracién
asociado con esta planta.

Haciendo de nuevo referencia a la figura 6, las

A
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sefiales secuenciales que aparecen en la sefial 1% se °1rcrcnlzan
con la sefial de seleccién STA en una puerta NAND de dos entradas
110, conectdndose la sefial de seleccién STA a una entrada de la
puerta NAND y conectdndose la sefial 1% a la otra entradéfaitra-
vés de un.inversor o puerta NOT 112. Las llamadas secuenciales
de subida 12 se introducen en la sefial secuencial DATO proceden-
te de la cabina O en una puerta NAND de dos entradas 1:4, sstan~
do la salida de la puerta NAND 110 conectada a una enLrada de la
puerta NAND 114 y estando la sefial DATO.conectada a la otra en-
trada. La salida de la puerta NAND 114 estd conectada al termi-
nal de $4lida INO a través de una etapa inversora intermedia 116,
La etapa intermedia 116 puede incluir un transistor KPN 118, y
las resistencias 120 y 122. La salida de la puert NAKD 114 estd
conectada a la base del transistor 118 a través de la resisten-
cia 120, y la base ectd conectada a masa a través de la resisten
cia 122. Bl electrodo colector estd conectado al terminal de sa-
1ida INO y el electrodo emisor estd conectado a maca.

La sefial DATO tendrd un valor alto durante la se-
gunda cuarta parte de cada espacio de exploracién, habilitando
la puerta NAND 114. Una llamado secuencial hacia arriba para‘un
espacio de exploracidén que aparece en la sefial 1% hard que la

.calida de la puerta NAND 110 tome un valor bajo duranie el tiem~

po de lé sefial de selecqign STA y la salida de la puerte NARD

114 tomard un valor elevado durante cada segunda cuarta parte de

un espacio de exploracién en la cual estd presente una llamade

de subida. La salida elevada de la puerta NAND 114 hace pasar el

transistor 118.2 su estado conductor y el terminal de salida i)

se conecta a masa. Si no existe llamada de vestibulo hacia arri-

ba durante un espacio de exploracién, la salida de la puerta NAND

110 serd elevada y la salida de la puerta NAND 114 serd baja.
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Por tanto, el transistor 118 estard en su estado no conducter ¥y
el terminal de salida INO estard sometido a una tensién de +15°
voltios, segin se ilustra en la figura’4. Durante los primero,

tercero y cuarto ciclos, la sefial de seleccidén STA tendrd un va

.lor bajo y la salida de la puerta NAND 110.seré elevada, hﬁbi;i_,

tando la puerta NAND 114 para que deje pasar las sefiales efica~
ces durante estas tres cuartas partes de un espacio de explora-
cibn, apareciendo dichas sefiales en la sefial DATO. o

De manera idéntica, las llamadas de vestfbulo ha
cia abajo que aparecen en la sefial secuencial 27 se inrroducén
en la segunda cuarta parte de los espacios de exploracién con
los cuales estdn asociadas, utilizando las puertas NAND de dos

entradas 124 y 126, el inversor 128 y la etapa intermedia 130,

La sefial de seleccién STA se conecta a una entrada de la puer~

ta NAND 124 y la sefial 27 se conecta a la otra entrada, a tra-
vés del inversor 128. La salida de la puérta NAND 124 se conec—

ta a una entrada de la puerta NAND 126, y la sefial secuencial

‘DAT1 procédente de la c¢abina 1 se conecta a la otra entrada. la

salida de la puerta NAND 126 se conecta al terminal de salida
W a través de la etapa intermedia 130. La etapa intermedia 130

es similar a la etapa intermedia 116, lo mismo que las demds

etapas intermedias de selida de la figura 6, y por tanto se ilug

tran en forma de bloques, i

Le sefial secuencial DAT2 procedente-de la cabina
2 se conecta al terminal de salida INZ a través de un inversor
132 y de una etapa intermedie de salida 134, ¥ la sefinl secueﬁ~
cial DAT3 se conecta al terminal de salida IN3 a través de un in
versor 136 y de la etapa intermedia de salida 138. '

El sistema de ascensor 10 puede funcionar con o
sin planta designada como planta principal, ilustrdndose el dig

' .
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positivo de plantas principal por medio del bloque 74 er la figura

1. Ademds, cuando funciona con planta principal, es posiblé Selec—~

cionar como planta principal cualquier planta de edificio por me-

dio de un mimero binario de planta principal. Si el sistema-de as- -

censor se explota con planta principal, se elige una cucta, prede-
terminada que indica el ndimero deseado de cabinas que debeq4¢anté—
nerse en la planta principal, y esta cuota puede ser modificada
automdticamente por las condiciones de trdnsito existentes. Por
ejemplo, en un sistema de cuatro cabinas, la cuota de planfa »rin
cipal puede ser elegida de modo que sea de una cabina, y se;modi~
fica a dos cabinas durante un estado de trédnsito méximo bacia arri
ba, y a cero cabina durante un estado de trdnsito mdximo hacia aby
jOe Un estado de transito méximo hacia arriba puede ser
detectado por una cabina que sale de la planta principal hacia
arriba con una carga predeterminada, y si el sistema no esté en
estado de transito maximo haciua abajo,esto da lugar a que un tem-
porizador sitie el sistema en estado de trénsito méximo hacia
arriba durante un periodo de tiempo predeterminado. Cada cabina
siguiente que sale de 1la planta principal para desplazarse hacia
arriba, ajustada para dejar passar en derivacidn las llamadas de
vestibulo,repone el temporizador en su cuenta maixima para prolon-

gar el tiempo durante el cual.el sistema esté en estado de transi

to méximo hacia arriba.
El estado de trdnsito mdximo hacia abajo puede.

ser detectado por una cabina situada encima de la planta princi-
pal que genera una seﬁél de derivacién en la direccibén orienta-
da hacia abajo. Esto da lugar a la puesta en marcha del progra-
mador de trdnsito méximo}situando el sistema en el estado de

trénsito mdximo hacia abajo durante un periodo del tiempo prede-
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terminédo, en pricridad sobre el estado de trdnsito mdximo hacia
arriba en el case de que el sistema se encuentre yafnxestéao.de
trdnsito mdximo hacia arriba. Cada cabina siguiente que deaa a
sar en derivacién las llamadas de vestibulo en la dlre0016n orlen
tada hacia abaao hace volver a cero el programador para su cuen-
ta mdxima. _

'El dispositivo de planta principal es selecnibna—
do por un conmutador (no representado) conectado éon el tefﬁinal
de entrada Eﬁﬁﬁf, que se ilustra en la figura 6. El conmutador
aplica una tensién relativamente alta al terminal de entrada .
PHNFL cuando el dispositivo de planta principal no ha ée ser uti
lizado, y una sefial de tensién baja o con nivel de mase cuando
se desea que funcione el dispositivo. El terminal de entrada
PHNFL estd conectado a una interface de entrada de nivel alto
140. La interface 140 puede incluir un amplificador operacional
142, unas resistencias 144, 146 y 148, un condensador 150 y un
diodo 152. La resistencia 144 estd conectada desde la salida del
amplificador 142 a su entrada no inversora. Su entrade inversora
estd conectada a una fuente de suministro de tensién positiﬁa U
nidireccional, por ejemplo de 12 voltios a través de la resisten
cia 146, Su entrada no inversora estd conectada al terminal de
entrade PHNFL a través de la resistencia 148, a masa a través
del condensador 150 y a masa a través del diodo 152, El diodo-
152 estd polarizado de médo que conduzca la corriente desde la
masa hacia el ferminal no inversor. Cuando el terminal PHNFY tie
ne una tensibn alta que indica que no se desea utilizar el dispo
sitivo de planta prinecipal, la tensibn que aparece en el termi-

nal de entrada PUNFL rebasa la tensién aplicada a la entrada in

. versora ¥ la salida del amplificador operacional 142 serd posi-

tiva, es decir que tendrd el nivel l6gico 1, el cual es inverti

W
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do por un inversor 154 y viene a ser el nivel 1légico cerc que se
aplica a 'una etapa intermedia de salida 156. La etapa inxerm;dia
156 invierte el cero légico en ununo légico, y aplica el uno 16—
gico al terminal de salida II5. Cuando la sefial TUNFL es eficaz
(baja) la tensifn .aplicada a la entrade inversora rebasa el ni-
vel de la tensién que se aplica a la entrada no inversora y la
salida del amplificador operacional 142 toma el nivel l6gich-cero.
El inversor 154 invierte esta seflal gque se transforma en un,ﬁﬁo
16gico, ¥y la etapa intermedia 156 invierte este uno légico eﬂ'un
cero légico, que representa el nivel eficaz del terminal de éalida
IN5. la diréecidn binaria de la planta elegida para ser la planta
principal se aplica a los terminales de entrada PilNFLO, PUNFL1,

PilNFL2 y PuliFL3. Las seflales presentes en estos terminales de en-

trada se aplican a los terminales de salida IN8, IN9, IN10 e IN11,
respectivamente, cada una a través de una interfacé de nivel alto,
un inversor, y una ebapa intermedia de salida, que se representan
generalmente por 158, 160 y 162, respectivamente. Las interfaces
de entrada de alto nivel que se ilustran generalménte en 158, asi
como las restantes interfaces de éntrada de alto nivel ilustradas
en la figura 6, son todas similares a la interface 140,

El sistema de ascensor 10 puede ser explotado con
o sin planta prevista para ser utilizada como planta de reunién,
si se desea, y el dispositivo de planta de reunién estd indicado
por 76 en la pdgina 1. la ﬁlaﬁta de reunién puede ger cualquier
planta encima de la planta principal y estd definida en cualguier
momento por un mimero binario. Cade vez gque este dispositivo es-—
t4 presente, al ser puesto en marcha por ejemplo por medio de un
interruptor manvual, y si no hay cabina presente en la planta de-
signada a este efecto, se indica una llamada fantasma o falsa a

cada cabina hasta que una de ellas se detenga en esta planta.
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El dispositivo de planta de reunién se activa por

medio de un interruptor conectado & un terminal de entradémﬁsaﬁff

en la figura 6, De la misma manera que la sefial que permite acti-

var el dispositive de planta principal, se aplica la seﬁal“ﬁﬁaﬁﬁi .

a una interface de entrada de nivel alto 164 cuya salida eé inver

tida por el inversor 166 y se aplica a la etapa intermedia.de sé—

lida 168. La salida de la etapa intermedia 168 estd conectada. con

el terminal de salida ING. . _
Is direccién binaria de la-planta elegida pbﬁo plan o

ta de reunién est# conectada con los terminales de entrada PCFLO, -

PCFL1, PCFL2 y PCFL3. Las sefiales presentes en estos terminales de .

- entrada se aplican a los terminales de salida IN12, IN13, IN14 e

EﬁTg, respectivamente, cada una de ellas a través de una interfa-
ce de enfrada de nivel alto, un inversor, y una etapa intermedia
de salida, que se representan de manera general por 170, 172 y
174, respectivamente.

La sefial WYCT que se aplica a la unidad CPU 80, men
cionada mds arribz, se obtiene conectando las sefiales de tiempo
DEC7 y SEC1 a las dos entradas de una puerta NAND de dos entradas
176. Las sefiales DEC7 y SEC1 tienen ambas niveles altos durante el
dltimo espacio de exploracién, -segdn se ilustra en la figura 2,
haciendo que la salida de la puerta NAND 176 tome un valor bajo
durante este tiempo. La salida de nivel bajo de la puerta NAND
176 es invertida en un unB iégico por el inversor 178, ¥y la eta-
pa intermedia 180 invierte esta sefial en um cero 1égico. la sali
da de la etapa intermedia 180 estd conectada con el terminal de
salida MXCT. ‘

Los terminales de salida OUTO, OUT1, OUT2 y OUT3

procedentes de la memoria de informacién 86 ilustrada en la figu-

ra 4, proporciona de manera intermitente unas palabras secuencia—
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les de informacién para lss cabinas de ascensor 0, 1, 2 ¥.3, res
pectivamente. Estas palabras de informacién contienen laéugghibi“
ciones y las instrucciones que hacen que las cabinas de ascensor
contesten a llamadas de servicio de ascensor de acuerdo_éonzla
estrategia de explotacién del 6rgano de tratamiento‘70 del siste
ma. Eétoé ferminaies de salida conjuntamente con el terminal de
salida BEEZ, estdn conectados a la interface 72 del érgano de ira
tamiento, que se ilustra en las figuras 1 y 6. Un terminal de ca
lida suplementario procedente de lz memoria de informaciém 86 se
utilizard en los sistemas de ascensor dotados de mds de 4lcabinas.
ot Los terminales OU%0, OUT1, OUT2, y OUT3 estdn co~-
nectados con los terminales de salida COHO, COill, COIR y COil3,
respectivamente, cada uno de élos a través de un inversor y de

una etapa intermedia inversora de salida, que se ilustran gene-
ralmente en 182 y 184, respectivamente. .

"El terminal de salida OUT4 se utiliza para poner
en marcha un temporizador extermo 190 y el terminal de entrada Ti4
toma un valor bajo cuando el temporizador termiﬁa su tiempo de fun
cionamiento. El temporiéador 190 incluye un contador 192, por ejem
plo, un contador binario CD4024 de RCA, una puerta NAND de dos en-
tradas 194 y los inversores 196, 198 y 200. El terminal BEEZ estd
conectado con la entrada de reposicién RES del contador 192 por
medio del inversor 196, Un terpinal de entrada CL estd conectado
a una entrada de la puerta NAND 194, y la salida de la puerta NAND
194 estd conectada a la entrada de reloj CLOCK del contador 192
por medio del inversor 200. Una salida Q del contador 192 estd co
nectada al terminal de salida IN4 a través del inversor 198, del
inversor 202, y &e una etapa internedia inversora 204. La salida
Q del contador 192 e:std también conectada a la otra entrada de la

puerta NAND 194 por medio del inversor 198. EL terminzl de entrada
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CL estd conectado para recibir una sefial de tiempo CL progpdcnte
de la funcién de programacién de tiempo 78. La frecuencia de la
sefial CL y la tensibn de salida del contador se eligen de tal ma
nera que la salida tome un valor alto al final del intervalo de
tiempo.deseado. ' _ o

Cuando el control del sistema deses empezar ia
programacifn de tiempo de un elemento, proporciona una_seﬁai ba ja
en el terminal de salida OUT4 que hace volver a cero el tempori-
zador, ¥y la tensién de salida elevada del inversor 198 desbléquea
la puerta NAND 194, Por tanto, la puerta NAND 194 aplica.impﬁlsos
de reloj a*la entrada de reloj del contador 192 a través del in-
versor 200, E1l contador 192 avanza una unidad de recuento cuando
cada impulso de entrada pasa por su valor negativo. Mientras el
contador 192 es activo, el terminal de salida elegido del conta-
dor 192 tendrZ un nivel bajo y el terminal IN4 téndrd un nivel
alto. Cuando el. temporizador 190 alcanza la cuenta seleccionada,
la salida del contador 192 toma un valor alto y el terminal Eﬁi
toma un nivel bajo. Cuando se alcanza esa cuenta seleccionada, la
salida del inversor 198 toma un valor bajo lo que bloguea la puer
te NAND 194 impidiendo que deje pasar otros impulsos a partir del
terminal de entrada CL hacia la entrada de reloj del contador
192 hasta que el control del sistema pongs de nuevo a cero el con-
tador aplicando una tensién baja al terminal 0UT4.

FIGURA 8

Cada una de las interfaces de cada cabina 28, 34,

40 y 46 que se ilustran en la figura 1 son de comstruccién idénti

ca y por tanto, se describird solamente la interface 28 que co-

rresponde a la cabina O. Para facilitar la descripeiérn de la in-~

terface 28, ésta se divide en la funcién de interface ilustrada

en la figura 84, la cual manipula el flujo de informacibn proceden
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te-del control de supervisién del sistema 22 hasta el sei§b¥;r de
plantas 26, y en-la funcién de interface ilustrada en la figura 8B
que mahipula el flujo de informacibén procedente del selector: de
plantas 26 haste el control de supervisién del sistema.

' Ia funcién de interface desde el control de .super
v1316n del sistema hasta el selector de plantas de cada cabﬁna tig
ne una importancia critice cuando se ubilize un mzcro-ordenador,
ya que el selector de plansas funciona de manera sinerona’ o con-
tinua, es decir que exige seflales de control continuas a'partir
del control de supervisién del sistema, mientras que el micro-ordg
nador funcions de manera asincroma o por lotes, con una capacidad
de memoria y una velocidad de funcionamiento limitadas. El micro-
ordenador prepara las palabras de informacién para cada una de
las cébinas de ascensor, las manda a los varios equipos de control
de cabina y a continuacitn efectda otres tareas tales como la lectu
re d¢ las sefizles de estado procedentes de las varias cabinas y la
preparaciln de nuevas palabras de instrucciln para las cabinas, ba
sdndose en la dltima informacifn recibida a partir de las cabinas.

EL selec%or de plantas 26 funciona de manera se-
cuencial, estando sincronizado por los espagios de exploracién
proporcionados por las sefiales de tiempo- S0S-53S, y las instruc-
ciones procedentes del control 22 de supervisibn del sisfema deben
aparecer en los éspacios de exploracibn adecuados cada vez uue el
contador de funcionamiento conbtinuo S08~535 cuenta los espacios de
expldracién del ciclo de exploracién, Un fallo en el suministro
de una instruccidﬁ 0 de una sefial de inhibicién 'a partir del con
trol de sistema de supervisién 22 durante un espacio de explora-—
cibén, hace que el control de supervisién del sistema pierda su
control prioritario y cada cabina funcionard automdticamente de

acuerdo con la estrategia de su controlde cabina individual .
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La estrategia de control de cabins consiste en contestar %oﬁés
las llamadas situadas por delante en: su direccién de desplaza-
miento, y cuando 10 exister llamadas suplementarias por deiénpe,
contestard a todas las llamadas en Ja direccidn ofgesta hacta
gue no -existan mds.llamadas en esta direccién. Una llamada de
vestibulo encima o debajo de una cabina parada la activa ﬁéﬁg
la direccién de desplazamiento adecuada para acudir a la llamé-
da. _ ' j

La interface 28 que se ilustra en la figura 84
soluciona el problema de las conexiones entre el control 22 del
sistema dé“supervisién y el control de llamadas de cabina alma-
cenando la palabra secuencial de informacién recibida del control
de supervisién ded. sistema y extrayendo de manera repetida y se-
cuencial la palabra de informacién almacenada aplicdndola a su
dispositivo de control de cabina asociado. La palabra de informa
cién secuencial -se almacena en una memoria de acceso secuencial
explorada de manera constante que extrae y hace recircular la in
formacibén hasta que se reciba una nueva palabra de informacién,
Cuando se recibe la mueva palabra de informaciln se cambia el mo
do de recireulacidn de la . memoria con acceso secuencial para
que la nueve palabra de informacifn pueda ser inbroducida en la
memoria. Esto se efectda sin linea de extraccién separada en el
control de super&isién del sistema, y sin interrumpir la circula
cibén secuencial de las instrucciones a partir de la memorie con
acceéo secuencial o a pariir del selector de plantas. Cuando la -
nueva palabra de informacién ha sido completamente inffodugida en |
la memoria de écceso secuencial, la memoria vuelve automgticamen-
te al modo de recirculacién para-conservér esta nueva palabra hag
ta que se reciba la siguiente palabra de informacién. |

lids precisamente, la memoria con acceso secuen—
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cial puede tener la forma de un registro de desplazamienﬁgéjixtal
como el modelo CD4031 de KCA, que tiene una entrada de informacién
D, una entrada de reloj CL, una entrada de modo MODE, una . entrada
de recirculacién REC y una salida Q. la palabra secuencialfdé ins
truceién COMO, que, se manda de manera intermitente z partir del.
control 22 del sistema, se aplica al terminal de entrada Eﬁﬁi&y
el terminal de entrada COMO estd comectado a la entrada de infor
macién D del registro de desplazamiento 210. La sefial de tiempo
KO8 estd conectada a la entrada de reloj CL del registro Ger§95~
plazamiento 210 a través de un inversor 212. Segdn se ilustra en
la figura™3, la seﬁal_KOB’invertida, pasa a un valor positivo en
el comienzo de cada cuarta parte de un espacio de exploracibn.
Cuando el terminal de entrada MODE del registro de desplazamiento
210 presenta un nivel bajo, el nivel l6gico de la entrade de in-
formacibén D es transferido a la primera etapa del registro de
desplazamiento cada vez que la sefial K08 toma un valor positivo.
Por tanto, el registro de desplazamiento 210 es activade cuatro
veces durante cada espacio de~exploraci6n, lo gue permite que 4
bitios de informacién estén contenidos en cada ramura de explora
cidén lo mismo que la sefial de entrada secuencial procedente de
cada cabina que se aplica al control de supervisién del sistenma,
segin se ilustra en la figura 7. la figura 8C ilustra el formato
de las seciiales eecuenciales procedentes del control 22 de super-
visifn del sistema que se aﬁlican a cada una de las czbinas. las
palabras de instruceién que no estdn relacionadas con lag plantas
estdn contenidas en la primera cuarta parte de cada espacio de eXx
ploracién.Por ejemplo,la sefial de instruccidén SUT,que exige que
el selector de plautas de la cabina sea‘ajustado para desplazaien

to hacia arriba,puede ser mandada en el e¢spacio de exploracidn 0OQ

la instruccidén SDT que requiere que el selector de plantas sea
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ajustado para desplazamiento hacia abajo, puede ser mandada en el
espacio-de exploracién 01; la instruccién 55§§ gue exige gque una
cabina abra sus puertas, puede ser mandada en el espacio de explo
racifn 02; y la instruccién ﬁﬁfﬁ, gue notifica & una cabina que
serd la prdx;ma cabipa gue saldrd de 1o planta principal; puede
ser mandada enel espacio de exploracitn 03. e

Las sefiales relacionadas con las plantas E%ﬁf,
UPIN Yy DNIN pueden ser mandadas durante cualquier espacio de ex-
ploracibn asociado con una planta para cuyo servicio la é;ﬁiha
de ascensor estd habilitada . Una sefial eficaz PKFL se mania a
una cabina quando el control 22 del sisteme da a la cabine-ura
instruccidén de aparcar en una planta especifica, aparecijg -1
sefial en la segunda cuarta parte del espacio de exploracién aso-
ciado con la planta donde la cabina debe aparcar. Una seﬁai:¢£i~
caz E?fﬁ se manda al selector de plantas de una cabina par. ague~
llas plantas a partir de las cuales la cabina de ascensor es ca-
paz de asegurar un servicio en direccién ascendente, pero para
las cuales el control del sistema desea que la caﬁina no tenga
en cuenta las llamadas dé vestibulo hacia arriba efectuadas en
ellas, De la misma manera, una seflal eficaz DNIN se manda a una
cabina para agquellas plantas a las cuales la cabina de ascensor
es capaz de asegurar un servicio en direccién descendente a par—
tir de ellas, pefo para las cuales el control de sisfema desea
que la cabina no tenga en cuenta las llamadas de vestibulo en di
reccidén descendente efectuadas en ellas, Por tanto, para asignar
una llamada en difeccién descendente a partir de la planta 6 a
la cabina 0, por ejemplo, el control 22 de supervisién del siste
ma mandars seﬁales‘eficaces 5ﬁfﬁ a las cabinas 1, 2 ¥y 3 en la cuarta
cuarta parte del espacio de exploracifn 05, que estd asociada con
la posicién de la planta 6 .
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Cuando la entrada MODE del registro de desplaza-
miento 210 tiene un nivel alto, se habilita la entrada de recir-
culacién REC, y la salida Q es introducida de nuevo en el regis-
tro de desplazamiento 210 .

El control 22 del sistema podria controiar direc
tamente la entrada MODE del registro de desplazawiento 210, pe?o
esto exigirfa otro conductor a partir del control 22 de;supervi—
sifn del sistema hasta cada cabina, y ampliarfa el pfograma de
estrategia, aumentando la carga impuesta a una memoria déﬁcapa~
cidad limifada. Ademds, el 6rgano de tratamiento 22 del sistema-
es relaf;ygmente lento, y la obligacién de mandar una palabra de
informacién secuencial conjuntamente con una sefial sepafé&é’que
debe inftroducir com precisién la palabra en la memoria dindmica
sin interrumpir la salida secuencial de la memoria v sin‘perder
ningdn bitio de la transmisién, puede ser demasipdo dura-

La disposicién de la figura 8A soluciona el pro-
blema de introducir con precisién la palabra de informacién pro-
cedente del control 22 del sistema en el registro de desplaza-
miento 210, utilizando solamente un conductor desde el control 22
de supervisién del sistema hasta cada cabina, y sin peligro de
perder bitios de informacién, mediante la utilizacién del formato
de la palabra de informacién para controlar la funcién de control
de modo,

l4s precisamente, la funcién dé control de modo
es realizade por unos primero y segundo flip-flops J-K 214 y 216,
respectivamente, tales como los modelos CD4027 de LCA , una puer
ta NAND de dos entradés 218, y los inversores 220, 222 y 224, El
terminal de entrada COHO estd conectado a la entrada de activa-
cién del primer flip-flop I-~K 214, por medio del inversor 220. las
entradas J, C y K del flip-flop 214 estdn conectadas con unas fuen
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te de potencial unidireccional en el terminal 226, la sefial de
tiempo.ggﬁa, que se representa en la figura 3, que es eficaz so
lamente durante una parte de la tercera cuarta parte del espacio
de exploracién 00, se aplica a una entrada de la puerta FAND 218
por medlo del inversor 222. La salida de la puerta NAND 218 se
aplica a la entrada de reposicién del flip-~flop 214 por mcalo del
inversor 224. h
La entrada de accionamiento del segundo f11p~flop

J-K 216 estd conectada a maca . Las entradas J y K del fl_p~flou
216 eestdn conectadas a una fuente de potencial unidireccionral en
el terminal-228. La entrada de reloj estd conectada para regibir
la sefial de tiempo 5766, la cual es eficaz solamente durante uno
parte de la primera cuarta parte del espacio de exploraciénloo.
Ia entrada de reposicién del flip-flop 216 estd conectada Gon la
salida @ del flip~flop 214. La salida Q del flip=flop 215 estd
conectada a la otra entrada de la puerta NAND 218 y también a la
entrada MODE del registro de desplazamiento 210.

Durante el funcionamiento del cdhtrol de modo, ce
supnne que la salida 5 del flip~flop 216 estd en el nivel l6gico
1, lo que hace que el registro de desplazamiento 210 esté funcio
nando con el modo de recirculacidn . La salida a de nivel alto
procedente del flip—flop 216 habilita la puerta HNAND 218, y la
sefial de tiempo 5335 hace volver a cero el flip-flop 214, Por '
tanto, la salida 6 del fliﬁlflop 214 se mantienc con nivel alto,
lo gue asegura a =u vez que la salida 6 del flip-flop 216 perma-
nezca con nivel alto menteniendo el registro de decplazamiento 210
en el modo de recirculacidn.

Cﬁando el control 22 de supervisidén del sistema
desea mandar una palabra de informacién a las cabinas,detecta el

paso a un valor negativo de la sefial de tiempo .ii CL (véase figura
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2), y manda un cero por delante a cada cabina durante Eiaf, des-
pués de lo cual menda la palabra de informacidn. El cero delante
ro en la corriente de informacién es invertido en un uno légico

por el inversor 220 activando el flip~flop 214 para obtener una

salida.a baja. E1 flip~flop 216 tiene ahora una sefial baja en

su entrada de repesicibn, lo que 'desbloguea" este flip-flap. La

seflal de tiempo S100 que se produce en la porecién central de la
primera cuarta parte del espacio de exploracién 00, dispara el

flip~flop 216 que toma su estado opuesto, ¥y por tanto, saléa;i

da 6 toma un valor bajo habilitando la entrada de informacidn D

del registro de desplazamiento 210, y bloqueando la puerta NAND

218 lo que impide que deje pasar la seflal de tiempo S300....De eg
te modo el reloj KO8 introduce los cuatro bitios de informacién

contenidos en cada uno de los 16 espacios de exploracién,'en el
registro de'desplazamiento de 64 etapas 210. Cuarldo la siguiente
sefial de tiempo-gTBB toma un valor positivo, el flip~flop 216
es disparado a su estado opuesto, lo que hace que su salida 6 to
me un nivel alto. Esfa salida de nivel alto habilita el modo de
recirculacidén del regiséro de desplazamiento 210 antes del final
de la primera cuarta parte del espacio de exploracién 00, hacien
do recircular la nueva palabra de informacién hacta que se reciba
la siguiente palsbra de informacién. La salida 5 de nivel alto
del flip~£lop 216 habilita también la puerta NAND 218 y por tanto
la sefial de tiempo §§65 hécé'volver a cero el flip~flop 214, apli
cando un uno légico a la entrada de reposicién del flip-flop 215
para impedir que lss siguientes sefiales de tiempo $100 disparen el
flip-flop 216 hacta que se reciba la ciguiente palabra de informa
cién de instrucciones a partir del control 22 del sistema.

Para impedir que cada cabina ecsté sometida a un

control indefinido por la dltima palabra de insiruccién del 6rga
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no de tratamiento del sistema, en el caso de que el 6rgano de tra
tamiento del sistema deje de proporcionar cefiales suplementarias‘

¥ para sustraer cada cabina al control de un 6rgano de tratamien—

to de sistema errdtico que no proporcione palabras de instruccién = ¢

dentro de un intervalo de tiempo pre-ajustado, las palabras de-

instruccidn se supervisan por el - dispositiveo de programacién de
tiempo 230 . EL dispositivo de programacién de tiempo 230 puede

incluir un multivibrador 232, tal como el modelo CD404TA Ge RCA,
conectado de tal manera que su salida Q permanezca con ni&el al~
to mientras el periodo del impulso de entrada es mds corto:gue el
periodo de.fiempo determinado por los componentes RC del disposi

tivo de programacién de tiempo 234. ‘

El impulso de entrada que dispara el mltivibra-
dor 232, y que lo redispara para mantener la salida de CL en un
nivel alto, es el cero delantero en la sefial secuencial EGEB. Bl
terminal de entrada COMO estd conectado a las entradas de dispa~
rb ¥ de redisparo TRIG y RETRIG, respectivamente, del multivibra
dor 232 a través de ﬁn inversor 236 y de un coneétor de corrien-
te alterna 238. E1l conecﬁor de corriente alterna impide que el
multivibrador 232 tenga su entrada constantemente en nivel alto.
La salida Q de nivel altc del multivibrador 232 pernite que las
seflales de instruccién sean mendadas a partir del control 22 de .
supervisién del sistema a lag ¢abinas. En el caso de que el mul-
tivibrador 232 finalice su fiempo de funcionamiento antes de re-
cibir una palabra de informacién de instrucciones, la.salida Q to
ma un valor hajo ﬁéra inhibir todas las seflales desde el control
22 de supervisién del sistema hasta las cabinas, y a continuacién
las cabinas funcionan independientemente de acuerdo con su estra-
tegia de control de cabina individual, habilitdndose cada cabina

para todas las llamadas de vestibulo .
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la parada secuencial de instrucciones procedente
del comtrol 22 de supervisién del sistema que aparece en la sali
da Q del registro de desplazamiento 210 se aplica a una entrada
de una puerta NAND de tres eniradas 240, a una eptrada de una puer
ta NAND de-ﬁres entradas 242 a través de un inversor 244, y a las
entradas D de los flip-flops tipo D 246, 248, 250, 252 y 254, ta~
les como los flip~flop: del modelo CD4013 de RCA. La salida Q del
flip-flop 246 estd conectada con una.éntrada de una puerta NAND
de tres entradas 256. las salidas Q de los flip-fleps 248, 250,
252 y 254 estdn conectadas con una entrada de las puertas RAND de
dos entradas 258, 260, 262 y 264, respectivamente. La salidé ( del
multivibrador 232 estd conectada con una entrada de cada nna de
las puertas NAND 240, 242, 256, 258, 260, 262 y 264, habilitando
estas puertas mientras El control 22 de =supervisidén del sictena
ectd funcionando de manera programada en el tiempo. -

La sefial de seleccidén STA, gue se produce durante
la segunda cuarta parte de cada espacio de explqracién, se aplica
a la entrada restante de la puerta NAND 242. La salida de la puer
ta NAND 242 estd4 conectada con el terminal de salida PKFL, propor
cionando una seflal eficaz PITL en la segunda cuarta parte de aque
llos espacios de exploracién que contienen una instruccién de apar
camiento eficaz procedente del control 22 del sistema.

Las acignaciones a partir del control 22 del sié~
tema son sefiales secuenciaigs eficaces de nivel bajo 6553, ¥ ya
que las sefiales de inhibici6n UPIN y DNIN tienen un valor bajo

cuando se inhibe una cabina para responder a2 una llamada de ves—

tibulo en la planta asociada, el control 22 del sistema efec-
tda asignaciones de plantas a una cabina con seflales de nivel al
to UPIN y DNIN. Por tanto, una sefial de asignacién eficaz de ni-

vel bajo en CONO debe proporcionar una sefial UPIN o DNIN, de niw
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vel alto. .
llds precisamente, la sefial de seleccidn'STB, ¢ue

se produce durante la dltima cuarta parte de cada espacio de ex-

ploracifn, se aplica a la entrada restante de 1a'puérta NAND 240.

Ta salida de la puerta NAND 240 se aplica al terminal de salida

DNIN, proporcionando una sefial de inhibicién de desplazamisato ha
cia abajo de nivel alto DNIN en la dltima cuarta parte deAEdueilos
espacios de exploracién que contienen una seiial de asigpacidn efi-:
caz (baja) procedente del control 22 del sistema. Las pléﬁ%aé'que
no han sido asignadas a la cabina tendrdn una sefial de nivel alto

en la dltima cuarta parte de sus espacios de exploracién asocla-

dos, propercionando sefiales de inhibicidn eficaces DHIN para es—

Yas plantas. ]

la sefial de tiempo K08 ¥ la cefizl de seleccién
oS0D se aplican a las dos entradas de una puerta MAND dé.dob entra
das 266, y la salida de la puerta NAND 266 se conecta a la entrada
de reloj C del flip~flop 246. La tensién de salida de la puerta
FAND 266 tendrd un nivel bajo durante la primera poreién de la ter
cera cuarta parte de cada.espacio de exploracién, sincronizando la
informacién que aparece en la entrada D durante el paso a valor po
sitivo del impulso de reloj aplicado a la sgalida Q. Si la direccién
de servicio ascendente procedente de la planta acociada con un egpg.
cio de exploracién no estd ggigna&a a la cabina acociada con la ce-
fial Eﬁﬁa, la entrada D del flip-flop 246 tendrd un valor elevado
durante la tercera cuarta parte del espacio de exploracién y la sa
lida Q‘del fl@-floﬁ 246 tomard un valor alto. oi la direccién de
zerviecio ascendente a partir de la planita asociada con un espacio -
de exploracién estd acignada a esta cabina, la entrada D del flip-
flop 246 tendrd un valor bajo durante la tercera cuarta parte y la

calida Q del flip-flop 246 tendrd un valor bajo. Bl flip-flop 246
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se emplea para almacenar la inhibicién o la asignacién de despla-

o

zamiento en sentido ascendente, de modo que puede oresentarse al

selector de plantas 26 simultdneamente con la inhibicién o la asiz

—

nacién de desplazamiento en sentido descendente durante cada espa- -

cio de exploracién. Ya que la acignacién de desplazamiento descen-~
dente ha sido seleccionada con el impulso de seleccién 5TB, la
puerta NAND 256 la cual proporéiona las asignaciones de desplaza-

miento en sentido acscendente, es también seleccionada por la sefial

$IB. Si la planta del espacio de exploracién asociado noféébg asis

nada a esta cabina, la salida é del flip-flop 246 toma un ‘valor ﬁl

to cuando.la cuarta cuarta parte del espacio de exploracién, comien

el

za, haciendo que la salida de la puerta NAND 256 tome un valor ba-
jo y proporcionando una: sefial de inhibicién de deSplazamiénfo en
sentido accendente eficaz Eﬁfﬁ durante la cuarta cuarta ﬁarte del
ecpacio de exploracién asociedo. $i la planta del espacio de ex-
ploracién asociado ectd acignada a esta cabina, la salida Q del
flip-flop 246 toma un valor bajo en el comienzo de la cuaria cuar
ta parte del espacio de exploracién asociado ¥ la salide ce la
puerta NAND 256 toma un valor alto, habilitando la cabina para quea

‘atienda una llamada de vestibulo en direccidén ascendente en esta

planta.

Las restantes instrucciones SUT, £DT, DOPR y RExw
procedentes del control 22 del sistema no estdn relacionzdas con
las plantas y se introducen en la primera cuarta parte de los es~a
pacios de exploracidn 00, 01, 02 y 03, respectivamente., Ademds
una vez que una de ectas instrucciones he sido recibida persisti-
rd hasta que la instruccién sea de nuevo recibida un ciclo comple
to mds tarde, y no solamente durante el espacio de exploracién en
el cual se ha mandado la instruccién.

La primera instruccién, SUT, que exige que el se~
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lector de plantas 26 sea ajustado para decplazamiento hacia arriba,
es tomada de la primera cuarta parte del espacio de exploracién 00
por el flip~-flop 248 y por el dispositivo de programacién deltiem~
po que incluye una puerta lLiAND de tres entradas 270, un inversor
272 y una puerta NAND de dos entradas 274. Les sefiales de tiempo
K08s y Shco y la sefial de gelCC16n S5%C se aplican a las tres en;
tradas de la puerta NAND 270. Estas seflales tendrdn todas un nivel
alto durante las porciones centralec de los espacios de exglora-
cién 00 a 07,haciendo que la salida de la puerta NAND 270ses ba-
ja durante este tiempo, y ecta cefial baja es transformada~én una,
cefial alta por el inversor 272. Ll espacio de exploracién 0C es to
mado de los espacios de exploracién 00 a 07 por la sefial de tiempo
DECO que tiene un valo{ alto solamente durante los esPac;os de cu-
ploracilbn OO ¥ 08 de cada ciclo de explorzcisn. La salida:del in~
versor 272 y la sefial de tiempo DECO se aplican a,las dos.éhtrada:
de la puerta NAND 274, y la salida de la puerta NAND 274 se aplica
a la entrada de reloj C del flip~flop 248. Si el control 22 del
sistema exige que el celector de plantas 26 sea ajustado para des-
plazamientos en sentido accendente, la primera cuarta parte del s
pacio de exploracién 00 tendrd un valor bajo, y por tanto la en-
trada D del flip-flop 248 tendrd un valor bajo durante este tieu~
po. Esta seflal de nivel bajo se aplica a la calida Q. Por tanto

la salida 5>, que estd conectada con una entrada de la puerta NAND
258, tomard un valor aito; hiciendo que la calida de la puerta
NAND 258 tome un valor bajo, proporcicnando una cefiel eficaz SUT.
Ya que el flip-flop 248 no serd activado de nuevo hasta el siguicn
te ecpacio de exploracién 00, la scfial que aparcece en el terminal
de salida SUT persistird hasta que se examine de nuevo el nivel 16
gilco en la primerz cuarta parte del espacio de exploracién 00,

Le instruccidén ob) procedente del control 22 del
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sistema que exige que el selector de plantas 26 sea ajustado para

decplazamientos en direccién descendente, se tome de la primera
cuarta parte del espacio de exploracién 01 por medio de una puer-
ta NAND de dos entradas 276 que tiene una entrada‘conectaQa a la

salida del 1nver or 272 y una entrada a la sefial de tiempo DEC1.
La sallda de la puerta NAND 276 estd conectada con la entrada- de—
reloj C del flip~flop 250, la salida Q del flip-flop 250 estd ‘co
nectada a una entrada de la puerta NAND 260 y la salida de la
puerta NAND 260 proporciona la instruccién SOT .

La instruccién DOPN procedente del control 22 del
sistema que.exige que las puertas de la cabina se abran, se toma
de la primera cuarta parte del espacio de exploracién 02 por me-—
dio de una puerta NAND de dos entradas 278 que tiene una entrada
conectada a la salida del inversor 272, y una entrada conectuda a
la sefial de tiempo DEC2. La salida de la puerta NAND 278 estd co-
nzctada con la entrada de reloj C del flip-flop 252. La salida 5
del flip~flop 252 estd conectada con una entrada de la puerta NAND
262, y la salida de la puerta NAND 262 proporc1ona la instrucecién
TOPH.

La instruccidn:ﬁﬁiﬁ procedente del sistems de coﬁ
trol 22, que designa la cabina que ha de ser la siguiente cabina
gue saldrd de la planta principal, se toma de la primera cuarta
parte del espacio de exploracién 03 ﬁor medio de una puerta NAND
de dos entradas 280 que tiene una entrada conectade a la calida
del inversor 272 y una entrada conectada con la sefial de Tiempo
DEC3. La salida de la puerta NARD 280 esté.conectada con la entra
da de reloj C del flip—flop 254, 1la salida Q del flip-flop 254 e
t4 conectada una entrada de la puerta NAND 264, y la szlida de la
puerta NAND 264 proporciona la sefial NEYT.

La porcién de la interface 28 que estd relaciona-
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da con el flujo de informacién a partir del selector de plantas 26
hasta el control 22 del sistema, se ilustra en la figura 8B. El se
lector de plantas 26 proporcions las sefiales de estado AVPO-AVE3,
INSC,'BYPS, UPTR, KVKE, WT50, D89T, IDCL y CALL, las cuales, al

ser recibidas por el control del sistemz se almacenan en el RALD,

que se ilustra en la figura 5. Las sefiales de habilitacién de plan
tas hacia arriba y hacia abajo W00 y’ﬁfaT, y las llamadas de cabi
na 3Z se almacenan en las RAMS 2, 3, respectivamente, que °e ilus—-
tran en la figura 5. Las sefiales AVPO-AVP3 broporcionan la dlrec—
cién binaria de la planta donde una cabina estacionaria estd situa
da, ¥ cuandé la cabina se desplaza proporciona la direcciéggpina—
ria de la plénta més proxima donde 1& cabina puede hacer usa para
da normal. La sefial INSC pasa a ser eficaz cuando la cabiné.esté
en servicio con el comtrol 22 del sistema. La sefial BYPS es efi-
caz cuando la cabina estd ajustada para ignorar Tas llamadas de
vest{bulos Por ejemplo, cuando una cabina que se desplaza en sen
Tido descendente estd cargada, ignora las llamadas de vestibulo
que encuentra en su éamino hacia la planta principal. Igualmente,
cuando una cabina situadé en la planta principal estd cargéda, ig |
nora las llamadas de vestibulo para desplazamiento en sentido as-
cendente. En ambas situaciones, la cabina genera uné seflal eficaz
BYPS. La sefial UPTR tiene un valor elevado o eficaz cuando la ca—
bina estd agustada para desplazamlento en dirececidn accendente, y
tiene un valor bajo cuando la cabina estd ajustada para desplaza—
miento en sentido descendente . La seflal LVAS es eficaz cuando la
cabina estd en sefvicio, ha contestado todas las llamadas y estd
parada en.una-plgnta con sus puertas cerradas. De.este nodo la
cabina SIGUIENTE, que estd normalmente situada en la planta prin-
cipal con su puerta abierta y sus ldmparacs de vestfbulo indicado-

ras de desplazamiento en direccidn ascendente .iluminadas, no se
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considera como cabina AVAS. La seflal WT50 es efibaz cuando el peso
de la carga en la cabina del ascensor es superior al 50% de su car
ga nominal, La sefial 5555 es eficaz cuando el grupo motor-genera~
dor que proporciona la energfa eléctrica para el motor de_arréstge
del ascensor estd parado. La sefial HDCL es eficaz cuando las pue?f,
tas del asceﬁsor estén cerradas, y la sefial CALL es eficaz chndo-
la cabina del ascensor tiene una llamada de cabina registraédi

El control 22 del sistema puede ser aplicado a cual
quier estructura sin necesitar que sea adaptado particularﬁehﬁe a
la configuracién de edificio, o que sea disefiado inmialmenté-sabiqg

do cuales san las cabinas que habrdn de prestar servicio a las va-

rias plantas. Toda este informacibén se aplica al eontrol 22 del Sig o

tema bajo la forma de sefiales procedentes del control de cabinas 14. -

Se trata de una caracterfstica importante que amplfa mucho éliaspeg

to de universalidad del control 22 del sistema. Las sefiales MT00 y

01 son sefiales secuenciales que pueden ser obtenidas por una pis

ta de memoria fija en el control de cabinas 14, y son eficaces en
los espacios de exploracién asociados con las plaﬁtas a las'cuales
la cabina estd habilitada'para prestar servicio en las direcciones
ascendente y descendente, respectivamente. La sefial SE es una se-
fial secuencial relacionada con las plantas que es eficasz durante
los ecpacios de exploracidén asociados con las plantas para las cué
les la cabina tiene una llamada de cabina registrada.,

Los multlplexores 290 y 292, por ejemplo del tipo
CD4C51A de RCA, y un conmutador cuddruple 294, por ejemplo el mo-
delo CD4016A de RCK, utilizado comp puerta, se emplean para pro-—
porcionar la sefial secuencial DATO. Los multiplexores 290 y 292
se emplean para infroducir las sefiales no secuenciales en 1los.es—
pacios de exploracién mientras que el conmutador bilateral cuddru

ple 294 multiplexa las salidas secuencizles de los multiplexores

+
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290 y 292 con la sefial de habilitacidén de plantas ya seccuenciali-
zada ﬁgﬁ ¥y la seflal de llamada de cabinas SZ.

EXl multiplexor 290 se habilita para los primeroc
ocho espacios de exploracifén del ciclo de 16 espacios de explora-—
cién conectando l% sefial de tiempo SECO a la entrada de inhibigién
por medio de un.inversor 296,y se habilita el multiplexor 232 para
los dltimos ocho ecpacios de exploracién de un ciclo de explora-
cién, conectando la gefial de tiempo. SEC1 a la entrada de inhibiw
cién. del multiplexor 292 a través de un inversor 298, Las. entra-—
das de informacién DO a D7 de los multiplexores 290 y 292 estdn
conectadas ‘para recibir las sefiales que han de cer multiplexadas
y sus entradas de control C1, C2 y C3 ectdn conectadas & las se-
fiales de tiempo 508, Sjs y 528, Cuando la direceién binaria apli-
cada a lac entradas del control cambia, e conecta a la salida QUL
una entrada de informacién diferente . Segdn se ilustra en la fi
gura 8B, las sefiales de posicién de cabina avanzada AVPO-AVP3, 1
cefial de cabina en servieio INSC y la sefial de derivacidén BYPS es
tdn conectadas a las entradas de informacién dei multiplexor 290,
¥y la senzal de direcci6n>de_desplazamiento UPil:, la sefial de dispo
nibilidad szg,la sefial de carga de cabina /t50, la seilal de jpa-

rada del motor-generador D89?’1a sefial de puertas LDCL, ¥y la selial

de llamada de cabina CALL estdn conectadas a las entradas de infor
macién del multiplexor 292. La salida del multiplexor 290 estd>qg
nectada con la entradn asﬁéﬁada con el conmutédor A del conmuta~
dor bilavercl cuddruple 294 y la talida del multiplexor 292 eetd
conectads a la entrada asociada con el commutador B del conmuta—
dor bilateral cuédruple 294. Las entradas de control de los conmu
tadores A y B estdn conectadas con la sefial de seleccién STC, pa-
ra aplicar las seflales de estado a le primera cuarta parte de sus

espacios de exploracién asociados, segdn se ilustra en la figura 7.
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Las sefiales de habilitacién de plantas 700 ¥ ot
se combinan para proporcionar una sefial patrén de habilitacién de
plantas FEE, que tiene en cuenta también si la cabina estd en.ser-
vicio (1NSC) con el control 22 del sistema, y si la cabina estd o
no deJando paear en derivacién las llamadas de vestfibulo (BYPS)
Lstas senaleu se comblnan por medio de las puertas NAND 296, 298

¥y 300, y de los inversores 302 y 304. Las sefiales HTOO y W0l se
aplican a las entradas de la puerta NAND 296, la cual es una pueg
ta de doble entrada, y la salida de la puerta NAND 296 estd -conec
tada con unez entrada de la puerta NAND 298, la cual es tanbién
una puerta JJAND de doble entrada. Ia salida de la puerta NAND 298,
gue proporciona la sefial FLN estd conectada con la. entrada)del con
mtador bilateral cuédrgple 294 del conmutador C. La sefial TNuC se
aplica a una entrada de la puerta NAND 300, la cual es una:puérta
NAND de doble entrada, y la sefial BYPS se -aplica = la otra entra
da de la puerta NAND 300 a través del inversor 302. La salida de
la puerta NAND 300 estd conectada con la entrada restanve de la |
puerta NAND 298 a través del inversor 304. La salida de la puerta
FAND 298 tendrd un nivel bago si la cabina es una cabina en servi
cio que no estd dejando pasar en derivacién las llamadas de Vesti
bulo y estd habilitada para atender las llamadas de vestfibulo, por
lo menos en una direccién de servicio a partir de la planta asocin
da con el ecpacio de exploraciépconsihanadaLaseﬁal de seleccién
SID se aplica a la gntrada~dé'control del conmutador C, haciendo
que la sefial patrén de habilitacién de plantas FEN sea introduci-
da en la tercera cdarta.parte de cada espacio de exploracién,

| Las llamadas secuenciales de cabina 32 se aplican

a la entrada de informacién del conmutador D del commutador cud~
druple bilateral 294, a través del inversor 306, y la entrada de

control del conmutador D estd conectada a la sefial de seleccién
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STB, que introduce las llamadas de cabina en la cuarta cuarta par-
te de los espacios de exploracién.

Las salidas de los conmutadores A,‘B, CyDadel
conmutador cuddruple bilateral 294 estdn conectadas en comin, y
la congxiéq de sa;;da comin estd conectada con una fuente de po-
tencial unidireccional en el terminal 308, a través de una. resis

tencia 309. La conexién de salida comdn estd también conectadz a

la base de un transistor NPN 310 a través de una etapa intermedia .

no inversora 312, tal como una etapa del modelo CDAOSO0AD-dé RCA Y
una resistencia 314. la base del transistor 310 estd también co-~
nectada a-masa a través de una recistencia 316. El emiso;agglvtrag
sistor 310 cestd conectado a masa, y el colector estd conectado ol
terminal de salida 5KE3, que proporciona la cefial de info?ﬁécidn
gecuencial para la interface 72 del érgano de tratamientdf':
F1GURA 9 S
la figura 9 es un diagrama en bloguec que de mane-
ra general ectablece una estrategia de supervisidh de grupo nueva
y lnejorada para controlar el conjunto de cabinaé de accensor para
gue contesten las llamadas de servicio de ascensor de acuerdo con
lac enseflanzas del invento. k1 sistema ilustrado en la figura 9
representa un programa para llevar a la prdctica la estrategia se
gin el invento, estando cada uno de los bloques ilustrados en la
figura 9 ‘completamente desarrollado en los organigramzs de las f;x
guras 11 a 23. Los organigfémas de las figures i1 & 23 son organi
gramas de programador, los cuales, tomados con las demds fimuras,’
la memoria y un manual de utilizacién de micro-ordenador, propor-
cionan detalles suficientes para que un programador normalemnte
entrenado pueda éstablecer las instrucciones necesarias para pro
gramey el micro-ordenador. Los bloques de la figura 9 incluyen

también un mimero de identificacidn de LCL que se refiere a los

.........
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subprogramas ilustrados en los organigramas de las figuras 11 a
23.

En general, la estrategia de supervisién de grupo
nueva y mejorada tiene un cardcter universal, y puede ser aplica-
due £in modificacién notable a cualquier edificio. El Srgano de
tratamiento del sistema depende completamente de la informaeidn
procedente de los varios equipos de control de cabinas, reéﬁééto
a lo que cada cabina es capaz de hacer. El 6rgano de tratamiento
del sistema utiliza esta informacidén para establecer la configurg
cién especifica de edificio que existe actualmente, es decir -para

gtablecer <las cabinas que estdn en servicio y lae plantas para
las cuales lac cabinas estdn habilitadas para prestar servicio,
as{ como las direccioneg de servicio a partir de estas plahfés.
Ll 6rgano de tratamiento dcl sistema aplica entonces su estfate—
gla universal a esta configuracidn. ’

La estrategia universal intenta distribuir unifor
menmente, entre todas las cabinas en sérvicio, la carga de trabajo
real, as{ como la carga de trabajo que puede curgir entre asigna-
ciones. La distribucién de ecta carga de trabajo real y posible
estd basada en ciertos valores promediados dindmicos calculados
Justo antec de efectuar las acignaciones,

Las asignaciones se hacen principalmente basdndo
se en los “pulsadores de vestfbulo" en lugar de las "llamadas de
vestibulo™, por lo menos haééé que las llamadas de vestdfbulo "agie
nadas" a una cabina en razén de la asignacién de los pulsadores de
vestibulo satisface uno de los valores promediados dindmicos apli-
cables. En efecto, se asigna a cada pulsador de llamadas de vestl
bulo un espacio de exploracién, y .estos espacios de exploracién
se asignan a las cabinas de acuerdo con la estrategia universal.

ikl sistema de ascensor es un dispositivo secuencial multiplexado

.
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en el tiempo, en el cual los espacios de exploracidén de las plan—~
tas se preducen sucesivamente.

La asignacién de espacios de exploracién a las va
rias cabinas no se‘hace basdndose en un blogue inflexible de plan
tas adyacentes, normalmente asociadas con el concepto de zona,ni tam
poco.” se hace basdndose en un blogue flexible de plantas adyacen
tes normalmente asociadas con el concepto de zona flotante‘Eﬁire
cabinas en serv1clo, ¥ no se trata de una opera016n aleatorld. La
asignacibn de espacios de exploracién estd incorporada en qna es—

tructura de prioridades predeterminada, que incluye: .

kY

e T

(1) el vaciado de ciertas asignaciones de ggggcio
de exploracién entes de cada proceso de asignacifn; .

(2) la a51gna016n de espacios de explora016n en un
orden general basado sobre las plantas atendidas con la mlqma comn
binacién de cabinas, llamdndose cada conjunto de écte tlpo_nn;"gyg
po";

(3) la asignacibn de los espaciog de exploracidén
de los grupos en una pluralidad de operaciones de asignacién, cam
biando las limitaciones aplicadas y controlando los valores prome
diados dindmicos en cada operacién, incluyendo las limitaciones y
los valores promediados dindmicos aquellos que ectdn orientados
en funcién del grupo, asi como en funcidn del edificio;

(4) la asignacién de ‘espacios de exploracién a las
cabinas habilitadas para cédé grupo de acuerdo con un orden dins-
mico de prioridad de cabina, calculado antes de cada proceso de
asignacién basdndose en la carga de trabajo real, y teniendo tam-
bién en cuenta silla cabing ha recibido o no la asignacién NEXT
(siguiente) y si el grupo motor-generador asociado con una cabina
estd parado debido a un periodo de inactividad predeterminado;

(5) la asignacidén de espacios de exploracién a
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las cabinas, empezando a parfir de las cabinas en una direccién
predeterminada, siendo la direccifén predeterminada de una cabina
ocupada su direccién de desplazamieto, y basdndose la direccién
predeterminada de una cabina desocupada sobre las condiciones de
trdnsito existentes corrientemente y sobre las direcciones de asig
nacién dé las'cabinéé ocupadas; ' s "
(6) la asignacién de los espacios de exploracidn
a cabinas ocupadas ton la limitacidn de que las plantas asociadag
estén situadas a una distancia de trayecto predeterminada a part
de la cabina, contrariamente a una separacién fisica; y L

"

e.- (7) se asignan espacios de exploracién a cabinas
Taaey

desocupadas en servicio sin la limitacién de distancia de recorri’
do de (6). ’ o

La descripcién del proceso de asignacidn se‘réfig
re a la asignacién de los espacios de exploracibna.las cabinas.
Los espacios de exploracién estdn asociados cada unocon un pulsa~
dor de llamada de vestibulo diferente, y los pulsadores de llama-
da de vestibulo esidn relacionados con las direcciones a partir
de las plantas en las cuales los pasajeros situados en las plantas
desean desplazarse, Por tanto, la asignacién de espacios de explo-
racién a las cabinas puede ser considerads como la asignacidén de
apeaderos, y de direcciones de servicio a partir de éstos, a las
cabinas, o en resumen la asignqgién de direcciones de servicio a =~
partir de los apeaderos hacia”las cabinas. Se observard que el
término "direccién de servicio" cuando se aplica a los apeaderos
en el proceso de aéignagidn, se refiere a la direcciéh a partir
de la planta en la cual los pasajeros situados en esta planta de
sean desplazarse, & no estd relacionado con el establecimiento
de las direcciones de servicio para las diversas cabinas del as-

censor.
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lids particularmente, la puesta en marcha del 5ig-
tema de ascensor 10 ilustrado en la figura 1 se indica en el ter-
minal 320. La etapa 322 lée las sefiales de entrada RO a TEE apli
cadas al terminal de entrada de la memoria de control 82 (figura
4) a partir de las varias cabinas, y almacena las sefiales en la .
memoria de almacenado de informacién 86. La etapa 324 cuenta.el
mimero de cabinas de ascensor que estdn en servicio con el “con—
trol 22 del sistema (NSC) Yy la etapa 326 determina si existcn por
1o menos dos cabinas bajo contrdldel control 22 del sistema: -En
caso conirario, no se necesita control de supervisidn de gfqpo, &
el programa vuelve & la etapa 322. Bl programa permanece en este
estado hasta gue existan por lo menos dos cabinas en servigié con
el control 22 del sistema. Sin control de supervisién de éfdéo,
las cabinas estdn habilitadas paré ver todas las llamadasude:ves~
t{bulo y contestardn a las llamadas de servicio de ascénséf'ge
acuerdo con la estrategia establecida en sus eauipos de control
de cabina individuales‘tal ¥y como se ha descrito‘més arriba. '
Si la etapa 326 encuentra que existen dos o mds-

cabinas en servicio con el .control 22 del sistema, el programa a-

vanza & la etapa 328 que forma unas mdscaras de llamadas de subi-

. da y de bajada.Las méscaras de llamada de bajada y de subida se

almacenan en la memoriaprincipal de las RAMS O y 10 respectivamen

te,de la memoria de almacenado de informacién 86.Cuando se hace

referencia a las RAMS 0-15 es Gtil verificar el numero de la RAM

en el gréafico de RAM de la figura 5. Las RAMS 9 y 10 siven esemid!

mente para visualizar las sefiales de bajada y subida de habilita
cién de planta P01 y LT00, respectivamente, indicando, para ca-
da cabina,las plantas y las direcciones a partir de las mismas

gue pueden ser atendidas por la cabina. Por ftanto, si la palabra

binaria de la RANM 10, que corresponde al nivel de planta 15 es

o
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0111, por ejemplo, esto indica que solamente las cabinas 0, 1y

2 son habilitadas para atender una llamada de vestibulo para su
bir a partir del nivel de planta 15. Se observard que esta dispo
smcmdn conserva la universalidad del programa, haciendo que pue-
da ‘ser aplicado a cualquier configuracién de edificio, ya que el
programa obtiene la informacién respecto a la oonfiguraciég,§g~
edificio a partir de las cabinas, y a continuacién almacena 1y’
configuracién de edificio para utilizarla como referencia en ca-
so de cambio. e
La etapa 330 cuenta los espacios de exploraciodn

en cada grupo as{ como el ndmero total de espaclos de exploragiﬁn
en el edificio y almacena estas sumas para referencias futﬁéég.

A cade pulsador de llamapda de vestibulo se asigna un espacfd*@e
exploracién. Por tanto, en un edificio de 16 niveles, los hivé-
les primero y décimosexto tendrdn un espacio de e ploracldn, ¥

las catorce plantas o catorce niveles intermedios tendrdn cada

2
&

3 3 ~ - 3 b I Bt od ]
uno dos espacics de sxplorseién, Lo zue hace un total de 0 so-

w
[{

pacios de exploracidn.'Lg palabra grupo se refiere a un conjuntgo
de plantas atendidas por la misma combinacién de cabinas. Por

ejmplo, con cuatro cabinas pueden.formarse hasta 16 grupos dife-
rentes, siendo el grupo 0000 un grupo imactivo. Si todas las ca-
binas prestan serv101o a todas las plantas, existird solamente

un grupo védlido. En una configuracién de edificio de tipo medio,
usualmente habrd solamente un mimero reducido de grupos, pero el

programa manipulard el nimero mdximo posible de grupos.
La etapa 332 determina el mimero medio de espacios

de exploracifén por grupq,ASI, dividiendo el mimero de ecpacios de
exploracién en cada grupo, determinado en la etapa 330, por el mi
mero de cabinas en servicio capaz de atender el grupo(NSCI). La

etapa 332 determina también.ASB)es decir el ndmero medio de espa-
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cios de exploracidn en el edificio por cada cabina de ascensor en

servicio, dividiendo el mimero total de espacios de exploracifén .

en el edificio por NSC' es decir el mimero de cabinas en serviecio.

Las etapas 334 y 336 repiten a continuacién las _
etapas 322 y 324, respectivamente, leyendo la entréda de la ROM 1,
de la memoria de conmtrol 82, y contando las cablnas en erv1cmo.
La etapa 338 determina si se han producido camblos en la conf’lb -
racién del edifiecio después de la ¥ltima lectura de la entrada;
por egemplo la etapa 338 determina si el mimero de cablnas en -ger
vicio ha cambiado. 51 se ha producido un cambio, el programa vuel
ve a la etapa 322, ya que las mdscaras de habilitacidn de plaﬁta°
¥ los mimeros promediados de espacios de exploracibn previéﬁéﬂ%e
establecidos;han dejado de ser vdlidos, y por faﬁto dehen éer~hc-A
tualizados utilizando la mds reciente configuraciéﬁ del edifiﬁio.

S8i la etapa 338 encuentra que no se ha pfoducido,
<B? 0 A, a1 en un grupd cual-
quiera, el programa avanza hasta la etapa 340. La etapa 340 cuen-

ningin cambio capaz.-de invalidar N_ 50! A

ta el nuimero de llamadas de vestibulo por grupo, asi como el ndme
ro total de llamadas de vestibulo en el edificio, Y almacena es-
tas sumas para referencia futura. '

La etapa 342 determina el mdmero medio de llama-

das de vestibulo efectuadas por cada grupo, A.., dividiendo el

ndmero de llamadas de vestibulo en cada grupoG;or el mimero de cah
binag en servicio que atlenden el grupo. El mimerc medio de llaua
das de vestibulo efectuadas por cada cabina en el edificio, ACBi
se determina dividiendo. el ndmero total de llamadas de vestibulo

en el edificio por HN_,, es decir el ndmero de cabinas de ascensor

SC
en servicio.
La etapa 344 verifica las condicilones especiales

de trdnsito, tales como las gue inician los dispositivos de trd-
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fico mdximo descendente y ascendente., Si se detecta una condicidn
que da lugar a un estado de trdnsito mdximo, la etapa 344 pone-en
prdctica la estrategia asociada con el trdnsito mdximo particular
que ha sido detectado. -

La etapa 346 comprueba los dispositivos de plani
tas especiales, tales como los dispositivos de planta prinq%ﬁgl
y de planta de reunién. Si existe la necesidad de uno o vafib§
dispositivos de planta especial, la etapa 346 pone en prdctica la

gstrategia asociada con el dispositivo de planta especial elango.

La etapa 348 vacfa de las tablas de as1gnacmdn de
direccidn de desplazamiento hacia arriba y hacisa, abaao, almacena~
espacio de prlora016nt salvo aquellos espacios de exploraulén
previamente asignados gue tienen una llamada de vestibulo;reg&s~
trada asociada con ellos, y los espacios de exploracidén procédeg
tes de un grupo constituido por una cabina. o

La etapa 350 elimina todas las asignaciones dé es
pacio de exploracién sobrantes. Por ejemplo, si él minero de lla-
madas procedentes de un grupo de cabinas asignado a la cabina es
igual o superior al ntmero promediado de llamadas de.vestibulo
cp? 5S¢ suprimen todas las demds
asignaciones a esta cabina. Si las llamadas asignadas a una cabi

por cada cabina en el edificio A

na a partir de un conaunto de cablnas no es superior a ACB’ pero
si todas las llamadas aalgnadas a la cabina son iguales o superior
a ACB’ la fase 350 cuenta los espacios de exploracién asignados a
le cabina que han registrado una llamada de cabina, empezando por
el espacio de exp}qracidn asociado con la posicién de la cabina

y continuando en la direccién de .desplazamiento de la cabina y
cuando se ha alcanzado el mimero promediado de llamadas de edifi

cio por cabina A p? e vacian todos los demds espacios de explo-

C
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racién asignados a esta cabina.

La fase 352 asigna la direccién a partir de una
cabina en servicio desocupada en la cual es preciso efectuar la
asignacibn de espacios de exploracién a la cabina,

Si una cabina estd ocupada la direccién de explo
racién o la asignacifn de espacios de exploracién a la cabina es
la direccién de desplazamiento de la misma. Para decidir lafdiéeg
cibn de exploracién que ha de ser asignada a una cabina en servi-
cio desocupada,se tienen en cuenta las direcciones de exploragibn
asignadas a las cabinas ocupadas, conjuntamente con las condicio-

nes de trdfico presentes . En ciertos casos que se describirdn mds

a
Ytan

adelante, es conveniente utilizar también la Yltima direceidh’d

desplazamieto de una cabina en servicio desocupada. _—

La fase 354 asigna el orden en el cual las cabi-

nas han de ser tenidas en cuenta a la hora de asignarlas espacios

~de exploracién, y se tiene en cuenta en primer lugar la cabinaAque

tiene el mimero mds pequefio de llamadas de cabina y de vestfbulo

combinadas, y as{ sucesivamente,
La fase 356 asigna los espacios de exploracidn de
cada grupo a las cabinas, en el orden de las cabinas determinado
vor la fase 354, Los grupos se consideran en el orden del ndmero
creciente de cabinas por grupo. La asignacién de los espacios de
exploracién a lasicabinas asociadas con cada grupo se hace en una’
pluralidad de operaciones, por ejemplo, tres operaciones, lLa pri-
mera operacién de asignacidn es una operacidén de asignacidén espe-
cifica que considera les situaciones preidentificadas v las priori-~
dadeé. Por ejemplo, los-espacios de exploracién asociados con las
plantas para las cuales las cabinas tienen una. llamada de cabina
se asignan a las cabinas adecuadas; los espacios de exploracién pa

ra direccién ascendente y descendente asociados con una planta en

+
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la cual estd esperarido una cabina en servicio desocupada, se asig
nan e esta cabina; 9i existe. una cabina con una asignacidén NEXT,
se asigna a esta cabina el espacio de exploracién asociado con la
direccibn de servicio de planta principal ascendente; y si existe
una cabina con una esgnacidén de planta de reunién CONV, se asigna
a esta cabina ambos espacios de exploracibén asociados con la plqé‘

ta donde se celebra una reunién. Lz segunda operacién es unafééig
nacién general que asigna espacios de exploracién a las cabinas &

los grupos de acuerdo con nimeros promediados de limitacidn. dina-

mica predeterminados y de acuerdo con una limitacidn de distancie
M Sy ¢ ., . :

Es posible efectuar una tercera operacién para intentar asignar

todos los espacios de exploracidén no asignados que puedan qﬁedar

" después de las dos primeras operaciones.la-tercera operacidn eli

mina ciertas limitaciones empleadas durante la segunda operacién.
La fese 358 efectua la lectura de las RAUS 4, 5,

6y 7 en la salida de la : memoria de almacenado de informacién 86
donde la informacién procedente de estas RAMS aparece bajo la for
nma de seflfales de salida secuenciales OUTO, OUT1, OUT2 y OUT3 para

las cabinas 0, 1, 2 y 3 respectivamente.

Después de transmitir las asignaciones a las cabi
nas el progranma vuelvﬁ a la face 334 descrita mds arriba.

~ FIGURA 10

La figura 10 es un organigraua del subprograme
LCD2 que se utilizard para‘léér las sefiales secuenciales de entra ‘
da EEBQEEE procedente de las cabings, las cuales aparecen en el
orificio de entrada de ROM1, y para almacenar estas sefiales en las
RAMS 0y 1, 2 ¥ 3.‘Como ge ve en la figura 5, las sefiales de esta-
do procedentes de cada una de las cabinas, las cuales aparecen en

la primera cuarta parte de un espacio de exploracibn, se almacenan

en RANM 0, las Ilapadm de vestibulo para subir y bajar 1% y Ef,irggv :;,
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pectivamente, las cuales aparecen en la segunda cuarta parte de
las seflales INO e IN1 se almacenan en RAM 1, las sefiales de habi
litacidén de plantas ?Eﬁ, las cuales aparecen en la tercera cuar-
ta parte, se almacenan en RAN 2, y las llamadas de cabina EZ se
almacenan en RAM 3. Segin se describird mds adelanten, las sefia-
les de habilitacién de planta FLN se almacenan tan solo provisig
nalmente én RAIl 2, y mds tarde son transferidas a otro emplﬁz%r

miento de almacenado de RAM cuando se forman las mdscaras de lla

madas para subir y bajar.

LY
-

Mds precisamente, se introduce el sub~prograh§
LCD2 en e;;perminal 360 ¥ la fase 362 vacla el acumulador y:el
elemento de acarreo CY de CPU 80representado en la figura 4,- -cukn
do se efectiian todas lgs transferencias de entrada a travé§7§el
acumulador; Como se ha explicado mds arriba, la sefial Eﬁﬁﬁ,quppg
sentada graficamente en la fig. 2 y producida por el'&anﬁéﬁ?'de
la figura 6, es utilizada por CPU B0 para determinar el comienzo
de un ciclo de exploracién. La sefial ﬁi@f tiene un nivel'bajo du
rante el dltimo espacio de exploracién, y CPU 80'se sincroniza
con el ciclo de exploracién durante los valores negativos de ICT,
La fase 364 se cierra sobre si misma cuando WXCT tiene un valor

nmlo, ya que ha dejado pasar la transicidn a un valor negativo.

Cuando MXCT es un uno légico, el programa avanza hasta la fase

366, la cual determina si uXCL es uni uno l6zico. idientras XCT si
gue siendo un uno légico,.la’fase 366 se repite. Tan pronto coio
IXCT pasa a ser un cero légico, el programa avanza a la Tase 368. -
La fase 368 introduce la entrada de la ROH 1 en las RAHMS 0, 1, 2
¥y 3; un espacio de expioracidn tras otro. Después de cada espacio
de exploracién, la fase 370 comprueba si el ciclo de exploracién
ha terminado, y en caso contrario la fase 368 se repite para leer

y almacenar el siguente espacio de exploracién. Cuando todos los
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espacios de exploracién han sido lefdos y almacenados, la fase 370
avanza hasta el terminal de salida del sub-programa 372.
FIGURA 11

Ta figura 11 es un organigrama de un sub-programa
LCD1 que se utilizard para contar las cabinas en servicio con el
control 22 del sistema, y por tanto puede ser empleado para: efec-
tuar las funciones indicadas en los blogues 324 y 336 de la figu—
ra 9. Ya que se tendrdn en cuenta todas las cabinas del ascensor,
la fase 382 prepara el circuito de las cabinas inicializanﬁéﬂel
nfmero o la cuenta de cabinas en la cabina 0. La fase 382 vacia

servicio NSC' '
Las fases 384 y 386 1léen las palabras de 4 bitios
INSC y BYPS, respectivamente, que estdn situadas en la RBAM O (fign
ra 5) y se almacenan estas palabras en un emplazamiento proﬁisio~
nal donde los bitios pueden ser examinados, La fase 388 examina

el bitio de la palabra BYPS asociada con la cabina 0, y si se tra
ta de un uno légico, la cabina estd dejando pacar en deri-
vacién llamadas de vestibulo ¥ no se tendrd en cuenta como cabina '
en servieio. A continuacién el programa avanza a la fase 396 que
pasa a la cabina siguiente, de modo que pueda verificarse la cabi
na 1. Si la cabina no estd dejando pasar llamadas en derivacién,

le fase 388 avanza a la fa°e 390 que verifica el bitio de la pala
bra INSC asociada con la cablna 0, para determinar si la cabina
ectd en servicio con el equipo de tratamiento del sistema de acuexr
do con el equipo de control de cabina de la cabina 0. Si este bi-
tio es un cero légico, no se cuenta la cabina y el programa a#anza
a la fase 396. Si el bitio de INSC es un uno légico, el programa
avanza a la fase 392 que aumentae una unidad NSC’ es decir la cuen~

ta binaria de las cabinae en servicio decsde el punto de vista del
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control del sistema. La fase 394 habilita el bitio de la palabra
INSV para la cabina O. La palabra INSV es una palabra de 4 bitios,
uno por cada cabina, que indica si cada cabina estd o no en servi
cio de acuerdo con el control 22 del sistema. '

la fase 394 avanza a la fase 396 que aumenta una
unidad el ﬁﬁmero éé cabinas, y la fase 398 verifica si tedas las
cabinas han sido tenidas en cuenta. En caso contrario la fa;é 398
vuelve a la fase 388 para verificar los bitios de BYES e INSC de
esta cabina. Cuando todas las cabinas han sido examinadas;- se for
ma una nueva palabra de 4 bitios INSV y la fase‘400 introduce eg
ta palabrag -en la memoria de caracterizacién de estado de RAsi 0.
La fase 402 introduce la cuenta de NSC en la memoria de cargcte:i
zacién de estado de RAHM 0, y el programa sale por el terminal 404.

PIGURA 12 o

La figura 12 es un organigrama de un sub:pngrama
LCDY9 gue se utilizard para formar las mdscaras de llamada para su
bir y bajar, indicadas en el bloque 328 de la figura 9. Se intro-
duce el sub-programs LCD9 en el terminal 410, yrla fase 412 supri
me las mdscaras de llamada de subida y de bajada en las RANS 10 ¥y
9, respectivamente, inicializa la cuenta de plantas en el espacio
de exploracién 00, inicializa la cuenta de cabinas en la cabina 0,
¥y sitda un indicador de verificacién en cero por cada cabina.

Ta fase 414 lée la palabra binaria de 4 bitios de
habilitacién de plantac péoéedente del espacio 00 de la memoria
prinéipal de la RAl 2 e inscribe esta palabra en el espacio 00 de
la memoria principal de las RAMS 9, 10 y 11. La RAu 11 serd el
nuevo emplazamiento para la palabra de habilitacién de plantas deg:
pués de examinar.todas las plantas, dejando la RAi#l 2 disponible
para almacenar otras seﬁale;}y las RAMS 9 y 10, después de exami-

nar todag las plantas, indicardn la planta a partir de la cual ca
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da cabina puede atender las llamadas de vestibulo para sublr vy
bajar, respectivamente.

Las mdscaras de llamada de baaada de la RAM 9 se-
rén similares al grédfico de RAM de bitios de habilitacién de plan
ta de la RAM 11, salvo que el bitio de habilitacién de plantas co
rres pondlente a la planta mds baja para el servicio de la cuaJ una
cabina estd babilitada, serd suprimido. Las mdscaras de llamada*
de subida de la RAM 10 serdn similares al grdfico de RAM del. bi-
ticsde habilitacién de plamtas de la RAM 11, salvo que el Bitio de
habilitacién de plantas correspondiente a la planta mds altg para
el servicig de la cual una cabina estd habilitada, serd °up?ﬁg1do.
El programa de la flgura 12 realiza la funcién de suprimir. estos
bitios para.formar las‘péscaras de llamadas de subida y de'ﬁajada.'

A titulo de ejemplo, se supondrd gque existen-16
plantas en el edificio, y que todas las cabinas estdn habii{tadas
para atender todas las plantas, y por tanto, los bitios del espaw
cio 00 de la memoria principal de la RAM 9 serdn todos un cero 1§
gico, mientras que Llos demds bitios de la memoria prihcipal de
la RAM 9 serdn un uno 1égico, y los bitios del espacic 15 de la
memorie principal de la RAM 10 serdn todos un cero ldgico}mien;
tras que los bitios restantes de la memoria principal de la RAM
10 serdn un uno légico.

iids precisamente, después de introducir la pala-f'“>f
bra d8 habilitacién de plaﬁté para el espacio 60 en las RAJS 9,
10 y 11, la fase 416 verifica esta palabra mientras estd en el
acumilador de CPU'BO.'Si este espacio de exploracién.no ha sido
asignado a una planta, por ejemplo como ocurre cuando existen mds
espacios de explofacidn que niveles de planta, la palabra estard -
constituida enteramente por ceros y la fase 416 avanzard a la fa-

se 436 que aumenta en una unidad la cuenta de plantas.En el ejem~
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plo, la primera palabra estard constimida enteramente por bitios
16gicos.uno, y ya que la paiabra no estd enteramente constituida
por bitios cero, el programa avanza a la fase 418 que desplaza
el acumlador hacia la derecha éara situar el bitio asociado con
la cablna ] en el acarreo de acumulador CY. La fase 420 verlflca
el acarreo y si no es un cero, indicando que esta cabina no. eoté
habilitada para esta planta, el programa avanza a la fase 428 que
incrementa en una unidad la cuenta de cabinas. En el ejemplqh to-
das las cabinas estdn habilitadaé para todas las plantas, yig&ﬁ
tanto el acarreo serd un uno y el programa se despléza a la “ase
422 yque introduce la direccién de esta planta en el registro de
supresién de subida para esta cabina, es dec1r en un reglstro de
base de la CPU 80. Cada vez que se encuentra que esta cablna es-
td habllmtada pars una planta mds alta, la direccién de esta plan
ta mds alta se escribe encima de la direccién de la planta mﬁe ba
ja. Por tanto, cuando todas las plantas han sido examlnados:g;la
direccién en el registro de supresibn de subida, es la direcéién
de la planta mds alta que.la cabina puede atender; y el bitio co
rrespondiente a esta plaﬁta, para esta cabina, se suprimird enlh
RA#l 10, es decir, la mdscara de llamadas de subida. '
o Ia fase 424 verifica a continuacién el indicador
de verificacién correspondiente a esta cabina. Si es un cero, es—~
to indica que el bitio de miscara de bajada para esta planta nds
baja que esta cabina puede atender, no ha sido todavia suprlmldo,
vy la Tase 426 suprime el acarreo. para eliminar este bitie, y se
ajusta el indicador de verificacién correspondiente a'esta cabi-
na en uno, para indicar que la préxima vez que se encuentre la

fase 424, esta fase 426 deberd ser saltada. La fase 428 aumenta

en una unldad el nimero & cabinas,y la fase 430 verifica si se hm

tenido en cuenta todas las cabinas.En caso contrario,el programa

v
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vuelve & la fase 418 para verificar el bitio de la palabra de habili
taclbén de planta correspondiente a la siguiente cabina.

Guando todas las cabinas han sido examinadas con
relacibn a la palabr@ de habilitacibén de planta correspondiente a
esta planta,la fase 432 desplaza el acumilador hacia la derecha pa-
ra hacer volver la palabra de habilitacién de plantas a su esbads
original, y la fase 434 introduce esta palabra en el espacio asocia
do de la RAN 9, es decir la mdscara de llamades de bajada. Ya que
los bitios de las plantas mds bajas que las cabinas pueden aﬁéﬁdbr
se eliminan de la palabra en la fase 426, se crea la mAscara Ge.da-
jada correct#+simplemente inscribiendo la palabra contenida en el
acumulador, encima de la palabra del mismo eépacio en la mdscara de
bajada RAW 9.

»

La fase 436 aumenta en una unidad la cuenta de
plantas,'y la fase 438 verifica si sé han examinado “todas lac pian—
tas. En caso contrario, el programe vuelve a la. fase 414 que lée la
palabra de habilitacién de plantas procedente de la RAl 2 correspon
diente a esta planta en las RAMS 9, 10 y 11. Las fases se efectdan
como anxegjsalvo gque ahora el indicador de verificacién serd un uno
para todas las cabinas, saltando la fase 426, ya que no deben elimi
narse bitios suplémentarios de la palabre antes de introducirla en
la RAN 9. ‘

Cuando la.fagé_438 encuentra que se han examinado
todas las plantas, el registfb Ae supresién de subida de cada cabina
contendrd la direccién de la planta mds mlta que cada cabina puede
atender, y la fase 440 inicializa la cuenta de cabinas é introduce
en el acumulador esta direccibn de supresién de subida correspon-
diente a la cabina 0. La fase 442, utilizando esta direccién; supri
me el bitio correspondiente a esta cabina y a esta planta en la

RAM 10, es decir la mdscara de llamadas de subida. La fase 444 aumen
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ta en una unidad la cuenta de cabinas, y la fase 446 verifica si
se han examinado todas las cabinas. En caso contrario, el progra
ma vuelve a la fase 440. Cuando todasllas cabinas han sido exami
nadas, la mdscars de subida queda terminada y ya que.la mdscara
de bajada estaba terminada cuando la fase 438 habia avanzado a
la fase 440, el programa sale por el terminal 448,
FIGURA 13

La figura 13 es un organigrama de un sub-progra
ma LCD10 que se utilizard para contar el ndmero total de espaéibs
de exploracién en el edificio, asi como el mimero de espacice de
exploracién=en cada grupo, lo gue corresponde a la funcién del-blo
que 330 de la figura 9. El sub~programa LCD10 se introduce en el
terminal 450 y la fase 452 introduce la direccién de la kAM 10, es
decir la mdscara de llamadas de subida, en el acumulador, yiéjﬁsta

un indicador en uno. La fase 454 suprime la palabrd A, es decir

el mimero promediado de espacios de exploracidén por czgina en ser-
vicio en el edificic, estando dicha palabre situada en la memoria

de caracterizacibn de estado de la RAM 8, y vacifa también la memo-
riga principal de la RAN 8; que es la memoria donde se almacenan las

palabras A .. de los grupos . La palabra ASI es el mimero promedia—

do de espaiios de exploracién de un grupo, por cada cabina en4serv1
cio capaz de atender el grupo.

En la EAN 8, las lineas se refieren a los nﬁmerss
de grupo, ¥y no & espacios de éxploracidn o niveles de planta. El ca
rdcter universal del control de supervisién es mejorado dando a eca
da uno de los 16 gfupos.posibles, contando el grupo inéctivo en el
cual ninguna cabina atiende un espacio de exploracién, un mimero bi
nario diferente que varia entre 0000 y 1111. La informacién relacio
nada con un grupo se almacena en la memoria principal de una RAM de

acuerdo con el mimero binario del grupo. La informacién relacionada
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con el grupo 0001, por ejemplo, se almacena en la linea 1, y la in-
formacibén relacionada con el grupo 1111 se almacena en la linea 15,
La palabra de mdscara correspondiente a una planta, se trate de una
mdscara de subida o de bajada, se utiliza como mimero de grupo. Por-
tanto, no es necesario que la CPU 80 determine cuantos grupos haj'
ni cuales son. Por ejemplo, si una palabra de mdscara de quQEAPo
de bajada correspondiente a una planta es 1111, indicando que todasg
las cabinas estdn habilitadas para atender la planta y la direccién
a partir de ésta, asociadas con este espacio de exploracién, 2sto
quiere decir que este espacio de exploracién pertenece al grﬁpo 1111
¥ la informa¢ién relacionada con este grupo se almacena en la ifnen
i5 de la memoria principal de una RAM. Si ia palabra de mdscars ecg
1100 , indicando gue so;amente las cabinas 2 y 3. estdn habiliﬁaéas
para atender la planta y la direccién a partir de é§ta: asociadas
con este espacio de exploracién, esto quiere decir que este espa-
cio de exploracién pertenece al grupo 1100, el cual se almacena en
la 1linea 12, Si existen solamente grupos vdlidos, se empléén sola~
mente las lineas 12 y 15 para elmacenar la informacién relacionada
con los grupos; y las demds lineas contendrdn solamente ceros;

De manera mds precisa, la fase 454 avanza hasta
la fase 456, la cual inicializa la cuenta de plantas, y la fase 458
lée la palabra de méscara de subida correspondiente al espacio de -
exploracién 00. Le fase 460 verifica si el espacio de exploracién
estd asociado con una planfa. Si la palabre de ﬁascara es Cero,no
estd asociada con una planta y el programa avanza a la fase 468, la
cual aumenta en una unidad la cuenta de plantas. Si lé palabra no
es cero, la fase 462. aumenta en una unidad el total de espacios de
exploracién, almacenados en una memoria "block de notas" tal como
la memorié principal de una de las RAKS 12, 13, 14 o 15,

La fase 464 determina la direccidn de grupo a la



10

15

20

25

30

_73...

cual pertenece este espacio de exploracién, la cual, como se ha deg
crito mds arriba,es la misma que la palabra de mdscara en cuestidn,
¥y la fase 466 aumenta en una unidad el total de espacios de explora
cién correspondientes a este grupo. Por tanto, si la palabra de wdg
cara es 1111, la direccién 1111, la cual es la linea 15 de la memo-
ria prin@ipalvde una.hAM, aumentard en una unidad. _

La fase 468 aumenta en una unidad la cuenta de
rlantas, y la fase 470 determina si se han examinado todos los es-
pacios de exploracién. En caso contrario, el programa vuelve éjla
rase 458 para leer la palabra de mdscara correspondiente al siguicn
te espacio de, exploracién, Cuando la fase 470 determina que todos
los espacics de exploracidén han sido completédos, la fase 472 }ntrg
duce la direccién de la RAM 9, la mdscara de llamadas de bajédaé en
el acumlador, y la fase 474 verifica el indicador. Si el indicador
es un uno, esto indica que lus mdscaras de llamada de baﬁada'no han
sido tratadas todavia, la fase 476 sit¥a el indicador en cero, y el
programa vuelve a la fase 456 para tratar las mdscaras de llamada
de bajada. Cuando la fase 474 encuentra que el indicador es un cero,
esto quiere decir que las méscaras de llamada tanto de =subida como
de bajada han sido tratadas y el programa sale por el terminal 478,

FIGURA 14 .

La figura 14 es un organigrama de ﬁn sub-progfama
LCDI1 que se emplea para las_funciones'de los dos bloques 332 y 34?
de la figura 9. La funcién 332“determina los mimeros promediados ASB-

¥y AQI, ¥y la funcidn 342 determina los mimeros promediados ACB v ACl{
(%4 .

$i todas las cabinas no ‘han sido habilitadas para las mismas plantas .

¥y las mismas direcciones de servicio, existird mds de un grupo, y ca
da grupo tendrd sus propios mimeros promediados AUI y ACI' Los nime-
ros promediados de edificio ASB Y ACB no tienen ninguna relacién con

los ndmeros promediados de grupo. Si todas las cabinas estdn habili-
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tadas para todas las plantas, existe un solo grupo. ¥n este caso,
el nimero promediado ASI de este grupo serd el mismo que el mime-
ro promediado de edificio ASB’ y el ntmero promediado ACI de este
grupo serd el mismo que el mimero promediado ACB' Para describir
la figura 14 se supondrd que cse trata de la funcidn 332. Para op—
tener la descripcién de la funcidn 342 es solamente necesarip'u%g
lizar los términos “llamadas: de vestfibulo" en lugar de “espacios
de exploracidén", RAII2 en lugar de RAM 8, Aoy en lugar de Ao ¥ AU}
en lugar de ASI'

kds precisamente, el sub-programa LCDI1 se apli-
ca al terminal 490, y en la fase 492 la palabra Neor es decir, ol
minero de cabinas en servicio de acuerdo con el control 2£ del
sistema, almacenado en la memoria de caractérizacién de estado de
RAll O se introduce en el acumulador, y la cuenta de grupo se ini-
cializa de modo que los grupos puedan ser examinados en el orden
de los numeros de grupo.

La fase 494 introduce el mimero total de espacio:.
de exploracién en el edificio, que habfa sido aimacenado en un el
plazamiento provisionél por la fase 462 de la figura 13. La fase
494 divide el mimero total de espacios de exploracién en el edifi
cio por NSG ¥y almacena el resultado, es decir, una palabra binarin
ASB’ en la me@oria de caracterizacién de estado de RAM 8.

La fase 500 introduce la direccién del primer gru .
po ¥y el mimero total de espﬁcios en este grupo. El ndmero total
de espacios para esta direccién de grupo ha sido deﬁerminado en
la fase 466 de la figura 13. La fase 502 determina si existe un

grupo real verificando si el mimero de espacios de exploracién en
el grupo es cero. 5i este mimero es cero, el programa avanza hasta .
la fase 510,que aumenta en una unidad el nimero de grupos.Si elr |

mero total de especics no es cero,la fase SO4 determina el nlmero
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de cabinas en servitio habilitadas para atender el grupo N

sc1? ©F
cual se determina contando los "unos" en el ndmero de grupo, y la

fase 506 divide el mimero total de espacios de exploracidn por N501
©od

de este grupo. El cociente es el AS de este grupo, es decir el

mdimero promediade de espacios de exgloracidn pdr cada cabina en .
servicio; vy lé fase %OS almacena este ndmero, el cual es un adwp-
ro binario, en la memoria principal deRAM 8, en la linea que.éo~
rresponde a la direccidn de este grupo . . ,
La fase 510 aumenta en una unidad el mimero dé’grupo,
y la fase 512 determina si ftodos los grupos han sido examiaados.
En caso coniyario, el programa vuelve a la fase 500. Si tados.
los grupos han sido examinados, la fase 512'avanza hasta la‘sa;idd
514. ' o a
FIGURA 15 .
La figura 15 es un organigrama de um sub-prograis
ILCD4 que se utiliza para la funcién del blogue 340 ilustrado en
la figura 9, con el objeto de contar el nimero total de llamadas
de vestibulo, asi como el mimero de llamadas de vest{bulo en cada
uno de los grupos. '
El sub-programa LCD4 se infroduce en el terminal
520, ¥y la fase 522 introduce las direcciones RALIS i, 9 y 10 que
contienen las llamadag de vestibulo para subir y bajar, las pala-
bras de mdscaras de llasada de bajada y las palabras de mdscara .
de llamada de subida, respeét{vamente. La fase 524 suprime ACB’ md
mero promediado de llamadas de vestibulo por cabina en serviecio en
el edificio, almacenado en la memoria de caracterizaci&n de estado
de cada grupo, mimero promediado de llama-

CI
das de vestibulo en un grupo por cada cabina en servicio habilitada

de RAN 2, y suprime A

para atender el grupo,almacenado en la memor principal de wAll2., la

fese 526 inicializa la cuenta de plantas, y la fase 528 lée la pals
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bra de llamada de la linea 00 de AN 2, La fase 530 verifica el
primer.bitio de esta palabra de Damada buscando una llamada de
subida. Si el primer bitio es un cero, el programa avanza & la
fase 540 para verificar si existe una llamada de "bajada . Si el
primer bitio es un uno, la fase 532 verifica la palabra de mdsca
ra de ilamaéa de sﬁbida correspondiente a este espacio dé”éxplo~
racibn, almacenada en RAiM 10. Si la palabra de mdscara es un ce-
ro no se habilita ninguna cabina para este espacio de expl-vacién
y el "uno" detectado por la fase 530 no era vdlido. Por i ~23 el
programa avanza a la fase 540. Si la fase 532 encuentra quélla pa
labra de mfscara no estd constituida enteramente por ceroé;’la fa
se 534 aumenta en una unidad el total de llamadas de vesilbulo
del edificio, almacenado en un emplagzamiento provisional, y la fa
se 536 introduce la direccién de grupo relaqionada con esta lla-
mada. La direceién de grupo es la paiabra de mdscara de llamada
de subida que se acaba de verificar en la fase 532, y la fase 538
aumenta en una unidad el nimero total de llamadas de vestfbulo co
rrespondiente a este grupo, almacendndose este tdtal en un empla-
zamiento provisional. '

Desde la fase 538 el programa avanze hasta la fa
se 540 donde se verifica el segundo bitio de la palabra de 1llama
da procedente de RAi1. 5i este bitio es un cero, el programa avan
za & la fase 550, la cual aumenta en una unidad la cuenta de plé&
tas. 51 el segundo bitio eé'ﬁn uno , el programa comprueba la pa-
labra de mdscara de llamadas de bajada procedente de RALl 9 correg
pondiente a este espacio de exploracién. Si la palabra de mdscara
estd constituida enteramente por ceros, la llamada detectada por
la fase 540 no es.vdlida, ¥y el programa avanza a la fase 550. S5i
la palabra de médscara no estd enteramente constituida por ceros,

la fase 544 aumenta en una unidad el total de llamadas de vestibu
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lo para el edificic. La fase 546 introduce la direccién de grupo
de la llamada, es decir la palabra de mdscara de llamada de bajg
da correspondiente a este espacio de exploracién, y la f§§§;548
incrementa en una unidad el total de llamadas de véstibulo'para

este grupo. .

L; fase 550 sumenta en una uhidadflé‘édenié‘deA
plantas, y la fase 552 verifica si todas las plantas (espacioé de
exploracién) han sido examinadas. En caso contrario‘el progrémg
vuelve a la fase 528. Si han sido examinadas, el programa sale
por el terminal 554, ‘ ‘.>

- La informacién necesaria para realizar lé:fﬁpcién
342 de la figura 9 estd ahora disponible,y el subpngrama‘Lbﬁ11 o
prepara los pﬁmeros proqediados ACI de cada grqpo,:y ACB deluedin'
ficio, de una manera similar a la que se ha descrito m&s arriba
con relacién a la preparacién de los promedios AéI-y'ASB,'(figu?a
14). : o o

FICURA 16

La figura 16 es un.organigrama'de un sub-progra-~

1 ICD12 qe-se utiliza para la funcién del bloque 344 de la figura

9,relacionada con caracterisficas especiales.de tréhsito.El sub-'“;'
programa LCD12 detecta unas condiciones de tfénsito préhterminéhaaf
y en respuesta a éstas efectda una accibn predeterminada. Por ejem
plo, un estado de trdnsito méxi@o en 1a direccién descendente, ﬁqg
de ser detectado por una cabina situada encima de,la’planta princi
pal cuando estd preparada pars desplazarse hacia ebajo, dejando
sin contestar las Ilamadas de vest{bulo. Esto puede sef detectado
verificando la palabra de 4 bitios BYPS almacenada en la 1linea 07
de la RAM 0. Un éstado de trdfico méximo en la direccién ascenden
te puede‘éer detectado por una cabina cargada que sale de la plan

ta principal. También puede ser detectado por una -cabina situada
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en la planta principal, dispuesta para subir, y para dejar sin

contestacién las llamadas de vestibulo. En este caso, también pue

e A
S oe .

de verificarse la palabra de 4 bitios BYPS. Ll

Si se producen simultdneamente condiciones de
trdnsito mdximo en sentido ascendente y en sentido descendente, .
el trdnsito mdximo en sentido descendente tiene prioridad.‘ i

La operacién predeterminada efectuada por el sub~
programa LCD12 en respuesta a una condicién de trdnsito médximo, de
termina la cuota de cabinas que debe mantenerse en la planta prin-
cipal, QMFL y acciona un programador de tiempo de trdnsitn mdximo.
EL programador de tiempo de trdnsito mdximo mantiene la estrategia
relacionada con el trdnsito mdximo durante un periodo de tiémpo
predeterminado después de producirse cada acontecimiento que se
utiliza paré indicar qﬁe se estd produbiendo un estado de trdnsi-~

to mdximo.
. Mds precisamente el sub-programa LCD12 se intro-

duce en el terminal 560 y la fase 562 verifica la sefial de entra-—
da IN5 de la CPU 80 para determinar si el dispositivo de planta
principal estd activado, 1o que se indica por una sefial eficaz
BINFL (figura 6), lo cual puede ser controlade por un conmutador
manual. Si el dispositivo de planta principal no ha sido activado,
el programs avanza a la fase 592. 5i el dispositivo de plante prin
cipal he sido activado, la fase 564 Verifica la palabra de 4 biﬁios
BYPS almacenada en la HAM'O'ba;a ver si existe una cabina que deja
pasar en derivacién, sin contestarlas, -las llamadas de vestibulo.
Como se ha indicado anteriormente, esta prueba puede ser empleada
pare detectar los_estados de trdnsito mdximo en ambas direcciones
de trdnsito. 5i la palabra BYPS estd constituida enteramente por
ceros, el programa avanza a la fase 592. Si la palabra BYPS no es

t4 enteramente constituida por ceros, la fase 566 inicializa la
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cuenta de cabinasy la fase 568 verifica el primer bitio de la pa-
labra INSC, almacenada en RAM O, estando dicho bitio asociado con
la cabina 0. S5i este bitio es un cero, indicando que ésta cabina
no estd en servicio con el control 22 del sistema, el progféma
avanze a la fase 588. 51 la cabina estd en servicio, la fase 570
verifica el bitio de la palabra BYPS, almacenada en RAM O, qie os
t4 asociada con la cabina 0. Si este bitio es un cero, la cabina
no deja pasar en derivacién las llamadas y el progréma avanza a la
fase 588. Si el bitio de la palabra BYPS es un uno, la cabina ectd
dejando pasar llamadas en derivacién sin contestarlas, y la fase
572 determina si esta derivacién estd asociada con frénsifd.asceg
dente p descendente verificandeo si la cabina estd situada:éh la
planta principal. Si 1? cabina estd en la planta principal, la fa
se 574 verifics el bitio de la palabra UPER, almacenada en RAf O,
para ver si la cabina estd dispuesta para subir.'En caso contrario
el programa avanza a la fase 588, Si estd dispuestéApara subir, la
fase 576 sita wn bitio de trdnsito mdximo en la memoria de carac—
terizacibén de estado de la RAM 0, sitda un bitio’identificador de
frdnsito mdximo en la misma RAM para indicar que se trata de tfdh~’ 
sito mdximo en sentido ascendente, fija la cuota de cabinas que

han de ser mantenides en la planta principal (Q , En un nﬁmeré

MNF)
predeterminado, tal como 2 en el caso de un conjunto de 4 cabinas,
y sitda un indidedor para indicar que el bitio de trdnsito néximo
en sentido ascendente ha sido ajustado. Ia fase 578 activa un pﬂg’
gramador de tiempo de trdnsito mdximo, el cual mantendrd el siste

ma en estado de trdnsito mdximo en sentido ascendenté, durante un

periodo de tiempo predeterminado. _

.Si la fase 572 ha determinado que la cabina que

de jaba pésar las llamadas sin contestarlas, no estaba en la plag.

- ta principal, la fase 580 verifica si la cabina estd encima de la
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planta principal, En caso contrario, el programa avanza a la fa-
se 588, Si la cabina estd encima de la planta principal, se veri
fica su direccién de desplazamiento en la fase 582, verificendo

el bitio de la palabra UPTR almacenada en la RAH O asocié&ékcon es
ta cabina. Si la cabina estd prevista para subir, el bitip serd
un "uno" y el programa avanza a la fase 588, Si la cabiha egtd
prevista para bajar, el bitio UPIR serd un cero y la fase:584 dig
pone los bitios en la memoria de caracterizacidén de estade de la
RAN O parsa indicar un trdnsito mdximo en sentido descendente, la

cuota de planta principal Q se fija en un nimero predgterming

do, tal como cero en el casgNge un grupo de 4 cabinas, y dispone
un indicador para indicar gue el bitio de trdnsito mdximo en sen
tido descedente ha si@o dispuesto.

Si se dispone el bitio de trdnsito mdximo en sen
tido ascendente o el bitio de trdnsito mdximo en-sentido descenden
te, el programa llega a la fase 578 que activa el programador de
tiempo de trdnsito wdximo, y la fase 586 verifica el indicador pa
ra agsegurarse que el sistema ha sido ajustado ﬁara el estado de
trdnsito mdximo hacia arriba o hacia abajo. Si el indicador es un
cero, indicando que se trata de un estado de trdnsito mdximo en
sentido descendente, no se verificard ninguna cabina mde, ya que
el estado de trdnsito mdximo hacia abajo tiene prioridad sobre el
estado de trdnsito mdximo hacia arriba, Si el indicador es un uno,
indicando que se trata de un estado de trdnsito mdximo hacia arri
ba, las restantes cabinas deben ser verficadas para determinar
si una cualquiera de ellas accionard el dispositivo‘de trdnsito
méximo descendente, ya que el trdnsito mdximo descendente tiene
prioridad. Si la.fase 586 descubre que el indicador ha sido dis-
puesto,‘la fase 588 aumenta en una unidad la cuenta d¢ cabinas, ¥y

las palebras BYPS, INSC y UPTR se desplazan para examinar los bi-
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tios de estas palabras que estdn asociados con la nueva cabina.
la fase 590 verifica si se han examinado todas las cabinas,y en
caso conlrario, el programa vuelve a la fase 568, e
Cuando la fase 590 determina que todas las cabi
nas han.sido. examinadas, o tan pronto como se activa el disposi-
tivo de trdmnsito mdximo descendente, o si la palabra ?MNFﬁib la
palabra BYPS estaba constituida enteramente por ceros, el‘prOgrg
ma llega a la fase 592 que verifica el pfoaramador de tiempc -de
trdnsito mdximo. Si el programador de tiempo de trdnsito hdximo
estd en funcionamiento, el programa sale por el terminal 596; 5i
el programador de tiempo de trdnsito mdximo ha acabado su- nerlo~
do de funcionamiento, la fase 594 repone el bitio de trdnsito méd
ximo en la memoria de caracterizacién de estado de la RAM 0, ¥y

fija la cuota de planta principal,Q en un mimero predetermina

do, tal como 1 en el caso de un grungde 4 cabina®, y a continua
cién el programa sale por el terminal 596,
FIGURA 17

La figura 17 es un organigrana de un sub-~prgra-
ma LCD13 que se empleard para realizar la funcién del blogue 346
de la figura 9 asociada con dispositivos_de planta especial. Co=
mo se ha descrito mds arriba con relacién a la figura 6, el inven
to estd dotado de un dispositivo de planta principal y de un dis-
positivo de plahta donde se celebra una reunién, pero otros dis;
positivos de planta especial ., tales como dispositivo de planta
‘de restaurante y parecidos pueden ser afiadidos de la manera des—
crita mds arriba con relacién a la figura 6, y se describirdn con
relacién a la figura 17. Se recordard que el dispositivo de plan-
ta principal se activa por medio de un conmtador que hace que el
terminal PHNFL de la fipura 6 sea eficaz. Como planta principal

puede elegirse cualquier planta del edificio, y ésta puede ser
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cambiada si se desea, La direccidén binaria de la planta elegida

como planta principal se aplica a los terminales PHNFLO a PHNFL3
de la fipgura 6, por ejemplo utilizando una mul%iplicidad{@e:con—
mutadores, y por tanto para cambiar el emplazamiento de ia.blan—
ta principal solamente es necesario aplicar la dirececién Rinari?
asociada con la nmueva planta a estos terminales. if’i -
De manera idéntica, el terminal PCONFL de-la fi
gura 6 activa el dispositivo de planta donde se celebra una reu-

nién, y los terminales PCFLO a PCI'L3 seleccionan la direccidn de

la planta la cual pucde de nuevo ser cualquier planta del edifi-
cio. cwc N :

ELl dispositivo de planta principal, cuéndc ectd
activado, infenta mantener la cuota de cabinzs determinada por
I el sub-programa LCD12 (figura 16) presentando llamadas
fantasma a la planta principal, y proporciona urn dispositivo de
cabina SIGUIENTE (NEXT), que hace que una cabina sea designada
como la siguiente cabina que saldrd de la planta principal, espe
rando dicha cabina en la planta principal, preférentemente con
sus puerias abiertas y éon su indicador luminoso de llamadas de
vestibulo para subir iluminadp . hasta que se registre una lla=-
mada de cabina en esta Ultima. La cabina NEXT es tratada dife-
rentemente cuando se le asignan espacios de exploracién, tal y
como se explicard mds adelante con relacién al sub-programa gué
asigna espacios de eXplorééidn.

Cuando se activa el dispositivo de planta donde
se celebra una réunién, ¥ si no hay cabinas en la pianta de reu-
nién elegida, se vptilizan llamadas fantasma para conducir una ca
bina hasta la planta. Una cabina aparcada en la planta de reunién
lo hace con sus puertas cerradas hasta que se registre una llama-~

da de vestibulo en la planta de reunidn.
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ds precisemente, el sub-programa LCD13 se apli-
ca al terminal 600,y la fase 602 inicializa la opefacidn suprimieé
do todas las llamadas fantasmas (fﬁﬁi), situando una palabra FLOOK
en un registro deé base de la CPU 80 para la planta indi;aéa por ﬁg'A
dio de la direccifn PHNFLO-PMNFL3, ajustando el indica@o; de_plan—, .

ta principal en 1, lo que indica que se estd examinan&p‘el_ding;
sitivo de planta principal y ajustando la palabra provisional ASGﬁ'
en la palabra de 4 bitios NEXT almacenada en la memoria principal |
de RAM 4, o

La fase 604 verifica PMNFL para sabér si;el‘disé i
positivi' de planta principal ha sido activado. En el casp‘de que
no haya sido activado PNNFL estard enteramente constituida por ce
ros, y el programa avanza a la fase 610 que suprime las palabraé"ﬁ
NEXT, DOPN y SUT, que se almacenan en RAH 4, ya que estas asigna;' :
ciones por CPU 80 se hacen solamente cuando el’ dispositivo de
planta principal estd activado.

3i PIFL estd enteramente copstituido por umnos,
la fase 606, que verifica el programa, determina si una palabra
M.

SiF?
la planta principal elegida, es igual a cero. Si la direccién de

gue contiene el ﬁﬁmero de cabinas habilitadas para atender

planta principal elige un espacio de exploracién para el cual no
hay cabinas habilitadas, el dispositivo de plénta principal no
es valido -y el prog;amagavanzé a la fase 610, 51 1é-palabra
NSMF no estd enteramente ;onsti#uida por ceros, 88 queé un espa-
cio de exploracién ha sido elegido y la fase 608 verifica la cug
e, de planta prihcipal QMNF ajustada en LCD12 (figura 16). Si
QMNF estd enteramente constifuida por ceros, el programa avanza
a la fase 610 para suprimir las palabras NEXT, DOPN y SUT. Si la
cuota de planta principal no es cero, el programe avanza a la fg

se 612, En este bucle a través de la fase 612, la palabra ASGN
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es la palabra NEXT, dispuesta en la fase 602,y por ténto la fase
612 verifica la palabra ASGN para saber si hay una cabina desig-
nada comio siguiente cabina para salir de la planta pr1nc1pa1. Si
la palabra ASGN estd enteramente constituida por ceros, no hay
cabina designada como siguiente cabina para salir de la planta |
principal ¥y el programa avanza a la fase 630. Si existe uﬁd.éabi
na NEXT (SIGUIENTE), la fase 614 identifica la cabina NEXT. La
fase 616 verifica si la cabina estd en la planta, la cual en este
bucle a través del programa, es la planta principal, ya que el in
dicador de planta principal es un uno. Si [ la cahina no estd enla
planta principal, la fase 618 asigna una llamada fantasma PKTL &
esta cabina para la planta principal., o

Si la cabina cst4d en la planta,la fase 620 veri-
fica el indicador de planta principal., En este bucle a través de
620, el indicador de planta principal es un 1 y €l prograua avan
za & la fase 624, La fase 624 verifica las llamadas comprobando
el bitio de la palabra CALL en la RAM O asociada con la cabina i-

dentificada como siguiente cabina (NEXT). Si este bitio de la pala

L4 .
bra CALL es un cero, indicando que la cabina siguiente tiene una

llamada, la fase 626 suprime las palabras de asignacién NEXT, DOPN
y SUT, para que la cabina pueda atender la llamada. Si este bitio
de la palabra Esz‘es un 1, indicando que no hay llamadas, la f&n
se 628 dispone ‘el bitio de puertao abiertas DOPN para esta cablna,
hg dlspone tambidn el bltlo de desplazamiento en sentido ascenden=-
SUT para egta cablna.

Deupués de gque la cabina NEXT smtuada en la plan
ta principal he recibido sus asignaciones de puertas ablertas y
de direccién de desplazamiento en la fase 628, el programa avanza
a la fase 668 que verifica el indicador de planta principal. Si

es un uno, esto indica que el dispositivo de planta de reunidén no
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ha sido verificado, y la fase 670 ajusta la palabra FLOOR sobre

la direccién de la planta de convencién elegida por PCFLO- PCFL3,,;
ajusta el indicador de planta principal en cero-y ajusta la pala A
bra ASGN sobre la palabra CONV, almacendndose esta pala%féfen RAK
. A

Ta fase 672 verifica PCONFL para deten@?ﬁgr 5i
el dispositivo de planta de reunién estd activado. Si no:ha sido
activado, la fase 676 suprime la palabra CONV almacenada en RAH
4, y el programa sale por el terminal 678. Si el dispoéiﬁi&o de
planta de reunién estd en activo, la fase 674 determina”si el mi
mero delggbinas habilitadas para atender la planta de cdnvéncién
NSCF es éero. En caso afirmativo, la direccién de plantéfde reu—
nién ha elegido un e§pacio de exploracién né vdlido y la fase 676

suprime la palabra de planta de reunién CONV. Si N

SCT no es ce-

ro, el programa vuelve a la fase 612. .

La fase 612 verifica si la palabra de asignacién
ASGN es superior a cero, lo que equivale, en.este~ﬁucle, a vériﬁi-
car la palabra CONV para ver si alguna cabina ha recibido la asig
nacién de planta de reunibén., Si una cabina ha recibido la asigna-
cién de plenta de reunién; la fase 614 identifica la cabina y la
fase 616_verifica si la cabina estd situada en la planta de reu-
nién. En caso contrario, la fase 618 manda una llamada de aparca
miento fantasma PKFL a esta cabina para la planta de reunién. -Si
estd en la planta, la fase 620 verifica el indicador de planta
principal, ¥ ya que es cero en este bucle, el programa se dirige
a la fase 621 que verifica si la cabina situada en'la'planta«de
reunién tiene wna llamada. En caso contrario, el bitio CALL serd
un uno, y el programa se desplazard a la fase 668 que encuentra
que el indicador de planta principal es un cero, y el programa
galdrd por el terminal 678,
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Si se ha encontmdo gue la palabra ASGN es un
cero dqranté‘la verificacién del bucle de dispositivo de planta
principal o del bucle de dispositivo de planta de'reunién,)?sto
significa que el dispositivo que estd en curso de'verificédién
por el bucle, ha sido activado, pero que ninguna cabina tiene
actualmente 'una asignacién, es decir,una asignacién NEXT para el
bucle de planta principal, o una asignacidén CONV para el’ bucle
de planta de reunién. En este caso, el programa avanza a la fase
630 que empieza la parte del programa que localiza una cab}qa adg ."
cuada para esta asignacién. EL programa avanza también allé-fa
630 a partlr de la fam 626 durante el bucle de planta princmpal
cuando la cablna NEXT situdda en la planta principal tiene una
llamada, y es preciso encontrar entonces otra cabina para la asiy
nacién NEXT. De manera idéntica, el programa avanza a la fase 630
a partir de la fase 622, durante el bucle de planta de reunién,
cuando le cabina situada en la planta de reunién éon la asignaéidn
CONV tiene una llamada de cabina, ¥y ya que esta cébina estd salien
do de la planta de reunién, es precisd encontrar' otra cabina para
la asignacién de planta ' CONV. '

La fase 630 verifica la palabra de 4 bitios AVAS
para saber si existe una cabina desocupada o disponible, de acuer
do con los selectores de plantas de las varias cabinas. Esta ﬁalg
bra se almacena -en RAil 0. Si existe una cabina disponible, la pa-
labra AVAS no estard enteramente constituida por ceros, ¥y el pro-
gramz avanza a la fase 632 que comienza la operacién de bdsqueda
de la cabina AVAS mds préxima a.la planta en cuestién. La fase
632'inicializa la cuenta de cabinas y ajusta un DIST variable en
un ndmero superior a la distancia de Trayecto mde larga en el edi
ficio, Por ejemplo, con 16 plantas, DIST puede ajustarce en 16,

Ia fase 634 verificu el bitio AVAS de AW O para
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la primera cabina en el bucle de cabinas. Si esta cabina no es
AVAS,.el programa avanza a la fase 646, que incrementa en una
unidad el mimero de cabinas, y si el bucle de cabinas ha’sado

completado, como se verifica por medio de la fase 648, B8l progra—;;

‘ma vuelve a la fage 634,

e,

Si la fase 634 encuentra que la cabina es QVAS, .
la fase 636 determina si la:cabina estd habilitada para atender
esta planta comprobando la sefial de habilitacién de planﬁg:gn'
RAM 11. Si la cabina no estd habilitada para esta plantatQGL'pr
grama avanza hasta la fase 646. Si la cabina estd habilifé&a, la
fase 638gver1f1ca el bitio de la palabra NEXT asociada con eg-
ta cabina, para ver si ha recibido la aszgna016n NEXT. hn caso
afirmativo, el programa avanza hasta 1a fase 646, Si no ha reci-
bido la aclgnaclén NEXT, la fase 640 determina la distancia a
partir de la cabina hasta la planta en cuestibn, obteniendo la
diferencia absoluta entre los mimeros de las plantas. La fase
642 verifica si esta distancia es inferior a DIST, y ya que es
la primera cabina AVAS, estard situada a una distancia inferior
a DIST, ya que DIST ha sido fijado arbitrariamente en un mimero
superior a la mayor distancia de desplazamiento. La fase 644 in-
troduce el nimero de la cabina en un emplazamiento provisional y
cambia la palabra ‘DIST para la dlstan01a a partir de esta cabina
hasta la planta en cuestién.

La fase 646 aumenta en una unidad el ndmero de

las cabinas y la fase 648 determina si todas las cabinas han si-

do tratadas. En baso;contrariO', el programa vuelve‘a la fase 634;
Cuando todes las cabinas han sido tratadas, el mimero de cabina
almacenado en el emplazamiento provisional en cuestién: es el nyg
mero de la cabina AVAS mds préxima a la planta en cuestién, y la
fase 650 forma la palabra de asignacién NEXT, o CONV, segdn el
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bucle donde estd el programs, e igualmente manda una llamada fan
tasma PKFL a la cdabina para la planta en cuestién.

La fase 652 verifica é indicador de planta prin
cipal, ¥y si es un uno la palabra NEXT se introduce en RAN 4, y
si es un cero, la fase 656 introduce la palabra CONV en RAM 4: El
programa avanza a la fase 668, la cual verifica el 1ndlcador de
planta principal. Si es un uno, el dispositivo de planta de reu~
nién no ha sido verificado,y el programa avanza a la fase 6/0 des
crita mds arriba. Si es un cero, el programa sale por el +erm1na3
678.

- §i la fase 630 no encuentra ninguna cabina dispo
nible, el programa avanza a la fase 658.'La fase 658 verifica el
bitio de estado de trdmsito mdximo en la memoria de caracteriza-
cién de estado de RAHl O. 51 es un uno existe un estado de trdnsi
to mdximo hacia arriba o hacia abajo, y si es un cero, no hay cg
tado de trdnsito mfximo, Si la fase 658 encuentra que no hay es-
tado de trénsito midximo, la fase 658 avanza a la fase 662, lo
que da a todas las cabinas una llamada fantasma para la planta
principal o la planta de reunién segin el dispositivo sometido a
examen., La fase 662 avanza a la fase 668,

Cuando existe un estado de trdnsito mdximo, la
fase 658 avanza a la fase 664 que verifica el tipo de estado de
trénsito mdximo. Si se trata de un estado de trdnsito mdximo ha
cia abajo, no se asignan llamades fentasma para la planta princi
pal, ya que en el cago de estado de trdnsito mdximo hacia abajo,
la cabina NEXT sale ‘inmediatamente, y por tanto no es necesario
efectuar una asignacién NEXT. Igualmente, no se¢ da a ninguna ca-
bina ocupada una asignacién de -planta de reunién durante un esta
do de trédnsito mdximo hacia abajo.

' Si el sistema estd en estado de trdnsito mdximo
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hacia arriba, la fase 666 verifica el indicador de planta princi -
pal.. 51 es un cero, el programa avanza a la fase 668, ya que no
se hacen asignaciones de planta de reunién a las cablnas.ncupa~
das durante un estado de trdnsito mdximo hacia arriba. 51 el in--
dlcador de planxa principal es un uno, la fase 662 hace una lla— 7
uwada fantasma PKFL a todas las cabinas para la planta prinhlpal o
FIGURA 18 ' I '
La figura 18 es un organigrama de un cub—progrh
ma LCD 5 que se emplea para efectuar la funcién del bloq;- 348 uo
la figura 9, siendo dicha funcifn la que consiste en suprlmlr on
todas las tablas de a81~na016n de desplazamlento hacla arrlba Yy
hacia abajo almacenadas en las memorias pr1nc1pa1eq dc Lav RAKE
6y 1, respectivamente, todos los espacios de exploracién,salvo
excepciones predeterminadas. Por ejemplo, los espacios de explo-
racifén que permiten habilitar solamente una cabina, son conserviz
dos por el sub-programa LCD5. igualmente, los espacios de explo-
racién que tieﬁen una llamada de vestibulo registrada, se conser
van. '
ilds ﬁrecisamente, el sub-programa LCD5 se intro
duce en el terminal 680, y la fase 682 incializa la cuenta de
plantas, suprime N

¢
das de vestfbulo asignadas a una cabina a partir de un grupo de

11 variable para contar el mimero de llama-

una cabina, es decir un grupo en el cual se ha habilitado sola-
mente uns cabina, suprime N s5? variable para contar el mimero Lo
tal de espacios de exploracién esignados hasta ahorz z una cabi-
na, vacia los reglstros de cada cabina RAIS 12, 13, 14 y 15, dis
pone el indicador de subida en 1 e introduce la direccién de mds
cara de llamada de subida (RAIi 10) y la direccién de asignacién
de subida (RAI 6). '

La fase 684 verifica la palabra de mdscara de
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llamada de subida procedente del espacio 00 de la RAM 10, para
ver £i es un cero. En caso afirmativo, ninguna cabina custd ha-
bilitada para este espacio de exploracién, la fase 696*%h£rime
cualquier asignacién (RAM 6) para el espacio de exploracién ¥y
el programa avanza a la fase 702 que incrementa en una unidad.

la cuenta de plantas.
Si la palabra de mdscara de llamada de subida

no es cero, se trata de un espacio de exploracién vdlidd ¥ la
fase 686 determina, a partir de la:palabra de ﬁdscara,?si:una
sola cabina estd habilitada para atender el espacio de explora-—
cién . In caso afirmativo, la fase 704 identifica la ca@iﬁa, Y
la fase 706 verifica RAM 1 para ver si éxiste una llamada de
vestitulo asociada con este espacio de exploracién. Si hay una
Damada de vestfbulo, la fase 708 aumenta en una unidad la varis
ble Nﬁc1
tfbulo asignadas a esta cabina a partir de un grupo de una cabi

na, y la fase 710 aumenta en una unidad la variable N°S de esta
’ (W]

de esta cabina para contar el mimero de llamadas de ves

cabina, para contar el ndmero total de espacios de exploracién
asignados hasta ahora'a esta cabina. En el caso de que no haya
llamada de vestibulo, la fase 706 avanza directamente a la fase

710.

Ya que ningung otra cabina atiende ecste espacio

de exploracidﬁ,’la cabi@awpqede recibir inmediatamente la asigna
cibn de espacio de exploracibén, y la fase 712 introduce la pala-
bra de mdscara de llamada de subida en RAIl 6, ya que la palabra
de miscara de llamada de subida para un grupo de una cola cabina
es la misma que la palabra de asignacidén de subida. La fase 712
contimia entonces hasia la fase 702,

Si la fase 686 determina que el espacio de ex~

ploracidén estd atendido por mds de una cabina, la face 688 veri

v
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fica RAM 1 para ver si existe una llamada de vestibulo de subida
(1Z) asociada con este espacio de exploracién. En caso contrario,
la fase 696 suprime la asignacién de espacio de explora%iéﬁ en
RAN 6 y avanza a la fase 702. Si existe una llamada de vestibulo, -
la fase 690 verifica si el espacio de exploracién asociangcog
la llamada ha sido esignado previamente. En caso contrafio{vel
programa avanza a la fase 702, Si ei espacio habia sidoiééignado
anteriormente, la fase 692 verifica la asignacién RAM 6) con la
miscars de llamada de subida (RAM 10) y la fase 694 detéf@ina si
la asigpaci6n es vdlida, es decir, si la llamada de vestfbulo es-
td asignada a una cabina habilitada para el espacio delegéiora—
cién de la llamada. Si la asignacién no es vdlida, la fase 696

suprime la asignacién, Si la asignacifn es vdlida, la fase 698

aumenta en una unidad la variable Np., de la cabina, es decir, el -

mimero de llamadas de vestfbulo registradas que se ha asignado a .
la cabina procedénte de un grupo habilitado para mids de una éapg
na. Las variables NRCC’ de las cabinas 0, 1, 2‘y 3, durante el
subprograma, LCD5 se almacenan en las memorias de caracterizacidn
de estado de las RAMS 12, 13, 14 y 15, respectivamente.

. La fase 700 introduce la asignacién en la memo-
ria principal de una de las RAMS 12, 13, 14 6 15, segin la cabiQ_
na a la cual se ha asignado el espacio de exploracién. Las vni-
cas asignacioneé‘que aparecen en los registros de cabina (RAMS
12, 13, 14 y 15) cuando éi?sub-programa LCD 5 ha terminado, son
las de aquellos grupos habilitados para mds de una cabina. Los
espacios de explbracién de los grupos de una cabina se asignan
directamente en la fase 712 .

- La fase 702 aumenta en una unidad la cuenta de
plantes, la fase T14 verifica  que el bucle de gantas ha sido

completaéo, volviendo a la fase 684 en caso contrario y despla-



10

15

20

30

-92 -

zéndose a la fase 716 en caso afirmativo.

La fase 716 verifica el indicadbr de subida. Si
todavia es un uno, la fase 718 sitda el indicador de sub£q5 en’
cero e introduce la direccién de mdscara de llamada de Dbajada -
(RAM 9) ¥y la direccién de asignacién de bajada (RAH T, ¥ vuéé
ve a la fase 684 para examinar las asignacioﬁes de espaéig %ﬁ
exploracién en sentido descendente. T

Después de exaninar 1as asignaciones de Hpaclo
de exploradién en sentido descendente, la' fase T16 encontrara el ‘
indicador de subida en cero, y el programa sale por el termlnal
720, s '

PIGURA 19

Ia figura 19 es un organldrama de un sub-progra
ma LCD6 que se utiliza para efectuar la funcién del bloque 350
de la figura 9, suprimiendo dicha funcién las asignaciones sobran
tes de espacios de exploracién a partir de las cabinas, en su ca-
80, utilizando el mimero promediado de llamadas por cabina en el
como gufa. _ o

El suB-programa LCD6 se introduce en el términal‘”
730 y la fase 732 inicializa la cuenta de cabinas. La fase T34 ve
rifica el bitio de la palabra NEXT asociada con esta cabina, alw

macenada en RAM 4, y si esta cabina tiene la asignacidén NEXT, la

edificio, ACB’

fase 738 suprime las a51gna01ones para esta cabina que habian si
do introducidas en el rcﬂlutro de cada cabina asociado con esta
cabmna, es decir, una de las RANDS 12-15, Se recorda;a aue LCD5
(figura 18) habfa efectuado asignaciones en los registros de ca
da cabina solampnte para los grupos atendidos por mds de una ca
bina. Por tanto, las plantes asignadas en el registro de cada
cabina estdn atendidas por otras cabinas y se asignardn de nue-
vo en LCD14 si la asignacién ha sido eliminada en LCD6E, Las asig
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naciones para estos grupos de uns cabina, han sido efectuadasﬂiiiif?
rectamente en RANS 6 y 7, y por tanto, no son perturbadas por 1ai_f:
fase 738. La fas€ T40 incrementa en una unided la cuentsy @8 cabi .° .

. NasS.

. Si la fase 734 encuentra que la cabina no es NﬁKﬂ‘f
la fase 736 determina si las llamadas de.vestibulo avlgnadas aeg
ta cabina a partir de un grupo de una Sola cénn,que s5e totallzan U

en NH01 para la cabina en ICDS,es igual o superlor a ACB.En caso ..

afirmativo, esta cabina tiene todas las llamadas” que puede atenderEf
a partir de plantas atendidas solamente por esta cablna,y 1la’ fasei;
738 Suprame todas las asignaciones de espacios de. exploracmén,pa
ra esta cabina que estén en los reﬁlstros de cada cablna. .

Si la fase 736 encuentra que las llamadas de
vestibulo a81gnadas a -la . cabina de un grupo de wns sola cabina

N, c1? DO es igual o superlor al mimero promediado A la fase

H CB!
742 totaliza las llamadas de vestibulo asigunadas a la cabina B

mando N con HﬁCC' 1a cuenta NﬁCC

de la flgura 18, es el mimero de llamadas de vestibulo asignadas

desarrollada en la fase 698

a la cabina procedente ‘de grupos atendidos por mds de una cabina.
3i este total no es igual o.superior al mimero promediado de 1la
nadas de edificio por cada cabina A B! la fase 744 fija la varig
ble NﬁCT para la cabina en la suma de NﬁCC Yy NﬁC1 ¥y el programa
avanza hasta la fase 740. .

' Si la suma de Nﬁc1 y NRCC es igual o superior
a ACB’ el programa empieza en el espacio de exploragién de la
cabina, y’continuandn a partir de la cabina en la direccidn de
exploracién elegida que se verifica por medio de un bitio en la
palabra UPSCAN,-cuenta los espacios de exploracién asignados a .

la cabina.Todos: los espacios de exploracidén asignados a las cabi~-

nas en los registros de cada cabina,tienen una llamada de vestibu
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lo asociada con ellos. Por tanto, cuando se alcanza una cuenta

igual a A los demds espacios de exploracidén que se encuentran -.

cB’
asignados a esta cabina, se eliminani de los registros de cabina.

A las diferentes porciones del ciclo de explora -
cifn que examinan los espacios de exploracién, empezando en la

cabina, se dan los mimeros de exploracién de acuerdo con el si-

guiente cédigo:

' Exploracién 1:.La exploracién que empiczd en
el emplazamiento de la cabina y continda hasta una extremldad
del ciclo de exploracién. : ) : S :

e Exploracién 22 Ia explora016n que 1nv1erfé su
dlre0016n en la extremidad de la exploracldn 1 y continda hasta
la otra extremidad del ciclo de explorac16n.

Exploracién 3: La exploracién que invierte su

direccitn en la extremidad de 1a exploracién 2°y continda de

nuevo hasta el espacio de exploracifn de la cabina.

Volviendo ahora a la figura 19, cuando la suma
de Nﬁc1 nis NRCC Bs iggal o: superior a ACB? ei programa avanza
hasta la fase 750 que inicializa el numero de exploracién en 1z
exploracién 1., La fase 752 inicializa la posicién de espacios
de exploracién y calcula la cuenta de plantas para determinar la
posicién de la cabina en las plantas. La fase 754 verifica si
la cabina est4 en una planta terminal. En caso afirmativo, ha-
brd solamente 2 exploracignes en lugar de 3, y el programa avan
za & la fase 770 para iﬁcrgmentar en una unidad el ndmero de la
cuenta de exploracién. Si la cabina no estd en una.planta texrmi
nal, la fase 756 determina la direccién de espacio de exploras
cién (nivel de planta de la cabina menos uno) del primer espa-
cio de exploracién examinado y la fase 758 determina si ha sido

agignado a la cabina en cuestién. En caso contrario, la fase
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766 aumenta en una unidad la cuenta de plantas., En caso afirma-‘

i

tivo, la fase 760 determina- si Nyaqs nifmero de llamadas asigna- . -

LX)

das a esta cabina de un grupo de una sola cabina, es igual o su S

perior a ACB

dad N oY la fase 766 aumenta la cuentd de plantas en.uca uni-

dad. Si NHC1 es igual o superior a ACB’ la fase 764 °upr1me la

asignacién de este espacio de explora016n para esta cablna del

registro de cabina, y lu fase 766 aumenta en una unidad la cuen

ta de plantas.

La fase 768 verifica si todos los espacios de

explordeién en la direccién de exploracién actual han -sido exa~

minados. En caso contrario el programa vuelve a la fase 756, En

caso afirmativo, la fase 770 aumenta en una unidad el mimero de
exploracidén y cambia ln direccién de exploraeién. La fase 772
verifica si el bucle de exploracién ha sidé cohpletado. IEn saéo
contrario, el programa vuelve a la fase 752. §i todos los espa~
cios de exploracién han sido examinados, la fase 772 avanza a
la fase 740:que incrementa en una unidad el ndmero de cabinas'{

La fase 746 verifica si todas las cabinas han sido examinadas.

En caso contrario, el programa vuelve a la fase T3%. Si toﬂas'las:

cabinas han sido examinadas, el programa sale por el terminai
748. .,
JFIcuna 20
La figura 20 es un organigrema de un c'ub--pro--
grama LCDT que se utiliza para efectuar la funcién.del bloque
352 de la figura 9,- -asignando dicha funcién las direcciones de
exploracién a las cabinas en servicio desocupadas, que han de
ser utilizadas para asignar espacios de exploracidn a las cabi=~
nas en la funcién 356 de la figura 9, que se detalla en el sub~
programa LCD14 de la figura 22,

. En caso contrario, la fase 762 aumenta en una uni =7
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Cuando se aplica a todas las cabinas en servi-
clo estén ocupadas o desocupadas, una limitacidén de distancia
de desplavamiento a partir de la cabina en la direccién de. ser
vicio de planta asignada, es importanterelegir una direcé&én de
asigngcién_inicia} a partir de la cabina en servicio desocupadg
que tiene en cuenta la direccién de desplazamiento de lag” cabi-

nas ocupadas, asi como las condiciones de trdnsito que exlsten

en ese momento S5i la limitacién de distancia de desplazemiento |

se aplica solamente a las cabinas ocupadas, laimpprtancianQ la
celeccibn de la direccién de asignacién disminmuye dinémigéﬁgnte.
sn tal caso, la dltima direccién de desplazamiento de una;bhbi-
na en servicio desocupada puede ser empléada. A titulo &e'éjem~
plo se supondra que se emple el subprograma LCD7.

Se asignardn espacios de exploracidén a las ca-
binas en LCD14 utilizando el mismo buecle de exploracién descri-
to mds arriba con relacién a la figura 19. A las cabinas ocupa~-
dac, es decir'las cabinas que ticne una llamada de cabina por
delante, una llamada fantasma por delante, o una llamada de veg
tibulo esignada. por délante, se asigna la misme direccién de
exploracién que su direccidn de desplazamiento. A una cabina en
servicio ein llamadas de cabina, sin llamadas fantasmas o sin
llamadas de vestibulo asignadas, por delante, se acigna una di-
reccién de expioracidn que sqtisfafé mds perfectamente la gi=-
auiente distribucibn, supdhiendo que ge trata de un grupo de 4
cabinac: i
' (1). Bstado de trdnsito mdximo ascendente; iUna
gola cabina para asegurar el ftrdnsito de bajada.

- (2) Estado de ftrdnsito mdximo descendente: Una
sola cabina para atender el trdnsito hacia arriba.

(3) Normal (ningdn estado de trdnsito mdximo):

v, PR .
AN AT Gy e E L

P
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La mitad de las cabinas para cada direccién de servicio.
El sub- programa LCD7 se introduce en el termi
nal 780 y la fase 782 inicializa la cuenta de cabinas y fijd la
palabra de 4 bitios UPSCAN, almacenada en la memoria de caf;;;epl :
zacibn de estado de RAM O, sobre la palabra UPTR. La palabra UPTR
estd almacenadz en ls memoria principal de RAN 0. La fase 7841ve—
rifica si hay cabinas en servicio desocupadas, verificando'id pﬁ~
labra AVAS almacenada en la memoria principal de RAK 0. Si la-pa-'
labra- AVAS es cero, no hay cabinas AVAS y el programa sale por el
terminal 828, Se observard que la palabra "disponible! que;éé-ut;
liza norma;mente para indicar "disponible para asignaciéng;ﬂbtes=

aplicable al nivel del equipo de tratamieﬁxo, ya que todaé’las ca

binas en servicio han recibido asignaciones de planta. Si las asig

—

nacicnes de planta no tienen una llamade de vestfbulo, y si la ca
bina no tiene llamada de cabina y ninguna llamada{de'aparcamiento,
la cabina estd desocupada o inactiva, pero ho es "disponible®.

Si la palabra AVAS no estd enteramente consti-
tuida por ceros, existe por lo menos unz cabina aisponible de a-
cuerdo con el selector de plantas, y la fase 786 efectda su pro?

pia determinacién respecto a si la cabina estéd en servicio y ver-

daderamente inactiva o desocupada, formando una palabra IDLE a -
partir de los bitios INSC, NEXT y AVAS asociados con esta cabina.
La fase 788 verifica si ecta palabra"fﬁfﬁ estd enteramente consﬁi
tuida por ceros. En caso afifmativo, esto indica que la cabina eg
t4 en servicio, que no ha recibido la asighacidn NEXT, v que estd
disponible de acuerdo con el selector de plantas de ésta cabina.
kn caso negativo, la fase 790 cuenta la cabina como efectuando un
desplazamiento, es decir que se trata de una cabina ocupadayy pa-
sa a la fase 792,

Si la palabra IDLE estd enteramente constifuin' '
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tuida por ceros, el programa pase directamente a la fase 792 a
partir de la fase 788, La fase 792 introduce la palabra IDLE en
la memoria principal del registro de cabina asociado con eéf@;
cabina, es decir, RAI 12 para la cabina 0, y se aumenta en una
unidad la cuenta de cabinas . La fase 794 determina si se han
examinado Todas las cabinas, y en caso contrario, el1progré@éz
vuelve a la fafse 786 . Si todas las cabinas han sido examifig-
das, la fase 796 efectda una distribucién arbitraria de las Zi-
recciones de .exploracinajustando una variable UPDES sobre. el
nimero de cabinas en servicio NSC menos uno, y ajustando unq'yg
riable DNDES sobre 1 . Cuando el sub-programa efectda un pasp
suplementario, las variables UPDES y DNDES contendrdn el ﬁﬁﬁéro
deseado de cabinas que hande ser previstas para las direcciones
de exploracién de subida y de bajada, respectivamente. _

La fase 798 verifica el bitio de trdnsito md
ximo en la memoria de caracterizacién de estado de RAM Q, ¥ éi
no estd fijado, la fase 800 introduce 1/2 NSC en UPDES y 1/2NSC
en DNDES. Si el bitio de trdnsito mdximo estd ajustado, la fase
802 verifica el bitio en la memoria de caracterizaci6n de esta-
do de RAIl O que identifica si el sistema estd en estado de trdn
sito mdximo hacia arriba o en estado de trdnsito mdximo hacia a
bajo. 51 el sistema estd en estado'de trdnsito ndximo hacia arrj
ba, no se hace nada mds en UPDES y DNDES, ya que el reglaje arbi
trario de estas variables.en“la fase 796 proporciona su ajuste -
para trdnsito mdximo hacia arribva. Si el sistema estd en estado
de trdnsito mdximo hacia abajo, la fase 804 intercambia UPDES y
DNDES, ajustando UPDES en 1 y DNDES en NSC-1.

A continuacién, el prograwa avanze a la fase
806 que inicializa la cuenta de cabinas y la fase 810 introduce

el bitio UPTR que corresponde a csta cabina en el acunulador. La
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fase 812 verifica la plabra IDLE almacenada en el registro de abﬁha‘~

que corregponde @ esta cabina, para saber si estd disponible de
acuerdo con la definicién del control de sistema. Si no eé@f}d;g
ponible el programa avanza a la fase 822. 5i estd disponible, 1a
fase 8}4 determina si el nimero real de cabinas previstas mara
desplazamiento hacia abajo DNAC es igual o superior al nﬁﬁqf& de
seado de cabinas previstas para desplazamiento hacia abajo DNDES.
Si la contestacidn es negativa, la fase 816 asigna la cabiags al
desplazamiento hacia abajo. La fase 822 ajusta el bitio dé:@% ra
labra UPSCAN asociada con esta cabina en cero, para indicsr que
el espacia de exploracidn de asignacibén de cabina estéré_en;ia
direccién descendente, y se avanza en una unidad la cueﬁté.de
cabinas. .

Si el mimero real de cabinas previsto parakeg
ploracién hacia abajo es igual o superior al nfimero deseado, la
fase 818 determina si el nimero real de cabinas previstas para
desplazamiento hacia arriba, UPAC, es igual o0 superior al ndmero
deseado UPDES. Si la contestacién es negativa, ia fase 820 asig-
na le cabina a la direccién de exploracién ascendente, y la fase
822 ajusta el bitio de UPSCAN relacionado con esta cabina en un
uno, para indicar que se le ha asignado la direccién de expléra-
ci6n hacia arriba, e incrementa en una unidad la cuenta de cabi-
nas. ' ) " '

Si la.faée 818 encuentra que UPAC es igual o
superior a UPDES, el programa avanza a la face 822, el bitio UPSCAR
no se cambia y se aumenta en una unidad la cuenta de cabinas.

_ La fase 824 verifica si todas las cabinas han
sido examinadas. En caso contrario, el programa vuelve a la fase
810. Si todas las cabinas han sido examinadas, la fase 826 intro-

duce la palabra UPSCAN en la memoris de caracterizacién de estado
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de RAM 0, y el programa sale por el teminal 828,

La figura 21 es un ofganigrama del sub-progra
ma LCD8 que se utiliza para la funcién 354 de la finura»gg asig¥ .
nando dicha funcién el orden en el cual las cabinas se examinan
cuando se asignan los gspacios de exploracldn a estas cablna en ,"
la fase 356 de la figura 9. o - ;;‘;

EL sub;programa LCD8 se introduce en.'el termi
nal 830 y la fase 832 suprime de las memorias de caractérizacidn

de estado de las RANS 4, 5, 6 y 7, las cuentas de llamades de ca

bina almacenadas en ellas. La fase 832 inxcmalmza tamblén La cuen .7

ta de plentas. Ia fase 834 verifica las llamadas de cabina de lag .

cabinas situadas en el primer espacio de exploracién, “*1ilzando

la. primera palabra de 4 bitios procedente de la memoria prlnclpal e

de RAM 3, en la cual estdn almacenadas las llamadas de cabinas

- 37: 5i se detecta una llamada de cabina correspondiente & una ca

bina, ésta se afiade a la cuenta de llamadas de cabina correspon-
diente a esta cabina. la fase 836 aumenta en una unidad la cuen-
ta de plantas y la fase 838 verifica si todas las plantas han oi
do examinadas. En caso contrario, el programa vuelve a la fase
834. En caso afirmativo, la fase 84Q afiade el mimero de llamadas
de cabina correspondiente a cada cabina, al mimero de llamadas
de vestfbulo asignado a la cabina, ¥ 1 sumas se almacenan en un
emplazamlento provzslonal. .

La fasze 842 inicializa a cont1nuac1ﬁn la cuen
ta de cabinas, y la.fase 844 determlna si la cablna ha recibido
la asignacibén NEXT examinando el bitio de la palabra NEXT en la
memoria principal de RAM 4 que estd asociada con esta cabina. Si ;
la cabina es NEXT, la fase 846 afiade al total de las llamadas de
cabina y de vesti{bulo asociado con esta cabina, un ndimero arbi-
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trario de llamadas, teniendo dicho mimero arbitrario una magnitud

suficiente para gsegurar que la cabina NEXT tiene un nimero de

llamadas superior al que puede “tener cualquier otra cabina, .
" La fase 848 verifica si el grupo motor generg"
dor asociado con el motor de arrastre de la cabina del ascensor .

ha sido parado. Esto se obtiene verificando el bitio de la pala-

bra D89T almacenada en la memoria principal de RAHM O. Sifgl bi-
tio 5555 es cero, indicando que el grupo motor generador estd pa
rado,. la fase 850 afiade llamadas suplementarias a la suma de lla
madas de cabina y de vest{ibulo correspondiente a esta cabiﬁé; eli
giéndose ;a'magnitud de las llamadas suplementarias de tal'méne-
ra que la cabina tenga el ndmero de llamadas mAs importante. si no
hay cabina con la asignacién NEXT y el siguiente ndmero rds impor
tante en el caso de que haya una cabina con la asignacién NEZT.

Ia fase 852 incrementa en una hnidad la cuenta
de cabinas, y la fase 854 verifica si todas las cabinas han sido
examinadas. En caso contrario, el programa vuelve a la fase 844.
Si todas las cabinas han sido examinadas, el programa avanza a
la fase 856. '

Las fases 856 a 876 ordenan las cabinas de a-
cuerdo con las magnitudes de los nimeros que acaban de preparar;
se para las cabinas en la parte inicial de LCD8, teniendo la pri
mera cabina en este orden, elﬂmenor”nﬁmero de llamadaes, etc. Is |
posible utilizar cualquiér técnica de clasificacidn o de ordena~
cién. La técnica ilustrada en la figura 21 empieza con lags cabi-~
nas en un orden predeterminado, tal como el orden 0, 1, 2 ¥ 3,
utilizando'ios mineros de cabina, y compara un par de cabinas ca
da vez, intercambiando las posiciones de las cabinas cada vezm
gue el nmimero de llamadas asociadas con una cabina situada a la

derecha de la otra, es el mds pequefio.
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Existen cuatro posiciones para las cabinas; en
el caso de un grupo de cuatro cabinas, y estas cuatro posiciones
reciben los ndmeros 1, 2, 3 y 4 empezando a partir de la posicibn
izquierda, y se observard que el mimero de la posicién no estd re
lacionado con el mimero de la cabina. Utilizando los ndmeros- de .
posicidén, la secuencia de comﬁaracién para un dbnjuhto de cuatro

cabinas, serd el que se ilustra en'la tabla. I:

TABLA I : .

COHPARACTON l

PASES POSICION POSICION

_aﬂ’ 1 2 T
2 1 3
3 _ 1 4
4 2 3
5 2 <4
6 . 3 4

Se pone en prdctica la técnica de la tabla I
empezando con la faze 856, La fase 856 introduce iascuentas de
llamadas de cabinas situadas en las primera y segunda posiciones,
empezando en la fase 1 de la tabla, La fase 858'compara los bi~
tios mds significativos de les cuentz de llamada y la fase 860 ve
rifica si son iguales. En caso contrario, no se necesita ninguna
comparacién supiementari@ y el programa continie hasta la fase '
864 que pregunta si la primera‘cuenta de llamadas es igwal o infie
rior a la segunda cuenta de llamadas. Si la fase 860 encuentra
que los bitios mds significativos son iguales, la fése 862 compa
ra los bitios inferiores y a continuacién el sub-programa pasa a .
la fase 864,

Si, la fase 864 encuentra que la primera cuen-

ta no es inferior o igual a la segunda cuenta, la fase 866 inter~
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cambia los mimeros de cabina y sus cuentas de cabina, desplazandplé L

. el ndmero de la cabina situado en la segunda posicién hasta la f L

primera posicién, y el ndmerc de la cebina situado en la primera ;'

posicién,hasta la sesunda posicién. Si la primera cuenta de;;%amng

das ee igual o inferior a la segunda, los mimeros de cabinaueStdQ;"

en el orden correcto por lo que a esta pareja se refiere, y el
programa pasa de la fase 864 a la fase 868, que es la faoed.La

cual se pasa despuéo que en la fase 866 se han 1ntercamb1ado los g

mimeros de cablna.

_ Ia fase 868 aumenta en una unidad el nimero
de posici6nede la segunda posicién, es decir la fase 2 de la»tabld

I, para comparar la cuenta de llamadas de ia cabina en la pcs;cién”

1 con la cuenta de llamadas de la cabina
870 verifica si la cabina que estd en la
comparada con todas las demds cabinas, y
grama vuelve ala.fase 858, De este modo,
lizar las fases 2 y 3 de la tabla I, ya
encontrard que el buclé estd completo ¥y
la fase 872. °

La fase 872 aumenta

en la posicidén 3. L& fasc:
primera posicién ha Sido;II
en caso contrario, el pro.
el programa vuelve a reajﬂ
contlnua016n.la fase 870 -

el programa se desplaza a o

en una unldad el nﬁmero de‘ {y

posicibn de la primera posxclén, es decirjcambia el 1 en un 2, y

también introduce este ndmero (2) en la
874 sumenta & contimuacién en una unidad

posicibn, para formar el nﬁme;o 3. De es

segunda posicién., La fase!
. ) N
el ndmero de la segunda

te modo, después de la fa~

se 674, las cuentas de llamadas de las cabinas en 1a° polelonBS

2.y 3 se comparan, constituyendo la fase
~ La fase 876 verlflca

la comparacién ha terminado, y ya que no

4 de la tabla. ' _
si esta segunda fase det

ha terminado, el programé

vuelve a la fase 858 para hacer la comparacién de la fase 4 de la

tabla I. Cuando se aleanza la fase 868,

se aumenta la scgunda p051
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cién en uns unidad para comparar las cabinas en las posicionesA2:
Y 4, es decir, la fase 5 de la tabla I y el programa vuelve de
la fase 870 a la fase 858 para hacer esta comparacién. ,
La fase 870 encuentra a continuacidn que la segunda .

parte de la compara01on ha terminadoj;la fase 872 aumenta én una
unldad el nimero de posicidén de la primera msicidn,desplazéndolo
a 3,y el n2 3 ge introduce en la éegunda posicién;La fas§48?4am@g i
ta en una unidad el ndmero de la segunda posicién, para hacer que
sea un 45 y de este modo las cabinas en las posiciones 3 &54 es-
de la tabla I. E1 programa vuelve a la fase 858 para hace" esta
comparacién, y pasard por los ramales ngi" de las fases 870.J 876,
ya que existe solamenﬁg una comparacién en la tercera operacidﬁ;

| la fase 878 introduce los mimeros de cabina
ordenados en las memorias de. caracterizacién de estado de lasg
RAMS 4, 5, 6 ¥y 7. )

La tabla II contiene un ejemplo de la técnica
de clasificacién descrita mds aryiba, teniendo la cabina 0 una |
cuenta de llamadasde 4,'la cabina 1 una cuenta de 9, la cabiné_é
una cuenta de 7 y la cabina 3 una cuenta de 3.

TABLA IT
POSTICIONES
Orden de arranque de las cablnas (cabina o)
Fase 1 (1-2)
Fage 2 (1=3)
Fase 3 (1~4)
Pase 4 (2-3)
Fase 5 (2-4)
Fase 6 (3-4)

W w O O O |-
| %

(&%)
s - T A~ T G T o T o
- N O O W w wis
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FIGURA 22

La figura 22 es un organigrama de un sub—pﬁg_

grama LCD14 que se utiliza para la funcién 356 ilustrada en la ‘

figura 9, asignando dicha funcién unos espacios de exploracidn é

las cabinas. Los espacios de exploracifn se asignan en tréélbpe—

racionés‘paré cada gfupo, efectudndose en cada operacién el trae-
taniento de todos los grupos antes de empezar con la sigu%eqtg

operacién. Los grupos se manipulan en el orden del nﬁmero'&ieéiég

te de cabinas por grupo, y la seleccidn de las cabinas que‘hén de

ser exploradas en cada grupo se hace en el orden deﬁérminadd:én

LCD8 (figura, 21). L

EL sub-programa LCD14 se introduce en el;%cg
ninal 890 y la fase 892 introduce las llamadas de cabina procédeg
tes de RAM 3 en las memorias principales de los registros de cabi
na (RAMS 12-15). La face 893 verifica =i Agy

promediado de llamadas de vestibulo por cada cabinaz en servicio

es decir el mimero

en el edificio, es igual o superior a un mimero minimo predetermi
nado. La magnitud de este mimero determina cuando las cabinas de-~
socupadas (IDLE) se situardn en servicio al iniciarse el trdnsito
en el edificio. Si se desea que dos llamadas de vestibulo pongan
en marcha dos cabinas, el nimero minimo puede ser ajustado en O.
Cuando se fija el mimero minimo en 2, es preciso que la misma ca
bina reciba tres llamadas de yestibﬁlo antes de gue se ponga en
warcha una cegunda cobina, etc.

Si Aop DO es igual o superior a; migmero mi-
nimo, la fase 894 hace que sea igual a este ndmero minimo y el

programa avanza a la fase 895. Si A es igual o superior al va-

- CB

lor minimo, el prograna avanza desde la fase 893 a la fase 895,
La fase 895 inicializa la cuenta de operacio

nes de asignacién que empieza con la operacidén dz agirnacién 1.

‘e
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La fase 896 inicializa la cuenta de grupos de modo que se tomen
los grupos en el orden del mimero creciente de cabinas por grupo.
Como se ha indicado m&s arriba, los nvmeros de grupo son nimeros
binarios obtenidos en las mfscaras de subida y de bajada, RAMS

¥y 9, respectivamente, mediante unos "uno" légicos en cada.h:lera
asociada con un nivel de planta por cada cabina habilitada para
atender el nivel planta. Si la cabina no estd haﬁilitada, 50 em
plazamiento de bitio correspondiente a la planta tiene un cero
légico. La fase 898 solicita el primer grupo que ha de ser examl
nado con una instruccibn de extraccién que accede a una tabIa de
consulta en:la memoria 82 del control de la figura 4. Un }cb%ador
binario aﬁustado para contar desde 4 hasta 15, solicitard hasta E
12 grupos, y se avanza?é el contador un paso para solicitar«él si
guiente grupo. El sub-programa LCD5 (figura 18) ha hecho ya las
agignaciones para los grupos de una cabina en la fase T12, lo que
reduce el ndmero mdximo de grupos a examinar en el sub-~programa
LCD14 desde 16 hasta 12,

Ia fase 900 verifica si el grupo solicitado
es un grupo v4lido, ya que se examinardn todos los posibles ndme-—
ros de grupos de cabinas miltiples. Iisto se efectda comprobando
ST’ es decir el mimero promediado de espacios de exploracién |
en el grupo por cada cabina en servicio habilitada para este gru
po, es cero. Sila contevtacldn es aflrmatlva, se trata de un
grupo no vdlido y el programa se desplaza a 1a fase 978 para in-
crementar la cuenta de grupos. Si se trata de un grupo vdlido,
AuI no estard constituido por ceros y la fase 902 infroduce la
méscara de ecte grupo en la memorla principal de los registros
de cabina (BAIIS 12-15). La mdscara del grupo indica las plantas'
del grupo, es deciﬁ que se sitda un uno ldégico en cada planta del

grupo que correcsponde a cada cabina que puede atender el grupo, ¥



10

15

20

25

30

- 107 -

todos los demds emplazamientos de bitio serdn un cero légico.

La fase 904 inicialize la cuenta de cabinas’
e introduce las palabras de 4 bitios INSV y UPSCAN almacenadas

en RAHM 0, en un emplazamlento provisional, La fase 906 verlflca e

v e -

el bitio INSV de la primera cabina examinada, y si la cahing no
estd en servicio el programa avanza a la fase 974, que aumenta
en wna unidad la cuenta de cabinas. Si la cabina estd en JGer~
010, la fase 908 verifica si la cabina estd habilitada para es

te grupo. En caco contrario, la médscara en el registro de cab1~
nas tendrd un cero para esta cabina, y el programa se desplaza
a la fasé-974. -4'_ ;
€i la cabina estd en el grupb;‘el prdafama -
comienza la primera opéracién de asignacién con la fase. 910. La

fase 910 verifica si esta cabina ha recibido una a31dnac16n NLXT
En caso afirmativo, la fase 914 da a esta cabind la a51gnac16n o

de espacio de exploracién de planta principal en sentido ascendegyf'

te, y si existen cabinas disponibles de acuerdo con los selecto~ .~ -

res de planta, segdin se verifica en la fase 916, sin tener en "
cuenta las cabinas con asignaciones NEXT 6 CONV, no se da a la -
cabina NEXT ninguna asignacién suplementaria, y el programa avan

zg hasta la fase 974. 51 la palabra AVAS es cero, indicando que -

no hay cabina disponible de acuerdo con los selectores de planta o

es posible dar a la cablna NEXT a51pnaclones °unlemennar1as, y el»ff

programa avanza a la fase 918

5i la cabina no es una cabina WEXTE, - la fase,"'

912 determina si es la primera operacidn de asignacién. En ‘caso

afirmativo, el bitio AVAS de la cabina se verifica en la fase 918

para determinar si la cabina estd disponible de acuerdo con su sg - °

lector de planta. En casgo afirmativo, la fase 920 asigna a esta

cabina los espacios de exploracidén de subida y de bagada as ocia— ;3g
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dos con la planta en la cual estd situada la cabina, y el progra
ma avanza a la fase 922. Si la cabina no estd disponible, el pro
grama avanza directamente a la fase 922. :
La fase 922 determina si la cabina ha recibj
do una asignacién de planta de reunidn verificando el bitio ade-
cuado de la palabla CONV. Si este bitio es un uno, la fase 924.
asigna los espacios de exploracién en sentido ascendente y deg-
cendente asociados con la planta de Tenrdidn " . a esta égbina.
Si el bitio CONV no es un uno,el programa avanza a la fase 926
que inicializa la cuenta de exploracién y que suprime las varia-
. Los recuentos de exploracién, relaciona-

bles Nppop  Nopr ¥ Nop

dos con las tres exploraciones, es decir la exploracién 1, la cx
ploracién 2 y la exploracidn 3, han sido descriftos mds arriba con
relacién al subprogrema LOD6 (Fig.19).La variéble Nprap se utilim
para contar el mimero de espacios de explofac%én.vélidus en el cun
la secuencia de recuento y de asignacién ha progresado a partir
de la cabina hasta el momento presente en la rutina de asignacidn.
La variable NSI se utiliza para contar el mimero de espacios de '
exploracibn asignados a la cabina hasta el momento presente en ¢l =
grupo examinado. La variable NCI se utiliza pars contar el ndmero?-
de llamadas de vesiibulo asignadas a una cabina hasta el momento
presente en el grupo en cuestidn.

La fase 928 determina los pardmetros de ex- _:
ploracibn, es decir el mimero que ha de ser sustiraido del nivel
de rlanta de la cabina para una cabina gque se decplaza hacia arri .
ba o hacia abajo de modo que la direccién de espacio de explora- |
c¢ibn pueda ser deternminada, y la fase 930 sustrae este parametro;
del nivel.de planta de la cabina para determinar la direceién
del espacio de exploracidn, Las tres direcciones de espacio de

exploracién para una cabina que se desplaza en sentido ascendan-—
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te, comenzando la exploracién delante de la cabina, efectuando '
la exploracién en la direccidén opuesta a la direccibén de despla .
zamiento de la cabina, y explorando detrds de la cabina, son
Hop_1? NCP 1 ¥ NCP NPOS 12 respectivamente, siendo NC? un~99n
tador 1n1c1allzado de modo que la cuenta sea 15 cuando se aumen
ta en una unldad la cuenta indicada por el contador por cada
planta a partir de la posicién de la cabina hacia el termlnal en’
la direccién de exploracién, y NPO& es el mimero de espaclo de
exploracién que corresponde a la posicién de la cabina. las tqes
direcciones de espacio de exploracién paré una cabina que éé:éég.

plaza en sentido descendente, comenzando la exploracién deiéhté'

de la cabina, efectuando la exploracién'en'la direccidn opﬁéstg.f

d la direccién de desplazamiento de la cabina y explorandOf&étras ;

¢e la cabina, son Ny, 4 Nop_y ¥ Nopm (N POS+ 1)

Bl programa asigna espacios de exploracién a

las cabinas AVAS. sin limitacién reespecto a la distancia de des—

plazamiento a partir de la cabina hasta la planta asociada con-:

el espacio de exploracién asignado. Sin embarge, el programa li-

mita efectivamente la asignacién de espacios de exploracién a las

cabinas ocupadas, basdndoce en la distancia de desplazamiento a -

partir de la cabina hasta la planta y en la direccién de servi-".

cio del espacio de exploracién, utilizando la distancia en la"
direccidén de deuplazamlento actual de la cablna en lugar de la
separacibn fisica de la cabina a partir de la planta asociada- con
el eupa01o de exploracién. Por ejemplo,en un edificio de 16 pi=--
sos, la’distancia de desplazamiento de una cabina que‘sube ¥ que
estd sitvada en la tercera planta, es equivalente a 27 plantas a
partir de una llamada en sentido descendente en la segunda plan-
ta, aunque la separacién fisica sea de una planta. & titulo de-

ejemplo, la limitacién de distancia aplicada en la asignacién de’

WESERGTIN



10

15

20

25

30

~ 110 -~

ida y vuelta de una cabina. Esto se obtiene adecuadamente suét:§~"

yendo .el nivel de la planta mis bajaqe la cabina esté habilitada

a atender del nivel de la planta mas alta. | o
Mas precisamente, la fase 932 aumenta en una»f?

unidad NDIST v la fase 934 determina si el espacio de éxplpgaciéﬁ

FRY]

estd habilitado verificando la méscara de grupo. La fase 936 wveri

fica el bitio de AVAS de la cabing en RAM 0.8i la cabina es dis-
ponible,el bitio de. AVAS seré un uno, y la cabina no estéféﬁsomé-
tida a la limitacién de distancia igual a.la mitad de un récorri—~_{;
do de ida y vuelta.Bi la cabina no esté disposiblé,‘la fgéé,938 ;
determina Bi Npron es inferior o igual a;la mitad de un fédérrido
de ida y vuelta de la cabina.Como se ha indicado més arriﬁa;un me
dio recorrido de ida y vuelta se determina para una cabiné'Sust:g i
yendo el nivel de la planta méds baja para la cual la cabina esfé
habilitada del nivel de la planta més alta para la cual la cabina
esta habilitada.Si el edificio tiene 16 niveles y si la cabina -’
estd habilitada para.todas las plantas,un medio reborrido de ida

y vuelta seréd igual a i5 plantas. Si la fase 938 determina'qué
Nprap ©s superior a un medio recorrido de ida y vuelta,el progra- o

ma avanza & la fase 974.81 NDIST es igual o inferior a un medio -

wcorrido de ida.y vuelta,la fase 940 wverifica si el espacio de-ex . .

ploracién ha sido ya asignado.En caso afirmativo, el programa avan .
za a la fase 966 que sumenta en una unidad la cuenta de espacios

de exploracidn.Si el' espacio de exploracidn no ha’éido asignado,

lalfase 942 determina si se trata de la primera operacidn de'ésig
nacién.En caso afirmativo,la fase 944 verifica si la cabina't;éne -
una llamada de cabina registrada.En caso negativo,el programa avg; ‘
za a la fase 966,aumentando en unsa unidad‘la cuenta de espacios

de exploracidn=Si la rutina de asignacién estd en la primra opera
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ci6n y si la cabina tiene una llamada de cabina, o si la rutina
de asignacién no estd en la primera operacién, el programa avan
za a la fase 946 que verifica si existe una llamada de vestibu-
lo registrada para el espacio de exploracién. En caso afirmativo, )
la fase 948 determina si N '

HCT?
das de vestfbulo-asignadas a esta cabina hasta el momento presen

es decir el ndmero total déiﬁamg—

te, mds uno, es inferioro igual & A _, es decir el mimero prome-

CB
diado de llamadas de vestfbulo por cada cabina en el edificio.

Si NﬁCT mas ﬁno, es superior a ACB’ el programa avanza a la fase

966, Si Yoo mids uno es igual o inferior a Ass

fica si'ei'espacio de exploracidn estd en la tercera opérécién

la fase_9501vepi

CI

uno es inferior o igyal a ACI’ siendo NCI el mimerc de liamadae

de vestfbulo asignadas a la cabina hasta el momento presente en

de asignacién. En caso negativo, la fasé 952 verifica si N mds

el grupo en cuestién, y A .. el nmimero promediado de llamadas por

cada cabina en servieio egIel grupo en cuestién. Si NOI mads uno
es superior a ACI’ el programa avanza a la fase.966. 5i NCI mds
uno es igual o inferiQr a ACI’ el programa avanza a la fase 954,
5i la fase 950 determina que la asignacifén estd en la tercera

operacién, se hace caso omiso de la limitacién de la fase 952 vy
el programs pasa directamente a la face 954. La fase 954 incre-

menta en una unidad NCI Ng T ¥y el programa avanza a la fase

NHC
962. La fase 962 incrementa en una unidad las variables N

e ¥
NSS’ ¥ la fase 964 asigna el espacio de exploracidn a la iibina.
Si la fase 946 determina que no hay llamada
de vestibulo en el ‘espacio de exploracidn, el programa avanza a
la fase 956. Ia fase 956 se asegura que la asignacién estd en la
tercera operacién. En caso negativo, el programs avanza a la fa-
se 958 que determina si N, mds uno es igual o inferior a Ay
La variable NSI es el mimero de espacios de exploracidn asigna-
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dos hasta el momeénto a la cabina del grupo en cuestién, y ASI
es el mimero promedndo de espacios de exploracién por cada cabi
na en servicio en el grupo en cuestién. Si N5I mds uno es supe~
m no es
5 g M8 uno e
igual o inferior a Aqpr la fase 960 verifica si Nog méds uno-es

rior a A 1’ el programa avanza a la fase 966, Si N

inferior o igual a ASB' La variable NSS es igual al mimerc total
de espacios de exploracién asignados hasta el momento a 1@;0abi~
na, y ASB es‘el mimero promediasdo de espacios de exploracidn por
cada cabina en servicio en el edificio. Si NSS mids uno es'égge-
rior a ASB el programa avanza a la fase 966. Si es igual o infe
rior a ASBgael programa avanza a la fase 962, que incremenﬁa:en
una unidad NSI ¥ NSS’ y la fase 964 asigna el espacio de explora
cibn a la cabina. Si la fase 956 determinz que la asignacién es-
t4d en la jéfcera:operécién, se hace caso omiso de las limitacio-
nes de las fases 958 y 960, y el programa avanza directamente a
la fase 962. | |
El programa avanza a la fase 966 que incre-
menta en una unidad la cuenta de espacios de exploracién . La
fase 968 verifica si el ndmero de espacios de exploracién ha si
do completado. En caso contrario, el programa vuelve a la fase.
930. Si todoé los espacios de exploracidn ascciados con el mime-
ro de espacios de exploracién han sido examinados, la fase 970.
incrementa en una unidad la cgenta de espacios de exploracién y
se invierte la direccién de gxploracidn. La fése 972 verifica si
las tres etapas (exploracién 1, exploracién 2 y exploracién 3)
de la cuenta de exploracién, han sido efectuadas. Si la cuenta
de espacios de exploracidén no estd terminada, el programa wuelve
a la fase 928+ 5i la cuenta de exploracién ha terminado, el pro '

grama avanza a la fase 974 que incrementa en una unidad la cuen~

" de cabinas y desplaza las palabras UPSCAN e INSV para exponer los

*
T
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508 JUN 17p

bitios asociados con la siguiente cabina que ha de ser estudiada,

Ia fase 976 determina si la cuenta de cabinas h@ sido completada.

En caso contrario, el programa vuelve a la fase 906. Si ha ®ido

completada el programa avanza a la fase 978 que 1ncrementﬂ en

una unidad la cuenta de grupos, para solicitar el 51gu1ente gru .

po., La fase 980 verifica si todos los grupos han sido estudlados,f

en caso contrario, el programa vuelve a la fase 898. Si todos

los grupos han sido estudndos, el programa avanza a la fase 982,

que incrementa em una unidad la cuenta de operaciones de asigna

cién, La fase 984 verifica si se ha completado el bucle de. -ope-

raciones d¢ avlgnaclén. En caso contrario, el programa vuelve a

la fase 895. Si el bucle de operaciones de asignacién ha 51do

completado, el programa sale por el terminal 986,

PR

1

Las tres operaciones de asignacién pueden

L

ser resumidas de la siguiente manera:

PRIMELEA OPERACTION

Se da a la cabina NEXT la asignacién de plan

ta principal en sentido ascendente (fase 914), A las cabinas

AVAS y CONV se asignan los espacios de exploracién de subida y

de bajada asociados con la planta donde estd situada la cabina

AVAS, y la planta de reunién respectivamente (fases 920 y 924).

S8i la cabina tlene una llamad@ de cabina para la planta asocmada

con el espacio de exploracidn en cue"tlén, el espacio de eXplora

cién se asigna a la cabina, teniendo en cuenta las limitaciones

predeterminadas.la fase 938 introduce la limitacién de medio reco '

b

rrido de ida y vueltd splicable a las cabinas ocupades, y la Bse 9&6‘

elige las limitaciones restantes que han de ser aplicadas, segin

si el espacio de exploracién en cuestién tiene o no una llamada

de vestibulo asociada con él. En caso de que no tenga llamada de

vestibulo, los mimeros promediados Agp (fase 958) y &,

3 (fase 960)

.

.
i

et
R Vapte B
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se utilizan como limitaciones. En caso de que tenge una llamada
de vestfbulo, los mémeros promediados Ann (fase 948) vy ACI (fa-
se 952) se apllcan como limitaciones. 8i la cabina no tienc lla
made de cabina para el espacio de exploracidén en cuestlén, el
espacio de exploracidn no se asigna en ecta operacién.3:?j}
SHGUNDA OPERACION
Se da a la cabina NEXT la asignacién-de plan

ta principal en sentido ascendente (fase 914). Se repité e;ta Ta e
se, aunque haya sido incluida en la primera operacién para habi~
litar la fase 916 para ser verificada en las tres opera01one

ya que g¢s conveniente suprimir la cablna NEXT de la ruhnna de
asignacién tan pronto como exista una cablna dlsponlbleugn el
gistema. ) u’§: _

las fases 918, 920, 922 y 924, que:estén re
lacionadas con las cabinas AVAS y CONV, se omiten en la segunda
operacibn, ya que han sido realizadas en la primera operacién.

En la segunda operacién se salta también la
fase 944, que ha sido efectuada en la primera operacién, ya que
la segunda operacidn‘examina los espacios de exploracién no agis
nados sin tener en cuenta si la cabina tiene o no uné llamada de
cabina para la planta del espacio de exploracién. La limitacién
de medio recorrido de ida y vuelta aplicable a las cablnasocugﬁa
asi como los mimeros promed1ado° a7 ? A‘B’ Aug V¥ ALI se aplican
de la maners descrita con relacxén a le primera operacién.

. TEICERA OPERACION _ ‘

Se da de nuevo & la cabina NiiT la asivnacién{

de planta principal en sentido ascendente, por log motivos 1ndlcq

dos con relacién & la segundg’ operac16n,1xananera similar a la ce

gunda operacmdn, se saltan las fases 918, 920, 922, 924 y 944.
Durante la tercera operacién, los espacios
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de exploracién no asignados (libres) y vacfos (sin llamada de.
vestfbulo) se asignan a las cabinas con la solavlimitacidn de; :
medio recorrido de ida y vuelta para las cabinas pcﬁpadas,ja:qgeV'

las limitaciones Agy ¥ Agpy en vigor en las fase$’958 yl3§9,ipesff '

R

pectivamente, se omitenw : 7
Si el espacio de explorac16n no esté asig— -

nado pero 1ncluye una llamada de vestfbulo, la tercera opera016n .53
estéd sometida solamente a la limitacidén de medio- recorrldo e 1da P

Yy vuelta para las cabinas ocupadas y a la 11m1tac1on de ACB’ ya

"’n1r .

gue se salta la limitacidn ACI’ en vigor en la fase 952.
Por tanto, si existen cablnas en servieio de

cocupadas, todos los espacios de exploracldn agoclados con‘}aﬁ _

plantas serdn asignados. Si no hay cabinas en servicio deéo¢upg

das, es posible que durante una parte dada del brograma h& ég

asignen uno o varios espacios de exploracién asoéiados con plég

tas, debido a ‘la limitacién de distancia de trayeqﬁo en la asig

nacién de los espacios de exploracién. Estos éspaqios de explo-r

racién se asignardn, tan pronto como alguna cabina‘ﬁe desplace

a una posicibn que satmsface los requisitos del programa para la

asmgnaCLGn de los espacios de exploracidén. Ya que nlnruna cablna

estd adecuadamente situada para una contestacién réplda a una

llamada asociada con un espacio de explogacién no asismado, no .

seria conveniente asignar el ecpacio de exploracidn, mientras ”j »

no se haya determinado a que cabinas se a81gnarén los e°pac1os , E,

de eyplora016n de acuerdo con la estrategia del pronrama. e 1‘5}

FICURA 23 ) '

La figura 23 es un'organigramé de un sub=pro

grama LCD 3 que puede ser utilizado para la funcidén 358 ilustra-

da en la figura 9, aplicando dicha funcién la informacién almace

nada en las RANMS 4, 5, 6 y 7 (figura 5) a la salida de la RAL 1
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(figura 4), para mandar las asignaciones de espacios de exylorg}
cién y las instrucciones a las cabinas. EL sub-prograusa LCD3‘sef' i
introduce en el terminal 990, la fase 992 inicializa la direcci(?ié'
de almacenado de RAH y la direccién de salida de RAM y la fase .-

994 inicializa la cuenta de plantas. Las fases 996 y 998“se 51né

cronizan con el comienzo de un ciclo de exploracitn, utlllzando"
la sefial LXCT de la manera descrita més arriba con~rela§1§n.a_ e
las fases 364 y 366 en la Tigura 10. Ia fase 1000 1ée iés‘ﬂAms ’
4, 5, 6 y 7 a la salida de la RAM 1, planta por planta, y a par
tir de las fases 1002 y 1004 el programs vuelve a la fase 1000
para.lqu la informacibén relacionada con la Siguienteipiénta.
Cuando se han examinado todas las pldnﬁas, el programa,gyﬁnza
desde la fase 1004 al ferminal 1006. L
FIGURAS 24 ¥ 25
Las figuras 24 y 25 son graflcos utlllzaaou :

rara ilustrar la estrategia del invento, apoydndose en un ejem-—
plo particular. Segin se ilustra en la figura 24, el edificio
tiene 16 plantas atendidas por cuatro cabinas'o, 1, 2y 3, EL
edificio tiene una'planta principal 1, dos sétanos Bl, y Béi y

dos 4ticos TE1 y TE2,., La cabina 0 estd habilitada para ambos'qg_.'
tanos Bl y B2 y para las plantas 1 a 12. La cabina 1 estd habi—: »
litada para el s6tano Bl y las plantas 1 a 12. Las cabinas 2 y j E
estdn habilitadas para las plantas 1 a 12 y para ambos 4ticos .
TE1 y TE2, Los grupos vdlidos se determinan a partir de las m@gu'
caras de llamada de subida y de bajada, RAIS 9 y 10. Existen
dos espacios de exploracidn en el grupo de una cabina 0001. Hayé}f'
dos espacios de exploracién en el grupo de dos cabinas 0011, :
Existen cuatro'espacios de exploracién en el grupoe de dos cabi—v ;
nas 1100, y existen 22 espacios de exploracién en el grupo de S

cuatro cabinas 1111, En el grupc no active 0000 existen dos s~
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vacos de exploracidn. Todos los demds erupos estdn vaclfos. La
tabla 111 indica los grupog y ¢l mimero de espacios de explora- "
cién acsociados con cada grupo, e indica tambidn los ASI y AUI
por cada grupo. il miumero promedizdo ACL
¢l ndmero de.llamadas de veortfbulo indicado en la tabla = °

TADLA T3

se calcula utilizando,

GRUPOS LLAGADAS Di VASETBULO BSPACIOS UE BXPLORACTON Ay "4

Ser

0001 1 2 2 - 1

0011 0 2 1.0

1100 - 3 4 2 .2

1111 - 4 22 5 -1

0000 X 2 (no vAlido) X. X
32 POTAL )

Las cabinas estdn en las posic;pnes indicadas
por los cfrculos, teniendo la cabina 2 la acignacién HNEX? en la
planta principal. Las llamadacs de cabina se indican con “CC". lacs
llamadae de vectibulo se indican con un "tridngulo" debajo del cn -
cabezamiento "llamadas de vestfbulo". La funcidn 332 de la firura
9, detallada en LCD11, de la fijwwa 14, determina el mimero prowe
diado AS del edificio, y los mimeros promediados AS“ de los sru-
pos. ol mimero promediado ASB es 9, es decir 30 espacios de explo
racion vdlidos divididos cnire cuatro cabinas en servicio. Ios mf
meros promediados ASI s¢ determinan dividiendo el mimcro de copa-
cios de exploracién de un srupo por el mimero de cabinas en servi _
cio habilitadas para el grupo. ustas se enumeran en la tabla 111 ,; 
y sc almacenan en cl eﬁplazamiento de grupo adecuado a la a8
de la figura 24. Se observard que cuando ¢l cociente es una frac
cién se emplea el nduwero entero inmediatamente superior,

La funcién 342 de la firura 9 detalladaz en
Lew1t, fimura 14, determina el mdmero prowediado A

¢p Para el edi

P

" POOR
QUALITY

R
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ficie ¥y los mimeros promcdiados AOI de los grupos, Bl nimero pro

mediado A es 2, es decir 8 llamadas de vestfbulo divididas en

cB?
tre cuatro cabinas en servicio. Los mimeros promediados ACI se

determinan dividiendo el ndmero de llamadas de ves tibulo .en un
Prupo ‘por el nﬁmero de cabinas en servicio habllltada° pava aten
der el grupo. Bstos mimeros se indican también en la tabla IT1l y

se almacenan en el cmplazamiento de grupo adecuado de la’ A 2

F

de la figura 24.
' Le tabla 1V facilita el recordar los numeros

promedlados ¥ lac limitaciones que ce aplican a las tres opera01o

nes de ag 1gnac16n.

B
L
s

L
R

B

s

-
by
i
: {",
ol

Y

e
b

CTATwRANET

ABLA IV » 1
OPEMACTON DE A Ay Ay Ay LIMITACION DE MEDIO RECO
ASIGHAUION RRIDO DE IDA Y VUELTA
1 51 1 s{ 1 *osL
2 st 51 s{ st -t
3 No No s1 No . st

Durante la primera operacibn de asignacién,
la cabina 2 que tienc la asignacién NEXT recibe la asignacién de
la planta principal en sentido ascendente, indicada por una ngn
en la tabla de asignacién para desplazamiento hacia arriba de la

figura 24. Se supondrd que no existen cabinas AVAS, y por tanto

la cabina REAT se tendrd en cuenta para a~1nnacmonea ulterlores, o

pero se situard la dltima en el orden de prioridad. También se
supondrd que el dispositivo de planta de reunién no ecztd activa—
do. e supondrd cue el orden de prioridad de cabinas determinado

por el subprograma ICD8. en la fig.21, es 1,3,0,2.1a fase 944 de 7

LCD14 (fig.22) separa los espacios de exploracidén para 1os cuales f

las cabinas tienen llamadas de cabina registradas. La cabina 1

tiene una llamazda de cabina para la novena planta, y ya que ecstd
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g%

dispuesta para desplazarse hacia arriba, se le asignard el espa-~. .

cio de exploracién 10-UP, asociado con la novend .planta. La nove . i

na planta tiene rezistrada una llamada de vestibulo para subir,

y por tanto esta asignacién tiene en cuenta automdticamerite esta

~
«n

llamada'coincidente.

la cabine 3 tiene una llamada de cabina pa~ -

ra la 128 planta, y ya que estd dispuesta para subir, se asigna

a la cabina 3 el egpacio de exploracién 13-UP, asociado'con la

*

planta 12. o es”

v w4
E e Rk

BT

o g :"..'.'

ATy

» s
e LKA

. La cabina O tiene una llamada de cabina para ' .-

la plaﬁ%é principal, y ya que estd dispuesta para desp}azarse ha~

cia abajo y estd habilitada para efectuar recorridos qu’debajo

de la planta principal, se le acigna el espacio de exploracién

02~DN acsociedo con la planta principal. La asignacién planta prig‘-->'

cipal hacia abajo forma parte del grupo 0011 que tiene un'ASI de
1. Por tanto, esta asignacién a la cabina 0 satisface el ASI del
grupo 0011 para la cabina 0.

La cabina 2 no tiene llamadas de cabina y
no recibe asignacidn suplementaria durante la ﬁrimera operacidn.

Por tanto, la primera operacibén se completa asignando el espacid

de exploracidén de planta principal en sentido ascendente a la ca- ;

bina NEXT, y los espacios de exploracién asociados con las llama-

das de cabina registradasly las direccilones de desplazamiento de

las cabinas que tienen llamadas de cabina., e recordard que LCD14

asigna espacios de exploracidén solamente a aquellos grupos que eg

tdn habilitados para mds de una cabina; por ejemplo, en LCD5, fi-

gura 8, se ha asignado ya los grupos de una cabina a sus cabinas
asociadas, es decir, que los ecpacios O0~UP y 01-DN han sido pre
viamente asignados a la cabina O.

Durante la segunda operacidn, el orden de
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prioridad de cabinas seguird siendo 1, 3, 0, 2, Ya gue no hay ca f"

binas AVAS, la direccién de exploracién para asignar los espacios -

de exploracién a partir de las cabinas, es la misma que la direc-
cién de decplazamiento de las cabinas. _

' . La operacidén 2 toma en primer lugaf'ﬁi'grupo
0011, ELl espacio de exploracidén 02-DN ha sido ya asignado a la ca
bina 0 y por tanto se asigna el espacio de exploracién 01-UP a la
cabina 1. Esto completa la asignacién de los dos espacios de ex-
ploracién en el grupo 0011, .

. Se toma ahora el grupo 1100 y la cabina 3,

a la cuaifse habla asignado el espacio de exploracifin 13-UP duran

te la primera operacidén;ésts cabina recibe ahora como asignacidn

a

Ca e S

el espacio de exploracidn 14-UP,lo que satisface el nimro promedis

do de grupo Agy de 2,y la cabina 2,la otra catina kebilitada pera este

grupo .de dos cabinas, recibe como asignacién los espacios de ex~
ploracién 15-DN y 14~-DN. lLa asignacién del espacio de exploracién
14-UP a la cabina 3, tiene en cuenta la llamada de vestibulo pa-

ra subir en TE1, y la asignacién del espacio de exploracién jB?DN :y“‘

a la cabina 2, tiene en cuenta la llamada de vestibulo para bajar

en TEZ,

Se toma ahora el grupo 1111 y se acigra a la -~

cabina 1 los espacios de exploracién 09-UP, 11-UP, 12-UP, 12-DN y
11-DN. la asignacién anterior 10-UP a la cabina 1 tiene una 1llama
da de vestibulo, lo que satisface el niimero promediado de llama-
das de grupo ACI de 1 para el grupo 1111, Por tanto, no se asigna
el espacio 13-DN a la cabina 1, ya que tiene una llamada de vestl
bulo registradéa la asignacién termina en el espacio de explora-~
cién 11-DN, ya que satisface el mimero promediado de zrupo ASI de
6.

Se efectda ahora la asignacidén a la cabina 3,
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empezando a partir de la cabina en la direccién ascendente. El L
espacio de exploracién 12-UP habfa sido acignado anteriormente ﬁi;:"
a la cabina 1. Por tanto, el primer espacio de exploracién asig
nado a la cabine 3, en este grupo es 13-DN. Ya que este espacio
de éxplofacién tiene una llamada de vestibulo, esto sati;fﬁée .

B de 2 y
se asignardn solamente e@paClog de exploracibn 91n 1lama&as a

el minmero promediado A ~de 1, y el mimero promediado A

esta cabina durante el resto de la =epunda operacmén de agigna- .%f
cibén. Los espacios de exploracién 12-DN y 11-DN han sido acsigna ;
dos preyviamente a la cabina 1, y por tanto, el 51gu1ente'g§§a—

cio de efﬁioracién asignado a la cabina 3 es 10-DN. Se saltan -

los espacios de exploracién 09~DN y 08-DN, ya que tienen”lléma-

das de vestibulos, y se asignan a la cabina 3 10% espacioé‘de
exploracién 07-DN, 06-DN, 05~DN y 04-DN. Esto satisface el n&qg.

ro promediado A.. de 6 para este grupo, y el ndmero promediado

Agp de 8. Todossgstos ecpacios de exploracién estdn situados den
tro de la limtacidén de medio recorrido de ida y wvuelta.

Se efectiia ahora la asignacién a la cabina
0, empezando por la cabina en la direccién descendente. El eépg
cio de exploracién 04-DN ha sido asignado ya a la cabina 3, y por
tanto, se asignard en primer lugar cl espacio de exploracién.03—DK;?'
El siguiente espacio de exploracién que se asignard a la cabinag O
serd 03-UP. Ya que el cspacio 03-UP tiere una llameda de vestf{bu~
lo asociada con &1, esto satisface el mimero promediado de llama- N
das de grupo A,pde %.para la cebina 0,y el nimero promediado Acé ‘E

de 2,y ahora solamente se asignaran espacios de exploracién sinlla -
madas de vestfbulo a la cabina 0 a partir de este grupo en egta

operacibn de asignacién. Por tanto, se asignan a la cabina 0 los
ecpacios de exploracién 04-UP, 05-UP y 06-UP, lo que satisface

el nimero promediado de espacios de exploracién del edificio A, B
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de 8, y el nimero promediado de egpacios de exploracién de grupo. °

A
ST
medio recorride de ida y vuelta.

A4 la cabina 2 se asignan ahora espacios de
expioracién a paftiy del grupo 1111, empezando a partirﬂdeflawcg
bina en sentido ascendente, Ll primer espacio de exploracién li-
bre (no asignado) en sentido ascendente en este grupo, e&-07-UP,

¥y por tanto se asignan a la cabina 2 los espacios de ekplora016n

[ S

de 6, y las asisnaciones sec hardn dentro de la limitacién de _;;

magrE = e e

07-UP y 08-UP. El siguiente espacio de explora016n libre es O9~DN'»5

pero €éste ectd cituado mde alld de la limitacibn de medio recorri 1f

do de ida y vuelta y no se asignard a la cabina 2.Esto. completa

la segunda operacidén de asignacidn,y ahora todos los espac:.os de ex,

ploracién han sido asignados, salvo los espacios 09~DN .y O8-DN, y
ambos tienen una llamada de vestfbulo registrada. '

In la tercera operacién se asignan los espa~‘
cios de exploracién libres, suprimiendo todas las limitaciones

impuestas durante la sesunda operacién, salvo el mimero promedia-—

do de llamadas de edificio Aop 7 la limitacidén de medio recorrido

de ida y vuelta.Se toman las cabinas en el mismo orden eufmnd con

la cabina 1. La cabina 1 tiene solamente una llamada asignada y

por tanto, se le asignard el espacio de exploracién 09~DH. Este

espacio de exploracién estd incluido en la limitacién de. medio

recorrldo de ida ¥y vueltd y satisface el nimero promediado de lla'

madas de edificio ACB de 2 que corresponde a esta cablna.Por‘mﬂb,

no se puede acsignar a esta cabina el espacio de exploracién 08-DXN.

Se examinard la cabina 3. La cabina 3 tiene ya dos llamadas de

vestibulo asigﬁadas, lo que satisface el A, de 2; y por tanto,

CB
no se le asigna el espacio de exploracién 08~DN.’
La cabina O tiene también dos llamadas de

vestibulo asignadas, lo jue satisface el A CB de 2, y por tanto,
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no se asignard a esta cabina el ecpacio de exploracién 08-DN.

) En dltimo lugar se examinard Jla cabina 2, y
ya que el espacio de exploracién 08-DN estd situado mds alld de
su limikcidén de medio recorrido de ida y wvuelta,no se as@gpapé a
la cabing 2.Poxr ﬁnto,el espacio de exploracidn 08-DN no'éé;asig~
na durante esta parte del programa. .

La figura 25 es un grdfico que ilusira’las
seflales de inhibicién proporcionadas por el control 22 del sis-

tema para el ejemplo especifico de la figura 24.

-
N

o Aunque la descripcidén que antecede se refie

ra al modo de realizacién prefefido del invento, se entieﬁﬂe que
pueden utilizarse algunas disposiciones en variante, ¥y que estas
caen dentro del alcance del invento.Por ejemplo, el modo ‘de rea-
lizacidén preferido utiliza una exploracidn de "bucle" para asignr
.
los espacioé de exploracidén a las cabinas, lo que implica las
tres operaciones de asignacién. Esta exploracién en bucle que
empieza en la cabina en la direccidén de desplazamiento y vuelve
a la posicién de la cabina, es preferida porque permite reunir
los grupos de mimero idéntico cualquiera que sea la direccién de
servicio que estd asociada con la palabra binaria de una planta.
Sin embargo, seria conveniente mantener la distincién de direc~
cién de servicio, y tener grupos de “sentido ascendente" y grupos

de "sentido descendente". Ta exploracién en bucle no se utiliza-

ria en este caco, ya que los grupos de “sentido ascendente" se -

asignarfan mediante una exploracidén hacia arriba, y los grupos '

de "sentido descendente" se asignarian mediante exploracién ha-
cia abajo. .

Adends, en el modo de realizacién preferido,
la asignacién general asigna los espacios de exploracién a ﬁna ca

bina elegida hasta que se catisfagan uno de los mimeros promedia-—

=
v
o
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dog de limitacién dindmica A, o la limitacién de distan-

1 © Aepe
cia de desplazamiento de unz cabina ocupada. También scria conve
niente asgignar un ccpaclo de cxploracidén a una cabina a la-vesz,
efectuando la operacién cabina por cabina, hasta que cadarcﬁb;na
alcance un mimero promediado de limitacién dindmica, o l&Ziﬁmitg
cién de distancia de desplazamiento.

SFADUCCION Di LAS THSCRIPCIONES Di LOS DIBUJOS ONTG.INALES

Figura 1 '
68 . - Control de llamadas de vestibulo

78 . = Programacién de tiempo
70 .

T0a, - Control del sigtema

“Organo de tratamiento del sistema

T4. = Dispositivo y direccién de planta principal
76 . - Dispositivo y direccién de planta de reunién
72 . - Interface del 6rgano de tratamiento

T2a. ~ leposicién

56 + ~ Accionamiento

57 + = Control de accionamiento

28 .~ Interface de cabina O

34 . - Interface de cabina 1

40 . - Interface de cabina 2

46 . - Interface de cabina 3

24 . ~ Control de llamadas de cabina

26 ., ~ pelector de plantas de cabina O

32 . -~ Selector de plantaz de cabina 1

-38 . - selector de plantas de cabina 2

44 , - Selector de plantas de cabina 3

30 « - Control de llamadas de cabina

36 .« - Control de llamadas de cabina

42, - Control de llamadas dc cabina
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14,
60 .
34a,
20a.

Picura

.

I

!

3. -

Pisura 3

.

1y

Pigura 4
88
90 .
92
8oa.
86h,
g8éec., -

Pigura 5

-_— =d

U e N

- O W @ -3 O

!

!

1

i

f

1

!

f

-

Control de cabinac
Cabina O
Hacia control de accionamiento

Hacia las demds cabinas de ascensor (cabinas 1,2y 3)

—_—t

Ispacios de exploracién L
Ciclo de exploracién : S 4
Ligpacio de exploracidn 00 ' .. '

Espacio de exploracién 00

Espacio de exploracién 00 solaumente

Reloj 1 o S
Reloj 2

leposicién manual

Salidas OUTO-OUT4

Todas las entradas .

Entradas 1H0-IN15

Espacio de exploracién o linea

Grdfico de RAU

Nivel de planta

(Almacenado provisional para habilitacién de planta) ‘
Ndmeros de grupo (ACI) K
Llamadas Tantacua

Tabla de asignacidn en sentido ascendente

Pabla-de acienacién en sentido descendente

Mdmeros de grupo (ASI)

Ifdscaras de llamadss de bajada

iidecaras de llamadas de subida
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12

13

14

15

16.

17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33

L, - IR, R O JUSY N

Pioura 7

1
Habilitacién de planta almacenada

wdecara
wAccara
Jdocara
iscara.
iidscara
védscara
Mdscara

ildscara

de
de
de
de
de
de
de

de

bajada~determinada

Jlamcdes de cabina para subir-determinada
ba jada~deterininada ‘
llamadas de cabina para subir—detef@lﬁada\
bajada-determinada

llamadas de cabina para subir-~determinada
ba jada-deterninada '

llamadac de cabina para subir-determinada

Cabina ordenada

Wimeros de cabinas ordenadas

Llanmadas de cabina
Trdnsito mdximo
Posicién de la cabina O
Posicién de la cabina 1 )
Posicién de la cabina 2
Posicién de la cabina 3
Cabinas

Cabina 0

Cabina 1

Cabina 2

Cabina 3

-

Posicién de planta

Espacio de exploracién
TN (cabina Q) .

INT (cabina 1)

12 (cabina 2)

TES (cabina 3)

tefial de gelccidn
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8 . - Bstado »
9 . ~ Lefiales de entrada secuenciales procedentes de las
cabina:.
10 . - Espaciog de exploracidén 02 a 13 L
Figura 3C . . p ae
1 . - Sefialer secuenciales procedentes de CPU hacia cabinaw
2 . - Bspacios de exploracién 01 a 14
3 . = Posicidén de la planta
4 , - Espacios de exploracioén X
5 . - Sefial de seleccibnu o
6 . -“0tras instrucciones
Pigura 9 .
320 . - Puesta en marcha
322 . ~ Leer entradas LCD2
324 .+ - Contar cabinas en servicio LCD1 '
328 . - Pormar mdccaras de llamada LCD9
330 . - Contar ecpacios de exploracién en cada grupo LCD10
332 ., - Determinar ASI por cada grupo y ASB’ LCD1
334 . - Leer entradas LCD2
336 + ~ Contar cabinas en servicio LCDI
338 . - ;Algdin cambio de grupo?
340 . - Contar llamadas de vestfbulo por cada grupo LCD4
342 . -~ Determinar ACl por cada grupo ¥y ACB’ Lent
344 , - Condiciones de trdnsito especialec ICD12
346 . -~ Plantas especiales LCD13
348 . -~ Vaciar tabla de asignacionec LCDS
350 . - Eliminar asignaciones de cabina excesivas LCD6
352 . =~ Asignar direccién de exploracién LCD7T
354 . - Asignar prioridadec de cabina LCD3
356 . - Asignar espacios de exploracién LCD14

oty R e er 8
. AR PSS
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358 . - Registrar salida; LCD3
Figu ra 10
360 , - LCDR
362 , -~ Vaciar acumulador y efectuar acarreo
368- . - Leer entrada de ROM 1 en RAHS 0, 1, 2, 8, 3
370 . = ;Final del ciclo de exploracién?
372 . -~ Salida
Pisura 11
380 .- LCD1
382 .,
384 Leer y almacenar palabra de INSC

Inicializar # de cabinas, suprimir Neo

.

)
5

120

386 . - Leer y almacenar palabra de BYPS
388 . - ;Bs esta cabina BYPS?
390 + ~ ;,BEs esta cabina INSC? .
392 ., ~ Incrementar NSC ‘
394 . - Habilitar bitio INSV para esta cabina
396 . - Incrementar # de cabinas ;
398 . =~ ;Terminado?
400 , - Cargar palabra de INSV
402 . - Cargar cuenta de NSG
404 , = Selida
Figura 12
412 .~ suprimir: [dscaras arriba/abajo en RANS 10, 9
Inicializar: Cuenta de plantas
Registrar: # de cebinas
Indicador de prueba ~- 0 para cada cabina
414 ., - Leer palabra de habilitacién de planta a partir de
RAM 2 y registrar en RAMS 9, 10, 11
416 + = ;Palabra = 07 '

418 , - Desplazar hacia la derecha
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420
422

424

426

428
430
432
434
436
438
440

442
444
446
448

~

-
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SAcarreo = 19

Registrar direccién en registro de retardo de subida

para esta cabina

¢Indicador de prueba = 0?2

cador de prueba -- 1

Incrementar # de cabinas

;Terminado?

Desplazar hacia la derecha

-Buprimir acarreo hacia bitio de retardo, ajustary indi

.~ Registrar esta palabra en mdscaras de bajada RAM'S

Syt
-

-
.

Incrementar cuenta de plantas

¢ Terminado?

Registrar direccién de retardo para cabina - irieciali-

zar cuenta de cabinas
Retardar bitio en =RAM 10

Incrementar cuenta de cabinas

— (Terminado?

Pigure, 13

fed s e

452

454

456
458
460
462
464
466
468

Inicializar: Cargar grupo de direccién RAH 10: indica-

Salida

dor = 1

Suprimir: Acp
ASI(RAM 8)

Inicializar cuenta de plantas
Leer pelabra de mdscare
;Palabra = 0?

Incrementar total espacios de
ftegistrar dirececién de grupo
Incrementar total de espacios

Incrementar cuenta de plantas

exploracién

de exploracién para grupo
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470 . -
472 . -
AT4 . -
476 . -
AT8 . -

Pigura 14

492 . -
494 . -
496 . -
498 . -
500 . -

502 , -
504 + =~
506 + -
508 . -
510 -
512, -
514 . =
Fisura 15
522 .-
D524, -
526 . -
528 . -
530 + -
532 . -
534 . -
536 o -
538 . -

-Salida -
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& Terminado?
Regisgtrar direccién LALL 9
sIndicador = 09

Ajuster: Indicador -—- 0

Registrar N inicializar cuenta de grupos
£y

s¢? -
Registrar total (llamadas o espados) para edifieio

Dividir total por N°C s

)

Almacenar resultado (ACB o ASB

Negistrar dirececidn de grupo, registrar total (Liamadas

0 espacios) para grupo

iBs el total (de llamadas o espacios) del grunc = 07
Determinar # de cabinas en este grupo:(NSCI) »
Dividir total por NSCI
Almacenar resultado (ACI 0 ASX)
Incrementar # del grupo
sTerminado?

Salida

Inicializar RAJS 1, 9, 10

Suprimir: ACB (RALL 2), ACI (RALL 2)

Inicializar cuenta de plantas

Leer palabra de llamada

jLlamada de subida = 17

;Palabra de mdscara = 09

Li.rementar total de llamadas de vestibulo

fegistrar direccién de grupo para esta llamada
Incrementar 5otal de llamadas de vestibulo para eslte’

Frupo



10

15'

20

25

30

540

542

544
546

548.-

550
552
254

562
564
566

Y

568 .

570
572
574
576
578
586
580
582
584
592
594

i

H

]

1

—
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¢Llamadas de bajade = 19
sPalabra de miscara = 07
Incrementar total de llamadas de vestfbulo

Registrar direccién de grupo para esta llamada

~

'Increméntar total de llamadas de vestibulo para este:

B T P SIS S
LR A D Ty B

grupo

Incrementar cuenta de plantas

Pigura 16 .

., Terminado?

Salida s
LPHIFL = 09

;BYPS = 0?

Inicializar # de cabinas

& INSC = 17 ’

;BYPS = 17 )

cIEn planta principal?

JUPIR = 17 .

Ajustar indicador de trdnsito mdximo ascendente QMNF -2
Ajustar programador de tiempo '
;Indicador = 0%

Jincima de planta principal?

SUPIR = Q7

Ajustar indicador de trdnsito mdximo de bajada Qo ™ o
sProgramedor de tieuwpo = 09

Hacer volver a cero bitio de trdnsito mdximo en RAM O
Ajustgr: QHNF =i

Incrementar # de cabinac, desplazar : BYPS, UPDH, INSC
;Bucle de cabinas terminado?

Salida
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604
606
508
610.
612
514
616
618
620
624
622
621
626
€28
632
634
636
638
640
642
644
646
648
650
652
654
656

-
4
-

«
-

Ajustar: Planta -- poscicién prineipal, indicador princi

pal -= 1, palabra ALGN --HUXP?, suprimir llamadac fantasua

GPLUFLR = 19

1[

oflg ip =
éQ pp = 07

Suprimir: NedP, LOPHN, oot

2

sPalabra AsGE > 02

Tdentificar cabinz asisnada a planta

Cabina en ecta planta? '

Asignar llamada fantasma & cabina

~ndicador principal = 19

-

—~

-

LEKEE = 0 para ciguientc cabina?
suprimir CONV

sCALL = 07

Suprimir: NEXT, DOPN, SUT

Ajustar: LOPN, SUT

Inicializer # de cabinas, ajustar: DIST -~ 16
;Bitio AVAS = 12

sPuede la cabina atender egta planta?

SNEXT = 19

Determinar distancia hasta planta

,lids cerca que DIEL?

ftegistrar: #/ de cabinac DIST

Incrementar # de cabinas

;' Terminaco?

Formar palabra de asignacién, asignar llamada fantasma

sIndicador proincipal = 19
Registrar palabra NEXT en uAM 4

llegistrar palabra CONV en AN 4
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682

684
686
688
690
692
694
698
700
696
702
4
716
720

L]

Pieara 18

JPalabra AVAS = 07
slrdnesito mdximo = 19
;Trdnsito mdximo arcendente = 1%

s, Indicador principal = 1%

ctegistrar llamadas fantacma en planta

., Indicador principal?

Planta -- posicién de CONV, indicador principal —- 0,
palabra ASGH —- COHV A

4 PCONPL = 19 -

:&NSCF = 07

‘Suprimir palabra CONV

Salida

Suprimir: NHCL’ N.. en registros de cabinac de- RAM
feliv

Ajustar: indicador de subida = 1, direccién de mdscara
de subida, direccién de asisnacién de cubida
Inicializar: cuenta de plantas

sPalabra de mdscara = 07

;Cabina dnica?

Jllamadas de vestibulo?

cBetd acignade la lloamada?

Verificar aszignacién con médscara

sAsignacién vdlida?

Incrementar HLCC
liegistrar asignacidén en registros de cabina de LA
Suprimir asienacidén

Increhentar la cuenta de plantac

i Terminado?

sIndicador de subida = 19

Salilda
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718

704
706
708

710

712 , - Registrar palabra de mdccara en tabla de asignacién de RAN
Fipura 19 |

732 . - Inicializar # de cabinas

T34, ~ ;NEXT?

‘—134f

- Ajustar: indicador de cubida = 0, direccién de mdscara
/de bajada, direccién de acignacién de mdscara

- Identificar cabina

- ¢ Llamada de vestfbulo?

-1IncrementarwNﬁC1 ) i:}:7'ﬂﬂ

~ Incrementar NSS

738 . = Suprimir asignaciones de cabina en registros de cabina -

740
746
748
44
772
750
752

54
756
758
764
762
766
768

.

- Incrementar I

Incrementar # de cabinas

;Terminado?
- Salida ' K

Ajustar:

H

Ner = Noct Mot
;Terminado el bucle de exploracidén?

Inicializar é/de exploracién

Inicializar posicién de espacios de exploracidén, calcular

cuenta de plantasm
- Labina en planta terminal?
- Determinar direccién de espacios

- jAsignacibn?

- Suprimir asignacién de registro de cabina

jﬁol
- Incrementar cuenta de plantas , oo

- ;Terminado?

770 . =~ Incrementar # de exploracién

782 . - Inicializar: # de cabinas, ajustar: UPSCAN ~-UPIR

786 . -~ Pormar palabra IDLE de esta cabina

Fieura 20 ’ | [
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790

792
194
796

798

800
802
804
806
810
816
820
822

824
826

—

—

Contar cabina como comisionada

legistrar IDLL en DA, incrementar # de cabinas
sTerminado con bucle Ge cabinace?

Registrar: NSC—1 en UPDe3, 1 en DHDES
éTrénsitb'méximo?

Registrar: 1/2 N, en UPDES y DHDIS

)

-~ drdnsito mdximo en sentido ascendente?

828 . -

842
846
850
852
854

FPieura 21

Intercambiar UPDuu y LNDES

Inicializar # de cabinag

- Registrar bitio UPTR para esta cabina

L

Asignar cabina para sentido descendente -

Asgisnar cabina para sentido ascendente

Pormar bitic UPSCAN para escta cabina, incrementar # de.
cabinag

;Terminado con bucle de cabinas?

Registrar palabra UPSCAN en RAWM O

Salida

Suprimir la cuenta de llamadas de cabina por cada cabina,
inicializar cuenta de plantacs

Contar llamadacs de cabina por cada cabina

Incrementar cuenta de plantac

;Terminado?

Sumar # de llamadas de cabina con llamadas de vestfbulo
asignadas a cada cabina y almacenar

Inicializar # de cabinas

Sumar llamadas extra

Sumar llamadas extra

Incrementar # de cabinas

& Perminado?
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856 .

858
862

866 -

868
870
872

874
876
878
880

*

1

1

—
“

—

892 .o -

895
896
898
902
904
906
908
914
912
920
924
966
968
970

*

Registrar cuentac de cabinas situadas en primera y segun
da posicionesg '
Comparar bitios elevados

Comparar bitios inferiores

Intercambier ndmeros de cabina y cuentas de llamada
Incrementar 57dq posiciones de la “segunda® pos{dién_
;Terminado?

Incrementar # de posiciones de la primera posicibn, cam

biar también ecte # en la segunda posicién

Incrementar # de posiciones de lavcegunda posicién

& " Iy
ilerminado?

Registrar nimeros de cabina ordenados en RAMS 4, 5, 6 y 7
Salida

ftegistrar llamadas de cabina: en RAMS

Inicializar cuenta de operaciones de asiénacidn
Inicializar cuenta de grupos

Determinar # de grupos

Negistrar mdccara de grupos en RAMS

Inicializar # de cabinas, registrar INSV, UPSCAN,

;,Cabina INSV?

;Cabina en grupo?

Asignar espacio dé exploracién de subide a planta principal

sPrimera operacién de asignacion?.

Asignar espacios de exploracién de subida y de bajada
Asignar espacios de exploracién de subida y de béjada
Increméntar cuenta de esgpacios de exploracidén

A de exploracibn terminado?

Incrementar cuenta de exploracibn, complementar direccién

de exploracién

i
t
H
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972 . -
974 . -

976 . -
978 .~
930 + -
982 . -
934 . -
986 .-
926 , -

Anicializar cuenta de exploracién, suprimir: N

.—137_.

;Terminada cuenta de exploracién?

Incrementar # de cabinas, dceplazar hacia la derecha

UPSCAN e 1KSV

;Terminada cuents de cabinas?

Ihcremenﬂar cuenta de grupos

;Terminado bucle de grupos?

Incrementar cuenta de operacionec de asignacidén
s, Terminado bucle de operaciones de exploracién?

Salida

DIST?

NCI

Pardmetros de exploracién
Direccién de esgpacio de exploracidn
Incrementar NDIST

s Espacio de exploracidn habilitado?
;Espacio de exploracidén asignado?
sLlamada de cabina?

;Primera operacidn de asignacién?
sLlamada de vestibulo?

;Tercera operacidn de asignacién?
;,Tercera operacién de asignacién?
Incrementar NCI’ NECT

Asignar espacio de exploracién

Incrementar NSI’ NSS
Espacios de exploracidén
Posicién de planta
Puncién de planta
Cabinas

Espacios de exploracién

NSl'
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10
11
12

« = Llamadas de vestibulo (iail 1)

. = Tablac de asignacibn

. = Hacia arriba (RAI 6)

. - Hacia abajo (Ra:l 7)
Direcciones de srupo o)

lidecaras de llamadas de bajada (RAH 9), cabinas

I

.

lidecaras de llamadeas de subida (RAil 10), cabinas

Pirmira 23

992 ., =~ Inicialigzar: dircccién de almacenado de HAll, direccidén
. de salida de Ithi |
994 . - ‘Tnicializar cuenba de plantas
1000 . - Leer RANS 4, 5, 6, 7 cn salida (RAM 1)
1002 . - Incrementar cuenta de plantas
1004 . - sTerminado?
1006 « - Salida
Figura 25
1 + ~ Posicién de la planta
2 . - Ispacios de cxploracién (5085-S3%)
3 « = 1% - llamadas de subida
4 . - 2% - llamadas de bajada
5 . = Cabina 0
6 . - Cabina 1
T + = Cabina 2
8 . ~ Cabina 3
V tn resumen, la presente patente de invencidn
que se solicita deberd recacr en las siguicntes:
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REJVINDICACIONES

1. - Sistema de ascensor para un edificio dotado

de una multiplicidad de plantas, que incluye:

una multiplicidad de cabinas de ascensor [figura
10,1, 2, 3)], o

unos medios (54, 56, 58) que soportan dicha plura
lidad de cabinas de ascensor de modo que puedan desplazarse con
relacién a las plantas, ' X

unos dispositivos de control de cabina (14,.16, 18,
20) para cada una de dicha multiplicidad de cabinas de décénsor, y
un dispoé;tivo de control de supervisién (22), y caractefizado por.
que cada uno de dichos dispositivos de control de cabina proporcio
na seflales de habilitacién de plantas [figuras 1, 8B (MTOC;1MTO1ﬂ
que indican las plantas del edificio que la cabina de ascensor aso
ciada estd habilitada para atender, proporcionandoe dicho dispositi
vo de control de supervisifn, en respuesta a dichas sefiales de ha-
bilitacién de plantasg,unas sefiales (figura 8C) para el dispositivo
de control de cabina de por lo menos algunas cabinas de ascensor .
que hacen que dicha multiplicidad de cabinas de ascensor aseguren
el servicio de ascensor a las plantas del edificio de acuerdo con
una estrategia predeterminada.

2. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
1, caracterizado porque incluye unos dispositivos [figura 1 (62,
64, 66)) para efectuar llamadas de vestibulo para subir y bajar
con el objeto de efectuar llamadas de servicio de ascensor en las
direcciones ascendente y descendente, respectivamente, a partir
de por lo menos algunas plantas,

indicando cada una de las sefiales de habilitacién
de planta del control de cabina, las plantas y las direcciones de

servicio a partir de éstacs, que la cabina de ascensor asociada es
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capaz de atender,

. asignando efectivamente dicho dispositivo de con-
trol de supervisién unas llamadas[figura 5 (RAMS 6, 7); figura 84
(UPIN, DNIN); figuras 9, 22 (BSSﬂ para servicio de ascensor efeg
tuadas en dichos dispositivos para efectuar llamadas &%}&ésﬁiﬁulo
para subir ¥y bajar a cabinas predeterminadas, utilizando la infor
macién proporcionada por cada uno de los dispositives de control
de cabina relacionados con las plantas, y las direcciones de ser~
vicio a partir de éstas, que cada una de las cabinas esléépaz de
atender. '
- 3. ~ Sistema de ascensor segdn la feivindicacidn
1 6 2, caracterizado porque dicho dispositivo de control de super
visién incluye un primer dispositivo [figura 5 (RAMS 2,.-G, 10, 11ﬂ
que reune las plantas atendidas por la misma chbinacidn de cabi-
nas de ascensor, en un grupo, un segundo dispositivo (figura 22)
que determina, para cada uno de dichos grupos sometido por lo me-
nos a una limitacién predeterminada, qué cabina de ascensor aso-
ciada con un grupo atenderd una llamada procedente de una planta
del grupo, ¥y un tercer dispositivo [figura 5 (BAMS 6,‘7i] que
asigna eficazmente las llamadas para servicio de ascensor a dicha
pluralidad de cabinas de ascensor proporcionando unas sefiales [fi
gura 8A (ﬁifﬁ, Bﬁfﬁj a los dispositivos de control de cabina de
dicha multiplicidad de cabinas de ascensor de acuerdo con dicho
ségundd dispositivo.

4. - Sistema de ascensor segin las reivindicacio
nes 1, 2 6 3, caracterizado porque ipcluye un dispositivo de pro-
mediado [figuras 9, 14 (342)J que proporcina un primer mimero pro
mediado correspondiente a un primer pardmetro predeterminado del
sistema de ascensor, constituyendo dicho primer ndmero promedia-
do una limitacién a la cual estd sometido diche segundo dispositi

1%
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vo para determinar la cabina de ascensor que ha de atender una plan
ta.

5. =~ Sistema de ascensor segin la reivindicacifbn 2
6 8, caracterizado porque incluye un dispositivo de progediador[ﬁg
guras 9, 14 (342)J'que proporciona un primer mimero proﬁ&ﬁiﬁdo éo—
fréspondiente al mimero de llamadas de vestibulo efectuadas para
subir y bajar en la estructura y el ndimero de cabinas de ascensor
en servicio, constituyendo dicho primer mimero promediado una li-
mitacién a la cual estd sometido dicho segundo dispositivo para
determina;;la cabina de ascensor gue ha de atender una pianta.

6. ~ Sistema de ascensor segdn la reivindiéapién
26 3, caracterizado porque incluye un dispositivo de prdéfaﬁacién
de tiempo Lfigura 1 (78)} que divide de manera repetitiva 105 su-~
cesivos periodos de tiempo idénticos en una pluralidad de espacios
de exploracién, asigndndose un espacio de exploracién diferente a
cada dispositivo para efectuar llamadas de vestfbulo para subir y
ba jar.

7. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
6 caracterizado porque el dispositivo de control de supervisién
ineluye un dispositivo [figuras 9, 22 (356)] que divide los espa
cios de exploracifn asociados con un dispositivo para efectuar
llamadas de vestfbulo entre todas las cabinas en servicio del ag
censor, y porque asigna [figura 8a (ﬁifﬁ, Eﬁfﬁﬂ los espacios de
exploracién a las cabinas de ascensor, asignando efectivamente
las llamadas de vestfbulo efectuadas en el dispositivo para efec
tuar llamadas de vestibulo, a las cabinas de ascensor habilitan-
do una cabina de ascensor para contestar una llamada de vestibu-
lo asociada con un espacio de exploracién asignado, bajo una con -
dicién predeterminada.

8. -~ Sistema de ascensor segdn la reivindicacién

a
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2, 6 6 7, caracterizado porque el dispositivo de control. de super
visién incluye un dispositivo de almacenado [(figura 5 KANS 2, 9,
10, 11ﬂ que responde a las seflales proporcionadas por los disposi
tivos de control de cabina, almacenando dichos dispositivos de al
macenado una sefial binaria por cada planta, y una direccisn de
servicio a partir de ésta para cada cabina, proporcionando las
secuencias de sefiales almacenadss procedentes de las cabinas de
cada planta que son similares, una palabra binaria pars cada plan
ta en la cual el estado de las sefiales binarias indica si las ca
binas de,ascensor asociadas con estos emplazamientos de bitio de
la palabra son capaces de atender la direccidén de servicio aoscia
da a partir de esta planta. h
9: - Sistema de ascensor segin la reivindicacién

8, caracterizado porque dicho dispositivo de almacenado incluye
un primer dispositivo de almacenado (RAil 9) que almacena una se-
fial binaria por cada planta, por cada cabina, para una direccién
de servicio, y un segundo dispositivo de almacenado (RAM]CD que
almacena una sefial binaria por cada planta, por cada cabina, para
la otra dirececién de servicio, y porque incluye un tercer dispo-
sitvivo de almacenado [ficura 5 (LAl 82] que tiene una multipliéi
dad de emplazanientos de almacenado direccionables para almace-
nar la informacién relacionada con los grupos, siendo la palabra
binaria asociada con cada planta en los primero y segundo dispo-
sitivos de almacenado, la direccién del tercer dispositivo de al
macenado del grupo al cual pertenecen esta planta y esta direccién
de servicio a partir de la planta. '

10. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
8 6 9, caracterizada porque el dispositivo de control de supervi- -
sibn asigna efectivamente unas llamadas de servicio de ascensor

efectuadas en el dispositivo para efectuar llamadas deé vestibulo
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a las cabinas de ascensor en un orden prioritario basado, por lo
menos en parte, en los grupos de plantas y en las direcciones
de servicio a partir de éstas atendidas por la misma combinacién
de cabinas de ascensor, identificandose con palabras blnarlas
idénticas en el dispositivo de almacenado aquellas plantas Yy d1~
recciones de servicio a partir de las mismas que pertenecen al
mismo grupo. R

11. - Sistema de ascensor segin la reivindica-
cibn 8, 9 & 10, caracterizado porque incluye un dispositivo direc
cionable [flcuLa 5 (RAM 8f] pare almacenar la informacién relac1o
nada con los grupos, siendo cada palabra binaria almacenada en el
dispositivo de almacenado la direccién del grupo con la cual la
palabra es asociada en dicho dispositivo direccionable. . -

12. - Sistema de ascensor segin la reivindiecacién
2, caracterizado porque las sefiales proporcionadas por el disposi
tivo de conbrol de supervisién inhiben las cabinas de ascensor elg'
gidas para atender los requisitos de servicio de ascensor a par-
tir de predeterminadas plantas y direcciones de servicios a par-
tir de las mismas, que en caso contrario estarfan habilitadas pa-
ra atender, asignando efectivamente cada planfa ¥y cada direcciébn
de servicio a partir de las mismas solamente a una de las cabinas
de ascensor habilitadas para hacerlo. )

13, - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
1, 2 6 3, caracterizado porgue el dispositivo de control de super-
visién, en respuesta a las sefiales de habilitacién de planta, de~
termina los grupos de plantas y direcciones de servicio a parfir
de las mismas atendidas por la misma combinacién de cabinas de as
censor, utilizdndose dichos grupos por el dispositivo de control
de supervisién para suministrar seflales al dispositivo de control

de cabinas de las cabinas del ascensor.,

@\\C@
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14. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
4, caracterizado porgue el dispositivo de promediado proporciona
peribdicamente el primer ndmero . promediado (ASB) correspondien
te al mimero de plantas y direcciones de servicio a par?ir:de las
mismas ateﬁdidas ﬁor las cabinas de ascensor y con el nﬁmérb de
cabinas, dividiendo eficazmente las sefiales proporcionadas por
el dispositivo de control de supervisién las plantas deljedifi-
cio y las direcciones de servicio a partir de las mismas, entre
las cabinas del ascensor de acuerdo con dicho primer ndmero pro-
mediado. .

15. ~ Sistema de ascensor segin la reivindicacién
14, caracterizado porque el dispositivo de control del sistema, en
respuesta a las sefiales de habilitacién de planta, determina los
grupos de plantas y las direcciones de servicio a partir de las
mismas atendidas por la misma combinacién de cabinas de ascensor,
¥y el dispositivo de promediado proporciona periédicamente un ndme
ro promediado de las plantas de grupo (ASI) para cada grupo aten-
dido por méds de una cabina de ascensor de acuerdo con el ndmero
de plantas y direcciones de servicio a partir de éstas, en el gru
po ¥y con el nimero de cabinas de ascensor habilitadas para aten-
der el grupo, respondiendo ademds el dispositivo de control de
supervisién al mimero promediado de las plantas de grupo, divi-
diendo las plantas y lac direcciones de servicio a partir de és-
tas de cada grupo entre las cabinas de ascensor habilitadas para
prestar servicio en el grupo.

16. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
15, caraoterizad6 porgue el dispositivo de promediado proporciona
peribédicamente un segundo mimero promediado (AGB) correspondiente
al nimero de requisitos de servicio de ascensor y al mimero de ca

binas de ascensor, y un mimero promediado de llamadas de grupo

i
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(ACI) para cada grupo atendido por mds de una cabina de ascensor
en respuesta al mimero de requisitos de servicio de ascensor en
el grupo y al m¥mero de cabinas de ascensor habilitadas para ﬁres
tar servicio en el grupo, respondiendo ademds el d15p051t1vo de

control de supervisién al segundo ndmero promediado y al nﬁmero

promediado de llamadas de grupo dividiendo las plantas y las di-

recciones de servicio a partir de éstas, de cada grupoApn%re las
cabinas de ascensor habilitadas para prestar servicio en el gru-

PO.

. 17. - Sistema de ascensor segin la relv1ndlca-
cién 4, caracterlzada porgue el primer mimero promediado \A )
corresponde al né¥mero de llamadas de edificio para servicio de
ascensor y al mimero de cabinas de ascensor.

18, - Sistema de ascensor segin la reivindica-~
¢idn 4 6 17, caracterizado porque el dispositivo de promediado
proporciona peribdicamente un segundo ndmero promediado (A ) co
rrespondiente al ndmero de plantas y de direccidn de serv1c1o a-
tendidas por las cabinas de ascensor y al mimero de cabinas de
ascensor, respondiendo ademds el dispositivo de control de super
visibén a dicho segundo mimero promediado dividiende las plantas
y las direcciones de servicio a partir de las mismas entre las
cabinas de ascensor.

19. ~ sistema de ascensor segin la reivindicacidn
4, 17 6 18, en la medida en que dependen de la reivindicacién 2,
caracterizado porque el dispositivo de control de supervisién di
vide los dispositivos para efectuar llamadas de vestibulo entre
todas las cabinas en servicio del ascensor, y asigna las plantas
asociadas y las direcciones de servicio a partir de ellas a to-
das las cazbinas en servicio, siendo el mimero de llamadas asigna

do 2 una cabina cualquiera no superior al primer mimero promedias=
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20. - Sistema de ascensor segin la reivindice-

¢ién 18 en la medida en que depende de la reivindicacién 3, carac-

terizado porque los segundo y tercer dispositivos (figuras 22, 23)

cooperan para asignar direcciones de servicio predetermiﬁédas a
partir de las plantas a cada cabina de ascensor en servicio sin te
ner en cuenta si existen llamadas de vestfbulo registradas asocia~-
das con ella, hasta que se alcance el primer ndmero promediado, y
en este momento, solamente aquellas plantas y direcciones de ser-
vicio a-partir de las mismas que no tienen llamadas de vestfbulo
registradas asociadas coﬁ ellas se asignan a esta cabina, hasta
que se alcance el segundo mimero promediado.

21, ~ gistema de ascensor segdin la reivindica

- cifén 4, caracterizado porque el dispositivo de ‘control de supervi

sién suprime peribédicamente [figura 9 (348, 350); figuras 18,'1g
determinadas asignaciones de direccifén de servicio de plantas a
1as'cabinas de ascensor y asigna de mnuevo (figura 22) estas direc
ciones deservicio de planias, basdndose sobre la informacién mds
reciente proporecinnada por el dispositive de promedizdo.

22, - Sistema de ascensor segin la reivindica
cién 4 6 21, eh la medida en gque dependen de la reivindicaciébn 2,
caracterizado porque el dispositivo de control de supervisibn su-.
prime periédicamente todaé lag asignaciones de planta a las cabi
nas de ascensor salvo aguellas plantas asignadas que tienen una
llamada registrada asociada con ellas, y asigna de nuevo las plan
tas suprimidas basdndose en los dltimos mimeros promediados facili
tados por el dispositivo de promnediado.

23, - fistema de ascensor segdn la reivindica
cibn 4 6 18,caracterizado porque los segundo y tercer dispositivos

cooperan para asignar plantas y direcciones de servicioc a partir de

e
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las mismas a las cabinas del ascensor en une multiplicidad de ope
raciones de asignacién sucesivas, teniendo en cuenta todas las ca
binas de ascensor en servicio asociadas con el grupo en una opera
cifn de asignacibén antes de pasar a la siguiente operacién de asig
nacién. ' e

24. - gistema de ascensor seginla reivindicacién
-23 en la medida en que depende de la reivindicacién 18,’éaractep;
zado porque en una de las operaciones (figura 22) se efectaa una
asignacién general que empieza en las cabinas, y contimfe a par-
tir de éstae en su direccién de desplazamiento, se 1nv1erte en
la planta terminal en esta direccién y contimda hasta la- obra
planta terminal, y de nuevo se invierte para volver a la cdbina,
¥y porque se asignan plantac no asignadas y direcciones de servi-
cio a partir de las mismas hasta que se alcance, el pfimer nimero
promediado antes del segundo mimero promediédo, saltando plantas
gue tienen registradas llamadas de vestibulo [:igura 22 (946, 948ﬂ
si el primer mimero promediado se alcanza antes de alcanzar el se
gundo ndmero promediado.

25. — Sistema de ascensor segin la reivindicacién
24 en la medida en que depende de la reivindicacién 2, caracteri-
zado porgue una operacién de asignacién predeterminada que se ha-
ce antes de la operacifén de acignacién en la cual se efectda la
asignacién general, da lugar a la asignacién de direcciones de
servicio predeterminadas a partir de las plantas asociadas.con las
llamadas de cabinaa lac cabinas que se parardn en estas plantas
debido a lac llamadas de cabina [figura 22 (944)], sin tener en
cuenta si existe una llamada de vestfbulo registrada en la plan~
ta.

26. - JSistema de accensor segin la reivindicacién

24 6 25, caracterizada porque una opereacifn de asignacién predeter

1e
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minada, que se hace antes de la operacién de asignacién en la cual
se efectda la asignacibén general, da lugar a la asignacién a la ca
bina desocupada de ambac direcciones de servicio de la planta don-
de la cabina desocupada en servicio estd parada [figura g?_(918,
20). - XU

27, ~ Sistema de ascensor segdn la reivindicacién
24, caracterizado porque ce hace una operacién de asignacibn des-
pués de la operacibén de asignacién en la cual se efectua'ia‘asig—
nacién general, asigndndose en esta operacién de asignacidn:ulte-
rior las direcciones de servicio de plantas no asignadas a unas
cabinas, éon la limitacién del primer mimero promediado tfigura
22 (948, 950, 956)] pero egin tener en cuenta otro nﬁmero'promedig
do. ’

28. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
T, caracterizado porque el dispositivo de control de supervisién
divide los espacios de exploracién asociados con los dispositivos
para efectuar llamadas de vest{ibulo entre las cabinas de ascensor
en servicio en cada grupo y asigna los espacios de exploracién a
las cabinas de ascensor, con la limitacién bien del mimero prome-
diado de llamadas del edificio, del mdmero .promediado de plantas
del edificio o del mimero promediado de plantas del grupo.

29, - Sistema de ascensor segin una cualquiera de
las reivindicacionec 4 a 28; caracterizado porque el dispositivo
de promediado proporciona un nimero promediado de llamadas del edi
ficio (AGB) correspondiente al nmimero de llamadag de vestfibulo pa
ra subir y bajar efectuadas en el edificio y al mimero de cabinas
de ascensor en servicio, un mimero promediado de plantas del edi-
ficio (ASB) correspondiente al mimero de dispositivos para efec~
tuar llamadas de vestfbulo para subir y bajar en el edificio y al

mimero de cabinaes de ascensor en servicio, un nidmero promediado

i
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de llamadas de grupo (ACI) para cada uno de los grupos dé acuerdo
con el nimero de llamadas de vestibulo efectuadas para subir y ba
jar en cada grupc y el ndmerc de cabinas de ascensor en servicio
habilitadas para atender cada grupo, y un mimero promediado de
plantas de grupo (ASI) para cada uno de los grupos de acuerdo con
el mimero de dispositivos para efectuar llamadas de vestibulo pa-
ra subir y bajar en cada grupo y el mimero de cabinas de ascensor
en servicio habilitadas para prestar servicio en cada grgpq, con~—
trolando dicho dispositivo de control de supervisién el funciona-—
miento de dichas cabinas de ascensor de acuerdo con dich;éiQalores
promediados. :

30, - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
23 6 24 caracterizado porque una asignacién general empigZd-en ca
da cabina y contimfa en una direcciébn elegida a partir de ésta,
asignando plantas no asignadas y direcciones a partir de éstas hag
ta que se alcance el mimero promediado de plantas de grupo (ASI)

o el mimero promediado de plantas del edificio (A saltando

SB)’
las plantas que llevan llamadas de vestibulo registradas si el
nimero promediado de llamadas del grupo (ACI) o el mimero prome-
diado de llamadas de edificio (ACB) se alcanza antes del mimero
promediado de plantas del grupo o el mimero promediado de plantas
del edificio.

31. - sisteéma de ascensor segin la reivindicacién
21, en la medida en que depende de la reivindicacién 3, caracteri
zado porque el primer dispositivo divide los dispositivos para
efectuar llamadas de Qestibulo asociados con cada grupo entre las
cabinas de ascensor en servicio asignadas al grupo, ¥ el segundo
dispositivo (figura 5 (RAiS 6, 7)) asigna las plantas asociadas
¥ las direcciones de servicio a partir de las mismas, a estas ca

binas, sin que el mimero de llamadas asignadas a cualquier cabi-

ofe
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na rebase el mimero promediado de llamadas de edificio.

32. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
31, caracterizado porque el dispositivo de control de supervisién
considera los grupos en el orden del ndmero creciente de cabinas

de ascensor en cada grupo. L

33. = Sistema de ascensor zegin la reivindicacién
31, 6 32, caracterizado porque el dispositive de control de super
visibn asigna las llamadas y las plantas en cada grupo a las cabi
nas de ascensor asociadas con la limitacién de los nﬁmeroé’ﬁrome—
diados den%lamadas de grupo y de plantas de grupo, y si una_direg ‘
¢cién de servicio de planta queda sin asignar, el dispositive de
control de supervisién asigna lag direcciones de servicio“de plan
tas no asignadss a las cabinas habilitadas para la direccidn de
servicio de planta no asignada con la sola limitacién del mimero
promediado de llamadas de edificio.

34. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
31 o 32, caracterizado porque el dispositivo de control de super-
visién [figura 22 (952, 958, 948, 960)] asigna las plantas de ca-
da grupo a las cabinas de ascensor asociadas con la limitacién
del mimero promediado de llamadas de grupo, del ndmero promedia-
do de plantas de grupo, del mimero promediado de llamadas de edi
ficio, y del mimero promediado de plantas de edificio, y si una
direccibén de servicio de plahta permanece sin asignar, el dispo-
sitivo de control asigna [figura 22 (950, 956ﬂ una direceién de
servicio de planta no asignada a una cabina habilitada para esta
planta y esta direccién de servicio con la sola limitacién del
mimero promediado de llamadas de edificio.

35, = Sistema de ascensor segdin la reivindicacién
3, caracterizado porgue el dispositivo [figura 9 (338)] que reune

las plantas en grupos, forma nuevamente los grupos en respuests
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a una condicidén predeterminada. ‘

36. - Sistema de ascensor segdﬁ la reivindicacién
3 6 35, caracterizado porque incluye un dispositivo para detectar
[figura 9 (334, 336))una cabina que entra en servicio o que sale
del miSmd, constituyendo una cabina que entra en servicioto qﬁe
sale del mismo una condicién predeterminada .que hace que se for-
men de nuevo los grupos. - ,

37. - Sistema de ascensor segdn la reivindicacién
3, 35 6 36, caracterizado porgue incluye un dispositivo'[figura 11
(388)] para detectar una cabina que deja pasar en derivacibn las
1lamadas de vestibulo, constituyendo una cabina que dejafﬁasar en
derivacién las llamadas de vestfbulo, una condicién predetermina-
da que hace que se formen de nuevo los grupos. _:

38. - Sistema de ascemsor segin la reivindicacién
3, caracterizado porque 2l segundo dispositivo considera lbs gru—
pos en un orden predeterminado.

39, -~ Sistema de ascensor segin ia reivindicacién
3 6 38, caracterizado porque el segundo dispositivo considera los
grupos en el orden del mimero creciente de cabinas en cada grupo.

40. ~ Sistema de ascensor segin la reivindicacién
3, 38 & 3G caracterizado porque el segundo dispositivo [figuras g,
21 (354)] considera las cabinas de ascensor asociadas con cada gru
po en un orden predeterminado.

417, = Sicsbtema de accensor segin la rei&indicacién
3 o segin las reivindicaciones 35 a 40, caracterizado porque el
segundo dispositivo determina, para cada grupo, qué plantas y di-
recciones de servicio a partir de las mismas, incluidas en cada
grupo, han de ser atendidac por las cabinas capaces de atender el
grupo, si la planta y la direccién de servicio tienen o no una

llamada registrada para el servicio del ascensor, y porque el ter
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cer dispositivo asigna aficazmente las plantas y las direcciones
de servicio a partir de las mismas a las cabinas de ascensor de
acuerdo con el segundo dispositivo.
) 42, ~ Sistema de ascensor segin la reivindicacién

4, en'la medide en que depende de la reivindicacién 3, féggondieg
do el segundo dispositivo [figura 22 (948, 9522] al mimero prome-
diado de llamadas de edificio por cada cabina (ACB) y al mimero
promediado de llamadas de grupo asociado por cada cabina'(AOI) de
modo que el mimero total de llamadas asignado a cualguier cabina
de ascensor por el tercer dispositivo, no rebase el nﬂmerb‘brome—
diado de llamadas de edificio por cada cabina (A,.) ¥ de WoGo que
el mimero de llamadas procedente de cualquier grupo asignado a di
cha cabina de ascensor no rebase el mimero promediado de llamadas
de grupo por cada cabina (ACI) para este grupo. . »

43. - Sistema de accensor segin la reivindicacién
4, en la medida en que depende de la reivindicacién 3, determinan
do dicho segundo dispositivo, en primer lugar, para cada grupo,
qué cabinas han de atender las llamadas efectuadas, con la limita
cién simultdnea del mimero promediado de llamadas de edificio por
cada cabina (ACB) y del mimero promediado de llamadas de grupo por
cada cabina (ACI), determinando a continuacién, para cada grupo,
qué cabinas han de atender cualesquiera llamadas efectuadas no
asignadas efectivamente a una cabina durante la primera determina
eién, con la limitacién del ndmero promediado de llamadas de edi-
ficio por cada cabina (AGB), pero sin tener en cuenta el mimero
promediado de llamadas de grupo por cada cabina (ACI).

44. ~ Yistema de ascensor segin la reivindicacién
4 en la medida en que depende de la reivindicacién 3, caracteriza
do porgue los segundo y tercer dispositivos cooperan para asignar

todas las plantas, y las direcciones a partir de las mismas, a
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las cabinas de ascensor, con unas limitaciones predeterminadas,
tengan o no una llamada de vest{bulo asociada con ellas, respon
diendo el segundo dispositivo, tanto al mimero promediado de
llamadas de edificio por cada cabina, comc al mimero promediado
de pléntaé de edificio por cada cabina, de modo que el nﬂﬁero.
total de llamadas y de direcciones de planta asignado a cualquier
cabina de ascensor por el tercer dispositivo no rebase estos mi-
meros promediados, respectivaamente. .

45. - Jistema de ascensor segin la reivindicacifbn
4, en la medida en que depende de la reivindicacién 3, carécteri—
zado porque los segundo y tercer dispositivos cooperan parz asig-
nar todas las piantas y todas las direéciones de servicic aApar-
tir de las mismas a las cabinas de ascensor, con unas limjtacio-
nes predeferminadas, tengan o no una llamada de.vestibulo aéocig
da con ellas, determinando el primer dispositivo en primer lugar
para cada conjunto, qué cabinas han de atender las llamadas régis
tradas con la limitacién simultdnea del ndmero promediado de lla-
madas de edificio por cada cabina y del mimero promediado de plan
tas de edificio por cada cabina, y determinando a continuacién,
para cada grupo, qué cabina ha de prestar servicio a una llamada
de vestfbulo efectuada que no ha sido asignada por los segundo y
tercer dispositivos que cooperan durante la primera determinacién,
con la limitacién del mimero promediado de llamadas de edificio
por cada-cabina, pero sin tener en cuenta el mimero promediado de
plantas de edificio por cada cabina.

46. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
6, en la medida en que depende de la reivindicacién 3, caracteri-
zado porque el segundo dispositivo determina, para cada grupo, co
mo los espacios de exploracién asociados con el grupo han de ser

divididos entre las cabinas de ascensor capaces de atender el gru
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po ¥ el tercer dispositivo asigna efectivamente estos espa-

cios de exploracidn a lasg cabinas de agcensor de acuerdo con

el segundo dispositivo,

47,~ Se reivindica por fltimo como objeto sobre

el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se sclicita;

SISTEMA DE ASCENSOR.

Todo conforme queda descrito y reivindicadn en la

presente Memoria descriptiva que consba de ciento cinépehta

y”cuatro paginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 3 de septiembre de 1975
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