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El invento se refiere en general a sistemas de ags
censor ¥ més particularmente,a controles y modalidades mejorados
¥y més eficaces para ordenar la circulacién de una multiplicidad
de cabinas de ascensor de modo que acudan a las llamadas de ser-
vicio de ascensor efectuadas por los ususarios.

En los intentos realizados en el pasado para dis~
tribuir las llamadas relacionadas con el servicio de ascensor en
tre una multiplicidad de cabinas de ascensor, se habian estaﬁle—

cido zonas de servicio que se extendian desde una cabina ocupada

hasta la siguiente cabina ocipada en servicio, delante de 1la pri-

mera.En cada apeadero de planta estaban preﬁistos»unos pulsadores
para cada cabina, iluminandose los pﬁlSadores de planta gituados
eﬁ las plantas de la zona de servicio de cabina para ;n@icar a
los eventualeé pPasajeros que botén debién accionar pare ser aten
didos de la manera mas rapida.

Eﬁ'uh intento anterior:para efectuar un ccntrol ba
sado en cuotas, ée obtuvo que una cabina de ascensor se péiara
solamente en respuesta a las llamadas de vestibulo registradas -
por ellas antes de que sbandonara el terminal.lMas tarde,los con-
troles de cuatas han sido aplicados a las zonas de serviéig.El
mecanismo de las cuotas puede ser ajustado para impedir qﬁé en
cualquier momento una cabina pueda acaparar un nimero deﬂliamadas
no contestadas procedentes de una zona de servicio superior a la
cuota,0 puede ser ajustado para impedir que la cabina acepte llama
das suplementarias después de recibir su cuota,con lo que se limi
ne el nmimero de paradas que efectia la cabina en un viaje de ida
¥ vuelta.

La organizacidn en zonas de maximo trénsito descen-

dente divide el edificio en zonas durante los periodog de méaximo
trénsito descendente de modo que se impida un servicio excesivo
hacie las plantas mas bajas del edificio.Es conocido invertir el



&
2 Ko

10

15

20

25

30

“

sentido de marcha de ciertas cabinas que se d;;pléiéh hacia arri ';
ba de acuerdo con la Ylamada més alta procedente de la més baja |
de las dos zonas, cuando el trénsitocbla zona més baja ha alcanza;
do una magnitud predeterminada. Otro procedimiento consiste en
invertir el sentido de marcha de las cabinas de acuerdo con la
llamadg de servicio descendente mas alta de una zona,cuando’el
nivel del trénsito ha alcanzado un valor predeterminado y no hay
cabinas en esta zona.

Se conocen también sistemas de distribucidn progra-
mados que efectian automdticamente una conmutacidén entre una mul-

tiplicidad de diferentes esquemas de transito, basadndose en las

‘condiciones de trénsito que han sido detectadas, que incluyen la ;

divisidén en zonas durante los periodos de maximo transito ascendeg
te y descendente.Contrariamente a lo que antecede,se cononce un sis
tema de divisiéﬁ en zonas de demandas de servicio segin ¢l cual
las cgbinas funcionan en respuesta a las solicitudes de servicio;
en lugar de una secuencia de distribucidn programada. |

La patente de los Estados Unidos,nmimero 3.514.997
determina el nivel de trénsito en cada zona de servicio ée las ca-
binas,y se suman los niveles de trénsito,dividiéndose esta suma
por el nimero de cabinas para obtener un valor promediado.Este ni
vel medio de transito en las zonas se utiliza para controlar la
distancia de separacién y la carga de funcionsmiento de las cabi-
nas,haciendo que una cabina situada delante de una cabina someti-
da a una carga inferior a la carga media,quede insensible a las
llamadas de vestibulo,y también para determinar el momento en el
cual una cabina estéd disponible para realizar un servicio especial
directo en respuesta a una llamada de vestibulo.

En la patente de los Bstados Unidos,n? 3.729.066 se
distribuyen las cabinas de ascensor en zonas de servicio y se canm -
bian las zonas de servicio para equilibrarlo generando posiciones

imeginarias de las cabinas y estableciendo las zonas de servi-
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cio a partir de estas posiciones imaginarias de las cabinas, -

Los controles de los sistemas de supervisién de la
técnice anterior estaban basados en la utilizacién de relés, mien
tras que los controles mds recientes emplean la tecnologla de es~
tado s6lido. El cambio a los controles de estado sélido en los
sisteﬁas de supervisién no ha alterado la filosofia de los con~
troles basados en relés voluminosos y complejos con la manipula-
cién de la gran cantidad de informacifn asociada con una multipli
cidad de cabinas de ascensor en un edificio de grandes dimensio-
nes que necesita, bien un sistema légico conexionado y complejo,
0 bien una potente microcomputadora de utilizacién general. Aun-
que estos procedimientos son bien adaptados para los mayores gru
pos de ascenséres a gran velocidad, resultan demasiado coctosos
para los grupos'més reducidos de ascensores de velocidad mecdia.

Los microordenadores, tales como los modelos HCS-4
y MCS-B de Intel, el modelo PPS de Rockwell, el modelo PIF de Sig
netic, el modelo GPC/P de National y el modelo 7300 de AMI, pre-
sentan una solucién interesante tanto desde el punto de vista eco
némico como desde el punto de vista de su adaptabilidad debida a
los circuitos LSI (integracién en gran escala) y a su caﬁécidad
de programacién. La unidad central de tratamiento (CPU) §$§% cons
tituida usualmente por un solo “chip" y el conjunto de "s;ftwareF
tfpico estd contenido en memorias fijas auxiliares (ROMS). La in
formacién se almacena en memorias de acceso selectivo (RAMS).

Aungque los miéroordenadores presentan una buena
flexibilidad de programacién a un precio moderado, también impo-
nen ciertas restricciones debidas a su velocidad y a su capacidad
de memorizacidn relativamente limitadas.

El objeto principal del invento consiste en propor

cionar una estrategia de explotacién nueva y mejorada para el con

I
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trol de un grupo de cabinas de ascensor que conduce por si misma

a la utilizacién de un microordenador, mientras funciona dentro

de sus limitaciones de memoria y velocidad, para conseguir un ser .
vicio rdpido y eficaz a las plantas del edificio donde estd insta
lado el ascensor,

Teniendo en cuenta este objeto del invento, esfe
dltimo consiste en un sistema de ascensor destinado a una estrug
tura dotada de una multiplicidad de plantas, que incluye una mul
fiplicidad de cabinas de ascensor que se desplazan con relacifn
a estas plantas, unos dispositivos de regisiro de llamadas de vés
tibulo de subida y bajada. destinados a registrar las llamadas re~
lacionadas con el servicio de ascensor en direccién ascenderte y
en direccién éescendenre, respectivamente, a partir de ciertas
plantas, un dispositivo de promediado que proporciona un promedio
del mimero de llamadas de vestfbulo en respuesta al mimero de lla
madas para subir & para bajar registradas en la estructura y al
ndmero de cabinas de ascensor en servicio, ¥y un promedio de los |
apeaderos del edificio en respuesta al mimero de dispositivos de
registro de llamadas de vest{bulo para subir y bajar en le estrug
tura y al ndmero de cabinas de ascensor en servicio, y un disposi
tivo de control para asignar direcciones de servicio a partir de
unos apeaderos a dichas cabinas de ascensor, efectuando dicho dis
positivo de control una asignacibn general, por lo menos, a algu-
nas de las cabinas de ascensor que empiegza en una cabina y conti-
nia en una direccién elegida a partir de ésta, asignando direccio
nes de servicios no asignadas a partir de apeaderos solamente a
esta cabina hasta que se alcance el promedio de apeaderos del edi
ficio, saltando apeaderos que tienen llamadas de vesfibulo regis
tradas si se alcanza el promedio de llamades del edificio antes

del promedio de apeaderos del edificio.
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, El invento se entenderd f4cilmente leyendo la si-
guiente descripeién que se da a tftulo de ejemplo, tomada conjun
tamente con los dibujos que la acompafian y en los cuales: ‘

la figura 1 es un diagrama parcialmente esquemdti
co y parcialmente en bloques de un sistema de ascensor, que inclu
ye un control de supefvisidn de sistema, que puede emplear las
ensefianzas del invento; |

la figura 2 es un diagrama de tiempos qué ilustra

_ las sefiales de tiempo generadas durante un ciclo completo de es~

pacios de exploracién;
la figura 3 es un diagrama de tiempos que ilustra

las seflales de tiempo asociadas con un solo espacio de explora-
+

cién;

la figura 4 es un diagrama esquemdtico de un 6rga
no de tratamienfo del sistema, que incluye una unidad de trata-

miento cemtral y unas memorias fijas auxiliares (RONMS) y unas me

" morias con acceso selectivo (RAMS), que pueden utilizarse para

el Grgano de tratamiento del.sistema que se ilustra en forma de
bloques en la figura 1; . o

la figura 5 es un griafico que ilustra el Iormato
de los dieciséis registros de 20 bitios constituidos porxlao me
morias de acceso selectlvo (RAMS) ilustradas en la flgura 43

la figure 6 es un diagrama esquemdtico de un cir-
cuito interface que puede ser empleado para el interface de brga
no de tratamiento del sistema que se ilustra en la figura 1;

la figura 7 es un grdfico que ilustra el formato
de las sefiales secuenciales procedentes de las cabinas de ascen-

sor y que se aplican al 6rgano de tratamiento del sistema, tal y

‘como aparecen a la salida del circuito interface del 6rgeno de

tratamiento del sistema que se ilustra en la figura 6;
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las figuras 8A y 8B son diagramas esquemdticos de

‘circuitos interface que ppeden ser empleados para cada circuito

interface de cabina de ascensor ilustrado en forma de bloque en
la figura 1;
| la figura 8C es un grdfico que ilustra el formato
de las sefiales secuenciales procedentes del control de supervi-
sibn del sistema y que se aplican a cada una de las cabinas de
ascensors; .
| la figura 9 es un organigrama que ilustra la estra
tegia de supervisién de grupos para controlar una multiplicidad
de cabinas de ascensor; :

las figuras 10 a 23 son organigramds detailéﬁos de
los sub~-progfamas que pﬁeden emplearse para efectuar varias fun-
ciones ilustradas en forme de blogue en el organigrama de la figu
ra 9; ' . .
la figura 24 es un gréfico que ilustra la asigna-
cibn de los espacios de exploracién a unas cabinas; para ua ejem
plo particular; y

la figura 25 representa un diagrama de tiewpos que
ilustra las sefiales de inhibicién desarrolladas por el cdntfbl de
supervisién de sistema relacionadas con el ejemplo especifico ilus
trado en el grdfico de la figura 24,

En resumen, el invento estd relacionado con un sig
tema de ascensor nueve y mejorado que incluye una multiplicidad
de cabinas de ascensor controladas de acuerdo con una estrate-~
gia universal que admite todas las configuracidénes de edificio
posibles y en la cual cualquier cabina de ascensor puede prestar
servicio a cualquier combinacion de plantas.Ademds,la estrategia

de explotacidén distribuye la carga de trabajo de maneras uniforme

entre las cabinas &l ascensor,@® acuerdo con un programa ¥latitaner
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te sencillo que funciona con eficacia dentro de las limitaciones
de velocidad y memoria de un microordenador.

Mds precisamente, el sistema de ascensor y el con
trol de supervisién de sistema nuevos y mejorados incluyen un dig

positivo para dividir los sucesivos intervalos de tiempo simila-

" pes €n una pluralidad de intervalos de tiempo iguales llamados eg

pacios de exploracibn, asignindose a cada planta de un edificio a
la cuel debe prestarse servicio, un espacio de exploracién dife-~
rente. Las asignaciones se hacen a las plantas basdndose en la
direccién de servicio a partir de ellas y por tanto, aunque se a-
signa a cada planta solamente un espacio de exploracifn o de §r0~
gramacifén, si puede recibir servicio tanto en la direccién. dscen=-
dente como en la direccién descendente, se considerard que siene

dos espacios de exploracifn, uno para direccién ascendente y umno

_para'direccidn descendente, y cada espacio de tiempo podrd ser

asignado a una cabina diferente. Por tanto, cuando se asignz un

‘espacio de exploraciém particular a una cabina por medio del con

trol de supervisién de sistema, la cabina es capaz de ver una
llamada de vestibulo procedente de la planta asociada con ésté
espacio de exploracién, para la direccién de servicio a pa}tii de
la planta asociada con este espacio de exploracidén . lLas asigna-
ciones de espacios de exploracién se hacen a las varias caiiiés
del ascensor haciendo que no se genere una sefial de inhibicién
para el espacio de exploracidén asignado. El fallo del control de

pone fuera de servicio las cabinas de ascensor, ya que cada cabi-

" na podrd ver las llamadas de vestfbulo de acuerdo con su estrate~

gia de control de cabina, y por tanto continuard funcionando bajo
control de cabina individual, sin control de supervisién de grupo,

hasta que el control de supervisién de sistema funcione de nuevo

)
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para proporcionar las sefiales de inhibicién.

Las memorias fijas en cada control de cabina se ajus
tan para proporcionar al control de supervisifn de sistema unas sg
fiales que indican a qué plantas y con qué direcciones de servicio
a partir de éstas, cada cabina de ascensor puede prestar servicio
en respuesta a las llamadas de vestibulo procedentes de estas plan
tas. El control de supervisibn de sistems utiliza estas seflales
para dividir las plantas y las direcciones de servicio a partir
de éstas, es decir los espacios de exploracién, en grupos, estan
do el servicio de cada grupo asegurado por la misma combinacién
de cabinas. Con un conjunto de cuatro cabinas, 16 grupos diferen~-
tes son posibles, es decir, los espacios de exploracién én'los cua
les el serviclo estd asegurado por una cabina, los espaciés en los
cuales el serviqio estd asegurado por cualquier combinacién-de dos
o tres cabinas, los espacios en los cuales el servicio estd asegu-
rado por las cuatro cabinas, y los espacios de exploracidn en los
cuales ninguna cabina asegura el servicio. Los espacios de explora
cién en los cuales ninguna cabina asegura el servicio, con;tituyen
un grupo sin efecto. Si todas las cabinas estdn capacitadss. para
todas las plantas y todas las direcciones de servicio, formgp un
solo grupo. Una vez definidos los grupos, no se cambian hasta que
una cabina proporcione una seflal que indica que estd en’cfé.ndo en
servicio o saliendo del mismo, y en este momento se redefinen los
grupos,o hasta que algunas plantas sean incapacitadas o capacita-
das. A !

Cada vez que se redefinen los grupos, el control
de supervisién de sistema determina el ndmero promediado de espa
cios de exploracién ASB en el edificio por cada cabina de ascen-
sor en servicio. E1 equipo de tratamiento central determina tam-

bién el ndmero promediado de'espacios de exploracién ASI dentro de
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cada grupo por’ cada cabina de ascCensor en servicio capaz de preg
tar servicio al grupo. Estos valores promediados se almacenan has
ta que se redefinan los grupos. )

El control de supervisién de sistéma lée de manera
intermitente y a una velocidad relativamente importante, las 1la-
madas de vestibulo y la informacién relacionada con el estado de
las cabinas, y efectda las asigpaciones de espacios de explora-—
cibén a las cabinas.

Si el servicio de un grupo estd asegurado solamen-~

te por una cabina en funcionamiento, los espacios de exploracién

del grupo se asignan automdticamente a esté cabina, y se tabula
el mimero de espacios de exploracién y el éﬁmero de llamadas de
vestibulo eniestoa espacios de exploracién. Cada espacio de explo
racién se asigna solamente a una cabina, y se marcan los egpacios
de exploracién asignados para indicar que han sido asignados.

Con el objeto de asignar los espacios de'g?blora-
cién asociados con las plantas cuyo servicio estd asegurado por

mds de una cabina de ascensor, el control de supervisiég—gé sis-
tema determina el prémedio A,y de llamadas registradasfde.Vestibg
lo de subida y de bajada en el edificio por cada.cabinéwdél ascen
sor en servicio, determina el nimero promediado de llémaa;s de vqg
tibulo por cada cabina en servicio de cada grupo(ACI)y asigna una
direccidén de exploracidn a cada cabina de ascensor.Si la cabina
estiocupada,es decir, si estd respmdiendo a una llamada de vesti-
bulo, una llamada de cabina, o a una llamada de aparcamento,la -di-

reccién de exploracidn asignada es la misma que la direccidn de

“desplazamiento de la cabina.Si la cabina no tiene ninguna llemada

de cabina o de aparcamiento,y ninguna llamada de vestibulo dentro
de la mitad del viaje de ida y vuelta que tiene por delante, se dg¢

termina la direccidén & exploracidén asignada tomando en cuenta ksdrec
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ciones de lasg cabinas ocupadas, conjuntamente con las condiciones
de trdnsito actualmente presentes. S5i el trdnsito es normal o e~
quilibrado, es decir si no es mdximo en sentido ascendente ni nmg
ximo en sentido descendente, se procurari que la direccién de ex
ploracién asignada haga que la mitad de las cabinas presten ser-
vicio en cada direccidén de trdnsito. Si el itrdnsito es mdximo en
sentido descendente, se procurard que la direccifn de exploracién
asignads haga que el mimero de cabinas prestando servicio en el
sentido ascendente sea inferior al mimero de las cabinas que pres
tan servicio en el sentido descendente. Si el {trdfico es mdximo
en séntido ascendente, se procurard que la direccidén de explora-
cién asignada haga que el ndmero de cabinas gue prestan neerClO
en el sentido descendente sea inferior al mimero de las cablnas
en servicio en el sentido ascendente. '

Para preparar la actualizacién de las asigﬁégiones
de espacios de exploracién, se suprimen de la tabla de ééiéﬁacio~
nes de cada cabina mencionada mds arriba todas las asigna#iones
de espacios de exploracién salvo aguellos espacios de exploraciédn
en los cuales el servicic estd asegurado por una scla cab;na, y
aquellos espacics de exploracién en los cuales se han registrado
llamadas de vestibulo que estd dentrode kb mitad de viap dc; ida yeltn
e partir del emplazamiento actual de la cabina asignadaﬁa‘éllos.
Los espacios de exploracién no asignados se asignan a continua-~
¢ibn, enuna multiplicidad de operaciones de asignacibn por cada
grupo, manipuldndose los grupos en el orden del ndmero creciente
de cabinas asociadascon cada grupo. La seleccibn de las cabinas
pare su asignacifn se efectda a partir de la cabina de ascensor
que tiene el menor mimero de llamadas de cabina y de vestibulo.
Una cabina prevista para ser la siguiente cabina & salir de la

planta principal, se asigna en dltimo lugar.
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Por lo menos, en una de las operaciones defasigna~
cibn, los espacios de exploracién de un grupo son explorados por
cada cabina habilitada para prestar servicio al grupo, empezando
en la posicién de la cabina y continuando en la direccibn de ex~
ploracién asignada a partir de ésta. Los espacios de exploracién
no asignados anteriormente se asignan a esta cabina hasta que se

haya asignado en el grupo un nimero A__ de espacios de explora-

SI
¢ibn, salvo si el ndmero total de espacios de exploracién asigna

dos a esta cabina llega antes al mimero de A espacios de explo

5B
racién. Si el mimero de llamades de vestfbulo de subida y bagada

registradas que estdn asociadas con los espacios de exploracidn
asignados a la cabina a partir del grupo alcanza el valor_AéI
este grupo o si el ndmero total de llamadas de vestfbulo regis~

en

tradas que han sido asignadas a esta cabina alcanza ACB’ cualquie
ra de estos dos nUmeros que haya sido obtenido en primer lugar,

se asignard la cabina a los espacios de exploracién que ﬁo;ﬁienen
llamadas de vestfbulo asociadas con ellos hasta que se alcance
Agr 0 Agp,teniendo en cuenta la limitacién de la mitad del’ viaje
de ida y vuelta de una cabina ocupada,empezando en la di??ﬁcién de
exploracién a partir de la cabina una vez que se ha alcanzédo el
promedlo dinadmico de limitacién ASI o} ASB’ o cuando se ha alcanza
do la limitacidén de distancia de desplazamiento de una cablna Ia
operacién de asignacifén empieza con la siguiente cabina en el or
den de prioridad dindmica predeterminado. En una operacién siguien

te, se aplican solamente el promedio A B y la limjtacién de reco-

¢
rrido de ida y vuelta.El promedio ACB puede elegirse de modo que~

‘tenga un valor minimo pmleterminado para controlar la velocidad

con la cual las cabinas paradas pasan a ser cabinas ocupadas cuan

do el transito aumenta.
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FIGURA 1

Haciendo referencia a los dibujos y a la figura 1
en particular, se representa en ésta un sistema de ascensor 10,
que puede utilizar las enseflanzas del invento. El sistema de as—
censor 10 incluye un grupo de - cabinas de ascensor, ilustrdndose
a titulo de ejemplo, los controles 14, 16, 18 y 20 para cuatro
cabinas. Se ilustra solamente una cabina 12 asociada con el cﬁn-
trol de cabina 14, con el objeto de simplificar los dibujos, ya
que las demds cabinas son simiiares. Cada control de cabina in=~
cluye una funcién de control de llamades de cabina, una funcién
de seleceién de plantas, y una funcién de conexién para la unlén
con el control de supervisién del sistema 22. El1 control d° super
visién del 31stema 22 controla la estrategia de explotacidn del
sistema de ascensor mientras las cabinas de ascensor efectdan la
tarea de acudir a.las llamadas de vestfibulo. ‘

WAs precisamente, el control de cabina 14 incluye
un control de llamadas de cebina 24, un selector de plantas 26, y
wn circuito interface 28. El control de cabina 16 incluye un con-
trol de llamadas de cabina 30, un selector de plantas 32 ylnn'cig
cuito interface 34. El control’de cabina 18 incluye un control de
llamadas de cabina 36, un selector de plantas 38 y un circuito in
Yerface 40. El control de cabina 20 incluye un control de 1lama-
das de cabina 42, un selector de plantas 44, y un circuito inter-
face 46. Ya que cada una de lag cabinas del grupo de cabinas y
sus controles son de construccién y funcionamiento similares, se
deseribirdn detalladamente solamente los controles de la cabina
12.

, La cabina 12 estd montada en un hueco de ascensor

48 de modo que pueda desplazarse con relacién a un edificio 50

gue tiene una pluralidad de plantas o apeadéros, ilustrédndose so
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lamente un mimero reducido de apeaderos para simplificar el dibu~
jo. La cabina 12 estd soportada por un cable 52, el cual pasa por
una polee de traccibn 54 montada en el 4rbol de un motor de arrag
tre adecuado 56.E1 motor de arrastre 56 estd controlado por el

control de arrastre 57. Un contrapeso 58 est4d conectado a la otra

extremidad del cable 52.

Las 1llamadas de cabina efectuadas por medio del
conjunto de pulsadores 60 montado en la cabina 12, se registran
y'se numeran consecutivamente En el control de llamadas de cabina
24, y la informacién resultante constituida por las llamadas de
cabina consecutivas se dirige al selector de dantas 26.

Las llamadas de vestfbulo, efectuadas por medio de
los pulsadoré% montados en los vestfbulos, tales como el pulsador
de subida 62 situado en el apeadero inferior, el pulsador de baja
da 64 situado en el apeaderb mds alto, y los pulsadores @éiéubida
y de bajdda 66 situados en los apeaderoé intermedios, se rggistran
¥ se numeran consecutivamente en el control de, llamadas de.vesti-
bulo 68. La informacién resultante constituida por las llamudas’
de vestf{bulo numeradas consecutivamente, se dirige a los‘%éiecto- '
res de plantas de todas las cabinas de ascensor, asi como al’ con-
trol de supervisién de csistema 22. .

e
v o3

El selector de plantas 26 sigue la pista de la ca-

s

bing 12 y de las llamadas de servicio destinades a esta cabina, y
proporciona sefiales al control de arrastre 57.’El selector de plan
taé 26 proporciona también sefiales para controlar dispositivos au
xiliares, tales como el dispositivo de abertura de puertas y las
ldmparas de vestibulo, y controla la puesta a cero de los contro

les de las llamadas de cabinz y de llamadas de vestfibulo cuando

. se ha efectuado el servicio correspondiente a una llamada de ca-

bina o de vestibulo,
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ELl invento se refiere a un control de supervisién
de grupo nuevo y mejorado para controlar una pluralidad de cabi-
nas de ascensor mientras efectdan la tarea de contestar a 1léma-
das de servicio de ascensor, y es posiblé utilizar cualquier se-
lector de plantas adecuado. A tftulo de ejemplo, se supondrd . que
se utiliga el selector de plantas descrito en la patente de los
Estados Unidos, ndmero 3.750.850, del 7 de agosto de 1973, conce
dida al mismo concesionaro que la presente solicitud.Esta patente
describe un selector de plantes destinado a accionar una sola ca-

bina,sunque la cabina funcione en un grupo de cabinas.La patente

de Gran Bretafia, n? 2.151.327, describe unas modificiaciones in-.
troducidas en el selector de planfas de la patente de los.Estados

Unidos, nﬁmer6 3.750.850 para adaptarlo para ser controlad6~por
un érgano de tratamiento de sistema programable. Se consultardn
estas patentes para entender claramente la relacién que existe
entre ellas y la presente solicitud con sus posibilidades y sus
antecedentes., .

El control de supervisién de sistema 22 ipcluye
una funciébn de tratamiento 70 y unz funcién de conexién 72;'La
funcién de tratamiento 70 recibe sefiales de estado de las cabi-
nas & partir de cada una de las unidades &2 control de cabina, a
través de la funcién de conexién 72, asf como llamadas de vesti-
bulo de subida y de bajada, y proporciona palabras de asignacién
para cade unidad de control de cabina, lo que hace que las cabi-
nas de ascensor atiendan las llamadas de servicio de ascensor de
acuerdo con una estrategia predeterminada. Las seflales de estédo_
de las cabinas proporcionan una informacién a 1a funcién de tra-
tamiento 70 con respecto a lo que puede hacer cada cabina en su
desplazamiento pare atender las varias plantas, y la funcién de
tratamiento 70 efectda asignaciones basdndose en esta informa-
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! Tove
cibn suministrada relacionada con las cabinal - DKZ?QZE

rLos dispositivos de planta principal y de plant#
de reunién, que se ilustran generalmente en 74 y 76, respectiva-
mente, pueden ser activados para obtener variantes especiales de
estrategia, segin se explicard m4s adelante. )

El control de supervisidn de sistema 22 proborc;g
na una sefial de tiempo CLOCK para sincronizar una funcidén 78 de
programacién de tiempo del sistema. La funcién 78 de programacibn
de tiempo~del sistema proporciona sefiales de tiempo para contro-~
lar la circulaci6n de los datos entre las varias funciones del
sistema de ascensor.

FIGURA 2 s
' La figura 2 ilustra algunas sefiales de tieépq.ppg
porcionadas por la funcién 78 de programacién de tiempo, eétgndo
las sefiales de ftiempo de la figura 2 relacionadas con un ciclo '
de exploracifn completo. E1l sistema de ascensor 10 es bésiéaﬁen—
te un sistema secuencial multiplexado en el tiempo,youmr@&eézmaﬁso
generar seflales de tiempo suficientemente precisas para presentar
la informacién con la relacién de tiempo adecuada. A cada planta
del edificio a la cual se presta servicio, se asigna su pggﬁ;o
espacio de tiempo o de exploracién en cada ciclo de tiempq,J&fpor
tanto el nimero de espacios de tiempo en un ciclo depende%dél nt--
mero de plantas en el edificio asociado. Cada planta tiene un es-
pacio de exploracién de programacién de tiempo diferente asociado
con ella, pero no es necesario que todos los espacios de explora-

cibén estén asignados a un nivel de planta . Los espacios de explo -

“racién se generan en ciclos de 16, 32, 64 6 128, y por tanto se

elige el ciclo especifico de tal manera que existan por lo menos,
tantos espacios de exploracién como niveles de planta hay. A ti~-

tulo de ejeﬁplo, se supondrd que existen 16 plantas en el edifi~
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cio descrito aqui y por tanto, un ciclo con 16 espacios de explg
raci6n serd suficiente. ’

El ciclo 16 de espacios de exploracidén es genera-
do por un contador binarioc que tiene las salidas S0S, S18, S2S y
533, segin se ilustra en la figura 2. La direccién binaria del

- espacio de exploracién 00 es 0000, correspondieﬁte a 335, 528,

518 ¥ S80S, respectivamente; la direccién binaria del espacio de
exploracién 01 es 0001, etec.

El ciclo de espacios de exploracién se divide en
dos partes iguales, es decir de 8 espacios de exploracién cada
uno, por las sefiales de tiempo SECO y SEC1. La seflal SECO es efi
caz pare la primera mitad del ciclo de exploracién, mientréé.Que
la seiial SECT es eficaz para la dltima mitad del ciclo de e%plo~
racién. Las seflales de tiempo DECO-DECT7 son eficaces cada una. pa’.
ra un espacio de exploracién diferente durante cada medio ciclo
de exploracién, y los espacios de tiempo eficaces estdn sebérados

por siete espacios de exploracién. Por tanto, cualquiera de los

-16 espacios de exploracién puede ser elegido combinando légica—

mente una de las sefiales DECO-DECT con una de las sefiales SECG 0
SECt. Por ejemplo, la sefial de'tiempo EEEE, es eficaz solamente
durante el dltimo espacio de exploracién, es decir el espacic:de
exploracién 15, en cada ciclo de exploracién, y es obtenida'pdr
la combinacién l6gica de las sefiales DECT y SEC1.
FIGURA 3

.La figura 3 ilustra lae sefiales de tiempo propor
cionadas también por la funcién de programacibén de tiempo 78,
estando las seflales de tiempo de la figura 3 relacionadas con
aquellas seflales asociadas con un espacio de exploracién. Las
gsefiales de tiempo de la figura 3 se generan durante cada espa-

cio de exploracién, con excepcibn de las seflales 5100 y 5300,
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que se producen solamente durante el espacio de exploracién 00.

El reloj bdsico CL se ha utilizado para obtener

" una sefial KO8 que divide el ecspacio de exploracién en 8 partes

iguales, y la sefial K08 es desfasada hacia adelante 90o para ob
tener K08S. La sefial K02 divide el espacio de exploracién en dos
partes iguales, y la sefial K02 es desfasada hacia adelante 90o
para obtener K02S. Las sefiales de seleccién STA, STB, SIC y STD
son eficaces cada una para una cuarta parte diferente de un espa
cio de exploracifn, es decir la segunda, la cuarta, la primeravy
la tercera cuarta parte, recpectivamente. Las sefiales S100 y 5300

se producen durante las porciones centrales de las primera y ter—

cera cuartas partes, respectivamente, del espacio de exploracién
] .

00. ,

Para describir el sistema de ascensor 10 que se
ilustra en la figura 1, de manera m4s detallada, es interesante
definir las varias sefiales y sus funciones que se mencionardn mds
adelante, asi como los sfmbolos utilizados como identificadores

de programs y variables de programa en les organigramas,

SIMBOLO FUNCION . .
© . ACCU Registro acumulador en CPU (Unidad Central de .
Tratamiento) .
A Ndmero promediado de las 1lamadas en el edificio
) por cade cabina de ascensor en servicio
A Ndmero promediado de laslllamadas en un grupo por

o 3 cada cabina de ascensor en servicio

A ldmero promediado de espacios de tiempo en el edi
ficio por cada cabina en servicio

ASI Nimero promediado de espacios de tiempo en un gru
po por cada cabina en servicio habilitada para

prestar servicio en el grupo
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SIMBOLO
AVAS

AVPO-AVP3

BYPS

CALL

TIOCK
CH-RAM 1
CH~RAM 2
CU~ROM

COMO=-COM3

conv

cY
DATO~DAT3

DNAC

DNDES

£y ' ° )
7Tk i@i
R IE
Y SXMA R LA
.i- i ‘.F;J N

SR
,*Hﬁ%mﬂ§

- 19 ~

FUNCION
La cabina estd disponible de acuerdo con el selec~-
tor de plantas
Posicibn de planta de la cabina en movimiento, en
numerscién binaria ' '
Eficaz cuando la cabina deja sin registrar llama-
das de vestibulo
Eficaz cuando una cabina . tiene llamada de cabi

na o llamada de vestibulo en un espacio de exploracin

asignado.

Seflal de tiempo iniciada por el 6rgano de tratamien
to del sistema ZTJL
iinea de control de instruccidén desde CPU parﬁ“has—
ta 4 RANS

Linea de control de instruccionrdesde CPU para has-
ta 4 RANS '
Linea de control de instruccién desde CPU paraAhas-
ta 16 ROMS B

Seflales secuenciales de control desde el interface
del 6rgano de tratemiento del sistema hasta 4 cabi

nas de ascensor \

| Eficaz cuando una cabina estd hsignada a una planta

donde se celebra una reunién

Flip-flop de transmisién de acarreo en CPU

Sefial secuencial desde 4 cabinas de ascensor haste
el interface del 6rgano de tratamiento del sistema
Ndmero real de cebinas dispuestas para desplazarse
en sentido descendente

Mimero deseado de cabinas dispuestas para desplazar

se en sentido descendente
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SIMBOLO

DNIN

DOPN -
DO-D3
D8IT

FEN

HRT
IDLE
INSC
INSV
INO-IN15
MDCL

MT0O

20 -

FUNCION
Inhibici6n de 1llamadas de vestibulo en sentido deg
cendente, eficaz cuando una cabina estd inhibida
para contestar una llamada de vestfbulo en sentido
descendente en la planta asociada'
Instrucci6n para que el 6rgano de tratamiento del
sistema abra las puertas de la cabina
Linea de informacién de 4 bitios en 6rgano de tra~
tamiento del sistema
Eficaz cuando el grupo motor-generador estd desac-—
tivado

Habilitaeién de plantas-—-eficaz para las plaﬁtas

para las cuales la cabina estd habilitada para ver
las llamadas de vestibulo por lo menos en una di—
reccién de servicio

Mitad de un recorrido de ida y vuelta,

Eficaz cuando la cabina estd en servicio, NO IA SI-
GUIENTE, y estd disponible de acuerdo con el selec~—
tor de plantas L
Eficaz cuando la cabina estd en servicio con el 6r-
gano de tratamiento del sistema -
Eficaz cuando la cabina estd en servicio con el 6r-
gano de tratamiento del sistema y no deja pasar sin
registrarlas, las llamadas de vestfbulo

16 entradas al 6rgano de tratamiento del sistema
Sefial de puerta que es eficaz cuando las puertas eg
tdn cerradas

Sefial de pista de memoria que es eficaz para las
planfas para las cuales la cabina estd habilitada

para ver las llamadas de vestibulo hacia arriba
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MTo1l

mxcer

e
Nyon

CI

CP

Nyrst

NEXT

POS

Mo

=

se
Nso1
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FUNCION
Sefial de pista de memoria que es eficaz para las
plantas para las cuales la cabina estd habilitada
parae ver las llamadas de vestfbulo hacia abajo
Seflal de tiempo que es eficaz durante el dltimo es
pacio de exploracién del ciclo de explokacidn.
Mimero de llamadas de vestfbulo asignadaé a la ca~-
bina de un grupo que incluye una sola cabina
NMdmero total de llamadas de vestfbulo asignadas a |
las cabinas hasta el momento presente
Mimero de llamadas de véstibulo asignadas a una ca
bina hasta el momento presente en el grupo en cueg
ti6n. | -
Contador que empleza a funcionar para contar una

cantidad que corresponde a la posicifn de la cabina

‘Nimero de espacios de exploracién vdlidos desde la

cabina actualmente en la rutina de asignacién (uti
lizado pars determinar cuando se alcanza la limita
cién de medio recorrido de ida y vuelta. ‘
Sefial procedente del 6rgano de tratamiento del sig
tema, que es eficaz cuando una cabina estd designg
da para ser la siguiente cabina que ha de salir de
la planta principal

Nimero de ecspacio de exploracién que corresponde

a la posicién de la cabina

Nimero de llamadas de vestibulo efectuadas que han
sido asignadas a una cabina en un grupo al cual pres
tan servicio mds de una cabina

Nimero de cabinas en servicio en el conjunto

Kimero de cabinas habilitadas para prestar servicio
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SIMBOLO

NSCF

SI

SHF

Nag

~ OUTO-0UTA

PCONFL

PCFLO-PCFL3

PKFL

PHNFL

PMNFLO~PMNFL3

Uep

RAM
RES

ROW

SDT

- 292 -~

PUNCION
€n un grupo
Nimero de cabinas habilitadas para prestar servicio
a la planta donde se celebra una reunién
Mimero de espaciocs de exploracién asignados a una
cabina hasta el momento, en el grupo en cuestién
Nimero de cabinas que pueden atender a la planta
principal
Mimero total de espacios de exploracién asignados
a las cabinas hasta el momento presente
Seflales secuenciales procedentes del 6rgano de tra
tamiento del sistema hacia el interface deIHGrgano
'de tratamiento del sistema '
Sefial que es eficaz cuando se activa el dispositivo
de planta de reunién
Direccidén binaria de la planta donde se celebra una
reunién v
Sefial de aparcamiento procedente del 6rgano de tra-
tamiento del sistema
Sefial que es eficaz cuando se activa el dispositivo
de planta principal » '
Direccién de la planta principal en numeracién bi-
naria
Cuota de cabinas que deben mantenerse en la planta
principal
Memoria de acceso selectivo
Seflal de reposicién empleada para-poner en marcha
el control de supervisién del sistema
Memoria fija

Instruccién procedente del 6rgano de tratamiento
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SUT

SYNC

UPAC

UPDES

UPIN

UPSCAN

WT50
12

22

3z
g1

Ju2
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FUNCION
del sistema para ajustar el selector de plantas con
el objeto de obtener desplazamientos en sentido deg
cendente
Instruccién procedente del 6rgano de tratamiento
del sistema para ajustar el selector de plantas de
modo que se obtengan desplazamientos en sentido
ascendente ‘
Sefial de sincronizacién generada por el 6rgano de
tratamiento del sistema en el comienzo de un-ci-

clo de instrucciones

Mimero real de cabinas previstas para desplazamien
, to en sentido ascendente f.
Nimero deseado de cabinas previstas para desplaza-
miento en sentido ascendente ' .
Sefial de inhibicién de llamadas hacia arriba proce
dente del érgano de tratamiento del sistema.

Direccién de exploracién para asignar espacios de

exploracién a una cabina, 1 = hacia arriba; O = hacia

abajo

Indica la carga de la cabina, 1 = superior al 50%;
0 = inferior al 50%
Llamadas de vestibulo en sentido ascendente, en se
cuencia

Llamadas de vest{bulo en sentido descendente, en
secuencia

Llamadas de cabina en secuencia

Fase 1 de dos relojes sin superposicién de fases

en el érgano de tratamiento del sistema

Pase 2 de dos relojas sin superposicién de fases
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SIMBOLO ’ FUNCION

en el 6rgano de tratamiento del sistema
FIGURA 4

. La figura 4 es un diagrama esquemdtico de un 6rga
no de tratamiento 70 del sistema, que puede ser utilizado para

la funcién de tratamiento 70 del control de supervisién .de siste

ma 22 que se ilustra en forma de bloques en la figura 1. Cualquier

micro~ordenador adecuado puede ser utilizado para el 6rgano de
tratamiento 70 del sistema, por ejemplo uno de los micro--ordena~
dores mencionados mds arriba. A tftulo de ejemp16 se describird
el conjunto de micro-computadora iSC-4 de la Intel Corporation.

lids precisamente, el micro-ordenador MCS-4 inclu-

. ¥Ye una unidad.de control paralelo de 4 bitios y de cdlculo arit~

mético 80 (unidad 4004 de Intel), que se llamard a contimacién
CPU~80, une memoria de control 82 que incluye una pluralidadAde
memorias fijas programables (ROMS) tales como las memorizs ROM 1
a ROM N (memorias 4001 de Intel), una memoria de almacenadn de

informacién 86 que incluye una multiplicidad de memorias -Ge ac—

‘ceso selectivo (RANS), tales como las memorias RAM 1 a RAU N-

(memorias 4002 de Intel), los relojes 88 y 90 que dan lugar 8
la sincronizacitn bdsica del sistema (750 KHZ) bajo la forma de
dos fases de reloj no superpuestas g1 y £2, un dispositivo'dé
reposicién manual 92, ¥y un reloj 94 que proporciona. sefiales de

tiempo CLOCK para los dispositivos externos que responden a la

programacién producida por CPU 80.

CPU 80 comunica con la memoria de comtrol 82 y con

la memoria de almacenado de informacién 86 por medio de una cone=-

xi6én de informacién de cuatro lineas DO, D1, D2 y D3, y con la

porecién periférica del sistema de ascensor a través de las entra

das y salidas de las memorias de control y de informacién 82 y
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86, respectivamente. CPFU 80 incluye una linea de comtrol para ca
da grupo de cuatro RAMS, tales como las lineas de conitrol CM~RAIN 1
y CH~RAM 2, y una lfnea de control CHM~ROM que se utiliza para con
trolar un conjunto de hagta 16 [1OMS. CPU 80 estd conectada a los
relojes 88 y 90 y bajo su accién, es decir, cada 8 periodos de re
loj, produce una sefial de sincronizacién SYNC. La sefial SYNC se
manda a las memorias de control ¥ de informacién 82 y 86, ast co~-
mo al reloj 94 para indicar el comienzo de un ciclo de instruccio
nes de 10,8 microsegundos.

CPU 80 estd conectada al dispositivo de reposiciébn
mamal 92, y tiene una clavijé de verificacién conectada para re-
cibir la seflal MXCT. La sefial MXCT es generada en el aparéﬁd”ilqg
trado en la fiéura 6, ¥ segin se ilustra en el diagrama de. tiem-
pos- de la figura 2, es eficaz durante el dltimo espacio de explo
racldn de cada ciclo de exploracién. -

Cada una de las ROMS estd conectada a la ccnexldn
de informacién DO, D1, D2 y D3, a las fases de reloj £1 y #2, a
la linea CHM-ROM de control de ROM, a la 1linea de sincronizacidn
SYNG, y al dispositive de reposici6n 92. Las ROMS 1, 2, 3 y 4
tienen cada una cuatro entradas para recibir la informaciéa. de
entrada procedente del sistema de ascensor, estando estas 16-en
tradas indicadas por las referencias INO & IN15. o

Cada una de las RANS estdn conectadas a la cone=
Xién de informacién DO, D1, D2 y D3, a las fases de reloj @1y
#£2, a una de las lineas CM~RAM 10 CM~RAM 2, de control de RAM,

a la linea de sincronizacién SYNC, y al dispositivo de reposicién
92, Las RAMS 1 y 3 tienen cada una unas salidas para mandar in-

formacibn al sistema de ascensor, y estas salidas llevan las re-

. ferencias OUTO a OUT4.

El dispositivo de reposicién 92 se acciona manual
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- mente durante la pueste en marcha del sistema de ascensor. Una sg

fial de reposicién baja vacfa las memorias y los registros de la
CPU 80, hace volver a cero las conexiones de informacibn, vacfa
los flop~flops estdticos en la memoria de control 82 ¢ inhibe la
salida de informaciones, y ademds vacfa la memoria de informacién
86.

El relo] 94 puede incluir un flip-flop JK 96 y un
transistor 98 del tipo NPN. Las entradas J y K del flip~flop 96
estdn conectadas a una tensifn de alimentacién unidireccional,
por el terminal 99, y su entrada de reloj C gsté conectada a la
linea de sintonizacién SYNC. Su salida Q estd conectada a la ba-
se del transistor 98 a través de la resistencia 100. La tase del
transistor 98 estd también conectada a mase a través de la'resis
tencia 102, su emisor estd conectado a masa y su colector estd
conectado al terminal de salida CLOCK. La sefial SYNC es baﬁa du-
rante el dltimo subciclo (1,35 microsegundo) del ciclo de ;aétrqg
cién de 10,8 microsegundos, y el flip~flop 96 cambia su estado
de salida cuando la sefial SYNC pasa a ser positiva. Por tantb,
la sefial CLOCK es una onda cuadrada y cada medio ciclo de}géya
onda constituye un ciclo de instruccién completo (10,8 micfgge-
gundos) . » o

CPU 80 incluye un registro de dirececién, uh:rég;g
tro de base, un sumador de 4 bitios y un registro de instruccién.
El registro de base estd comstituido por una memoria de acceso sg
lectivo de 16 x 4 bitios. Los 16 emplazamientos de 4 bitios, que
llevan las referencias RO~R15 pueden ser direccionados directamen
te para cdlculo y control, y también pueden ser direccionados co-~
mo 8 pares de emplazamientos de almacenado, llevando las referen-
cias PO-P7 para direccionar RAHMS o LkOMS, o paré almacenar informa
cién procedente de las ROMS.
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“Cada una de las RONS de la memoria de control 82
almacena 256 x 8 palabras de programa o tablas de informacidn;
y estd provista de 4 clavijas de entrada/salida y de un control
para realizar las operaciones de entrada y salida. La CPU 80
manda una direccién a la memoria de control, conjuntamente con
el mimero de ROM, durante los primeros tres subeciclos de instrug
cién y la RONM elegida manda una instruceién a la CPU 80 durante
los siguientes dos subeciclos de instruccién. Se ejecuta la ins-
truceién, es decir que la informacién es tratada en la CPU 80 o
se manda la informacién o la direccién hacia la CPU 80 o a par-
tir de la misma durante los tres Ultimos subciclos del cielo de
instruccién. Cuando se recibie una instruccién de entrade/salida
a partir de la memoria de control 82, la informacién es tr@nsfe-
rida hacia o a partir del acumulador de la CPU 80 en las cuatro
lineas de informacién conectadas con la memoria de controlléé.

Cada una de las RAMS de la memoria de infcrmacién
86 almacena 320 bitios dispuestos en cuatro registros de 20 ca-
racteres de 4 bitios cada uno, 16 de los cuales son direccicra-
bles por una instruccién, y 4 de los cuales son direcconablec
por otra instruccién. Los 16 bitios de cada registro forman una
memoria principal, mientras que los 4 bitios forman una memoria
de caracteres de estado. La direccién de una de las RAMS,'seial
macens en dos registros de base en la CPU 80 y es transferida a
la RANM seleccionada durante dos subciclos del ciclo de instruc-
cién cuando se ejecuta una instruccibn de RAM. Cuando la instrug
cién de salida de RAM es recibida por la CPU 80, el contenido
del acumilador de la CPU 80 es transferido a las cuatro lineas
de salida de RAMN.

FIGURA 5
La figura 5 es un grédfico de RAlN, (memoria de ac-
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ceso selectivo) que ilustra esquemdticamente 16 de los registros,
es decir, los registros 0-15 de la memoria de informacién 86. las
cuatro hileras inferiores constituyen las memorias de caracteres
de egtado del registro, mientras que las 16 hileras superiores,
marcadas 00-15 forman la memoria principal de los registros. Las
funciones especificas de los registros se describirdn mds adelan-
te cuando se haga referencia a las sefiales y a la informacién al-
macenadas en'ellos.

FIGURAS 6 y 7

-

La figura 6 es un diagrama esquemdtico de la inter
face 72 del érgano de tratamiento que puede ser utilizada para la
funcién 72 ilustrada en forma de bloques en la figura 1. Caca una
de las cuatro cabinas de ascensor manda sus sefiales de estado al
6rgano de tratamiento 70 del sistema de control de supervisién de
sistema 22, por medio de la interface 72. Las sefialec de estado
procedentes de cada cabina se conectan en serie por medio de m2i-
tiplexores, segin se ‘indicard mds adelante con relacién a la Yigu

ra 8B, estando estac sefiales secuencialeg procedentes de las cabi

nas de ascensor 0, 1, 2 y 3, indicadas por los simbolos BKEE, DATT,
BKEE N EKEE, respectivamente.

Las llamadas de vestfbulo para sublr y bajar sg_se~'
cuenzalizan cada una en el control de llamadas de vestibulo o8 Que
se ilustra en la fig.l, y las llamadas secuenciales de vestibulo
para subir y bajar llevan las referencias 12 y 2%,respectivamente.

Las sgeflales secuenciales DATO, DATL, DATZ2, DAT3, 1Z y 2Z,se apli-

can todas a la interface 72.Las llamadas de vestibulo hacia arrim

1z y las llamadas de vestibulo hacia abajo 2Z se ambinan con las

seﬁalés,de estado DATO y DATI,respectivemente,en la interface 72X

~ to se obtiene dividiendo cada uno de los espacios de exploracidn

00 a 15,que se ilustran en la figura 2, en 4 partes,utilizando las
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seflales de seleccidén STC, STA, STD y STB ilustradas en la figura -f
3.

La figura 7 ilustra la formacidén de las seflales desde
el interface 72 hasta el 6rgano de tratemiento 70 de sistems ilus
trado esqueméticamente de que manera cada espacio de exploracidn
es dividido en cuartos por las sefiales de seleccidn. Las sefiales
de estado procedentes de las cabinas aparecen en la primera cuar
ta parte de un espacio de exploracidén, habiendo sido seleébiona-
das pof STC. Las llamadas de vestibulo hacia ariba aparecen en la .
segunda cuarta parte de los espacios de exploracidn de le - ssiial
secuencial INO procedente de la cabina 0,seleccionada por STA.Las
llamadas de vestfbulo hacia abajo aparecen en la segunda cuarta
parte de los.espacios de exploracién de la sefial secuencial fﬁT
procedente de la cabina 1, también seleccionada por STA. La se-
gunda cuarte parte de los espacios de exploracién relacionada
con la sefial secuencial procedente de las cabinas 2 y 3 no se’
emplea. Las llamadas de vestibulo en las seflales secuenciales
1z ¥y 2% aparecen en el espacio de exploracién asociado con las
plantasg é partir de las cuales se efectdan las llamadas.

La tercera cuarta parte de cada espacio de explo-
rac¢idn seleccionada por STD incluye la sefial de habilitacién de
planta FEN. Si le cabina estd hébilitada para prestar servicio a
una planta, la sefial FEN serd eficaz durante el espacio de explo
racién asociado con esta planta.

La cuarte parte de cada espacio de exploracién, se
leccionada por STB, incluye las llamadas delcabina,sf. Si una ca-
bina tiene una llamada de cabina para una planta especifica, esto
se indicard en la cuarta cuarta parte del espacio de exploracién

asociado con esta planta.
Haciendo de nuevo referencia a la figura 6, las
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sefiales secuenciales que aparecen en la sefial 12 se sincronizan
con la sefial de seleccifn STA en una puerta NAND de dos entradas
110, conectdndose la sefial de seleccién STA a una entrada de la
puerta NAND y conectdndose la sefial 1% a la otra entrada a tra-
vés de un inversor o puerta NOT 112. Las llamadas secuenciales
de subida 12 se introducen en la sefial secuencial DATO proceden~
te de la cabina O en una puerta NAND de dos entradas 114, estan~
do la salida de la puerta NAND 110 conectada a una entrada de la .
puerta NAND 114 y estando la sefial DATO conectada a la otra en-
trada. La salida de la puerta NAND 114 estd conectada al terxmi-
nel de salida INO a través de una etapa inversora intermedia 116.
La etapa intermedia 116 puede incluir un transistor NPN 118,"j
las resistencias 120 y 122, La salida de la puert NAND 114 estd
conectada a la base del transistor 118 a través de la resisten—
cia 120, y la base ectd conectada a masa a través de la resisien
cia 122. El electrodo colector estd conectado al terminal de so-~
lida INO y el electrodo emisor est4 conectado a masa. _
La sefial DATO tendrd un valor alto durante la se—.
gunda cuarta parte de cada espacio de exploracién, habilitando
la puerta NAND 114, Una llamada secuencial hacia ar;iba para un

espacio de exploracién que aparece en la sefial 1% hard que la

.salida de la puerta NAND 110 tome un valor bajo durante el tiem=- -

o de.la sefial de seleccién STA y la salida de la puerta NANRD

114 tomard un valor elevado durante cada segunda cuarta parte de

un espacio de exploraciém en la cual estd presente una llamada

de subida. La salida elevada de la puerta NAND 114 hace pasar el

transistor 118 a su estado conductor y el terminal de salida INO

se conecta a masa. Si no existe llamada de vestfbulo hacia arri-

ba durante un espacio de exploracibén, la salida de la puerta NAND

110 serd elevada y la salida de la puerta NAND 114 serd baja. " -
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Por tanto, el transistor 118 estard en su estado no conductor y
el terminal de salida INO estard sometido a una tensién de +15
voltios, segdn se ilustra en la figura 4. Durante los primero,
tercero y cuarto ciclos, la sefial de seleccién STA tendrd un va
lor bajo y la salida de la puerta NAND 110 serd elevada, habili
tando la puerta NAND 114 para que deje pasar las sefiales efica-
ces durante estas tres cuartas partes de un espacio de explora-
cibn, apareciendo dichas sefiales en la seial DATO. '

De manera idéntica, las llamadas de vestibulo ha .
cia abajo que aparecen en la sefial secuencial 27 se introduces
en la segunda cuarta parte de los espacios de exploracién doni
los cuales estédn asociadas, utilizando las puertas NAND de dos
entradas 124 y 126, el inversor 128 y la etapa intermedia 130.
La sefial de seleccién STA se conecta a una entrada de la puer-
ta NAND 124 y la sefial 27 se conecta a la otra entrada, a tfaén
vés del inversor 128. La salida de la puerta NAND 124 se conec-
ta a una entrada de la puerta NAND 126, y la sefial secuencial '
DATT procédente de la cabina 1 se conecta a la otra entrada. Lé
salida de la puerta NAND 126 se conecta al terminal de salida
INT a través de la etapa intermedia 130. La etapa intermedia 130 -
es similar a la etapa intermedia 116, lo mismo que las demds
etapas intermedias de salida de la figura 6, ¥ por tanto se ilqg
tran en forma de blogues. _

La sefial secuencial DAT2 procedente de la cabina
2 se conecta al terminal de salida INZ a través de un inversor
132 y de una etapa intermedia de salida 134, y la sefinl secuen~
cial DAT3 se conecta al terminal de salida IN3 a través de un in
versor 136 y de la etapa intermedia de salida 138.

El sistema de ascensor 10 puede funcionar con o

sin planta designada como planta principal, ilustrdndose el dis
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positivo de plantas principal por medio del bloque 74 en la figura
1. .Ademds, cuando funciona con planta prinecipal, es posible selec-
cionar como planta principal cualquier planta de edificio por me-
dio de un nimero binario de planta principal. Si el sistema de as—
censor se explota con planta principal, se elige una cuota prede~
terminada que indica el ndmero deseado de cabinas que deben mante~-
nerse en la planta principal, y esta cuota puede ser modificada.
automdticamente por las condiciones de trdnsito existentes. Por
ejemplo, en un sistema de cuatro cabinas, la cuota de planta prig
cipal puede ser elegida de modo que sea de una cabina, y se modi-
fica a dos cabinas durante un estado de trdmsito mdximo hacia arri
ba, y a cero cabina durante un estado de trdnsito mdximo hacia abha

jo. Un éstado de transito maximo hacia arriba puede ser
detectado por una cabina que sale de la planta principal hacia-
arriba con una carga predeterminada, y si el sistema no estéd en
estado de tréansito méximo hacia abajo,esto da lugar a que un tem;
porizador sitle el sistema en estado de trénsito méximo hacia
arriba durante un periodo de tiempo predeterminado. Cada cabina
siguiente que sale de la plaﬁta principal para desplazarse hacia
arriba, ajustada para dejar pasar en derivacién las llamadas de
vestibulo,repone el temporizador en su cuenta méxima.para prolon-
gar el tiempo dulante el cual el sistema estd en estado de tééns;

to méximo hacia arriba.
’ El estado de trdnsito mdximo hacia abajo puede

ser detectado por una cabina situada encima de la planta princi-
pal gque genera uns sefial de derivacién en la direccién orienta-
da hacia abajo. Esto da lugar a la puesta en marcha del progra-
mador de trédnsito méximo/situando el sistema en el estado de

trdnsito mdximo hacia abajo durante wun periodo del tiempo prede-
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terminado, en prioridad sobre el estado de trédmsito mAximo hacia
arriba en el caso de que el sistema se encuentre ya en.estado de
trénsito mdximo hacia arriba, Cada cabina siguiente que deja pa-
sar en derivacién las llamadas de vestibulo en la direccién orien
tada hacia abajo hace #olver a cero el programador para su cuen=
ta mdxima, ,

El dispositivo de planta principal es selecciona-
do por un conmutador (no representado) conectado éon el terﬁihal

- de entrada PMNFL, que se ilustra en la figura 6. El commtador

aplica una tensién relativamente alta al terminal de entrada~ -
PMNFL cuando el dispositivo de planta principal no ha de ser uti
lizado, ¥y una sefial de tensibn baja o con nivel de masa cuaﬁdo_
se desea que fﬁncione el dispositivo. E1 terminal de entrada  n
THNFL estd conectado a una interface de entrada de nivel alto ..

140. La interface 140 puede incluir un amplificador operacional

. 142, unas resistencias 144, 146-y 148, un condensador 150 y un

diodo 152, Ia resistencia 144 estd consctada desde la salida del
amplificador 142 a su entrada no inversora. Su entrada inversora
esté conectada a una fuente de suministro de tensibén positiva u-
nidireccional, por ejemplo de 12 voltios a través de la resisten
cia 146, Su entrada no inversora estd conectada al terminal de
entrada PHNFL a través de la resistencia 148, a masa a través
del condensador 150 y a masa a través del diodo 152. EL diodo
152 estd polarizado de modo que conduzca la corriente desde la
masa hacia el terminal no inversor. Cuando el terminal PHNFL tie
ne una tensién alta que indica que no se desea utilizar el dispo
sitivo de planta prinecipal, la tensién que aparece eﬁ el termi~
nal de entrada PHNFL rebasa la tensién aplicada a la entrada in
versora y la salida del amplificador operacional 142 serd posi-

tiva, es decir que tendrd el nivel 1légico 1, el cual es inverti
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do por un inversor 154 y viene a ser el nivel 1l6gico cero que se
aplica a una etapa intermedia de salida 156. La etapa intermedia
156 invierte el cero 1l6gico en ununo 16gico, y aplica el uno 16-
gico al terminal de salida Tﬁ?. Cuando la sefial fﬁﬁff eé eficaz
(baja) la tensién aplicada a la entrada inversora rebasa el ni-
vel de la tensién que se aplica a la entrada no inversora y la
salida del amplificador operacional 142 toma el nivel légico cero.
El inversor 154 invierte esta sefial que se transforma en un unb
l6gicoy, y la etapa intermedia 156 invierte este uno légico en un
cero légico, que representa el nivel eficaz del terminal de szlida

Eﬁ?. La direccidn binaria de la planta elegida para ser la planta

principal se aplica a los terminales de entrada PMNPLO, PilNFL1,

PHNFL2 y PMNPFL3. Las sefiales presentes en estos terminales de en~

trada se aplican a los terminales de salida IN8, INg, IN10 e INIT,
respectivamente, cada una a través de una interface de nivel alto,
un inversor, y una etapa intermedia de salida, que se representan

generalmente por 158, 160 y 162, respectivamente. Las interfaces

- de entrada de alto nivel que se ilustran generalmente en 158, asi

como las restantes interfaces de entrada de alto nivel ilustradas
en la figura 6, son todas similares a la interface 140,

El sistema de ascensor 10 puede ser explotado con
o sin planta prevista para ser utilizada como planta de reunién,
si se desea, y el dispositivo de planta de reunién estd indicado
por 76 en la pdgina 1. La planta de reunidn puede ser cualquier
planta encima de la planta principal y estd definida en cualqﬁiei
momento por un n¥mero binario. Cada vez que este dispositivo es~
t4 presente, al ser puesto en marcha por ejemplo por medio de un
interruptor manual, y si no hay cabina presente en la planta de-
signada a este efecto, se indica una llamada fantasma o falsa a

cada cabina hasta que una de ellas se detenga en esta planta.



10

15

- 20

25

30

..35-.

El dispositivo de planta de reunién se activa por
medio de un interruptor conectado a un terminal de entrada 566&53
en la figura 6. De la misma manera que la sefial que permite acti-
var el dispositivo de planta prinecipal, se aplica la sefial PCONFL
a una interface de entrada de nivel alto 164 cuya salida es inver
tida por el inversor 166 y se aplica a la etapa intermedia de sa-
lida 168. La salida de la etapa intermedia 168 estd conectads. con
el terminal de salida ING. .

La direccién binaria de la planta elegida couwo plan

ta de reunién estd conectada con los terminales de entrada 2CFLO,
PCFL1, PCFL2 y PCFL3. Las sefiales presentes en estos terminales de

entrada se apllcan a los terminales de salida IN12, IN13, IN14 e
IN15, respectlvamente, cada una de ellas a través de una interfa-
ce de entrade de nivel alto, un inversor, y una etapa intermedia
de salida, gque se representan de manera general por 170, 172 y
174, respectivamente. o
La sefial MXCT que se aplica a la unidad CPU 80; men
cionada mds arriba, se obtiene conectando las sefiales de tiempo
DECT y SEC1 & las dos entradas de una puerta NAND de dos entradas
176+ Las seflales DECT y SEC1 tienen ambas niveles altos durante el
dltimo espacio de exploracién, segin se ilustra en la figura 2,
haciendo que la salida de la puerta NAND 176 tome un valor bajo
durante este tiempo. lLa salida de nivel bajo de la puerta NAND
176 es invertida en un uno légico por el inversor 178, y la eta~
pa intermedia 180 invierte esta seflal en un cero légico. La sali

da de la etapa intermedia 180 estd4 conectada con el terminal de

salida MXCT.

Los terminales de salida OUTO, OUT1, OUT2 y OUT3
procedentes de la memoria de informacién 86 ilustrada en la fiéu-

ra 4, proporciona de manera intermiftente unas palabras secuencia~
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les de informacién para las cabinas de ascensor 0, 1, 2 y 3, res
pectivamente. Estas palabras de informacién contienen las inhibi_
ciones y las instrucciones que hacen que las cabinas de ascensor

contesten a llamadas de servicio de ascensor de acuerdo con la

’ estrategia de explotacidén del 6rgano de tratamiento 70 del siste

ma. Estos terminales de salida conjuntamente con el terminal de
salida BEEZ, estdn conectados a la interface T2 del 6rganc de tra
tamiento, que se ilustra en las figuras 1 y 6. Un terminal de sg
lida suplementario procedente de la memoria de informacién 86 se

utilizard en los sistemas de ascensor dotados de mds de 4 cabinas.

Los terminales QUTO, OUT1, OUT2, y OUT3 estdn co-~

nectados con los terminales de salida COMO, COM1, COM2 y EGﬁ;,;
respectivamenté, cada uno de éllos a través de un inversor y de

una etapa intermedia inversora de salida, que se jilustran gene-
ralmente en 182 y 184, respectivamente.

El terminal de salida OUT4 se utiliza para poner
en marcha un temporizador externo 190 y el terminal de entrada ing
toma un valor bajo cuando el temporizador termina su tiempo de fun
clonamiento. El temporizador 190 incluye un contador 192, por ejem
plo, un contador binario CD4024 de iCA, una puerta NAND de dos en~
tradas 194 y los inversores 196, 198 y 200. El terminal 0UT4 estd
conectado con la entrada de reposicién HES del contador 192 por
medio del inversor 196. Un terminal de entrada CL estd conectado
a una entrada de la puerta NAND 194, y la salida de la puerta NAND
194 estd conectada a la entrada de reloj CLOCK del contador 192
por medio del inversorhzoo. Una salida Q del contador 192 est4 co
nectada al terminsl de salida IN4 a través del .inversor 198, del
inversor 202, ¥y de una etapa intermedia inversora 204. La salida
Q del contador 192 estd también conectada a la otra entrada de la

puerta NAND 194 por medio del inversor 198. El terminal de entrada
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CL est4 conectado para recibir una sefial de tiempo CL procedente
de la funcién de programacién de~tiempo 78. La frecuencia de la
sefial CL y la tensién de salida del contador se eligen de tal ma
nera que la salida tome un valor alto al final del intervalo de
tiempo deseado.

Cuando el control del sistema desea empezar la
programacién de tiempo de un elemento, proporcibna una seflal dbaja
en el terminal de salida 0UT4 que hace volver a cero el tempori-
zador, ¥y la tensién de salida elevada del inversor 198 desbldquea
la puerta NAND 194, Por tanto, la puerta NAND 194 aplica impulsos
de reloj a la entrada de relo] del contador 192 a través dei‘iék
versor 200, El contador 192 avanza una unidad de recuento cuando
cada impulso de entrada pasa por su valor negativo. Mientras e1
contador 192 es activo, el ferminal de salida elegido del conta-
dor 192 tendrd un nivel bajo y el terminal TN tendrd un nivel
alto. Cuando el temporizador 190 alcanza la cuenta selec01onada,
le salida del contador 192 toma un valor alto y el terminal IN4
toma un nivel bajo. Cuando se alcanza esa cuenta seleccionada, la
salida del inversor 1§8 toma un valor bajo lo que bloguea la puer
ta NAND 194 impidiendo que deje pasar otros impulsos a partir del
terminal de enmtrada  CL hacia la entrada de reloj del contador
192 hasta que el control del sistema ponga de nuevo a cero el con=-
tador aplicando una tension baja al terminal GUT4.

FIGURA 8

Cada una de las interfaces de cada cabina 28, 34,
40 y 46 que se ilustran en la figura 1 son de construccién idénti
ca y por tanto, se describird solamente la interface 28 que co-
rresponde a la cabina 0. Para facilitar la descripcién de la in-
terface 28, ésta se divide en la funcién de interface ilustrada
en la figura 8A, la cual manipula el flujo de informacibn proceden
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te del control de supervisién del sistems 22 hasta el selector de
plantas 26, y en'la funcién de interface ilustrada em la figura 8B ‘
que manipula el flujo de informacién procedente del selector de
plantas 26 hasta el control de supervisién del sistema.

La funcién de interface desde el confrol de super
visién del sistema hasta el selector de plantas de cada cabina tig
ne una importancia critica cuando se utiliza un micro-ordenador,
ya que el selector de plantas funciona de manera sincrona o con—
timua, es decir que exige sefiales de control continuas a paﬁtir
del control de supervisién del sistema, mientras que el micro:-orde
nador funciona de manera asincrona o por lotes, con una capacidad
de memoria y una velocidad de funcionamiento limitadas. EL micro-
ordenador prépara las palabras de informacién para cada una de
las cabinas de ascensor, las manda e los varios equipos de coﬁtrol
de cabina y a contimuacién efectda otras tareas tales como ia'lectg
ra de las sefiales de estado procedentes de las varias cabinas y la
preparacifn de nuevas palabras de instruccibn para las cabinas, ba
sdndose en la ltima informacién recibida & partir de las cabinas.

El selector de plantas 26 funciona de manera se-
cuencial, estando sincromizadeo por los espacios de exploracién

proporcionados por las sefiales de tiempo SO0S-S3S8, y las instruc~

ciones procedentes del control 22 de supervisién del sistema deben

aparecer en los espacioé de exploracifn adecuados cada vez qﬁe el
contador de funcionamiento continuo S08~535 cuenta los espacios de
exploracién del ciclo de exploracién. Un fallo en el suministro

de una instruccifn o de una sefial de inhibicién a partir del con
trol de sistema de supervisién 22 durante un espacio de explora-
cién, hace que el control de supervisién del sistema pierda su
control prioritario y cada cabina funcionard automdticamente de

écuerdo con la estrategia de su controlde cabina individual .



10

15

20

25

30

-39 -

Ia estrategia de control de cabina consiste en contestar todas
las llamadas situadas por delante en su direccién de desplaza-
miento, y cuando no existen llamadas suplementarias por delante,
contestard a todas las llamadas en la direccién opuesta hasta
que no existan mds llamadas en esta direccibén. Una llamada de
vestfbulo encima o debajo de una cabina parada la activa para
la direccidén de desplazamiento adecuada para acudir a la 1llama~—
da. "~
La interface 28 que se ilustra en la figura 8A
scluciona el problema de las conexiones entre el control 22-del
sistema de supervisién y el control de llamadas de cabina alma=
cenando la palabra secuencial de informacién recibida del cbnt?ol
de supervisiéﬁ del sistema y extrayendo de manera repetida y se-
cuencial la palabra de informacién almacenada aplicdndola a,sﬁ:
dispositivo de control de cabina asociado. La palabra de informé
cién secuencial se almacenaz en una memoria de acceso secuencial.
explorada de manera constante que extrae y hace recircular la ig
formacién hasta que se reciﬁa una nueva palabra de informacién.
Cuando se recibe la nueva palabra de informacién se cambia el mo
do de recirculacién de la memoria con acceso secuencial para
que la nueva palabra de informacién pueda ser introducida en la
memoria. Esto se efectda sin linea de extraccibén separada en el
control de supervisién del sistema, y sin interrumpir la circula
cifén secuencial de las instrucciones a partir de la memoria con
acceso secuencial o a partir del selector de plantas. Cuando la
nueva palabra de informacién ha sido completamente introducida en
la memoria de écceso secuencial, la memoria vuelve automdticamen-
te al modo de recirculacién para conservar esta nueva palabra has
ta que se reciba la siguiente palabra de informacién.

lds precisamente, la memoria con acceso secuen=—
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cial puede tener la forma de un -registro de desﬁlazamientOZJ;;tal
como el modelo CD4031 de RCA, que tiene una entrada de informacién
D, una entrada de reloj CL, una entrada de modo MODE, una entrada

de recirculacién REC y una salida Q. La palabra secuencial de ins

truceién COMO, que se manda de manera intermitente a partir del
control 22 del sistema, se aplice al terminal de entrada Esﬁqu'
el terminal de entrada COMO estd conectado a la entrada de_ipfog
macibn D del registro de desplazamiento 210. La seflal de tieﬁﬁp
KO8 estd conectada a la entrada de reloj CL del régisbro'dejdes-
plazamiento 210 a través de un inversor 212. Segin se ilustra.en
la figura 3, la sefial KOS,invertida, pasa a un vglor positivo-en
el comienzo de cada cuarta parte de un espacio de exploracién.
Cuando el terminal de entreda MODE del registro de desplazamiento
210 presenta un nivel bajo, el nivel légico de la entrads de in-
formacién D es transferido a la primera etapa del registro de -

desplazamiento cada vez gque la sefial KO8 toma un valor posifivo.

.Por tanto, el registro de desplazamiento 210 es activado cuatrn

veces durante cade espacio de exploracién, 1o que permite qﬁé 4
bitios de informacidén estén contenidos en cada ramura de explora
cién lo mismo que la sefial de entrada secuencial procedente de
cade cabina que se aplica al control de supervisién del sistema,
segidn se iiustra en la figura 7. La figura 8C ilustra el formato
de las sefiales secuenciales procedentes del control 22 de super~
visibn del sistema que se aplican a cada una de las cabinas. las
palabras de instruccién que no estdn relacionadas con las plantas
estdn contenidas en la primera cuarta parte de cada espacio de ex
ploracidén.Por ejemplo,la seflal de instruccién SUT,que exige que
el selector de plantas de la cabina sea ajustado para desplazaien

to hacia arriba,puede ser mandada en el espacio de exploracidén QG

la insﬁruccién SDT que requiere que el selector de plantas sea
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ajustado para desplazamiento hacie abajo, puede ser mandada en el
espacio de exploracién 01; la instruccién DOPN gue exige que una
cabina ebra sus puertas,'puede ser mandada en el espacio de explo
racibn 02; y la instruccién ﬁﬁiﬁ, que notifica & una cabina que
serd la préxima cabina que saldrd de la planta principal, puede
ser mandada enel espacio de exploracibn 03.

Las sefiales relacionadas con las plantas igﬁf,
UPIN y DNIN pueden ser mendadas durante cualquier espacio'dévéxu
ploracién asociado con una planta para cuyo servicio la cébina
de ascensor estd habilitada . Una sefial eficaz PKFL se manda &
una cabina cuando el control 22 del sistema da & la cabina una
instruceibén Qe aparcer en una planta especifica, apareciendo;la
sefinl en la segunda cuarta parte del espacio de exploracifn aso-
ciado con la planta donde 15 cabina debe aparcar. Una sefial éfi—
caz UPIN se manda al selector de plantas de una cabina para éqﬁe-
1las plantas e partir de las cuales la cabina de ascensor es ca-—

paz de asegurar un servicio en direccién ascendente, pero pars

‘las cuales el control del sistema desea que la cabina no tenga

en cuenta las llamadas de vestfbulo hacia arribs efectusdas en
ellas., De la misma manera, una sefial eficaz Bﬁiﬁ se manda a una
cabina para agquellas plantas a las cuales la cabina de ascensor
es capaz de asegurar un éervicio en direccién descendente a par-—
tir de ellas, pero para las cuales el control de sistema desea
que la cabina no tenga en cuenta las llamadas de vestf{bulo en'Qi
reccién descendente efectuadas en ellas. Por tanto, para asignér
uns llamada en direccién descendente a partir de la planta 6 a

la cabinayo, por ‘ejemplo, el control 22 de supervisién del siste

ma mandard sefiales eficaces DNIN a las cabinas 1, 2 y 3 en la cuarta

cuarta parte del espacio de exploracidén 05, que estd asociada con

la posicién de la planta 6 .
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Cuando la entrada MODE del registro de desplazaF
miento 210 tiene un nivel alto, se habilita la entrada de recir-
culacibn REC, y la salida Q es introduéida de nuevo en el regis-
tro de desplazamiento 210 .

EL control 22 del sistema podrfa controlar direc

tamente la entrada MODE del registro de desplazamiento 210, péro

esto exigirfa otro conductor a partir del control 22 de supervi-
sibn del sistema hasta cada cabina, y ampliarfa el programa de
estrategia, aﬁmentan&o la carga impuesta a una memoria de cape~
cidad limitada. Ademis, el 6rgano de trafamiento 22 del sistema:
es relativamente lento, y la obligacién de mandar una palabfé/ée

informacién secuencial conjuntamente con una sefial separada-que

debe introducir con precisién la palabra en la memoria dindmica

gin interrumpir la salida secuencial de la memoria y sin perder
ningdn bitio de la transmisién, puede ser demasiado dura. »,:

La disposicién de la figura 8A soluciona el pro=
blema de introducir con precisién la.palabra de informacidn:prc?
cedente del control 22 del sisféma en el registro derdesplazaé:
miento 210, utilizando solamente un conductor desde el control 22
de supervisién del sisteme hasta cada cabina, y sin peligro de
perder bitios de informacifén, mediante la utilizacién del formato
de la palabra de informacién para controlar la funcién de control
de modo.

M4is precisamente, la funcién de control de modo
es realizada por unos primero y segundo flip~flops J-K 214 y 216,
respectivamente, tales como los modelos CD4027 de RCA , una puer
ta NAND de dos entradas 218, y los inversores 220, 222 y 224, El
terminal de entrada COMO estd conectado a la entrada de activa-
ciéﬁ del primer flip-flop J-K 214, por medio del inversor 220. Las'
entradas J, C y K del flip~flop 214 estdn conectadas con una fuen



10

15

20

25

30

- 43 -

te de potencial unidireccional en el terminal 226. La sefial de
tiempo 3355, que se representa en la figura 3, que es eficaz S0
lomente durante una parte de la tercera cuarta parte del espacio
de exploracién 00, se aplica a una entrada de la puerta NAND 218
por medio del inversor 222. La salida de la puerta NAND 218 se
aplica a la entrada de reposicién del flip~flop 214 por medio del
inversor 224. .

la entrada de accionamiento del segundo fliééflop
J-K 216 estd conectada a masa . Las entradas J y K del flipéfloP
216 estdn conectadas a una fuente de potencial unidireccional en
el terminal 228, La entrada de reloj estd comectada para recibir
la sefial de tlempo S100, la cual es eficaz solamente durante una
parte de la prlmera cuarta parte del espacio de exploracién OO.
La entrada de reposicibn del flip~flop 216 estd conectada cqn‘la
salida 6 del flip~flop 214, Ia salida 6 del flip~flop 216 esf“
conectada a la otra entrada de la puerta NAND 218 y también a 1a
entrada MODE del registro de desplazamiento 210. .

Durante el funcionamiento del control de modo, se
supnne que la salida Q del flip~flop 216 estd en el nivel 1légico
1, lo qﬁe hace que el registro de desplazamiento 210 esté funcio
nando con el modo de recirculacién . La salida 3 de nivel alto
procedente del flip~flop 216 habilita la puerta NAND 218, y la
sefial de tiempo §§55 hace volver a cero el flip-flop 214. Por
tanto, la salida Q del flip-flop 214 se mantiene con nivel alto,
lo que asegura a su vez que la salida Q del flip~flop 216 perma=
nezca con nivel alto manteniendo el registro de desplazamiento 210
en el modo de recirculaciébn.

Cuando el control 22 de supervisidn del sistema
desea mandar uns palabra de informacién a las cabinas,detecta el
paso a un valor negativo de la sefial de tiempo MXCT (véase figura
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2), y manda un cero por delante a cada cabina durante ﬁfﬁf, des~
pués de lo cual manda la palabra de informacibén. El cero delantg
ro en la corriente de informacién es invertido en un uno légico

por el inversor 220 activando el flip~flop 214 para obitener una

salida 6 baja. E1 flip~flop 216 tiene ahora ung seifial baja en

su entrada de reposicién, lo que 'lesbloguea" este flip-flop. La
sefial de tiempo 5100 que se produce en la porcidén central de la
primera cuarta parte del espacic de exploracién 00, dispara el

flip-flop 216 que toma su estado opuesto, y por tanto, su sali

da a toma un valor bajo habilitando la entrada de informacién 2)

del registro de desplazamiento 210, y blogueando la puerta NAND

218 lo que 1mp1de que deje pasar la sefial de tiempo S300 « De es
te modo el reloa K08 introduce los cuatro bitios de informacibn
contenidos en-cada uno de los 16 espacios de exploracién, en el
registro de desplazamiento de 64 etapas 210. Cuando la siguiente
sefial de tiempo 5755 toma un valor positivo, el flip~flop 216
es disparado a su estado opuesto, lo que hace que su salida aﬁtg
me un nivel alto. Esta salida de nivel alto habilita el modo de
recirculacién del registro de desplazamiento 210 antes del final
de la primera cuarta parte del espacio de exploracién 00, hacien
do recircular la nueva palabra de informacibn hasta due se reciba
la siguiente palabra de informacién. La salida 6 dé mivel alto
del flip~flop 216 habilita también la puerta NAND 218 y por tanto
la sefial de tiempo $300 hace volver a cero el flip-flop 214, apli
cando un uno légico a la entrada de reposicién del flip-flop 216
para impedir que lss siguientes sefiales de tiempo S100 disparen el
flip~flop 216 hasta que se reciba la siguiente palabra de ihformg
cifn de instrucciones a partir del control 22 del sistema.

Para impedir que cada cabina esté sometida a un

control indefinido por la dltima palabra de instruccién del dfgg
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no de tratamiento del sistema, en el caso-de que el 6rgano de tra
tamiento del sistema deje de proporcionar sefiales suplementarias
¥y pars sustraer cada cabina al control de un 6rgano de tratamien-
to de sistema errdtico que no proporcione palabras de instruccién
dentro de un intervalo de tiempo pre-ajustado, las palabras de
instruccién se supervisan por el'-dispositivo de programacién de
tiempo 230 . ELl dispositivo de programacién de tiempo 230 puede
incluir un multividbrador 232, tal como el modelo OD4C47A de'hCA,
conectado de tal manera que su salida Q permanezca con nivei'al-
to misntras el periodo del impulso de entrada es mids corto.que el
periodo de tiempo determinado por los componenites RC del disposi
tivo de programacmén de tiempo 234, -

El impulso de entrada que dispara el mult1v1ora—
dor 232, y que lo redispara para mantener la salida de CL en un
nivel alto, es el cero delanteroc en la seflal secuencial COMC. -EL
terminal de entrada COMO estd conectado a las entradas de dlspa-,
ro y de redisparo TRIG y RETRIG, respectivamente, del multivibra
dor 232 a través de un inversor 236 y de un conector de corrien-
te alterna 238, El conector de corriente alterna impide que el
multivibrador 232 tenga su entrada constantemente en nivel alto.
La salida Q de nivel alto del multivibrador 232 permite que las
seflales de instruccidén sean mandadas a partir del control 22 de
supervisién del sistema & las cabinas. En el caso de que el mul-
tivibrador 232 finalice su tiempo de funcionamiento antes de re-
cibir una palabra de informwacidén de instrucciones, la salida Q to
ma un valor bajo para inhibir todas las sefiales desde el control
22 de supervisién del sistema hasta las cabinas, y a continuacién
las cabinas funcionan independientemente de acuerdo con su estra-
tegia de control de cabina individual, habilitdndose cada cabina

para todas las llamadas de vestibulo .
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Lz parada secuencial de instrucciores procedente
del control 22 de supervisién del sistema que aparece en la sali
da Q del registro de desplazaﬁiento 210 se aplica a una entrada
de una puerta NAND de tres entradas 240, a una entrada de una puer
te NAND de tres entradas 242 a través de un inversor 244, y a las
entradas D de los flip-flops tipo D 246, 248, 250, 252 y 254, ta-
les como los flip-flop: del modelo CD4013 de RCA. La salida Q del
flip~flop 246 estéd conectada con una entrada de una puerta NAND
de tres entradas 256. Las salidas 6 de los flip-flops 248, 250,
252 y 254 estdn conectadas con una entrada de las puertas NAND de
dos entradas 258, 260, 262 y 264, respectivamente. ILa salida_Q del
multivibrador 232 estd conectada con una entrads de cada uns de
las puertas NAND 240, 242, 256, 258, 260, 262 y 264, habilivando
estas puertas mientras el control 22 de supervisién del sisteza
estd funcipnando de manera programadza en el tiempo.

La seflal de seleccién STA, que se produce durante

la segunda cuarta parte de cada espacio de exploracién, se‘apiica

a la entrada restante de la puerta NAND 242, Ia salida de la'buez

ta NAND 242 estd conectada con el terminal de salida PKFL, propor
cionando uha sefinl eficaz PKFL en la segunda, cuarta parte de aque
llos espacios de exploracién que contienen una instruccién de’apag x
camiento eficaz procedente del control 22 del sistema.

las asignaciones a partir del control 22 del sis-
tema son sefiales secuenciales eficaces de nivel bajo 66&6, Yy ya
que las sefiales de inhibicién UPIN Yy TNIN tienen un valor bajo
cuando se inhibe una cabina para responder a una llamada de ves—
tfbulo en la planta asociada, el control 22 del'sistema efec-
tda asignaciones de plantas a una cabina con sefiales de nivel al
to UPIN Yy DNIN. Por tanto, una seflal de asignacién eficaz de ni-

vel bajo en COMO debe proporcionar una sefial UPIN o DNIN, de ni-
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vel alto.

M4s precisamente, la sefial de seleceidn STBY que
se produce durante la dltims cuarta parte de cada espacio de ex~
ploracién, se aplica a la entrada restante de la puerta NAND 240.
La salida de la puerta NAND 240 se aplica al terminal de salida
DNIN, proporcionando una sefial de inhibicién de desplazamiento ha

cia abajo de nivel alto DNIN en la Wltima cuarta parte de aque;los(
espacios de exploracién que conbienen una sefial de asignaciéh;efi-e
caz (baja) procedente del control 22 del sistema. Las plantas;que
no han sido asignadas a la cabina tendrdn una sefial de nivel al%o
en la dltima cuarta parte de sus espacios de exploracifn asocia-
dos, proporcionando sefiales de inhibicién eficaces DNIN para"gSQ
tas plantas, . i
‘ La sefial de tiempo K08 y la sefial de seleccib;:‘.
STD se aplican a las dos entradas de una puerta NAND de dos entra
das 266, y la salida de la puerta NAND 266 se conecta a la entrada
de reloj C del flip-flop 246. La tensién de salida de la puerta
NAND 266 tendrd un nivel bajo durante la primera porcién de la ter
cera cuarta parte de cada espacio de exploracién, sincronizando la
informacién que aparece en la entrada D durante el paso a valor po
sitivo del impulso de reloj aplicado a la salida Q. Si la direceién
de servicio ascendente procedente de la planta asociada con un ecpa

cio de exploracién no estd asignada a la cabina asociada con la se-

fial COMO, la entrada D del flip-flop 246 tendrd un valor elevado

durante la tercera cuarta parte del espacio de exploracidén y la sa
lida Q del flip~flop 246 tomard un valor alto. Si la direccién de
servicio ascendente a partir de la planta asociada con un espacio

de exploracién estd asignada a esta cabina, la entrada D del flip-

flop 246 tendrd un valor bajo durante la tercera cuarta parte y la

salida Q del flip-~flop 246 tendrd un valor bajo. El flip-flop 246
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se emplea para almacenar la inhibicién o la asignacién de despla-
zamiento en sentido ascendente, de modo que puede »resentarse al
selector de plantas 26 simultdneamente con la inhibicién o la asig
nacién de desplazamiento en sentido descendente durante cada espa-
cio de exploracién. Ya que la acignacidén de desplazamiento descen-~
dente ha sido selgccionada con el impulso de seleccidn STB, la ‘
puerta NAND 256 la cual proporciona las asignaciones de desplaza~
miento en sentido ascendente, ec también seleccionada por lal%éﬁal
STB. Si la planta del espacio de exploracién asociado no estélasig
nada a esta cabina, la salida Q del flip~flop 246 toma un valor al
to cuande la cuarta cuarta parte del espacio de exploracién.éomieg
za, haciendo que la salida de la puerta NAND 256 tome un valof_ba—
joy pr0porcioﬁando una: sefial de inhibicién de desplazamiento en
sentido ascendente eficaz UPIN durante la cuarta cuarta parte del
espacio de exploracibén asociedo. Si la planta del espacio de ex-
ploracién asociado estd asignada a esta cabina, la salida Q del.
flip~flop 246 toma un-valor bajo en-el comienzo de la cuarta.cudg
ta parte del espacio de exploracién asociado y la salida de la
puerta NAND 256 toma un valor alto, habilitando la cabina para que

iatienda una 1llamada de vestibulo en direccidén ascendente en esta

planta.

Las restantes instrucciones SUT, SDT, DOPN y NEXT

procedentes del control 22 del sistema no estdn relacionadas con

las plantas y se introducen en la primera cuarta parte de los es~

pacios de exploracién 00, 01, 02 y 03, respectivamente. Ademds
una vez que una de estas instrucciones ha sido recibida persisti-
rd hasta que la instruccifn sea de nuevo recibida un ciclo comple
to mds tarde, y no solamente durante el espacio de exploracién en
el cual se ha mandado la instruccién.

La primera instruccién, SUT, que exige que el se-
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lector de plantas 26 sea ajustado para desplazamiento haéia arriba,
es tomada de la primera cuarta parté del espacio de exploracién 00
por el flip-flop 248 y por el dispositivo de pQOgramacién de tiem-
po que incluye una puerta NAND de tres entradas 270, un inversor
272 y una puerta NAND de dos entradas 274. Les sefiales de tiempo
KO08S y SECO, y la sefial de selé%idn STC se aplican a las tres en~
tradas de la puerta NAND 270. Estas sefilales tendrdn todés un nivel
alto durante las porciones centrales de los espacios de expiofa—
cibn 00 a OT,haciendo que la salida de la puerta NAND 270 sea ba-
ja durante este tiempo, y esta sefial baja es transformada en una
sefial alta por el inversor 272. El espacio de exploracién 00 es to
mado de los espacios de exploracién 00 a.07 por la sefial de tiempo-
DECO que tiené un valor alto solamente dufante los espacios de ex-
ploracién 00 y 08 de cada ciclo de exploracifin., ILa salida del’in-
versor 272 y la sefial de tiempo DECO se aplican a las dos ertradas

de la puerta NAND 274, y la salida de la puerta NAND 274 se aplica

‘2 la entrada de reloj C del flip-flop 248. Si el control 22 del

sistema exige que el selector de plantas .26 sea ajustado para des—
plazamientos en sentido ascendente, la primera cuarta parte del eg
pacio de exploracién 00 tendrd un valor bajo, ¥ por tanto la en-
trade D del flip-flop 248 tendrd un valor bajo durante este tiem=-
po. Esta sefilal de nivel bajo se aplica a la éa%ida Q. Por tanto
1a, salida<6 » que estd conectada con una entrada de la puerta NAND
258, tomard un valor alto, haciendo gue la salida de la puerta
NAND 258 tome un valor bajo, proporcionando una sefial eficaz SUT,
Ya que el flip-flop 248 no serd activado de nuevo hasta el siguien
te espacio de exploracién 00, la sefial que aparece en el terminal
de salida SUT persistird hasta que se examine de nuevo el nivel 1§
gico en la primera cuarta parte del espacio de exploracién 00,

La instruceién SDT procedente del control 22 del
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sistema que exige que el selector de plantas 26:sea ajustado para
desplazamientos en direccién descendente, se tome de la primera
cuarta parte del espacio de exploracién 01 por medio de una puer—
ta NAﬁD de dos entradas 276 que tiene una entrada conectada a la
salida del inversor 272 y una entrada a la sefial de tiempo DEC1.
La salida de la puerta NAND 276 estd coﬁectada con la entrzéa de
reloj C del flip-flop 250, la salida 6 del flip-flop 250 éété co
nectada a una entrada de la puerta NAND 260 y la salida de la
puerta NAND 260 proporciona la instruccién SDT .

- la instruccién DOPN procedente del control 22 del
sistema que exige qué las puertas de la cabina se abran, ée‘foma
de la primera cuarta parte del espacio de exploracibn 02 pof me~
dio de una puer%a NAND de dos entradas 278 que tiene una enfrada
conectada a la salida del inversor 272, y una entrada conec%ada a
la sefial de tiempo DEC2. La salida de la puerta NAND 278 estd co-
nectada con la entrada de reloj C del flip-flop 252, La salida 6
del flip~flop 252 estd conectada con una entrada de la puerta NAND
262, y la salida de la puerta NAND 262 proporciona la instfuccidn
TOPN. ,

La instruccién NEXT procedente del sistema de con
trol 22, que designa la cabina que ha de ser la siguiente cabina
que saldrd de la planta principal, se toma de la primera cuarta
parte del espacio de exploracibén 03 por medio de una puerta NAND

de dos entradas 280 que tiene una entrada conectada a la salida

. del inversor 272 y una entrada conectada con la sefial de tiempo

DEC3. L& salida de la puerta NAND 280 estd conectada con la entra
da de reloj C del flip-flop 254, la salida Q del flip-flop 254 es
t4 conectada una entrada de la puefta NAND 264, y la salida de la
puerta NAND 264 proporciona la sefial NEXT.

La porcién de la interface 28 que estd relaciona-
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da con el flujo de informacién a partir del selector de plantas 26
hasta el control 22 del sistema, se ilustra en la figura 8B. El sg
lector de plantas 26 proporciona las sefiales de estado AVPO-AVP3,
INSC, BYPS, UPIR, AVAS, W50, DBQT, IDCL y CALL, las cuales, al

ser recibidas por el control del sistema se almacenan en el RAMO,

que se ilustra en la figura 5. lLas Seﬁaleé de habilitacifi de plan
tas hacia arriba y-hacia abajo MFO0 y WTO1, y las llamadas de cabi
ne 33 se almacenan en las RAIS 2, 3, respectivamente, quétse ilus~
tran en la figura 5. Las sefiales AVPO-AVP3 proporcionan ia direc-

cién binaria de la planta donde una cabina estacionaria cctd situa

da, ¥ cuando la cabina se desplaza proporciona la direccifn bina-

ria de la planta mds proxima donde la cabina puede hacer una para
da normal. La‘seﬁal iNSC pasa a ser eficaz cuando la cabina estd
en servicio con el control 22 del sistema. La sefial BYPS es efi-
caz cuando la cabina estd ajustada para ignorar las llamadacs de
vestibulo. Por ejemplo, cuando una cabina que se desplaza en sen
tido descendente estd cargada, ignora las llamadas de vestibulo
que encuentra en su camino hacia la planta principal. Igualmente,
cuando una cabina situada en la planta principal est4 cargada, ig
nora las llamadas de vestibulo para desplazamiento en sentido as-
cendente. En ambas situaciones, la cabina genera una seflal eficaz
BYPS. La sefial UPTR tiene un valor elevado o eficaz cuando la ca-
bina estd ajustada para desplazamiento en direccién ascendente, ¥
tiene un valor bajo cuando la cabina estd ajustada para desplaza-
niento en sentido descendente ., La sefial AVAS es eficaz cuando la
cabina estd en servicio, ha contestado todas las llamadas y estd
parada en una planta con sus puertas cerradas. De este modo la
cabina SIGUIENTE, que estd normalmente situada en la planta prin-
cipal con su puerta abierta y sus ldmparas de vestfbulo indicado=-

ras de desplazamiento en direccién ascendente . iluminadas, no se



10 -

- 15

20

25

30

- 52 -

considera como cabina AVAS. La sefilal WT50 es eficaz cuando el peso
de la carga en la cabina del ascensor es superior al 50% de su car
ga nominal,., La sefial 5355 es eficaz cuando el grupo motor-genera=—
dor que proporciona la energia eléctrica para el motor de-arrastge
del ascensor estd parado; La sefial ﬁﬁﬁf es eficaz cuando las puer-
tas del ascensor estdn cerradas, y le sefial TAIL es eficas cuéndo
la cabina del ascensor tiene una llamada de.cabina regisﬁrada.

El control 22 del sistema puede ser aplicado a cual
quier estructura sin necesitar que sea adaptado particularmeate a

la configuracién de edificio, o que sea disefiado inicialmente. sabien

- do cuales son las cabinas que habrdn de préstar servicio a~ias va-—

rias plantas. Toda esta informaci6n se aplica al comtrol 22 delvsig

)
. tema bajo la forma de sefiales procedentes del control de cabinas 14.

Se trata de una caracteristica importante que amplfa mucho el aspec

to de universalidad del control 22 del sistema. Las seflales NMTOO y
TITO1 son sefiales secuenciales que pueden ser obtenidas por una pis
ta de memoria fija en el control de cabinas 14, y son_eficaces en
los espacios de exploracién asociados con las pléntas a las cuales
la cabina estd habilitada para prestar servicio en las direcciones .
ascendente y descendente, respectivamente. La sefial 32 es una se-
fial secuencial relacionada con las plantas qﬁe es eficaz durante
los espacios de exploracién asociados con las plantas para las cug
les la cabina tiene una llamada de cabina registrada.

Los multiplexores 290 y 292, por ejemplo del tipo
CD4051A de RCA, y un conmutador cuadruplé 294, por ejemplo el mo-
delo CD4016A de RCA, utilizado como puerta, se emplean para pro-
porcionar la seflal secuencial DATO. Los multiplexores 290 y 292
se émplean para introducir las seflales no secuencisles en los es-
pacios de exploracién mientras que el conmutador bilateral cuddru

ple 294 multiplexa las salidas secuencizles de los multiplexores
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290 y 292 con la sefial de habilitacidén de plantas ya secuenciali-
zada FEN y la seflal de llameda de cabinas SE.

El multiplexor 290 se habilita para los primeros
ocho espacios de exploracién del ciclo de 16 espacios de explorg-
cién conectando la sefial de tiempo SECO a la entrada de inhibicién
por medio de un’inversor 296,y se habilita el multiplexor 292 para
los Yltimos ocho espacios de exploracién de un ciclo de explora-
¢ién, conectando la sefial de tiempo SEC! a la entrada de inhibi-
cibn del multiplexor 292 a través de un inversor 298. Las - eatra-
das de informacién DO a D7 de los multiplexores 290 y 292 estdn
conectadas para recibir las sefiales que han de ser muitiplexadas
y sus entradas de control C1, C2 y C3 esﬁén conectadas a las se-
ﬁales‘de tiemﬁo 503, S1S y 82S. Cuando la direccién binaria apli-
cada a las entradas del control cambia, se conecta a la salida OUT
una entrada de informacidén diferente . Segin se ilustra en la fi
gura 8B, las sefiales de posicién de cabina avanzada AVPO~AVT3, la
seflal de cabina en servicio INSC y la sefial de derivacién BYPS es

t4n conectadas a las entradas de informacién del multiplexor 290,

'Y la sefial de direccién de desplazamiento UPIR, la sefial de dispo

nibilidad KVKE,la sefial de carga de cabina Wtﬁo, la sefial de pa-
rada del motor-generador Eﬁﬁﬁ;la sefial de puertas ESEE, y la sefial
de llamada de cabina CALL estdn conectadas a las entradas de infor
maci6n del multiplexor 292, La salida del multiplexor 290 estd co
nectada con la entrada asociada con el conmutador A del conmuta-
dor bilateral cuddruple 294 y la salida del multiplexor 292 estd
conectada a la entrada asociada con el conmutador B del conmuta-
dor bilateral cuddruple 294, Las entradas de control de los conmu
tadores A y B estdn conectadas con la sefial de seleccién STC, pa-
ra aplicar las seflales de estado a la primera cuarta parte de sus

espacios de exploracifn asociados, segin se ilustra en la figura 7.
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Las sefiales de habilitacién de plantas NT00 y HT01
se combinan para proporcionar una sefial patrén de habilitacién de
plantaslfﬁﬁ, que tiene en cuenta también si la cabina estd en.ser-
vicio (INSC) con el control 22 del sistema, y si la cabina estd o
no dejando pasar en derivacién las llamadas de vestfbulo (BYPS).
Estas seflales se combinan por medio de las puertas NAND 296, 298
¥y 300, y de los inversores 302 y 304. Las sefiales MT00 §—ﬁf§7 se
aplican a las entradas de la puerta NAND 296, la cual eszuna puer
ta de doble entrada, y la salida de la puerta NAND 296 egtd coneg
tada con una entrada de la puerta NAND 298, la cual es bamhién
una puerta NAND de doble entrada. La salida de la puerté.ﬁKND 298,
que proporciona la sefial FEN estd conectada con la entré&é del con
mitador bilateral cuddruple 294 del conmutador C. La sefial INSC se
aplica a una entrada de la puerta NAND 300, la cual es una puerta
NAND de doble entrada, y la sefial BYPS se aplica a la otra entra
da de la puerta NAND 300 a través del inversor 302, La salida de
la puerta NAND 300 est4d conectada con la entrada rest %é de la
puerta.NAND 298 a través del inversor 304. La salida de lé puerta
NAND 298 tendrd un nivel bajo si la cabina es una cabina en servi
cio que no estd dejando pasar en derivacién las llamadas de vestL
bulo y estd habilitada para atender las llamadas de vestfbulo, por f
lo menos en una direccién de servicio a partir de la planta asocia
da con el espacio de exploraciénconsiderado]a sefial de seleccién
STD se aplica a la entrada de control del conmutador C, haciendo
que la sefial patrén de habilitacién de plantas FEN sea introduci-
da en la tercera cuarta parte de cada espacio de exploracién.

Las llamadas secuenciales de cabina SE se aplican
a la entrada de informacién del conmutador D del conmutador cud-
druple bilateral 294, a través del inversor 306, y la entrada de

control del conmutador D estd conectada a la sefial de seleccién
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STB, que introduce las llamadas de cabina en la cuarta cuarta par-
te de los espacios de exploracién.

las salidas de los conmutadores A, B, C y D del
conmutador cuddruple bilateral 294 estdn conectadas en comdn, y
la conexién de salida comdn estd conectada con una fuente de po~
tencial unidireccional en el terminal 308, a través de una resig
tencia 309. La conexién de salida comin estd también conectada a
la base de un transistor NPN 310 a través de una etapa intermedia
no inversora 312, tal como una etapa del modelo CD40SOAD aézRCA y
ung resistencia 314. La base del transistor 310 estd tambiéﬁ co~
nectada a masa a través de una resistencia 316. EL emisor gdel tran

sistor 310 estd conectado & masd, y el colector estd conectado al

terminal de saiida DATO, que proporciona la sefial de informacién
secuencial bara la interface 72 del 6rgano de trafamientd.»
FIGURA 9 )

- La figura 9 es un diagrama en bloques qué de maﬂe-
ra general establece una estrétegia de supervisién de grupo nueva
y mejorada para controlar el conjunto de cabinas de ascensor para
que contesten las llamadas de servicio de ascensor de acuerdo con
las enseflanzas del invento., El sistema ilustrado en la figura 9
representa un programa para llevar a la prdctica la estrategia se
gén el invento, estando cada uno de los bloques ilustrados en la
figura 9 ‘completamente desarrollado en los organigramas de las fi-
guras 11 a 23, Los organigramas de las figuras 11 a 23 son organi
gramas de programador, los cuales, tomados con las demds figurag,
la memoria y un manual de utilizacién de micro-ordenador, propor-
cionan detalles suficientes para que un programador normalemnte
entrenado pueda establecer las instrucciones necesarias para pro
gramar el micro-ordena@or. Los blogues de la figura 9 incluyen

también un mimero de identificacién de LCD que se refiere a los
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subprogramas ilustrados en los organigramas de las figuras 11 a
23. ’

En general, la estrategia de supervisién de grupo
nueva y mejorada tiene un cardcter universal, y puede ser aplica-
da sin modificacifén notable a cualquier edificio. E1 érgano de
tratamiento del sistema depende completamente de la informacién
procedente de los varios equipos de control de cabinas, fespecto
a lo que cada cabina ec capaz de hacer. El 6rgano de trataﬁiento
del sistema utiliza esta informacibn para establecer la configura
cién especifica de edificio que existe actualmente, es decir para
establecer las cabinas que estdn en servicio y las plantés-iﬁra
las cuales las cabinas estdn habilitadas para prestar serv1§io,
asf como las direcciones de servicio a partir de estas plantas;
El 6rgano de tratamiento del sistema aplica entonces su estrate-
gia universal a esta configuracién.

La estrategia universal intenta distribuir unifor

" - memente, entre todas las cabinas en servicio, la carga de trabajo

real, asi como la carga de trabajo que puede surgir entre asigna-
ciones. La distribucién de esta carga de trabajo real y posible
estd basada en ciertos valores promediados dindmicos calculados
justo antes de efectuar las acsignaciones,

Las asignaciones se hacen principalmente basdndo
se en los "pulsadores de vestibulo" en lugar de las "llamadas de
vest{bulo", por lo menos hasta que las llamadas de vestfbulo "asig

nadas™ a una cabina en razén de la asignacibn de Tos pulsadores de

" vestibulo satisface uno de los valores promediados dindmicos apli-~

cables. En efecto, se asigna a cada pulsador de llamadas de vestf
bulo un espacio de exploracifén, y estos eépacios de exploracién
se asignan a las cabinas de acuerdo con la estrategia universal.

El sistema de ascensor es un dispositivo secuencial multiplexado
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en el tiempo, en el cual los espacios de exploracién de las plan-
tas se producen sucesivamente., - 7

La asignacién de espacios de exploracién a las va
rias cabiras no se hace basdndose en un bloque inflexible de -plan
tag adyacentes, normalmente agociadas con el concepto de zona,ni tam
poco se hace basdndose en un blogue flexible de plantas adyacen
tes normalmente asociadas con el concepto de zona flotante entre
cabinas en servicio, y no se trata de una operacién aleatoria., la
asignacibn de espacios de eﬁploracién estd incorporada en-una es-
tructura de prioridades predeterminada, que incluye: o

(1) el vaciado de ciertas asignaciones de:éspacio
de exploracién antes de cada proceso de asignacién;

(2) la asignacién de espacios de exploraciéh en un
orden general basado sobre las plantas atendidas con la misma com
binacibn de éabinas, llamdndose cada conjunto de este tipo un "gru
po"; _ .

. (3) la asignacién de los espacios de exploracién
de los grupos en una pluralidad de operaciones de asignacién, cam
biando las limitaciones aplicadas y controlando los valores prome
diados dindmicos en cada operacién, incluyendo las limitaciones y
los valores promediados dindmicos aquellos que estdn orientados
en funcién del grupo, asf como en funcién del edificio;

(4) la asignacién de espacios de exploracibn a las
cabinas habilitedas para cada grupo de acuerdo con un orden dind-
mico de prioridad de Eabina, calculado antes de cada proceso de
asignacién basdndose en la carga de trabajo real, y teniendo tam-
bién en cuenta si la cabina ha recibido o no la agasignacidn NEXT
(siguiente) y si el grupo motor=-generador asociado con una cabina
estd parado debido a un periodo de inactividad predeterminado;

(5) la asignacibn de espacios de exploracién a
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las cabinas, empezando a partir de las cabinas en una direccién
predeterminada, siendo la direccién predeterminada de una cabina
ocupada su direccién de desplazamieto, y basdndose la direceién
predeterminada de una cabina desocupada sobre las condiciones de
trédnsito existentes corrientemente y sobre las direcciones de asig
nacién de las cabinas ocupadas;

(6) la asignacién de los espacios de explorécidn

‘a cabinas ocupadas con la limitacién de que las plantas asociadas

estén situadas a una distancia de trayecto predeterminada.adparﬁf
de la cabina, contrariamente a una separacién fisica; y - -.
(7) se asignan espacios de exploracién a cabinas

desocupadas en servicio sin la limitacién de distancia de recorri

. do de (6).

’ La descripcién del proceso de asignacién se refie
re a la asignacién de los espacios de exploraciéna las cabinas.
Los espacios de exploracién estdn asociados cada unocon un pulsa-
dor de llamada de vestfbulo diferente, y los pulsadores de ilama-
da'de vestibulo estdn relacionados con las direcciones a partir
de las plantas en las cuales los pasajeros situados en las plantas .
desean.desplazarse. Por tanto, la asignacibn de espacios de explo-
racién a las cabinas puede ser considerada como la asignacién de
apeaderos, y de direcciones de servicio a partir de éstos, a las
cabinas, o en resumen la asignacién de direcciones de servicio a
partir de los apeaderos hacia las cabinas. Se observard que el

término "direceidn de servicio" cuando se aplica a los apeaderos

-en el proceso de asignaci6n, se refiere a la direccién a partir

de la planta en la cual los pasajeros situados en esta planta de
sean desplazarse, y no estd relacionado con el establecimiento
de las direcciones de servicio para las diversas cabinas del as-—

censor.
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lids particularmente, la puesta en marcha del sis-

tema de ascensor 10 ilustrado en la figura 1 se indica en el ter-

‘minal 320. Ia etapa 322 lée las sefiales de entrada INO a IN3 apli

cadas al terminal de entrada de la memoria de control 82 (figura

“4) a partir de las varias cabinas, y almacena las sefiales en la

memoria de almacenado de informacién B6. La etapa 324 cuenta el
nimero de cabinas de ascensor que estdn en servicio con é; con~
trol 22 del sistema (NSC) y la etapa 326 determina si existen por
lo menos dos cabinas bajo contrdl del control 22 del sistemz, En
caso contrario, no se necesita control de supervisién de -grupo, ¥y
el programa vuelve a la etapa 322. Bl programa permanece eﬁ este
estado hasta que existan por lo menos dos cabinas en servicio con
el control 22 del sistema. 5in control de supervisién defgrupo,
las cabinas estdn habilitadas para ver todas las llamadas de ves—
tZbulo y contestardn a las llamadas de servicio de ascenéor de
acuerdo con la estrategia ectablecida en sus equipos de control
de cabina individuales’tal y como se ha descrito mds arriba.

S5i la etapa 326 encuentra que existen dos o més

cabinas en servicio con el control 22 del sistema, el programa a-

vanza a la etapa 328 que forma unas mdscaras de llamadas de subi-

. da y de bajada.las mascaras de llamada de bajada y de subida se

almacenan en la memoriaprincipal de las RAMS 9 y 10 respectivamen
te,de la memoria de almacenado de informacidén 86.Cuando se hace
referencia a las RAMS 0-15 es Util verificar el mimero de la RAM

en el grafico de RAM de la figura 5. Las RAMS 9 y 10 siven esemid!
mente para visualizar las sefiales de bajada y.subida de habilita

cién de planta MTO1 y HIOC, respectivamente, indicando, para ca-
da cabina,las plantas y las direcciones a partir de las mismas
que pueden ser atendidas por la cabina. Por tanto, si la palabra

binaria de la RAK 10, que corresponde al nivel de planta 15 es



10

15

20

25

30

- 60 -

0111, por ejemplo, esto indica gue solamente'las cabinas 0, 1y
2 son habilitadas para atender una llemada de vestibulo para su
bir a partir del nivel de planta 15. Se'observaré que esta dispo
sicién conserva la universalidad del programa, haciendo que pue-
da sér aplicado a cualquier configuracibn de edificio, ya que el

programa obtiene la informacién respecto a la configuracién de

edificio a partir de las cabinas, y a continuacién almacena la

configuracién de edificio para utilizarla como referencia en ca-
so de cambio. e

La etapa 330 cuenta los espacios de eploracién
en cada grupo asi comc el ndmero total de espacios de eip;oracién
en el edificio y almacena estas sumas para referencias futuras.
A cada pulsaéor de llamada de vestibulo se asigna un espééio de
exploracién. Por tanto, en un edificio de 16 niveles, los nive-
les primero y décimosexto tendrdn un espacio de exploracién, y
las catorce plantas o catorce niveles intermedios tendr4n-cada
uno dos espacios de exploracién, lo que hace un total de 30 es-
pecios de exploracién. Ia palabra grupo se refiere a un conjunto
de plantas atendidas por la mismae combinacién de cabinas., Por
ejmplo, con cuatro cabinas pueden formarse hasta 16 grupds dife-
rentes, siendo el grupo 0000 un grupo inactivo. Si todas las ca-
binas prestan servicio a todas las plantas, existird solamente

un grupo vdlido. En una configuracién de edificio de tipo medio,

- usualmente habrd solamente un mimero reducido de grupos, pero el

- programa manipulard el mimero mdximo posible de grupos.

La etapa 332 determina el mimero medio de espacios
de exploracién por grupq,ASI, dividiendo el mimero de espacios de
exploracién en cada grupo, determinado en la etapa 330, por el ni

SCI)' La

SB)eS decir el ndmero medio de espa-

mero de cabinas en servicio capaz de atender el grupo (N

etapa 332 determina también A
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cios de exploracién en el edificio por cada cabina de ascensor en
servicio, dividiendo el mimero total de espacios de exploracién
en el edificio por NSC’ es decir el mimero de cabinas en servicio.

Las etapas 334 y 336 repiten a continuacién las
etapas 322 y 324, respectivamente, leyendo la'entrada de la ROM 1
de la memoria de control 82, y contando las cabinas en servicio.
La etapa 338 determina si se han producido cambios en lé-configu~
racién del edificio después de la ¥ltima lectura de la eﬁtrada;
por ejemplolla etapa 338 determina si el nvmero de cabinas en ser
vicio ha cambiado. 5i se ha producido un cambio, el prcgrama vuel
ve a la etapa 322, ya que las mdscaras de habilitacién de plantas
¥ los mimeros promediados de espacios de exploracién preV1amente
estable01dos han dejado de ser vdlidos, y por tanto deben ser ac—
tualizados utilizando la mds reciente configuracién de1~ed1f1clo.

Si la etapa 338 encuentra que no se ha'producido
ningin cambio capaz-de invalidar NSC’ ASB’ 0 ASI en un grupo cual-
quiera, el programa avanza hasta la etapa 340. La etapa 340 cuen-
ta el mimero de llamadas de vesti{bulo por grupo, asi como el ndme
ro total de llamadas de vestfbulo en el edificio, y almacens es-
tas sumas para referencia futura.

La etapa 342 determina el mimero medio de llama-
das de vestfbulo efectuadas por cada grupo, ACI’ dividiendo el
mimero de llamadas de vestibulo en cada grupo por el mimero de ca
binas en servicio que étienden el grupo. El mimero medio de llama
das de vestibulo efectuadas por cada cabina en el edificio, ACB’
se determina dividiendo el nimero total de llamedas de vestibulo
en el edificio por NSC’ es decir el ndmero de cabinas de ascensor
en servicio.

La etapa 344 verifica las condiciones especiales

de trdnsito, tales como las que inician los dispositivos de trd-
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fico mdximo descendente y ascendente. Si se detectz una condieibn
gue da lugar a un estado de trdnsito mdximo, la etapa 344 pone en
prdctica la estrategia asociada con el trdnsito mdximo particular
que ha sido detectado.

La etapa 346 comprueba los dispositivos de plan-
tas especiales, tales como los dispositivos de planta prigcipal
y de planta de reunién. Si existe la necesidad de uno o &dfios
dispositivos de planta especial, la etapa 346 pone en prdctica la
estrategia asociada con el dispositivo de planta esPecia} elegido.

La etapa 348 vacfa de las tablas de asignacién de
direccién de desplazemiento hacia arriba y hacia abajo,;aimacena—
das en las RANS 6 y T, respectivamente, todas las asignaéiones de
espacio de eiploracién, salvo aquellos espacios de exploracién
previamente asignados gue tienen una llamada de vestibulo regis-
trade asociada con ellos, y los espacios de exploracién proceden
tes de un grupo constituido por una cabina. -

La etapa 350 elimina todas las asignaciones de es
pacio de exploracibén sobrantes. Por ejemplo, si el mimero de lla-
madas procedentes de un grupo de cabinas asignado a la cabina es
igual o suberior al ndmero promediado de llamadas de.vestibulo
por cada cabina en el edificio ACB’ se suprimen todas las demids
asignaciones a esta cabina. Si las llamadas asignadas a una cabi
na a partir de un conjunto de cabinas no es superior a ACB’ pero
si todas las llamadas asignadas a la cabina son iguales o superior
a ACB’ le fase 350 cuenta los espacios de exploracién asignados a
la cabina que han registrado una llamada de cabina, empezando por
el espacio de exploracién asociado con la posicién de la cabina
¥y continuando en la direccién de desplazamiento de la cabina y
cuando se ha alcanzado el nimero promediado de llamadas de edifi

cio por cabina ACB’ se vacian todos los demds espacios de explo-
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racibn asignados a esta cabina.

La fase 352 asigna la direccibn a partir de una
cabina en servicio desocupada en la cual es preciso efectuarlla
asignacién de espacios de exploracién a la cabina. '

Si una cabina est4 ocupada la direccién de explo
rdcibén o la asignacién de espacios de explordcién a la cqb;na es
la direccifén de desplazamiento de la misma. Para decidifliéldirqg
cibén de exploracién que ha de ser asignada a una cabina ea’ servi-
cio desocupada,se fienen en cuenta las direcciones de explgracién
asignadas a las cabinas ocupadas, conjuntamente con lancpn@icio—
nes de trdfico presentes . En cierftos casos que se descr@bifén.més
adelante, es conveniente utilizar también la dltima direccién de
desplazamieto de una cabina en servicio desocupada. o

Le fase 354 asigna el orden en el cual las -cabi-
nas han de ser tenidas en cuenta z la hora de asignarlas espacios
de exploracibn, y se tiene en cuenta en primer lugar la cabina que
tiene el mimero mds pequefio de 1lamadas de cabina y de vestibulo
combinadas, y asf sucesivamente.,

La fase 356 asigna los espacios de explofacidn de
cada grupo a las cabinas, en el orden de las cabinas_determinado
por la fase 354. Los grupos se consideran en el orden del nimero
creciente de cabinas por grupo. La asignacién de los espacios de
exploracién a las cabinas asociadas con cada grupo se hace en una
pluralidad de operaciones, por ejemplo, tres operacidnes. La pri-
mera operacién de asignacién es una operacién de asignacién espe-
cifica que considera lass situaciones preidentificadas y las priori-
dades. Por ejemplo, los espacios de exploracién asociados con las
plantas para las cuales las cabinas tienen una.llamada de cabina
se asignan a las cabinas adecuadas; los espacios de exploracién ra

ra direccibén ascendente y descendente asociados con una planta en
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la cual estd esperando una cabina en servicio desocupada, se asig
nan a esta cabina; si existe. una cabina con una asignacién NEXT,
se asigna a esta cabina el espacio de exploracién asociado con la
direccién de servicio de planta principal ascendente; y si existe

una cabina con uns adggnacién de planta de reunién CONV, se asigna

' a esta cabina ambos espacios de exploracién asociados con la plan

ta donde se celebra unas reunién., La segunda operacién esfpﬁa asig

nacidén general que asigna espacios de exploracidn a las cabinasd

3

los grupos de acuerdo con nimeros promediados de 11m1taclon dina~-

mica predeterminados y de acuerdo con una limitacidén dp dlstancla

- .

Es posible efectuar una tercera operacidn para intentar 351gnar

todos los espacios de exploracién no asignados que puedan quedar

después de las dos primeras operaciones.la tercera 0pefé§ién eli

mina ciertas limitaciones empleadas durante la segunda-qperacidn.
La fase 358 efectua la lectura de las RAMS 4, 5,

6y 17 en la salida de la memoria de almacenado de info;magién 86 .

donde la informacién procedente’de estas RAIS aparece bajb'la fog_
ma de sefiales de salida secuenciales OUTO, OUT1, OUT2 y OUT3 para

las cabinas 0, 1, 2 y 3 respectivamente.

Después de transmitir las asignaciones a las cabi -

nas el programa vuelve & la fase 334 descrita mds arriba.
FIGURA 10
La figura 10 es un organigrama del subprograma
ILCD2 que se utilizard para leer las seflales secuenciales de entra
da EﬁBLEﬁi procedente de las cabinas, las cuales aparecen en el
orificio de entrada de ROM1, y para almacenar estas seflales en las

RAMS O, 1, 2 y 3. Como se ve en la figura 5, las seflales de esta-

do procedentes de cada una de las cabinas, las cuales aparecen en ‘

la primera cuarta parte de un espacio de exploracidn, se almacenan

en RAN O, las Flamada de vestibulo para subir ¥y bajar 1z y 52, res
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pectivamente, las cuales aparecen en la segunda cuarte parte de
las sefiales INO e IN1 se almacenan en RAM 1, las sefiales de habi

" litacién de plantas FEN, las cuales aparecen en la tercera cuar-

 ta parte, se almacenan en RAN 2, y las llamadas de cabina SE se

almacenan en RAM 3. Segin se describird mds adelanten, las sefia-

les de-habilitacién de planté FEN se almacenan tan solo provisio

" nalmente en RAM 2, y mds tarde son transferidas a otro eipiaza—

miento de almacenado de RAM cuando se forman las médscaras.de Ila

madas para subir y bajar. i
 Més precisamente, se introduce el sub—prégréma
LCD2 en el terminal 360 y la fase 362 vacia el acumulador‘y;el
elemento de acarreo.OY de CPU 80representado en la figura 4, cuan
do se efectan todas las transferencias de entrada a través del

acumulador. Como se ha explicado mds arriba, la sefial MXCT,-repre

, sentada graficamente en la fig. 2 y producida por el "hardire" de

la figura 6, es utilizada por CPU 80 para determinar el.com;enzo
de un ciclo de exploracién. La sefial IXCT tiene un nivei bajo du
rante el ¥ltimo espacio de exploracién, y CPU 80 se sincroniza
con el ciclo de exploracién durante los valores negativos de HXCT.
La fase 364 se cierra sobre si misma cuando MXCT tiene un valor
nulo, ya que ha dejado pasar la transicién a un valor negativo.
Cuando MXCT es un uno légico, el programa avanza hasta la fase
366, la cual determina si MXCT es un uno légico. Mientras MXCT si

"gue siendo un uno légico, la fase 366 se repite. Tan pronto como

MXCT pasa a ser un cero légico, el programa avanza a la fase 368.
La fase 368 introduce la entrada de la ROM 1 en las RANMS O, 1, 2
¥y 3, un espacio de exploracién tras otro. Después de cada espacio
de exploracién, la fase 370 comprueba si el ciclo de exploracién
hs terminado, y en caso contrario la fase 368 se repite para leer

¥y almacenar el siguente espacio de exploracién. Cuando todos los
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-espacios de exploracién han sido lefdos ¥y almacena&os, la fase 370

avanza hasta el terminal de salida del sub-programz 372.
PIGURA 11 '
La figura 11 es un organigrama de un sub-programa

LCD1 que se utilizard para contar las cabinas en servicio con el
control 22 del sistema, y por tanto puede ser empleado para efec-
tuar las funciones indicadas en los bloques 324 y 336 de-la ‘figu-
re 9. Ya que se tendrdn en cuenta todas las cabinas del ascensor,
la fase 382 prepara el circuito de las cabinas inicializando el
ndmero o la cuenta de cabinas en la cabina Q. La fase 382’vgcia
también el contador binario que contendrd el ndmero de céﬁ;nas‘en
servicio NSC',

, Las fases 384 y 386 léen las palabras de 4 bitios
INSC y BYPS, respectivamente, que estdn situadas en la RAK O (figu
ra 5) ¥y se almacenan estas palabras en un emplazamiento provisio-
nzl donde los bitios pueden ser examinados. La fase 388 zxamina
el bitio de la palabra BYPS esociada con la cabina O, y:Si se tra
ta de un uno ldgico, 1la cabina estd dejando pasar en deri-
vacién llamadas de vestibulo y no se tendrd en cuenta como cabina
en serﬁicio. A continuacién el programa avanza a la fase 396 que
pasa a la cabina siguiente, de modo que pueda verificarse la cabi
ne 1. Si la cabina no estd dejando pasar llamadas en derivacidn,
la fase 388 avanza a la fase 390 que verifica el bitio de la pala
bra INSC asociada con la cabina 0, para determinar si la cabina
estd en servicio con el equipo de tratamiemto del sistema de acuer
do con el equipo de control de caBina de la cabina 0. Si este bi-
tio es un cero légico, no se cuenta la cabina y el programa avanza
a la fase 396. 5i el bitio de INSC es un uno 1légico, el programa

avanza a la fase 392 gue aumenta una unidad N o ©8 decir la cuen-

S
ta binaria de las cabinac en servicio desde el punto de vista del
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control del sistema. La fase 394 habilita el bitio de la palabra

INSV para la cabina 0. La palabra INSV es una palabra de 4 bitios, L

uno por cada cabina, que indica si cada cabina estd o no en servi
cio de acuerdo con el control 22 del sistema,

La fase 394 avanze a la fase 396 que aumenta una
unidad el mimero de cabinas, y la fase 398 verifica si todas las
cabinas han sido tenidas en cuenta. En caso contrario 1é~fdse 398
vuelve a la fase 388 para verificar los bitios de BYPS e INSC de
esta cabina. Cuando todas las cabinas han sido examinadas, -se fdg
ma una nueva palabra de 4 bitios INSV y la fase 400 introduce eg
ta palabra en la memoria de caracterizacién de estado dé RAM O.

La fase 402 %ntroduce la cuenta de Ny en la memoria de éa?acteri
zacibn de estado de RAM O, y el programa sale por el terminal 404,
FIGURA 12 L

La figura 12 es un organigrama de un sub-programa
LCD9 que se utilizard para formar las mdscaras de llamada para su
bir y bajar, indicadas en el bloque 328 de la figura 9. Se intro-
duce el sub-programa LCD9 en el terminal 410, ¥ ia fase 412 supri
me las mdscaras de llamada de subida y de bajada en las RANMS 10 y
9; respectivamente, inicializa la cuenta de plantas en el espacio
de exploracién 00, inicializa la cuenta de cabinas en la cabina 0,
y sitda un indicador de verificacién en cero por cada cabina.

Ia fase 414 lée la palabra binaria de 4 bitios de
habilitacién de plantas procedente del espacio 00 de la memoriaz
principal de la RAM 2 e inscribe esta palabra en el espacio 00 de
la memoria principal de las RAMS 9, 10 y 11. La RAM 11 serd el
nuevo emplazamiento para la palabra de habilitacién de plantas des
pués de examinar todas las plantas, dejando la RAM 2 disponible
para almacenar otras seﬁaleg’y las RAMS 9 y 10, después de. exami~

nar todas las plantas, indicardn la planta a partir de la cual ca



10

" 15

20

25

30

- 68 -

da cabina puede atender las llamadas de vestibulo para.subir ¥y
bajar, respectivamente. - . .

Las mdscaras de llamada de bajada de la RAM 9 se-
rdn similares al grdfico de RAM de bitios de habilitacién de plan
ta de la RAM 11, salvo que el bitio de habilitacién de plantas co
rrespondiente a la planta mds bajs para el servicio de la cual una
cabina estd habilitada, serd suprimido. Las médscaras de liémadas
de subida de la RAM 10 serdn similares al grdfico de RAM,QeL bi-
timde habilitacibn de plantas de la RAM 11,'Salvo que el bitio de
habilitacién de plantas correspondiente a la plénta mas é}t; para
el servicio de la cual una cabina estd habilitada, serd supcrimido.
El programa de la figura 12 realiza la funcién de suprimir estos
bitios para férmar las mdscaras de llamadas de subida y de bLajada.

A titulo de ejemplo, se supondrd que exisven 16
plaﬁfas én el edificio, y que todas las cabinas estdn habilitadas-
para atender todas las plantas, y por tanto, los bitios 4el espa~
cio 00 de la memoria principal de la RAM 9 serdn todos un cero 16
gico, mientras que los demds bitios de la memoria priﬁcipal de
la RAM 9 serdn un uno légico, y los bitios del espacio 15 de la
memoria principal de la RAM 10 serdn todos un cero légico,mien~
tras que los bitios restantes de la memoria principal de la RAH
10 serdn un uno légico.

M4ds precisamente, después de introducir la pala-
bra de habilitacién de planta para el espacio 00 en las RAMS 9,
10 y 11, la fase 416 verifica esta palabra mientras estd en el
acumlador de CPU 80. Si este espacio de exploracién no ha sido
asignado a una planta, por ejemplo como ocurre cuando existen mds
espacios de explofacién que niveles de planta, la palabra estard
constituida enteramente por ceros y la fase 416 avanzard a la fa-

se 436 que aumenta en una unidad la cuenta de plantas.En el ejem-
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plo, la primera palabra estard constimida enteramente por bitios
légicos uno, y ya que la paiabra no estd enteramente constituida
pdr bitios cero, el programa avanza a la fase 418 que desplaza
el acumulador hacia la derecha para Bituar el bitio asociado con
la cabina © en el acarreo de acumilador CY., La fase 420 verifica
el acarreo y si no es un cero, indicando que esta cabina no estd
habilitada para esta planta, el programa avanza a la fas%:428 que
incrementa en una unidad la cuenta de cabings. En el ejemélo, to-
das lag cabinas estdn habilitadas para todas las plantaé, ¥ por
tanto el acarreo serd un uno y el programa se desplaza a la fase
422, que introduce lea direccién de esta planta en el registro de
supresién de subida para esta cabina, es decir,en un regiétro de
i .
base de la CPU 80. Cada vez que se encuentra que esta cabina es~
t4 habilitada para una planta mds alta, la direccién de esta plan
Ya mds alta se escribe encima de la direccién de la planta mds ba
ja. Por tanto, cuando todas las plantas han sido examinados- 1la
direccidén en el registro de supresién de subida, es la direccién
de la planta mds alta que. la cabina puede atender, y el bitio co
rrespondiente a esta planta, para esta cabina, se suprimird enk
RAM 10, es decir, la mdscara de llamadas de subida.

La fase 424 verifica a continuacién el indicador
de verificacién correspondiente a esta cabina. Si es un cero, es-~
to indica que el bitio de mdscara de bajada para esta planta mds
baja que esta cabina puede atender, no ha sido todavia suprimido,
y la fase 426 suprime el acarrec. para eliminar este bitio, y se
ajusta el indicador de verificacién correspondiente a esta cabi-
na en uno, para indicar que la préxima vez gque se encuenire la
fase 424, esta fase 426 deberd ser saltada. La fase 428 aumenta

en una unided el numero & cabinas,y la fase 430 verifica si se haxl

tenido en cuenta todas las cabinas.En caso contrario,el programa
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vuelve a la fase 418 para verificar el bitio de la palabra de habili
tacién de planta correspondiente a la siguiente cabina.

. Guando todas las cablnas han sido examlnadas con
relacién a la palabra de habilitacidén de planta correspondlente a
esta planta,la fase 432 desplaza el acumulador hacia la derecha pa-
ra hacer volver la palabra de-habilitacién de plantas a su estado
original, y la fase 434 introduce esta palabra en el espacio asbcig
do de la RAHM 9, es decir la mdscars de .llamadas de bajada. Ya que
los bitios de las plantas mds bajas que las cabinas pueden étender'_
sé eliminan de la palabra en la fase 426, se crea la mascaf@ée;ﬁa- V
jada correcta simplemente inscribiendo la palabra contenidé en el
acumulador, encima de la palabra del mismo espacio en la mdscara de
bajada RAM 9. .

La fase 436 aumenta en una unidad la cuenta-de
plantas, y la fase 438 verifica si se han examinado todas las pian— ‘
tas. En caso contrario, el programa vuelve a la. fase 414 que 1ée la.

palabra de habllltaclén de ‘plantas procedente de la RAM 2 correspon B

 diente a esta planta en las RANS 9, 10 ¥y 11, les fases se efectdan -

como antes/salvo que ahora el indicador de verificacién serd un uno

‘para todas las cabinas, saltando la fase 426, ya que no deben elimi

narse bltlos suplementarlos de la palabra antes de introducirla en
la RAM 9.

Cuando la fase 438 ercuentra que se han examinado
todas las planfas, el registro de supresidn de subida de céda cabind
contendrd la direccién de la planta mds alta que cada cabina puede A
atender, y la fase 440 inicializa la cuenta de cabinas e introduce
en el acumulador esta direccién de supresién de subida correspon- -
diente a la cabina 0. La fase 442, utilizando esta direccién;ﬁsﬁbp; “
me el b;tio correspondiente a esta cabina y a esta planta en la

RAM 10, es decir la mdscara de llamadas de subida. La fase 444 aumen




o

10

20

25

30

-7l -

ta en una unidad la cuenta de cabinas, y la fase 446 verifica si
se han examinado todas las cabinas. En caso contrario, el progra
ma vuelve a la fase 440. Cuando todas las cabinas han sido exami
nadas, la midscara de subida queda terminada y ya que la mdscara
de bajada estaba terminada cuando la fase 438 habia avanzado a
la fase 440, el programa sale por el terminal 448,

FIGURA 13 .

- La figura 13 es un organigrama de un subuprogra
ma LCD10 que se utilizard para contar el némero total de espaclos '
de exploracién en el edificio, asi como el nﬁmero de espacios de
exploracién en cada grupo, lo que corresponde a la funcién del blo
que 330 de la figura 9. El sub-programa LCD10 se inmtroduce en el
terminal 450 y ia fase 452 introduce la direccién de la RAYX 10, es
decir la miscara de llamadas de subida, en el acumulador, y ajusta
un indicador en uno. La fase 454 suprime la palabra ASB’ es dec1r
el nimero promediado de espacios de exploracldn por cabina en ser-
vicio en el edificio, estando dicha palabra situada en la memoria
de caracterizaci6n de estado de la RAM 8, y vacia también la memo-
ria principal de la RAM 8, que es la memoria donde se almacenan las
es el ndmero promedia~

palabras A.. de los grupos . La palabra A

do de espaiios de exploracién de un grupq,sior cada cabina en servi
cio capaz de atender el grupo.

En la RAlM 8, las lfneas se refieren a los mfimeros
de grupo, ¥ no a espacios de exploraci5n~o niveles de planta. El ca
rdcter universal del control de supervisién es mejorado dando a ca
de. uno de los 16 grupos posibles, contando el grupo inactivo en el
cual ninguna cabina atiende un espacio de exploracién, un nidmero bi
nario diferente que varfa entre 0000 y 1111. La informacién relacio
nada con un grupo se almacena en la memoria principal de una RAM de

acuerdo con el nimero binario del grupo. La informacién relacionada
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con el grupo 0001, por ejemplo, se almacena en la linea 1, y la in
formacién relacionada con el grupo 1111 se almacena en la lfnea 15,
La palabra de mdscara correspondiente a una planta, se trate de una
médscara de subida o de bajada, se utilize como mimero de grupo. Por
tanto, no es necesario que la CPU 80 determine cuantos grupos hay
ni cuaies son. Por ejemplo, si una palabra de médscara de subida o
de bajadae correspondiente a una planta es 1111, indicando que todas
las cabinas estdn habilitadas para atender la planta y la dixeécién
a partir de ésta, asociadas con este espacio de exploracién, esto
quiere decir que este espacio de exploracién pertenece al g%upo 1111
¥y la informacién relacionada con este grupo se almacena enila iinea
15 de le memoria principal de una RAM. Si la palabra de mdscura es
1160‘, indicanda que solamente las cabinas 2 y 3. estdn habilitadas
para atender la planta y la direccibn a partir'de ésta: asovciadas
con este espacio de exploracidn, esto quiere decir que este espa-— -
cio de exploracién pertenece al grupo 1100, el cual se almaqéna en
la linea 12. Si existen solamente grupos vdlidos, se emplean sola-
mente las lineas 12 y 15 para almacenar la informacién relacionada
con los grupos, y las demds lineas contendrdn solamente ceros.

De manera mds precisa, la fase 454 avanza hasta
la fase 456, la cual inicializa la cuenta de plantas, y la fase 458
lée la palabra de mdscara de subida correspondiente al espacio de
exploracién 00. La fase 460 verifica si el espacio de exploracién
estd asociado con una planta. Si la palabra de médscara és cero, no
estd asociada con una planta y el programs avanza a la fase 468, la
cual aumenta en una unidad la cuenta de plantas. Si la palabra no
es cero, la fase 462 aumenta en una unidad el total'de espacios de .
exploracién, almacenados en una memoria "“block de notas" tal como
la memoria principal de una de las RAMS 12, 13, 14 o 15,

La fase 464 determina la direccién de grupo a la
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cual pertenece este espacio de exploracién, la cual, como se ha des
erito mds arriba,es la misma que la palabra de médscara en cuestibn,
v la fase 466 aumenta en una unidad el total de espacios de explora
cibn correspondientes a este grupo. Por tanto, si la palabra de mig
cara es 1111, la direccién 1111, la cual es la linea 15 de 1a . memo=
ria principal de una RAM, aumentard en una unidad. |
La fase 468 aumenta en una unidad la cuenta .de
plantas, y la fase 470 determina si se han examinado todos los es-
pacios de exploracién. En caso contrario, el programa vuelveld'la
fase 458 paré leer la palabra de médscara correspondiente al:siguieg
te espacio de exploracién. Cuando la fase 470 determina que oG0S
los espacios de exploracién han sido completados, la fase 47Z intro
duce la direccidh de la RANM 9, la mdscara de llamadas de bajada, en
el acumulador, y la fase 474 verifica el indicador. Si el indicador
es un uno, esto indica que las mdscaras de llamads de baﬁada no han
sido tratadas todavia, la fase 476 sitda el indicador en cero, y el

programa vuelve a la fase 456 para tratar las mdscaras de llzmada

. de bajada. Cuando la fase 474 encuentra que el indicador es un cero,

esto quiere decir que las mdscaras de llamada tanto de subida como
de bajada han sido tratadas y el programa sale por el terminal 478.
FIGURA 14 ,

La figura 14 es un orgaﬂigrama de un sub=programa
LCD11 que se emplea para las funciones de los dos blogues 332 y 342
de la figura 9. La funcién 332 determina los ndimeros promediados ASB
¥ ASI’ ¥y la funcidn 342 determina los nimeros promediados ACB N AGI'
5i todes las cabinas no han sido habilitadas para las mismas plantas
y las mismes direcciones de servicio, existird mds de un grupo, y ca
da grupo tendrd sus propios nimeros promediados ASI y ACI‘ Los mime~
ros promediados de edificio ASB y ACB no ﬁienen ninguna relacién con

los nimeros promediados de grupo. Si todas las cabinas estdn habili=~
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tadas para todas las plantas, existe un solo grupo. En este caso,

el nimero promediado A.. de este grupo serd el mismo que el mime~

SI

ro promediado de edificio A_.» y el mimero promediado A . de este

SB CcI
grupo serd el mismo que el mimero promediado A.,. Para describir

CB
la figura 14 se supondrd que se trata de la funcién 332. Para ob-
tener la descripcibn de la funcién 342 es solamente necesario uti
lizar los términos “llamadas de vestibulo" en lugar de “c¢spacios

de exploracién", RAl2 en lugar de RAM 8, A

CB en lugar dea%SB ¥y A

CI
en lugar de A

> li4s precisamente, el sub~programa LCD11 se apli-
ca al terminal 490, y en la fase 492 la palabra Nego es decir, el
nimero de cabinas en servicio de acuerdo con el control 22 del
sistema, almﬁhenado en la memoria de caractérizacién de estado de
RAM O se introduce en el acumulador, y la cuenta de grupo se ini-
cializa de modo que los grupos puedan ser examiﬁados en el orden
de los mimeras de grupo. ' .

La fase 494 introduce el mimero total de espacios
de exploracifn en el edificio, que habifa sido almacenado en un em—-'
plazamiento provisional por la.fase 462 de la figdra 13. La fase
494 divide el mimero total de espacios de exploracién en el EQiﬁi
cio por N
A

e ¥y almacena el resultado, es decir, una palabra binaria

gp? ©¢ la memoria de caracterizacién de estado de RAM 8.
La fase 500 introduce la direccién del primer gru
po ¥y el nimero total de espacios en este grupo. El mimero total
de espacios para esta direccién de grupo ha sido determinado en
la fase 466 de la figura 13. La fase 502 determina si existe un

grupo real verificando si el mimero de espacios de exploracién en

el grupo es cero. Si este nimero es cero, el programa avanza hasta - .

la fase 510,que sumenta en una unidad el nimero de grupos.Si elnl )

mero total de espacis no es cero,la fase 504 determina el mimero
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de cabinas en servicio habilitadas para atender el grupo NSCI’ el
cual se determina contando los "unos" en el mimero de grupo, y la
fase 506 divide el mimero total de espacios de exploracién por NSCI
de este grupo. EL cociente es el ASI de este grupo, es decir el
ndmero promediado de espacios de exploracién por cada cabina en
servicio, y la fase 508 almacena este mimero, el cual es un mime-
ro binario, en la memoria principal de RAM8, en la linea que co-

rresponde a la direccibn de este grupo . )

La fase 510 sumenta en una unidad. el mimero de grupo,:;

y la fase 512 determina si todos los grupos han sido examlnados.
En caso contrario, el programa vuelve a la fase 500. Si todous
los grupos han sido examinados, la fase 512 avanza hasta la salida
5144 '
FIGURA 15

La figura 15 es un organigrama de un sub-programa
LCD4 que se utiliza para la funcién del blogue 340 ilustrado»en
la figura 9, con el objeto de contar el mimero total de llamédas
de vestibulo, asf como el mimero de llamadas de vestfbulc en cada
uno de los grupos.

ELl sub-programa LCD4 se introduce en el terminal

520, ¥ la fase 522 introduce las direcciones RAMS 1, 9 y 10 que
contienen las llamadas de vestfbulo péra subir y bajar, las pala-
bras de mdscaras de llamada de bajafa y les palabras de mdscara
de llamada de subida, respectivamente. La fase 524 suprime'ACB, nd
mero promediado de llamadas de Westibulo por cabina en servicio en
el edificio, almacenado en la memoria de caracterizacién de estado
de BRAH 2, y suprime ACI de cada grupo, nimero promediado de 1lama~
das de vestibulo en un grupo por cada cabina en servieio habilitada
para etender el grupo,almacenado en la memorz principal de RAM2. La
fase 526 inicializa la cuenta de plantas, y la fase 528 lée la pale
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bre de llamada de la linea 00 de RAM 2. La fase 530 verifica el
primer bitio de esta palabra de Illamada ﬁuscando una llamada de
subida. Si el primer bitio es un cero, el programa avanza a la
fase 540 para verificar si existe una llamada de "bajada . Si el
primer bitio es un uno, la fase 532 verifica la palabra de mdsca
ra de llamada de subida correspondiente a este espacio de explo-
racién, almacenada en BAKM 10, Si la palabra de mdscara es un ce-
ro no se habilita ninguna cabina para este espacio de exploracién
y el "uno" detectado por la fase 530 no era vdlido. Por tanto, el
programa avanza a la fase 540. Si la fase 532 encuentra que la pa
labre de mdscara no estd constituida enberamente por ceroé,,la.fg
se 534 aumenta en una unidad el total de llamadas de vestfdulo
del edificio,‘almacenado en un emplazamiento provisional, v la fa
se 536 introduce la direccién de grupo relacionada con esta lla-
maéa. La dirececién de grupo es la palabra de mdscara de llamada
de subida que se acaba de verificar en la fase 532, y la fase 538
aumenta en una unidad el mimero total de llamadas de vesﬁibulo co
rrespondiente a este grupo, almacendndose este total en un empla-
zamiento provisional.

Desde la fase 538 el programa avanza hasta la fa

- se 540 donde se: verifica el segundo bitio de la palabra de llama

da procedente de RAMI. Si este bitio es un cero, el programa avan
za a la fase 550, la cual aumenta en una unidad la cuenta de plan
tas. Si el segundo bitio es un uno , el programa comprueba la pa-
labra’de mdscara de llamadas de bajada procedente de RAM 9 corres
pondiente a este espacio de exploracién. Si la palabra de mdscara

estd constituida enteramente por ceros, la llamada detectada por

.la fase 540 no es vdlida, y el programa avanza & la fase 550. Si

la palabra de mdscara no estd enteramente constituida por ceros,

la fase 544 aumenta en una unidad el total de llamadas de vestibuy
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lo para el edificio. La fase 546 introduce la direceidn de grupo

- de la llamada, es decir la palabra de m&séara de llamada de bajg

da correspondiente a este espacio de exploracién, y la fase 548
incrementa en una unidad el total de llamadas de vestibulo para
egte grupo.

La fase 550 aumenta en una unidad la cuenta de
plantas, y la fage 552 verifica Si todas las plantas (espacios de
exploracién) han sido exeminadas. En caso contrario'el prdgréma
vuelve a la fase 528, Si han sido examinadas, el programa sale
por el terminal 554. _ v
la informacién necesaris para realizar Iﬁ'fnncién
342 de la figura 9 estd ahora disponible,y el subprograma LCD11
de cada grupo, y A ., del edi~-

CI CB
ficio, de una manera similar a la que se ha descrito méds airriba

prepara los nﬂmeros promediados A

con relacién a la preparacién de los promedios ASI Yy ASB’ (f;gura

14). '
FIGURA 16

‘ La figura 16 es un organigrama de un sub-progra-

m LCD12 qe-se utiliza para la funcién del bloque 344 de la figura

9,relacionada con .caracteristicas espécialés.de transito.El sub-

programa LCD12 detecta unas condiciones de tfénsito preeterminaks, .
¥y en respuesta a éstas efectia una accibén predeterminada. Por ejem

plo, un estado de trdnsito mdximo en le direccién descendente, pue
de ser detectado por una cabina situada encima de la plante princi .
pal cuando estd preparada para desplazarse hacia abajo, dejando
sin contestar las llamadas de vestfbulo. Esto puede ser detectado
verificando 1é palabra de 4 bitios BYPS almacenada en la linea 07
de la RAM 0. Un estado de trdfico mdximo en la direccién ascenden
te puede ser detectado por una cabina cargada que sale de la plan

te principal. También puede ser detectado por una cabina situada
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‘en la planta principal, dispuesta para subir, y para dejar sin -

contestacién las llamadas de vestibulo. En este caso, también pue.
de verificarse la palabra de 4 bitios BYPS.

Si se producen simultdneamente condiciones de
trdnsito mdximo en sentido ascendente y en sentido descendente,
el trdnsito mdximo en sentido descendente tiene prioridad.

La operacién predeterminada éfectuada por el sub-

 programa LCD12 en respuesta a una condicién de trdnsito médxing, Qg-;;ﬁ

termina la cuota de cabinas que debe mantenerse en la planta ‘prin-
cipal, QMFL ¥ acciona un programador de tiempo de trdnsito méximo.
El programador de tiempo de trdnsito mdximo mantiene la estrategia -
relacionada con el trdnsito mdximo durante un periodo de tiempo

predeterminad6 después de producirse cada acontecimiento que se

-utiliza para indicar que se estd produciendo un estado de trdnsi-

to mdximo.

Nds precisamente el sub-programa LCD12 se intro-
duce en el terminal.SGO ¥ la fase 562 verifica la sefial de entra-
da Eﬁ? de la CPU 80 para determinar si el dispositivo de pianta
principal estd activado, lo que se indica por una sefial eficaz
PHNFL (figura 6), lo cual puede ser controlado por ﬁn conmutador
manual. Si el dispositivo de planta principal no ha sido actifado,
el programa avanza a la fase 592. 5i el dispositivo de planta prin
cipal ha sido activado, la fase 564 verifica la palabra de 4 bitios
BYPS almacenada en la BAM O para ver si existe una cabina qﬁe deja
pésar en derivacién, sin contéstarlas,-las llamadas de vestfbulo.
Como se ha indicado anteriormente; esta prueba puede ser empleada
para detectar los estados de trédnsito mdximo en ambaé direcciones
de trdnsito. Si la palabra BYPS estd constituida enteramente por
ceros, el prdgrama avanza a la fase 592, Si la palabra BYPS no es

t4 enteramente constituida por ceros, la fase 566 inicializa la
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cuenta de cabinasy la fase 568 verifica el primer bitio de la pa-
labra INSC, almacenada en RAN O, estando dicho bitioc asociado con
la cabina O. Si este bitio es un cero, indicando que ésta cabina
no esté en servicio con el combrol 22 del sistema, el programa'
avanza a la fase 588, §i la cabina estd en servicio, la fase 570
verifica el bitio de la palabra BYPS, almacenada en RANM C, que eg
t4 asociada con la cabina O. Si este bitio es un cero, la cabina
no deja pasar en derivacién las llamadas y el programs avanza a la
fase 588, Si ei bitio de la palabra BYPS es un uno, la cabina: estd
dejando pasar llamadas en derivacién sin contestarlas, y la Tase
572 determina si esta derivacién estd asociada con trdnsito ascen
dente p descendente verificando si la cabina estd situada con la
planta principél. Si la cabina estd en la planta principal, la fa
se 574 verifica el bitio de la palabra UPIR, almacenada en RAM O,
para ver si la cabina estd dispuesta para subir. En caso contrario
el programa avanza a la fase 588. 5i estd dispuesta para subir, la
fase 576 sitda un bitio de trdnsito médximo en la memoria de tarac-—
terizacibén de estado de la RAM 0, sitda un bitio identificador de
trénsito mdximo en la misma RAM para indicar que se trata.de trén-
sito médximo en sentido ascendente, fija la cuota de cabinas que
han de ser mantenidas en la planta principal (QMNF); en un mimero
predeterminado, tal como 2 en el caso de un conjunto de 4 cabinas,
y sitda un indicador para indicar que el bitio de trdnsito mdximo
en sentido ascendente ha sido ajustado. La fase 578 activa un pro
gramador de tiempo de trdnsito mdximo, el cual mantendrd el siste
ma en estado de trdnsito mdximo en sentido ascendente, durante un
periodo de tiempo predeterminado. '

Si la fase 572 ha determinado que la cabina qué
dejaba pasar las llamadas sin contestarlas, no estaba en la plan

ta principal, la fase 580 verifica si la cabina estd encima de la
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planta principel. En caso contrario, el programa avanza a la fa-
se 588, Si la cabina estd encima de la planta principal, se veri

fica su direccién de desplagamiento en la fase 582, verificando

‘el bitio de la palabra UPTR almacenada en la RAHM 0 asociada con es

ta cabina. Si la cabina estd prevista para subir, el bitio serd
un "uno" y el programg avanza a la fase 588.- Si la cabina esté
prevista para bajar, el bitio UPIR serd un cero y la fase 584 dis
pone los bitios en la memoria de caracterizacién de estado de la
RAM 0 para indicar un trdnsito mdximo en sentido descendente, la
cuota de planta principal QMNF se fija en ﬁn ndmero predeterming
do, tal-como cero en el caso de un grupo de 4 cabinas, y dispone
un indicador para indicar que el bitio de trdnsito mdximc en sen
tido desceden%e ha sido dispuesto.

Si se dispone el bitio de trdnsito mdximo en sen
tido ascendente o el bitio de trdnsito mdximo en sentido descenden A
te, el programa llega a la fase 578 que activa el prograﬁador'deb

tiempo de trénsito mdximo, y la fase 586 verifica el indicador pa

ra asegurarse que el sistema ha sido ajustado para el estvado de

trédnsito mdximo hacia arriba o hacia abajo. Si el indicador es un
cero, indicando que se trata de un estado de trdnsito mdximo en
sentido descendente, no se verificard ninguna cabina mds, ya que
el estado de trdnsito mdximo hacia abajo tiene pridridad sobre el
estado de trdnsito mdximo hacia arriba. Si el indicador es un uno,
indicando que se trata de un estado de trdnsito mdximo hacia arri
ba, las restantes cabinas deben ser verficadas para determiﬁar '
si una cualquiera de ellas accionard el dispositivo de'trdnsito
mdximo descendente, ya que el trénsito_maximo descendente tiene
prioridad. Si la fase 586 descubre que el indicador ha sido dis-
puesto, la fase 588 aumenta en una unidad la cuenta de cabinas, y

las palabras BYPS, INSC y UPTR se desplazan pars examinar los bi- .
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tios de estas palabras que estdn asociados con la nueva cabina.
La fase 590 wverifica si se han examinado todas las cabinas,y en
caso contrario, el programa vuelve a la fase 568.

Cuando la fase 590 determina que todas las cabi
nas han sido examinadas, o ‘tan pronto como se activa el disposi-
tivo de trdnsito mdximo descendente, o si la palabré PUNFL o la
palabra BYPS estaba constituida enteramente por ceros, el progra
ma llega a la fase 592 que verifica el programador de tiempo de
trdnsito mdximo. Si el programador de tiempo-de trdmsito méxiﬁo
estd en funcionamiento, el programa sale por el terminal 595, Si
el programador de tiempo de trdmsito mdximo ha acabado su pzrio-
do de funcionamiento, la fase 594 repone el bitio de trdnsitc mg
Ximo en la mem|oria de caracterizacién de estado de la RAM _C;,. Y
fijg la cuota de planta principal,QMNF en un ndmero predeﬁérmiqg
do, tal como 1 en el caso de un grupo de 4 cabinas, y a continua
cién el programa sale por el terminal 596.

PIGURA 17
. la figura 17 es un organigrama de un suo~prgre-
ma LCD13 que se empleard para realizar la funcién del blogque 346
de la figura 9 asociada con dispositivos de planta especial., Co=
mo se ha descrito mds arribda con relaciéﬁ a la figura 6, el inven
to estd dobtado de un dispositivo de planta principal y.de un dis-
positivo de planta donde se celebra una reunién, pero otros dis—
positivos de planta especial ., tales como dispositivo de planta
de restaurante y parécidos pueden:ser afiadidos de la manera desw
crita mds arriba con relacibén a la figura 6, y se describirdn con
relacidn a la figura 17. Se recordard que el dispositivo de plan-
ta principal se activa por medio de un conmutador que hace que el
terminal fﬁﬁﬁf de la figura 6 sea eficaz. Como planta principal
puede elegirse cualquier planta del edificio, y ésta puede ser
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canbiada si se desea. La direccién binaria de la plénta elegida

como planta principal se aplica a los terminales PMNFLO a PMNFL3
de la figura 6, por ejemplo utilizando una multiplicidad de con~
mytadores, & por tanto para cambiar el emplazamiento de la plan-
ta principal solamente es necesario aplicar la direccién binaria
asociada con la nueva planta a estos terminales.

De manera idéntica, el terminal Eﬁaﬁff de la fi

gurs, 6 activa el dispositivo de planta donde se celebra una reu-

nién, y los terminales PCFLO a POFL3 seleccionan la direcsita de’
la piantaw;a cual puede de nuevo ser cualquier planta del edifi-
cio. . e
S El dispositivo de planta principal, cuaado estd
activado, inéénta mantener la cuota de cabinas determinada por
- en el sub-programa LCD12 (figura 16) presentando llamadas
fentasma a la planta principal, y proporciocna un dispositivo de
cabina SIGUIENTE (NEXT), que hace que una cabina sea designada
como la siguienbe cabina que saldrd de la plante principal, espe
rando dicha cabina en la planta pfincipal, preferentemente con
sus puertas ablertas y con su indicador luminoso de llaﬁédés de
vestfbulo para subir iluminadp hasta que se registre una lla-
mada de cabiza en esta Wltima. Ta cabina NEXT es tratads dife-
rentemente cuando se le asignan espacios de exploracién, tal y
cbmo se explicard mds adelante con relacién al sub-programa que
asigne espacios de exploracién.

Cuando se activa el dispositivo de planta donde
se celebra una reunibn, y si no héy cabinas en la planta de reu-
nién elegida, se utilizan llamadas fantasma para conducir una ca
bina hasta la planta. Una cabina aparcada en la plénta de reunién
lo hace con sus puertas cerradas hasta que se registre una llama-

da de vestibulo en la planta de reuniébn.
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Mds precisagmente, el sub-~programa LCD13 se apli-
ca al terminal 600,y la fase 602 inicializa la operacién suprimien
do todas las llamadas fantasmas (ifff), situando una palabra FLOOR
en un registro de base de la CPU 80 para la planta indicada por me
dio de la direccién PMNFLO-PHNFL3, ajustando el indicador de plan-
ta principal en 1, lo que indica que se estd examinando el dispé

gitivo de planta principal y ajustando la palabra provisional ASGN
en la palabra de 4 bitios NEXT almacenada en la memoria principal
de RAM 4. " _ '

La fase 604 verifica PUNFL para saber si el dis-
positivo de planta principal ha sido activado. En el caso de& Ggue
no haya sido activado PHNFL estard enteramente constituida por ce
ros, y el progéama avenza a la fase 610 que suprime las palabras
NEXT, DOPN y SUT, que se almacenan en RAM 4, ya que estas asigna-
ciones por CPU 80 se hacen solamente cuando el dispositivo dé
planta principal estd activado.

. Si PMNFL estd enteramente constituido por unos,
la fase 606, que verifica el programa, determina si una palabra
NSMF’ que contiene el ndmero de cabinas habilitadas para atendgr
la planta principal elegida, es igual a cero. Si la direceiébn de
planta principal elige un espacio de exploracién para el cual no

hay cabinas habilitadas, el dispositivo de planta principal no

es valido ¥ el programa avanza a la fase 610. Si la .palabra

NSMF no estd enteramente constituida por ceros, es que un espa-
cio de exploracién ha sido elegido y la fase 608 verifica la cup
LN ajustada en LCD12 (figura 16). Si
QMNF estd enteramente constituida por ceros, el programa avanza
a la fase 610 para suprimir las palabras NEXT, DOPN y SUT. 8i la

ta de planta principal

cuota de planta principal no es cero, el programa avanza a la fa
ge 612. En este bucle a través de la fase 612, la palabra ASGN
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es la palabra NEXT, dispuesta en la fase 602,y por tanto la fase
612 verifica la palabra ASGN para saber si hay una cabina desig-
nada como siguiente cabina para salir de la planta principal. Si
la palabra ASGN estd enteramente constituida. por ceros, no hay
cabina designada como siguiente cabina para salir de la planta
principal y el programa avanze a la fase 630. Si existe uné cabi
na NEXT (SIGUIENTE), la fase 614 identifica la cabina NEXT. La
fase 616 verifica si la cabina estd en la planta, la cual en este
bucle a través del programa, es la planta principal, ya que el :Q
dicador de planta principal es un uno. Si . la cabina no géta enla
planta principal, la fase 618 asigna una llamada fantasma PKFL a
esta cabina para la planta principal. ’

Si la cabina est4d en la planta,la fase 620 veri-
fica el indicador de plante principal. En este bucle a través de
620, el indicador de planta principal es wn 1 y el programa avan
za a la fase 624. la fase 624 verifica las llamadas compfobando
el bitio de la palabra CALL en la RAM O asociada con la catina i-
dentificada como siguiente cabina (NEXT). Si este bitio de la pala
%ra CALL es un cero, indicando que la cabina siguiente ti;ne una
11aﬁada, la fase 626 suprime las palabras de asignacién NEXT, DOPN
¥y SUT, pﬁra que la cabina pueda atender la llamada. Si este bitio
de la palabra Esz'es un 1, indicando que no hay llamadas, la fa-
se 628 dispone el bitio de puertas abiertas DOPN para esta cabina,
y dispone también el bitio de desplazamiento en sentido ascenden~
te SUT para esta cablna.

Después de que la cabina NEXT situada en la plan
te principal ha recibido sus asignaciones de puertas abiertas y
de direccién de desplazamiento en la fage 628, el programa avanza
a la fase 668 qﬁe'verifica el indicador de planta principal. Si

es un uno, esto indica que el dispositivo de planta de reunién no
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ha sido verificado, y la fase 670 ajusta la palabra FLOOR sobre

la direccién de la planta de convencifn elegida por PCFLO- PCFL3,
ajusta el indicador de planta principal en cero y ajusta la pala

bra ASGN sobre la palabra CONV, almacendndose esta palabra en RAM
4,

La fase 672 verifica PCONFL para determinar si-
el dispositivo de planta de reunién estd activado. Si no ha sido
activado, la fase 676 suprime la palabra CONV almacenada cn. RAM
4, y el programa sale por el terminal 678. Si el dispositivo de
planta de reunién estd en activo, la fase 674 determina si el ng
mero de cabinas habilitadas‘para atender la planta de conwvencién
NSdF es cero. En caso afirmativo, la direceién de planta deVreun
nién ha elegido un espacio de exploracién né vdlido y la fase 676
suprime la palabra de planta de reunién CONV. Si NSCF no es ce-
ro, el programa vuelve a la fase 612. ‘

La fase 612 verifica si la palébra de asignacién
ASGN es superior a cero, lo que equivale, en este bucle, a.vériﬁi
car la palabra CONV para ver si alguna cabina ha recibido ia asig
nacién de planta de reunién. Si una cabina ha recibido la asigna~
cibén de planta de reunién, ia fase 614 identifica la cabina y la
fase 616.verifica si la cabina estd situada en la planta de reu-—
nién. En caso contrario, la fase 618 manda una llamada de aparca
miento fantasma PKFL a esta cabina para la planta de reunién. Si
estd en la planta, la fase 620 verifica el indicador de planta’
principel, y ya que es cero en este bucle, el programa se dirige
a la fase 621 que verifica si la cabina situada en le planta. de
reunién tiene una llamada. En caso contrario, el bitio CALL serd
un uno, y el programa se desplazard a la fase 668 que encuentre
que el indicador de planta principal es un cero, y el programa

saldrd por el terminal 678.
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Si se ha encontmdo que la palabra ASGN es un
cero durante la verificacién del bucle de diépositivo de planta
principal o del bucle de dispositivo de planta de reunibn, esto
significa que el dispositivo que estd en curso de verificaciéh
por el bucle, ha sido activado, pero que ninguna cabina tiene
actualmente una asignacifén, es decir, una asignacién NEXT para el
bucle de planta principal, o una asignacién CONV para el bucle
de planta de reunién. En este caso, el programa avanza a la fase
630 que empieza la parte del programa que localiza una caﬁina‘a@g
cuada para esta asignacidén. El programa avanza también a la_fase
630 a partir de la fase 626 durante el bucle de planta principal
cuando la cabina NEXT situada en la planta principal tieéé:ﬁha
llamada, y es'preciso encontrar entonces otra cabina paraylé asig
ngcién NEXT. De manera idéntica, el programa avanza a-la fése 630
a partir de la fase 622, durante el bucle de planta de rzunién,
cuando la cabina situada en la planta de reunién con la asignacibn
CONV tiene una llamada de cabina, y ya que esta cabina eé%ﬁlsalieg

z

-

do de la planta de reunién, es preciso encontrar otra eab
la asignacién de planta CONV. ’
La fase 630 verifica la palabra de 4 bitios AVAS

ng para-

para saber si existe una cabina desocupada o disponible, de acuer
do con los selectores de plantas de las varias cabinas. Esta palg
bra se almacena en RAM O. Si existe una cabina disponible, la pa-
labra AVAS no estard enteramente constituida por ceros, y el pro-
grama avanza a la fase 632 que comienza la operacién de bisqueda
de la cabina AVAS mds préxima a.la planta en. cuestién. La fase

632 inicializa la cuenta de cabinas y ajusta un DIST variable en
un nimero superior a la distancia de trayecto mds larga en el edi
ficio. Por ejemplo, con 16 plantas, DIST puede ajustarse en 16.

La fase 634 verifica el bitio AVAS de RAM O para
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la primera cabina en el bucle de cabinas. Si esta cabina no es
AVAS, el programa avanza a la fase 646, que inéreménta en una,
unidad el nimero de cabinas, y si el bucle de cabinas ha sido
completado, como se verifica por medio de la fase 648, el-prdgra—

ma vuelve a la fase 634.

S5i la fase 634 encuentra que la cabinag es AVAS,
la faée 636 determina si la: cabina estd habilitada para atender
esta planta comprobando la sefial de habilitacién de planta en
RAM 11. Si la. cabina no estd habilitada para esta planta, el ﬁro

| grama avanza hasta la fase 646. Si la cabina estd habilitada; la

fase 638 verifica el bitio de la palabra NEXT asociada con es-

. ta cabina, para ver si ha recibido la asignacién NEXT. En- caso

afirmativo, el programa avanze hasta la fase 646. Si no hd réci-
bido la asignacién NEXT, la fase 640 deftermina la distancia a
partir de la cabina hasta la planta en éuestién, obteniendo ia
diferencia absoluta entre los mimeros de las plantas. La fése
642 verifica si- esta distancia es inferior a DIST, y ya que es
la primera cabina AVAS, estard situada a una distancia inferior
a DIST, ya que DIST ha sido fijado arbitrariamente en un mimero
superior a la mayor distancia de desplazamiento. La fase 644 in-
troduce el mimero de la cabine en un emplazamiento provisional y
cambia la palabra‘DIST para la distancia a partir de esta cabina
hasta la plaenta en cuestién. .

La fase 646 aumenta en una unidad el ndmero de
las cabinas y la fase 648 determina si todas las cabinas han si-
do tratadas. En caso contrarid -, el prograﬁa vuelve a la fase 634.
Cuando todas las cabinas han sido tratadas, el mimero de cabina
almacenado en el emplazamiento provisional en cuestién: es el ni
mero de la cebina AVAS mds préxima a la pianta en cuestién, y la
fase 650 forma la palabra de asignacién NEXT, o CONV, segin el
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bucle donde estd el programa, e igualmente manda una llamada fan
tasma PKFL a la cabina para la planta en cuestién.

La fase 652 verifica & indicador de planta prin
cipal, y si es un uno la palabra NEXT se introduce en RAH 4, ¥y
si es un cero, la fase 656 introduce la palabra CONV en RAM 4. El
programa avanza 2 la fase 668, la cual verifica el indicador de
planta principal. Si es un uno, el dispositivo de planta de reu-
nién no ha sido verificadoy el programa avanza & la fase 670 des

crita mds arriba. S5i es un cero, el programa sale por el $3rininal

' 678,

8i la fase 630 no encuenira ninguna cabina dispo
nible, el prOgrama avanza a la fase 658. La fase 658 verlfmca el
bitio de estado de trédnsito mdximo en la memoria de caracterlza-
ci6n de estado de RAM O. i es un uno, existe un estado de trdnsi
to mdximo hacia arriba o hacia abajo, y si es un cero, no hﬁy es
tado de trdmsito méximo. Si la fase 658 encuentra que no. hay es-
tado de trdnsito mdximo, la fase 658 avanza a la fase 662. 1o
que da a todas las cabipas una llamada fantasma para la P anta
principal o la planta de reunidén segin el dispositivo sometldo a
examen. La fase 662 avanza a la fase 668.

) Cuando existe un estado de trdnsito mdximo, la
fase 658 avanza a la fase 664lque verifica el tipo de estado de -
trénsito mdximo., Si se trata de un estado de trdnsito mdximo ha
cia abajo, no se asignan llamadas fantasma pgra'la planta princi
pal, ya que en el caso de estado de trdmsito mdximo hacia abajo,
la‘cabina NEXT sale inmediatamente, y por tanto no es necesario
efectuar una asignacién NEXT. Igualmente, no se da a ninguna ca-
bina, ocuﬁada una asignacién de planta de reunién durante un éstg
do de trénslto mdximo hacia abajo.

Si el sistema estd en estado de trdnsito méximo
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hacia arriba, la fase 666 verifica el indicador de planta princi
pal. Si es un cero, el programa avanza a la fase‘668, ya que no
se hacen asignaciones de planta de reunién a las cabinas ocupa-
das durente un estado de trdnsito mdximo hacia arriba. Si el in=-
dicador de planta principal es un uno, la fase 662 hace una lla-
mada fantasma PKFL a todas las cabinas para la planta principal.
~ FIGURA_18

La figura 18 es un organigrama de un subéprogpg
ma LCD 5 que se emplea para efectuar 1la funcién del bloque 348 de
la figura 9, siendo dicha funcién la que consiste en supripir en
todas las tablas de asignacién de desplazamiento hacia afriba h'g
hacia abajo almacenadas en ias memorias principales de 1as:RAMS
6y 7, respeétivamente, todos los espacios de exploracién,salvo
excepciones prede%erminadas. Por ejemplo, los espacios de explo-
racién que permiten habilitar solamente una cabina, sor conservg
dos por el suprrograma LCD5. Igualmente, los espacios'de explo-
recibén que tienen une llamada de vestibﬁlo registrada, se cbhseg
van, ‘ o

MAs precisamente, el sub-programs LCD5 se intro
duce en el terminal 680, y la fase 682 incializa la cuenta de
plantas, suprime NHC1’ variable para contar el mimero de llama-
das de vestibulo asignadas a una cabina a partir de un grupo de
une, cabina, es deci; un grupo en el cual.se ha habilitado sola-
mente una cabina, suprime NSS’ veriable pars contar el numero %o
tal de espacios de exploracién aesignados hasta ahora a una cabi-
na, vacla los registros de cada cabina RAMS 12, 13, 14 y 15, dis
pone el indicador de subida en 1 e introduce la direccién de mds
cara de llamada de subide (RAIN 10) y la direccidén de asignacién
de subida (RAM 6). ' | |

La fase 684 verifica la palabra‘de médscara de
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llamada de subida procedente del espacio 00 de la RAM 10, para’
ver si es un cero. En caso afirmativo, ninguna cabina estd ha-
bilitada para este espacio de exploracién, la fase 696 suprime
cualquier asignacién (2Al 6) para el espacio de exploracién y
el programa avanza a la fase 702 que incrementa en una unidad
la cuenta de plantas, A

' S5i la palabra de mdscara de llamada de subida
no és cero, se trata de un espacio de exploracifén v4lido y 1a
fase 686 determlna, a partir de la: palabra de méscara, 31-una
sola cabina estd habilitada para atender el espacio de explora—
cién . En caso afirmativo, la fase 704 identifica la cabiha, y
la fase 706 verifica RAM 1 para ver si existe una llamadé‘dé
vestitulo asoéiada con este espacio de exploracifn. Si hay una
Damada de vestfbulo, la fase 708 aumenta en una unidad la varia
ble NﬁC1 de esta cablna para contar el mimero de 1lamadas de ves
tibulo a31gnadas a esta cabina a partir de un grupo de una oabl
na, y la fase 710 aumenta en una unidad la varlable.NSS dg ﬁsta
cabina, para contar el mimero total de espacios de explcracién
asignados hasta ahora a esta cabina. En el caso de que no haya
llameda de vestibulo, la fase 706 avanza directamente a la fase
T10.

Ya que ninguna otra cabina atiende este espacio

de exploracién, la cabina puede recibir inmediatamente la asigna
cién de espacio de exploracién, y la fase 712 introduce la pala-
bra de miscara de llamada de subida en RAM 6, ya que la palabra
de mdscara de llamada de subida para un grupo de una sola cabina
es la misma que la palabra de asignacibén de subida. La fase 712
contimia entonces hasta la fase T02. |

Si la fase 686 determina que el espacio de ex—

ploracién estd atendido por mds de una cabina, la fase 688 veri

-~
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fica RAM 1 para ver si existe una llamada de vestibulo de subida
(12Z) asociada con este espacio de exploracién. En caso contrario,
la fase 696 suprime la asignacién de espacio de exploracién en
RAM 6 y avanza a la fase 702, Si existe una llamada de vestfbulo,
la fase 690 verifica si el espacio de exploracién asociado con

. la 1llamada ha sido asignado previamente. En caso contrario, el

Programa avanza a la fase 702. Si el espacio habfa sido asignado
anteriormente, la fase 692 verifica la asignacién RAM 6)~6bn la,
médscara de llamade de subida (RAM 10) y la fase 694 de%eﬁé@ﬁa si’
la gsignacibén es'vélida, es decir,si la llamada de vestibﬁio egw~
t4 asignada a una cabina habilitada para el espacio de ekpiéra—
cién de la llamada. Si la asignacién no es vdlida, la fase.696
suprime la asignacidn. S5i la asignacién'es v4lida, la fase 698
aumenta en una unidad la variable Nﬁcc de la cabina, es decir el
ndmero de llamadas de vestibulo registradas que.se ha asipuado a
la cabina procedénte de un grupo habilitado para mds de.uhé.cabi
na. Las variables NRCC’ de las cabinas 0, 1, 2 y 3, durante el
subprograma LCDS se almacenan en las memorias de caracterizacibn
de estado de las RAMS 12, 13, 14 y 15, respectivamente.,

‘ La fase 700 introduce la asignacién en la memo~
ria principal de una de las RANS 12, 13, 14 6 15, segin la cabi-
na a la cual se ha asignado el espacio de exploracibn. Las uni-
cas asignaciones que aparecen en los registros de cabina (RAMS
12, 13, 14 y 15) cuando el sub~programa LCD 5 ha terminado, son
las de aquellos grupos habilitados para mds de una cabina. Los

-espacios de exploracifn de los grupos de una cabina se asignan

directamente en la fase 712 .

Le fase 702 aumenta en una unidad la cuenta de -
plantas, la fase 714 verifica que el bucle de pantas ha sido
completaéo, volviendo a la fase 684 en caso contrario y despla~
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'zéndose a la fase 716 en caso afirmativo.

La fase 716 verifica el indicador de subida. Si
todavia es un uno, la fase 718 sitda el indicador de subida en
cero e introduce la direccién de mdscara de llamada de bajada
(RAM 9) y la direccién de asignacién de bajada (RAM 7), ¥ vuel
ve a la fase 684 para examinar las asignaciones de espacio @e
exploracidn en sentido descendente.

Después de examinar las asignaciones de'éépacio
de exploracién en sentido descendente, la fase 716 enconﬁfa}a el
indicador de subida en cero, y el programa sale por el tefﬁinal
720. o

FIGUBA 19

-La figura 19 es un organigrama de un sub;prqgré

ma, LCD6 gue se utiliza para efectuar la funcién del blogue- 350

de la figura 9, suprimiendo dicha' funcién las a81gnac1ones sobran

tes de - -espacios de exploracién a partir de las cabinas, en su” ca-

50, utilizando el ndmero promediado de llamadas por cablnaren;el

edificio, A B’ como guia. e

El sub-programa LCD6 se 1ntroduce en el terminal -

'730 ¥y la fase 732 inicializa la cuenta de cabinas. La fase T34 ve ',

rifica el bitio de la palabra NEXT asociada con esta cabina, al-
macenada en RAM 4, y si esta cabina tiene la asignacién NEXT, la
fase 738 suprime las asignaciones para esta cabina que hablan si

do introducidas en el registro de cada cabina asociado con esta

‘cabina, es decir, una de las RAMNS 12-15. Se recordard que LCD5

(figura 18) habfa efectuado asignaciones en los registros de-cg

da cabina solamente para los grupos atendidos por mds de una ca

-bina. Por tanto, las plants® asignadas en el registro de cada

cabina estd4n atendidas por otras cabinas y se asignardn de nue-

vo en LCD14 si la asignacién ha sido eliminada en LCD6. Las asig

.,.
.
=2
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naciones para estos grupos de una cabina, han sido efectuadas di
rectamente en RAMS 6 y 7, y por tanto, no son perturbadas por la

‘fase 738. La fase 740 incrementa en una unidad la cuenta de cabi

nas.
9i la fase 734 encuentra que la cabina no es NEXG

la fase 736 determina si las llamadas de vestibulo asignadaes a es
ta cabina a partir de un grupo de una sola caim,que se totalizan
en Nﬁ01 para la caebina en LCDS5,es igual o superior a ACB:En caso

afirmativo,esta cabina tiene todas las llamadas que puede’atender

é partir de plantas atendidas solamente por esta cabina,y la fase
738 suprime todas las asignaciones de espacios de exploracmdn pa
ra esta cablna que estén en los registros de cada ‘cabina, Hl

Si la fase 736 encuentra que las llamadao .de
vestibulo asignadas a la . cabina de un grupo de una sola.cablna
Nﬁc1; no es igual o superior al mimero promediado ACB’ la fase
742 totaliza las llemadas de vestibulo asignadas a la cabina.su-
mando NHC1,COH NECC' La cuenta NﬁCC desarrollada en la fasé‘698
de la figura 18, es el ndmero de llamadas de vestibulo asignadas
a la cabina procedente de grupos atendidos por mds de una cabina.
Si este total no es igual o superior al mimero promediado de lla
madas de edificio por cada cabina ACB’ la fase 744 fija la varia
ble NﬁCT para la cabina en la suma de NRCG Yy NHC1 ¥ el programa
avanza hasta la fase T40.

S5i la suma de NHC1 N thc es igual o superior

ACB’ el programa empieza en gl espacio de exploracién de la

cabina, ¥y, continuando a partir de la cabina en la direcciébn de
exp}oracién elegida que se verifica por medio de un bitio en la
palabra UPSCAN, cuenta los espacios de exploracién asignados a
la cabina.Todos: los espacios de exploracidén asignados a las cabi-

nas en los registros de cada cabina,tienen una llamada de vestihu
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lo asociada con ellos. Por tanto, cuando Se alcanza una cuenta
igual a ACB’
asignados a esta cabina, se eliminan.de los registros de cabina.

' A las diferentes porciones del ciclo de .explora
cién que examinan los espacios de exploracién, empezando en la
cabina, se dan los mimeros de exploracién de acuerdo con el si-
guiente c6digo:

Exploracién 1: La exploracifn que empieza:en
el emplazamiento de la cabina y continda hasta una extremidad
del ciclo de exploracién.

Exploracién 2: La exploracién que invierte su
direccién en la extremidad de la exploracién 1‘y continda hasta
la otra extremidad del ciclo de exploracién. )

Exploracién 3: La exploracién que invierte su
direccién en la extremidad de la exploracldn 2y contlnua -de
nuevo hasta el espacio de exploracién de la cabina, »

Volviendo ahora a la figura 19, cuando ia'suma
de Nﬁ01 més NﬁCC Bs igual o.superior a ACB’ el programélé;énza
hasta la fase 750 que inicializa el ndmero de exploracién en la
exploracifn 1. La fase 752 inicializa la posicién de espacios
de exploracién y calcula la cuenta de plantas para determinar la
posicibn de la cabina en las plantas. La fase 754 verifica si
la cabina estd en una planta fterminal. En caso afirmativo, ha-
brd solamente 2 exploraciones en lugar de 3, y el programa avan
za a la fase 770 para incrementar en una unidad el mimero de la
cuenta de exploracién. Si la cabina no estd en una planta termi
nal, la fase 756 determina la direccidén de espacio de exploras
cién (nivel de planta de la cabina‘menos uno) del primer espa-
cio de exploracién examinado y la fase 758 determina si ha siddl

esignado a la cabina en cuestién. En caso coumtrario, la fase

los demds espacios de exploracién que se encuentran S
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766 sumenta en une unidad la cuenta de plantas. En caso afirma-

tivo, la fase 760 determina si 1! niimero de llamadas asigna=-

daé a esta cabina de un grupo de una sola cabina, es igual o su

perior a ACB' En caso contrario, la fase 762 aumenta en una uni

dad Nﬁc1\y la fase 766 aumenta la cuenta de plantas en una uni=-

dad. Si Nﬁc1 o

asignacién de este espacio de exploracién para esta cabina del

es igual o superior a A 5’ la fase 764 suprime la

registro de cabina, y la fase 766 aumenta en una unidadfié;cueg
ta ‘de plantas. : ‘

La fase 768 verifica si todos los equciqs de
exploracién en la direccidn de exploracibn actual han sid@iexa-
minados. En\caso contrario el programa Vue;ve a la fase ?53. En
caso afirmativo, la fase 770 aumentz en una unidad el ndmero de
exploracién y cambia la direccién de exploracién. La fase 772
verifica si el bucle de exploracién ha sido completado. Er caso
contrario, el programa vuelve a la fase T752. Si todos los ‘espa-
cios de exploracién han sido examinados, la fase 772 avanza a
la fase 740 que incrementa en una unidad el mimero de cabinas .
La fase T46 verifica si todas las cabinas han sido examinadas.
En caso contrario, el programa vuelve a la fase 734. Si todas las
cabinas han sido examinadas, el programa sale por el terminal
T48.

FIGURA 20

La figura 20 es un organigrama de un sub-pro-
grama LCD7 que se utiliza para efectuar la funcién del bloque
352 de la figura 9, asignando dicha funcién las direcciones de
exploracién a las cabinas en servicio desocupadas, que han de-
ser utilizadas para asignar espaciostde exploracién g las cabi-
nas en la funcién 356 de la figura 9, que se detalla en el sub~

programa LCD14 de la figura 22,
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Cuando se aplica a todas las cabinas en servi-
cio estén ocupadas o desocupadas, una limitacién de distancia
de desplazamiento a partir de la cabina en.la_direccién de sé;’
vicio de planta asignada, es importante elegir una direccién de
asignacibn inicial a partir de la cabina en servicio desocupada
gue tiene en cuenta la direccidén de desplazamiento de las cabi-
nas ocupadas, asi como las condiciones de trdnsito que existen
en ese momento S1 la limitacién de distancia de desplqzamiento
se aplica solamente a las cabinas ocupadas, laimppr%anéia‘de la
seleccién de la direccién de asignacién disminuye dinéﬁiéamente.
En tal caso, la ¢ltima direccién de desplazamiento de iiria”cabi-
na en serv1clo desocupada puede ser empleada. A ${tulo de egem-
plo se supondra que se emple el subprograma LCD7.

Se asignardn espacios de exploracién a las ca-
binas en LCD14 utilizando el mismo bucle de exploracidn~desc;i—
to mds arriba con relacién a la figura 19. A las cabinéérocupa~
das, es dec1r las cabinas que tiene una llamada de cablna por
delante, una llamada fantasma por delante, o una 1lamada -de ves
t1bulo asignada. por delante, se asigna la misma direccién de
exploracibén que su direccién de desplazamiento. A una cabina en
servicio sin llamadas de cabina, sin llamadas fantasmas o sin
llamadas de.vestibulo asignadas, por delante, se asigna una di-
reccién de exploracibén que satisfard mds perfecﬁamente la si-
guiente distribucién, suponiendo que se trata de un grupo de 4
cabinass |

(1) Estado de trdnsito mdximo ascendente: lina
sola cabina para asegurar el trdnsito de bajada. )

(2) Estado de trédnsito mdximo descendente: Una
sola cabina para atender el trdnsito hacia arriba.

(3) Normal (ningdn estado de trénsito mdximo):
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Lg mitad de las cabinas para cada direccién de servicio.

El sub~ programa LCD7 se introduce en el termi
nal 780 y la fase 782 inicializa la cuenta de-cabinas y fija la
palabra de 4 bitios UPSCAN, almacenada en la memoria de caracteri

zacibn de estado de RAM O, sobre la palabra UPTR. La palabra UPTR

estd almacenada en la memoria principal de RAM O. La fase 784 ve-
rifica‘si hay cabinas en servicio desocupadas, verificando la pa-
labra AVAS almacenada en la memoria principal de RAM 0. Si-la pa-'
labra AVAS es cero, no hay cabinas AVAS y el programa,sale por el .
terminal 828. Se observard que la palabra "disponible" que se uti
liza normalmente para indicar. "disponible para asignacidn"'no es
aplicable al nivel del equipo de tratamiento; ya que fodas lés ca
binas en servicio han recibido asignaciones de planta. Si las asig
naciones de planta no tienen una llamada de vestfbulo, y si la ca

bina no tiene llamada de eabina y ninguna llamada de aparcaniento,

. . la cabina estd desocupada o inactiva, pero no es "disponibie“.

51 la palabra AVAS no estd4 enteramente consti-
tuida por ceros, existe por lo menos una cabina disponible.de a- |
cuerdo con el selector de plantas, y la fase 786 efectda su pro~
pia determinacién respecto a si la cabina estd en servicio y ver-
daderamente inactiva o desocupada, formando una palabra IDLE a
vartir de los bitios EEEE, NEXT y AVAS asociados con esta cabina.
La fase 788 verifica si esta palabra IDLE estd enteramente consti
tuida por ceros. En caso afirmativo, esto indica que la cabina es
t4d en servicio, que no ha recibido la asignacién NEXT, y que estd
disponible de acuerdo con el selector de plantas de esta cabina.
En caso negativo, la fase 790 cuenta la cabina como efectuando un
desplazamiento, es decir que se trata de una cabina ocupadayy pa-
sa a la fase T792.

Si la palabra TDLE est4 enteramente constitui-
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tuida por ceros, el programa pasa directamente a la fase 792 a
partir de la fase 788, Ia fase 792 introduce la palabra TDLE en
la memoria principal del registro de cabina asociado con esta
cabina, es decig,RAM 12 para la cabina 0, ¥y se aumenta en una
unidad la cuenta de cabinas . La fase 794 determina si se han
examinado todas las cabinas, y en caso contrario, el programa'

vuelve a la fase 786 . Si todas las cabinas han sido examina-

das, la fase 796 efectda una distribucién arbitraria de les. di-

recciones de .exploracinajustando una variable UPDES sobre -el

mimero de cabinas en servicio N., menos uno, y ajustando una va

riable DNDES sobre 1 . Cuando el sub-programa efectda un paso

- suplementario, las variables UPDES y DNDES contendrdn el ndmero

deseado de cab&nas que han de ser previstas para las direéciones
de exploracién de subida y de bajada, respectivamente.

La fase 798 verifica el bitio de trdnsito md
ximo en la memoria de caracterizacién de estado de RAM 0, y si
no estd fijado, la fase 800 introduce 142 NSC en UPDES y 1/2 N
en DNDES. Si el bitio de trdnsito mdximo estd ajustado, ia. ‘fase

" 802 verifica el bitio en la memoria de caracterizacién de esta-

do de RAM 0 que identifica si el sistema estd en estado de trdn

sito mdximo hacia arriba o en estado de trdnsito mdximo hacia a

~ bajo. Si el sistema estd en estado de trdnsito mdximo hacia arri

ba, no se hace nada mds en UPDES y DNDES, ya que el reglaje arbi
trario de estas variables en la fase 796 proporciona su ajuste
para"trénsito ﬁéximo hacia arriba. Si el sistema estd en estado
de trédnsito mdximo hacia abajo, la fase 804 intercambia UPDES y
DNDES, ajustando UPDES en 1 y DNDES en NSC -1,

A continuacién, el programa avanza a la fase
806 que inicializa la cuenta de cabinas y la fase'810 introduce

el bitio UPTR que corresponde a esta cabina en el acumulador. La

sSC .
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. fase 812 verifica la plabra LULE almacenada en el registro de cbina

que correspgndg,a esta cabina, para saber si estd disponible de
acuerdo con la definicién del control de sistema. Si no estd dig
ponible el programa avanza a la fase 822, Si estd disponible, la
fase 814 determina si el ndUmero real de cabinas previsfas para
desplazamiento hacia abajo DNAC es igual o superior al mimero de
seado de cabinas pfeviétés para desplazamiento hacia'abajo DNDES.
Si la contestacién es negativa, la fase 816 asigna la cabina al

desplazamiento hacia abajo. La fase 822 ajusta el bitio de la pa

" labra UPSCAN asociada con esta cabina en cero, pars indicar que

el espacio de exploracidn de asignacién de cabina estéré‘enlla
direccién descendente, y se avanza en una unidad. la cuenta de
cabinas., ‘ ,
| - Si el nimero real de cabinas previsto para ex
ploracién hacia abajo es igual o superior al mimero deseadc, la
fase 818 determina si el nimero real de cabinas previstas para
desplazamiento hacia arribag UPAC, es igual o superior al nidmero
deseado UPDES. Si la contestacidn es negativa, la fase {20 asig-

na la cabina a la direccién de exploracién ascendente, y la fase
822 ajusta el bitio de UPSCAN relacionado con esta cabina en un
uno, para indicar que se le ha asignado la direccién de explora-
cién hacia arriba, e incrementa en una unidad la cuenta de cabi-
nas. ‘

Si la fase 818 encuentra que UPAC es igual ©
superior a UPDES, el programa avanza a la fase 822, el bitio UPSCAN
no se cawbis ¥y se aumenta en una unidad la cuenta de cabinas.,

La fase 824 verifica si todas las cabinas han
sido examinadas. En caso contrario, el pfograma vuelve a la fase
810, Si todas las cabinas han sido examinadas, la fase 826 intro-

duce la palabra UPSCAN en la memoria de caractericacién de estado
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de RAM 0, y el programa sale por el teminal 828.
FIGURA 21

La figura 21 es un organigrama del sub-progra

ma LCDB que se utiliza para la funcién 354 de la figura 9, asig-
5 nando dicha funcién el orden en el cual las cabinas se examinan

cuando se asignan los espacios de exploracién a estas cabinas En
la fase 356 de la figura 9.

El sub-programa LCD8 se introduce en el termi
nal 830 y la fase 832 suprime de las memorias de caracterizacién

10 de estado de las RAMS 4, 95, 6 y 7, las cuentas de llamadas de ca
bina almacenadas en ellas. La fase 832 inicializa también la cuen
ta‘de plantas. La fase 834 verifica las llamédas de cabinz de las
cabinés situaaas en el primer espacio de exploracién, utilizando
la primera palabra de 4 bitios procedente de la memoria principal

15 de RAM 3, en la cual estdn almacenadas las llamadas de cabinas

/ﬁﬁf Si se detecta una llamada de cabina correspondiente a uﬁa ca
bina, ésta se afiade a la cuenta de llamadas de cabina cofresboh—
diente a esta cabina. La fase 836 aumenta en una unidad la cuen-
ta de plantas y la fase 838 verifica si todas las plantas han si

20 do examinadas. En caso contrario, el programa vuelve 2 la fase
834, En caso afirmativo, la fase 840 afiade el mimero de llamadas
de cabiha correspondiente a cada cabina, al nimero de llamadas
de vestfbulo asignado a la cabina, y 1= sumas se almacenan en un
empiazamiento provisional.

25 ‘ ' La fase 842 inicializa a continuacifin la cuen
ta de cabinas, y la fase 844 determina si la cabina ha reeibido
la asignacién NEXT examinando el bitio de la palabra NEXT en la
memoria principal de RAM 4 que estd asociada con esta cabina. Si
la cabina es NEXT, la fase 846 aflade al total de las llamadas de

30 . cabina y de vestlibulo asociado con esta cabina} un ndmero arbi=-
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trario de llamadas, teniendo dicho mimero arbitrario una magnitud
suficiente para asegurar que la cabina NEXT tiene un nimero de
llamadas superior al que puede “temer cualquier otra cabina.,

, - ' Ia fase 848 verifica si el grupo motor genera
dor asociado con el motor de arrastre de la cabina del ascensor
ha sido parado. Esto se obtiene verificando el bitio de 1a'palar,
bra 5§§§ almacenada en la memoria principal de RAM 0. S5i el bi-

tio DBIT es cero, indicando que el grupo motor generador estd pa

rado, la fase 850 aflade llamadas suplementarias a la suma'de 113

madas de cabina y de vestibulo correspondiente a esta cabiﬁé, eli
giéndose la magnitud de las llamadas suplementarias de tal mane-

ra que la cabina tenga el mimero de 1lamadas mds importante si no
hay cabina confla asignacién NEXT y el siguiente mimero mds.impor
tante en el caso de que haya una cabina con la asignacién NEXT,

La fase 852 incrementa en una unidad la cuenta

de cabinas, y la fase 854 verifica si todas las cabinas han sido
examinadas. En caso contrario, el programa vuelve a la fase 844.
Si todas las cabinas han sido examinadas, el programa avenze a
la fase 856.

' Las fases 856 a 876 ordenan las cabinas de a-
cuerdo con las magnitudes de los mimeros que acaban de preparar-
se para las cabinas en la pérte inicial de LCD8, teniendo la pri
mera cabina en este orden, el menor mimero de llamadas, etc. Es
posible utilizar cualguier técnica de clasificacién o de ordena-
cibén, La técnica ilustrada en la figura 21 empieza con las cabi-
nas en un orden predeterminado, tal como el orden 0, 1, 2 y 3,
utilizando los nimeros de cabina, y compara un par de cabinas ca
da vez, intercambjando las posiciones de las cabinas cada vez
que el mimero de llamadas asociadas con una cabina situada a la

derecha de la otra, es el mds pequefio.

PR r,:f' .:7-.,‘,':”‘-."
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Existen cuatro posiciones para las cabinas, en
el caso de un grupo de cuatro cabinas, y estas cuatro posiciones
recibén los ndmeros 1, 2, 3 y 4 empezando a partir de la posicién
izquierda, y se observard que el mimero de la posicién no estd re

lecionzdo con el ndmero de la cabina. Utilizando los nmimeros de

posicién, la secuencia de comparacién para un conjunto de cuatro -

cabinas, serd el que se ilustra en la $abla: I:

TABLA I
COIMPARACION
FASES POSICION POSICION -
1 1 2
2 1 3
3‘ 1 4
4 2 3
5 2 4
6 3 4

Se pone en prdctica la técnica de la talla I
empezando con la fase 856. La fase 856 introduce lss cuertas de
-llamadas de cabinas situadas en las primera y segunda posiciones,
empezando en la fase 1 de la tabla. La fase 858 compara los bi~.
tios mds significativos de les cuentes de llamada y la fase 860 ve
rifica si son iguales. En casc contrario, no se necesite ninguna
comparacién suplementaria y el programs continie hasta la fase
864 que pregunta si la primera cuenta de llamadas es igual o infe
rior a la segunda cuenta de llémadas. Si la fase 860 encuentra '
que los bitios mds significativos son iguales, la. fase 862 compa
ra los bitios inferiores y a continuacién el sub-programs pasa &
la fase 864.

8i la fase 864 encuentra que la primera cuen-

ta no es inferior o igual a la segunda cuenta, la fase 866 intere
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cambia los mimeros de cabina y sus cuentas de cabina, desplazando
el mimero de la cabina situado en la segunda posicién hasta la
primera posicién, y el ndmero de la cabina situado en la primera
posicién,hasta la segunda posicién. Si la primera cuenta de llama
das es igual o inferior a la segunda, los mimeros de cabina estédn
en el orden correcto por lo que a esta pareja se refiere, y el
programa pasa de la fase 864 a la fase 868, que es la fasea la
cual se pasa después que en la fase 866 se han intercambiado los
mimeros de cabina. ' ’

La fase 868 aumenta en una unidad el rdmero
de posicién de la segunda posicibn, es decir la fase 2 dc la tabla
I, para comparar la cuenta de llamadas de la cabina en la posicién
1 con la-cuen%a de llamadas de la cabina en la posicién 3. La fase
870 verifica si la cabina que estd en la primera posicién ha sido
comparada con todas las demds cabinas, y en caso contrarin, el pro
grams, vuelve ala fase 858, De este modo, el programa vuelﬁe a feg
lizar las fases 2 y 3 de la tabla I, y a continuacién la fase 876
encontrard que el bucle estd completo y el programa se desplaza a
la fase 872,

La fase 872 aumenta en una unidad el mimero de
posicidn de.la primera posicién, es decirtcambia el 1 en un 2,y
también introduce este ndmero (2) en la segunda posicién. La fase
874 aumenta a continuacién en una unidad el mimero de la segunda
posicibn, para formar el mimero 3. De este modo, después de la fa-
se 874, las cuentas de llamadas de las cabinas en las posiciones
2y3 ée comparan, constituyendo la fase 4 de la tabla.

La fase 876 verifica si esta segunda fése de
la comparacién ha terminado, y ya que no ha terminado, el programa
vuelve a la fase 858 para hacer la comparacién de la fase 4 de la
tabla I. Cuando se alcanza la fase 868, se aumenta la segunda posi
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cibén en unz unidad para comparar las cabinas en las posiciones 2
y 4, es decir, la fase 5 de la tabla I y el programa vuelve de
la fase 870 a la fase 858 para hacer ests comparacibn.

La fase 870 encuentra a continuscidén que la segunda .-
parte de la comparacidén ha terminado;la fase 872 aumenta en una
unidad el nimero de posicidén de la primera psicién,desplaiéndolo .f:
a Z,y el n2 3 ge introauce en la segunda posicién.la fase 874amﬁg
ta en una unidad el mimero de la segunda posieidn, para hacer que
sea un 4, y de este modo las cabinas en las posiciones 34§54<es- o
t4n dispuestas para ser comparadas, lo que constituye la fuse 6
de la tabla I. El programa vuelve a la fase 858 para hacer osta
comparacién, y pasard por los ramales "sf" de las fases 8§70y 876,
ya que existe.solamente una comparacién en la tercera operécidn.

. la fase 878 introduce los mdmeros de cabina
o#denadcs en las memorias de caracterizacibén de estado de las
RAMS 4, 5, 6 ¥ T , -

| La tabla II contiene un ejemplo de la ifcnica-

de clasificacién descrita mis arriba, teniendo la cabine 0 una

cuenta de llamadasde 4, la cabina 1 una cuenta de 9, la cabina 2

una cuenta de 7 y la cabina 3 una cuenta de 3.
TABLA TIT
POSTICIONES

Orden de arranque de las cabinas (cabina Np)
Fase 1 (1-2) -

Pase 2 (1-3)

Fase 3 (1-4)

Fase 4 (2-3)

Fase 5 (2-4)

Pase 6 (3~4)

A

w W u; w o o o |-
o o !\D‘-t - = -\lr\J'
YR U LS O Nutp.
- M OO W W L
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FIGURA 22

La figura 22 es un organigrams de un sub-pro
grama LCD14 que se utiliza para la funcién 356 ilustrada en la
figure 9, asignando dicha funcién unos espacios de exploracién a
las cabinas. Los espacios de exploracifén se asignan en tres ope=-
raciones para cada grupo, efectudndose en cada operacién el tra~
tamiento de todos los grupos antes de empezar con la siguiente
operacibn. Los grupos se manipulan en el orden del mdmero crecien
te de cabinas por grupo, y la seleccifn de las cabinas que han de
ser exploradas en cada grupo se hace en el orden detérminaddo en
LCD8 (figura 21).

El sub-programa LCD14 se introduce en el ter
minal 890 y la fase 892 introduce las llamadas de cabinaApfocedeg
tes de RAM 3 en las memorias principales de los registros de cabi
na (RAMS 12-15). La fase 893 verifica si Aps €8 decir el mimero
promediado de llamadas de vestibulo por cada cabina en servicio
en el edificio, es igual o superior a un ndmero minimo predetermi
nado. La magnitud de este nimero determina cuando las cabinas de-
socupadas (IDLE) se situardn en servieio al iniciarse el trdnsito
en el edificio, Si se desea que dos llamadas de vestIbulo pongan
en marcha dos cebinas, el mimero minimo puede ser ajustado en O,
Cuando se fija el ndmero minimo en 2, es preciso que la misma cg
bina reciba tres llamadas de vestibulo antes de que se ponga en
mgrcha una segunda cabina, etec.

Si Aup
nimo, la fase 894 hace que sea igual a este nimero mfnimo y el '

no es igual o superior al mimero mf-

programa evanza a la fase 895. Si A._ es igual o superior al va=-

CB , :
lor minimo, el programa avanze desde la fase 893 a la fase 895,

La fase 895 inicializa la cuenta de operacio

nes de asignacién que empieza con la operacién de asignacidn 1.
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La fase 896 inicializa la cuenta de gruﬁos de modo que se tomen

- los grupos en el orden del mimero creciente de cabinas por grupo.

Como se ha indicado mds arriba, los ndmeros de grupo son mimeros
binarios obtenidos en- las mdscaras de subida y de bajada, RANMS 10
¥y 9, respectivamente, mediante unos "uno"'légicos en cada hilera
asociada con un nivel de planta por cada cabina habilitada para
atender el nivel planta. Si la cabina no estd habilitada, su em
plazamiento de bitio correspondiente a la planta tiene un cero
légico. La fase 898 solicita el primer grupo que ha de ser exami
nado con una instruccién de extraccién que accede a una tanls de
consulta en la memoria 82 del control de la figura 4. Un nontador
binario ajustado para contar desde 4 hasta 15, solicitard hasta
12 grupos, y se avanzard el contador un paso para soliciﬁar el si
guiente grupo. El sub-programa LCD5 (figura 18) ha hecho ya las
asignaciones para los grupos de una cabina en la fase 712, lo que
reduce el ndimero mdximo de grupos a examinar en el sub~-programa
ICD14 desde 16 hasta 12. R
'~ La fase 900 verifica si él grupo solicitado
es un grupo vdlido, ya que se examinardn todos los posibiéé nvime~
ros de grupos de cabinas miltiples. Esto se efectda comprobando
si ASI’ es decir el nv¥mero promediado de espacios de exploracién
en el grupo por cada cabina en servicio habilitada para este gru
po, es cero. Si la contestacién es afirmativa, se trata de un
grupo no védlido y. el programa se desplaza a la fase 978 para in-
crementar la cuenta de grupos. Si se trata de un grupo vdlido,
ASI no estard constituido por cerqs y la fase 902 introduce la
mfdscara de este grupo en la memoriz principal de los registros
de cabina (BAMS 12-15). Ia mdscara del grupo indica las plantas
del grupo, es deciz}qpﬁ se sitdia un uno l6gico en cada planta del

grupo que corresponde a cada cabina que puede atender el grupo, ¥y
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todos los demds emplazamientos de bitio serdn un cero l6gico.

La fase 904 inicializa la cuentaide cabinas
e introduce las palabras de 4 bitios INSV y UPSCAN almzcenadas
en RAM O, en un emplazamiento provisional, La fase 906 verifica
el bitio INSV de la primera cabina examinada, y si la cabina no
estd en servicio el programa avanza a la fase 974, que aumenta
en una unidad la cuenta de cabinas. Si la cabina estd en servi-
cio, la fase 908 verifica si la cabina estd habilitads para os=-
te grupo. En caso contrario, la mdscara en el registro de caﬁi-\
nas tendrd un cero para esta cabina, y el programa se desplazé-
e la fase 974, -

51 la cabina estd en el grupo, el programa'
comienza la'pfimera opéracién de asignacién con la fase 910. La
fase 910 verifica si esta cabina ha recibido una asignacién NEXT.
En caso afirmativo, la fase 914 da a esta cabina la asignacién
de egpacio de exploracién de planta principal en sentido ascenden
te, y si existen cabinas disponibles de acuerdo con los selectu-
res de planta, segin se verifica en la fase 916, sin tener er

cuenta las cabinas con asignaciones NEXT 6 CONV, no se da a la

cabina NEXT ninguna asignacién suplementaria, y el programa avan
za hasta la fase 974. Si la palabra AVAS es cero, indicando que
no hay cabina disponible de acuerdo con los selectores de planta,
es posible dar a la cabina NEXT asignaciones suplémentarias, y el
programa avanza a la fase 918,

Si la cabina no es una cabina NEXT, la fase
912 determina si es la primera operacién de asignacién. En caso
afirmativo, el bitio AVAS de la cabina se verifica en la fase 918
para determinar si la cabina estd disponible de acuerdo con su se
lector de planta. En caso afirmativo, la fase 920 asigna a esta

cabina los espacios de exploracién de subida y de bajada asocia-
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dos con la planta en la cual estd situada la cabina, y eiAprogrg
me avanza a la fase 922. S5i la cabina no estd disponible, él pro
grama avanze directamente a la fase 922.
La fase 922 determina si la cabina ha recibi
, 5~ do una asignacién de planta de reunidn verificando el bitio ade-
cuado de la palabra CONV. Si este bitio es un uno, la fase 924
asigna los espacios de exploracién en sentido ascendente y des— .
cendente asociados con la plante de Teunidn ' . a .esta cabina,

-Si el bitio CONV no es un uno,el programa avanza a la fase 926

10 que inicializa la cuenta de exploracibén y que suprime las varia-
bles NDIST, NSI’ y NbI' Los recuentos de exploracidén, relaciong-

dos con las tres exploraciones, es decir la exploracién 1, lu ex

ploracién 2 y ia exploracién 3, han sido descritos mds arriba con

relacién al subprograma LCD6 (Fig.19).La variable Npron se utilia .. -
15 para contar el nimero de espacios de exploracidén validos en el aipl gy

la secuencia de recuento y de asignacién ha progresado a partiri

de la cabina hasta el momento presente en la rutina de asignacidn.

La variable NSI se utiliza para contar el nimero de espacios déi:

" exploracién asignados a la cabina hasta el momento presente en el

20 grupo examinado. La variable N .. se utiliza para contar el némero

de llamadas de vestibulo asigngéas a una cabina hasta el momento
presente en el grupo en cuestidn,
La fase 928 determina los pardmetros de ex-—

ploracién, es decir el mimero que ha de ser sustraido del nivel
25 de planta de la cabins para una cabina que se desplaza hacia arri

ba o hacia abajo de modo que la direccién de espacio de explora-

cién pueda ser determinada, y la fase 930 sustrae este pardmetro

del nivel de planta de la cabina para determinar la direccién

del espacio de exploracién. Las tres direcciones.de espdcio de

30 exploracién para una cabina que se desplaza en sentido ascenden-
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te, comenzando la exploracién delante de la cabina, efectuando
la exploracién en la direccién opuests a la direccién de despla
zamiento de la cabina, y explorando detrds de la cabina, son

L N N 0541 respectivamente, siendo NCP un con
tador inicializado de modo que la cuenta sea 15 cuando se aumen

cp-1 ¥ Nep = Ny

ta en una ﬁnidad la cuenta indicada por el contador por cada
planta a partir de la posicién de la cabina hacia el terminal en
la direccién de exploracién, y NPO& es el nimero de eépacio de
exploracién gue corresponde a la posicién de la cabina. Las tres
direcciones de espacio de exploracién paré una cabina que se.dég
plaza en sentido descendente, comenzando la exploracién delante
de la cabina, efectuando la exploracién en la direccién opuesta

a la d1r30016n de desplazamiento de la cabina y explorando decrau '

de la cabina, son NCP 91 NCP 1 ¥ Nep~ ( POS+1)

El programa asigna espacios de explora016n a
las cabinas AVAS sin limitacifn recpecto a la distancia de des~
plazamiento a partir de la cabina hasta la planta asociada cou

el espacio de exploracién asignado. Sin embargo, el programa lji-
mita efectivamente la asignacibn de espacios de exploracibn a las
cabinas ocupadas, basdndose en la distancia de desplazamiento a
partir de la cabina hasta la planta y en la direccidn de servi-
cio del espacio de exploracién, utilizando la distancia en la
direccién de desplazamiento actual de la cabina en lugar de la
separacién fisica de la cabina a partir de la planta asociada-con
el espacio de exploracién., Por ejemplo,en un edificio de 16 pi=-
s0s, la distancia de desplazamiento de una cabina que sube y que
estd situada en la tercera planta, es equivalente a 27 plantas a
partir de una llamada en sentido descendente en la segunda plan-
ta, aunque la separacién fisica sea de una planta. A titulo de

ejemplo, la limitacién de distancia aplicada en la asignacién de
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ida y wvuelta de una cabina. Esto se obtiene adecuadamente sustra- -
yendo .el nivel de la planta més baja qe la cabina esta habilitada
a atender del nivel de la planta mas alta.

Més precisamente, la fase 932 aumenta en una
unidad Npyan ¥ la fase 934 determina si el espacio de exploracién
esté hebilitado verificando la méscara de grupo. La fase 936 veri.
fica el bitio de AVAS de la cabina en RAM 0.8i la cabina es dis-
ponible,el bitio de AVAS sera un uno, y la cabina no estaré some-fi
tida a la limitacién de distancia igual a la mitad de un recorris
do de ida y vuelta.Si la cabina no estd disposible, la fase 938
determina si NDIST es inferior o igual a lé mitad de un recorrido.
de ida y vuelta de la cabina.Como se ha indicado méas arriba,unhmg“
dio recorrido de ida y vuelta se determina Para una cabina suétng
yendb el nivel de la planta més baja para la cual lacgbina esta
habilitada del nivel de la planta més alta para la cual la cabina
estd habilitada.Si el edificio tieme 16 niveles y si la cabina '
estd habilitsda para todas las plantas,un medio recorrido e ida
y vuelta sera igual a 15 plantas. Si la fase 938 determina que
NDIST es superior a un medio recorrido de ida'y vuelta,el progra--
ma avanza a la fase 974.81 NDIST es igual o inferior a un medio
mwecorrido de ida y vuelta,la fase 940 wverifica si el espacio de ex h
ploracidén he sido ya asignado.En caso afirmétivo, el programa avan |
za 8 la fase 966 que aumenta en una unidad la.cuenté de espacios
de exploracién.Si el espacio de exploracidén no ha sido asignado,
la fase 942 determina si se trata de la primera operacidén de agig
nacidén.En caso afirmativo,la fase 944 verifica si la cabina tiéné '
una llamada de cabina registrada.En caso negativo,el programa avé
za 'a la fase 966,aumentando en una unidad la cuenta de espacios

de exploracidnsSi la rutina de asignacidn estd en la prmra opera
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cién y si la cabina tiene una llamada de cabina, o si la rutina
de asignacién no estd en la primera operacién, el programa avan

za a la fase 946 que verifica si existe una llamada de vestibu-

‘lo registrada para el espacio de exploracién. En caso afirmativo,

la fase 948 determina si N, ., es decir el mimero total de Dlama-

HCT
das de vestfbulo asignadas a estd cabina hasta el momento presen

te, mds uno, es inferioro igual a A_._, es decir el mimero prome-

CB
diado de llamadas de vestfbulo por cada cabina en el edificio.

Si N mds uno, es superior a ACB’ el programa avanza a la fasé

HCT -
966. Si N y la fase 950 veri

BCT (B
fica si el espacio de exploracifin estd en la tercera operacién

mds uno es igual o inferior a A

de asignacién. En caso negativo, la fase 952 verifica si NC+‘més

o1’ siendo NCI el mimero de llamadas

de vestibulo asignadas a la cabina hasta el momento presente en

]
uno es inferior o igual a A

el grupo en cuestién, y A, el mimero promediado de llamadas por

CI
cade cabina en servicio en el grupo en cuestibn. Si NCI mds uao
es superior a A.., el programa avanza a la fase 966. Si N, mds

CI CI
uno es igual o inferior a ACI’ el programa avanza a la fase 9%4,

S5i la fase 950 determina que la asignacién estd en la tercera
operacién, se hgce caso omiso de la limitacién de la fase 952 y
el programa pasa directamente a la fase 954. La fase 954 incre-

menta en una unidad N o y el programa avanza a la fase

Yy K
CI
962. La fase 962 1ncrementa en una unidad las varlables N,

¥
SS’ ¥y la fase 964 asigna el espacio de exploracién a la E;bina.
S5i la fase 946 determina que no hay llamada
de vestfbulo en el espacio de exploracién, el programa avanza a
la fase 956, La fase 956 se asegura que la agignacién estd en la
tercera operacién. En caso negativo, el programa avanze a la fa-
se 958 que determina si NSI més uno es igual o inferior a ASI'

La variable NSI es el mimero de espacios de exploracién asigna-
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dos hasta el momento a la cabina del grupo en cuestién, ¥ ASI
es el ndmero promededo de espacios de exploracién por cada cabi

na en servicio en el grupc en cuestibn. Si N T mAs uno es supe-

S

rior a ASI’ el programs avanza a la fase 966, Si NSI mgs uno es

sT? la fase 960 verifica si NSS mids uno es

inferior o igual a AQB’ La variable NSS es igual al ndmero total

de espacios de exploracién asignados hasta el momento a la cabi-

igual o inferior a A

na, y ASB es el nimero promediado de espacios de exploracién por
cada cabina en servicio en el edificio. Si NSS m4s uno es supe-
rior a ASB el programa avanza a la fase 966, Si es igual o inTe
rior & ASB’ el programa avanza a la fase 962, que incrementa’en
una unidad NSI ¥ NSS’ ¥y la fase 964 asigna el espacio de explora
cién a la cabina,., Si la fase 956 determina que la asignacién 2s-
td en la fercera: operacién, se hace caso omiso de las limitacio-
neg de las fases 958 y 960, y el programa avanza directamente a
la fase 962, ,

El programa avanza a la fase 966 que incre-
menta en una unidad la cuenta de espacios de exploracién . ia
fase 968 verifica si el nvmero de espacios de exploracién ha si
do completado. En caso contrario, el programa vuelve a la fase
930. Si todos los espacios de exploracién asociados con el mime-
ro de espacios de exploracién haﬁ sido examinados, la fase 970
incrementa en una unidad la cuenta de espacios de expioracién y
se invierte la direccién de exploracidn, La fase 972 verifica si
las tres etapas (exploracién 1, exploracién 2 y exploracién 3)
de la cuenta de exploracién, han sido efectuadas. Si la cuenta
de espacios de exploracién no est4d terminada, el programa vuelve
a la fase 928. 5i la cuenta de exploracién ha terminado, el pro
grama avanza a le fase 974 que incrementa en una unidad la cuen-

de cabinas y desplaza las palabras UPSCAN e INSV para exponer los



10

15

20

25

130

- 113 -

bitios asociados con la siguiente cabina que ha de ser estudiada.
Ta fase 976 determina si la cuenta de cabinas ha sido completada.
En caso contrario, el programa vuelve a la fase 906. Si ha Bido
cbmpletada el programs avanze a la fase 978 que incrementa en
una unidad la cuenta de grupos, para solicitar el siguiente gru .
po. La fase 980 verifica si todos los grupos han sido estudiados, /
en caso contrario, el programa vuelve a la fase 898. Si todos
los grupos han sido estudndos, el programa avanza a 1a'fase 982,
que incrementa en una unidad le cuenta de operaciones de asig@é‘
cién. La fase 984 verifica si se ha completado el bucle de ope<
raciones de asignacién. En caso contrario, el programa vuelvz a
la fase 895. Sl el bucle de operaciones de asignacibén ha sido. -
completado, el programa sale por el terminal 986. ,_-

Las tres operaciones de asignacién pueden
ger resunmidas de la siguiente manera:

PRIMERA OPERACTON
Se da a la cabina NEXT la asignacién de plan

ta principal en sentido ascendente (fase 914). A las cabinas

AVAS y CONV se asignan los espacios de exploracién de subida y

de bajada asociados con la planta donde estd4 situada la cabina
AVAS, y la planta de reunidn)respectivamente (fases 920 y 924).

S5i la cabina tiene una llamada de cabina para la planta asociada
con el espacic de exploracién en cuestibn, el espacio de explora
cién. se asigna a la cabina, teniendo en cuenta las limitaciones
predeterminadas.la fase 938 introduce la limitacién de medio reco
rrido de ida y vuelta aplicable a las cabinas ocupedss, y la fise Qg
elige las limitaciones restantes que han de ser aplicadas, segin
si el espacio de exploracién en cuestibn tiene o no una llamada
de vestfbulo asociada con él. En caso de que no tenga llamada de
vestibulo, los nimeros promediados Agp (fase 958) y ASB (fase 960)



- 10

15

- 20

25

30

- 114 -

se utilizan como limitaciones. En caso de que tenga une llamada
de vestibulo, los mimeros promediados ACB (fase 948) y ACI (fa-
se 952) se aplican como limitaciones. Si la cabina no tiene lla
mada de cabina para el espacio de exploracién en cuestiébn, el
espacio de exploracibn no se asigna en esta operacién. .
SEGUNDA OPERACION

Se da a la cabina NEXT la asignacifn de plan

ta priﬁcipal en éentido ascendente (fase 914). Se repite esta fa -

se, aunque haya sido incluida en la primera operacién para'hati-
litar la fase 916 para ser verificada en las tres operaciones,
ya que es conveniente suprimir la cabina NEXT de la rutina Qe
asignacifén tan pronto como exista una cabina disponible en el

]
sistema,

Las fases 918, 920, 922 y 924, que estdn re
lacionadas con las cabines AVAS y CONV, se omiten en la segdnda
operacifén, ya que han sido realizadas en la primera operaciéa.
En la segunda operacién se salta también:la
fase 944, que ha sido efectuada en la primera operacién, ya que
1a segunda operacién examina los espacios de exploracidén no asig
nados sin tener en cuenta si la cabina tiene o0 no una llamada de
cabina para la planta del espacio de exploracifn. La limitacién ‘
de medio recorrido de ida y vuelta aplicable a las cabinasocugﬁmii

as{ como los mimeros promediados A se aplican

stt *sp? Ao ¥ Aor
de la manera descrita con relacién a la primera operacién.
TERCERA OPERACION

Se da de nuevo a la cabina NEXT la asignacién

de planta principal en sentido ascendente, por los motivos indica
dos con relacién a la segunda operacién, De manera similar a la se
gunda Opéfacidn, se saltan las fases 918, 920, 922, 924 y 944.

Durante la tercera operacién, los espacios
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de exploracibn no asignados (libres) y vacfos (sin llamada de
vest{bulo) se asignan a las cabinas éon la sola limitacién del g
medio recorrido de ida y vuelta psara las cabinas ocupadas,ya que

las limitaciones ASI ¥y ASB’ en vigor en las fases 958 y 960, res-~

pectivamente, se omitens
51 el espacio de exploracién no estd asig-

nado pero incluye una llamada de vestibulo, la tercera operacién
estd sometida solamente a la limitacién de medio recorrido de ida.

vy vuelta para las cabinas ocupadas y a la limitacién de ACBﬁ va

gue se salta la limitacidn AGI’ en vigor en la fase 952.
Por tanto, si existen cabinas en servicin de

socupadas, todos los espacios de exploracién asociados con. las
plantas serdn asignados. Si no hay cabinas en servicio desocupg
das, es posible que durante una parte dada del programa no se
asignen uno o varios espacios de exploracién asociados con plan
tas, debido a la limitacién de distancia de trayecto en la asig
nacién de los espacios de exploracién, Estos espacios de explow-
racién se asignardn, tan pronto como alguna cabina se desplece
a una posicibn que satisface los requisitos del programa para la
asignacién de los espacios de exploracién. Ya que ninguna cabina
estd adecuadamente situada para una contestacién rdpida a una
llamada asociada con un espacio de exploracién no asignado, no
seria conveniente asignar el espacio de exploracién, mientras .
no se haya determinado a que cabinas se asignardn los espacios
de exploracién de acuerdo con la estrategia del programa.
' FIGURA 23 |

La figura 23 es un organigrama de un sub-pro

grama LCD 3 que puede ser utilizado para la funcién 358 ilustra-

da en la figura 9, aplicando dicha funcién la informacién. almace

nada en las RAMS 4, 5, 6 y 7 (figura 5) a la salida de la RAM 1
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(figura 4), para mandar las asignaciones de espacios de explora

cibn y las instrucciones a las cabinas. E1 sub-programa LCD3 se

introduce en el terminal 990, la fase 992 inicializa la direccibn -

de almacenado de RAM y la direccién de salida de RAM y la fase
994 inicializa la cuenta de plantas. Las fases 996 y 998 se sin~
cronizan con el comienzo de un ciclo de exploracién, utilizando
la sefial MXCT de la manera descrita mds arriba con relacién a
1qs fases 364 y 366 en la figura 10. La fase_1000 lée las RAMS
4, 5, 6 y 7 a la salida de la RAN 1, planta por planta,. y a p?i S
tir de las fases 1002 y 1004 el programa vuelve a la fase 1000 |
para leer la informacién relacionada con la siguiente planta,.
Cuando se han examinado todas las plantas, el programa avanza
desde la faée 1004 al terminal 1006.
~ FIGURAS 24 y 25 ,
Las figuras 24 y 25 son grédficos utilizados

para ilustrar la estrategia del invento, apoydndose en un ejém— '

plo particular. Segin se ilustra en la figura 24, el edificio

tiene 16 plantas atendidas por cuatro cabinas 0, 1, 2 ¥ 3. EL
edificio tiene una planta prinecipal 1, dos sétanos Bl, ¥ Bé,“y
dos dticos TE1 y TE2. La cabina O estd habilitada para ambos s§
tanos B1 y B2 y para las plantas 1 a 12. La cabina 1 estd habi-
litada para el sétano Bl y las plantas 1 a 12, Las cabinas 2 y 3
estdn habilitadas pare las plantas 1 a 12 y para ambos 4ticos
TE1 y TE2, Los grupos vélidos se determinan a partir de las mds
caras de llamada de subida y de bajada, RAMS 9 y 10. Existen
dos espacios de exploracién en el grupo de una'cabina-0001. Hay -
dos espacios de exploracién en el grupo de dos cabinas 0011,
Existen cuatro espacios de exploracién en el grupo de dos cabi-
nas 1100, y existen 22 espacios de exploracién en el grupo de

cuatro cabinas 1111. En el grupo no activo 0000 existen dos es-
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pacos de exploracién. Todos los demds grupos estdn vacfos. La
table ITI indica los grupos y el mimero de espacios de explora-
cibén asociados con cada grupo, e indica también los ASI y ACI

por cada grupo. El mimero promediado A se calcula utilizando

el mimero de llamadas de vestibulo ing?cado en la tabla

TABLA TII ‘
GRUPOS LLAMADAS DE VESTIBULO ESPACIOS DE EXPLORACION ASI ACI
0001 1 2 1
0011 0 1 0
1100 3 2 2
1111 4 22 6 1
0000 X 2 (no vlido) X X

32 TOTAL

Las cabinas estdn en las posiciones indica&as
por los circulos, teniendo la cabina 2 la asignacién NEXT en la
planta principal. Las llamadas de cabina se indican con “CC". Las
llamadas de vestfbulo se indican con un "tridngulo" debajo del en
cabezamiento "llamadas de vestfbulo”. La funcién 332 de la figura
9, detallada en LCD11, de la figura 14, determina el nimero prome

diado A_, del edificio, y los nimeros promediados A_.. de los gru~

=B
pos. EL ndmero promediado A

sp @8 8, es decir 3D espigiOS de explo
racifn vdlidos divididos entre cuatro cabinas en servicio. Los nd
meros promediados ASI se determinan dividiendo el ndmero de espa-
cios de exploracién de un grupo por el mimero de cabinas en servi
cio habilitedas para el grupo. Estas se enumeran en la fabla III

¥y se almacenan en el emplezamiento de grupo adecuado a la RAN 8

de la figura 24, Se observard que cuando el cociente es una frac

cifn se emplea el nimero entero inmediatamente superior,

La funcién 342 de la figura 9 detallada en

LCD11, figura 14, determina el mimero promediado ACB paré el edi
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ficio y los nimeros promediados ACI de los grupos. El nimero pro
mediado ACB’ es 2, es decir 8 llamadas de vestibulo divididas en
tre cuatro cabinas en servicio. Los nimeros promediados ACI se
determinan dividiendo el ndmero de llamadas de vestibulo en un
grupo por el mimero de cabinas en servicio babilitadas para aten
der el grupo. Estos mimeros se indican también en la tabla III y
se almacenan en el emplazamiento de grupo adecuado de la RAN 2
de la figura 24.

La tabla IV facilite el recordar los mimeros
promediados y las limitaciones que se aplican a las tres operécig

nes de asignacién:

TABLA IV o
OPERACION DE = A, Ay Ay Ay LIMITACION IE MEDIO RECO :
ASTGNACION RRIDO DB DA Y VUELTA
oY st st st st 51
2 s1 st st st 51
3 No No s{ No s1

Durante la primera operacién de a51gna016n,

la cabina 2 que tiene la asignacién NEXT recibe la a31gnac16n de

la planta principal en sentido ascendente, indicada por una "X
en la tabla de asignacién para desplazamiento hacia arriba de la
figura 24. Se supondrd que no existen cabinas AVAS, y por tanto
la cabina NEXT se tendrd en cuenta para asignaciones ulteriores,
pero se situard le ¥ltima en el orden de prioridad. También se
supondrd que el dispositivo de planta de reunién no estd activa-
do. Se supondrd que el orden de prioridad de cabinas determinado
por el subprograma ICD8. en la fig.2l, es 1,3,0,2.La fase 944 de

LCD14 (fig.22) separa los espacios de exploracidén para los cuales

las cabinas tienen llamedas de cabina registradas. La cabina 1

tiene una llamada de cabina para la novena planta, y ya que estd
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dispuesta para desplazarse hacia arriba, se le asignard el espa=-
cio de exploracién 10-UP, asociado con la novena .plants. La nove
na plante tiene registrada una llamada de vestfbulo para subir,

¥ por tanto esta asignacidn tiene en cuenta automdticamente estq'
llamada coincidente. |

La cabina 3 tiene una llamada de cabina pa-
re la 128 planta, y ya que estd dispuesta para subir, se asigna
é la cabina 3 el espacio de exploracién 13~UP, asociado con la
planta 12. ’

La cabina 0 tiene una llamada de cabinaipara
la planté principal, y ya que estd dispuesta para desplazarse ha-
cia abajo y estd habilitada para efectuar recorridos por debejo
de la plaﬁta'principal, se le asigna el espacio de exploracidn'
02-DN asociado con la planta principal. La asignacién planta prin

cipal hacia abajo forma parte del grupo 0011 gque tiene un ASI de

1. Por tanto, esta asignacién a la cabina 0 satisface el ASI del

grupo 0011 para la cabina Q.

La cabina 2 no tiene llamadas de cabiau jy
no recibe asignacién suplementaria durante la primera operécién.
Por tanto, la primera operacién se completa asignando el espacio
de exploracién de planta principal en sentido ascendente a la ca-
bina NEXT, y los espacios de exploracibén asociados con las llama-
das de cabina registradas y las direcciones de desplazamiento de
las cabinas que tienen llamadas de cabina, Se recordard que LCD14
asigne espacios de exploracién solamente a aquellos grupos que eg
té4n hebilitedos para mds de una cabina; por ejemplo, en LCDS, fi-
gura 8, se ha asignado ya los grupos de una cabina a sus cabinas
asociadas, es decir, que los espacios 00-UP y 01-DN han sido pre
viamente asignados a la cabina O.

Durante la segunda operacién, el orden de
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prioridad de cabinas seguird siendo 1, 3, 0, 2, Ya que no hay ca
binas AVAS, la direccién de exploracién para asignar los espacios
de exploracién a partir de las cabinas, es la misma que la direc-
cibén de desplazamiento de las cabinas.

La operaci6n 2 toma en primer lugar el grupo
0011, El espacio de exploracién 02-DN ha sido ya asignado a la cg

bina O y por tanto se asigna el espacio de exploracién Q01-UP a la

"ecabina 1. Esto completa la asignacifn de los dos espacios de ex-

ploracién en el grupo 0011, )
Se toma ahora el grupo 1100 y la cablna 3y
a la cual se habia asignado el espacio de exploracifin 13-UP duran

te la primera operacidn;ésta cabina recibe ahora como as1gnacxon L

el espacio de exploracidén 14-UP,lo que satisface el nimro promedm:;

~do de grupo ASI de 2,y la cabina 2,la otra cetira kbilitada pam este

grupe .Ge dos cabinas, recibe como asignacifn los espacios de ex-
ploracién 15-DN y 14-DN. La asignacién del espacd de exyloraéidn

14-UP 2 la cebina 3, tiene en cuenta la llamada de vestibulo pa-

" ra subir en TE1, y la asignacién del espacio de exploracmén 15-DN e

& la cabina 2, tiene en cuenta la llamada de vest{bulo para bajar
en TE2.

Se toma ahora el grupo 1111 y se asigna a'la
cabina 1 los espacios de exploracién 09-UP, 11-UP, 12-UP, 12-DN ¥y

. 11-DN. La asignacién anterior 10-UP a la cabina | tiene una llama

da de vestfbulo, lo que satisface el nfmero promediado de llama-

das de grupo A,. de 1 para el grupo 1111, Por tanto, no se asigna

C1
el espacio 13~DN a la cabina 1, ya que tiene una llamada de vestl
bulo registrada. La asignacién termina en el espacio de explora- '
cién 11-DN, ya que satisface el nimero promediado de grupo ASI de
6.

Se efectda ahora la asignacién a la cabina 3, -
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A
B sz vid

empezando a partir de la cabina en la direccibn ascendente. El
espacio de exploracién 12-UP habla sido asignado anteriormente
a la cabina 1. Por tanto, el primer espacio de exploracién asig
nado a la cabina 3, en este grupo es 13-DN. Ya que este espacio
de exploraci6n tiene una llamada de vest{bulo, esto satisface
de 2 y

el nimero promediado A, de 1, yel nimero promediado A

se asignardn solamentecispacios de exploracién sin 1lag§das a
esta cabina durante el resto de la sepunda operacldn de asigna-
¢ibén. Los espacios de explorac16n 12-DN y 11-DN han sido a31ﬁna;'
dos previamente a la cabina 1, y por tanto, el siguiente espay=
cio de exploracién asignado a la cabina 3 es 10-DN. Sé‘saltan
los espacios de exploracién 09-DN y 08-DN, ya que tienen llama-
das de vestibulos, ¥y se asignan a la cabina 3 los espaczos de”
exploracién 07-DN, 06-DN, 05~DN y 04~DN. Esto satisface el n‘me

ro promediado A__ de 6 para este grupo, y el n¥mero promediado

SI :
de 8. Todos estos espacios de exploracién estdn situados den

A
ti? de la limtacidn de medio recorrido de ida y vuelta.

Se efectda ahora la asignacién a la cabina
0, empezando por la cabina en la direccién descendente. E1 espe
cio de exploracidn 04-DN ha sido asignado ya a la cabina 3, y por
tanto, se asignard en primer lugar el espacio de exploracién 03~DN
El siguiente espacio de exploracidén que se asignard a la cabina O
serd 03-UP. Ya que el espacio 03-UP tiene una llamada de vestfbu~
lo asociada con €1, esto satisface el ndmero promediado de llama~
das de grupo ACIde 1. para la cabina 0,y el nimero promediado ACB
de 2,y shora solamente se asignarén espacios de exploracidén sinlla '
madas de vestfbulo a la cabina 0 a partir de este grupo en esta

- operacién de asignacién. Por tanto, se asignan a la cabina 0 los

espacios de exploracién 04~UP, 05-UP y 06~UP, lo que satisface
el mimero promediado de espacios de exploracién del edifiecio ASB
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de 8, y el mimero promediado de espacios de exploracién de grupo
ASI de 6, y las asignaciones se hardn dentro de la limitacién de .
medio recorrido "de ida y vuelta. ‘ '
A la cabina 2 se asignan ahora espacios de
exploracibén a partir del grupo 1111, empezando a partir de la ca
bina en sentido ascendente. E1 primer espacio de exploracién li-
bre (no asignado) en sentido ascendente en este grupo, es 07~UP,

¥ por tanto se asignan a la cabina 2 los espacios de exploracién .

Q7-UP y 08-UP. El siguiente espacio de exﬁloracidn libre es_o9—bN,7

pero éste estd situado mds alld de la limitacién de medio recorri.
do de ida y vuelta y no se asignara .a la cabina 2.Esto completé s

4

la segunda operac1on de asignacidn,y abora todos los espar'los de ex :
ploracién han sido asignados, salvo los espacios 09-DN y 08—DN, ¥y
ambos tienen una llamada de vestibulo registrada.

En la tercera operacién se asigpan los espa< -
clos de exploracibén libres, suprimiendo todas las 1imitacionés :

impuestas durante la segunda operacién, salvo el mimero promedia-

"do de llamadas de edificio ACB y la limitacidén de medio recorrldo 

de ida y vuelta.Be toman las cabinas en el mismo orden em;an&>conﬁ
la cabina 1. La cabina 1 tiene solamente una llamada asignada y'rr'

por tanto, se le asignard el espacio de exploracién 09-DN. Este

" espacio de exploracibn estd incluido en la limitacién de. medio

reco;rido de ida y vuelta -y satisface el mimero promediado de llgi

madas de edificio ACﬁ de 2 que corresponde 8 esfa cabina}Por tarbo, -

. 'no se puede asignar a esta cabina el espacio de exploracién 08-DN.

Se examinard la cabina 3. La cebina 3 tiene ya dos llamadas de

vestibulo asignadas, lo que satisface el A _ de 2, y por tanto,

CB
no se le asigna el espacio de exploracién 08-DN.

La cabina O tiene . también dos llamadas de

vestibulo asignadas, lo que satisface el A . de 2, y por tanto,

CB
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En dltimo lugar se examinard la cabina 2, y
ya que el espacio de exploracién 08-DN est4 situado mds alld de

su limitacién de medio recorrido de ida y vuelta,no se asignard a

la cabina 2.Por tmto,el espacio de exploracién 08-DN no se asig- -
na durante esta ﬁarte del'programa. . '
' A Ia figura 25 es un grédfico que ilustra las
sefiales de inhibicién proporcionadas por el control 22 del sis-
tema para el ejemplo especifico de la figura 24, . o

Aunque la descripeidén que antecede sewief;g
ra al modo de realizacién preferido del invento, se entiende que
pueden utilizarse algunas disposicioneé en variante, y que estas
caen dentro ‘del alcance del invento.Por ejemplo, el modo de rea-
‘lizacidn preferido utiliza una exploracién‘de "bucle" para asignr.
los espacios de exploracién a las cabinds, lo que implica las
trés operaciones de -agignacién. Esta exploracién en bucle gue
empieza en la cabina en la direccién de desplazamiento y vuelve
a la posicién de la cabina, es preferida porque permite reunir
los grupos de numero idéntico cualquiera que sea la direccién de
servicio que estd4 asociada con la palabra binaria de una planta.
Sin embargo, serfa conveniente mantener la distinecibn de direc-
cién de servicio, y tener grupos de “sentido ascendente" y grupos.
de "sentido descendente". La exploracién en bucle no se utiliza-
ria en este caso, ya que los grupos de "sentido ascendente" ée
asignarian mediante una expioracidn haecia arriba, y los grupos
de “sentido descendente" se asignarian mediante exploracién ha-
cia abajo.

Ademds, en el modo de realizacién preferido,
la asignacién general asigna los espacios de exploracién a ﬁna ca

bina elegida hasta que se satisfagan uno de los mimeros promedia-
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dos de limitacién dindmica ASI o} ASB’ o la limitacién de distan~

cia de desplazamiento de una cabina ocupada. También seria caﬂqg

niente asignar un espacio de exploracién a una cabina a la,vez,

efectuando la operacifn cabina por cabina, hasta que cada cabina S

alcance un nimero promediado de limitacién dinémica; o la limita
cibén de distancia de desplazamiento. '
TRADUCCION DE LAS INSCRIPCIONES DE LOS DIBUJOS ORIGINALES
Figura 1
68 . - Control de llamadas de vestfbulo

78 . - Programacién de tiempo

70 . -~ Organo de tratamiento del sistema

70a. =~ Control del sisteﬁa

4. =~ Dispositivo y direccién de planta principal
76 . ~ Dispositivo y direccibn de planta de reunién
72 . = Interface del 6rgeno de tratamiento

"72a. = Reposicién

56 . =~ Accionamiento

57 « = Control de accionamiento

28 .~ Interface de cabina 0

34 . = Interface de cabina 1

40 . ~ Inferface de cabina 2

46 ., ~ Interface de cabina 3

24 + = Control de llamadas de cabina

26 ., - Selector de plantas de cabina 0

32 . - BSelector de plantas de cabina 1

38 . = Selector de plantas de cabina 2

44 , = Selector de plantas de cabina 3

30 « = Control de llamadas de cabina

36 « = Control dé llamadas de cabina

42. - Control de llamazdas de cabina



5

10

15

20

25

30

- 125 -

14 . - Control de cabinas
60 , ~ Cabina 0
34a. - Hacia control de acciocnamiento

20a. - Hacia las demds cabinas de ascensor (cabinas 1,2y 3)

Pigura 2

—_
.
i

Espacios de exploracién
2 . - Ciclo de exploracién

3« =~ Lspacio de exploracidn 00

1 + - Espacio de exploracién 00
2 . - Espacio de exploracién 00 solamente

Figura 4
88 . - Reloj 1
90 . ~ Reloj 2
92 . -~ Reposicién manual
86a. - Salidas OUTO-OUTA
86b, = Todas las entradas
86¢. - Entradas INO-IN15
Figura 5

+ ~ Espacio de exploracién o linea
~ Grdfico de RAM '
Nivel de planta
. (Almacenado provisional para habilitacién de planté)

. - NMimeros de grupo (AGI)
Llamadas fantasma

. ~ Tabla de asignacién en sentido ascendente

. Tabla de asignacibn en sentido descendente

Mimeros de grupo (ASI)
Mdscaras de llamadss de bajada

= O W 0 -3 00 U P w N
-
!

-— e

I

. Mdscaras de llamadas de subida
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Habilitacién de planta almacenada

[ldscara
lidscara
Hdscara
Ndscara
lidscara
M&scara
M4scara

Ildscara

de
de
de
de
de
de
de
de

ba jada-determinada

llamedss de cabina para subir-determinada

ba jada~determinada |
llamadas de cabina para subir-determinada
ba jada~-determinada

llamadas de cabina péra subir-determinadsa
ba jada-determinada »

llamadas de cabina para subir-determinads

Cabinza ordenada

Nimeros de cabinas ordenadas

Llamadas de cabina

]
Trdnsito mdximo

Posicién de la cabina 0

Posicibén de la cabina 1

Posicién de la cabina 2

Posicién de la cabina 3

Cabinas

Cabina O .

Cabina 1
Cabina 2
Cabina 3

Posicién de planta

Espacio de exploracién
INO (cabina 0)
INT (cabina 1)
INZ (cabina 2)
IN3 (cabina 3)

Sefial de selccién



5

10

15

20

25

30

- 127 -

8 . - Estado

9 . - Seflales de entrada secuenciales procedentes de las

cabinas

10 « - Espacios de exploracién 02 a 13

Pigura 8C

. - Beflales secuenciales procedentes de CPU hacia cabinas

1
2
3
4
5
6

igur

Figura 9

-

-

—

320-"'

322
324
328
330
332
334
336
338
340
342
344
346
348
350
352
354
356

Espacios de exploracién 01 a 14
Posiciébn de la planta

Espacios de exploracién

Sefial de selecciédn

Otras instrucciones

Puesta en marche

Leer entradas LCD2

Contar cabinas.en servicio LCD1
Formar médscaras de llamada LCD9
Contar espacios de exploracién en cada grupo LCD10
Determinar ASI por cada grupo y ASB’ LCDH |
Leer entradas LCD2

Contar cabinas en servicio LCDI

sAlgin cambio de grupo?

Contar llamadas de vestfbulo por cada grupo LCD4
Determinar ACI por cada grupo ¥y ACB’ LCD1?
Condiciones de trdnsito especiales LCD12

Plantas especiales LCD13

Vaciar tabla de asignaciones LCDS

Eliminar asignaciones de cabina excesivas LCD6
Asignar direccién de exploracién LCDT

Asignar prioridades de cabina LCID8

Asignar espacios de exploracién LCD14
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358 . -~ Registrar salidas LCD3
Figura 10
360 . - LCD2
362 .,
5 368 . ~ Leer entrada de ROM 1 en RAMS 0, 1, 2, 8, 3

Vaciar acumulador y efectuar acarreo

370 & - gFinai del ciclo de exploracién?
372 . - Salide
Figura 11
380 .- LCD1
10 382 . - Inicializar # de cabinas, suprimir NSC
384 . - Leer y almacenar palabra de INSC
386 . - Leer y almacenar palabra de BYPS
388 . - ;Es esta cabina BYPS?
390 . ~ ;Es esta cabina INSC?
15 392 . - Incrementar Ny, '
394 . =~ Habilitar bitio INSV para esta cebina
396 . - Incrementar # de cabinas
398 . = ;Terminado?
400 , -~ Cargar palabra de INSV
20 402 . - Cargar cuenta de NSC
404 . =~ HSalida
Figura 12
412 .= Suprimir; ldscaras arriba/abajo en RAMS 10, 9
Inicializar: Cuenta de plantas
25 Registrar: # de cabinas
Indicador de prueba —- O para cada cabina
414 . ~ Leer palabra de habilitacién de planta a partir de
RAM 2 y registrar en RAMS 9, 10, 11
416 , -~ jPalabra = 0?
30 418 . = Desplazar hacia la derecha

wa s, am e
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426

428
430
432
434
436
438
440

442
444
446
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. = sAcarreo = 19

-

Registrar direccién en-registro de retardo de subida
para esta cabina

s Indicador de prueba = 0%

Suprimir acarreo hacia bitio de retardo, ajustar: indi
cador de prueba -~ 1

Incrementar # de cabinas

;Terminado?

Desplazar hacia la derecha o
Registrar esta palabra en mdscaras de bajada RAN.Y .
Incrementar cuenta de plantas o

¢ Terminado?

Reéistrar direccién de retardo para cabiﬁa - inielali~
zar cuenta de cabinas o
Retardar bitio en RANL 10

incrementar cuenta de cabinas

-~ JPerminado?

448 . - Salida

Flgura 13

452

454

456
458
460
462
464
466
468

Inicializar: Cargar grupo de direccién RAM 10: indica-
dor -- 1
Suprimir: ASB
(RAM 8)
Ast
;nicializar cuenta de plantas

+ =~ Leer palabra de mdscars

sPalabra = 07

Incrementar total espacios de exploracidn

Registrar direccién de grupo

Incrementar total de espacios de exploracién para grupo

Incrementar cuenta de plantas
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470 ., -
412 . -
474 .
476 .
478
Figura 14
492
494 .
496 . -
498 . ~
500 o -

I

502 . -
504 . -
506 o -
508 . -
510 .~
512. -
514
Pigura 15
522 .
D524, -
526 . -
528 . -
530 « ~
532 . -
534 + =
536 + -
538 . -
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;,Terminado?

Registrar direccién RAN 9
;Indicador = 09

Ajustar: Indicador —- 0

Salida

Registrar NSC’ inicializar cuenta de grupos

Registrar total (llamadas o espados) para edificio

Dividir total por NSC

Almacenar resultado (A 0 ASB)

Registrar direccién de grupo, registrar total (llamadas

0 espacios) para grupo

gEs‘el total (de llamadas o espacios) del grupo = (0%

Determinar # de cabinas en este grupo (N

SCI)

Dividir total por NSCI
Almacenar resultado (ACI 0 ASI)
Incrementar # del grupo
;Terminado?

Salida

Inicializar ®AMS 1, 9, 10
CB (RAM 2), ACI

Inicializar cuenta de plantas

Suprimir: A (RALL 2)

Leer palabra de llamada

;Llamada de subida = 19

;,Palabra de mdscara = 0%

Incrementar total de llamadas de vestibulo

Registrar direccién de grupo para esta llamada

Incrementar total de llamadas de vestibulo para este

grupo
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540 « =
542 . -
544 . -
546 . -
548 .-

550 o =
552 4 -
554 4 -
Figura 16
562 .
564 . -
566 -
568 . -
570 « =
572 . -
574 « -
576 + -
578 . -
586 . -
580 . -
582 . -
584 . -
592 + -
594 . -

588.“

590 . -
596-“"
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19

sPalabra de mdscara = 07
Incrementar total de llamadas de vestibulo

it

;Lhlamadas de bajada

Registrar direccibn de grupo para esta llamada
Incrementar total de llamadas de vestfbulo para este

grupo |
Incrementar cuenta de plantas

;, Terminado?

Salida

LENWFL = 0°

LBYPS =

Iniéializar # de cabinas

LINSC = 19

&BYPS = 19

,En planta principal?

SUPIR = 7
Ajustar indicador de trdnsito mdximo ascendente QMNF —

Ajustar programador de tiempo

sIndicador = 09

sEncima de planta principal?

SUPTR = 07

Ajustar indicador de trdnsito mdximo de bhajada QJNF -~ 0
sProgramador de tiempo = 07?

Hacer volver a cero bitio de trdnsito mdximo en RAM 0
A justar: QMNF ]

Incrementar # de cabinas, decplazar : BYPS, UPIi, INSC
sBucle de cabinas terminado? .

Selida '
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i <
- Ysiz ey %
o N

Pigurs 17
602 . ~ Ajustar: Planta —- posici6n principal, indicador princi
pal -- 1, palabra ASGN —-~NEXT, suprimir llamadas fantasma
604 . - ,PMNFLR = 17 '
5 606 + ~ gNgm = 0?
608 .- Qe = 0?

610. - Suprimir: NEXT, DOPN, SUT

612 . ~ ;Palabra ASGN > 07

614 . — Identificar cabina asignada a planta
10 616 . - ;Cabina en esta planta?

618 . .

620 . -¢Indicador principal = 19
]

Asignar llamada fantasma a cabina

624 . ;,CALL = O para siguiente cabina?
622 . = Suprimir CONV

15 621 . = 4CALL = O?
626 . = Suprimir: NEXT, DOPN, SUT
628 ., =~ Ajustar: DOPN, SUT
632 . — Inicializar # de cabinas, ajustar: DIST —- 16
634 . = ;Bitio AVAS = 197

20 636 . - iPuede la cabina atender esta planta?

638 . = GNEXT = 17
640 . =~ Determinar distancie hasta planta
642 . ~ ;Méds cerca que DIST?
644 . - Registrar: # de cabinas DIST

25 646 . - Incrementar # de cabinas
648 . = ;Terminado? A
650 . - Formar palabra de asignacién, asignar llamada fantasma
652 . - ;Indicador principal = 17
654 . =~ Registrar paldbra NEXT. en RAM 4

3d 656 . = Registrar palabra CONV en RAM 4
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630
658
664
666
662
668
670

672
674
676
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o =cPalabra AVAS = 0?

.

L4

678-“'

Figura 18
682""

684
686
688
690
692
694
698
700
696
702
714
716
720

. Trdnsito mdximo = 19

¢ Irdnsito mdximo ascendente = 19

;Indicador principal = 1?

Registrar llamadas fantasma en planta

;Indicador principal?

Planta ~-~ posicidén de CONV, indicador principal ~- 0,
palabra ASGN -~ CONV

& PCONFL = 19
’ - 09
6NSCF 07
Suprimir palabra CONV
Salida
)
Suprimir: NﬁCL’ NSS en registros de cabinas de RAM-

Ajustar: indicador de subida = 1, direccién de mdscara
de subida, direccién de asignacién de subida
Inicializar: cuenta de plantas

;,Palabra de mdscara = 0?

;Cabina dnica?

¢(Llamadas de vestibulo?

;Estd asignada la llamada®?

Verificar asignacién con mdscara

cAsignacibn vdlida?

Incrementar NﬂCC

Registrar asignacibén en registros de cabina de RAI
Suprimir asignacién

Incrementar la cuenta de plantas

i Terminado?

;Indicador de subida = 17

Salida
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718

704
706
708

710

T12

Pigura 19
732 . -~ Inicializar # de cabinas
T34. - ;NEXT?

738
740
746
. 748
744
772
750
752

754
756
758
764
162
766
768
770
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Ajustar: indicador de subida = 0, direccién de mdscara
de bajada, direccifn de asignacién de mgscara
Identificar cabina

{, Llamada de vestibulo?

Incrementar NHC1

n t
Incrementar NSS

Registrar palabra de médscara en tabla de asignacién de RAM -

« =~ Suprimir asignaciones de cabina en registros de cakina

L]

I

t

Incrementar # de cabinas
;Terminado?

Salida

Nicr = MeecMHer
;Terminado el bucle de exploracién?

Ajustar:

Inicializar # de exploracién
Inicializar posicién de espacios de exploraci¢n, calcular

cuenta de plantas

~-Labina en planta terminal?

-—

t

1

Figura 20
782 . ~ Ircializar: # de cabinas, ajustar: UPSCAN ~--UPTR

Determinar direccién de espacios
sAsignacibn?

Suprimir asignacién de registro de cabina
Incrementar NHCI
Incrementar cuenta de plantas
& Terminado?

Incrementar # de exploracién

786 . ~ Former palabra IDLE de esta cabina
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Contar cabina como comisionada

792 .~ Registrar IDLE en RAll, incrementar # de cabinas

794
796
798
800
802
804
806
810
816
820
822

824
826
828

. = ¢Terminado con bucle de cabinas?

*

L4

L

—

Registrar: NQC~1 en UPDES, 1 en DNDES
™
;Trédnsito mdximo?

Registrar: 1/2 N., en UPDES y DNDES

5C

~ Jrdnsito mdximo en sentido ascendente?

—

Intercambiar UPDES y DNDES

Inicializar # de cabinas

~ Registrar bitio UPIR para esta cabina

!

Figura 21

832

834
836
838
840

842
846
850
852
854

Asignar cabina para sentido descendente

Asignar cabina para sentido ascendente o
Formar bitio UPSCAN para esta cabina, incrementar # de
cabinas ‘

s Terminado con bucle de cabinas?

Registrar palabra UPSCAN en RAIN O

Salida

Suprimir la cuenta de llamadas de cabina por cada cabina,
inicializar cuenta de plantas

Contar llamadas de cabina por cada cabina

Incrementar cuents de plantas

;Terminado?

Sumar # de llamadas de cabina con llamadas de vestfbulo:
asignadas a cada cabina y almacenar

Inicializar # de cabinas

Sumar llamadas extra

Sumar llamadas extra

Incrementar # de cabinas

;Terminado?
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856 . -

858 « -
862 . -
866 . -
868 . ~

870 « =

872 . -

874 . -
876 . -
878 « ~
880 . ~
FPigurag 22
892 , -
895 . -
896 . -
898 . -
902 . -~
904 . -
906 . -
908 ., -
914 . -
912 , -
920 + -
924 . -
966 , =~
968 . =
970 + -
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Registrar cuentas de cabinas situadas en primera y segun
da posiciones ‘ '
Comparar bitios elevados

Comparar bitios inferiores

Intercambiar nimeros de cabina y cuentas de llamada
Incrementar # de posiciones de la "segunda" posicifn

¢ Terminado? '

Incrementar # de posiciones de la primera posicién, cam
biar también este # en la segunda posicién

Incrementar # de posiciones de la"segunds posicién .
;Terminado? :
Registrar ndmeros de cabina ordenzdos en RAMS 4, 5, 6 y 7
Saliaa

Registrar llamadas de cabina- en RAES

Inicializar cuenta de operaciones de asignacién
Inicializar cuenta de grupos

Determinar # de grupos

Registrar miccare de grupos en RAMNS

Inicializar # de cabinas, registrar INSV, UPSCAN,

;Cabina INSV? '

;,Cabina en grupo?

Asignar espacio de exploracién de subida a planta principal.
& Primera operacién de asignacién?

Asignar espacios de exploracién de subida y de bajada
Asignar espacios de exploracién de subida y de bﬁjada
Incrementar cuenta de espacios de exploracidén

. de exploracién terminado?

Incrementar cuenta de exploracién, complementar direccién

de exploracién
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;, Terminada cuenta de exploracién?

Incrementar # de cabinas, desplazar hacia la derecha
UPSCAN e INSV

;,Terminada cuenta de cabinas?

Incrementar cuenta de grupos

;Terminado bucle de grupos?

Incrementar cuenta de operaciones de‘asignacién
;Terminado bucle de operaciones de exploracibn?
Salida

Inicializar cuenta de exploracibn, suprimir: NDIST’;NSI?
N

CI
Pardmetros de exploracién

)
Direccién de espacio de exploracién

Tnerementar NDIST '
;,Espacio de exploracién habilitado?
sEspacio de exploracidn asignado?
;llamada de cabina?

s Primera operacidn de asignacibn?
¢llamada de vestfbulo?

;Tercera operacién de asignacién?
;Tercera operacién de asignacién?
o1’ Muor

Asignar espacio de exploracién

Incrementar N

Incrementar NSI’ NSS
Bspacios de exploracién
Posicidén de planta
Funecién de planta

Cabinas

Espacios de exploracién
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Llamadas de vestfbulo (RAM 1)

Tablas de asignacibn

. =~ Hacia arriba (RAHM 6)

9
10 .
11

t

992 . -

.
!

@ -3 OV AW N s
1

que se S

Hacia abajo (RAM 7)

Direcciones de grupo

lidscaras de llamadas de bajada (RAM 9), cabinas

© 12 ., - lidscaras de llamadss de subida (RAM 10), cabinas

Inicializar: direccifn de almacenado de RAH, direceidn
de salida de RANM

Inicializar cuenta de piantas .

Leer RAMS 4, 5, 6, T en salida (RAM 1)
Incéementar cuenta de plantas
sTerminado?

Salida

Espacios de exploracibn (S05-53S)
1% - llemadas de subida
27 - llamadas de ba jada
Cabina 0
Cabina 1
Cabing 2
Cabina 3 ‘
En resumen, la presente patente de invencién

olicita deberd recaer en las sigulentes:
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REIVINDICACIONES

1, -~ Sistema de ascensor para una estructura dota

da de una multiplicidad de plantas, que incluye:

‘ una multiplicidad de cabinas de ascensor (figura 1
(0,1, 2, 3)},
' unos medioé (54, 56, 58) que soportan dicha plura
lidad de cabinas de ascensor de modo que puedan desplazarse con
relacién a las plantas, .

unos dispositivos para efectuar llamadas de vesti .
bulo para subir y bajar (62, 64, 66) con el objeto de efectuar
llamadas de servicio de dscensor en las direcciones ascendente y
descendente, respectivamente, por lo menos a partir de algunas de
las plantas, ; caracterizado por: '

un dispositivo de promediado [figura 9 (332, 342);
figura 1{] que proporciona un mimero promediado de llamadas de edi
ficio (ACB) correspondiente al nimero de llamadas de vestfovio pa
ra subir y bajar efectuadas en la estructura y al nimero dz cabi-
nas de ascensor en servicio, y un mimero promediado de plentas de
edifico (ASB) correspondiente al mimero de dispositivos para efeg
tuar llamadas de vestfbulo para subir y bajar en la estructura y
el nimero de cabinas de ascensor en servicio,

J y unos dispositivos de control [?igura 9 (356);
figura 22] para asignar unas direcciones de servicio a dichas.ca—
binas de ascensor a partir de las plantas, efectuando dicho dispo
sitivo de control una asignacién general por lo menos a algunas

de dichas cabinas de ascensor, la cual empieza en una cabina (figg

“ra 22 (928, 930)] ¥y continda en una direccién seleccionada a par-

tir de ésta, asignando direcciones de servicio no asignadas g par
tir de las plantas solamente a esta cabina hasta que se haya lle~
gado al mimero promediado de plantas del edificio [figura 22 (9608,

2
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saltando las plantas Efigura 22 (9482) en las cuales se han efec-
tuado llamadas de‘vestibulo si el mimero promediado de llamadas
de edificio se alcanzaantes de Llegar -al mimero promediado de plan-
tas de edificio.

2. - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
1, carqcterizado porque la estructura tiene una planta principal,

_ ¥ porgue incluye unos medios [figura 2 (346); figura 17 (632~
6542] para designar una cabina de ascensor como la siguiente ca-
bina que saldrd de la planta principal, y un dispositivo [ﬁigura '
22 (9162] que determina si existe en servico una cabina de ascen-
sor desocupada, asignando dicho dispositivo de control la direccién
de servicio de la planta principal en sentido ascendente (914) a
una cabina deéignada como siendo la siguiente cabina que saldrd de

la planta principal, eligiendo dicho dispositivo de control la si-

15

20

25

30

guiente cabina que saldrd de la planta principal para asighacién

general solamente cuando no existen cabinas desocupadas en servi-

ci0.

3 « = Sistema de ascensor segin la reivindicacién

1 6 2, caracterizado porque incluye unos dispositivos que hubili-
tan [figura 1 (14, 16, 18, 20, MIQO, MTO)] cada una de dichas ca-

binas de ascensor para atender las llamadas de servicio de ascen-

sor a partir de.plantas predeterminadas de modo que todas las ca=-

binas no estén habilitadas para las mismas plantas y las mismas

direcciones de servicio a partir de éstas,

unos dispositivos [figural(70); figura 5 (2, 9, 8,

10)] que dividen las plantas de la estructura en grupos de acuerdo

con las plantas atendidas por la misma combinacién de cabinas, pro

porcionando dicho dispositivo de promediado un nimero promediado

de llamadas de grupo (ACI) para cada grupo de por 1o meno algunos

de los grupos que corresponde al mimero de llamadas de vestibulo

A
|3
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efectuadas para subir y bajar en cada grupo y al ndmero de cabi-
nas de ascensor en servicio habilitadas para atender cada grupo,
¥y un nmimero promediado de plantas de grupo (ASI) pare cada uno

de los grupos que corresponde al ndimero de dispositivos para efec
tuar Ilamadas de vestibulo para subir y bajar en cada grupo y al

- mimero de cabinas de ascehsor en servicio habilitadas para aten-

der cada grupo,
¥y asignando dicho dispositivo de control direc~

ciones de servicio no asignadas a partir de las plantas solamente
a dicha cabina hasta que se alcance el ndmero promediado de .\lama
das de grupo gque corresponde al grupo asociado ¥y el mimero prome-
diado de llamadas de edificio, y en este momento se asignan a ésta
cabina solameﬁte aquellas plantas y aquellas direcciones de servi
cio a partir de éstas que no tienen una llamda de planta regis—

trado hasta que se. alcance el nmimero promediado de plantas de

grupo o el nimero promediado de plantas de edificio.
4, - Sistema de ascensor segin la reivindicacién

1, 2 6 3, caracterizado porque el dispositive de control.elige
[figura 22 (938)) solamente aquellas direcciones de servicio no
asignadas a partir de las plantas para su asignacién a una cabina
de ascensor ocupada en servicio, que estdn dentro de una distan=-
cia de desplazamiento predeterminada de la cabina, empezendo a
partir de la cabina situada en la direccién elegida e invirtiendo
la direccidén al final del desplazamiento normal de la cabina en
esta direccifn si la distancia de desplazamiento predeterminade
no ha sido alcanzada todavia.

5, - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
4,caracterizado porque la distancia de desplazamiento predetgrmig
da eg aproximadamente la mitad de un recorrido de ida y §uelta,eg
pezando a partir de la cabina situada en la direccién elegida.

/

\
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6. - Sistema de ascensor segdn la reivindicacién
4 6 5, caracterizado porque el dispositivo de control incluye un
dispositivo para identificar una cabina desocupada en servicio y
porque dicho dispositivo de control selecciona las direcciones de
servicio no asignadas a partir de las plantes para su asignacién
a la cabina desocupada en servicio [figura 22 (9363 gin tener en
cuenta la distancia de desplazamiento a partir de la cabina hasta
la planta asociada.

7. - Sistema de ascensor segdn una cualquiers de
las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porque el dispositive
de control selecciona solamente aguellas direcciones de servicio

no asignadas a partir de los medios para efectuar llamadas de %qg
)

"t{bulo para su asignacién a las cabinas que estdn situadas dentro

de una distancia de desplazamiento predeterminada a partir dz la
cabina, empezando en una direccidén de desplazamiento elegida &
partir de la cabina, ylporque la direccién seleccionzda [figﬁra 9
(352); figura 20) en la cual el dispositivo de control emgigza a
partir de una cabina para efectuar la asignacilén general,éf7la
direccién de desplazamiento de una cabina ocupada, y la direccidén
elegida para una cabina desocupada en servicio corresponde a las
direcciones elegidas de las cabinas ocupadas y a las condiciones
de trdnsito predeterminadas.

8. - Sistema de ascensor segin una cualquiera de
lag reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque el dispositive
de control incluye unos medios (figura 9 (354); figura 21 (834ﬂ
para determinar las cargas de trabajo relativas de las cabinas

de ascensor y para contar el mimero total de llamadas asociado con

cada cabina de ascensor, eligiéndose el orden en el cual se selec
cionan las cabinas para su asignacidn con respecto a sus cargas

de trabajo relativas empezando por la cabina que tiene la carga
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de trabajo mas pequeiia.

9. = Sistema de ascensor éegﬁn una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 8, que incluye un dispositivo de detec~
cién de trénsito [figura 9 (344); figura 16} para detectar una
demande fuerte de servicio de ascensor por lo menos en una direc
cién, y porque el dispositivo de control asigna las direcciones
de servicio no asignadas a partir de las plantas a una cabina de
ascensor, empezando a partir de la cabina de ascensor en una di-
reccién elegida, siendo la direccién elegida para una cabina ‘de
ascensor ocupada su direccién de desplazamiento, y dependienda la
direccidén elegida para una cabina desocupada en servicio de dicho
dispositivo de deteccién de trdnsito.

| ‘10; -~ Sistema de ascensor segin la reivindicacién
9 caracterizado porque el dispositivo de control elige una direc—
cién para una cabina desocupada en servicio, empegando la asigna-
¢ién a la cabina de las direcciones de servicio a partir de las
plantas de tal manera que la direccidén elegida procure que sola-—
mente un mimero predeterminado de cabinas atienda cada direccibn
de desplazamiento, dependiendo el mimero predeterminado de cabinas
que atienden cada direccién, del dispositivo de deteccién de trdn

sito. !

11. ~ Sistema de ascensor segin una cualquiera de .
las reivindicaciones 1 a 10 caracterizado porque incluye unos dis
positivos (figura 4, 5 (RAM 2)] que proporcionan una magnitud mi-
nima predeterminada pars su comparacién con dicho nimero promedia
do de llamadas de edificio, ‘

un dispositivo de comparacién [figura g (356){ £i
gura 22 (893ﬂ gque selecciona la magnitud minima predeterminada
cuando el mimero promediado de llamadas de edificio es inferior a

la magnitud minima predeterminada, y en caso contrario eligiendo

ML(@
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el ndmero promediado de llamadas de edificio, y porque dicho dis-
positivo de control salta las plantas en las cuales se han efectua
do llemadas de vestfbulo si la magnitud elegida por dicho disposi~
tivo de comparacién se alcanza antes de alcanzar el mimero prome-
diado de plantas de edificio.

12. - Sistema de ascemsor segin una cualquiera 'de
las reivindicaciones 1 a 11, caracterizado porgque incluye unos
dispositivos (figura 1 (602] asociados con cada cabina de ascen-
sor para efectuar llamadas de cabina, y porque el dispositive de
control [figura 21 (834, 840ﬂ suma el mimero de llamadas de ca-
bina correspondiente a cada cabina de ascensor con el nﬁmero de

llamadas de vestibulo efectuadas que estdn asociadas con. las plan

‘tas asxgnadas a cada cabina, y porgue el dispositivo de vonfrol

determina el orden [flgura 21 (856-87Gﬂ cen el cual se eligen las
cabinas para su asignacifén de acuerdo con las magnitudes redati-
vas de las sumas.
13. = Sistema de ascensor segdﬁ unz cualquiera

de las reivindicaciones 1 a 12, caracterizado porque la estructu-
ra tiene una planta principal y porgue incluye unos dispositivos -
[figura 9 (346); figura 17J para designar una cabina ﬁe ascensor
para ser la siguiente cabina que saldrd de la planta principal, y
porque una cabina que ha sido designada para ser la siguiente ca~
bina que saldrd de la planta principal se sitda la dltima en el ‘

orden en el cual se eligen las cabinas de ascensor para su asig-

nacién.

14, - Sistema de ascensor segin la reivindicacién
13, caracterizado porque cada cabina de ascensor incluye un dispo
sitivo de accionamiento [figura 1 (56)] para desplazar la cabina
con relacién a las plantas, y un dispositivo (sefial DBIT) para

interrumpir el funciocnamiento del dispositivo-de accionamiento
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cuando su cabina de ascensor asociada ha permanecido inactiva
durante un periodé de tiempo predeterminado, y porque una cabina
de ascensor con su dispositivo de accionamiento prado se situa
la Oltima en el orden de seleccion de lasg cabinas de ascensor
para su asignacidén cuando no hay cabina desimnada para ser la si-
guiente cabina que saldra de la planfa principal, y la peniltima
cuendo existe una cabina designada en este sentido.
| '15. Se reivindica por Ultimo como objeto sobre
el que ha de recaer la patente de invencidn que se solicitafASI§
TEMA DE ASCENSOR. B
Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de ciento cuarenta y
) " _

cinw péginas mecanografiadas.

Madrid, 3 Septiembre 1.975
BERN UNGRIA :

D.D.
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