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La prosante 1nvenoién se refiere a un dispoai—
tivo de inspeco:l.én para un dispositivo de anudado de hi-. -
lo movible a 10 largo de la hilera de husos dé méquinas
, textiles, an especial de méquinaa de hilar.

“ 5;.' o Se conooe un dispositivo que, cuando 86 ‘produce
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' baciOn del dispositive estirasdor, reduciéndose por ende la

. sarior que la-mecha esté en el dispositive de estirado por ung

w2-

una rotura del hilo detrés del Organo de estirado, acciona
un freno de hilo para interrumpir la dlimentacibn de éste, -
con 1o cugl se interrumpe el hilo en los rodillos de alimen-

pérdida de materia prima.

Sin embargo, no siempre es deseable una interrupcioén|
de la alimentacién del hilo al dispositivo de estiradoypor
ejemplo si se dispone en la miquina de hilar un dispositiéb'
automético de anudado de hilo movible a lo largo de la hile-
ra de husos, eliminando automdticamente el dispositivo de-ang
dado del hilo gue se produzean las roturas a que ée hace re-
ferencia anteriormente, '

Para conseguir un snudado del hilo seguro, es nece-

parte -y por otre parte que no se enrolle en tdmo a los rodi-
llos alimentadores de salida respectivos, h
El objeto de la presente invencién es evitar los inm
convenientes de los dispOsitivoa conocidos y en particular
proporcionar un dispositivo de inspeceién’del tipo deserito
anteriormente que asegura una mejora de la capacidad de los
dispositivos de anudado de hilo automdticos en ausencia de
mecha © si la misma es interrumpida en el dispésitivo de esti]
rado y/o si la misma se ha enrollado en torno a 10s rodillos
alimentadores de salida verificando_la presencia de uecha en
el dispositivo de estiredo y el enrollamiento de la mecha en
torno a los rodillos slimentadores de salida antes de efectua

| 1e'}

se el anudado.

Segln la presente invencidn, esto se logra principal
wente proporeionando un disPOEitivo detector éue‘verifica

la presencis de mecha en el dispositivo de estirado, wn dis-
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“tar el enrollamiento de mecha - en torno a las rodilloa alimen—
"tadoras de salida para interrumpir la alimentaoian de mechg -

&1 dispositivo de estirado. Lo 1

‘diapositivo de la presente 1nvenc16n para. déterminar primero

"si 6sta se ha enrollado en torno g uno de los rodillos alimen:

| tivo anudadorddg.hilq continua su curap a 10 largo de la hile

-3

poéitivo’de ostifado; un digpositlvo para detectaf el enrollg
miento de meciia em torno a los rodillos alimentadores de sa-
lida o de pranaién controlable por el dispositivo para deteo-

Por OOnsiguiente, e forma Optima aimple se 1qgra
un aumento considerdie de la capacidad del dispositivo de anyl
dado automdtico del hilo toda vez que, dgspuéa de haberse '
deted@adb de forma conocida unairotura de hilo por parte dgl
dispositivo ae.anudado correspondients y entes de iniciar el
anudado automético, se efeotua tal verificacibn -por parte del

si el hilo esta roto o gastada la reserva de mécha y segundo

tadores de salida del dispositivo de estirado, '

‘5L el detector registra la presencia de mecha, oxi g~
te wa rotura de hilo ¥y 1a mecha no esté gastada, y ol anu-
dador automﬁtioo del hilo se halla preparado para snudar. Si
se detecta la ausencia de mecha de donde se concluye ol agota
miento respeetivo, el dispositivo. de anudado del hilo no a0
halla dispuesto yara anudar toda vez que en cualquisr caso
una fase de anudado seria inefioaz, en este caso, el dispoai-

ra de husos para detectar nuevas roturas de hile.

- 51 el dispositivo para detectar-enrollam;entos de
mecha en torno & los rodillos alimentadores de salida del dis
pogitivo de estirado detecta tal enrollamiento, por una par-
te se da la orden al dispositivo separador 0 de prensibm
de interrumpir 1a alimentacién de mecha al QispOBitlvo de est:

B (.t
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rado con lo caal ae evitan un nuevo cnrollamiento y consiguieﬁ
te desperfecto o destruceidén de Los rodillos por aumento cone-
tinuo de diémetfo, asi como nuevas pérdidas demecha; por otra
parte, el dispositivo anudador de‘hilo automético recibe la
5. orden de continuar el movimiento a 10 larzo de la hilera de

| husos y detectar nuevas roturas de hilo,

51 no se detecta ningtm enrollamiento en torno a
los rodillos alimentadores de salida del di&positivo de ésﬁ;
rado; se activa definitivamente el dispositivo de anudado
10, ¥y se induce el pfoceso corregpondiente,

Segtin se despraende de cuanto antecede, el dispositi-
- vo de. inspeccién de la proesente invenqién aumehta pues la ca-
pacidad de los dispositivos sutomiticos de enudado de hilo
de tal manera que sblo se inicia.una fase de énudamiehto sl
15, se cumplen todas las condiciones péra un-anudado de hilo efi
caz., Si no se cumplentodas las condiciones, el dispositivo
gnudador de hilo centinua moviéndOQé a 10 lzrgo de la hilera
de husos para detectar nuevas roturas del hilo,

En otré forma de realizacién del objeto de la pre~’
20, sente invenclén, el dispositivo detector y'él diapositivo se-
parador o respectivamente prensor pucden disponerse para mo=
vimiento, en parfticular sobre una palanca Oscilable en torno
al dispositivo gnudador de hilo, con lo cual puede preservar-
se la movilidad de éste Gltimo dispositivo y con 1lo cual,ade~
25, més, puéden compensarse ias toleranciag en los dispositivos
de estirado de posicibn con respecto al dispositive anudador
de hilo. ' '

El dispositivo detector puede consistir preferente-
mente en un microinterruptor extremo que puede comprender unal

30. palanca para contactar la mecha.
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-énrollamiento;de_la mechg en tobno a 1os rodillos alimenta-

tivo anudador dsl hilo,

las cualea se halla dispuesta sobre una extremidad de wn ele

‘oibn, peru un dispositivo de estirado con dos rodillos alim-

-5-
VYentajosamente, ademés, algdispo;itiﬁo bara detedtan

dores de salida puede disponerse patre movimiento, en particu=
lar sdbre wmé segundg palanca oscilaBle en torno al disposi-

JEl disPOsitivo detector. puede co-prender un 6rgano
gensor electro-6ptico que consista preferentemente on una
fuente luinosa y en una célula fotOeléctrica, oada una de

mento en forma de U,
-En una forma de realizacibn ventajosa de la invene-

mentadores de salida de caucho, el dispositivo para detectar
el enrollamianto de mecha sobre diohos rodillos del dispoai-
tivo de estirado puede consistir ei dos ruedas dispuestas 8O-
bre la aagunda palanca y provistas de dberturas gaxiales sien
do la distancia de -cada rueda desde ol rodille de sallida
susceptible dafser'1népecoidnadoajﬁstable de manera que el
enrollamiento de mecha sobre uno de 10s rodillos dé selida
del dispositivo de estirado efectue la rotacién de una de
dichas ruedes y por ende, para cada rueda, se dispone dentro
de los 1imitea de laa aberturas wa fuente luminosa y una 0é-
lula fotoeléctrica para detectar le rotacién de cada rueda
indivi&ualo ' '

En otra forma de realizaoibn de la inVencién,para
un dispositivo de estiramiento com un rodillo alimentador de |
salida de caucho y otro rodillo de metal, el dispositivo pare
detectar el enrollamiento de mecha sobre los rodilloes alimentg
dores de salida del dispositivo estirador puede consistir en
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_gberturas axiales y de una lenglieth de dombacto articulada "

: dlsponiénaose una fuente 1uminoaa y una célula fotOeléctri-

- rodillo alimentador de salida metalico elevando ademés la len
: tal ¥ produciendo por ende’ la 1nterrupcién del’ reoorrido elég
‘dor de salida de metal.

‘ der ventaaosamente wn dispositivo de aviso acﬁstico suscep-‘

" vencién por parte del personal de trabaJO.

una rueds dispuésta sobre la segundé palanca ¥y provisté‘de

sobre un oje, oon 1o cual la distantia entre la rueda y el :g ’
dillo alimentador de salida de cavohd es aaustable de’ manera
que el enrollamlento de mecha en torno &l rodillo dlimenta=-

dor de salida de cautho ef ectitia la rotacién de dicha Tueda,

ca en la zona de las aberfuras para detéctar la rotaoibn de |
la rueda, 1la formacibn de enrollamientos de mecha sobre el -

gueta de cantacto lejos de la superficie del rodillo de mé= .
trico formado por la lengiieta metélica y el rodillo alimentg
- E1 dispositivo de la presente invercibn puede cdmpreﬁ,

tible de gar aceionado bien por el diapositivo para deteotar
los enrollamientOS de mecha sobre los rodilloa alimentadores
de salida del dispositivo estirador ) pqr ol dispositlvo de~
tector, que indica o lien que la mecha se ha acabado ¢ que
existe unenrollamiento gobre los rodillos alimentadores de
salida, circunstancia por la cual se haoe neoesaria pne inter -

Segﬁn sedeaprende de lo anterior, el progreso técni—-
co'y el contenido inventivo del’ “objeto de la presente invmw v
cibn se logran por las nueveas earacteriatioaa indmvidualea
asi como particularmente por la oombinaoién y sub—oombinacidn
de las caracteiisticas utilizadas.

La invencibn se describiré a continuaoibn en un ejem
plo con referencia a 1os planos snexos, en los euales:

LN e
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la figura 1 muestra un alzado de.un dispositivo de
inspeccibén de acuerdo con la presente invencién.

Ia figura 2 es un 2lzado de una forma de realizacitn
del dispositivo detector, ' )

,‘La figura 3 es un alzado del dispositivo separadr o
prensgil, =
La figura 4 es un alzado del dispositivo separador
o respectivamente prensil de la figura 3 eﬁ la posicibn de
gepuracibn o respectivamente de prensidn.

La figura 5 es wna forma de realizacidn del disposiw
tivo para detectar enrollamientos de mecha sobre los rodillos
alimentadores de‘aalida del dispositivo de estiramiento en
gseccién transver-al parcial, y

' La figura 6 es un‘alzado de otra forma de realiéa-
cidn del aispSSitivb detector,

Como ee evidencia a partir de la figura 1, el dispo=
sitivo de inspeccién consiste por una parte en un dispositi-
vo deteotor 4 y en un dispositivo separador o respectivamente
prengll, y por otra parte en un dispositivo 30 para detectar
enrollamientos de mecha sobre los rodillos alimentadores de
salida del 'dispo:ai‘bivo egtirador.

El dispositivo estirador 9 consiste en forma conoci—
da en dos rodillos de alimentacitn 13,14, en vn par de bandas

de alimentaeitn 6 y en dos rodillos alimentgdores de salida

El dispogitivo detector 4 y ol dippositivo separador
0 reapectivamente prénsil 5 van fijados sobre una primera pa-
lanca 2 que puede hacerse sirar en torno a un Organo de arti-
eulacién 7 de wn dispositivo anudador de hilo no deserito em

detalle por medio de dispositivos de transmisién (no represen
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Vde girar 3 qua va fijada sobre un 6rgano de articulaoién 12

- 40 £1jado sobra un primexr brazo 2, El elemento 40 comprende )

cual se halla dispuesta una célula fotoeléctrica 42, -

de un piatén 53 impelldo por la accibn de un muelle 54,

-8-.
tados). EL dispositive 30 para detectar enrollamient09 de me-~|
cha va fijado 8obre una sesunda palanca, aeimismo auseeptible

del disp0sitivo anudador de hilo 1, En el dispositiyo anuda—
dor de hilo l se dzspone ademés un dispositivo de aviso bpti
co 15 para ind car wn funoionam;ento defectuosos .

Segln se muesatra particulnrméﬁte én la figuba'é, el
diépositivo deteotor 4 consiste an un'elcmento en forna de U

na primera ‘éxtremidad 40a sobre la cusl se halla dispueata
wna fuente luminosa 41 y una segunda extremidad 40b aobre la

, Segﬁn se explica anﬁeriormente, la’ dispOsioibn de
la fuente lumino e 41 y de la célula totoeléotrica 42 permite
inspecoionar la presencla de mechs 8 en el dispositivo eatira
aor 9 L |
 Segtw se muestra e las figuras 33 4 61 aispositi-
vo sepafador o respectivamante prehsil 5'consiate"en un éle-
mento en forma de U 50 que también va fijado gobire la prime- |-
ra palanca 2 ¥. que comprende une primera extremidad 50a y una
segunda exfremidad 50b., En la segunda extremidad 50b, se half;

digpuesto un cilindro neuméticamente aocionable 51 qus comprext -

Sagﬁn se muestra partioularmente en la figura 4,el
accionamiento'del qilin@ro 51 por aire. comprimido que penetra
a hravés de una abértufa 52 permite prgsionar el pigtbhA53'
contra el muslle de tel manera que la mecha 8 es prendide en-| .
tre ol pmstOn 53 y la’ primera extremidad 50a.
' La fisura 5 muestra en detalle el ﬁiSpOaltiVO 30 pe-
ra deteetar enrollamientos ‘de mecha sobre loa rodillos aliman.
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tadores de sa.ida 10, 11 del dispositivo de alimentacibn 9,
Este dispositivo consiste por une parte en una rueda 33 prow
vigba de orificios axiales 34 que se halla sustentada para rod
tacién en o0 a un eje 35 en la segunda palanca. 3, y por
otra parte en una- lengueta de odﬁtaéto 39 sustentada para
rotecién por el ejé 38 de la sagundé palanca 3.

En la ztna de los orificios 34 de la rueda 33, se dig
pone ung fuente luminosa 37 y una célula fotoeléctrica 36,con
1o cugl pueds inspeccfomnse la rotacién de 1la ruecda 33.

En el oje 38 de la lengiieta de contacto 39, se dig~
pone un muelle ﬁélicoidal 31 para presionar la lengleta de
contacto 39 contra la superficie del rodillo alimentador de
salida metalico 11 segtn se muestra en la figura 1. Sobre el
eje 38 se halla diapuesﬁo ademés un contacto de unibém 32,

Tan pronto como el disp031tivo anudador de hile 1
detecta una rotura de éste en-fofma conocida, se detiene en |
la posicién respectiva dela hilera de husos,

A oontinuacién se hace girar la primera palanca 2,
portadora del dispositivo defector 4 y del dispositivo separa-
dor o prensil 5, en direccifdn al dispositivo de estiramiento
9 por un dispositivo de +tranemisién (no representado). i,
durante eéste movimiento oscilante, se detecta la presencia
de*meche en el dispositivo estirador por el dispositivo detecH
tor 4, se prepara ol dispositivo anudador de hiloautomatico 1
y ademis se activan los dispcsifivos (no.representadon) de la
segunda palanca 3 que lleéa el dispositivo 30 para detectar
enrollamiéntos de mecha sobre 105 rodillos alimentadores de
salida 10, 11 del dispositivo estirador 9., Si no gse detects
ninguna mecha en el dispositivo estivador 9 por parte del dis-
positivo deteotor 4, se activa el disgpositivo de aviso 6ptico
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‘ge continua hasta que la lengﬁeté de coﬁtacto 39 roza- la éuf

por. lea. célula fotoeléctrioa 6y la fuente luminosa 37, puede

15 pafa indicar wna alteracibén en el funcionamieénto; en éste
caso, el dispusitivo anudador de hilo 1 no se halla prepara-
do &a que un gnﬁdamiento de hilo no puede efectuarse eficaz-
mente en ausencia de mecha 8 en el dispositivo eétiradofrg.

" ILa aotivacidn de los diEPOSitiQOs de tranémisibﬁ_;Ab
de la segunda palanca 3 efectum la oscilacibn de bsta ﬁlfima
y por consiguienfe del dispositivo 30 para detectar enrolla; {
mientos de mechasobre los rodillos alimentadores dé salida 10}
11 del digpositivo estirador 9..Este'movimignto oscilante

perficie del rodillo alimentador de salida metelico 1l y hastp
que se alcanza ung distnncia predeterminada E entre la super-
ficie del rodillo alimentador de salida 10 ¥ la superficle
de la rueda 33.

51 la lengﬁeta de contacto 3% se halls en ccntacto
con la aupe:ficie del rodille de metal 11, se cierra-asf un
recorrido eléctrico entrela lenglieta de comtacto 39 y el ro-
dillo slimentador de salida meta&lico 11, por 1o cual puede
concluirse que»no.existe.enrpllamiento demeohs sobre el rodi-
110 elimentador de salida metélico 1l. 5i, ademés, la rusda
33 permanece en reposo, lo cual puede ficilmente detectarase

concluirss que no existe ningun énrollamiento de mecha sobre
el rodillo‘alimentador de -alida de caucho 10, En bste caso,
el dispositivo anudador de hilo ya phaparado es definitivamen
te activado e imiciada la fase de anudawiento de hilo propias
mente dicha, s 7

Si se detecta el enrollamiento demecha gobre uno de
los ro&xllos alimentadores de salida 10, 11 del disp03itivo
estirador 9 bien por-parte de impu}sos gléctrioos procedentei
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‘1 necha 8 o8 prensada entre el pistén 53 y la primera extre-

‘oibn 13,14 del dispositivo de estiramiento 9, la mecha 8 se
. pompe entre el dispositivo aeparador y prensil 5y los rodi=-
" Llos de elimeutaoién 13,14 dé tal forma que se evita elnue-
vo .enrollamiento de mecha en torno a uno de 1los rpdillos ali-
| mentadores de salida 10,11 del dispositivo de estiramiento -

-oha, también se. aotiva el dispositivo de aviao 6ptico 15 pa-

| porta una palanca semsora 44.

L
. . ) - i
de la rotacién de la rueda 33 o por la inferrupc;bn de ia
trayectoria-eléotrica debido,a‘ia elovacién do la lenguéta
de aontacto 39 de 1a éuperficie del rodillo. alimentador de .
salida metélico ll, se activa el «ilindro neumatioo 51 del-
diapositivo aeparador 0. respectivamente prensil 5 con 1o cual|

midad 50a. Debido a.la_rotaoibn de lo$ rodillos de alimente- -

9y pbr eonsiguiente la deaﬁruboién 0 deterioro de la misma,
8i- gs detecta la formgeién de enrollamientoa de ma=

ra indicar iz alteraoibn del funcionamiento‘ el dispoaltivo
anudador de hilo preparado 1 no se activa en este caso toda
vez que, en razbn del enrollamiento de mecha, ;el hilo no pue-‘
de ser snudado eficazmente. ‘

- la figura 6 muestra otra forma de realizacibm del
dispositivo.detaétof que consiste en un microinterruptor 43 que

_NOTA -

Deaorita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la préctica, debe haoor-
se constar que las diaposiciones antgriormente indicadas son
susceptibles de modificaciones de.detalle en cuanto no alte-
ren su principio fuidamental.‘mambién e hace consbar que el
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ftuye porgue un dispositivo detectdr gue rabistre la presencia
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invento,corresponde a una solicituid de patenfe.presentada en
Suiza con elnumero 11986/74 de 3 de septicmbre de 1.974; aco-
giéndose por 1o tanto a 10s benefieios gque conceden los Conve-
nios Internacionales en vigor, siendo 10 que constituye la esen
cia del referiic invento,ypor lo gque se solicita Patente de In|
vencidn por 20 afios on Espafia sobre: PERFECCI ONAMIENTOS EN DIS
POSITIVOS DE IVSPECCION PARA DISPOSITIVOS ANUDADORES AUTQMATI-
CO3 DE HILOS EN MAQUINAS TEXTILES,‘caracterizéndOse por 1o gi-|
cientes ’ .
1.~Perfeccionamientos en dispositivos de inspeceién
para dispositivos enudadres automiticos de hilds en méquinas
taxtiles, especialmentemifuinas de hilar movible a 10 largo de
la hilera de husos que cada digpositivo de inspeccibn se consti

Jo mecha sn el dzspositivo estrador, un dlSDOSitiVO para detec
tay el enrollamiento de mecha en tormo a los rodillos alimen-

adores de salida del dispositivo estirador, y um dispositivo
eparador 0 premnsil controlable por el dispositivo para detects
el enrollemiento.de mécha en torno s 1os rodillos alimentédo-
res de salida del dlspositivo estirador para interrumpir la ali
nentacibn de mecha al.dispositivo estirador.

2.~ Perfeccionamientos segtn la reivindicaeibn 1,ca-
racteri~ados porque el dispositivo detector y el diepbsifivo
separador y regpectivamente prensor, se hallen dispuestos g0=-
bre una palanca Bﬁseeptible de girar articuladaments sobre el
digpositivo anudador de hilo.

3.- Perfeccionamientos segin la re;vindicacldn 2,
¢aractorizados porque el dispositivo deteotsdr y el disp031tivo

i:parador 0 respectivamente prensil se hallan dispuestos sobre

a palanca articulada en :iisposicién_ glratoria sobre el disp)st.r;i
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vo anudador deé hilo. , .

C 4= Pg?feecionamientos segtn la reivindicacién 1,
caracterizados porque el dispbsitivozara detectar el enrolla~
miento de mecha sobre los rodiilas alimentadores de salida de
dispositivo eatirador, se halla dispuesto en disposicién
movible sobte el dispositivo anudador de hilo,.

'6,= Perfeccionamientos segtn la reivindicacidn 4,
caracterizados porque el dispositivo para detectar el enrol’l.%
miento de mecha sobre los rodillos alimentadores de salida
del dispositivo estir;dor, se halleg dispuesto sobre ws se-
gunda’ palanca articulade en disposicibn giratoria sobre el

l_l

6aem Panfeccionamienfos ségﬁn las reivindicaciones
1l, 2 0 3, caracterizado porque el dispositivo detector com-
prende un Organo sensor electro-optioco.

Tom Perfecoionamientos segln  la reivindicacibn 6,
caracterizado porque el Organo sensor qlectro-bptico COmpI Gl
de una fuente luminosa y una célula foboeléctrica, estando
dispuestas la fuente luminosa y la célula fotoeléetrica read
pectivamente sobre las extremidades de un elemento en forma
de U,

Sem Perfecéionamientos segln la reivindicacibén 1,2
¥ 3, caracterizados porque el dispositivo separador o respec-
tivamegte prensil consiste en una pieza de corte y/o prensibn
seundticamente acciomable, .

9.~ Perfeccionsmientos segln la reivindicacibn
5 caracterizados porque el dispositivo estiraddr, comprende
dos rodillos de salida de caucho, en el cual el dispositivo
para detectar el enrollumiento demecha sobre log rodillos
de sallde del dispositivo estirador consiste en dos ruedas
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dispueétas gobre la segunde palanph y provistas de orificios
axiales, siendo ajustable la distancia de cada rueda 6 desde
el rodillo de salida, suscepiible de ser inspecoionado,de‘tal

_meners que el enrollamiénto de mecha stbre uno de 10s rodi-
|-1los de salida del dispositivo estirador efectua la rotacién

de una de diehas‘ruedas; Yy en. élAcual, para cada'ruéda,‘se"
dispone. dentro de 10s limites de las abarturas una fuente

luminosa y- wna célula fotoeléctrica para deteetar ld rotacibn

de cada rueda.individual.. ..

- 10,~ Perfeccmonamientos segtn la reivindicacibn 5y
caracterizadoa porque cuando el dispositxvo estirador oompren
de un rodillo alimentador de salida de ocaucho y wno de metal,
el dlspositivo .para detectar el enrollamlento de mecha cone:
siste en una rueda dispuesta sobre la segunda palanca Yy pro-
vista de sberturas axiales. y:de una lenglieta de contacto ar-
-tic@la&a sobre un eje, siendo aj@stéble-la distancia de la
rueda & pertir del rodillo de salida~de_céucho de maneras gue
el enrollamiento de mecha sobre el rodillo de salids de cau~

| cho del dispositivo estirador efectua la rotacién de 1a rué—
 da, y en ol oual’ 86 disponen una fuente luminosa y una.oélu~.

la fotoeléctrios demtrode los limites de las sberturas para -

 detectar la rotaocién de la rueda, efectuando ademds el enro=

llamiento demecha sobre el rodillo de salida de metai del dig

"positivo estirador el leVantamiento da la lengueta de oantao~

to de la auperficie del rodillo de salida metélico'y efectuah
do por ende una interrupcldn de la trayectoria eléctnica f

formada por'la lengicta de confacto y el rodillo de salida :
metélico. ) B B
’ 11;4 Perfeocionamientds'sqgﬁﬁ 1as‘f®ivindicaéionés




5

10.

-15 -

te en Unmierointerruptor extremo que comprende wna palanca pas
ra detectar 1ln mecha,

12.~ Parfeccionami:ntos segtn las reivindicaciones 1
11, caracterizados pbrqﬁe comprende un dispositivo de aviso
bptico y/o actstico accionado bien por el dispositivo.para
détectar el enrollamiento de la mecha 0 por el dispositivo
detector,

~13.~Perfeccionamientos en dispositivos de inspeccién
para dispositivos anuBadores sutomfticos de hilos en méquinas
textlles, tél Yy ocomo queda sustancialmente descrito en la br&
sente Memoria, y en los dibujos adjuntos, . '

BEata Memoria consta de quince hojas, esoritas a miquina
paf une #0la cara.

. Madrid, -3 SET. 1975
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