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Serta in v e n c ió n  s e  r e la c io n a  e s a  m e jo ra s  en  tre n e s  doa 

te s ta d o re s  c o n tin u o s  o re la c io n a d a s  coa e l l o s ,

Sn p a r t ic u la r »  X a in v e n c ió n  3© re la c io n a  coa b a s t id o -  

r e s  de tro n o s  d s s te s ta d o re s  á o l t ip o  que com prenden un arm asen.

an a p rim e ra  y  a s a  seronda, s o r t e a s  e a  fo rm a  de h o r n i l l a  

o p u esta s  e n tre , s i  y  m ontadas e a  e l  arm azón ro ta to r ia m e n te  a i r e -  

d e d o r de dos © jo s  m utuam ente p a ra le lo s *  n a  p rim e r y  n a  segundo 

r o d i l lo s  s o s te n id o s  en  p o s ic ió n  m atsam oni© o p u esta  e n tre  lo s  b ra ­

z o s  de l a  p rim e ra  y  l a  segunda r a o r te a s , re ixsc tiva m en to »  y  ir a n s -  

v e r s á r o n te  m ó v ile s  con ó s ta s  ó itis m s  p a ra  d e f in i r  w i paso a ja s -  

ta b le m s n io  c a lib ra d o  p a ra  m  p ro d u c to  sa m ia ca te d o  a  la m in a r»  o s *  

ta n d o  ro ta to r ia m e n te  m ontados lo s  ex trem o s de cada r o d i l l a  en  -  

a s ie n to s  fo rm ados e n  lo s  b ra zo s  de Xa re s p e c tiv a  m o rdaza* unos 

p rim e ro s  m edios a o c io c a d o re s  p a ra  g i r a r  la s  m ordazas en a ir e e n -  

c lo n e s  o p u esta s  a lre d e d o r  de lo s  re s p e c tiv o s  © je s  de ro ta c ió n  

y  «nos segundos m edios ac c io n & d o ra s  p a ra  g i r a r  ig u a l y  o p u esta ­

m ente lo s  r o d i l lo s ,  e s ta n d o  s o s te n id o s  lo s  segundos m edios so=* 

d o n a d o re s  p o r e l  arm azón y  com prendiendo una tra n s m is ió n  p a ra  

su  a c o p la m ie n to  a  u n  m otor? un a lo ja m ie n to  de p id o n es  $ b»  0om~ 

p ren d e dos s a lid a s  s in c ro n is a d s s  y  co n ectad as  a  l a  tra n s m is ió n  

a  t r a v ls  de un re d u o to r  do v e lo c id a d »  y  dos a d a p ta d o re s  c o n e c ta "  

dos p o r  un ex trem o  a  la s  dos s a lid a s  c ita d a ©  m ed ian te  un p r im e r  

p a r  de a c o p la m ie n to s  a r t ic u la d o s  y  p o r ©1 o tro  e s tre n o  a  m  ex­

trem o  de d ic h o s  r o d i l lo s  m e d ia n te  u n  segando p a r  de a c o p la m ie n to s  
articulados*

l ía  lo e  b a s tid o re s  co n o cid o s d e l t ip o  a n te rio rm e n te  -  

d e s c r ito , lo s  m edios a© a c c io n a m ie n to  de lo s  r o d i l lo s  p re s e n ta n  

g e n e ra lm e n te  l a  d e s v e n ta ja  do s e r  re la tiv a m e n te , vo lum in osos y  de  

fo rm a r un  c o n ju n to  do g ra n  vo lu m en . E s to  se  d o te  p rin c ip a lm e n te  

a l  hecho do <auc, p o r lo s  p a re s  m otores re la tiv a m e n te  a lto s  im p l i -
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cados, loe acoplamientos articulados que se emplean son generala 
mente del tipo universal» dando lu$*r el uso de este tipo de — 
acoplamiento a una transmisión relativamente alargada»

Otra desventaja deriva del hedió de que ©n la forma-* 
ci$n de trones desbastadores se usa oisrto nómero de bastidores 
del tipo anteriormente descrito» dispuestos en serie a lo lar­
go da la línea de lamimoiÓn. Cuando los productos semiaoaba- 
dos están siendo sometidos a laminación» se encuentran símil** 
téneamente en contacto oon varios bastidores. Por consiguiente 
las fuerzas de tracción a que se somete el material estirado 
entre dos bastidores consecutivos son transmitidas a los dispo­
sitivos de accionamiento de los rodillos» cargando considerable 
mente las transmisiones interconeetoras mecánicas y los engrana 
Jes de accionamiento. Cuando se emplean engranajes cónicos len­
tos en los mecanismos do accionamiento y transmisiones» como 
en el caso de los bastidores conocidos del tipo anteriormente 
desorlto» surgen problemas de desgaste y solidez en los dientes 
debido a las cargas antes mencionadas*

Sotas desventajas se eliminan en el bastidor segón la 
presente invención» en el que el alojamiento ds pidones y el r®, 
ductor de velocidad se disponen dentro da un dispositivo de trang 
misión simple que comprende rusa oaja conectada al armazón» un 
primer y  un segundo árboles huecos paralelo» a dichos rodillos 
y rotatoriamente montados en posición existímente fija en la ci­
tada caja» orientándose un primer extremo de cada uno de los 
árboles huecos hacia un extremo del correspondiente rodillo?» y 
proyectándose el segundo extremo del primer árbol hueco más ■* 
tfliá del segundo extremo del segundo árbol hueco» un primer y 
un segundo endentaaiontos de sincronización» externos y cilin­
dricos, dispuestos en el primer y segundo árboles huecos y en 
contacto mutuo* un tercer endentaaiento cilindrico externo dio-
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jfóeeto ©a el primer árbol* su la parte del mismo que se proyec­
ta más allá del segundo extremo del segundo árbol hueco* y un 
cuarto endentamisato cilindrico solidario de la transmisión y 
en acoplamiento coa el tercer endentasaie&to para proporcionar 
înn salación de redacción relativamente elevada on cooperación 
coa lato ultimo* insertándose cada amador de asmara quo paral 
ta sa oscilación dentro del árbol hueco correspondiente y dispo­
niéndose los acoplamientos del primer par ©a ©1 segundo extremo 
del correspondiente árbol hueco» consistiendo cada uno de ellos 
en un acoplamiento dentado y articulado*

Aqui y en adelante el término "acoplamiento dentado” 
indica una ¿unta esférica cuyos elementos cóncavo y convexo sa­
tán unidos entre si, a fin. áe transmitir un par meter, mediente 
un endentamionto interior y otro exterior en acoplamiento mutuo 
que tranforman la junta esférica ©s un acoplamiento cilindrico* 

Disponiendo un alojamiento de piñones del tipo antes 
descrito» es decir» del tipo que comprende ,!piñones Irascos" pa­
jea contener los adaptadores, consistiendo tales piñones Imooos 
en los referidos árboles humóos ©xteriarmente dentados y con­
teniendo por lo mesaos parte de los adaptadores, es posible limi­
tar considerablemente la longitud d© la transmisión catre el ac» 
donador y los rodillos* Además, debido a la excentricidad de 
los extremos de los árboles huecos opuestos a los que se orien­
tan hacia los rodillos» el tercer ©ndentamionto cilindrico pus- 
de contrairse de tamaño relativamente grande para proporcionar 
en cooperación con el cuarto endentamlento cilindrico, vm . re­
lación de reducción relativamente ©levada» capaz de absorvor per­
fectamente las fuerzas transmitidas a la transmisión y debida 
principalmente al estirado de los lingotes entre sm bastidor y 
otro* finalmente» la citada disposición de los elementos que trai 
mitón movimiento a loo rodillos permite sustentar los árboles 
huecos mediante cojinetes relativamente fuertes, al tiempo que
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a» mantiene relativamente pequeña la distancia entre su» ejes»
la transmisión segfin la invención es por consiguiente 

partió ularmoate compacta y sólida y se lilla libre do ongrana>- 
jes cónicos lentos.

Be acuerdo con otra característica de la presente in­
vención» los asientos formados en las mordazas para recibir ro­
tatoriamente los extremos de loa rodillos consisten en huecos 
austanoialaente cilindricos» cada uno de loa cuales está late­
ralmente abierto hacia el correspondiente hueco de la otra mor­
daza» estando montado cada rodillo en la correspondiente mordaza 
mediante cojinetes situados dentro de dichos asientos.

Be esta manera» loe rodillos pueden establecer la má­
xima aproximación* al tiempo que permiten el montaje de cojine­
tes relativamente grandes en sus extremo».

Los cojinetes se montan ventajosamente dentro de caja» 
de apoyo deslizableaento montadas en los referidos huecos cllia- 
dricos para facilitar el ajusfe de la posición axial de lo» ro­
dillos y su: sustitución*

la invención- se relaciona tambión con un tren des bis - 
tador que comprende una aerie de bastidores modulare» como an­
teriormente se definen» dispuesto» en serie a lo largo de 3a  lí­
nea de laminación, en la que cada par de bastidores adyacente» 
comprende uno de rodillo» horizontales y otro ae rodillos ver­
ticales, cstiado montado» los bastidores sobre «na sola base y 
siendo oonectablee a medios de accionamiento» individualmente o 

en grupos.
Otras características y ventajas de la presente inven­

ción resultarán «áe evidentes mediante la descripción que segui­
damente se ofrece con referencia a los adjuntos dibujos» que 
ilustran una versión a modo de ejemplo no limitativo y en lo» 
cuales»
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la figura 1 es un alisado lateral da un tren desbasta­
dor fia acuerdo con la invénció&#que comprende una sari© do bas­
tidores modulares con cilindros dispuestos alternativamente en 
posición horizontal y vertical.

La figura 2 es una vista en planta del tren destestador 
mostrado en la figura t»

la figura 3 ea usa sección por la línea XXX-IXX d© la
figura 1*

La figura 4 es una sección a través de los dispositi­
vos de accionamiento y soporte para los rodillos del bastidor 
Sé la figura 3»

La. figura 5 muestra un detalle ds Xa figura 4 a escala
ampliada.

La figura 6- es v a a vista en planta Se un detalle d e  

la figura 4» con ciertas partes eliminadas para mayor claridad?
y

Xa figura 7 en usa sección a travls do los dispositivos 
aocionadorea para los rodillos da uno d e los bastidores de ro­
dillos horizontales mostrados en las figuras 1 y 2.

Xas figuras 1 y 2 son vistas en alisado y en planta# 
respeot iv»ia©at e, da un troa dostestador, indicado en su conjunto 
por 1# que comprando una basa da soporta 2 para un conjunto de 
bastidores dispuestos en serie a lo largo de la línea da lamina

« M r

alón* Cada uno fié estos bastidores es del tipo dúo o doblé, es 
decir, que comprende dos rodillos indicados respectivamente por 
3 y 4# disponióndoss algunos de las bastidores, señalados por 3 S 

con sus rodillos 3 y 4 en posición horizonte!, y el resto, indi-
* * r

tedo por ó» con sus rodillos 3 y 4 en posición vertical» tes bas­
tidores 5 y 6 alternan y pueden conectarse entre sí mediante una 
linea de transmisión 7 ®ne* oteado m  acciona, muevo simultanea-



mente a los rodillos 3 y 4 de todos los bastidores 5 y 6.
los bastidores 5 y 6 sos sustanoislmente análogos, con­

sistiendo todos ellos es un bastidor modular que, es el caso de 
los bastidores 5, se dispone con sus rodillos en posición hoxl- 
sontal, mientras que en el oaso de los bastidores ó, se dispone 
con sus rodillos en posición vertical* Por consiguiente, en ade- 
lente, la descripción se limitará a uno de los bastidores 6, dea 
oribiendose los bastidores 5 solamente en relación con los deta­
lles que difieren de los correspondientes a los bastidores 6 , 

presentando los elementos de los bastidores 5 que sean similares 
a loo correspondientes a los bastidores 6, los mismos nóraeros de 
referencia que ellos, más un indice*

Tal como se maestra en particular en la figura 3, cada 
bastidor 6 comprende un armazón 8 sostenido por la base 2 y que 
sostiene dos pivotes verticales 9 (figuras 1 y 2), sobre los que 
van rotatoriamente montadas dos mordazas opuestas 10 y 11*

Cada mordaza 10 y 11 presenta la forma de una horquilla 
cuyos brazos, indicados por 12 y 13 en la figura 4* se extienden 
paralelamente entre si desde un buje 14 (veas© figura 6} rota*» 
tordamente montado en el correspondiente pivote 9» En sus extre­
mos libres, los brazos 12 y 13 de una mordaza están conectados 
a los correspondientes brazos de la otra mordaza mediante m  
dispositivo de ajuste 15, ilustrado con detalle en la figura 6 
Tal como m  muestra particularmente en la figura ó, el disposi­
tivo 15 comprende un motor 16 sostenido por el armazón 8 y dis­
puesto para girar un tomillo sin fin 17 que mueve a una rueda 
de engranaje 18* Esta óltima, por medio de una transmisión a 
engranaje no mostrada, pone en rotación en su propia dirección 
a dos árboles 19, de los cuales sólo se muestra uno en la figu­
ra 6* £1 primer árbol 19 se extiende a travÓs da dos manguitos 
coaxiales 20 conectados a los brazos 12 da las mordazas 10 y  11 
mientras que el segundo, indicado temblón por 19 (figura 3) se



©atiendo a través da dos manguitos coaxiales» t a sibila indicados 
por 2$ (figssm 3) y conectados a los tesos 13 de las mordazas 
tO y íf.» loe manguitos 20 (¿Ls los ©míos sólo se muestra «no 
ea sección ©a la figura 5) comprenden interiormente* cada uno 

5# de olios» un asiento anular 21» sobre ©1 q«s se £í.$& una ani­
lla de soporte 22 que comprende una superficie esférica 23 cu­
ya concavidad e© orienta bada ©1 asiento 21» j  na taladro coa­
te^. da mayar diámetro que ©1 corres pendiente al árbol 19. ls 
superficie 23 do cada anilla 22 s& dispone en contacto con una 

10. superficie esférica anular 24 de un manguita 2$ interiormente 
fileteado (de los que sólo se muestra uno en la figura 6 ) t que 
.coopera eon usa ooiu’eoponáiente porción filetead 25 del res­
pectivo árbol 1$U las dos porciones fileteadas 25 (de la3 que 
sólo so amostra una ea la figura 5) do cada árbol 19 tienen 

13. sus roscas m  direcciones opuestas» do manera que una. rotación 
de los árboles 19 ©n una dirección causa una aproximación do
los manguitos 25 de cada árbol» mientras que una rotación en " **
la otra dirección causa una retirada de los mismos* la super­
ficie 24 d© cada manguito 25 se mantiene pormanentemente en con» 

20* tacto con la superficie 23 do la respectiva anilla 22 mediante 
un gato hidráulico 27 (figura 6) montado ea la mordaza 11» ac­
tuando su biela sobre la mordaza 10» tal como so muestra clara­
mente ©n la figura 5. los brazos 12 y 13 d© cada mordaza 10 y 11 
comprenden* cada uno de ellos» por el lado orientado al corres- 

25* pendiente brazo de la otra mordaza» un hueco pasante 20 limita­
do por «na superficie lateral sustancialmsnte cilindrica. Esta 
última corta el borde del correspondiente brazo ea la parto d© 
la superficie de éste que se orienta hacia el correspondiente 
brazo de la otra mordaza» para formar una abertura 30 extendida 

30. con un ángulo en el oentro del correspondiente hueco 29 avistan-
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oialmonte igual a 90fl* Las aberturas 30 de los correspondientes 
traeos de las dos mordazas están opuestamente situadas entre si 
y los tuecos 29 de loo dos trazos de cualquier mordaza son ooa- 
ríales y tim m  sus ojes perpendiculares a los de los árboles 
19*

Sos cajas de eje 31 y 32, en cuyo interior se acopla 
la anilla exterior de un cojinete 33 que sostiene al rodillo 
4* están doslizableaaate montadas en los hneoos 29 de loo bra­
zos 12 y 13 de la mordaza 11» de igual modo, dos cajas de eje 
34 y 35» en cuyo interior se acopla Xa anilla exterior de un 
cojinete 36 que sostiene al rodillo 3* están doslizableaente - 
montadas ©a los tuecos 29 de los brazos 12 y 13 de Xa mordaza 
10 *

Xas cajas de eje 31 y 32 permiten Xa fácil extracción 
del rodillo 4 de la mordaza 1t* 4 tal fia, la oaja de eje 31 se 
extiende al exterior del correspondiente busco 29 y comprende 
un apéndice radial 3? exterior a éste Sltimo y acoplado a un 
dispositivo de fijación 38 que permite mantener axlalmente fija 
da a la caja 31 respecto al correspondiente brazo 12. Si dispo­
sitivo 38 comprende no. espárrago 39 que se extiende desde el 
correspondiente brazo 12 paralelamente a la caja 31 «a una po­
sición opuesta al apéndice 37* un gancho 40 que coopera con el 
espárrago 39 y está provisto de una empuñadura de accionamiento 
41» interponiéndose el gancho entre el apéndice 37 y la superfi­
cie exterior del correspondiente brazo 12, tina placa 42 dis­
puesta en contacto coa la superficie exterior del gancho 40 - 
y que comprende una ranura alargada 43 a través de la cual se 
extiende el espárrago 39» y una tutrea 44 montada en el extre­
mo Ubre de espárrago 39 para fijar el gancho 40 y la placa 42 
contra el correspondiente brazo 12# "a placa 42 comprende un -



apéndice dispuesto para acoplarse aX apéndice 37 a fin de mante­
ner éste último es. posición fija en contacto con la superficie 
exterior ¿el gancho 40* SI extremo exterior- de la caja de eje 
31 está ©errado por usa cubierta 45 a través de la cual se ex­
tiende una espiga 46 del rodillo 4»

Para permitir la fácil extracción del rodillo 3 de los 
hueco© 20 de la mordaza 10» la caja de. eje 34 se extiende al ex­
terior del correspondiente hueco 29 para formgr un apéndice sus- 
tancialment© radial 47 que comprende un orificio pasante 48 a 
través del cual se extiendo un espárrago 49 desde la superficie 
exterior del correspondiente brazo 12 paralelamente al rodillo 
3» estando rígidamente conectado el espárrago 49 al apéndice 47 
mediante una tuerca 50 y una tuerca de retención 51. el brazo 
12 dé la mordaza 10 hay montado también m . cilindro hidráulico 
52 coa s u  ©Je paralelo al eje del rodillo 3 y dispuesto para ac­
tuar sobre la superficie interna del apéndice 47 por medio de una 
biela de salida 53* 3® caja de ©Je 34 está cerrada ©xteriormeat© 
por una cubierta 54* a través de la cual se extiende una espida 
55 del rodillo 3,

gn los extremos opuestos a las respectivas espigas 55
y 46, los rodillos 3 y 4 comprenden dos espigas cilindricas 56

y 57 respectivamente* conectadas por respectivas Juntas osférl- * » !
cas 5$ y 59 a adaptadores o árboles de tẑ uisraisioxi 60 y 6l* 0©—  
mo los acoplamiento 58 y 59 son auatancialment© ideáticos* sol© 
sa describirá más. adelanto ©1 acoplamiento 59* entendiéndose que 
las partes dol aeoplamicat© 58* aunque no indicadas por ningún 
número de referencia» serán identificadas por los mismos números 
que señalan las correspondientes partos del acoplamiento 59*

SI acoplamiento 59 comprende un cuerpo tubular 62 que 
consta d© dos partes coaxiales 63, y 64 de diferentes diámetros
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internos» estrado montada la parto 63» do menor diámetro internó 
en la oopiga 57 y connotada rígidamente a data última por medio 
de un cuerpo tubular cínico truncado* estando interiormente ranu— 
rada la parte 64. Las superficies internas de las parte» 63 y $4 

5* ostia conectada» entre o í por una superficie anular* desde la 
gue se extiende un cuerpo tubular 65 coaxial o interiormente a 
la parto 64* Una parte terminal cónica truncada del adaptador 6i* 
©n cuyo extremo hay montada una cabeza 66* se extiende dentro 
del cuerpo tubular 65 con cierta holgura radial. Bata cabeza - 

10. tiene una superficie sustancialmente osfórica que* Lacia el ex­
tremo del adaptador 61* se une a ana superficie cónica trincada 
<3.ue facilita ©1 acoplamiento de la cabeza 66 dentro del cuerpo 
tubular 65* La parte esfárioa de la cabeza 66 está configurada 
de manera que se baile siempre un contacto» a lo largo de una 

15* circunferencia por lo menos* con la superficie interna del cuer­
po tubular 65 para cualquier inclinación del adaptador 61 res­
pecto al citado cuerpo tubular 65 dentro de una gama de valore» 
definida por la manera en que está montado ©1 adaptador 61 y que 
se describirá más adelante. Le esta manera* el centro de la par-? 

20. teesfórloa de la cabeza 66 se mantiene siempre en el e¿e del ouer 
po tubular 65. £n una parte intermedia del adaptador 61 bay fi­
jado un manguito 67 y desde el extremo del mismo orientado hacia 
la cabeza 66 se extiende un apóndice axial tubular 68 coaxial con 
el adaptador 61 e inserto en el espacio anular comprendido en- 

25. tre la parte ranurada 64 del cuerpo tubular 62 y la superficie 
exterior del cuerpo tubular 65* Bn su extremo libre* el apóndi— 
ce tubular 68 comprende unos dientes 69 de extremo redondeado 
que se extienden radialmente bada el exterior y se acoplan a 
las ranuras internas de la parte ranurada 64#

30. Las porciones terminales de los adaptadores 60 y 61 opug



-  t i  -
tas a Xa® respectivas cabezas 66 se extienden dentro de respecti­
vos árboles tubulares 70 y 7Í rotatoriamente sostenidos dentro 
de una caja 72* 4 tal fia* la caja 72 comprende dos paredes in¡-- 
temas 73 y 74 a través da Xas anales se extienden los árboles 

5# 70 y 71 * BX árbol es rotatoriamente sostenido en ima posición
axial -rija por las paredes 73 y 74 mediante cojinetes 75, sien-, 
tras el árbol 70 se extiende con cierta holgura radial ha­
cia la pared 74 y $a sostenido en un estreno por la parad 73 
mediante un cojinete 76 y en el otro extremo per una parad ba­

to* sica 77 d© la caja 72 mediante un segundo cojinete 76, los árbo­
les tubulares 7O J  ?t tienen una superficie céniea truncada in­
terna. 78 que se ensancha hacia el exterior en direeoléu del co­
rrespondiente acoplamiento- 58*59* para definir la mckrl oscila— 
eiáa posible del correspondiente adaptador 60, 61* Esta oscila- 

15. oi5n resulta posible por el bocho do que cada adaptador 60,51; 
está conoc.adoy en el estreno opuesto al que se conecta al so— 
respondiente acoplamiento 58,59-*- al extremo del eorrospondiea— 
to árbol hueco 7Q*7t opussto a dichos acoplamientos, por medio 
do un acoplamiento dentado, indicado en su conjunto por 79* los 

20*  acoplamientos son iácntieoc*
Sal como so muestra en la figura 5* qus es uoa sccoién 

axial 3 través dol acoplamiento 79 que conecta el adaptador 61 
al árbol 71* el acopiamiento 79 comprenda una cabeza 80 causis— 
tentó en un cuesco- anular con una superficie esférica externa 

t %  81 y un taladro- rasurado interno, en cuyo interior m  asopla - 
v m  porcién rasurada del extremo 82 del adaptador 61* Pssdg ls 
superficie 81 so extiende un endentado cilindrico 83 radialnon- 
te hacia el exterior, a lo largo do la circunferencia i m i  re»* 
do la superficie 81 coaxial con ©1 taladro rasurado* Si endienta— 

30.* 80 83 consta de dientes do extremo redondeado que se acoplan a
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un endentado cilindrico 84 fornido en la superficie interna del, 
árbol 71. %  eabem 80 os sostenida dentro de una cavidad del 
árbol 71 por medio de dos anillas 85, cuya superítale interna 
consiste en una superficie esfárica 86 dispuesta en contacto 

5, con la superficie 81 de la cabeza 80. las anillas 85 están sos­
tenidas dentro de respectivos asientos, el primero en el árbol 
71 y el segundo m  una cubierta 71a que cierra dicha cavidad 
del árbol 71.

Como se muestra en la figura 4, los acoplamientos 58 
10. y 59 se disponen al mismo nivel* mientras que el acoplamiento 

79 del adaptador 60 se dispono a un nivel inferior al del adap­
tador 61. Por consiguiente, el adaptador 60 ea más largo que el 
61 y análogamente el árbol hueco 70 es más largo que el 71 y ter­
mina debajo del extremo inferior de áste último. Sobre la super- 

15. fióle exterior de la poroiúa del árbol tubular 7t que ee extien- 
de entre las paredes 73 y 74 hay un endentado cilindrico exter­
no 87 *ue se aco$a coa una relaoiúa de engranaje de t*t a un en­
dentado cilindrico 88 sostenido por el árbol 70. h la parte del 
árbol 70 que se extiende debajo del extrema inferior del árbol 

20. 71 se conecta tana rueda de engranaje 87 cuyo diámetro ee mayor
que la distancia entre los «jes de los árboles 70 y 71 y que 
se acopla a una rueda de engranaje 90 sostenida por un árbol 91 
paralelo a los árboles 70 y 71 y rotatoriamente sostenido dentro 
de la caja 72. En el extremo superior del árbol 91 hay fijado 

25* un engranaje oúnieo 92 que se acopla a un segundo engranaje cí­
nico $6. Este último está fijado a un árbol 97 que se extiende 
a todo lo largo del tren desbastador 1 y está provisto de un 
engranaje oúnico similar al 96 en cada bastidor 5 y 6* El árbol 
97 y las correspondientes ruedas de engranaje 96 forman la trans- 

30. mialÚn 7.



&& usía modificación, ilustrada por lineas discontinuas 
ea la figura 4* se elimina 1% laasnsasisî a. 7 y el engranaje ©&’ 
aiss© 92 se acopia a otro eagxmiaáe e&alco 23* Sote tiltimo está 
fijado sobre sa. Urbe 1  24 perpendicular al árcpl 91 y también 
rotatoriasseate sostenido por la caja 72*' El árbol 94 sale de 
la oaja 72 a través de m  orificio practicad© ©a la pared la« 
ieral de la sisa® y farsa un punto de accionamiento para su. 
conexión a un actor para la rotación do los rodillos 3 y 4 sin- 
ercniaadamentet en direcciones opuestas*

la figura 7 fflnsstra la transmisión para, los rodillos 
do u& batidor 5 do rodillos liorisontalas* cono puede verso cla- 
rásente compsrsnb las transmisiones mostradas en la© figuras 
7 .y 4* la destinada al bastidor 5 es giistanóialsentQ idéntica 
a la destinada al 'bastidor 6* Se ssts&Leee también una raodifi- 
oaoíán para la transaaisí&i destinada al bastidor* 5 (mostrada 
por lincas discontinuas en la figura 7)» en la que la rueda 
de engranaje |2r y la transmisión 7 quedan eliminadas y m n 

sustituidas por un punto de aéoionaaiento individual consisten- 
fe en una espiga 25 fiel árbol 91% que sale de Xa oaja 72* a  ̂
través de la pared 77* *

En 1» práctica» antes do- someter los lia-gotas a dos— 
.■bastado, a través del tren 1:» o© ajustan los bastidores 5 y 6 
para tas definan exactamente ua paso calibrado fie moü&én trans­
versal decreciente» a través fiel cual se pasan dichos lingotes 
A tal fin» se efeetáa un primer ajuste en cada bastidor 5 y $ 
que tiende a ajustar la posición axial relativa da los rodillos 
3 y 44 Este ajuste se efecto aflojando la tuerca 50 y la tura» 
m  Se retención, 5Í dcsliasndo el rodillo 3 axialasnts junto 
coa loe correspondientes cojinetes 36 y las cajas de ©Je 34 y 
3ü* sirviendo ©1 cilindro hidráulico 52 para contrarrestar ©1 
peso del rodillo 3 de los bastidores 6 de rodillos verticales
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durante este abaste axial# Ciando so .ha alineado perfectamente 
una de loa ranuras do la superficie exterior del rodillo 3 a 
lo largo de la linea de laminación con una correspondiente ra­
nura del rodillo 4r so fija oa su posición el rodillo 3 apre­

sa tando la tuerca 50 y la tuero® de retención 51 sobre el apón- 
dlce 47*

Cuando se precisa alinear un diferente par de ranuras 
de los rodillos 3 y 4 a lo largo de la lino® de laminaolón, se 
adusta el rodillo 4 axialaeate antes que el rodillo 3* Este pri— 

10* mer ajuste se realiza soltando y retirando el gancho 40 y po­
niendo al apéndice 37 en contacto con la superficie exterior 
del brazo 12 de la mordaza 11 » contra la cual se fija luego me­
diente la placa 42 y la tuerca 44* Como el grosor del gancho 40 
es igual ® la distancia entre los ejes de dos ranuras adyacentes 

15. en el rodillo 4» Xa retirada o inserción del ganoho 40 peralte 
alinear una diferente ranura del rodillo 4 con la linea de la­
minación.

Una vez ajustada axialmentey se ajusta radialmente la 
posición relativa de los rodillos 3 y 4 mediante el dispositivo 

20. de ajuste 15» que permite disponer los rodillos 3 y 4 apartada­
mente a una distancia determinada para definir con precisión la 
altura o anchura del paso calibrado para los lingotes. M  los 
descrito» bastidores 5 y 6» el valor mínimo de la anchura o al­
tura del paso calibrado es particularmente pequeño* debiéndose 

25. esta característica a la particular forma de los huecos 29» que 
permiten poner a las mordazas 10 y 11 casi sn contacto mutuo#

2n el dispositivo de ajuste 15* el funcionamiento del 
motor 16 en una dirección u otra determina la rotación de la rué- 
dado engranaje 18, que causa la rotación simultánea de los árbo- 

30. les 19 en la misma dirección. Cuando la rotación de los árboles
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19 lug&r a una retirada mutua de los corrasjwndioate mangul— 
toa 25# la acción del gato Mdr&ilioo 27» manteniendo siempre 
a las superficies esféricas 24 de los manguitos 25 y n las su¡* 
porfíeles esféricas 23 de las eorreapoaaioules anillas de sopor- 

5* te 22. m  contacto mutuo, induce la rotación de las ©eriazas |0 

y ti alrededor do los correspondiente pivotes 9 y su mutua re­
tirada Sin emlsargo, si la rotación de loa árboles 13 induce 
una mutua 'aproximación de los correspondientes manguitos 25 3 es­
tes» al actuar sobra las correspondientes anillas de soporte —- 

10». 22# Causan la rotación de las mordazas 10 y 1 1 alrededor de
loa correspondientes pivotes 3 y la mutua aproximación de las 
mismas. Be esta maneras la distancia entre las mordazas 10 y ti 
y por consiguiente 3a distancia entre los rodillas 3. y 4, puede 
ajustarse en la forma requerida*

13» Burant© la laminación» los bastidores 5 y ó d e l tren
desbastador 1 pueden accionarse mediante un solo motor (no mos­
trado) oonectadí) a la línea do transmisión 7, o Moa individual­
mente o por paros o grupos mediante motores (no mostrados) co­
nectados a los puntos do accionamiento 34 y 35 do las máquinas 

20» 5 y ó.
Guando Jasa do sustituirse los rodillos 3 y 4t la 

operación puede efectuarse muy rápidamente abriendo el disposi­
tivo de fijación 38 y desatornillando la tuerca 50# extrayendo 
luego los rodillos 3 y 4 de las correspondientes mordazas * jun» 

25* te con sus respectivos cojinetes 36 y 33 y pares de cajas de 
34, 35 y 31» 32.

B Q i£ A
la Patento de Invención que ce solicita por veinte 

aSos» para Bapa££a» de acuerdo con la vigente legislación» deba- 
30# v i  recaer sobras «BSdQIUS M  XtA 00B8TRUQGI0H I)S 3ASÍC1330EES HB
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TKEHES 2ESBASÍAD0HES OOIMÍDOS* * con Prioridad do la Solicitud 
de Patento on Italida , as 70663-VÍ4 do fecha 18 do Mciembre 
do 1*974-» oegán las características esenciales do las siguien­
tes*

5* R S  I Y I B  B-I C Afl I 0 H S 3

1fl.~ 25e joras ©a la construcción do bastidores do tre­
nes desbastadores continuos» cuyos bastidores son del tipo <qu» 
comprendo un armazón fijo, una primera y una segunda mordazas 
en forma de horquillas mutuamente orientadas entre si y mónta­

lo. da» en al armazón rotatoriamente alrededor de do» «Je» mutua— 
meato paralelos» un primor y un segundo rodillos sustentados 
en posición mutuamente enfrentada entre los brazos de la pri­
mera y segunda mordazas respectivamente» y transversalmente 
móviles coa Óstoa áltlmcs para definir un paso calibeado ajus- 

15. table para un producto semiaeabado a laminar» estando rotato­
riamente montados los extremos de cada rodillo en asientos for­
mados en los brazos de la respectiva mordaza» unos primeros 
medios accionadores para girar las mordazas en direcciones - 
opuestas alrededor de loe respectivos ejes de rotación» y unos 

20. segundos medios aocionadores para girar igual y opuestamente 
los rodillos» siendo sostenidos los segundos medios aoelonado- 
ree por el armazón y comprendiendo una transmisión par» ©u — 
acoplamiento a un motora un alojamiento de piñones que compres 
de dos salidas sincronizadas conectadas a la transmisión a tra- 

25* de un reductor de velocidad y dos adaptadores conectados
por un extremo a las dos salidas mencionadas mediante un pri­
mer par de acoplamientos articulado» y por el otro extremo a 
un extremo de dichos rodillos mediante un segundo par de aco­
plamientos articulados» en el <pe el alojamiento de pinjes y 

30* el reductor de velocidad m  disponen dentro de un solo dispe-
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sitivo de transmisión que comprende una caja conectada at ar­
mazón, un primer y un seguido Iríselos huecos paralelos a di­
chos rodillos y rotatoriamente montados qsl posición ssialpan» 
te fija en. la citada saja* orientándose! un primer extremo de 

5* cada uno de los árboles huecos hacia na extraso ásl oorrespsn 
diente rodillos y proyectándose al segundo extremo del primer 
árbol hueso mis allá del segundo extremo del segundo árbol — 
imeooj m. primer y m  segundo eade&tamieatos de sincronización 
cilindricos externos dispuestos en el primer y segundo árboles 

ÍO* huecos y en acortamiento mutuo, m  tercer «asentamiento cil% 
M e o  externo'dispm'Sto en ©1 primor árbol en la inrtc del - 
¡aÍ3mo que sa proyecta más allá del segundo extremo del según-

i

So de dichos árboles? y un cuarto enSantaxaiouto cilindrico so 
Xi&arlo Se la transmisión y ©n acoplamiento con el tercer ©a—

1$* deníamiento para proporcionar n m  relación de redacción rela­
tivamente ©levada en cooperación cesa óste áxtimo, insertándo­
se cada adaptador de sanara que permita su oscilación dentro 
del cerraspondieata árbol huéco y disponiéndose los acopla—  
mientas del primer jar de ellos en ©1 segundo extremo del oo 

20* srespoadieato árbol hueco y Consistiendo cada uno de ellos en 
un acoplamiento dentado y articulado*

¿o*.»*- Mejoras ©a la construcción da bastidores de 
trenes desbastadoras continuos.,, sogóa Xa reivindicación is, 
en los qm cada acoplamiento, del primer par da ellos ©©aproa- 

25* de una cabeza sustancialmant© esférica solidaria >1© tan extre­
mo del corrcspondieni© adaptador y dispuesta en un alojamien­
to formado dentro del correspondiente árbol hueco en su soli­
do extremo* dos asientos anulares formados dentro del alojamien­
to perpendicalarmante si ©Je áol árbol hueco y espaciados en— 

30* tra sí, comprendiendo cada asiento una superficie cóncava de 
desarrollo esférico que coopera con la superficie de la esboza
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un endentamiento dé dientes cilináricoc redondeados que se ex­
tienden radialmeuue hacia el exterior desde la cabeza y un en- 
dentaniento cilindrico de dientes internos acoplado ai enden—  
tamiento do dientes redondeados y extendido bacía el interior 

5, desde la superficie del alojamiento extendido entre los dos - 
asientos mencionados.

3#.— Jfejoras en la construcción de bastidores de tre­
nes desbastadores continuos » segóa la reivindioacidn 2*» en los 
que cada uno de los asientos consta de una anilla fijada al in 

10. tortor del alojamiento» siendo sostenida una de las anillas - 
por una cubierta de cierre para el correspondiente árbol busos.

4*.- Be joras en la construcción de bastidores de tre­
nes desbastadores continuos» segón cualquiera de las anteriores 
relvindioaoionsst oa los que cada acoplamiento del segundo par 

15. de ellos comprende medios de guia solidarios del correspondien­
te rodillo» una cabeza sustancialmante esférica solidaria de 
un extremo del correspondiente adaptador y que comprende una 
parte terminal cónica truncada» acoplándose dicha cabeza des- 
lisablemente a loo medios de guia» que mantienen el centro da 

20. la cabeza en #1 eje del correspondiente rodillo# tan elemento 
accionado solidario del rodillo y un elemento acoionador soli­
dario del adaptador# estando interiormente rasurado uno de los 
dos elementos para recibir los dientes redondeados sostenidos 
por el otro elemento.

25. 58*- le joras en la construcción de bastidores de tre­
nes desbastadores continuos* según cualquiera de las anteriores 
reivindicaciones» en los que los alojamientos formados en las 
mordazas para recibir rotatoriamente los extremos de los rodi­
llos consisten en buscos sustanolalasnte cilindricos* cada uno 

30. de los cuales está lateralmente abierto bacía ol correspondió»-
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te hueco de la otra morías», estando montado cada rodillo e n  

2&Í correspondiente mordaza mediante- oo^ísstds dispuestos en di*» 
&hm alojamientos,

6®*- Sonoras ©a la ■construeoiÓn a@ testidores d© tro-* 
5* m& dssbasiadores «entimioe., ssgóa la reiviaaiosciáa 5®, en los 

^ú© la abortara lateral de cada hueco cilindrico so extiende 
® travos do un ángulo inferior a 18Q& en ol oentro*

7 a *~ Motoras en la construcción de bastidores de tre- 
nes desbastadores continuos5 segón las rsivimdicaeionos 3 6 6 

t$* en los que los ooáinetes son focados al interior de respecti­
vas cadas d© eje deslis&bleasoate montadas oa dichos huecos*

i .
88*— Moderas ea la construcción do bastidores de tro-* 

m &  ddstestadores continuos, sogóa la reivindicación 73, en el 
que s© disponen medios para ajustar la posición asial relati— 

15* va de los rodillos y .para fijarlos axialmant©»
9&,- Adoras ea la construcción de bastidores do tra­

nsa desbastadores continuos, cuyos tronos comprenden wul s©— . 
ri# dé testiduras modulares áispuostos en serie a lo largo ds 
una línea d© laminación, cada uso de clics según cualquiera de 

2°* ?a« anteriores reivindicaciones, an el que cada par de basti­
dores adyacentes comprendo mío de éstos con rodillos vertica­
les y otro con rodillos horizontales, cuyos bastidores están 
montados sobre la misma baso y son eoneciablea a medios accio­
nado res, canjuataaonte, individualmente o en grupos,

25* 100,- ,i&BJ0BAS m  M  GtMSTfflGQim BE BiSSIBOIMS BE
SHSBSS 2ES3AS1‘ÁB0IE'S GOIÍ1B0O80,

Segón queda sustancialmente descrito ©a ia presento
• * #/
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Jfemoria qpa consta de veinte hojas» escritas a nl^uina por «na 
sola cara y acüüipsfíada de dibujos*

Madrid, F3 SET. 1375
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