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La invencidn se relaciona, en general, con un

.aparato de control y, en pérticular, con dispositivos que

demoran la apertura de los:contactos de un arrancador du-

"

rante el tiempo de aceleratién de un motor o aparato eléc

trico similar, que consume corrientes elevadas duranie el

-arranque,

Se sabe que algunos sistemas de interruptores de

circuito tienen caracter{sticas de disparo por sobrecarga

de corriente inversa en tiempo, Estas caracter{sticas pro

veen un tiempo de disparo que estd en relacién inversa con

‘el cuadrado de la corriente que circula en la carga que da

be ser protegida, Si la corriente es sélo un poco mayor gue
ia corriente de régimen, pueden transcurrir muchos minutos
o incluso horas, antes de que se dispare el intarrﬁptur de
@ircuito. Por otra parte, 8i la corriente excede en mucho

a la corriente de régimen, ocurrird el disparo deatro de

1; una fraccidén de segunde después de la sobrecarga. Los mo-
tores grandes, a menudo, tienen un elevado consumo ini-

".cial de corriente durante sus tiempos largos de acelera-

' 'ci6no

El objeto principal de esta invencidn es proveer
uii dispositivo de cancelacidii; para cancelar la futicidn
inversa en tiempo y; corn ello, evitar el dispanro durante

el arranque,

La invencidn, por tanto, reside en un dispositi

-l
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vo protector para un circuito eléctrico, para un interrup=~
tor de circuito, que comprende: cuando menos un detector
de corriente de lfnea; circuitos de sobrecarga inversa en
tiempo conectados con cada detector, para proveer una se-
fial de disparo al interruptor de circuitoj el circuito
de sobrecarga provee la seflal de disparo con una demora
de tiempo inversamente proporcional a la corriente deteg
ta v mantiene la seflal de disparo mientras permanezca la
corriente de sobrecargaj circuitos correctores de acele-
racién larga, interconectados para cancelar a los circui
tos de sobrecarga e inhibir ia sefial de disparo, por un
periodo fijo de tiempo.

Ahora se describird una ejecucién preferida de
la invencidn, sdlo a titulo de ejemplo, con referencia a
los dibujos anexos, en los cuales:

Lo Figura 1 muestra un interruptor de circuito

protegido, para un sistema eléctrico trifdsico.

La FPigura 2 muestra un interruptor de circuito
protegido para un sistema eldctrico monofdsico.

La Figura 3 muestra un diagrama de blogue del
¢ircuito, de una parte del interruptor mostrado en la Fi
gura l. |

La Figura 4 muestra una curva de la caracterfs

tica de una parté del interruptor mostrado en la Figura

3. ’ ;
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La Figura 5 muestra un plan para la intercone-

x1én fisica para el aparato mostrado en las Figuras 1 y

3.

En la Figura 1, se ilustra un sistema 10 protec

-tor de circuito. El sistema 10 protector de circuito com

prende, en esta ejecucidén de la invencién, una lfnea tri

fdsica que tiene conductores L1, L2 y L3, conectados con
una carga trifdsica y con una fuente de corriente trifd-
sica, Entre ellas_estén un interruptor de circuito o arrau

‘cador 45 en serie y un detector 12 de corriente. En la

ajecucidn de la Figura 1, se ilustra una sola corriente
Il circulando en la linea L1l.
El detector 12 de corriente tiene terminales 14

¥ 16 de salida. Un médulo 18 de resistencia de carga es-

t4 conectado a las terminales 14 y 16. El médulo 18 de
‘resistencia de carga, incluye una resistencia que convier
" te a la corriente YL en un voltaje V. Conectados en para-

. a.lelo con el médulo 18 de resistencia de carga, estdn un

médulo 20 de aceleracidn larga, un médulo de légica 22
de sobrecarga inversa en tiempo, un médulo de légica 24
de sobrecorrients instantdnea, un médulo de légica 26 de
falta de fase, un mdédulo de légica 28 de falta de carga,
un médulo de 1ldgica 30 de desequilibrio de fase, un ta-
blero 32 para pruebas en el campo y un indicador 34 de

motor en reversa, si la carga que va a ser protegida in

-l‘,-
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cluye un motor., Se pucden proveer otras numerosas combi-
naciones de médulos de ldégica en el mismo circuito en pa
ralelo que se ilustra con respecto a los elementos 20 has
ta 34 de la Figura I. Los elementos restantes podrfan es
tar conectados, por ejemplo, con las terminales 38 y 36,
Cualquiera de los médulos 20 hasta 34 se puede desmontar
o reemplazar, Los médulos 22 hasta 30 tienen terminales
de salida que se pueden conectar con una linea 40, cue
estd conectada con un interruptor 42 de salida que, a su
vez, -estd conectado con el imterruptor de circuito L5,

En la ejecucidn preferida de la invencién, el
tablero 32 para pruebas en el campo y el tablero indica
dor 34 de motor en reversa, no tienen salida a la linea
ho,

En la ejecucidn preferida de la invencién, el
voltaje V en las terminales 14k y 16 de salida, es propor
cional a la corriente IL, La capacidad de sobrecarga del
interruptor de circuito 45, se puede cambiar reemplazan-
do a la resistericia de carga conectada a través de las
terminales 14 y 16. Por tanto, no es necesario cambiar
1o§ elementos 20 hasta 34 de un régimen a otro del inte
rruptor de circuito,; perque 3510 son sensibles al volta-
Je V. Ademds, no se hecesita cambiar el interruptor 42 de
salida, ‘

En una ejecuciéh tipica de la invencidn, el mé
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kiduldrzo de acgleraci6n larga, efectuard la funcidn que
'Qe describird mds adelante. KL médulo de 1ldgica 22 de so
'"f_brecérga inveiga en tiempo provee la funcidn Izt=K. Bl
" médulo de l6gic; 28 de falta de carga, provee una indica

cidn dé que la carga ha caido a menos de lo que se consi

dera un valér predeterminado, seguro de la corriente IL.

 fEl médulo de 1l8gica 30 de desequilibrio de fase, provee

una indicacidén y una sefial automdtica al interruptor 42

de salida; si las corrientes que circulan en las lineas .

:VL;;,LZ y L3 se vuelven despraporcionadas entre si. El ta
: qbléfo 32 para pruebas en el campo provee una indicacidn
._ﬁg{éalida de la corriente IL y otras titiles funciones de
. salida, Bl indicador 34 de motor en reversa provee la fun
'f.ﬁiGn indicada pof su nombre, es decir, cuando un motor que
hae va a conectar a la carga trifésicg tiene polaridad in-

wersa,

Con referencia ahora a la Figura 2, se ilustra

v

.fiotfb dispositi§6 10' protector para usar una ejecucién de
,-ia invencidn con corriente monofdsica o directa, En esta
. ejecucidh de la invencién, se ha provisto una linea L1°Y,
:ménofésica o de corriente directa, para alimentar una cap

‘gé monofdsica o de corriente directa en el lado derecho,

désde una fuente monofdsica o dé corriénte direvta en el

lado izquisrdo. fambién se ha provisto un interruptor de

~edrouito o arvancador U45¢' de un solo contacto, gque tiene

-6
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un contacto A para interrumpir la corriente IL', El de-
tector 12' de corriente puede ser el mismo que el ilus-
trado en la Figura 1, Pl médulo 18' de resistencia de
carga, puede ser diferente del médule 18 de resitencia
de carga mostrado en la Figura l. 5in embargo, el mddulo
20 de aceleracidén larpa, el mdédulo de lépica 22 de sobre
carga inversa en tiempo, el médulo de 1légica 24 de sobre
corriente instantdnea, el wmédulo de légica 28 de falta
de carga, el tablero 32 paru prugbas en ¢l campo y el in
dicador 34 de motor en reversa, son o pueden ser iguales
que los médulos correspondientes mostrados en la Figﬁra
1. Esto demuestra el versdtil usoc del aparato protector
de circuito,

Con referencia ahora a la Figura 3, se ilustra
una ejecucidn de la invencidn para uso con una iinea tri

fdsica que tenga un suministro trifdsico y que controla

a un motor M que es una carga trifdsica. En una ejecu=

cién de la invencién, los componentes eléctricos y eleg
trénicos que comprende el detector 12 de corriente, el
médulo 18 de resistencia de carga, el médulo de légica

22 de sobrecarga inversa en tlempo, ol intarruptor’h2 de
salida, el médulo 20 de aceleracidén larga y el interrup-
tor 4% de éircuito se llustran en forma esquemdtica. Una
corriente Il gue circule en la linea Ll, es daetectada por

un transformador Tl en el detector 12 de corriente. La re




'jsigtencia Rl se ilustra en el médulo 18.
“ L#srresistencias R9, R10 vy el capacitor Cl for-
’man la red dé demora de tiempo para el interruptor de dig
,f - E ) »baro por sobreéarga, que comprende los transistores Q3 y
h:”"5 ' ,>[Qh. El capacitor Cl de demora es mantenido en un estado

'"_}deacargado; hasta que el motor estd cerca de una condi-

;,fcién devsobrecarga, por el interruptor de deteccidn de

'1_§iena carga que incluye los tranéistores Ql v Q2. La so~
‘ﬁ§1A~de dispare desde los transistores Q3 y Q4 es reteni
16< A J'dﬁlppr la red auntomdtica de.demora de restablecimiento,
. A7 ?idué comprede los elementos C3, RL3 y Rl4. E1l relevador
'l:SO.de sobrecarga, estd equipado con un relevador RAl de
,;“rpstablecimieufo manual, El relevador RAYl funciona y se
17',mantiene conectadao, para evitar que funcione el arrancag
:,15 ©© . dor 45, La hobina del arrancador se controla por el in
o ,térruptor en serie de sali&a gue incluye al SCR Q7 y al
"pégnte Bl., Kl rectificador controlado de silicio (SCR)
rq?, normalmente estd polarﬁzado por el interruptor de
f’control de restablecimient? que incluye los transistores
';ZQ-'VQ Q5 y Q6. Cuanﬁo apareée una sefial de disparo, seé apaga
- al interruptor de control de restablecimiento, durante
'.j'ﬁn periodo fijo de tiempo.
El voltaje de CD' proporcional a la corriente
1. de lfnea que aparece a4 través de Rl, se denominard

25  “woltaje de entrada' en la siguiente deséripaién del citp

: ’26-é¢35 ‘ - -8-
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cuito,

Las resistencias R} y R5 forman un divisor de
voltaje, que presenta una fraccidén del voltaje de entra-
da a la resistencia R4 de base del transistor Ql. El vol
taje de entrada que corresponde a una plena corriente de
carga, puede ser de 10 voltios en una ejecucién preferi-
da de la invencidn. Con voltajes de entrada infericres a
945 voltios, el voltaje en el emisor de Ql es, cuando we

nos, 0,7 voltios mayor que el voltaje en la base del mig

‘moj por tanto, se conecta a Ql. La corriente de colector

del transistor Ql circula a través de la resistencia R6
v a la base del transistor Q2, Por tanto, se conecta al
transistor Q2 y el capacitor Cl de demora de tiempo, es
mantenido a alrededor de 0,8 voltios mds que tierra.
Cuando el voltaje de entrada sube a mds de unos

9,5 voltios, el voltaje en el emisor del transistor Ql

. no puede subir a mds de 7,7 voltios, porque el diodo Ze-

ner D14 se fija a alrededor de 8,4 voltios (a los nive-

les de corrienté permitidos por la resistencia RL2 en se
rie). Cuando el voltaje en la conexidn de la resistercia
Rl y las resistencias R3 y R5 no es lo bastante inferior
a este dltimo valor para permitir que (1 siga conectado,
la vorriente de colector de ULl cesa de cirecular d través
de la resistencia R6 de¢ base y hacia el transistor Q2.

Por tanto, se apaga Q2 y el c¢apaclitor Cl emipieza a car-



garse a través de las resistencias R9 y RlO..La resisten-~
" cia ‘R7 evita el apagamiento indeseado de Q2 debida a la
:fuga de corriehte inversa, de élta temperatura a través
- de la base-colector del mismo, El dfodo D7 evita que Cl
5 se cargue a través de las resistencias R12 y R8, El dfo-
doAD8 impide que se robe corriente de carga ¢ Cl por la
‘ﬁ-traiectoria de impedancia relativamente baja a tierra
_ - del dfodo D7, la resistencia R8 y el dfodo Zener D1h.
7 Cuando el interruptor Ql, Q2, de deteccidn de
10 7 plena.carga se'apaga, gl capacitador Cl de demora de
f.fti;mpo empieza a cargarse a través de las resistencias
R9 i R10. El régimen de carga depende del valor del vaol-
taje de entradaimientras mayor es la corriente IL de so-
f“;ﬁrecarga, con mds rapidez se cargard el capacitor Cl,
_;5 :fh: El interruptor @3, Qk de sefial de disparo, utiliza el
A - dfodo Zener D14 como fuente de voltaje de referencia,.
" Mientras el voltaje en el emisor de Q3 sea menor que
‘:suy voltaje de base, Q3 permanece apagado. El transis-
tar Q4 también estd apagado y la senal de disparo (vol-
;20, : taje a través dé R11l) es de cero, Cuando el voltaje en el
emisor de Q3 (voltaje a través de Cl) excede en 0,7 vole-
tios del voliaje en la base de Q3, entonces Q3 empieszd
a conectarse., La corriente base-emisor a travds de Qi em-
. pieza a encender a QU y a reducir el voltaje colector-emi

25 sor de Q4. El voltaje reducido en la conexiin del colector

26-8-75 - ~10-



de Q4 y la base de Q3, ocasiona que Q3 se aplique con mds
intensidad, con lo cual produce la conmutacién instantd-
nea del interruptor de disparo por sobrecarga que inclu-
ye los transistores Q3 vy Q4, La energia almacenada noxmal
5 mente en el Capacitor C¢2, el cual se carga a través de la

resistencia R12 y del dfodo D9, descarga a través de (4,
por la conexién sibita del mismo., La mayoria de la ener-
gia almacenada en C2 se descarga en dos trayectorias en
paralelo: el capacitor C]} de demora de restablecimiento

10 ‘automético ¥y por el relevador RAl. La resistencia R11l tig
ne una impedaﬁcia mis alta en comparacidén con las otras
dos trayvectorias en paraleloj pero provee una trayecto-
ria a tierra para Q4, cuando Q4 estd normalmente apagado,
Los dfodos D10 y D11 afslan entre sf a C3 y & RAL, -

13 Cuando una seflal de disparo‘carga al capacitor
€3 de demora de.reatablacimiento, se apaga el interruptor
Q5-Q6 de control de restablécimiento y permanece apagado
hasta que C3 descarga a través de las resistencias R13 y
Rl de demora de restablecimiento, a ur valor de alrede-

20 - dor de 2 voltios o menos., E1 SCR Q7 en serie de salida,
que normalmente es mantenido conectado por compuerta, tam
bidn se apdga duranté este periodo de¢ tiempos

En condiciones norunles, cuanuo'ae aplica un vq;.

taje de control de 110 voltios de CA a la bobina X del

2y arrancadotr; el SCR Q7 &8s mcceionado por compuerta cada me~

26.8~75 | -11-
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dio ciclo. El voltaje de CA de onda completa (rectificado

por Bl) aparece a través del 4nodo al cdtodo del SCR Q7.
Cuando el voitaje en el dnodo de Q7 aumenta a 2 voltios o
mds, se enciende el transistor Q5, siempre y cunando esté
descargado el'capacibor C3 de demora de restablecimiento.

La corriente de colector de Q5 circula a través de la ba-

- 8e=emisor de Q6:y hacia la compuerta del SCR Q7: Cuando se

conecta el SCR Q7, el voltaje dnodo-cdtodo de Q7 cae a al

 rededor de 1,5 voltios y la mayoria del voltaje de CA apa

rece a. través de la bobina K del arrancador.

Cuando una sefial de disparo carga el capacitor

€3 a, cuando menos, 3 voltios, entonces al comienzo del

siguiente medio ¢itlo, la éonexién base~emisor del tran-

. H
sistor Q5 es polarizada a la inversa y no se enciende (5.

Por tanto, s8e apaga Q6 ¥ n& se suministra corriente de
compuerta al SCR Q7. Cuandé sigue aumentando el voltaje

de CA, cuando el voltaje eﬁ el emisor de Q5 llega a alre

dedor de 2,5 a 3 voltios, éntonces conducen el dfodo D13

emisor de luz y el diodo Diz en serie. lsto evita que su
ba mds el voltaje en el emisor de Q% vy 45 permancce apaw
gado; Durante la parte restante de cada medio ciclo, el

voltaje a través de Q7 sigue subiendo y, luego, cae, Es-
to provee suficiente corrients a través de 1Y v de D13,
pafa producir uha indicacidn visible de que la sobrecarw

ga B0 ha otasionacdo qite dispare el arpancador i5, Si se

-l2«



elimina el voltaje de control de CA a la bobina K del arran
cador cuando se dispara la sobrecarga 80 por relay (como '
ocurre cuando.el arrancador 45 es accionado por un botén
de presidn y un contacto auxiliar en el arrancador, que

5 no se ilustran), entonces no habri voltaje disponible pa-
ra accionar al dfodo emisor de luz D13, Sin embargo, cuan.
do se oprime el botén de arranque y si el relevador 80 de
sobrecarga estd todavia disparado, entonces se conectard
y encenderd el dfodo emisor de luz D13.

10 A La resistencia R15-limita la corriente de coleg
tor de Q6 a un valor bajo, razonablej }a resistencia R16
evita la conexidén indeseada de Q6 debida a la corriente
inversa de fuga de alta temperatura a través del colector~
~base de Q6, La resistencia R17 ayada a evitar la conexidn

15 indeseada dai SCR Q7 debido a fugas da alta temperatura '

o ruido pasajero, La resistencia R18 y el capacitor Ch pro

veen una red amoftiguadora, para proteger al SCR Q7 contra

un accionamieﬁto del mismo por dv/dt excesivo,
Si el circuito estd equipado con restablecimiene
20° fo manual, entonces él_reigvador RAl se excita con la co-
rrlente a través de D12 y D13 y, también, por la sefial de
disparé a través de DiO, Si el voltaje para la bobina K del
arrancddaor se aplica por medio de un botén de presién y un
contacto auxiliar del arrancador (que fo se ilustran), el

25 voltaje aplicado & SCR Q7 se pudria cortar_demauiado pron '

26mBa75 ‘ w13
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to éomo para excitar el relevador RAL, en caso de que el
contacto auxiliar funcione ggn demasiada rapidez. BEsta con
dicidn ocasilonarfa el funcionamiento del circuito de resta
blecimiento en el modo automdtico; el motor M podria ser

vuelto a arrancar después de unes minutos, al oprimir el

- botén de arranque (que no se ilustra), sin requerir el ac
clonamiento del botdén de restablecimiento. Por esta razdn,

. el relevador RAL es excitado tarto por la sefial de dispu~

ro a través de D10 como por la corriente suministrada a
través:de R19, D13 y D12, .
Cuando se excita el relevador RAl, se cierran

los contactos y ponen en corto la compuerta de SCR Q7 al

.cdtodo, con lo cual se apaga Q7. Si el capacitor CJ de d¢

mora de restablecimiento ha descargado, el SCR Q7 en se-~

rie de salida, se volverd a conectar cuando se¢ vuelva a
aplicar voltaje a la bobina K del arrancador. Si se accio

na el mecanismo para restableciniento manual antes de que

" la red de demora de restablecimiento haya terminado su

tiempo, se abrirdn los contactos del relevador RAl; pero,
serdn vueltos a cerrar si se oprime ¢l botén de arranque
(que no se ilustra) antes de que haya transcurrido el tiem
po de demora de restablecimiento. Bl mecanismo (que no se
ilustra) para restablecimiento manual, se debe accilonar

de nuevo antesvde gue el botdn de arrunque pusda acclonar

al arrancador 45. Si se acciona el mecanismo para restaw

-l



blecimiento manual antes de que haya terminado la demora
de restablecimiento, pero no se oprime el botén de arran-
que hasta después de gue haya transcu?rido el tiempo de
demora de restablecimiento, entonces si funcionard el

5 arrancador 45, En cualquier c¢aso, el arrancador 45 no pue
de ser excitado, hasta que se satisfagan tres condiciones:
que el mecanismo de restablecimiento manualvhaya sido ac-
clonado cuando menos una vez que haya terminado el tiempo
de demora de restablecimiento y que se haya oprimido el be

10 tén de arranque (que no se ilustra).

Se puede ver que la sefial de disparo es provista
por via de la 1fnea 40 al médulo 42 de salida y, luego, por
via de las lfnecas Ukl al interruptor de circuito 45, en don
de los contactos A, B y C se abren en laa condleciones apro

15 -pladas. Se puede ver que cualgulera de los elementos 20,
22, 24, 26, 28 y 30 puede proveer una sefial de salida, que
puede proveer una sefial independiente en la linea 40, pa-
‘ra ocasionar el disparo.

Con referencia ahora a la Figura 4, aparece un

20 trazo de porcentaje de corr;ente de motor con plena carga
versus tiempo de disparo enn segundos, para €l aparatoe de.
la Figura J. En condiclones normales, el tiempo de dispa
‘ro versus porcentaje de corrients de motor con pleéna car-
gay; sigue la lifnea 50. Sin embargo, la utilizacidén de un

25 dfodo Zener 20, conectado entre las terminales L4 y 16,

26-8-75 . =15~




é ﬁermite tener lo que se suele llamar caracteristica de
-‘aceleracidn lﬁrga. Bato significa que un motor u otro dis
positivo que‘neceéita un Yargo periodo de tiempo para ace
{ierar; en donde, por tanto, puede existir corriente IL de

. . sobrecarga por un periodo largo de tiempo, no por necesi.

dad ocasionard el disparo del interruptor de circuito o

arrancador 45, Otros interruptores de circuite (que no se
- 4lustran) e interconectados con otras partes de las lineas
L1, L2 y L3 proveerdn proteccién contra sobrecargas seve-

ras, . : . .

Dependiendo de las caracteristicas del diodo Zg

n;: 20, se puede variar el tiempo permitido para la acele

,;;facidn del motor hasta una condicién de sobrecarga un tan
E}ﬁforelevada. Por ejemplo, si se selecciona un dfodo Zener

V2d que corresﬁonda con la linea 52 de la Figura 4, se pug

L den permitir 40 segundos compietos de aceleracién del mo-
' Ltof en la gama de sobrecarga, sin que se dispare el inte-
:l'rfuptor de circuito 45, Por otra parte, si se selecciona
"8l dfodo Zener 20 con la caracterfistica 54 mostrada en la
 Figura 4, entonces se permite un tiempo limitado a 20 som
‘ gundos para que el motor alcance velocidad, antes de que

oturra el disparé. Ademds, como ejemplo, si se selecoiona

el dfodo Zener 20 con la caracteristica 56 mostrada en la

Figura 4, entonces sélo se permiten 15 segundos para ace-

leracidn, Bl dfode Zener 20 se puede reemplazar en el cnm

"'16u
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po, de acuerdo con las caracteristicas de sobrecarga del

aparato protegido por el sistema 10'! mostrado en la Fi~

“gura 3.

Con referencia ahora a la Figura 5, se ilustra
el concepto de empaquetamiento que utiliza la invencidn.,
En este caso, se ilustra que las lineas trifédsicas L1, L2
y L3 se conectan con una carga trifdsica (que no se ilus-
tra) en el lado derecho y con una fuente trifdsica (que no
se ilustra) en el lado izquierdo. Se ha provisto un médulo
12-52,:que incluye el detector 12 de corriente y el inte-
rruptor 42 de salida, interconectado con las lfneas L1,

L2 y L3. Se han provisto las terminales Lo, 16 y 14, cuya
funcidn ya se ha descrito en relacién con otras figurass
Un médulo de clavijas, tal coms el mdédulo 22, gque corres-
ponde al médule de Ldgica de svbrecarga inversa en tiempo,
ilustrado en las ¥Figuras 1, 2 y 3, se llustra con clavijas
interconectables ¢on los conectores 40, 16 y 14 del médulo
12-42, Un segundo médulo de clavijas, que puede incluir

el médulo de ldgica 24 de sobrecorriente instahténea, es
interconectable con las otras clﬁvijas 4o, 38 y 36, que
pusden estar en la parte posterior del médulo 42 ya des-
orito, Comv se puade ver, los médulos 22 y 24 se clavijan,
s8 pueden descdéncctar o intercalar uno con otrs, EL médulo
12.42 tiene un grupo de terminales L4 de salida, que co-

rresponden a la ifnea 44, ilustrada en las Figuras 1, 2 y
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B}AEn‘eQba linea se puede conectar un interruptor de cir-
cuito (que no se ilustra) pero gue se indica en 45 o 45t
en las Figuras 1,2 y 3.

) La presente soliclitud, que corresponde a la pre-
sentada en Yetados Unidos de América el 9 de Septiembre

de 1,974, bajo el nimero 504,404, se acoge a los benefi-

cios del Artfculo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad

Industrial,

REIVINDIYCACIYONES

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre
sentan para que sean objeto de esta solicitud de ler, Cer-

tificedo de Adicidn en Espafia, son los que se recogen en

las reivindicaciones siguientes:

l14,~ Mejoras introducidas en el objeto de la patente
principal N¢ 422575, presentada el 24 de Enero de 1974,por "Mp
joras en un interruptor para un circuito de deteccidén y dispa~

ro",segin las cuales un dispositivo protector para un circuito

eléctrico,para un interruptor de circuito, comprende; cuando mg

-l8e



nos un detector de corriente de lineca; circuitos de sobre
carga inversa en tiempo conectados con cada detector, pa-~
ra proveer una sefial de disparo al interruptor de circui-
to; el circuito de sobrecarga provee la sefial de disparo
5 con una demora de tiempo inversamente proporcional a la
corriente detecta y mantiene la sefial de disparo mientras
permanezca la corriente de sobrecarga; circuitos correcto
res de aceleracidén larga, interconectados para cancelar
a los circuitos de sobrecarga e inhibir la sefial de dis-
10 pare, por un periodo fijo de tiempo,
2¢,- Mejoras de acuerdo con la reivindicacidn
1¢, segin las cuales el circuito corrector de acelebacién
larga, incluye un circuito de dfodo Zener conectado en pa
ralelo con el detector o detectores.

15 3%,« Mejoras de acusrdo con las reivindicacionues
1% o 2, segin las cuales el dispositivo incluye un cire
cuito para variar la sefial de salida del detector o detec
tores.

Ls,. Mejoras de acuerdo con la reivindicaéidn

20 3%, segin las cuales el circuito para variar la sefial com
prende una resistencia.

5%, "MHEJORAS INTRODUCIDAS LN LL OBJETO DE LA PA
TENTE PRINCIPAL N¢ 422,575%, presentada el 24 de Enero de
1,974, port "MEJORAS BN UN INTERRUPTOR PARA UN CIRCUITO Dis

25 DETECCTION Y DISPAROM.

26-8~75 o -19-




Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos gue se acompafian y

con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veinte hojas escritas a

5 miquina por una sola cara.
. - .
v — P
-8 ST 1975
Madrid, =< §E1. 1875 ;
P.A,.
Alberio da Elag,omy
Por Podar,
—-——
R6-8=75 -20-
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