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PATENTE
DE
INVENCION

& favor de SOCIETE JEANTIL & CIE, entidad francesa, domici-
liada en 25310 Mordelles (Francia) 14, Rue de la Libération,
por "MAQUINA PLANTADORA DE TUBERCULOS™,

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ya existen actualmente en el mercacdo diferentes
tipos de mdquinas plantadoras de patatas u otros tubdrcu-
los, las cuales permiten distribuir tubdérculcs bien cali-
brados, uno a uno dentro de un surco. Ahora bien, es sabl

5e do que las patatas pueden tener formas y dimensiones muy
diferentes, y que pueden ser plantadas enteras o a trozos.
Ademds, es necesario frecuentemente planﬁa? tubéreulos pre
germinados, log cuales han de ser desplazados con precau-
¢idn a fin de evitar el deterioro de los brotes.

10, Por tanto, ya ha sido propuesto el realizar md-
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quinas plantadoras que comprenden una tolva de reserva de
los tubérculos o plantar, cuyo fondo forma un pasillo mo-
vible, para el arrastre de los tubédrculos unos tras los o=-
tros hasta un sistema de transferencia al surco. Este sis-
tema estd formado, en ciertos casos, por un eyector que em
puja el tubérculo fuera del pasillo, y en otros por una
pinza que lo toma y lo deposita dentro del surco.

Tales sistemas actdan sobre el tubérculo cuales-
quiera que sean sus dimensiones y no requieren una calibra
cidén, Desgraciademente, tanto el uno como el otro ejercen
un egfuerzo sobre el tubdrculo y frecuentemente arruiﬁan
el brote. Por ofra parte son accionados regularmente, mien
tras, que el espaciado de los tubérculos es difieilﬁente
regular, como consecuencia de lo cual se producen tgnto va~
cios en el surco, como pé€rdidas de simiente.

Esta invencidn tiene por objeto una plantadora
de patatas u otros tubéreulos, del tipe anterior, en la cual
la tolva de reserva de los tubédrculos a plahtarrforﬁa un
pasgillo movible de arrastre, que comprende un cangildn co-
lector en forma de horquille y montado en el extremo del
pasillo, medios de parc de este pasillo, gobernados por la
presencia del tubérculo en el cangildn colector, y cangllo-
nes de horquillas, movibles, para la prehensidn del tubér-
culo recogido en el cangildn y el arrastre del mismo hasta
el surco, Unos medios reguladores del desplazamiento de los
tubérculos se encuentran montados enciga del pasillo y son
accionados al mismo tiempo gque los cangilones,

De acuerdo con una forma de realizacidén, el can~
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gildn colector en forma de horquilla estd montado en el

extremo de una palanca oscilante, de mendo de un interrup
tor de paro del pasillo movible. Este cangildn colector
coopera con cangilones de horquilla regularmente espacig
dos sobre una rueda que gira en el extremo del pasillo,
cuya rueda es accionade al mismo tiempo que los medios re
guladores del desplazamiento de 1los tubérculos y gira con
tinuamente delante del pasillo, incluso durante la detec~
cidn de este Wltimo.

El interruptor de-este cangildén eg suficiente-
mente sensible para gue el pasillo sea detenido a partir
del momento en que esté presente un tubdreulo, tan peque-
fio como pueda ser, en este cangildén. Cuando el tubérculo
es témado por los cangilones de la rueda, el pasillo es
vuelto a poner en marcha, de manera que el cangildén si- -
guiente de la rueda encuentra nuevamente un tubérculo en
el cangildn colector.

De esta manera, la combinacidn del cangilén co

lector, montado en el extremo del pasillo con los medios

de paro, evita sensiblemente toda la pérdida de tubércu-

los, ‘e igualmente impide la plantacidn simultdnea de dos

de ellos.

Por otra parte, la forma en horquilla de los
cangilones colectores u movibles, permite que el paso del
uno al otro se realice con suavidad, sin riesgo de dete~-
riorar los brotes. De esta manera la distribucién es ex-

t+remadamente regular y todos los tubdérculos son planta-

dos a su vez.
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TLa descripcidn que sigue, de una forma de reali-
zacidn dada a titulo de ejemplo no limitativo y representa
da en los dibujos anexos, hard resaltar las ventajas y ca-
recteristicas de la invencidn.

En estos dibujos, la figura 1 es una vista esque
mdtica y en seccidn longitudinal, de una mdquina plantado-
ra de acuerdo con la invencidn; la figura 2 es una vista en
seccidn segin la linea 2-2 de la figura primera; las figu-
ras 3 y 4 son vistas esquemdticas, respectivamente vertical
y en planta, del sistema de accionamiento de los diversos
drganos; lasg figuras 5; 6y ; son vistag detalladas y a ma-
yor escala, de los cangilones colectores y de arrastre en
tres posiciones, respectivamente de recepcidn del tubércu~
lo, de prehensidn del mismo y de arrastre; la figura 8 es
una vista en detalle 2 mayor escala de la rueda reguladpra
del desplazamiento de las patatas, en seccidn de acuerdo
con la linea 8-8 de la figura 9, que es una vista en sec-
cidn segin la linea 9-9 de la figura anterior; la figura 10
es wna vista esquemdtica, en seccidén longitudinal, de una
variante de realizacidn; la figura 11 es una vista en pers
pectiva, a mayor escala, de un cangildn mdévil, y la figura
12 es una vista por encima de este cangildn mdévil cuando
pasa al interior del cangildn fijo.

La mdquina plantadora representade en la figura 1
estd soportada por un bastidor -1-, provisto de dos ruedas
-2~ v que comprende en su extremo delantero un sistema de

enganche ~20-. En la vecindad de este #ltimo, el bastidor

scstiene una reja en forma de V -19-, mientras que en su
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extremo opuesto lleva dos rasquetas =13~ que permiten re-
chazar le tierra separada al interior del surco formado por
la reja, enterrando de esta manera los tubérculos planta-
dos. '

Encima del bastidor -1~ se encuentra montada ura
tolva -12-, destinada a contener las patatas u otros tubér-
culos que se trata de plantar. Las paredes laterales de es-—
ta tolva no se hallan unidas en su parte inferior, y el
fondo de la tolva estd constituido por dos correas sin fin,
inclinadas la una respecto de la otra a un dngulo de apro-
ximadamente 90 grados y seperadas una distancia menor que
el tamafo normal de los tubérculos a plantar. Cada una de
las correas sin fin -10- pasa sobre al menos dos poleas =30~
y -32-, una de las cuales, la -30-, es motriz., Las dos po-
leas -30- estdn unidas entre si por un sistema de Cardan
—23- de menera que siempre giran simultdnea y exactamente
a la misma velocidad (figura 2).

Encima de este fondo movible, constituido por las
correas ~10- se encuentran dos paneles -21-, movibles y pa=-
ralelos a las paredes laterales de la tolve -12-, los cua-
les se prolongan en toda la longitud de este fondo y deli-
mitan con €1 un pasillo de gula de los tubdreulos. Con to-
do, un tabique -34- se encuentra dispuesto delante de la
tolva y separa la zona de almacenamiento de los tubérculos
respecto del pasillo de guia para el desplazemiento. Este
tabique no llega hasta el fondo mévil sino gue deja un pa-~

s0 entre este Ultimo y su extremo inferior, para los tubér-

culos. Entre el tabique =34~ y el extremo del pasillo se




10,

15.

20.

25,

encuentra montado un dispositivo regulador del desplaza-~
mieﬁto de los tubdrculos, constituido por una rueda de pa-
letas -14-~, suspendida del tabique -~34- y accionada en ro-
tacidn en sentido inverso ml desplazamiento del fondo mo-
vible -10-,

Las paletas -36~ de la rueda =14~ pueden ser fi=~
jas y presentar una cierta flexibilidad, por ejemplo o, por
el contrario, ser retrictiles e introducirse progresivamen-
te dentro de la ruedz, 2 medida de la rotacidn de esta Wi~
tima, Ia rueda -14- estd montada entre dos costados —3%;,
paralelos entre si y dispuestos verticalmente, los cuales
se hallan suspendidos por 3u parte superior y por interme-
dio de una placa -38-, de la pared -34-. En la prdctica, la
pared -38-~ egstd fijada a un perno -40- gue atraviesa una
rendija -42-, perforada en una plaqueta -44- y que tiene
una forma curvada, dentro de la cual el buldn -40- puede
ocupar cualquier posicién deseada (figura 9).

Estd claro que el desplazamiento del perno -40-
permite hacer variar la altura de la rueda -14- respecto
del fondo movible -10-, Las paletas -36~, tanto si son mo-
vibles como fijas, comprenden preferiblemente una muesca
-46~ en forma de V, la cual delimita con las correas -10-
del fondo movible, un paso que no permite mds que la sali-
da de un solo tubérculoc a la vez, fuera de la tolva -12-,

‘la rueda -14- y las paletas -36- cooperan de es-
+a manera con los dos paneles ~21-~ para impedir el avance
de los tubérculos unos al lado de los otros, para colocar-

los unos detrds de los otros e, incluso, separarlos.

S USSP —
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En el extremo delanterc del pasillo formado por
las correas =10-, el bastidor -1~ sostiene una palanca os
cilante ~48~, cuyo extremo exterior al fondo movible for-
me un cangilén de horguilla -50-, mientras que en su extre-
mo opuesto estd articulado 2 un inter;uptor ~52~, E1 can-
glldn ~50-, que estd constituido preferiblemente por- dos
dedos curvos -51- cuye concavidad se halla vueltsa hacia e=-
rriba, sobresale por tanto en el extremo del pasillo movi-
ble, y estd a punto para recibir un tubéreulo -26-, cuando
ol mismo bascula en el extremo de este pasillo, tal como se
muestra en la figura 5. El peso de este tubérculo -26- 50—
bre el cangildn =50~ abre el interruptor -52- y produce la
detencidn del desplazamiento de las correas méviles -10-.

E1l cangildn -50- coopera con otros cangilones i-
gualmente provistos de dedos de horquilla -54~-, los cuales
se encuentran espaciados regularmente sobre la periferia
de una rueda -56-, colocada delante del extremo del pasillo
movible. Cada uno de los cangilones ~54- comprende preleri
blemente tres dedos curvos =-55-~, separados de manera que
pueden pasar entre los dedos -51- del cangildén colecfor
-50-, para tomar de esta manera, sin dafiarlo, el tubérculo
~26= que se encuentra situado sobre este cangilén, y des~
plazarlo durante la rotacidn de la rueda -56- (figures 6y
%). Ia rueda -56- se encuentra situada justamente encima de
la reja =19~ en forma de V, y deposita el tubérculo en el
interior de la V formada por dicha reja, de manera que el
tubéreulo cae dentro del surco vaciado por la misma, Cuendo

—

el tubdreulo -26- es tomado por el cangildn -%4-, la palanca
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-48- es descargada de suerte que el interruptor -52- se cie

rra nuevamente. Las correas -10- del pasillo movible se
vuelven a poner en narcha para desplazar otro tubérculo
-26- al cangildén -50-.

La rueda -56- es accionada de manera regular y

" continua a partir de las ruedas -2- de la plantadora. En e-

fecto, tal como se evidencia de las figuras esquemdticas 3
v 4, una de las ruedas -2- estd unida e un pifidn -58- gue,
por intermedio de una cadena -60- arrastra otro piidn -62-,
fijo al 4rbol -64- de la rueda -56-, ELl pifién -62- es igual
mente fijo respecto de otro pifién -66- que acciona, por in-
termedio de una cadena -68-, un pifidn —}O—, llevado por el
érbol de la rueda de paletas =14-,

Ia cadena ~-68- arrastra igualmente un pifidn -T2~
gue, por iatermedioc de un sistema de excéntricas -T4-, pro
voca el desplazamiento en traslacidén de une biela ~76-~, ar-
ticulada a una palanca ~78-, En dos puntos de esta palanca
~78- se encuentran articuladcs unos véstages -380-, cada u-
no de ellos fijado a uno de los paneles -21-, La palanca
~78- egtd montada, por otra parte, oscilante por un punto
situado entre los dos puntos de unidén de los dos vdstagos
-80-~, de suerte que el desplazamiento de la biela =76~ pro
voce el desplazamiento en sentido inverso de los vdstagos
~-80- y, por tanto, de los paneles -21-,

Durante el desplazamiento del tractor que arras-
tra la plantadora, la rotacidn de la rueda -2- provoca el
giro de la rueda de cangilones -56- y, al mismo tiempo, la

rotacidn en sentido inverso de la rueda de paletas -14-,
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asi{ como el desplazamiento alternativo, en sentidos inver-
sos, de los dos paneles ~27-,

Ia rueda -2- y el pifién -58- también estdn unidos
con un pifién -82- que, por intermedio de una cadena -84-,
arras%ra una rueda -25- que se halle monteda sobre el eje
-85- de la polea -30-, por intermedio de un embrague coman
dado por el interruptor -52- del cangildn colector -50-.

En el funcionamiento normel, las patatas u otros
tubdreculos que se encuentran dentro de la tolva -12- y se
apoyan sobre el fondo movible formado por las correas -10-,
gon arrastradas progresivamente por estas correas, aunque
el tabique ~34- no deja pasar sino algunos de ellos. la rue
da ~14- forma su desplazamiento y les obliga a separarse
los unos de los otros, en tanto que su rozamiento lateral
en sentido inverso, ejercido por los paneles -21~, los ali-
nea correctamente unos detrds de los otros. Los tubérculos

llegan, por tanto, uno a uno al extremo del pasillo, de ma-

nera que nunca cae mds de uno a la vez dentro del cangildn

-50-, Inmediatamente el pasillo es detenido y se mantiene
quieto mientras el cangildén -54- no carga con el tubéreulo
~26~, La llegada de este tubérculo puede producifse, por
tanto, en cualquier momento de la rotacidén de la rueda -56-.
Cuando el cangildn -50- queda vacio, las correas -10- se
vuelven a poner en movimiento para conducir otrthubérculo
a este cangildén.

El niémero de dientes del pifidn -25- es suficien-
temente pequefio en relacidn con el del pifién --58-, para que

el desplazemiento del pasillo movible sea répido, y el can
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g2ilén -50- sea llenado nuevamente antes de la llegada del
cangildn -54~ siguiente.

Ia palanca -48- es calculada fécilmente para bas-
cular incluso si el tubérculo tiene un tamafio muy reducido,
de suerte que incluso las patatas cortadas actdan sobre el
mando del fondo movible y pueden ser distribuidas una a u-
na, de la misma manera gue las patatas enteras. Se congta«
ta, por tanto, que esta plantadora puede distribuir de una
manera perfectamente regular, tubdrculos con un minimo de

pérdidas, siendo extremadamente raros los cangilones -54-

gue efectuan su rotacidn completa sin recoger tubérculo. Es.

evidente que el conjunto de los desplazamientos se realiza
sin sacudidas y sin rczamientos realmente importantes, de
forma gue los eventuales brotes de los tubérculos llegan
prédcticamente intactcc al surco,

Tos tubdrculos son rscubiertos con tierra de la
manera cldsica, por las resyuetas -18- dispuestas en la
parte posterior de la plantadora,

Si bien 1la regulacién de la llegada de los tubér-
culos mediante una rueda de paletas fijas es buena, se a—
precia que la misma puede ser me jorada por el emplec de una
rueda de paletas retréctiles, tal como la representada en
las figuras 8 y 9. En esta forma de realizacidn la rueda
—14- estd montada entre dos flancos -86-, provistos de una
ranura -88- que se halle descentrada respecto del conjunto
de la rueda y cooperan con tetones ~90-, fijos a cade una

de las paletas y que scbresalen de los dos ledos de la rue-

da propiamente Gicha. For otra parte, la rueda estd atra-

sEmeryw e o .
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vesada por réndijas radiales -92-, dentro de las cuales se
desplazan las paletas -36-. La forme de la rueda ~88- es
tal que las paletas son retraidas completemente al interior
de la rueda -14- cuando se encueniran en la parte superior
del conjunto, tal como se aprecia en la figura 9. Por el
contrario, las paletas sobresalen de la rueda, en direccidn
del fondo movible -10-, a fin de tener una accidn plena so
bre los tubdrculos desplazados por este fondo.

Ia figura 10 muestra une variante de realizacidn
en la que la tolva —-12-, dispuesta delante de la plantado-
ra, ya no tiene su salida delimitada por un tabique fijo,
sino por un tabique regulable -11-, prolongads por un ba-
tiente flexible -13- gque asegura un primer frenado de los
tubéreulos, a fin de gque sélamente aquéllos que se encuen—
tren directamente en contacto con las correas -10- salgan
de la tolva,

Delante del extremo libre del pasillo movible
-10-, el bastidor -1~ sostiene un cangilén fijo -5- en for-
ma de concha, atravesado por rendijas -89~ que delimitan
dedos curvos -5a-, cuya concavidad se halla vuelta hacia
arriba, A un lado de este cangildn se encuentra montada u-
na célula fotoeldetrica -8- w otro detector andlogo, sen-
sible a la presencia de un cuerpo, en este caso de un tu-
péreulo, dentro del cangildén. Este detector estd unido con
ol embrague -9- de mendo del pasillo movible y provoca la
detecidn de este dltimo cuando un tubérculo ha basculado
dentro del cangildn -5-.

El fubdrculo es tomado por un cangildén ~6-, and-

st
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logo al -54- y que comprende dedos curvos ~ba-, montado en
una cadena sin fin -26~ cue gira sobre dos poleas -3~y
-4-, dispuegtas verticalmente la una debajo de la otra, por
encima del surco -19-. La cadena -26- tiene cangilones -6-
dispuestos a intervalos regulares y el conjunto estd, como

la rueda -56- de la figura 1, colocado dentro de un cdrier

. =17~ que retiene los tubérculos en la segunda parte de la

carrera de lz cadena. En efecto, el tubdrculo -22- es ele-
vado por los dedos del cangildén -6-, que es arrastrado por
1a cadena -26- hasta la altura de la rueda -3-, pero en es-
te momento el cangildn oscila y se invierte, de manera gue
el tubdrculo cae sobre el dorso del cangildn precedente y
es retenido por el carter -17-. De esta manera desciends
hasta el nivel de la reja -1S- y cae dentro del surco va-
ciado por esta Ultima.

Igual que en el modo de realizacidn de la figura
1, la cadena -26- de cangilones y el pasillo -10- son ac-
cionados a partir de la rueda -2~ de la plantadora, o de un
motor auxiliar fijaco al bastidor, por medio de una cadena
-7~ que conecta un pifién -G6- unido a esta rueda con un pi
fidn ~9§— fijo a la rueda -3-, y una segunda cadena -98-
que conecta el pifidn -97- con un pifién -25-, unido median-
te el embrague -9- con las poleas motrices del pasillo =10-.

Se sobreentiende gue las paredes laterales de la
tolva -12- comprenden igualmente paneles =21~ gue vibran
en sentidos inversos v cada uno de los cuales se encuentra
unido a una masa llevada por el extremo de sendas bieletas

-15~, conectadas, a través de una excéntrica -16- y una
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segunda bieléta -85-, con la rueda -3-. Ia rueda de pale-
tas =14-, que comprende por ejemplo paletas flexibles, es
accionada igualmente por intermedio de la rueda =3-.

Como en la forma de realizacidn precedente, el
cangilén colector siempre e halla presente para recoger el
tubdreulo que llega al final del pasillo y nunca existe el
riesgo de que reciba dos de ellos, de suerte que las pérdi
das de simiente son prdcticarente nulas. Inversamente, la
velocidad del pasillo puede ser, fdcilmente, lo suficiente
alta para que ningin cangildn -6~ encuentre el cangilén ~8-
vacio. Por otra parte, la manipulacién de los tubéreulos se
realiza sin dafics.

La plantadora es fijada preferiblemente a un trac
tor o a cualguier otro medio de arrasire, mediante un engan
che -20- que comprende una barra vertical que se prolonga
por encima del punto de articulacidén ~94~ y susceptible de
entrar & tope contra una traviesa -96- de un hagtidor que
forma parte del tractor, en manera de evitar cualguier og-
cilacidén del conjunto y restablecer automdticamente el bas-
tidor -1- a la posicién horizontal. De esta manera la plan-
tadora puede desplazarse sobre un 4erreno accidentado y
conservar siempre su eficacia,

Se sobreentiende que esta plantadora puede ser u-
tilizada sola o ser fijada a un bastidor portante que per-
mita disponer varias plantadores lado a lado, para sembrar

varios surcos paralelos a la vez,




5-

10.

15.

20.°

25.

- 14 =

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente paten~
te de invencidn:

1.  Mdquina plantadora de tubdrculos, que com—
prende una tolva, un transportudor de correas que forma el
fondo de la misma y se prolonga al exterior de ella, y me-
dios conductores de los tubéreculos, uno a uno, del trans—
portador al surco que se -trata de sembrar, caracterizada
por el hecho de comprender un cangildn colector montado en
el extremo del transportador, medios de paro de este trans
portador, accionados por 1la presencia de un tubdrewlo en
el cangildn, y cangilones movibles, que toman el tubdreculo
recogido en el cangildn colector y lo conducen desde este
Wltimo hasta el surco.

2. Mdquina plantadora de tubdreculos, segin la
reivindicacidn 1, caracterizada por el hecho de que los can
gilones tienen la forma de horguillas que comprenden dedos
curvados, estando los dedos de los cangilones movibles dis i
puestos de manera que pasan entre los dedos del cangildn j
colector para arrastrar el tubdrculo,

3. DMdquina plantadora de tubéreulos, segin una
de las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada egsencialmente
por el hecho de que los medios reguladores del desplaza-
miento uno & uno de los tubérculos estdn montados encima
del transportador de correzs,

4. Mdquina plantadora de tubdrculos, segin la
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reivindicacidn 3, caracterizada esencialmente por el hecho
de que los medios reguladores comprenden dos paneles Vi-
brantes, cada uno de ellos paralelo & una de las paredes
inclinadas y opuestas de la tolva y accionados en sentidos
inversos.

5., Mdquina plantadora de tubérculos, segin una
cualquiera de las reivindicaciones 3 y 4, caracterizada
por el hecho de que los medios reguladores comprenden una
rueda de paletas que gira en sentido inverso respecto al
transportador de correas y que frena los tubérculos en su
desplazamiento.

6. lMiquina plantadora de tubéreulos, segin una
cualquiera de las reivindicaciones 1 & 5, caracterizada e-
sencislmente por el hecho de que la tolva corprende, entre
sus paredes inclinadas, un tabique gque termina a cierta
digstencia del transportador y forma, encima del mismo, un
orificio para el paso de los tubdrculos uno a uno.

%. Mdquina plantadora de tubérculos, segin la
reivindicacidén 6, caracterizada esencialmente por el hecho
de que el tabique comprende en su parte inferior un batien=-
te flexible para el frenado de los tubdrculos.

8. Miquina plantadora de tubérculos, segin una
cualquiera de las reivindicaciones 1 a ;, caracterizada e-
gsencialmente por el hecho de que el cangildn colector en
forma de horquilla estd montado en el extremo de una palan
ca osqilante de mando de un interruptor para el paro del
transportador movible, y coopera con cangilones de horqui-

1la, espaciados regularmente sobre una rueda que gira en el

S~
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extremo de este transporiador y es accionada al mismo tien
po que log medios reguladores del desplazamiento de los
tubérculos, continuamente, incluso durante la parada de di-
cho transportador.

. 9. Mdquina plantadora de tubéreulos, segin la
reivindicacién 8, caracterizada esencialmente por el hecho
de que el interruptor acciona un embrague montado entre u-
na polea motriz del transportador movible y un sistema de
accionamiento simulténeo de la rueda de cangilones y de los
medios de regulacidn,

10,  Miguina plantadora de tubdrculos, segin u-
na cualquiera de las reivindicaciones 1 a %, caracterizada
esencialmente por el hecho de que el cangilda colector es
fijo en el extremo del transportador y estd asociado con al
menos una célula fotoeldetrica para la deteceidn de la pre-
sencia de un tubérculo, unida al mando del transportador
de correas, 7

11,  Mdquina plantadora de tubéreulos, segin u-
na cualquiera de las reivindicaciones 5 a 10, caracterizada
esencialmente por el hecho de que las paletas de la rueda
reguladora de los tubérculos son flexibles,

12, Mdquina plantadora de tubdrculos, segiin u-

" na cualquiera de las reivindicaciones 5 a 10, caracterizade

esencialmente por el hecho de que lag paletas de la rueda
reguladora de los tubéreculos son retrdetiles.

- 13.  Mdquina plantadora de tubéreulos, segin la
reivindicacién 12, caracterizada esencialmente por el heché

de que la rueda estd atravesada por rendijas radiales, den



10.

‘‘‘‘‘‘

{7

tro de las que se deslizan paletas provistas de tetones
cooperantes con una ranura excéntrices, vaciada en flancos
laterales que se hallan fijadcs a ambos lados de la rueda.

14,  MNdguina plantadora de tubérculos, segin u
na de las reivindicaciones 1 a 13, caracterizada esencial
mente por el hecho de gue el transportador comprende dos
correas sin fin inclinadas 'la una respecto de la otra, y
medios que conectan en rotacidn las poleas motrices de es—
tas dos correas.

15. Mdquina plantadora de tubérculos,

La presente memoris descriptiva consta de dieci-
siete hojas foliadas escritas a mdquina por una sola cara,

Barcelona, 2 de septiembre de 1.9753
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