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El invento se refiere a un aparato de regis-
tro y/o de reproduccion de cinta magnética, en parti-
cular a un agparato de registro o de reproduccion de
casetes, que comprende: un pulssdor de reproduccion
accionable por presion, un miembro de mando gue estd
unido al pulsador de reproduccidn accionable por pre-
sion ¥y que es desplazgeble por el miswo, un miembro de
retencion desplazable y solicitado elasticamente, gque
coopera con dicho miembro de mando en la condicidn de
pulsador oprimido, un eje motor y, acopledo con €l,
un volante que es accionable por un motor, un disposi-
tivo de deteccion de parada de cinta, que comprende un
componente que, durante la parada de la cinta, reali-
za un movimiento que es caracteristico de dicha condi-
cidn, asi como wn dispositivo de parada automatica pa-
ra desconectar sutomaticamente el aparato cuando se
detiene el transporte de cinta, y que comprende una
placa de soporte movil que puede ser desplazada por el .
dispositivo de deteccidn de parade de cinta durante la
parada de la cinta, de.modo que 88 obtiens una coope—'
racidn entre el volante y el miembro de retencidn por
medio de un mriembro transmisor de fuerza que coopera
con el miembro de retencidén en un primer extremo para
liberar dicho miembro en contra de la fuerza de soli-

citacion elastica.
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Tal gparato de registro y/o de reproduccidn
de cinte magnética es conocido por la memoria de Pa--
tente Nortesmericana 3.754.695. Dicho aparato cono- |
cido comprende un dispositivo de deteccion de parade
de cinta con una rueda dentada dispueste en el eje
motor que, por intermedio de una rueda loca que esta
soportada giratoriamente sobre una palance para giro
libre, acciona une tercera ruede dentada que esté mon-
tada rigidamente sobre un eje que estd en contacto
con el rodillo de presidn del aparato. Bl eje Ultima-
mente wencionado estd montado en una ménsula, que es
giratorig alrededor del eje en el cual esta soportada
b rotecidn la rueda locae para glfar libremente. Las
tres ruedas dentadas tienen las mismas dimensiones,
de modo que el eje que estd en contacto con el rodi=
1llo de presidn gira con la misme velocidad que el eje
motor. Ademés, los dos ejes tienen el mismo didumetro,
de modo que. durante el arrastre de la cinta ﬁo se'pro~
duce deslizemiento entre el rodillo de presicn y los
dos ejos. En el caso de detencidn de ointe el rodillo
de presidn queda en reposc. Sin emlargo, el eje que
estd en contacto con 81 rodille de presidn esté ain
accionado por la rueds Gentada que estd dispuesta so-
bre el eje motor y realiza, por consigulente, un movi-

miento de desbobinado sobre la circunferencia del ro-
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dillo de presion. El eje estd constantemente manteni-
do en aplicacion con el rodillo de presidn por medios
elasticos adecuados. Como el eje ruede sobre la cir-
cunferencia del rodillo de presidn, se obtiene el movi--
miento caracteristico de la situacidn de parada de
cinta, a saber un movimiento basculantg de la ménsula
alrededor del eje de la rueda loca. El movimiento bas-
culante es transmitido a una pslanca de desenganche

qhe estd lnidae a pivotemiento al miembro de retencidn
en uno de sus extremos, y que consiste en una correde-
ra de retencion. Sobre el eje motor, cerca del volan-
te, esta dispuesta una leve de desenganche, Debido al
movimiento basculante, el extrenmo libre de la palanca
de desenganche es llevado al campo de accion de la le~-
ve, de modo.que el volante golpeara el extremo libre

de la»misma. La fuerza que es asi ejercida gobre la pé—
lenca de desenganche por sl volénte es transmitida.has-
ta el miembro de retemcion por dicha palanoca, de modo .
que dicho miembro es liberado. En dicho dispositivo
conocido, la paianca de desenganohe cumple, de este mo-
do, tanto la funcidn de placa de armazén o de soporte
ajustable, que es desplazada por el dispositivo de de-
teccidn de parade de cinta durante la parada de la cin-
ta, como la funcidn de un miemwbro transmisor de fuerazs

para desenganchar la corredera de retencion venciendo

-4 -
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la solicitacidn elastica.

Un inconveniente de este gparato conocido
de registro y/o de reproducciodn de cinta es gue la co-
rredera de retencidn se desengancha de un modo brusco
y con un impacto. Esto signifiea que son ejercidas
grandes fuerzas transitoriamente sobre los coumponentes
del dispositivo de detencion. Ademés, el impacto con-
tribuye a aumentar los ruidos de conmutacion molestos.
ia naturalezg del dispositivo de paradas descrito exi-
ge adicionalmente un cierto volumen de espécio de mon-
taje en la proximidad del rodillo de presidn y el eje
motor. Dicho espacio no esta siempre disponible, en
cuyo caso no puede utilizarse el dispositivo de para-
da descrito. Un inconveniente adicional es que el dis-
positivo de parada no responde a la detencion del ca-
rrete de recogida en aquellos casos en que el carrete
de alimentacidn no estd aun completamente vacio. Tal
situacidn puede producirse, por ejemplo, en el caéo de
una casete gue no funcione de un modo totalmente co~
rrecto debido al blogueo del carrete de recoglda. Co-
mo el dispositivo de deteccion de parads de cintanno
puede detectar dicha situacidn, continie el desbobinado
de la cinta, originando asi la formacidn de bucles en

la cinta dentro del casete.

Un objeto del invento es crear un aparato de
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registro y/o de reproduccidn de cinta magnética

del tipo mencionado en la introduccidn que mitigae
dicho inconveniente y el invento este caracterizago
porque sobre la placa de soporte estd montada una
rueda motriz, soportada giratoriamente, la cual,
debido al movimiento de la place de soporte durante
la parada de la cinta, es puesta en contacto con

el volante con su circunferencias y es, asi, obligada
5 moverse, y ¢l miembro transmisor de fuerza esta

acoplado para accionamiento a la rueda motriz en

‘un segundo extremo.

Una realizacidn que asegura automaticamnen~
te que existe sieupre fuersza suficiente dispoﬁible
para desenganchar el miembro de retencion, esta ca-
racterizada porque la placa de soporte del disposi-
tivo de parade esta soportada & rotacidn de modo
pivotable alrededor de un eje de pivotamiento gue es~
t4 unido rigidamente a partes fijas del aparato y
el segundo extremo del wiembro transmisor de fuersa
estd acoplado para accionamiento a la rueda motriz
en un lado del eje de pivotamiento tal que al menos
una componente de la fuerze de reacecion produeids por
los medios de accionamiento, actie en una direccidn

que va de la rueda motriz hacia el volante.

En vista del uso efectivo del espacio de

ean o
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montaje. disponible, es importante una realizacion
que esté caracterizada porque sobre la placa de S0~
porte estan dispuestas varias ruedas dentadas coope-

rantes, soportadas & rotacion, que constituyen, en

'conjunto, un engranaje de reduccion por medio del

cual la velocidad de giro de la rueda motriz puede
reducirse a una velocidad de giro inferior de una
Wltima rueda de reduccidn, con la cual coopera el

segundo extremo accionable del miembro transmisor

de fuerza.

La siguiente realizacion es especialmente
importante en vista de la falte de sensibilidad a
tolerancias de fabricacion y montaje de los compo-
nentes utilizados, y esté caracterizada porque el
wiembro transuisor de fuerza consiste en un miembro
flexible de traccion, tal como un corddn, del cual
dicho segundo extremo estd unido a un tambor de
arrollamiento que este unido a dicha ultima rueda
ds reducoidn del dispositivo de parsda.

Una realizacidn adecuada que &segura auto=~
wéticaments que el dispositivo de parade es repues-
to a la posicidn inicial, ests ceracterizada por-~
que el miembro de mando esté acoplado a un pasador

de parada, el dispositivo de parada esta provisto

de un muelle gue mantiene la placa de soporte pre-
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sionada eldsticamente eontra el pasador, en ;a situa~-
cidn en que no es desplazada por el dispositivo de
deteccion de parade de cinta, el pasador de parada
sobresale a través de una ranura en la placa de sopor-
te y, ademas, la ranura tiene une longitud que es ma-
yor que el recorrido del pasador de parada y un ancho
que, en la posicion del pasador de parada con el pul-
gador dé reproduceion oprimido, es suficientemente
grande para permitir que la placa de soporté realice
libremente su movimiento durante la detencidn de la
cinta, y en la posicién del pasador de parads corres-
pondiente al pulsador de reproduccion desbloqueado es
ligeramente mayor que el pasador de parada, disminuyen-
do gradualmente el ancho de la ranure entre dichas dos
posiciones y extendidndose la ranura en unae direccidn
tal que la placa de soporte, después de producirse el
desenganche del pulsador de reproduccidn por el pasa=
dor de parade, es retornade a su posicion inicisls

En diversos aparatos conocidos de registro
y/o de reproduccion de cinta que Son adecuados para
casetes, el aparato es desconsctado por medio de un
dispositivo de deteociéﬁ de parada de ocinte que oon-
glste en un meocanismo diferencial. El meoenismo difaw~
renclasl cowmprende un miembro de acc¢ionamiento cuya die-

reccidn de giro puede cambiarse, cuyo miembro durante

-8 -
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el arrastre de la cinta gira continuasmente eén un pri-
mer sentido y, durante la parada de cinta, en un se-
gundo sentido opuesto. Una realizacion del invento gue
es adecuada pera cooperacion con tal dispositive de
deteccidn de parada de cinta este caracterizada porque
sobre la placg de soporte este dispuesto un dispositi~
vo de percepcidn que esta unido a la misma, el cual,
con su lado alejado de la placa de soporte, al menos
durante el arrastre de la cinta, ésté aplicado elagti-
camente con el miembro de aceionamiento del mecanismo

diferencial.

Une realizacidn adicional gue, en compara-
cibn con la siuple percepcicn del sentido de giro del
miembro de gecionamiento del mecaniswo diferencizl por
medio de friceidn, tiene la ventaja de presentar unas
pérdidas por rozamiento reducidas y de ser un dispo-
sitivo de accionamiento més fiable de la placa de so-
porte del dispositivo de parads, estd ceracterizada
porque el miembro de accionamiento del mecanismo dife-
renecial, cuyo sentido de giro puedé ser cambiado, com~
prende: un disco diferencial, que esté provisto de un
primer enillo de levas saliente, estaclonario, que cou~
prends veries levas con un perfil en disentes de sierre,
cuyas levas estan dispuestas a cierta distencia entre

s con espacio de separacidn ¥y que, durante el arras-

- Q -
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tre de la cinta, se desplazen en direccion hacia el
borde inelinado del perfil, asf{ cowo un segundo ani-
1lo de levas que estd directamente en posicion con~
tigua al primer anillo de levas y que es giratorio
con relacion al mismo en un grado limitado, cuyo se-
gundo anillo de levas esta provisto de levas con un
perfil pentagonel, cuyas levas estan también dispues-—
tas a cierta distancia entre si, con espacio de sepa-
racion, mientras que las pendientes del perfil en
dientes de sierrs del primer anillo de levas del per-
fil pentagonal del segundo anillo de levas son sus—
tancimlmente iuales entre si y el segundo anillo de
levas es giratorio con relacidn al primer anillo de
levas hasta une posicidn en la cual los dos perfiles
coinciden localmente de un modo sustamcial durante

el arrastre de la cinta, de modo que el perceptor del
dispositivo de parada es desplazado hacia arriba pri-~
meramente, contra un borde gue se eleva gradualmehte
de un perfil en ciente de sierres, y es desplazado sub
siguisntemente hacis abajo, a lo largo del borde de
bajada de un perfil pentagonel, llcgando entonces al
borde gradualmente ascendente del siguiente perfil en
diente de sierra y, durante la parada de cinta, el se-
gundo anillo de levas es hecho girar por el perceptor

hasta que el perceptor golpea el borde de pendiente

- 1Q =~
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brusca de una leva del primer anillo de leva. En
todavia otra realizacidn del invento pueden tener
lugar libremente el bobinado rapido y el rebobinado
rapido de la cinta. Este realizacidn estd caracteri-
zada porque el perceptor es giratoric con relacidn a
la placa de soporte en una direccidn sustancialmente
perpendicular a la placa de soporte y porque el migm-
bro de mando esta acoplado a una leve elevadora de
perceptor que, cuando es oprimido el pulsador de re-
produccidn, libera el perceptor y que, cuando es
liberado el pulsador de réproduccién, levanta al per-
ceptor del disco diferencigl.

Se describird shora el invento con mds
detalle c¢on referencia a los dibujos, en los cuales:

Le figure 1 es una vista por las cara in~
ferior de ﬁna parte de un registrador o grabador de
casetes, en el c¢ual es utllizado un disgpositivo ds
parada que es pivolable alrededor de un gje fijé;
no estando oprimido el pulsador de reproduceidn del
aparato,

La figurs 2 represents la vista de la fi-
gure 1 pero shors en la situseidn en la cual astd
oprimido el pulsador de reproducciodn,

La figura 3 representa nuevauwente la vista

de la figura 2 pero con el dispositivo de parada en

-11 -
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la posicidn que ocupa exactamente antes de que el apa-
rato sea desconectado.

La figura 4 es una vista lateral del engra-
naje de reduccidn del dispositivo de parada utilizado
en las figuras 1 a 3.

Le figura 5 representa esguematicamente la
cooperacion del perceptor del dispositivo de parada
utilizado en las figuras 1 a 3 con los dos anillos
de levas del mecanismo diferencial en la situacion en
gue los dos anillos de levas giran en el sentido que
corresponde al arrastre de la cinta.

Ia figura 6 representa esquematicamente la
cooperacion de los mismos elzmentos que en la figura
5, pero ahora pars un sentido de giro del mecanismo
diferencial que corresponde a la paradg de la cinta,

J

La figura 7 representa un detalle del dispo=-
sitivo de parada en una vista en alzado de acuerdo
con lg flecha "p" en la figura 1.

En las figuras las partes correspondientes
llevan cifras de referencia correspondienteés.

Les figuras 1, 2 y 3, representan une parte
de un chasis 1 de registrador o grabador de casetes
con un borde 2 elevado soovrs cuyo chasis estan monta-

dos las otras partes del aparato. El dispositivo de

- 12 =~
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parada eété designado por la cifra 24 general de re-
ferencia. El aparato incluye un pulsador 3 de repro-
duccicn, accionable por presidn, que estd fijado so-
bre un miembro 4 de mando que es desplazable por el
pulsador de reproduccion. El .miembro de retencidn,
desplazable y solicitado elasticamente, gque coopera
con el miembro de mando en la condicidn de pulsador
oprimido, estd constituido por una correders 5 de re-
tencidn. Dicha corredera es de un tipo utilizado nor-
melmente en registradores de casete y esta solicita-
ds, continuamente en dirececion hacia la izquierds del
dibujo por un muelle 6 de tensidn, queé, por ua ledo,
sctda sobre la corredera 5 de retencidn en la posicidn
del gancho 7 y, por el otro lado, sobre una parte

que estd unida el chasis 1 en la posicidn del gancho
8. En el sstado de pulsador oprimido del miembro de
mendo, un pasador 9 saliente del miembro 4 de mando
coopera con la parte 10 del rebajo 1l en la correéera
de retencidn y fija sl el miembro de mando en posi-
cion. Cuando la corredera 5 de rétencidn es desﬁlaza~
da hacia la derecha el pasador 9 es liberado y &l
miembro 4 de msndo puede volver a su posicidn inicisl
bajo la influsncia Gel muelle 12 de presidn, que ejer—

ce presidn sobre su extremo.

Un volante 13 estda montado giratoriamente

-13 -
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sobre el chasis 1. Esta montado rigidamente sobre un
eje motor 14 que esta soportado a rotacidn en el cha-
sis 1. El volante es accionable por un motor eléctrico
por medio de una correa 15 (el motor no estd represen—
tado en las figuras).

El dispositivo de deteccion de parada de cin-
ta esta indicado por la cifra 16 general de referen-
cia. Aqui, el dispositivo es un mecanismo diferencial
gque comprende un componente que, durante la parada de
cinta, realiza un movimiento que es caracteristico de
asta condicidn. Este componente esta constituido por
el disco 17 diferencial. El mecanismo 16 diferencial
no se comentard adiciomalmente aqui pero se hace refe-
rentia a la Solicitud de patente espafiola N2 395.531.
El mecanismo 16 diferencial estd montado sobre un eje
18 que esta soportado giratoriamente en el chasis 1. '
En el otro lado del chasis estd montado sobre el sje .
18 un disco de carrete de recogida. El eje 13 estd -
accionado por una rueda 1§ de friccidn que estd: provis-
ta de un anillo 20 de caucho que coopera con un rodillo
21 de mccionemiento. Dicho rodillo es giratorio alre~
dedor de un eje 22 fijo y es integral con la polea 23
que es accionada por el motor por intermedio de la co-~
rrea 15. La rueda 19 de fricoidn esta acoplada al.eje

18 por intermedic de un acoplamlento de friceion cono-

-14 -
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¢ido, no representado, de wodo que la rueda 19 de fric-
cion y el eje 18 pueden tener velocidades diferentes,
de wodo conocido. EL disco 17 diferencial realiza un
movimiento que es caracteristico del arrastre de cintas
o del estado de parada de cinta, girando o guedando en
reposo, respectivawente, al eje 18. Esto significa que
el dispositivo de deteccion de parada de cinta detec-
ta, en realidad, la parada del disco de carrete.de re=~
cogida. Durante el arrastre de c¢inta, el disco 17 di-
ferential gira en el sentido indicado por una flecha
en la figure 2, teniendo tambien el eje 18 entonces el
sentido de giro indicado por una flecha, mientras que,
durante la parada de cinta, se preseats la situaci5n
wostrade en le figura 3, en la cuél el disco diferen-
cial glire en sentido opuesto, también indicado por uns
flecha. |

El dispositivo de parade comprende una placs
25 de soporte, ajustable, que es désplazada por el dis-
positivo 16 de deteccidn de parada de cinta durante
ung parada de la ointa, de modo queé &8 consigue la
cooperacidn entre el volante 13 y el miembro 5 de re-~
tencidén por medio de un miembro 27 trdusmisor de fuer-
za que coopera con el miembro 5 de retencién en un pri-
mer extremo 26 para desbloquearlo venciendo la fuerza

del muelle 6. En la placa 25 de soporte esta montada a

- 15 -
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rotacidn una rueda 28 motriz (para esto, véase en
particular la figura 4). En su circunferencia-dicha
rueda esta provista de un anillo 29 de caucho, el
cual, debido al movimiento de la placa 25 de soporte
durante le parada de la cinta, es llevado a hacer con-
tacto con el volante 13 con su circunferencia y es

asi puesto en movimiento. El segundo extremo 30 del
niembro 27 transmisor de fuerza esta acoplado para
eccionamiento a la rueda 28. Consiste en un cordon
flexible, estando dispuesta une porcidn 31 de plasti-
¢o engrosada en €l primer extremo 26. Cuando se &jer-
ce une fuerza de traccion sobre el corddn 27, la por-
cidn 31 engrosada golpea la corredera 5 de retencion
de modo gque puede ser desenganchada. El seguﬁdo extre~
mo 30 del cordon 27 de traccidn esta sujeto a un tam-

bor 32 de arrollamiento gue estd acoplado para ac-

- cionamiento a la rueda 28 motriz de un modo que se

describird posteriormente.

La place 25 de soporte esté montada glrato=-
riamente de manera pivotable alrededor de un eje 33
de pivotamiento, que é¢st4 unido rigidamente al ohasis
1. El segundo extremo 30 del corddn 27 de traccidn
esté acoplado al tambor 32 de arrdllamiento en un cos-
tado del eje 33 de giro de tal modo que al menos una

componente de la reaccidn producida en el cordon 27
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de traccign por el sistema de accionamiento,-actua en
una direccidn que va de la rueda 28 motriz hacia el vo-
lante 13, de modo gque un aumento de la fuerza de trac=-
cion en el corddon 27 significe tembién un aumento en
la fuerza con la cual es presionado contra el volante
13 el anillo 29 de caucho de la ruedes 28 motriz. Eeten
nontadas giratoriamente sobre los ejes 38 y 39, en la
placa 25 de soporte, varias ruedas, 34, 35, 36y 37
dentadas. Dichos ejes estan unidos rigidemente a la
placa 25 de soporte. Las ruedas dentadas formen, en
conjunto, un engranaje de reduccion que reduce la ve-

locidad de giro de la rueda 28 motriz a una velocidad

.dé giro inferior correspondiente a la ultime rueda 37

de reduccion que forma parte integral del tambor 32 de
arrollemiento al cual esté sujeto el extremo 30 del
corddn 27 de polea.

Al oprimir el pulsador 3 de reproduccion el
wiembro 4 de mando, no solamente desplaza al miembfo
5 de retencion hacia la derecha por intermedio del pa=
pador 9,8ino que, ademés, de un modo gue es utilizado
normalmente eii reglstradores o grabadores de camétes
Yy qre no eata representado en el dibujo, en el otro la~
do del chasis 1 es desplazada una unldad sobre la cual
estan alojados la cabeza de rezistro, la cabeza de bo-

rrado y el rodillo de presion del registrador de case-

- 17 -
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te. Sobre dicha unidad, que es desplazable por el mieum-
bro 4 de mando, estd dispuesto un pasador 40 que so-
bresale a través del chasis 1 y que este representado
en las figuras 1 a 3. El pasador 40 funciona como pasa-
dor de parade para el dispositivo 24 de parada. Este
dispositivo estd provisto de un muelle 41 de tensidn,
que mantiene la placa 25 de soporte presionada elasti-
camente contra el pasador 40 de parada en su condicidn
en la cual .no es desplazado por el dispositivo de de~-
teccion de parada de cinta (vease la figura 1). El pa-
sador de parada sobresale a travéé de una ranura 42 en
la placa 25 de soporte. Dicha ranura tiene una longitud
que €8 mayor que la carrera del pasador 40 de pgrada

y ademds tiene un ancho que en la posicion 43, donde

el pasador 40 de parads esta situado cuando estd opri~
mido el pulsador 3 de reproduccién (véanse las figuras
2y 3), es suficientemente grande para permitir que la
placa 25 de soporte reglice libremente su movimiento

de pivotamiento alrededor del eje 33 de pivotamiento

durante la deteccidn de la cinta, y en la posicidn 44,

en donde el pasador 40 de parada esté situado cuando el

pulsaddy 3 de reproduccion esté liberado (véase la fi-
gura 1) es ligeramente mayor que el pasador 40 de para-
da. Entre estas dos posiciones 43 y 44 el ancho de la

ranura 42 disminuye gradualuente y ademgés la ranura se

- 18 -
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extiende en una direccion tal que la placa 25 de so-
porte, después que ha sido liberado el pulsador 3 de
reéproduccidn por el cordon 27 de traccidm, retorna des-
de su posicion. representada en la figura 3 a su posi-
¢idn inicial representada en la figura 1.

Estd dispuesto sobre la placa 25 de soporte
un perceptor 45 gue esta unido & la misma. Dicho per-
ceptor 45, al menos durante el arrastre de la cinta,
se apoya olasticamente contra el miembro 17 de accio-
namisnto del mecanismo 16 diferencial, con su lado 46
ale jado de la placa de soporte.

£l disco 17 diferencial esta provisto de

un primer anillo 47 de levas fijo saliente, que com~

- prende varias levas 48 con perfil en dientes de sierra,

cuyes levas estdn dispuestas a ocierts distancia entre
ef, ocon espacio de separacidn, y que, durante el arras-
tre de la cinta, se desplazan en direccidn hacia el
borde 49 ascendente oblicuo del perfil (véense tam=
bién laé figuras 5 y 6). Directamente en posicidn con=
tigua al primer anillo 47 de levas y en relacidn de
giro respecto al mismo en un grado limitado, esta
dispuesto un segundo anillo 50 deé levas. Dicho anillo

de levas coamprende levas 51 que tienen un perfil pen-

tagonal, cuyas levas estan tambidn dispuestas a ocier-

ta distancia entre si con espacio de separacidn. ILa

- 19 -



10

15

- 20

25

péndiente O de las levas 48 y la pendiente (> de
las levas 51 son sustancialmente iguales entre si.

Durante el itransporte de la c¢cinta, el segundo anillo

.50 de levas es giratorio con relacion al primer ani-

1lo 47 de levas hasta una posicidn en la cual los dos
pérfiles coincicen localmente de un wmodo sustancial,
de modo que el perceptor 45 del dispositivo 16 de pa-
reda es desplazado primeramente hacia arriba contre
un borde 49 gradualmente ascendente de un perfil en
diente de sierra y es desplazado subsiguienteuwente ha
cia abajo, a lo largo de un borde 52 de bajada de un
perfil pentagonsl, llegando entonces al borde gradual-
mente ascendente de un perfil en diente de sierra si-
guiente, etc. Heta situacidn ests representada en la
figure 5, en la cual la flecha representa el sentido
de giro de los dos perfiles de levas con relacion al
axtremo 46 fijo del perceptor 45. Durante la parada

de la cinta se produce la situacion de la figura 6, en
la cual el segundo anillo 50 de levas es hecho girar
por el perc¢eptor 45 hasta que el perceptor choca con
el borde 53 escarpado de una leva 48 del primer anillo

47 de levas.

El disco 50 de levas es libremente giratorio
sobre el eje 16 del mecanismo 16 diferencial y estd

fijado axialmente con relacidn al mismo por medio de
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un anillo 54 de retanciodn. Tanto el anillo 47 de le-
vas fijo como el anillo 50 de levas giratorio estan
hechos de un material sintetico. El anillo 50 de le-
vas comprende un pasador 5% en su cara inferior, cu-
yo pasador ajusta en uma ranura 56 en forma de sector
del anillo 47 fijo. Los extremos de dicha ranura sir-
ven como topes para el anillo 50, de modo que dicho
anillo es giratorio con relacidn al anillo 47 sola-
mente en un grado limitaedo.

Elrperceptor 45 estd acoplado giratoriamen-
te & la placa 25 de soporte en una direccion sustan-
cialmente perpendicular a la placa de soporte. Para
este fin, la placa 25 de soporte ests provista de
una, porcién doblada que sirve como cuchilla 57 de un
portacuchillas para el perceptor (véase tambien la
figura 7). EL perceptor 45 esta provisto de un ful-
cro 58 de ocuchilla que estd situado entre dos levas
59 y 60 salientes que forman parte integral del per-
ceptor de pldstico. Un muelle 61 de presidn que es-
t4 montado entre la placa 25 de soporte y el percep-
tor 45, constituyen una carga eldstica pars el per-
captor 45 pivotable, para manteéner el c¢ontaoto, al
menos durante el arrestre de la cinta, del extremo
46 del perceptor 45 con los dos anillos 47 y 50 de

levas. En el pasador 40 de parada que esta acoplado
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sl miembro 4 de mendo, estda montada una placa 62 des-
lizante. Dicha place esta provisté de une renura 63

& través de la cual sobresale el eje 33 de pivotamien-
to de la placa 25 de soporte. En su extremo, la placa
62 deslizante esta provista de una leva 64 elevadora
de perceptor. Cuando es oprimido el pulsador 3 de re-
produccion (véanse las figuras 2 y 3) la leva 64 ele-
vadora deja libre el perceptor 45. Cuando e s liberado
el pulsador 3 de reproduccidn (véanse las figuras 1y
7), el perceptor 45 es elevado fuera de contacto con
gl disco 17 diferencial por la leve 64 elevadora, per-
mitiendo asf el botinado rapido, sin impedimento, de
la cinta en la casete en ambas direcciones.

El funcionamiento del registredor o graeba-
dor de casetes tiene lugar del modo siguliente: cuando
es oprimido el pulsador 3 de reproduccion, el miem~
bro 4 de mando se desplaza desds su posicidn represen-
tada en la figura 1 haste le posicidn de retencidn re-
presentada en las figuras 2 y 3. Ademes, el pasador
40 de parada y la leva 64 elevadora de perceptor se
desplazan en la uwisma distancie. La unidad de cabezas,
en el otro lado del chasis 1, y que no se repreésenta
en el dibujo, es desplazada hacie la casete y, ade-
mas, arranca el motor (no representade). Como resulta-

8o, la correa 15 es accionada en la direccion indiceda
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por las flechas en las figuras 2 y 3, de modo gque son
hechos girar la polea 23, el rodillo 21 de arrastre,
la rueda 19 de fricecion y el volante 13. El perceptor
45 ge desplaza entonces sobre las levas 48, y 51 de
los anillos 47 y 50 de levas del modo representado en
la figura 5. Como resultado, el dispositivo 24 de pa~
rade estd sometido 2 un par que origina la presidn de
la placa 25 de soporte contra el pasador 40 de parada,
mientras que, adicionaslmente, la fuerzas de traceidn
del muelle 41 tira de la placa. de soporte en la direc-
cidn del pasador 40 de parada. Durante la parada de

la cinta se invierte el sentido de giro del disco 17
diferencial (véase la figura 3). Como el motor no es-
+4 desconectado, son accionados todavia la polea 23,
el rodillo 21 de arrastre, le rueda 19 de friccion y
el volante l3. Debido & la inversion del sentido de
glro del disco 17 diferencial el perceptor 45 esta
sometido inicialmente & una fuerza de friccidn que. da
lugar a un movimiento de pivotamiento sobre la placa
25 de soporte en une direccidn tal que dicha plaes
tiente e girar hacia el volante. Sin embargo, la fuer-
%84 de friceidn es demasiado pequéfia para vencer el par
antagonista que es producide por el muelle 41 de ten~
sion. Haste que no se llega a la situacién represente-—

de en la figura 6, en la cual el extremo 46 del per-

ceptor hace contacto con un borde 53 de pendiente brus~
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ca de ung leva 4Y del anillo 47 de levas fijo, no se
tiene le situacion en que el wmovimiento de pivotamien-—
to se hace tan grande gque la placa 25 de soporte pue-
de ser hecha pivotar alrededor del eje 33 de pivota-
miento y el anillo 29 de caucho de la rueda 28 motriz
puede ser llevado a hacer contacto con la éircunferen—
cig del volante 13. Como resultado, el engranaje de re-
duccidn formado por las ruedas 34 a 37 dentadas es
puesto en movimiento, de wodo que el extremo 30 del
corddn 27 de traccidn es arrollado sobre el tambor 32
de arrollamiento. Tan pronto como el cordon 27 de
traccion ha sido arrollado hasta tal punto que el cor—
ddn esta ténso, la fuerza de traccion producida en el
corddn de trmecidn contribuiré a la presidn del eni-
llo 29 de caucho contra la circunferencia del volante
13y gumentara en un grado tal que pueden vencerse

la fuerza tensora del muelle 6 y la friccidn que se
produce, después de lo cual la corredera 5 de reteﬁ-
cion puede ser desplazada suficientemente para liberar
el miembro 4 de mando. Bajo la influencig del muelle
12 de presidn, el miembro 4 de mando es ¥etornado des-
de su posiocidn representada en la figurs 3 & la poSi-
cidén representade en la figurs 1. Ademds, el pasador
14 de parada y la levae 64 elevadors de perceptor se

desplazan en la misma distancia. Mediante el pasador
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40, que deslize en-la renurs 42 de la placa 25 de
soporte, dicha place es también retornada aslrededor
del eje 35 de pivotamiento desde su posicidn represen-
tade en la figura 3 hasta la posicion representada
en la figura 1. La unidad de cabezas en el otro lado
del chasis 1 es desplazada simultaneamente lejos de
la casetes y el aparato es desconectado. De este modo,
se restaura la situacion inicial de la figura 1.
Aungue el dibujo se refiere solamente a una
Unice realizacidn del invento, algunas otras realiza-
ciones gue no estan representadas en el dibujo seran
obvias para los expertos en la técnica. Por e jeuplo,
el cordon 27 de traccidon puede ser sustituido por un
wiembro diferente transmisor de fuerza, por ejemplo
ung cremallera, que es presionada contra las rueds 37
dentada por una fuerza eldastica y que, con su primer
extrewo, ¢jerce presion contra la corredera 5 de re-
tenclidn en una posicidn en el otro lado de ls place
25 de soporte, como la posicidn donde la poreidn 31
de plastico engrosada actia sobre la corredera de re=-
tencitn. Ademas, son facilmente doncebibles modifica-
cioned én lae ocuUBlles la placa 25 de sopofte no sed
pivoiaeble, sino que sea, por ejemplo, deslizable.
Ademéds, pueden utilizarse muchos otros dispositivos

de deteccidon de parada de cinta, que comuniquen un mo-
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vimiento a la placa 25 de soporte durante la parada

de la cinta. Estas y otras realizaciones similares

se consideran también comprendidas en el campo del in-—
vento.

La presente solicitud que corresponde a la
presentada en Holenda, el 2 de Septiembre de 1.974,
bajo el Nimero 7411602, se acoge & los beneficios del
Art{culo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad In-

dustrial.

~ REIVINDICACIONES -~

Los puntos de invencidn propia y nuevea, que
pe presentan para que sean ohjeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en Espafia, por VEINIE aflos,
gon los que 88 recogen en las reivindicaciones si-
gulentes?

12,~ Perfeocionamientos introducidos en un

aparato para la grabacion y/o la reproduceidn de cin-
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ta megnética, en particular un grabador o reproductor
de casetes, que comprende: un pulsador (3) de repro-
duccion aecionable por presidn, un miembro (4) de man-
do gque esta unido al pulsador de reproduccidn acciona-
ble por presion y que es desplazable por el mismo, un
miembro (5) movil de retencidn solicitado elasticamen—
te, que coopera con dicho miembro de mandc en la con-
dicion de pulsador oprimido, un eje motor (14) y, aco-
plado al mismo, un volante (13) que es accionable por
un motor, un dispositivo (16) de deteccidn de parada
de cinta, que comprende un componente (17) que, duran-

te la condicion de parasda de cinta, realiza un movi-
miento que es caracteristico de dicha condicién, y un
dispositivo (24) de parads automatica para desconec-
tér automdticamente el aparato cuando cese el arrastre
de la cinta y que comprende una placa (25) de soporte
wévil que puede ser desplazada por el dispositivo (16)
de deteccidn de parada de cints durante la parada deé
la ¢inta, de modo que se consigue la cooperacidn entre
el volante (13) y el miembro (5) de retercion por me-
dio de un miémbro (27) transmisor de fuerge gue coope-
va ooy el miembro (5) de retenoidn en un primer extre-
mo (26) pare liberar dicho miembro venciendo la soli-
citacidn elastica, caracterizados porgue una rueds

(28) motriz estd montada giratoriamente sobre la placa
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(25) de soporte cuya rueda, como resultado del movi-
wiento de la placa (25) de soporte durante la pare-
da de la cinta, es puesta en contacto con el volante
(13) con su circunferencia y es, asl, puesta en movi-
miento, y porque el miembro (27) transmisor de fuer-
za ests acoplado para accionamiento a la rueda (28)
motriz en un segundo extremo (30).

29.- Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacion 12, caracterizados porque la placa
(25) de soporte del dispositivo (24) de parada es
pivotable alrededor de un eje (33) de pivotawmiento
que estd unido rigidamente a partes fijas del aparato,
y ql’segundo extremo (30) del miembro (27) transmi-
sor de fuerza estd acoplado para accionamiento a la

rueda (28) motriz en un lado del eje (33) de pivota-

“miento tal gque sl menos une componente de la fuerza

de reaocidn producida por el accilonamiento ectue en una
direccidn que va de la rueda (28) motriz hacia el vo-
lante (13).

38,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacidn 1%, caracterizados porque esteén mnta-
Gos eobre la plaoca (25) de soporte varias ruedas (34~
~37) dentadas cooperantes, soportadas giratoriamente,
que forman, e n conjunto, un engranaje de reduooiGn

con el cual pueds reducirse la velocidad de la rueda

- 28 -



10

15

20

25

de giro motriz a una velocidad de giro inferior de
una ultime rueda (37) de reduccidn, con la cual
coopere el segundo extremo (30) accionable del mism~
bro (27) trensmisor de fuerza.

48,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacidn 3¢, caracterizados porque el miembro
(27) transmisor de fuerza consiste en un miembro fle-
xible de traccidn, tal como un corddn, cuyo segundo
extremo (30) esta sujeto a un tambor de arrollamien-
to que esta unido a dicha Ultiwe rueda de reducecidn
del dispositivo de parada.

5¢,- Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacidén 18, caracterizados porque el miembro
(4) de mando esta acoplado a un pasador (40) de pa-
rada; el dispositivo (24) de parada ests provisto
de un muelle (41) que mantiene la placa (25) de BoO-
porte, en su condicidn en que no es desplazada por
el dispositivo de deteccidén de parada de cinta (véase
la figura 1), presionada elasticamente contra el pa~
sador (40) de parada; el pasador (40) de parada Bo-
bresale a través de una ranurs (42) en la placa (25)
de soporte; y la ranura (42) tiene une longitud que
es mayor que la cerrers del pasador (40) de parada ¥y
%iene ademss un ancho que en la posicidn (43) donde

el pasador (40) de parada este situado cuando estd
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oprimido ei pulsador (3) de reproduccidn (figuras
2-3) es suficientemente grande para permitir que la
place (25) de soporte realice libremente su movimien-
to durante la parada de la cinta, y en la posicidn
(44) donde esta situado el pasador (4G) de parada
cuando esté liberado el pulsador (3) de reproduccidn
(figura 1) es ligeramente mayor que el pasador (40)
de parada, mientras que la ranura (42) disminuye_gra-
dualmente en ancho entre dichas dos posiciones (43—
~44) y, edemas, se extiende en una direccidn tal que
1g placa (25) de soporte, después deé ser liberado el
pulsador (3) de reproduccion por el pasador (40) de
parada, es retornada & su posicidn inicial.

62.,~ Perfeccionamientos dé acuerdo con cual-
guiera de las reivindicaciones precedentes, comprena.
diendo el dispositivo (16) de deteccidn de parada de
cinta un mecanismo diférencial con un miembro (17) de
acclonamiento cuyo sentido de giro puede ser cambiado,
el cual durante el arrastre de la cinta gira conti-
nugmente en un primer sentido (A) y, durante la para-
da de la cinta, gira en un segundo sentido opuesto
(B), caracterizado porque un perceptor (45) esta dis-
puesto sobre la placa (25) de soporte, ouyo perqeptor
esta unido & la misma y, con su lado (46) aléjado'de

la placa soporte, al menos durante el arrastre de la
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cinta, se- apoya elasticamente contra el miembro (17)

de accionamiento del mecanismo (16) diferencial.

T74.- Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacion 62, caracterizados porgue el miembro
de accionamiento del mecaniswmo diferencial cuyo senti-
do de giro puede ser cambiado, incluye: un disco (17)
diferencial provisto de un primer anillo (47) de le-
vas fijo, saliente, gue comprende varias levas (48)
con un perfil en dientes de sierra, cuyas levas estan
dispuestas a cierta distancia entre si, con espacio
de separacién, ¥y que, durante el transporte de la cin-
ta, se desplazan en direcciones hacia el borde (49)
oblicuo ascendente del perfil, y un segundo anillo
(50) de levas que esta en posicidn directamente conti-
gua con respecto al primer anillo (47) de levas y que
ee giratorio con relacion al mismo en un grado limi-
tado, cuyo segundo anillo de levas este pro&isto de
lovas (51) ocon un perfil penbagonal, cuyas levas .
tan también dispuestas s cierta distancia entre si,
con espaclio de separacion, siendo las pendientes

(o ;(3 ) del perfil en dientes de sierra Gel primer

“anillo (47) de levas y de) perfil pemtagonal del me~

gundo anillo (50) de levas sustancialmente iguales en-

tre s y siendo giratorio el segundo anillo de levas,

durante el arrastre de la cinta, con relacion al primer
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anillo de leves hasta wne posicion en la cusl los
dos perfiles coinciden localmente de un modo sustan=
cial, de modo que el perceptor (45) del dispositivo
de parada es desplazado en priwmer lugar hacia arriba
contra un borde (49) gradualmente ascendente de un
perfil en diente de sierra y es desplazado a continua-
cion hacia abajo a lo largo de un borde (52) de baja-
da de un perril pentagonal, llegando entonces al
borde gradualmente ascendente del perfil en diente
de sierre proximo, y siendo hecho girar por el per-
ceptor (45) el segundo anillo (50) de levas durante
la parade de la cinta, hasta gue el perceptor choca
con el borde (53) de pendiente brusca de una leva
(48) del primer anillo (47) de levas.

ye, - Perfeocionamiennos'de geuerdo con la
reivindicacion 78, caracterizados porgue el perceplor
(45) es pivotable con relacion a la placa (25) de
soporte en une direccidn sustancielmente perpendicu-
lar a la placa de soporte, y ademés el miembro de
mendo este acoplado a una leva (64) elevadors de per-
ceptor que, cuando es oprimido el pulsador (3) de
reproduceidn, deja libre al peroeptor (45) y, ouando
el pulsador (3) de reproduccidn es liberado elava

el perceptor (45), separandolo del disco (17) diferen-

cial.
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- g&,. Perfeccionamientos introducidos en
un eparato para la grabacion y/o la reproduccidn

de cinta magnética.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en los dibujos que se

acompafian y con los fines que se han especificado.

Egta Memorie consta de treinta y ires ho-

jas escritas a maguina por una sole de sus caras.

wsaria, 2k OCT, 1975

P.A. Albe e Bizasurv
Por 12, .

17.10.75/R1A o=
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