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La presente invención se relaciona con ana máqui­

na biseladora, particularmente para planchas de v id r io .

las. máquinas biseladoras convencionales, es d ecir, 

la s  que sirven para producir un biselado en la s  planchas de 

vid rio  a lo  largo de sus lados, comprenden un par de correas 

con ejes de rotación v e r tic a le s, cuyos lados enfrentados de 

finen e l  espacio a lo  largo del cual se desplaza l a  plancha 

arrastrada por e l  movimiento de ta le s  correan y  su jeta  du­

rante e l  citado arrastre a l a  acción removedora de berra— — 

mientas abrasivas, cada una de la s  cuales es accion ad por 

un motor eléctrico  y  es desplazable para compensar e l  des­

gaste de l a  herramienta e inclíanble alrededor de un eje  ha 

rison tal en medida megr lim itada para modificar e l ángulo del 

b i s e l .

Las máquinas convencionales presentan una serie -  

de inconvenientes y  desventajas, entre ello s l a  d ificu lta d  

y l a  notable duración de l a  operación de regulación de l a  

inclinación de lo s grupos cuando se desea pasar de un ángu­

lo  de b is e l a  otro, o de l a  profundidad de remoción cuando 

ha de variarse la  cantidad removida de m aterial, por ejem­

plo en función del espesor de l a  plancha trabajada; la  imgo 

o ib ilid ad  de trabajar planchas de espesor distinto a l  com­

prendido entre 4 y  3 mía aproximadamente; l a  imposibilidad 

de obtener b ise le s  dotados de fuertes angulaciones, por 

ejemplo de 458, coas que perm itiría la  realización de unio­

nes a  908 de la s  planchas sin  recurrir a perfilados.

Es por consiguiente un objeto de l a  presente in­

vención re a liza r  una máquina d el tipo de correan y  de varios  

grupos operantes que, respecto a la s  máquinas conocidas, —  

peralta una s e n c illa  y  rápida regulación tanto de l a  prefun
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di dad de rsaoción como de l a  inclinación do lo s  grupos, l a  

cual puede asumir notables valorea do basta 453#

Oteo objeto de l a  presente invención es e l  de ope 

rar cobre planchas da un espesor comprendido entre 3  y  20 ma.

5  ̂ Estos objetos, aparte de otros que se verán sa ja r

en l a  siguiente descripción detallada, se consiguen median­

te  ana máquina bieeladora de correas y  de grupos operantes, 

cada ano de lo s  cuales acciona una herramienta, cuya máqui­

na se caracteriza esencialmente porque lo s  grupos están son 

10.  tados cobre un soporte susceptible de rotación alrededor de 

un eje horizontal, e l  cual es trasladable en un plano tam­

bién horizontal.

Con esta solución se  obtiene l a  posibilidad de re 

guiar la  inclinación y  l a  profundidad de remoción de todos 

15 . lo s  grupos simultáneamente, a si como de alcanzar con extre­

ma se n cille z  degules de b ise l extraordinariamente elevados, 

por ejemplo de 45* .

Segdn una preferida forma de realización de la  in  

vención, e l  soporte de los grupos es asimilable a una viga  

20.  dotada de brazos transversales en sus extremos, cuyos bra­

zos llevan unos pernos de soporte montados en unen correde­

ras guiadas en l a  estructura de la  máquina.

Se comprenderá mejor la  invención mediante la  s i ­

guiente descripción detallada, ofrecida a titu lo  puramente

25 .. ajam plificativo y  por consiguiente no lim ita tiv o , de una fqr  

na preferida de realización ilustrada en lo s  adjuntos dibu 

jo s , en lo s  cuales:

La figura 1 maestra esquemáticamente en alzado fron 

t a l  la  máquina biseladora de la  invención.

30.. La figura 2 muestra más esquemáticamente adn una
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sección transversal y  v e r tic a l de la  máquina con algunas -  

partea distin tas a la s  de la  figu ra t y  otras reproducidas 

solamente en su contorno; y  la  figura 3 muestra esquemática 

mente en perspectiva uno de lo s  extremos de la  viga de sopor, 

5  ̂ te  de lo s  grupos operantes.

Con referencia a la s  figu ras, la  máquina Maulado 

ra de l a  invención comprende un basamento que en su parte -  

superior sostiene un par de corroas 2' y  3 puestas en movimien 

te  a través de. conocidos órganos de transmisión y reducción 

13* por un motor eléctrico  4* Las dos correas, en e l trecho en­

frentado 2A, 3R, delimitan un espacio a  lo  largo d el cuál 

se mueve la  plancha de vid rio  5 arrastrada por la s  correas? 

una de la s  cuales ejerce c ie r ta  acción impulsora e lá stic a *  

Estas se hallan dotadas, en l a  cara en contacto con l a  plan 

!$ . cha? de un revestimiento o capa que ejerce una su ficien te -  

fric ció n  sobre l a  citada plancha.

Para poder re c ib ir  planchas de espesores bastante 

d istin to s, e l  conjunto de la  correa posterior 2 está soste­

nido por e l  basamento 1 de l a  máquina, de modo que pueda —  

20. desplegarse horizontalmente a  l e  largo de guías en la  direc  

clón de la s  flechas A.

En l a  figu ra 2? lo a  medios que permiten producir 

este desplazamiento están constituidos por un to m illo  6 so 

lid a rlo  de un conjunto de ruedas de un reductor 7 accionado 

25<. a través dé un volante 8. Dsa realización práctica de meca­

nismo adaptado a t a l  función podrá comprender un e je  accio­

nado por un volante y  extendido paralelamente a l  lado pos­

te rio r  de la  máquina, d  cual? a través de dea reductores, 

hace girar a dos to rn illo s  de svsa.ee, como le a  indicados por 

30. 6, cada uno de e llo s  presente en un exgppasto distinto d el con



junto de la  correa posterior.

io s  diversos grupos operantes estén compuestos, por 

ejemplo, por un matomandril de precisión eléctrico  9 y por 

ana herramienta 10 accionada por e l  primero; l a  herramienta 

puede estar representada por ana macla en forma do taza, co 

mo se ilu str a  en la  figura 3 ,  por aaelás de disco, por dis­

cos palisaentadores, e t c . ,  todos d i o s  bien conocido en e l  

terreno del biselado* Por lo a  menos loo grupos coyes atensi 

l ío s  están constituidos por muelas - se hallan montados sobre 

aa propio o erro 11 deslisable a lo  largo de ana guia 12 bajo 

e l  mando da un to m illo  13 accionado por un volante 14 , e l  

cu al, según modalidades conocidas, comprende un instrumento 

con socala 1$ que seSala e l  esfuerzo realizado por l a  horra 

mienta y que por consiguiente pexsxite contar con mía indica  

cién del grado de desgaste de t a l  herramienta, cuyo desgas­

te  puede ser compensado girando l a  empuKadura 13 (figura 1) 

hasta que e l  instrumento indique un valor adecuado#

Por lo  manos lo s grupos dotados de herramientas 

abrasivas son sostenidos mediante sus guias 12 sobre una v i  

ga perfectamente plana de soporte 16 , on cuyos extremos se 

prevén unos brazos transversales 17 que llevan unos pomos 

de soporte 18 cuyo eje  es paralelo e l  de la  viga  16 . Estos 

pernos están ahuecados en 19 para permitir e l  oseo de l a  -  

plancha 5* lo s pernos 18 sen sostenidos en unas corroderas 

20, que pueden ser desplazadas en la  dirección do la s  f le ­

chas A mediante to m illo s  21 accionados por un motor-reductor 

22; es de seRalar que, en lugar de dos motorroductorea 22, 

es preferible usar uno solo que, por medio de un oje parala 

lo  a l  lado posterior de la  máquina y  de un sistema do ruedas, 

transmito e l  movimiento a ambos to rn illo s  dispuestos en án



guio recto respecto a l citado e je . Las correderas 20 son sos 

tenidas por lo s  lados 23 del armazón de la  máquina. Con e l  

mecanismo descrito 7$ es posible desplazar l a  v ig a  y  por 

consiguiente todos lo s  grupos sostenidos por e l la  mediante 

una sola operación. Este desplazamiento sirve para regalar  

dentro de lím ites bastante amplias l a  profundidad de remo­

ción de la s  herramientas abrasivas.

La viga 16 puede hacerse girar alrededor de un eje  

que coincida con e l de lo s pernos de soporte 18 y  por consi 

guíente en l a  dirección señalada por la s  flechas B a través  

de un sen cillo  dispositivo-, que en la  figura 1, comprende 

un motorreductor 24 que acciona un árbol 25 paralelo a l  lado 

anterior de l a  máquina y  sostenido por é sta . Mediante transa 

misiones unidas y articuladas, se transmite e l  movimiento a  

un par de to m illo s  27 que atraviesan unos caequillos corres 

pendientemente fileteados 28,  articulados a  cada extremo de 

l a  v iga  de soporte 16.  n i l a  sim plificación de l a  fig u ra  2, 

e l  dispositiva que permite modificar l a  inclinación de l a  

viga  y  por consiguiente de lo s grupos sustentadores prevé 

un motorreductor 30 montado sobre un caequillo articulado  

en 32 a  un hombro 33 del armazón 1 .  A través d el caequillo  

pasa la  parte no file te a d a  de un to m illo  34 accionado por 

e l  motorreductor 30; e l  to m illo  34 atraviesa un casquillo  

correspondientemente fileteado 35, articulado en uno de los  

extremos de la  v ig a . Con ambos dispositivos descritos, es po 

sib le  in clin ar lo s  grupos hasta 453 sobre l a  horizontal y  ob 

tener por consiguiente cualquier inclinación de b is e l hasta 

t a l  va lo r.

A l haberse descrito una sola forma de realización  

de la  invención y algunas variantes,, será ahora f á c i l  a  un



tácnico en l a  materia, conocedor ya de l a  idea inventiva# 

-idear numeroeaa variantes y  modificaciones, que deberán sen 

slderarne sin  embarga comprendidas en e l  ámbito de la  mis-* 

ma invención.

. <LJL,&

La Patente de Invención que se s o lic it a  por vein­

te  a&os para Espada# de acnerdo con la  vigente Legislación, 

deberá recaer sobre: "MAQUINA BISEMDORA CUN SRU OH OFERATI 

ves MONTADOS SOBRE UNA ESTRUCTURA OSCILANTE URICA, PARTICU- 

LARMENTB PARA PLANCHAS DE VIDRIO", con Prioridad de l a  de—  

maoda de Patente en I t a lia ,  na 26673 A /% , de fecha 28  de —  

Agosto de 1974, según la s  características esenciales de la s  

siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N  US  

1 * . -  Máquina biaeladora con grupos operativos nos 

tadoa sobre una estructura oscilante anica, particularmente 

para planchas de v id r ie , caracterizada por e l  hecho de que -  

a l menos lo s  grupos dotados de u ten silios abrasivos están -  

montados en un único apoyo que puede girar en torno de un -  

e je  horizontal, coincidcate con l a  recta foronda por la  aria 

ta  in ferio r de l a  plancha de vid rio  a trabajar, eje tra sla­

dable en un plano horizontal paralelamente a s í  mismo*

23. -  Máquina biaeladora con grupos operativos mon 

tados sobre una estructura oscilante única, particularmente 

para planchas de vid rio , según la  reivindicación 1, caracte 

rizada por e l  hecho de que e l  apoyo oe asemeja a un largue­

ro provisto de dos estribos con extretni dados que llevan  per 

noo de apoyo custancialnente paralelos a l larguero.

3 3 Máquina biseladora con grupos operativos mon 

tados sobre una estructura oscilante única, particularmente



para planchas de v id rio , aegtía la s  reivindicaciones preces 

dentea, carácter!soda por e l  hecho de que lo s pernos de ape 

yo están hundidos y  se apoyan sobre correderas desplszables 

transversalmente a l  eje  de lo e  pernos del soporte? preferi­

blemente por medio de un motorreductor*

4 a .-  Máquina bisaladora con grupos operativos mon 

tados sobre una estructura oscilan te única? particularmente 

para planchas de vid rio , segdn una o c^s de la s  reivindica­

ciones precedentes, caracterizada por e l  hecho de que e l  ^  

re del larguero del soporte va dirigido por medio a l  menos 

de un matorreductcr gao acciona a l menos un to m illo  asocia  

do a l  larguero.

53 . -  Máquina bioeladora con grupos operativos mon 

tados sobre una estructura oscilante única, particularmente 

para planchas de vid rio , segdn una o más de las reivindica­

ciones precedentes, caracterizada per e l  hecho de que uno -  

de la s  correas, preferiblemente l a  posterior se puede despla 

zar paralelamente a s í  misma para adaptar e l  in te r stic io  —  

del movimiento de l a  plancha de vid rio  a l  espesor de l a  d i— 

tima.

63 . -  "MAQUINA BXSELA90RA CON SRUPOS OPERATIVOS MON 

TADOS SOBRE UNA ESTRUCTURA OSCILANTE UNICA? PARTICULARMENTE 

PARA PLANCHAS DE VIBRIO.*

Sagda queda sastancialmente descrito en l a  presen



te  memoria quo consta de nueve hojas, escritas a máquina -  

por una sola cara y acampanada de dibujos.

Madrid,

ELESTm-IECCANIOA LUIGI DOVOHE.

P.P.
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