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que el disefio y el funcionamiente de un convertidor de Sste’|

La presente invencidn se refiere a un aparatc des—|
tinado a gostener el cuerpo de un con#erfidbr’del tipo de .
acuerdo con el cual se utiliza un aro giratorio con el fin :'ff
dersostener el cuerpo.

Es un hecho de sobra conocido que el cuerpo dewn |
convertidor llega a deformarse a causa de la expansién a qﬁe g
se ve sometido bajo la influencia del calor durente el fun-

clonamiento, o & causa del envejecimientc cuando se le ha

)

hecho funcionar durente un large periddo de tismpo. Especial
mente sn el caso de que el cuerpo esté sostenidc por un aro

o anillo giratorio, dicha deformacidén se produce en desprq—f.;”

porcidn con la deformacion del anillo giratorie, lo que nace';;_""

T

tipo gean muy dificiles de lograr. Més adn, cuando el conv@# g
tidor es inclinado a lo largo de su funcionamiento, ya qua_5

un soporig inapropiado hace gque el cuerpo tenga‘holgura.den-

tro del anillo giratorio, lo que da lugar a que se produzcan|

grandes ruidos.

Con el fin de superar este problema, se ha propuesy f”fzﬂ-

t0 una variedad de dispositivos, entre los que se encuenira

el dispositivo ya conocido de fijar la brida que va sujeta

| i I

alrededor del cuerpo del anilloe giratorio con pasadorss abie
tos, y el dispositivo para la suspension del cuerpo desde el
anille giratorio dotado de ballestes o de une barra que 1lle-| .

va juntas en los dos extremos. El primeroc de log diépositi;T
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“tvertidor, que tiene una estructura que resulta comparativa-

vos citados sigue encerrando el peligro de producir una gri%—
ta en la carcasa de acero del cuerpo y en la porcidm del -
mismo gque debe fijarse a la bride de soporte, & cause de la
tensién producida en el cuerpo y en los pasadores abiertos
para hacer frente @ la fuerza de restriccién que acfla so-
bre los mismos como resulbtado de la deformacidn ﬁéﬁhica del

cuerpos El1 segundo dlspositivo que se ha mencionado no ge

L]

suele practicar por miocdo a que se pueda producir un acciden

te de importencia en el caso de que el cuerpo llegara a caer
ge con el scero fundido que contiene. El objeto de la pres
gente invencidn es ol de proveer un aparato destinado a g0s~

tener el cuerpo de un convertidor, que pueda acomodar la de-

formacién del cuerpo y la del anillo giratoric producidas en

.3

desproporcidn la una con la otra, a causa del calor engsndras .
do durante el funcionamiento, asi como por envejecimiento -
del cuerpo.

- Otro-de los cbjetos de la presente invencidn oo el
de provaefrun aparato para la sujecidn del cuerpo de un cone-
vertiaor; por medio del cual &l cuerpo y el anillo glratorio
son éostenidos en. todo momento de forma tan estable que no
tengan ningun impacto producide por el cuerpo y el aparato
¥ que no. produce grandes ruidos.

Otro objeto mas de la presente invencidn es el de

proveay un aparato destinado a svstener el cuerpo de un cone
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mente simple, con 1o que se permite que su mentenimiento sed
facil y su funcionamiento econdmico,

Con ¢l fin de que se puedan alcangzar los objeti~
vos que hemos citado mas arriba, el aparato destinado a so0s-
tener el cuerpo de un convertidor, de acuerdo con la presen-
te invencion, esta caracterizado de forma que un perno de

soporte que se forma por medio de una barka recta que se sog

tiene sobre la base, estd coneclado de forma giratoria con
un pasador a un carro de soporte que se ha provisto en el -
anillo giratorio; y la barra recta en cuestidn de dicho per-
no se inserta a través de la brida de soporte que se ha co~.
locado en la parte exterior del cuerpo, un miembro esferico
inferior deslizante y un miembro esférico superior deslizan-
te, teniendo estos miembros esféricos deslizantes su brida
de soporte interpuesta entre los mismos de forme apretada y
sujeta por ellos. Otras partes de la presente invenclon han
sido incorpéradas a las formas preferidss, que se describi-
ran a continnacion y en detalle, con referencia a los dibu~-
jos que se acompafian, on la forma que sigue:

La figura 1 es una vista en plania del convertidor
con el fin de gue sirva de explicacion & una realizacidn de
la presente invencion, | |

La figura 2 es una vista lateral del convertidor - -

que apsrece en la figurae 1, tomada desde la direccidn d615 i

eje de mufiones.
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Ia figura 3 es una vista longifudinal del apera-
0 de esta invencion,

La Tigura 4 os une vista lateral del aparato que
aparece en la figura 3, tomads desde la direccidn marcada
con las letras A=A. a7

Las figuras 5 y 6 son vistas explicatifas donde
se muestra el fﬁncionamiento del aparato al que se refigre
la presente invencidn.

La figura 7 es una vliste longitudinal del aparato
de la pressnte invencion con el fin de explicar otra reali-
zacién de dicho aparato.

El ecuerpo 1 de un convertidor estd sostenido por
medio de un anillo giratorio & por medio del aparato de so-
porte que se menciona mas abagjo, estando gostenido dicho
anilld giratorio 2 por el soporte de base (gue no se mues-
tra en los dibujos) por medio de un eje de mufiones 3 fijado£

a dicho anillo. En la parte exterior de la porecidén superior

del cuerpo se encuentra fijada una brida de soporte que tie-
ne la wigidén do recibir los aparatos de soporis.
Un aparato de soporte, estda compuesto principal-

mente por un.farno de soporte 5, una lengiieta de soporte 6,

¥

un mismbro -esférico deslizante inferiocr 8 y un mismbro csfé
rico deslizante superior 12. Tres grupos de aparatos do so~

porte estdn distribuidos a una digbancia que cubre 1202 en-

tre ¢ada uno en la direccidén de la eircunferorcia; y uno de
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los %res grupos citados de aparatos estd colocads a 902 del
eje de mufiones 3. El requerimiento minimo para sostendgr el

cuerpo 1 es de dog grupos, pero si se disponen tres grupos

el soporte del cuerpo resultard de mayor estabilidad.

E1l perno de soporte 5 esta formado por una base
5a que forma parte integrante con un perno recte 5b que tiensg
una seccidn trensversal apropisda y que se levanta desde el
centro de la base Saj dicha base 52 fiene un wrificio pasan~
te 5¢ gue se ha ﬁracticado a través. La lenglieta de soporte
6 se encuentra fija sobre la superficie superior del anillo

giratorioc 2, y sostiene al perno de soporie 5 en forma gira-

[e]

pasgante 5S¢ practica en el perno de soporie S.
E1l miembro esférico desligante inferior 8 esta ford
mado por un receptor esférico cdncavo 9 y por una cabsza es-
férica convexa 10; dicho receptor esférico 9 tiene un orificip
pasente que ée ha practicado en su parte central con el fin dp
recibir el perno recto 5b que se inserta apretsdamente a tra-
vés de dicho orificio pasante, y dicha cabeza esférica 10 tief
ne un espacio husco 10a que se ha practicade en su parte cen~
tral y que tiene le misién de recibir el pernc recto 5b in-
sertado de forms suelta a través del espacio pasante. Cada

una de las superficies de contacto deslizante 8a de la cabeza

mente con el centro de la esfera 11 dispueste en la posigién

toria por medio de un pasador 7 que pasa a través del orificior

o

psférica 10 y el receptor esférico 9, estd formada esféricas ..
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epropiada sobre la linea axial perpendiculsr del perno rec—
to 5b.

El micmbro esférico deslizante superior 12 esté
formedo por un receptor esférico cdneavo 13 y por uns cabe-
za esférica convexa 14; dicho receptor esféricoe I3 fiens
un espacio hueco 10a que se ha practicado en su.iarte cen~—
tral pera recibir el perno reeto 5b gue se ha insertadq de
forma sueltn o través de dicho espacio, y dicha cabeza es-
férica 14 tieme un orificio pasante que se ha practicado en
la parte contral para recibir el perno regto 5b insertado
a través de dicho orificio pasante. Cada superficie de con-
tacto deslizanto 122 de la cabeza esférica 14 y el rofep—

tor esférico 13 estd formada en una superficie esférica que

comparte el centro de la esfera 1l con la superficie de con

tacto deslizante 8a correspondiente &l miembro esférico des
lizante inferior 8.

Bn la posicidn de soporte superior (excepto por
1o que se refiere a la posicidén de la linea axisal giratoria)
de la bride de soporte 4, se ha provisto un orificio pasan=
te 48} y Gicha porcidn alrededor de dicho orificio pasante
4a estd sostenida de forma oprimide por el miembro esféri-
co deslizante superior 12 y por el micmbro esférico desli-
gante inferior 8, ya que dicho orificio pasante esté acoPIaL

do de forma spretada con las respectivas proyecciones cow-

rrespondientes a las cabezas esféricas 10 y 13.
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E1l ndmsro 15 denota la porcidém roscads que se ha .
provisto en la punta del perno recto 15, cuye porcidn debe
ger tomada con una tuerca 16 para la interposicidn de la -
brida de soporte 4 entre el extremo superior ¢ inferior de

log miembros esféricos deslizantes 12 y 8, como se ha dicho

més arriba, asi como para sujetar a estas piezas integralimen-
te con el perro de soporte 5.

Aun cuando se encuentran sujetos, los elementos -
arriba citados no son el Unico método de fijacidn, y se pue~

den uwtilizar chavetas y son el unico método de fijacidn, y se

pueden utilizar chavetas y pasadores abiertos y otros elemens
t0s similares para este fin. ‘ |

En la parte superior del cusrpo, justamente por
encime del eje giratorio y en la porcidn inferior del cuerpo
Justamente por debajo del eje Eiratorio ge han provisto res-
pectivamente las ménsulas 17a y 17b para que haya un SOporte
firme; y en las superficies superior e inferior del anmillo
giratorio 2 se han dispuesto unos topes en cads unoc para es— |
tablecer un intimo contacto con los ladosg respectivos de las
ménsulas respectivas.

A continuacion, demos una explicacidén del funciona~
miento del aparato que tiene la comstruccidén que hemos rele-
cionado mas grriba, de acuerdo con ls presente invencidns

tn el caso de que el cuerpo 1 se dé la circunstan~

cla de que tiene una proyeccién en la direccién radial del

L T SO T - IR N L b

IR TR Wl .
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cuerpo como resultado de la expensidn térmice o de la defor—
macién del mismo, dicha expansidn térmica o deformacidn se~
rd acomodade mediante la inclinacién del perno de soporte 5
en 02 en el pasador inferior 7 y el centro de la esfera 11
de la superficie 'superior de contacto deslizante q&"8a“y 12a
como punto ds apoyo de palanca, como se Ve en la fig. B

En el caso de que la brida de soporte 4 me inclin.e‘
en cualquier direccidn & causa de la deformaeidén térmica pro-
ducida en el cuerpo 1, dicha deformacidn térmica puede ser
acomodada sin d}ficultad alguna, btoda vez que la brida de so-
porte 4 entes citada estd fija sin cambio slguno por el per-
no de soporte, etc., toda vez que dicha brida &e soporte 4
puede inclinarse a i misma libremente en x2 conjuntemente
con la cabeza ssférica 10 y con 8l receplor esférico 13. Aded
més, en el caso de que la brida de moporte 4 sea desplazada
en direccion tangencial del cuerpo a causa de la deformacidn
del euegpo 1, dicha deformacidén sera acomodada por le desvias
cidén del perno de soporte 5 sobre el pasador 7 hasta alcen~
zar el espaclo hueco practicado entre el perno de soporte 5
y la superficie interior de la lenglieta de soporte 6.

A continuacidn, damos una descripeidn del funciona-
miento del aparato en el caso de que ol cuerpo 1 sea incline-
do: Cuando el cuerpo 1 se oncuenira en su posicién vertical,

la carga del cuerpo os soportada toda ella por el enillo gi-

ratorio 2, por medio del mipmbro deslizante esférico infe-

L L Rl e e
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rior 8, el perno de soporte 5, el pasador 7 y la lengieta
de soporte 6, no dejando carga alguna que pueda trabajar - |
perpendicularmente sobre la superficie inferior de le ménsul
guperior l7a para realizar un soporte firme a ceuss del es~
pacio hueco que se ba practicado, h, como se muesira en la
figura 5, entre dicha superficie y la superficie superior
del anillo giratorio 2. A este respecto, el espacio husco

h, exactawentc igual que el arriba citado, ha sido practica~
do también entre la superficle superior y la mensula infe-
rior 17b con el fin de que haya un soporte firme y la super-
ficie inferior del anilloc giratorio 2. ‘

Sin embargo, cuando se ineclina el cuerpo l, el -

il b ien Do st 42

momento debido & la inclinacién y parta de dicha carge sctiah. o

crecientemente sobre las ménsulss de soports firme 17a y 17b
hasta que egtas cosas se encuentran sostenidas completamen—
te por las dos ménsulas 17a y 17b al mismo tiempo cumando el
cusrpo 1 se encuentra descansendo en posicién horizontal. Dij
chas ménsulas de apoyo firme 17a y 17b pueden ser de ung es-
tructura tan sencille como 1a que s6 ha mencionado mas arri-
ba, de acuwerdo con lo cuel son reotenidas a ambos lades por
los topes 18 dispuestos en el anillo giratorio; de epte mo-
do, la estructura de dichas ménsulas solamente tiene que =
mantener dercocha la posicidn del cuerpe para sangrar y pers

sacar las escorias, y no es neceserio que sea tan complica~

da como ¢l dispositivo que se describe en la Patente de Pu-"‘

! B I R . g
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blicacidén japonesa nf 6005/1874 y similares, todas las cau~
les tienmen un mecanismo de complicacidn enorme pars cones-
xidén, que consiste en dos equilibradores, cuatro barras que
se extienden tangehcialmente para conectarse entre los equi-
1ibradores & propismente dichos y entre cada uno &6 108 equi
libradores y el cuerpo y los pasadores de fijaeiéﬁ gue tie-
nen ung superficie esférica. A causa de tal simplificacidn
de la estructura de las wénsulas de la presente invenciodn,
dichas mensulas resultan econdmicas y su mantenimiento es

de gran facilidad.

Cuando se pone el cuerpo 1 boca abajo, la carga
del cuerpo recae sobre la tuerca 16 a través del receptor
esférico 13 y de la cgboza esférica 14 del miembro esfori-
covdeslizante superior 12 hacia arriba desde la brida de -
goporte 4, de formae que ol cuerpe 1 es sostenido en forma
tal que la fuerze de traccidn actia sobre el perno de sopor-
te 5. In consecuencia, ineluso cuaﬁdo se hace girar el cuer-
po en 3609, éste no se desvia dentro del anillo giratorio,
lo que asegura la obtencidn de un soporte esitable del cuer-
PO

La figura T muestra otra de las realizacioneé de
la presente invencidn, en la que las superficies eaféricas
de contacto han sido situadas en forma invertida para dsmog~
troxr ol mismo efecto citado,

Al ser construido y funcionando en la forme que se
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ha descrito mas arriba, el aparato de la presente invencidn

puede scomodar las deformaciones del cuerpo y del anille

giratoric que se produzcen de forma desproporcionada una cop

otre a causa del calor recibido a lo largo de su funcions~
miento, del envejecimiento y otros factores.

Elle contribuird en gren masnera a que el funcio-
namiento ses estable y a que se logre un buen manbenimiens
t0.

¥ O T A

La presente Fatente de Invencidn comprende las
siguientes reivindicaciones:

l.~ Aparato destinado a sostener el cuerpe de un
convertidor, sosteniendo la brida de soporte gue va fijada
en 1la parte exterior de dicho cuerpo, con el Fin de hacer
que diche cuerpo sea sostenido sobre un anillo giratorio,
earacterizado porque comprende un perno de soporte gque estd
formado por una barra recta gque ge apoya sobre un perno de
soporte o base, una lengieta al perno dé soporte de form& -~
giratoria por medio de un pasador que atraviesa la base de
dicho perno, y un miembro ssferico deslizante inferior y un
miembro esférico desligzante superior ‘wrespectivemente, que
tienen la barra recta de dicho perno insertada a su través,
teniendo estos miembros esféricos giratorios ﬂeslizanteé.di—

cha brida de soporte interpuesta entre los mismos en forms

- R A - .
P . - - . - . T e s L. .
BRI BL By se% MBI VEE T NR e AND v e S SEA IR T o MY el e T
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res abiertos y similares.

cprimida desde arriba y abajo.

2.~ Aparpto segin la anterior reivindicacidn 1,
caracterizado porque log miembros esféricos deslizante in-
ferior y dicho medio esférico deslizante superior tienen
diche brida de 50porte interpuesta entre los misﬁgg'ytépri—
mide, ye que dichos miembros esféricos daslizant%s estén
sujetos por y entre las tuercas respectivamente atornilla-
das dentro de le poreidn roscada de la base de dicho permo
¥y la porecidn roscada de la bar?a recta de dicho perno.

3= Apérato gsegin la roivindieacidn 1, caracte—
rizador porque dicho miembro esférico deslizente inferior y
dicho miembro deglizante superior tienen la brida de sopor-

te interpueste entre ellos por medio de chavetas, pasado-

4.~ Aparato segin la reivindieacidn 1, caracteri-
zado porque comprende, ademas, ménsulas para su apoyo fir-
me dotadas respectivamente en la porcidén superior del cuer-
po justamente egcima del eje de mufiones y la parte inferior
del cuerpo justamente debajo del eje de mufiones, y los to-

pes fijados respectivamente en las superficies superior e

inferior del anillo giratorio, cada uno de dichos topes dis+

puesto en intimo contacto con los lados respectives de las
ménsulas respectivas.
5.~ "Aparato destinado & sogtener el cuerpo ds un

convertidor”.,

iy
F

ﬁ;}-ﬁ.’i~_ s
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Segin se describe y reivindica en la presente me~
morie descriptiva la cual consta de trece hojas foliadas
¥ escritas a mAquina por una sola de sus caras y los pla=
nog qus & la misme se acompalian.

Hadrid, a

S————— I

- 13 - |-




NIPPOR STEEL CORPORATION, DOS HOJAS HOJA 18




NIPPON STEEL CORPURATION. DOS HOJAS HBUR 28

4—T

L

/

/

/

g SN =

6 ' 2
\2 } :5/“
I
FIG. 7

|

%

/

/1 k= Sb

/1

A

Nz 0

/ _II

’/ 7

; 6

; 5a

i

B

Fdo.: Alforso Sinohsz



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



