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PATENTE
DE
INVENCION

por WPERFECCIONAMIENTOS EN IOS DISPOSITIVOS DE SELECCION DE
EMPUJE RADIAL PARA JACKS OSCILANTES EN MAQUINAS CIRCULARES
PARA TEJIDO DE PUNIOW, e favor §e la firms italiena MAOHINE.
TESSILI CTROOLARL MATEC, Sepehe; residente en ROMA (Italia),
Vie Marohs Le

MEMORIA DESCRIPTIVA

_ ElL invento se refiere g un dispositivo de se@péw

cién de empuje radial de los telones de jacks oscilantes, ,
en méguines pare tejido de punto, con un ‘oilindro de‘agujas;

_ ramiras en dloho oilindro, por 1o menos un jack oseilanﬁp

5e contenido en dicha renura y = para selecclonar dichos jaoks -
seleotores de leva de empuje radial en forme de bramog Ogw~
cilantes entre wna posicidn ectlva y una posicidn inactiva:
El dispositivo es particularmente spropiedo pars méguinas
de medlas oon aguja§ de edevads finurg ¥y oon un pequefio Pﬁf

10. 80 entre las ugujes, asf ocomo una eleveda velocided perifide



rica. ~
__ Se han previsto ya slstemas de mando que implicen
8l uso de imanes permanentes; eleogtroimanes y tembidn PYO
yecciones de mando en los cilindros para mover los seieoto..
5 res, EL objeto de este invento consistc:a en proporoionar_ un
dispositivo de este tipo mas funcional, de mantenimiento mas
prée’sioo; menor y mes econémico que las reslizaciones OO
cideg. BEsto se desprenderd olaremente de la descripeidn que
sigue. ] . )
10, Segln el invento diohos seleotores de brazo osois
lente presentan — ademds de la leva de Eampuje radial « un
perfil de subomando de las oso_iJ:aoiones, cooperante gon di-
chos talones de los jacks lo que determi{la la oscﬂaoﬁn
del brazo hacla uwne de dichas posiciones, disponiéndose dir
15. cho perfil de esutomando pars someterse a la accidn del o
18n antes que la leva de empuje radiel y estando espacisdo
de 8sta por un espacio de tal meggnitud que permite la osole
lacifn del seleotor de brazo misntras que un talén se encuenw
tra entre dicho perfil y diche leva; combinéndose ocon dicho
20.; gelector de brazo oscilante un resorte antagonists frente
el movimiento impartido por dicho perfil de automando y Gome
bindndose tembidn wn imén permsnente de retenoidn de dlcho,
seleotor en la posicidn impuesta por dicho perfil y oontra
lg accidn del resorte; 00mbm'é.7:£do§e asimismo oon dicho imé.n
25.  permsnente medios de devanado electromagndtico, exoitebles
mediante programa, Para la neuirelizacibn temporsl ~ en forw
ma de por 8i oonocida =~ del flujommagnético en las expengiow
nes poleres y para permitir la accibn del resorte sobre el

seleo'to:q: De este modo el 'ba:LiSn se dlspone pare actuar halle
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to en el sentido longitudinal sobre el selector osoilabordo
como para sufrir une acc:'wn radial de &ste,

En la préctica, el perfil de automsndo puede pre=
veerse para disponer el selector en la posicibn activa de
modo que motive su accionagxiqntq ocon lg leva de empuje re-
dial sobre el propio taldn, gl oual ha actuado sobre el pro-
pio perfil; por el oontrario; el rosorte desplaza a dicho
selector para que adopte la posicidn insctiva cuando se nouw
tralize el efeoto retentor del imdn permanente. '.

__E selector oscilatorio estd articulado, ventajo=
sgmente, en una posicidn intermedia entre un extremo oonf i~
gurado para formar la leva de empuje radisl y el pexrfil de
epbtomando, ¥y un extremo cooperante ocon las expansiones po-
lares del imén. o

Una, recalizacidfl préctlos del invento puede preveer
un imén permanente vnico, que poses dlversos pares dé expans
giones polares para que actien gobre selectores osc:‘tla.n-lzes
respectivos de une plurelidad de seleotores apiledos y espar
olados; sobre los pares Unlcos de expansiones poleres se
preveen devanedos elestromegnéiticos de neutralizacibn gime
ples. ) .

. El dispositivo puede ser gocionado pare wna geologw
¢ibn de da@a aguje s:me.‘I‘.ea Pare esta finalided, en eorrespon—
dencle de gada seleotor, la fila de telones de jacks que
Pueden oc_)_.-aoj:uar oon &ste, presente talones distanoiados; )
por Lo menos, tanto como el desarpollo totel del perfil de
automando y de la leve de empuje wadial respeg“civa; parg ol '
oontrol de todos los ,:jaoks de i’o:?ma seleotlva, se prevee una

serie de seleotores y, por tanto, un nfmero de files de ta~
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lpnes-eon ta;oyes distribuidos a lo largo de &stos ¥ uno
Para cada Jaqk; igual al,nﬁmero de jaoks ineluidos entre
dos jacks que presentan el taldn uno despuds del otro en lg
misma £ilg, 3

El invento se comprenderd mejor siguiendo la desw
cripoi&p v los dibujos que se agompaflan gue ilustran una
realizacidn no limitative del mismo.

En los dibujos: _

La figura 1 ilustra una vista en perspectiva de
un dispositivo segin el invento;

Lg figura 2 ilustra wna vista lateral del dispow-
sitivo y paroielmente el cilindro de agujas y los jaoks 0sw
cilatorios respectivos.

) Lig filgura 3 ilustre una vista en plants y ung
seccidn tomada por la lfnes III-III de la figurs 2 del misw
mo dispoéitivoﬁ

La figura 4 ilustra esquembticamente y de Porma
resumida wna vista tomade por la lfnes IV-IV de la figura 3,
limiténdose a los selectores de leva de empuje y a los tglow
nes de algunos Jjacks que cooperan oon Sstos.

Les figuras 5 ¥ 63 7y 8 9105 11 y 12; 13y
143 15 y 163 17 y 18; 19 y20 ilustran vistas similares g _
1las de la filgura 3 y 4 y con mayor simplificecién ocon res—
pecto o dstas para mostrer condiciones operatives adieiona
les. ) ’

_Segtin los dibujos que se acompafian, con 1 se indi-
ca esquemﬁw’:ioamente el cilindro de agujas provisto oon Tar

nures longitudinales 1A para oontener jsks oscilantes de



5'.

10.

15.

20,

25

= 5 e

tipo oonvenoilongl 3, por ejemplo 'bgl oomo &6 represen'ba en
las patentes estadounidenses nd 5246111690 ¥ N 3.530.686
de l}ﬁar‘sg!:neg ¢ én la patente slemang N& 2}117.;713 de Spelohin-
gen, bien oonooidas en el ar-l:eaj:‘ .,
Estos jacks oscilantes 3, que presentan talones
inferiores 4, pueden deslizarge haola arribe en las ranures
1A mediante el gobierno qe une, leva inferior 5 y pueden O
oiler en su plano radial, ya que son solicitados haols fue-
Ya oon su 9rbremo inferior, por ejemplo medlante la fuerza
cen‘bnifuga; ,1?9.1'.& asumir ung pos:}.oi&,{l en la que se elevan
los talojes 4 por medio de 1a'a0’bua016n de la leva 5 mien-
tras que dichos jelacks se selecoionan para que no seen eJ:eva~
dos por la leva 5, siendo solioitados hacia el imteriow, o
sea, en la d:-l.reooién centripeta por medio de un empuje sobre
los '!saJ_.ones_ 33 (que se ingicen en los'dibujos a9 imismo oon
indioeplones de referencia de letras), excluyendo el ROV,
miento haoia el interior la aocifn de la leva 5. La eleva~
oidn de una leva 3 determine la elevaoidn de un jaok qorresw
pondier;’be';}. y; Por btanto, de la sguja oorrespondiente de ti~
PO gonwvenciongl y no represen'bada;:

_ Para obtener ocon el dispositivo segin el invento
une geleooidn de les agujes y por tanto un gobierto de los
Jacks osoilatordos 3 uno por uno; Se preveen segfin el e;jcg_m'g
plo variss filas de talones, suponidndose a t{tulo de ejemw
plo la diyis_i&} de los jacks 3 en grupos de doce ‘jacks; en
este 0aso, on oada fila oada d_oéeavo jack presenta un 'bai.éSn
y en las files subsigulentes oxisten Jacks de talones dife-
rentes g los de las filas preéeden-bes, Proporclonéndose se-
gin el ejemplo doce filas de talomes pare socionar log Jaoks
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do ocadg grupo; en lg figura 4 se representan parcislmente
los talones de solo oinco £ilas. Los grupos de jacks pueden
inoluir mes jaoks con respecto el mimero indlcado de doce
pera obbener, no obstante, wna distancia suficiente entre
los talones de ung misma f£ila por las razones quUe Se eXPONw
drén mas adelante. . o
En ocorrespondencie de oada fila de ’;alones 5e Drow
poreiong un selector de leve de empuje radial, desarrollado
como un brago oscilatorio 9 (aproniademente aligeredo EsO_n
une ventans para reducir la inereis), artioulado en 10 en una
posioiés;n intermedia y apto para gsumir dos posiciones; ung
de dlches posiciones viene definidg. por un tope de un :izg'be;_
rruptor limitador 12 (solo demostrativemente llustrado en la
flgura 2); la otra de diches posfodones viene definida por A
el te.poyo ¥ retencidn del extremo 9A del brago osgilan'ye 9_sg~
bre las expansiones polares colindantes 144, ,14B, 140; e'lsa.,
de wn imfn que se desoribird mis edelante. La posioiln defi-
nida por ol ‘tope de interruptor limitador 12 se aloanzs por
efecto de un pequefio resorte 16 que puede ser helicoidel
arrollado gobre los ejes de osc:}la:oidn 10; esta posicién desw
cendida del px*bremo dsl brazp 9, que se enpcuentra enfrente de
los talones 33 de los jacks 3 en la i"ila. correspondiente de
talones es una posicidn de exolusi3n, 0 ses ung posicidn
inectiva del gelector de leva de 9mpu;je{. La posicién de rew
poso de las expansiones polares 1l4A es una posiciénlaotiva
del brago 9; segln se desoribe mejor a continuacién, esta
rosiocién eotive viene impuesta gl brago 9 por el propio fsa-

14n de los ja.dks que puede ser aocionado por dicho brazq;

~oon lo que el movimiento del brazo en posicidn activa os imw—
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Partido; gus-banoialmente; por el movimiento del oil:lndro':l.;?'
esta pos_ioi&p active es mantenide por un efeoto de re*benéidz%
magnétios de potencie relativamente adbil pero efioag ya que
se desarrolls tnicamente pars retener el extremo eleotromag-
Se nético 9A de un brazo 9; desp’qﬁs que este extremo se ha AProw
ximado ys & las expansiones 144 o 14B o 140 etes y préotiocem
mente & esteblecido contacto gon dstes. Des expansiones pow
lares provistas pare maes brazos 9 de selecclén suporpuestos
¥ aproximedos se coneoten a un #¥nico imén permenente 18 ocon
10, el que se oombinan los pares do las expangiones polare.:s - de
un ma’cgrig,lymagné,ticamente duleoe tal oomo, por e;jemplo; higw
rro PULO -- con la gyudae de soportes 20 (véese la figura i);’i
En cada e&_;pansi_idn polaxr de cada Pexr se preveen dAos devanados
22 que pueden ger aotlvedos por mgdio de un programa Parea
15 le aotiveocidn selectiva de los devenados de los diversos
Peres de devansdosg, que oonstibuye un progreme de mando de
las aguj 8 EL imén permsnente 18 presenta leg ‘polaridades
le S on las oaras opuestas, tal oomo se ?.ndio:'a, en :!.a figura
3y ¥ asd detormina en las expansiones 144, 14B, 14C, ot
20. un megnetismo el que permite la retanoidn del extremo 9A
de oada brazo osollente 9, que se ha gproximado al pa:c-re'zs«
peotivo de expansiones polares; ouando se exeltan log de'slra;?-
nados 22 de un par de expensiones polares, &stos inducen,
en las expansiones polares ocorregpondlentes un megnetlsmo
254 en diregciﬂn inverse que neutraliza el efecto de retensidn
megnétloa en ol extremo 94 del brazo respectivo 95 esto ime
plica la liberacidn del brazo & que luego es devuelto po:;;-
su proplo resorte 16 a la posicién de exclusidn apoyando
sobre el tope 12.
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Cada brazo 9 presenta en ol extremo opussto al SA
doqi_ pe:cf:filc;s &e leva subsiguientes 9B ¥ 9C (oon respeoto al
mo{'imien'bo de los talones de los jaoks y por tanto del.fxi.-'
lindro segin las flechas fl);‘y espaoiados por un espacio 5.9
dis;te,noia 9H. EL perfil 9B esté.:mélinsdo desde la parte Sum
pex"ior haole sbajo (segin se observe el dibujo) y haoia el
espaoio 9E; 0 sea en la direpcién del movimiento de los ta~-
lones 33. El perfil 9C es un ]:geri’il de- empuje inolinado de
los talones hacia el oilindro, o Sea en la direccidn oentrfm
pete (fleohas fé ) EL perfil 9B es un perfil de autogobiermo,

La potencia en cuestidn y 1§s meses que se a.f)r:tig-n
nen son relativamente muy reduoidas y, por tanto, las dimen—
giones son relativemente muy roducldes y la velocidad de mo-
vimiento elevada. Esto permite obtener el funciongmiento tal
come Se expone mas adelan'te-; .

‘ Uongiderando mas particularmente las figuras 3 a
10, se represents una condioifn operativa con respecto a ung,
file de talones que puede ser gobernads Por el brazo rqsped—-
tivo 9 para solicitarse en la fiizfeooidn centriveta y evitar
asi la _elevadidn de los jacks 3 que tisnen un 'baf!..dn Presch
te en esta f£ila de talones. En las filguras 3 y 4, un %alén
33X ya ha rebasedo el perfil gotivo 9C formando la leva de
empuje radial del brazo respeetj_.w}'o.! un telén subsiguiente
33Y, presente en lg mismg fila 6orlsid<?rada, ge enouen'lzrg
aloanzando la zona de brazos; debe haverse constar que ol
némero de ja.oks entre telones subsgigulentes prev."Lsto en la
misme, :Eila;_ ¥al oomo los indicados oon ;33X N 33Y, depende
de las dians:}qnes de los perfiles 9B, 80; y del espacio
9E en la direoeidn de movimiento de los +elones en el senbi-
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do de las fleches fl de las figuras 3 a 20, EL brazo 9 aons
siderado se situa ya en ls posioldn active eleveda, O sen
on una posioién en le que el perfil inclinadas 9B e situa
sobre lg th'aye'cv'toatria reotilinea de los tglones, como los

5 indicados gon 33%, 33Y; mientres que el perfil active 9C
(inclinedo para actuar en la direccidn centripete oon rese
pecto al oilindro de agujes) se situa al nivel de la trayec—
toria de dichos felones de la fila oonsidersda. Bajo estas
condiolones, el talén 33Y pasa bajo el perfil 9B (vémse las

10. figures 5 y 6), rebasa el espaoio 9E y se mueve por el perw
£i1 9C en la direccidn centripeta, 0 sea, en la diregoiﬁ}l
de las fleohas :Bé de las figures 7y 9; de este modo, se
haoe osoilar hacla dentro el jaok aorrespondiente 3 en la
ranurs del e:lizf.ndro; de modo que su taldén 4 se disponga fue~

15+ ra de la traysotoris de meoifn del perfil de leva 5 y no se
eleve dioho Jack respectivo 3. Tas oondloiones que shora me
desoriben flenen luger ocusndo y hasta que los devanados 22
del parléqrrespondiente de expansiones polares ’pérmaneoen
desaotivados. o

20+ ~ Ouando un Jjack 3 debe elevarse,':éste no debe goli=
olterse haole dentro. Pere esta finglidad, cuando dicho ¥a~
1én aloanza',' despuds de ls posioidn de les figures 5 ¥ 6y
la posilgidn 332 de las figuras 1l y 12, y mientras que transi
ta por el espasclo 9E; se produce ung breve exoltacidn de los

254 devanedos 22 de modo que cesa el efdcto de retencidn mpg-
nética sobre el brazo 9 y $ste os solleitedo por el pequefio
resorte respeotivo 16 para que desolenda de la posio-iﬁz_l de -
1a figure 12 & la posicibn de la figura 14 en la direcoién
de la flecha £6 de la Pigure 14. In esta posicién (figwras
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14; 16 y 18) del brazo 9, el 'hal!{in 337, se desplaza sobre el
pexrfil 90 y no es solioitg,do hagla ol interior para entrar
en la renure del oilindro, con 1o que se elevars por el pars"
£il de leva 5 que actia sobre el telén 4 de dicho ;jaolq: B
5 talén gubsigulente 33W (véase las figures T & 20) pesa bajo
el pexf£il de automendo 9B, despuds que el talén 33% ha row
basado la gzona del perfil 9C; dicho %alén ;’,3W egtableoe QOnw
ta0t0 aon la superficle inferior del perfil inclinado 9B y
por medio de dicho perfil es asd elevado el brago desde la
10. posioldn inaotiva de la figura 16 & la posioién ective do
la figura 20, eprovechando ol movimiento del talén 33V y,
por ﬁan”so; ae;L ollindro de agujas; a oontinuao:}dn_, en 0aso
que el -ba;:'c}n 33W debe solloitarsoc hacle dentro, no se produe
ge wna nueve hreve excitacidn de los devanados 22 Vs por
154 tanto, el ofeoto del imén permenente retiene el brezo en la
posioijb.n de la figura 20 y se produoe un funcionan}ien'ho el
como e} ya descrito en las figuras 3 a 10; ouando, por el Q0n-
trario, el talén 33W no debe solioitarse haocia dentro, se
repite la breve excitaoidn de los devanados 22 ¥, po:r','tan'bo';
20 la funo:lﬁn ya descrite pare las figuras 11 a 18; por 0u;y_o
motivo ol taldn S3W ge menfiene zobresaliente como ya ge
ha desorito peras el talén 532 y el Jaok respectivo se mantiew
ne tambidn elevado.

-

_ ~ De ouento se ha desarito resulta evidente que Bad{a,
25 taldn 33 puede actuar longitudinalmente para elever el sei?o-
tor de brazo 9 _(empuj ando el jack sobre wn perfil irﬁe:ciox:,‘
por ejemplo el 5 por medio del te&ldn 4) y puede gobernargo o

dialmente para un empuje en una direccidn centr{peta mediante
el mismo seieotor.
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' Ta oombinacién \descrdta ofrece muchas ventajas oon
respecto a las organizaciones oonosldss y anteriormente Som
figladase En particular, la lova de empuje IC actua sobre el
talén, estabilizéndose en su posioddn mediante wn resorte
peciueﬁo y muy ligero debido & que la reamccidn del talfn sobre
el pexfil 9C no se descarge & travds .deq. resorte (como es el
oaso de la patente glemang nf 2,‘13.;;;13% gino e trav.és de la
artioulaoddn 10 de osoilacibn; por consiguiente, el wesorte
10 es muoho mbs débil del que se requeriria para obtensr el
empuje destinado a soportar el empuje oontrerio de los talo-
nes sometidos al efecto cdntrifuge debido a la rotaolén del
oilindro de agujas. Das mases en cuestlén en la oscilacifn
del bragzo 9 gon my reducldas y por tanto el movimiento es
nés népido; ‘toniendo en ouenta también que los resortes son
muy ligeros; este no es, el 0aso0, por ¢jemplo, de la patente
estedounldense né 3.530.686, en donde los imsnes permenentes
194, 19B deben moverse con el brazo:. Tos imanes permanentes
de retencifn deben tener una potensia minime ya que no deben
gtrecr g dlstancls sino ﬁnz'l,oa_.meq“ce_re'bener el oontaoto dlohos
imenes son Pijos; y sdends, el efeoto de dichos imsnes perma-
nentes (que puede ser muy adbil) puede neutralizarse oon los
devangdos sleotronegndticos que pueden ser temblén muy d4bim
les y, por anto econbmioos y pogo voluminosose

. De orgenizacién permite 'tambiéjil dlsponer todos los
imgnes en una sola fila ver'tf}.oall: Ademés, los seleotores son
‘todos similares y, Por tento, pusden produoirse fasilmentel

,  Por oonsigulente, con respecto a dicho arte ente-
riox, el dlgpositivo segin este luvento ofrece muohas(irer_rba~

Jjas,y teles gomo reducido 'tamaﬁo; velooidades de in‘bexvvenown
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¥ bajo oostbo; fodo esto es Partiovlermente importante para
la realizacifn del dispositive del +%ipo indicado. i
Debe destecarse tambidn q#e le estructurs del ¢i-
lindro de egujas es una estruetura convencional sin '&zglones
susoep-biblea de roturas o fallos gomo sucede; por el 6onm .
trario, con el on.l:mdro de la patonte alemens (Offenlegungss..
chrift) NQ a.ll7x '713: seglin ol invento se proporoionsn e~
lones oonvenoionales‘lt en los Jjacks osoilantes, teles aomo
los designados oon .j, de faoil sustituocidn en caso de rotu:ea;i
Ademés debe hacerse_&onstar tembién que el presenw
te dispositivo eleotromagnético puede utilizarse en mfguim
nas de medies oirculares que tienen una elte finure de »a,gu-.
Jas, reducldo paso entre las sgujas (32 a 36 agujes poxr pule
gade) y elevada velocided superfioial del cilindro (mas de
30 metros/minuto) con respeoto a otras miquines ciroulares
de mayoxr dién_le-bro. o .
Todevie debe hacerse constar que la. pequefia poten~
cia de los imenes y el breve tiempo de excitacifén permite
limiter la p_o-f;encia gbsorbide y el celentemiento a valores
inapreoiable*sﬂ; oon evidentes ventajas en el funoionamien‘bq;;
Se entendérd que los dibujos ilustran ¥nicamente
une reglizaoién que se ofrece s0lo & titulo de demostracién
préotioa del invento, pudiendo varierse dioho inmvento por
lo que respegta a formas y diqusiéiones gin por ello a:pan&-

tarse del aloance del concepto que lo informa.
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RELVINDICACIONES
EEEssscmETREEETE

Des;rito el objeto del presente invem:o; se deolem
van nue%rgs ¥y de propis invenoifn las siguientes reivindica-
oiones , oon prioridad de la soli?:'{:bud de patente italiana n®
9551 A/:z'd', del 20 de Agosto de 1974, |

Ly Perfeccionamientos en los dispositivos de som
leccldn de empuje radisl pare jg.dl::s osoilantes en mé)quine,s’
olrculares para tejido de'pu:ato; con un c¢ilindro de aguaas,
renures en diloho eilindro, por lo menos un jack oscilante
contenido en diche ranura y, pare la seleccidn de diohos
jaoks; _selectores de leva de empuje radial en forme de braw
zos osollanfies entre une posicién activa y une posicidn _
inactiya; oaracberizados porque dichos selectores (9) de
brezo 0soilente presentgn w ademés de la leva de empuje T
dial (9C) wn perfil de automand?' (9B) de las osoilagioneg; ‘
cooperante oon dichos telones (33) de los jacks (3), 1o que
determine la osoilecibn del brazo (9) hacia une de dichas
posiciones, disponidndose dicho perfil de sutomando (9B)
Pera someterse a 1a ecolén del talén entes que 1a leva de
empujo rediel (9C) y estando espaciado de éste por un espa-
olo (9E) de tal megnitud que permite la oscilaoidn del se-
lector de brago (9) mientras que un telémuse encuentrs on-
tre dicho perfil (9B) y dicha leva (90); oombindndose oon
dicho seleotor de brazo oscilante (9) wn pesorte (16) antar
gonlste frente gl movimiento impexrtido por dicho perfil de
awtomando (9B) y combindndose tanbidn un imén permenente
(18, 144, et0.) de wetenoidn de diocho selector en la pogi-
elén dmpueste por dloho perfil ¥ oontra la gccldén del resope
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te; ¥ porque se oombinan eonAdiéhg imén permanente medios
de devenado sleotromegndtico (22), exoitsbles meaiante pro=
grama; Pars la neutrelilzaoidn temporal del flujo magnétido
en les expansiones polares y para permitir la accién del
resorte (16) sobre el selector (?)@

a:~ Perfeocionapigntog, de oconformidad con le
relvindioaolén precedente, oeragterizados porque el perfil
de eutomande (9B) lleve el seleotor & la posicién antiva
para aofuer oon la leva de empuje radial (9C) sobre el mismo
talén que he aptuedo sobre dicho perfil; moviendo por el
contrario dloho selector a la posicidm:inactiva ouando se
neu$ra1izg el efecto de retenci&p del iman ﬁermanente;

3;~ Perfeccionamie?tgs, de conformided con las
reivindicaciones precedentes, oaraoterizado porque el seleo—
tor osoilante estd erticulado sobre un eje (10) en una po-
sioifn intermedie entre un extremo configurado Pera formar
la leva de empuje radial y el perfil de automendo, y un oz~
tremo 6ooperante ¢on las expansionss polares (14Ay;a;) del
imén. ‘ ’

g;é Perfeocionamiegtgs, de oconformided con las
reivindioaéiones precedentes; oaraaterizedos borque wun mé;n
permanen#elﬁn;09 (18? presente mes pares de expensiones po=
lares (144, 148, 140, etoe) para aotuer sobre respectivos
selectores osoilantes (9) de wna pluralidad de selectores
apilados y espaciados; y porque se proporeionsn devanados
electromagn@ﬁioos de neutraligacién simples (22) sobre los
Pares simpies de expansiones polgres;

§:~ Perfeocionamie§t9s, de conformidad oon lag

reivindicaciones precedentes, oaraoterizedos porque en o~
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rrespondencia de osda selec’bor, le file de talones e Jaoks '
que oon ﬁS’GOS pusden ooactuar, Jwesente telones (33x, 33%,
332, 33W) espaciados, por 1o menow, segln el desarrollo $o=

tal del perfil de ewtomendo (9B) y de 1la leva de empuje Lo
daial (90); ‘px-qporcionéndose bars el mando de'todos los Qiabks
en forma geleotiva wn nfmero de selectores y, por tento, wa
mimero de £iles horigontales de ‘telones oon tglonss ddstrdm
buidos a 1o lergo de dstes (uno para cada jaok) iguel el nf-
mero Jde :jé,cks oomprendidos entre dos jacks que presenten el
taldén wio despuds del otro en la misma file horizontal.

- Perfoocionamientos en los dispositivos de sc_a#v
leocidn de empuje radisl para :Iaéks oscilantes en méquinas
clrouleres de tejido de pun‘bo-; S

Ség&n se describe y relvindioa en la presente me=
moris desc.:rip'biva que conste de 15vpéginas foligdas ¥y es0xie
tas a;'=mé;q:u:l.na POy ung sola de sus oeres ¥ acompefiadas de los

dibujos reglementerios.
Medridy & 19 AGO, 1975
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