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MEMORIA DESCRIPITIIVA
que se acompafia a la solicitud de una
PATENTE DE INTRODUCCION
cuyo registro se solicita por diez afios en Espa-
fis a favor de D.Flemming Schelde y D. Helge Schel~-
de, de nacionalidad danesa con domicilio en 6600 |
Vejen (Dinamarca), Engvej 13.
' por-
"MECANISMO DE CIERRE Y APERTURA AUTOMATICOS EN LAS
' pATAS DE TIJERA MECANICAS®
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La presente Patente se refiere a un.mecénismd
de funcionamiento mecanico que principélmente‘se des-
tina a trabajos en conexién con grias sobre camiones
y carretillas de horquilla, y que puede coger las
piezas a elevar dii'ectemen‘ce de donde estén apila-
das, 1o que hace que sea sumamente indicado para la
carga y descargs de bazldosas, bordillds, u otras pie;
zas rigidas en blogues apilebles.

Para realizar hasta ahora teles trabajoé con
les tenazas elevadoras existentes, se precisan nor-
melmente variosg operarios por cada tenaza, 0 sea un
operario para manejar el mecanismo elevsdor propia-
mente dicho, otro para procurar que las mandibulas
de la tenaza sbracen gdecuadamente la cafga a elevar
¥y, generalmente, otro para remover la fenaza de la
carga desphzedsa.

La presente Patente se refiere a un mecanismo
de caracteristicas espedales, que para su manejo SoO-
lo exige la intervencién dé un operario, o sea el
que maneje lz mdquine elevadora propiamente dicha,
con lo que los costes de mano de obra por carga y
descarga pueden reducirée aproximadzmente g una ter-
cera parte de los actuales.

El mecanismo a que nos venimos refiriendo se
aplica a una tenaza que es del tipo cuyas mordazasr
ﬁueden acercarse y alejarse mediaﬁte brazos articu-
lados, gque duraﬁte le utilizacién de la misma for-
man un paralelogramo ve}tical, cuyos brazos articu-

lados inferiores estdn comstruidos como palsncas de '

dos brazos, llevendo ambos al extremo uns mordazé.



10

15

20

25

Mediante los dispositivos mecdnicos que se
citarén, o sean el de trinquete y de rueda de trin;
quete, en combinacién con el de cierre -compuesto de
la palanca de dog brazos y del disco de levas, se
consigue que las mand{bulas de la tenaza elevado-
ra, despuds de utilizar la tenaze para desplazar .

una cerge, aubtomaticamente queden fijas en una po-

~gicién totalmente abierta, de modo que.la tenaza

puede colocarse encima de otra cergs a desplazar y,
a1 bajarse sobre dsta se desengancha automaticamente
el mecanismo de cierre en el momento justo de comen-
zar le subida de la tenaza. De este modo, las morda-
zas dispuestes en las mandibulas, quedan apretadas
contra la carga, con una fuerza tal que ésta queda
inmovilizada y puede desplazarse a su nuevo destinoc.

Durente los diversos procesos de trabajo, la
tenaza elevadora, se mantiene en su posicidn abierte,
de modo que el operério que agtiende el mecanisﬁo ele=
vador propiamente dicho, puéde bajar la tenaza sobre
la carga a desplazar, ¥ también liberar la tenaza de
su carga en cuanto ésta haya llegado a su destino.

Tanto el trinquete como el 6rgano de cierre
cstdn influenciados por muelles que atraen los dos
érgenos hacia la rueda de trinquete y hacia el dis-
co de levas, respectivamente.

Durante las oscilaciones que las mandfbulas de
1a tenaza han de describir para provocer los movimien-

tos giratorios de la rueda de trinquete, las mand{-
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bulas, o mas bien los brazos éue llevan las mofdazas,
chocan contrs ls éara superior de la carggry descri-
ben un movimiento deslizente por ls misma. Para evi-
tar que estos movimientos de choque y.deslizamiento
puedan dar lugar s dafios en la carga, cada brazo so-
porte de las mordazas lléva en suspensién giraforia
un rodillo de apoyo dispuesto a cierta distancia del
centro de la tenaza.

Pare una mejor comprensién del objeto de la
presente Memoria se acompafian los dibujos corréspon—
dientes en los que puede verse, en la figura 18 1a
tenaza o tijera mecdnica, en vists frontel, coloca-
da sobre una cerga a skvar.

La figura 22 muestra la misma tenaza segin une
vigta lateral, con seccidén de algunos elementos.

En la figura 32 sefiala a mayof escala, la par-
te central de la tenazs en vista frontal pudiéndo ver- -
se los mecanismos de trinquete y cierre objeto de la
presente Patente, en la posicién que tienen al ester
bloqueada la mendibula.

Lg figure 42 representa loé mismos mecanismos
de tringuete y de cierre, pero en la posicidn que
tienen al estar abiertas las mandibulas,

Como aclaracién de los citados dibujos se sefia—
len las diferentes piezas que forman egte mecanismo
de cierre y apertura , segun las especificaciones que
a continuacidén se indican. '

Asi, en la figura 12 puede verse la palanca trens

versal de dos brazos 1, 1a, que de forma girgtoria co-

1

i
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munican entre si mediaﬁte un perno 2. Los extremos
3 de los brazos 1 y 1a spuntan hacia abajo, y en ca~
de. extremo lleva una mordazé 4 giratéria en un plano
vertical, que en su céra, orientada hacia el centro
de la tengza, lleva aplicada uns banda 5 de material
eldstico con un alto coeficiente de rozamiento por
friccidn. Ias partes superiorcs 1 y 1a de las palan~
cas de dos ‘brazos, estdn unidas a dos brazos articu-
lados 6, cuyos extremos libres forman una unién ar-
ticulada, con lo que las partes 1 y 1a de las palan-
cas y los brazos articulados 6, forman en conjunto
un paralelogramo que es sostenido por un anillo ele-
vador 7 en el que se introduce el gancho del cable
que sirve parae elevar ls tenaza. |

Al ascender el anillo elevador 7, se extiende
en sentido ascendente el paralelogramo formado por
los brazog articulados, con lo que los brazos 1 y 1a
provistos de las mordazas 4 se cerrarasn para sujetar
firmemente la carga a elevar 8.

Para que las mandibulas de la tenaza permanez—
can en posiciébn abierta después de liberarse de la
carga 8, uno de los brazos articulados 6 del parale-
logramo va provisto de'una rueda de tringuete 9 uni-~
da firmemente con un disco de levas 10, y este unico
conjunto va montado de maners giratorié en el brazo
6 en torno a un perno giratorio 1t

En ese mismo brazo articulado 6 que lleva el

$rgano 9, 10, va montado un elemento mecdnico de

cierre 12 de tal forma quepuede girar sobre un per-
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no 13. Dicho elementormscéﬁico de cierre 12 estd
formado como una palanca de dos brazos, cuya parte
superior se situa sobre el'diéco de levas 10.apoydn-
doée en éste mediante un muelle 20 sujeto al extre—'.r
mo del brazo de la palanca 12 y & un pﬁnfb"fiﬁo'del
brazo articulado 6. La parte del elemento de cisrre
orientada hacia abajo, adopta en su extremo inferior
1lg formae de un gancho 14 que funciona en dependencia
de una esPiga saliente 15 dispuesta en el brazo in-
ferior 1 de la tenaza, explicdndose en detalle a
continuacién su funcionamientoe.

Fn uno de los brazos 1 de la tenaza va monta-
do un trinquete 16 de manera que puede girar entorno
a un perno 17. Un muelle 18 mantiene apoyado dicho
trinquete 16 contra un tope 19 dispuesto en el bra-
z0 1 . Cuando la carga a elevar segin apafece en la
figurs 18 con el mimero 8 ya ha sido colocada en su
sitio, se baja la tenaza elevadora ngcia la cera su- -
perior de la cerga hasta que apoye en ella.,Durante,'
este movimiento, el trinquete engrana en uno de los
dientes de la ruede de trinquete 9 situada en el bra-
zo articulado 6, haciendo adelantar la rueda 9 un dien
te y comunicando é le. vez un movimiento angular co-
rrespondiente al disco de levas 10 que se encuentra
unido firmemente a la rueda de tringuete. Con esto,
una de las levas'del disco obliga al brazo superior
del elemento de cierre 12 a subir, quedando en la po-'

gicibn que aparece en la figura 32. Este movimiento .

. S
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giratorio del elemento de cierre hace que.la parte
inferior de la palanca 12 con su extremo de gancho
14 se ponga debajo de la espiga 15 delqbrazo~1o

Al elevarse de nuevo la tenaza después de su
liberacién de la carga 8 el engrsne del elemento de
cierre 12 con la espiga 15, hard que las mandibulas
de la tenaza elevadora se mantengan en posicién abier-
ta, hasta que vuelvan g bajarse sobre una carga. Al
bajar sobré la carga, la tenagza llega a descansar
sobre la superficie de ésta y al chocar con dicha
superficie, el trinquete 16 vuelve a engranar con h
rueda de trinquete 9, haciéndola adelantar un diente
lo que comunica al disco de levas 10 el movimiento
angular correspondiente. De esta forma, el trinquete
de cierre 12 queda liberado de su conexidén con la es-
piga 15 segin se puede observar en la figﬁra 48,

Ung, vez desenganchado el tringuete de cierre,
las mandibﬁlas de la tenaza vuelven a abrazar firme-
mente la carga con solo tirar del dérgano elevador 7
de la tenaza, segun se representa en la figura 18, y
asi después de una nueQa elevacidn, puede desplazar-
se la carga al sitio necesario.

Ta rueda de trinquete 9 lleva el doble mimero
de dientes que el nimero de levas del disco de levas
10, ya que dicha rueda de tringuete tiene que ser ac-
tivada-dos veces ﬁOr el trinquete cada vez que el dis-
co de levas pasa de una leva a otra.

* Cada uno de los brazos 1 y 1a va dotado de mn
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rodillo de ma%erial eldstico 21 que gira entorno a
un perno 22. Estos rodillos 21 protegen la carga con;'*
tra daﬁos al bajarse la tenaza hacia la supenficié
de la carga y al moverse los brazos a lo largo de la
misma.

El ﬁecanismo de cierre y»apertﬁra'automético
en las palas de tijera mecdnica que hemos descrito
podrd aplicarse a cualquier tipo de tenazas segun
las necesidades particulares de las cargas a mane-
jer, entendiéndose todo lo descrito en su sentido
mas amplio y no limitativo dentro de la esencialidad
de sus caracteristicas, que quedan resumidas en las

siguientes

REIVINDICACIONES

2,~ Mecanismo de cierre y spertura automdticos en
las palas de tijera mecanicas, caracterizado esencial~
mente por integrarse mediante unos brazos articulados
que formen un paralelogramo vertical y que llevan en
sus extremos unas mordézas de caras enfrentadés sus;
ceptibles de desplazamiento y alejamiento sobre la
carga, incorporando en uno de los brazos articulados
ung rueda de tringquete solidariz de uwn disco de le~
vas, de forma tal que el conjunto pueda girar slrede-

dor de un perno siendo activada dicha rueda trinque-

4o a intervalos al plegarse el sistems de brazos ar-

ticulados, por un trinquete orientado hacia arriba

y montado en suspensidn giratoria en el brazo infe-

riore .

|
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28,~ Mocanismo de cierre y apertura automdticos en

las pelas de tijera mecdnicas, segin la anterior rei-
vindicacién, y. porque el numero de levas del disco

de levas corresponde a la mitad del nﬂmefo,de dien~
tes que tiene la ruede de trinquete, funecionando di-
cho disco de levas en correspondencia con una palan-
ca de dos brazos montada en suspensién giratoria en
el mismo brazo articulado que lleva la ruede de trin-
quete y el disco de levas, palenca cuyo brazo superior
forma un salienmte que se adelanta sobre el disco de
leves y cuyo brazo inferior,en su extremo, adopta la
forma de un gancho, que durante los movimientos gira-
torios del disco de levas, a intervalos ¥y alternati=-
vamente, puede engranar con y desengarcharse de una
espiga de bloqueo dispuesta en el brazo soporte men-—

cionado para una de las mordazaS.

38,~ Mecanismo de cierre ¥y aperturs automdticos en

las palas de tijera mecdnicas, segin las anteriores

reivindicaciones, y porgque tanto el trinquete desti-
nsdo o comunicar vueltas al conjunto de la rueda de
trinquete y el disco de levas, como la palanca de dos
brazos que sirve de elemento de cierre, se encuentran
influenciados por muelles de una manera tal que man-
tienen apoyado elitrinquete contrs un tope dispuesto
en el brazo que lleva el tringuete, e igualmente se
mentiene apoyado el brazo superior del elemento de

cierre contra la circarferencia del disco de levass
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48, Mecanismo de cierre y apertura sutomdticos en
las palas de tijera mecdnicas, segin todas las an-
teriores reivindicaciones, y porque en cada brazo so-
porte lleva unas mordazas, y a cierta distancié del
centro de la tenaza, va montado én Suspensidn girato~
ria un rodillo de apoyo de material eldstico.
58, Y"MECANISIIO DE CIERRE Y APERTURA AUTOMATICOS EN
TAS PALAS DE TIJERA MECANICAS®,

Lg présente memoria consta de diez hojas'folia-
das y mecanografiadas por une sola de sus caras, y de

los plancs que se acompafian.

Madrid, 18 RG08
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