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MEMORIA DESCRIPTIVA

Lo presente invencién se refierc e una méguina
pera le pulimentacién de moldes del tipo que comprende
un por’aa-fherramienta que, acoplado a medids aptos para ooé-
muniosrle un movimiento de traslecidn slternativo répi-
do, estd asociado con medios eptos pare producir entre el
mismo y la pleza & pulir movimientos relativos de diferen-
tes dlreaciones. ,

Sogln la técnica conooida, el portaéherramiené
+a forms parte de un conjunto de pul:?.men’cacidn, que montado

de manora reguleble sobre un goporte, estéd asociado ocon
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medios pronsadores que egplican oon un asfuorzo consten—
te pero regulghle dioho porta~herramients sobre la pieza g
pulin; _

Do_acuerdo con una forma de reelizacién conooi-
da conforme oon la téonica anterior, el porte~herramicnta
esté montado directamente sobro el extremo de los medios
Prensadores oonstitufdos por un elevador de simple efeo-
to. EL pistﬁn de este elevador que por oonsiguien?c se hagwe
1lg vinoulado por su vistago al Porte~herramients, estd
conectado en la fase de trabajo a wnag fuente de fluido a prow
sién oonstante.quo tiende a desplagarlo on direccidn de ia
bieza a pulir en oposicidn, por una parte, al esfuerzo de
retorno de un rgsorté antagonis?a que aotle igualmente som=
bre el pistdn ¥y por otra parte; a la reacpidn ejercide pon
la:pieza sobre la herramienta.

'Si bion la referide forma de realizacién propor—
olona ung entora satisfeccidn on ocuanto a la calided y al
pulimcn?o obtenido y por lo quo respecta g la repidez del
trabajo; ho permite obtoner lg oonstancia que se preﬁgndc_
por 1o quo se refiore el esfuergo do splicacidn del portamhe-
rremiente y de la hérremients sobre la pieze y esto, en par-
te oon motivo de la‘presencia dgl muelle de retorno,del
pistén del elevador, muelle que, de manere conocida, Propor-—
oclona unnesfuerzg variable en funoidn de su oompresidn; Da
¢llo resultalque, para piezas quc prescnten paites‘muy
desniveladas; ©3 neccsario que ol oporador intervongs go-
bre los érganos de ajuste de lg presidén de glimentacidn del

elevador pars llever la misma gl valor elegido y compensar
las variaciones del esfuerzo resistente del muelle.
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EL presente invento fiene por objeto proporoic-~
ner una forma de reslizecién de la oltada méquing que per=
nite ob"tonc_ar', no solamente un p_ﬂlimento perfecto y un ghorro
de tiempo oomo on la forme de rogllzeclén de acuerdo gon
la téoniocs oonooida, si no tembidn le constancia del esfuer—
20 de apliani{Sn del porta—herrqmichta ¥y de lg herramients
gobre la pieza; ouglesquicra que gean las Vari'aciones de
nivel que presente lg misma y, en_oonseouencia, que posibi-
lite obtener pasadas de pulimentacidn de profundidad oonsg—
tante, oualquieré, que sea el relieve de'la pieza a PUli't'{'.

~ Oon las indicadas finglidedes, el presente gone-
;junjco de pulimentecidn estd oonstitufdo por un solo cuerpo
que, provisto del porta-herramienta y de medios aptos pe-
re oom:m:].oarle un movimlento de desplazemiento a;ternativo
répido, _oomporta medios que aseguran su guiado en desplaze~
miento vertical, con relacién s log medios de soporte vin-
oulados al bastidor, y estd soportado ten sflo por un
oolchdn de Ffluido a presién formado en la ofmare superior
de un elevador verticel slimentado a presidn constante, po~
ro reguleble, y ouyo véstago ostd montado sobre los medios
de sopor‘ae;d. ‘ '

De Jo precedente resulta que, a la i{lversa de 1la
forma de %'ealizaoidn gsegin 1g tdonios enterior, el 05 UCT -
zo comunicado al porte~herrgmientea por el elevedor no inter-
viene dc ung maners positiva en ol e§fuerzo de'aplioaoién
del po:;ta-—herramienta sobre la Igieza; gino que, por el oonm
trario, se opone a dicho esfuerzo de aplicacibn, que es de-—
terminado por la mesa tnicae del oonjunto de pul;mentaoidrz{‘;

En virtud de la indicada oonstitucibn, el esfuer-
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ce constante qualesquiera que mean las varisoiones de niw-
vel de las partes s pulir de dichg piezaQ

Esto permite obtener trabajos exactos sin modie
ficar las oaracteristicas geomdtricas de la pieza, es de-
oir, profundidades de pasadas de pulimentacién exactas ¥
constantes.

De preferencia, el elevador vertical es un elow
vador hidréuiido de simple efecto ouyo ouerpo 65 SOlie
dario del conjunto de pulimentacidn y ouyo véstago aedopta
ung posioidn f£ija. ’

_Los dibujos adjuntos ilustran, ten s6lo e #4bu-
lo de ejemplo no limitativo, una forms do realizacidn de
la méguina seglin la presente invenoién.

En dichos dibujos:

7 Lg figura 1 es ung vista on perspectiva de di-
oha mégquina.

La figura 2 es una Yista en alzado frontal que
mqestra 8 esbala empliada el oconjunto de'pulimentacidn.

Y la figura 3 corregponde a una vista en seccibn
oonsiderade por la linea 3-3 indioada en la figura 2,

De msncra ya conocides le méquine estd oonsti-
tqida por un bastidor ~2- que sostlone une mesa portapioza
-§~ y medios de soporte =4~ para el oonjunto de pulimenta—
0161 =5w, -

Tos medios de SOporte =d- estén constituidos
por‘un.Bgrro G desplazable sobre gufas, no representév

das, v acoplado e medios motores gptos para comunicarle
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un movimiento de 'braglaoidn e veloolded lente controlada
por ‘topes ajustaebles,; no iluS‘brad_OSz: La mesa -3~ esth monw
tada libremento desplezable sobre une gufs longitudinal
del bastidor ~2- y eosth coneotada a medios motores ap=—

tos pare impartirle un movimiento de desplazamiento longi-
tudingl qon velooidad lentas '

Lo oarrera de la mesea «3—- eg determingde por unos
topes ajustables -60- que coopersn Gon un ocontactor -62-1. )
El carro —~6- es solidario de ung ménsula —63- sobre la que
estd montado de menere ajustable un brazo ~64~ portador de
un pglpador =65~ apto pare cooperar oon una plantilla —47-
que reproduce los contornos ('ie lg. pleza a pulir; ]

De magnera conocida, dicho palpador intervienc. die
rectemente en los movimientos de la mesa —3— y del carro Gt

EL aarro ~6- esté, e su vez, dotado de una brie
da, no visible en lg figura 1, sobre la que se halla fija-
da ung brida -67- solidaria del conjunto de pulimentacidn .
~5=, De manera oonocida, dichas dos bridas estén fijadas me-
diante pernog transversales -G8= pasantes por sberturas ;69»-
previstas en lg bride -67-, lo que pexmite a esta dltima giw
rar oon relacidn el oerro —6w-. , B

De aguerdo con la invenoidn, el oconjunto de pu-
limenteoidn ;-5'_-4 esté constituido por un ouerpo dnico. ~70-~
que sogtlene el por‘ta—herramiem_;g —1;7; y los medios gptos
para ocomunioarle un movimiento de traslacién en valvén né-
pido, representado esqueméticamente por las flechas -—-"“7’1»—{;

El cuerpo —;O; es solidario del ouerpo ~72- de un elevador
hidrf.lico de simple efecto ouyo pletdn =73- egtd unido
por mediaeidn de su véstago =74 oon la precitada brida -67-4.
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En otros términos, el pistén ~;s; y su véstago ~74~ adoptan
uﬁa posioisn_fija con relacidn gl warro =~6- ol que estén
sﬁjetos: El cuerpo ~72- del elevador hidréulico de simple
efecto forma ventajosemente parte integrante del cuerpo r%b;
que presenta una cavidad -75- que le permite el movimiento
oon respeoto al pistén ~7§-. Bste Yltimo delimite en dicha
cavidad 575- ung cémars superior 4%5~ ¥y una cémars inferior
77T+ Ia ofmara superior -%6— es atravesada por el véstago
~74-'y se hgllae oonectada por medio de urn conducto #%8u a
un suministro de fluidg a presidn y g un conducto =105~ de
fuga direota oalibrada, de actusoidn ten 56lo en marcha ue
tomética, owya fuga es interrumpide por un selector do oir-
ouito ~106é_ouando el mendo es manmuale

De lo antecedente rosulta que ia totaelidad del

conjunto de pulimentacidﬁ eshﬁ_soportado unlcemente por ol

colckdn de fluido a presidn encerrado en la clmare superior.

~T76- del elevador. '

i Por supucsto, los medios de guia de desplazamien-—
t0, no representados, estén interpuestos entre el ouerpo
=70~ y la brida ~67= para permitir a dicho cusrpo el.desplar
zamicnto paralelo sl eje longitydinal del véstago -%4— dol
eléva,doﬁ.:

La oémars inferior ~77= del elevedor comunica
direotamen%q oon el exterior por medio de un orificio ~;9~
con el fin de evitar que el girc enosrrado entre el pistSn
-73; vy ol fondo de dichs némarg forme un oolchén que poe
drfe modifiocar ol equilibrio de las fugrzas presentes;

En esta forma de resligacién, los medios sptos

Para oomunigcar al porte=herramientg =17~ un movimiento de



trasleclén on el sentido de la flecha ~;(l~ estén constitule
dos por un motor eléotrico =80 ouyo ouerpo esth fij ado Sow
bre el ouerpo '-70- y ouyo eje wB2w 05tk montado libremens
te gix"efcorio oon interposicidn de rodemientos, no represen—
5 tados, previstos en el citado cuerpo ~70-—. Dicho eje —-8@~
es solidario por su extremo de una exoéntrica -83- que 000~
pere gon la superficie de un elojamicnto ocirculer -84~ pre-
visto en el porte~herramienta --17—. Como se ilustra en la
figurs a, dioho porte~herramienta oomporta en su parie Su-
10,  perior una corredera -85~ en cola de milanc montada libre-
mente desplazable en ung entalledura -86--, asimismo en oo-
lg de milgno y prevista en una, pleza ~87-. Este Ultime se
hella acopleda al ouerpo -‘70- por medio de discos 88w gim
ratorlos pero sgscaptibles de ser enplavados. E} porta-'he-—
15 rremienta -(1.7—- comporta en la parte inferior une gudg, w30
apta para :g'ooib:ir wne barre =32- que presenta, Por 1o menos
localmente, una secci&? complementaria con la de la oita-
de gude ¥ es portadora, en'uno de sus egd;remos, de lg he-
rragmienta 4-33« oonstituide, por ejemplo, por una piedra de
20. esmeril. Ta unifn de le barre ~32+ oon 6l porte~herremicn~
ta --l7~ queda agsegurada por medio deo torn:_llos de bloqueo »-34-4.
Oomo se ilustra en la figura 3, el conducto 78w
s alimentado por mediacidn de una instalacién hidréulica
que ?omprendc una bombe =90~ oon une oompuertg de desoarga
25. w02, UN distxr:!_.‘buidor de tres posiciones ~93~-, mn regulador
de presi&n 94— y un gelector de' olrouito =95—.
) Ouendo sobre la mesa =3- S¢ flja una pleza a Puw
lir -81~; ge apif.ica contre ella el poznjunto de pulimente~
0idn. A tol £in, el distribuidor ~93= es accionado de mgne—
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ra que ol oonducto -91- que proviens de la bombs ~50- 6o~f
municeg oon @l oonducto -97- que va del distribuidor el se-
lector de oirouito -95-. La vilvulsg que oomprende tel geleo=
tor es desplazada y el fluido a‘presi6n, contenido en lg 0~
mera superior --%6- del elevador, puede ser descargado por
el oonduoto =96m y luego por un oconduoto -99-.de retorno g
la oubota ~L00~. Por efecto de su propio peso, el conjunto
de pulimentaoién ~5- éesciende verticalmente en el senti~
do de la flecha -102- de lg figura 3 oon ung velocidad que
es controlada por el efecto de desoarga del fluido conteni-
do en la ofmara =76~ del elevadoxs'.‘.'

Una vez que el conjunto de pulimentacién esti
en ¢ontacto oon la pieza, es invertida le posiocidn del GRE
tribuidor de manera que el conducto de llege;,da de fluido &
presiéh wJl- comunica con el conducto —96— y el conduoto de
retorno =99 estd on relacién dir\?o’ca ocon el gonducto -—9;-::

in {ales oirocunstancias, el esfuergzo de gpliog-
oibén de la horvemienta =33- sobre 15, pieza ~8l- a pulir
es igg.al a la diferencia entre el esfuerzo vertical hacle
abajo, resultantc de le masa del oohjunto de pulimentaoidn
=5~, ¥ la suma del esfuerzo de reaccifh de la pieza sobre

la herrgmienta y®1 esfuerzo ejoroldo sobre el ouerpo =70-

" del oconjunto de pulimentacién 4-5~ por la presidn reingnte

en la ofmgra superior =76- del elgvador;: En estas ciroung-
$ancias, ouando aumenta el esfuerzo de reacci6n sobre la he-
rremienta =33-, por ejemplo después de ung elevacibn de niw-
vel de la superficie a trabajar, se rompe el equilibrio ob—
tenido enteriormente hasta que e_l gumento de volumen del

colohén de fluido oontenido en la odmars ~76= 6s compensegm
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do por el fluldo aportado por el éonqucto ~78-, 1o cusl fie~
ne lugar en un tlempo excosivemente aort0. _

Inversamente, ousndo el osfuerzo de resocién eferw
ocido por la,pieza ~81l~ sobre la horramientg =33 disminuye;
por ejemplo, deb;do g ung reduqciﬁn del nivel de la super-
fiocie & trabajer, la mesa del gonjunto de pulimentacibn w5=
se vuelvq preponderente y determinag el desgenso de tal oo
junto en el sentido de la flecha =102~ hasta que se obtie-
ne nuevamente el equilibrio. )

Graolas a esta disposioi&n, el esfuerzo de gpli~
oaoibn de 1a,hor?amienta ~33= gobre lg pleza ~8l- a trabe-
Jar es 6onstan$e, 1o que pefmite obtener profundidedes de pa—
sedas de pulimentecibn perfectamentc oxactas. En consecuen~
cla, la,méquina de pulimentecidn segin ls presente invenoiln
permite, no solamente pulir oualquier pieza mecénica en
un tiempo varias veoes inferior al neoesario con el método
menual tradicional, sino tembién obtener un pulimento per-
fecto sin modifioacidg de las caraoterdsticas geométricas
de la piez.a; Po:q ello, las superficies pulimentades obbteni—
des oon osta mguina tienen una geomctria perfecta gue 1o
es alte?a@a por las ondulaciones, de amplitud més o menos
aousada, oomo sucede con el método menual tredicional.

Se domprende que esta méquina pucde ser ut:}l.’g.za~
de pere la pulimentecién de cuslquier pieza metélica, ouel-

quiers que sea ol metal que la constituya.
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REIVINDICACIONES

Desorito el objeto del prosente invento, se decla~
ran nueves y de propia invenoién las siguientes reivindice-
ciones, oon priorided de la solicitud de patente francess nt
75.10522 del 28 de Marzo dc 1975 "

l;~ Perfegcionamientqs en mdquines peras la puli~
mentaoidn_qa moldes, del tipo que ocomprende un porta-horra-
mienta que, solidario de un conjunto de pulimentacidn y aco-
plado @ medios aptos para comunigarlc un movimiento do tras=—
lacién en vaivén répido, estd asoclado oon medios eptos para
producir ontre el mismo y la pigzg a pulir movimientos recle~
4ivos de difercntes direcciones, baraoterizados porque ol
conjunto de pulimentacidn estd constitufdo por un tnico
Querpo que, provisto del porﬁaéherramienta y de los medilos
aptos para oomunloarle uwn movimiento de traslgoidn en vei-
vén rfpido, oomporta medios que esegursn su guifdo en des~
plazamiento vertical, ocon relagidn a los medios de soporie
vinoulados sl bastidor y esté soportado tan sélo por un 0oL~
ohén de fluido a presidn formedo on la ofmara, supér;or de
vn elevador vertical slimentedo a prosidn congtente, pero
reguleblo, y ouyo vhstago esté montado sobre log medios de
soporte;
| 2 Porfeccionamicntos sogln la reivindicecitn
enterior, égraoterizados porque e% elevador vertical cz un
elevador h;dréulioo de simple ofgéto;

Jon Perfoccionamientos, gegin ocualquicrs de las
reivindicagiones 1 y 2, oaracterizados porque le cémara

guperior del clevador vertical es glimentada por ung bomba
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g travs do un distribuidor, un rogulador de prosibn iy un
seleotor de olrouitos . _

4:_:- Perfoccionamientos, sogén une cuglquiera de las
reivindloaclones 1 a 3, oaraoterizsdos porque los medios eptos
para commnicar un movimiento de traslacién el porta—-herljza,;
mienta estén oconstitufdos por un motor fijedo sobre el QueT
po del oonjunto de pulimentaciGnvy Quyo eje, montado libre-
mente girarqrio on el precitado ouerpo, es solidario de una
excéntrioq qqe'ooopera con la superf@cie de un glojamiento
previsto en el porta-herremienta el ougl esté montado 1i-
bremente dgsplazable en el antedicho ouerpo.

5.~ Porfeccionamientos en méguines parg la pulimon-
teclén de moldes.

_Segﬁn se desoribe y reivindica en la presente me-—
moris desoriptiva que conste de ll_pﬁginas folladas y esori-~
$as & mAquina por wna sola do sus oaras y acompefiades de los
dibujos reglamen?arios;

Modrid, o 18 ASD. 1975

o T-N JAIME ISERN
0. P. ,\ /
72’/
Irmedo: JOSE F. NIETQ

mch
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