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La presenfe invencién ée ocupa. de una dispoaioidp
de impulsién, que trabaja mediante fuerza deArescfte, para el
accionamieﬁto a saltos de aporatos de mando éléctricos, que en -
ecpecial estéd brovista,para aparatos de mando vacio. lLas diapg

5 siciones de impulsién de este tipo, que %ambién se denémiﬁanl
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'comp‘mgbanismos'de mando. & salto, reéguieren una instalaoidén poj

_ lalqué las fﬁerzas'dg resorta son7libraaas de golpe,‘¢uaﬁdo

.|1e conexién- v desconexién del aparato de mando, estén acumula~
: daa. Esto se puede realizar, de manera conocida, mediante un
o enclavamiento queé se diqpara forzoaamente ouando 1as piezas,

‘[ponen de una cantidad de Wlezas relativamente. elevada. La ‘in- t

.venolén ge basa en el cometido de reducir este gasto.

’; %s m6v1les y dispuestae 1ndependientemente entre si, y la fu&
'zu de resorte 1lega, deepués de 1la tensién, autométicameﬁte a |
fa-tuar sobre la pieza ad1ud1cada al movimiento de mendo. Por Ah

|pilo de trabajo se pusde realizar de menera-especialmente venta
Jyea, porque 1as piezas adjudicadas al movmmienxo de tenai6n
'y al mov1miento de mando estdn dispuestaa concéntricamente en

disposiciones de impulaidn con recorridos de accionamienxo cor|

fdependen01a favorable de lns fuerzas del recorrido tanto en el

A 2

las fuerzas nécesariaé pera el debido adbionamianto, es decir,

aloaadas en sentido Zirable, alcancen una posicidn angular de—

termlnada. Sin embargo, las instalaciones de este tipo se. com«E

Fl mOV1miento de tensién del resorte y ol movi—?
n.ento de mando & transmltir sobre el punto de mando del apara;
%o de mando - se realiza para ello, segﬁn 1a.invanoidn, por,pie-—

~§+$

1o tanto, no ge requlere ningin enclavamiento para transmitlr

lx fuerza de resorte ‘sobre el mecanlsmo de mando. Bate princl—f

ssntido girable v porque estaa posgeen escotes para alojar un
parno de @rrastre unido con el resorte.
La invenomdn es especialmente adecuada pare crefar

tos y édngulos de mando mends de 1802, con 1o que se obtiane ung
movimiento de tenslﬁn como también en el movimiento de’ mendo

Pare ello, la rueda tenmora nuede estar provista de escotes. pal
ri ei.pgrnp-de arrestre en una divisién uniforme y puede ser




5.

10.

15.

20.

25.

30.

-3 -

Lccionable con un gentido de giro uniforme sin movimiento de
recuperacibn.

La.invencién se explica a continuscién con méds
detalle o base del ejemplo de ejeoucidén presentedo en las figu
ra, ' -

La figura 1 muestra una disposicidén de impulsidn
%egﬁn la invencién en éna vista lateral. '

’ Un detalle de la disposicidn de impulsidn segin
la. figura 1 estd demostrado en la figura 2 en una vista girada
Pn 908,

' La figura 3 representa el uccionamiento de la
disposicidn de impulsidn mediante una palenca manfal.

_ Ie figura 4 muesira un apérato de mando de va-
cio con una disposiéién de impulsidn segin lag figuras 1 hagta
3. | ' -

La disposicidén de impulasidn 1 estd alojada en
ure carcasa 2 gue al ﬁismo tiempo puede servir como soporte de
lcs puntos de mando ﬁo_reprosentadds en las figuras 1 hasta 3.
CGcmo puntos de mando pueden ester previstos, por ejemplo, reci-
rientes de mando de ‘vacio. Los disposicién de impulsién 1 estd’
liseiiada pera le conéxidén a salto de los puntos.de'mando. Pare
la acumulacidén de la energia, necesaria psra la conexidn, sir-
ve un resorte helicoidal 3 disnuesto sobre un portador de reno;
te 4 conastruido en fbrma Juntable y aue es‘girable alrededor
Ge su punto de alojamiento superior 5, Los extremos del resorte
helicoidal 3 se apoyan en los platillos de resorte ¢ y 7. E}
estremo inferior del poriador de resorte 4 entd proviato de un
merno de arrastrd 11 que interviene, en la posicidn mostrada,
kn un escote 12 de una rueda tensora 13 alojada en sentido &irg

ble. La rueda tensora rmosee, on total, cuatro escotes 12 disvud
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|rae no representade estd ecoplada con el punto de mando, por ejel

el 1nterruptor conectado. Otro tope 18 limita 1a dlstenalén del

. |resorte 3.

{prato de mando estdn desconectados. Para la conexidn se mueve

|do de la manillae de un reloj en la figura 1, por lo que el pers

tos y distribuidos, cada uno, a una distancla de 90Q Concén—~
tricamente con- respecto a 1a rueda tensora 3 esté»élspuestos
un segmento.de mando 14 interviene, en sentido articulado, un
elemento de acoplamiento’16 que estd gnido, asimiamo en senti-

do afticulado, con una palanca de accionamiento 17 que de mang|

= =

Plo un recipiente de mando de veoio.

Tal como muestra la figura 2, ambos lados del
portador de resorte 4 estdn previstos, en disposioién gimétri-
ca, aos segmentos de mando 14 y 14, poseen, cada uno; un esco-
te 20 y 20, respectivamente, dimensionado pare . el perno de arr§s
tre -1l ¥y un saliente 21 vy 21, contlguo al escote, que sirve co|

mo bloqueo contra el intento del tensor del resorte 3 al.estar|

Para el accionamiento de la disposicién de ime
pulsidén 1 sirve. una palanca manual 251(figura 3) que por medio|
éé un enclavamiento'dé transporte 26, sobre el aue motia en re
sorte, interfiené en una rueda de englavamientor27 rigidamente'
unida con 1as‘ruedas'tennoras 13 v 13, . Ofro enclavamiepxo 30
fijamente alojado, aue estd asimismo bajo tqnsidn de un resor-—
te, garahtiza due 1a rueda de enclavamiento‘37.sélb»pueda ser
transportada en el sentido de la manilla de un feloj.

La figura 1 muestre la dispdaicidén de'impulsién

en la posicién de_partida en la que los puntés de mando del &-

la palanca menual 25 en direccién de la flechs 31. Asi se mue-

ve por medio del enclavamiento 26, la rueda de enclavamiento 27,

por lo tanto, las ruedas téusoras 13.y 13, en contre del senti-




" lno de arrastre il interviene en uno de los escotes 12 éenéandO"
ol el resorte helichdal 3. Con el glro progreviso de lag rug |
dug tensorus 13 ¥ 13, aumente la tansién del resorte he]iooidai‘
3, mlentras que al mismo tiempo me reduce el brazo de palanca |
5 Betivo, de modo que la palanca: manual 25 se puede accionar gon |
facilidad, Tan pronto gue el perno de sarrasire 11 llegue ala.
zona. del escote eO del segmento de mando 14, éate encaja, bajo;:
1 efecto del resorte helicoidal 3, en el esoote.y,aaerce sobre%
oe segmentos de mahdo 14 y 14, un= fuerze impulsora. Pdr-éllo:g
10,  jgira entoncea el segmento de mando 14 hasita que: adOpte la poquA
cién dibujada con linea interrumpida. Al mismo tiempo 8o nuevey
hacla -arriba el elemento de acoplamiento 16 y la palanca de acqi
pemiento 17. Una vez alcanzada la poeloldn de conexidn, enoaaa ;
i endlavamiento 1o representado que bloquea el eje de m&ndo lEf
15;,‘ r. la posicién de ccnexldn. Al mismo. tmempo, el perno de’ arrass
tre 11 ha vuelto a alcanzer su poslcidn de partida en la que A
8 desde el escote 20 al escote 12 tocando el tope 18. Con ello;
e disposmcidn de .impulsidn estd en seguida otra vern dlspuesta I
ara le desconexidn. . ;
20, | Graciaa 2 la fijacién seleccionada del. elemento 5 :
€ acoplamiento 15 en loa segmentos de mdndo 14 ¥ 14, por me&io?»i
e un perno articulado 19, ouyo eje vetd situado aproXimadamen—l’h
¢ sobre una recta que se aesarrolla a través de los ejes del L
Lerno de arrastre 11 y el aje de mando 15, el brazo de palanca‘§7<
25, bambién eg grande al brinciplo del movmmianto de mando progresi% f
o ¥y por lo tanto, con-la fuerza de resorte decreclente, dism ;f;
huye también el brazo de palanca, de modo que ~obre 8l punto dit;:

Fando se ejerce una fuer?a impulsora uniforme o creclente.:

o

Se se desea desconectar el aperato de mando se |

30. jesbloquea el mencionado enclavamiento del eje de mando 15, pory
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|t18a mostrada en la figura 1,

'tlnuamente en el mismo sentido de giro sin movimiento de recu-T
peracién. N :

: hbles modificaciones gsin dejar 1a ided de invencién.. Por’ ejemi
‘p o, las ruedaa tensoraq 13, y 13, pueden estas provmatas de'
una- cantidad de escotes que nlfiere ‘del e1emplo de eaecuexdn,
e caso de que se aesee © sea necesario otro éngulo de mando. |
discoy reaortes de tor516n o resortes de fléxién.

.pueden fabrioar ¥y monter sin dmf;cultades segin el nrocedlmlen

-aegmentos de mando pueden estaa hechos de acero y pueden estaS'

'fabricar las piezas cltudas también por fundlcldn en su forma

t;nuacidn unides por qoldadura. En caao de que se desee puede

1o que el eegmento de manao 14, con el elemento de acOplamienta

16 Yy la palanca de accionamlonto 17, vuele & la posioién de pa"

La dipposicidén de impu131dn esté inmedlatamente
ulepueeta péra un nueyo proceso de mando, siempre y cuando la
palanca manual 25 haya vuelto ) manualmente a la p051c16n segﬁn

la figura -3 o autowétlcamante por 1a fueraa de resorte. To. esel

1

cial-en esta, relacién es que la rueda tensora niga g1rando con

" En ld diqposmclén de impulsién descrita %on fac

demés, en vez del resorte helleoidal se pueden utilmzar tem— -

b..én otros acumuladores de energia, por ejemplo, resortes de
Las piezas de la disposicién de’ 1mpu1516n 86
to conocido del trabajado de metales. Las ruedas tensoras y

provistos de los" eecotes necesarios por un mecanizado con arr33

que -de” v1rutas, por ejemplo, fresado, Ln vez de ello se}pueden

daseada, de modo nue ge puede pr3301nd1r ampliamente de otros
pirocesos de mecanlzacldn con arranque de virutas. La. carcasa 2‘
pede estar hecha de chapa de acero y puede estar compuestas ae

vzrias puezas one. prlmeramente son formadaa por curvado y a co

S I~ R
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| nes, por ejemplo 24 kV. Este pogee una disposicidn de impulsién'

ca de accionamiento 17 (figurs 1). La bilela motris aotda B

de vecio 45, cu&o'perno inferior fijo 6. esmantéhido‘enfuﬂidijé'

o vento asi como la manera de realizarlo en la préctlca, debe hﬁf‘é
| cerse oonstar que las dlsposlczones anterlormente indlcadas

| son susceptibles de modificaciones de dotalle en cuanto no a1~f'

3 finVento corresponde a une aolioitud de - patente presentada en. _
Alemania con el no P 24 39 837.6 de 16 de agosto de 1.974, acgd’

estar previste Qné tapa desmontablé nﬁe, con respecto a 1és
plezas moviles, da proteccién 8 los operarics, pero que se pua3
de quiter fdoilmente para finslidedes de mentenimiento. :

Bl aparato de mando de vacio 40, represanfado’
e la figura 4, esté previsto pa ra tensiones de serviclo mediai

1 de acuerdo~con.1asvfiguras 1 hasta 3, de cuya carcasa 2 se I
asome, por arrida, una biela motriz 41 que es acclonada, de ma?

ners, no preqeniada, por el eje 8 en el que intervieme la palans'

través de una palanoa 43, compuesta de,materlal aislente y glg:;
jada en 42, .sobre el perno mévil 44 de un recipiente{defmando*;‘

nysitivo tensor. El reclpiente de mando.de vacio 45 estd alo]
do en una caroasa cerrada 46 de mntermal alslante que’ poeee su%.j
plemenhos 47 del tipo de apoyo medisnte los que. estd fljada a- {
la carcasa 2 de la diaposicién de impulsién 1. Se pueden ijarf‘
varies carcasas 46 de mqterial aielante, una al 1ado de la ot,i
a la disposioién de impulsidn 1, de modo que asi Be obtiene unfi
aparato de mando multipolar.v o {8
_ NOTA v

Descrita suficientemente la naturaleza del in— ?f

teren su principio fundamental. También se. hace ooustar qua elgfﬁ

giéndose por lo tanto & los beneficloa aue conceden loa Gonve-ﬂ»'
rios Internacipnaleq_en vigor, elendo lo que constituye la esag-
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|selto mediante fuerza de resorte, para el accionamiento a sul-

1tricamente girable ¥ porque poseen escotes'para alojar un per-

cia del referido invento y por lo que se solicita Patente de

Invencidén por 20 afios en Espaiia, sobre: PERFECCIONAMIENTOS BN
IFECANTSMOS DE MANDO A ?ALTO LEDIANTE FUERZA DE RESORTE; caracte
zandose por 16 siguiente:

1.~ Perfeccionamientos en mecanismos de mando a

tos de aparatos de mendo eléctricos, en ecpecial para aparatos
de mando de vaceid, caracterizados porque el movimiento ds ten~
sidfn del resorte y el movimiento de mandd a transmitir sobre
el punto de mando, se realiza por medio de piezas dimpuestas en
sentido mévil independientementes entre si y porque la fuerza '
de-resorte llega, después dc la tensidn, a actuar sobre la rie
ZE. aajudlcada al movimiento de mando.

2.~ Perfeccionamientos segﬁn la relv1ndlca016n 1,
crracterlzados porque les piezas adnudicadas al movimiento de

tenaldn v al movimiento de mando se disponen en sentido concég

no de arragtre unido con el resorte.

"3.- Perfeccionamientos segin la reivindicaeidn
2, csracterizados porque la ruede tensors estd proviata, en dig
tribucidén uniforme, de escotes y es accionable en direccidn de|
g.ro uniforme sin movimiento de recuperacién.

" 4,- Perfeccionamientos en mecanismos de mando a
stlto mediante fuepzé de resorte, tal y como queda sustancidl-

mente descrito en la presente Memoria y dibujos adjuntos.

Esta Memoris conste de 8 hojas esoritas a méquis

na por une so0la carsé.
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