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P A T E N T E
DE

I N V E N C I O N

a favor de CONSTRUCCIONES BALART, S .A ., entidad española, 

dom iciliada en C aste llar del V allés (Barcelona.), C alle  de 

Barcelona, sin  número, por "PERFECCIONAMIENTOS EN MECANIS­

MOS INTRODUCTORES DE BARRAS DE MASA PANIFICABLE PARA CAMA­

RAS DE FERMENTACION".

MEMORIA DESCRIPTIVA

Un tipo  conocido de cámaras de fermentación compren 

de un par de cadenas s in  f in , p arale las y  dispuestas a lo  la r  

go de un trayecto  de fermentación, entre la s  cuales se hallan 

sostenidos una se r ie  de cangilones acanalados y  dispuestos 

5. transvérsalmente y  esencialmente horizon tales. El transporta­

dor formado de esta  manera es accionado intermitentemente a 

pasos de cangilón, de forma que a cada parada uno de estos ú l­

timos queda situado en una estación  de carga, donde un meca­

nismo introductor o cargador le  entrega e l número de barras 

10. p revisto .



Existen diversas rea lizacio n es de mecanismos de es 

ta  c la se , por lo  general relativam ente so fistica d o s en e l 

sentido de que en los mismos se ha p revisto  disposiciones 

que permitan va ria r en cualquier momento deseado e l número 

de barras a entregar a los cangilones de la  cámara, de forma 

que su construcción es complicada y  e l coste de la  in s ta la ­

ción aumenta de forma correspondiente. En muchos casos, no 

obstante, es posib le prescindir de esta  fa ce ta  funcional, 

por ejemplo debido a que la  in sta la ció n  ha sido p revista  pa 

ra  manejar siempre, o durante largos periodos, un mismo t i ­

po de barras o piezas a cocer de otras formas; en estas oca­

siones e l mecanismo cargador puede ser diseñado de acuerdo 

con otras d ir e c tr ic e s , de manera que, siendo mucho más simple 

en construcción que lo s cargadores o introductores convencio­

nales, r e s u lta  apto para proporcionar con la  misma e f ic a c ia  

e l  funcionamiento buscado.

La presente invención tien e precisamente por obje­

to unos perfeccionamientos a p lica b les, para obtener la  sim­

p lif ic a c ió n  d e scrita , a lo s mecanismos usuales para la  a l i ­

mentación de cámaras de fermentación, y, más particularm ente, 

a lo s cargadores de la  clase  que comprenden una cadena trans 

portadora, p rovista  de un ramal p arale lo  a los cangilones de 

la  cámara de fermentación y adyacente a l cangilón que se en­

cuentra en la  estación o posición de carga, y  sobre la  cual 

se encuentra articu ladas una serie  de bandejas o scilan tes a l 

rededor de un e je  longitudinal respecto del ramal, medios pa 

ra  alimentar con barras la s  bandejas a. un extremo de la  cade 

na y  para desplazar ésta  h a c ia .e l extremo opuesto, y  medios
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para bascular hacia e l  cangilón todas la s  bandejas cargadas 

que se encuentran adyacentes a l mismo.

De acuerdo con lo s presentes perfeccionam ientos, 

la s  bandejas son mantenidas en la  posición horizontal de 

transporte mediante r o d illo s  seguidores que se apoyan contra 

una guia lon gitu d in al, dispuesta paralelamente a l ramal supe 

r io r  de la  cadena y  montada en d isp o sitivo s soporte que per­

miten su separación de dichos seguidores, estando dicha guia 

conectada con mecanismos de accionamiento para desplazarla 

entre dicha posición de retención y una posición en la  que 

lib e ra  la s  bandejas, para su vuelco sobre e l cangilón en po 

sició n  de carga, cuando se detecta  la  presencia de barras en 

todas la s  bandejas que se encuentran enfrentadas a dicho can 

g iló n .

De preferen cia  l a  gula longitudinal se prolonga, 

curso arrib a  en re la ció n  con e l sentido de desplazamiento 

de la  cadena transportadora, en una guia f i j a ,  que se extien  

de sobre a l menos parte del ramal in fe r io r  de la  misma y cu­

yo extremo presenta una rampa de entrada para devolver la s  

bandejas a la  posición de transporte.

El desplazamiento de la  gula movible puede ser rea 

lizado de muchas formas d is tin ta s , fácilm ente asequibles pa­

ra  e l  técnico en cada caso p a rticu la r  de ap licación . En una 

re a liza c ió n  preferida de lo s presentes perfeccionam ientos, 

la  indicada guia está  formada por una barra sostenida median­

te  brazos o scilan tes alrededor de un e je  horizontal y  parale­

lo  a l ramal superior de la  cadena del cargador, estando e l  e 

je  unido a su vez a uno de lo s extremos de un d isp o sitivo  ac
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cionador fluidodinámico que es gobernado por d isp ositivo s 

detectores de la  presencia de barras.

En algunos casos la s  bandejas en posición de car­

ga o tran sferen cia  pueden vo lcarse directamente encima del 

cangilón que se encuentra en la  posición de carga, pero de 

acuerdo con otra  c a r a c te r ís t ic a  de la  presente invención, 

la s  mismasse encuentran situadas por encima de dicho cangi­

lón y , entre ambos, se dispone un canalón de transferencia, 

en rampa hacia e l  mismo.

Los dibujos adjuntos muestran, a t itu lo  de ejemplo 

no lim ita tiv o  del alcance de la  presente invención y  en re­

presentaciones esquemáticas, una forma preferid a  de l le v a r la  

a la  p rá ctica .

En dichos dibujos: La fig u ra  1 es una v is ta  la te r a l 

alzada y p a rc ia l, de una in sta lació n  que comprende los pre­

sentes perfeccionam ientos, y  la  fig u ra  2 es una v is ta  fron­

t a l  alzada, del mecanismo cargador representado en la  fig u ­

ra  precedente.

La re fere n cia  - 1-  ind ica e l  extremo de entrada de ! 

una cámara de fermentación convencional, dentro de la  que 

un transportador formado por dos cadenas p aralelas -2 -, que 

sostienen cangilones acanalados transversales -3 -, conduce 

las  barras cargadas a lo  largo de un trayecto de fermentación, 

hasta una estación de descarga no representada. La referen­

c ia  - 4-  in d ica la  c in ta  de sa lid a  de una máquina formadora 

de barras - 5- ,  cuyo extremo de descarga queda situado adya­

cente a uno de lo s  lados de la  cámara como se aprecia más 

claramente en la s  fig u ra s .



En e l  ejemplo representado se supone que e l  cangi­

lón indicado con la  re feren cia  -3 a- es e l  que se encuentra 

en la  posición de carga, e inmediatamente encima del mismo, 

desplazado hacia fuera para perm itir su paso en la  rotación  

de la  cadena, se encuentra un canalón de tran sferen cia  -6 - 

que forma pendiente hacia dicho canalón y se extiende hacia 

fuera de la  cámara. Inmediatamente encima de este  canalón se 

encuentra e l  mecanismos cargador en e l que se ha incorporado 

lo s perfeccionamientos de la  invención.

El mecanismo cargador comprende una cadena de e s la  

bones articulados indicada con la  re feren cia  general -7 -  y 

tensada entre dos poleas extremas -8 - de manera que forma 

dos ramales, superior - 9-  e in fe r io r  -10 -; e l  ramal supe­

r io r  -9 - queda por encima de la  boca superior del canalón 

-6 - y  es p arale lo  a la  dirección longitudinal de lo s cangilo 

nes de la  cámara.

Toda la  longitud de la  cadena se h a lla  cubierta 

por una se r ie  de bandejas transportadoras - 1 1 - ,  cada una de 

la s  cuales está  articu lada a un eslabón correspondiente de 

la  cadena, mediante una b isagra -12 -, de manera que puede os 

c i la r  libremente, por su propio peso entre las  dos posiciones 

de carga y de tran sferen cia, respectivamente dibujadas con 

lin eas seguidas y de trazos en la  fig u ra  1.

Cada una de las  bandejas tiene un brazo - 13-  que 

sobresale longitudinalmente por su lado opuesto a la  cámara 

y termina en un ro d illo  loco -14 - a modo de seguidor de le ­

va. Alrededor de la  polea -8 - correspondiente a l extremo de 

carga, sobre e l  que desemboca la  c in ta  - 4-  de la  formadora
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de barras, se encuentra una guia f i j a  -1 5 - , dispuesta para 

actuar sobre lo s  r o d illo s  - 14— y  mantener la s  bandejas en 

la  posición de transporte, para lo  cual su extremo orienta­

do curso arriba  según e l  sentido de giro  de la  cadena, está 

provisto  de una rampa de entrada - 16- ;  su extremo opuesto 

se prolonga en forma r e c t i l ín e a  hasta la  posición donde las  

bandejas ya entran a enfrentarse con los cangilones de la  

cámara.

A continuación del extremo de sa lid a  de la  guia f i  

ja  -15 -  se encuentra una barra - 17-  que prolonga la  misma 

en toda la  anchura de la  cámara, pero con la  particu laridad 

de que esta  barra se h a lla  unida mediante dos brazos - 18-  

a un e je  - 19-  situado por debajo del conjunto. Este e je  es 

accionado para que e l  conjunto ocupe la s  dos posiciones de - 

funcionamiento representadas en la  fig u ra  1 , mediante un bra 

zo -20- que se extiende hacia abajo y está  articulado por

-2 1-  a l vástago -22- de un c ilin d ro  accionador neumático )
}

- 23- ,  a su vez articulado por - 24-  a la  pared de la  cámara }

- i -  i

El funcionamiento de la  in sta lació n  se deduce c ía  ' 

ramente de lo s datos fa c ilita d o s  anteriormente:

La máquina formadora, no representada, entrega con 

tinuamente, mediante la  c in ta  de sa lid a  -4 -, barras de masa 

- 5-  a l mecanismo cargador,que, según se d escrib irá  más adelan 

te , la s  entrega a su vez a lo s cangilones en posición de car 

ga - 3a- de la  cámara de fermentación - 1- .  ¡

La posición de funcionamiento normal del mecanismo 

cargador es la  dibujada con lin eas seguidas. Cada vez que u-



na barra - 5-* suministrada por la  c in ta  - 4-  cae sobre la  p ri 

mera bandeja - l i a -  del ramal superior - 9-  de la  cadena trans 

portadora, ésta  última e s . accionada un paso de bandeja en 

sentido horario respecto a la  fig u ra  2, de manera que todas 

la s  bandejas que se encuentran en este  ramal adelantan una 

posición hacia la  derecha. Para e l lo  una de la s  poleas -8 - 

está  conectada con un mecanismo de accionamiento convencional, 

gobernado por d isp ositivos de con tro l, por ejemplo optoelec- 

trónicos, que responden a la  presencia de una barra en dicha 

bandeja - l i a - .

A medida que la s  bandejas - 11-  van avanzando hacia ¡ 

la  derecha en e l  ramal superior - 9- ,  sus r o d illo s  - 14-  pasan 

de la  guia f i j a  -1 5 -  a la  barra movible -1 7 - , que se mantie­

ne en la  posición representada y , por tanto, no a fecta  a l 

desplazamiento de la s  bandejas cargadas.

Otro d isp ositivo  optoelectrónico no representado, 

montado en correspondencia de la  bandeja que se encuentra en 

la  última posición - l i b -  fren te a l canalón de transferencia  

-6 -, desencadena e l accionamiento de la s  válvu las de mando 

del accionador neumático - 23- ,  de manera que e l conjunto de 

la  barra móvil -1 7 -  se desplaza hasta la  posición de trans­

feren cia  - 17ar-. De esta  manera lo s  ro d illo s  de todas la s  ban 

dejas cargadas comprendidas entre las  posiciones -1 1c  y  11b- 

quedan lib re s  y  aquéllas basculan libremente como se aprecia 

en la  fig u ra  1 para vo lcar la s  barras contenidas a l cangilón 

- 3a- a través de la  canal de tran sferen cia  -6 -. Las barras 

cargadas de esta  manera empiezan e l  recorrido de fermentación 

por e l in te r io r  de la  cámara - 1 - .
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Las bandejas vacias progresan por e l  ramal in fe ­

r io r  - 10-  de la  cadena transportadora - 7-  hasta lle g a r  nue­

vamente a l extremo correspondiente a la  entrada de barras.

El r o d illo  - 14-  de cada úna de e l la s  tropieza con la  leva  

- 16-  y  es desviado hasta e l  in te r io r  del contorno de la  guia 

f i j a  -1 5 - , de manera que dichas bandejas ya quedan en la  po­

s ic ió n  sostenida, adecuada para r e c ib ir  nuevas barras* en cuan 

to entran en e l ramal superior - 9-  de la  cadena.

Es evidente que e l mecanismo descrito  se presta a 

diversas varian tes con structivas. Por ejemplo, e l accionador 

neumático - 23-  podría ser substitu ido por un d isp ositivo  mo­

to r de cualquier otra c la se ; la  tra y e cto ria  de desplazamien­

to de la  barra -1 7 -  también podría ser dispuesta de cualquier 

o tra  manera conveniente con la s  adecuadas modificaciones de 

d e ta lle .

Por lo  demás, serán independientes del alcance de 

la  presente invención lo s  d e ta lle s  constructivos y  demás ca­

r a c te r ís t ic a s  constructivas no esen cia les, empleados en la  

puesta en p rá ctica  de la  misma, por quedar todo e llo  compren 

dido dentro del marco de la s  sigu ien tes reivin d icacion es.

N O T A

Se re iv in d ica  como objeto de la  presente patente 

de invención:

1 . Perfeccionamientos en mecanismos introductores
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de barras de'masa p an ificab le  para cántaras de fermentación, 

del tipo  de lo s que comprenden una cadena transportadora 

que tien e un ramal paralelo  a lo s cangilones de la  cámara 

de fermentación y adyacente a l cangilón que se encuentra en 

5 . la  posición de carga, una se r ie  de bandejas articu ladas a la

cadena por e jes paralelos a dicho ramal, medios para alimen­

ta r  barras a la s  bandejas en uno de los extremos de la  cade­

na y para desplazar esta  última hacia e l extremo opuesto, y 

medios para bascular hacia e l cangilón todas las  bandejas 

10. que se encuentran cargadas adyacentes a l mismo, caracteriza

dos esencialmente por e l hecho de que las  bandejas son man­

tenidas en la  posición horizontal de transporte mediante ro 

d illo s  seguidores que se apoyan contra una guia longitudinal, 

dispuesta paralelamente al ramal superior de la  cadena y mon 

15. tada en d isp ositivo s soporte que permiten su separación de

dichos seguidores, estando la  mencionada guia conectada con 

mecanismos de accionamiento para desplazarla entre la  posi­

ción de retención y una posición en la  que lib e ra  la s  bande­

ja s , para su vuelco sobre e l  cangilón en posición de carga 

20. cuando se detecta la  presencia de barras en todas la s  bande­

jas que se encuentran enfrentadas a dicho cangilón.

2 . Perfeccionamientos en mecanismos introductores 

de barras de masa p an ificab le  para cámaras de fermentación, 

de acuerdo con la  reivin d icación  1 , caracterizados esen cia l-  

25. mente por e l  hecho de que la  guia longitudinal se prolonga,

curso arriba respecto al sentido de desplazamiento de la  ca 

d.ena transportadora, en una guia f i j a  que se extiende sobre 

al menos parte del ramal in fe r io r  de la  misma y cuyo extremo
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presenta una rampa de entrada para devolver la s  bandejas a 

la  posición de transporte.

- 3 . Perfeccionamientos en mecanismos introductores

de barras de masa p an ificab le  par-a cámaras de fermentación, 

de acuerdo con la  reivin d icación  1 , caracterizados esen cial­

mente por e l  hecho de que la  guia movible está  formada por 

una barra sostenida mediante brazos oscilan tes alrededor de 

un e je  horizontal y paralelo  a l ramal superior de la  cadena 

del cargador, estando a l menos uno de dichos brazos unido a 

su vez a uno de lo s extremos de un d isp o sitivo  accionador 

fluidodinámico que es gobernado por medio de control que res 

ponden a la  presencia de barras en todas la s  bandejas en po 

s ic ió n  de tran sferen cia  sobre e l  cangilón.

4 . Perfeccionamientos en mecanismos introductores 

de barras de masa p an ificab le  para cámaras de fermentación, 

de acuerdo con la  reivin d icación  1 , caracterizado esen cial­

mente por e l  hecho de disponer un canalón de tran sferen cia, 

que forma pendiente hacia e l  cangilón en posición de carga, 

entre este  último y las  bandejas del ramal superior de la  ca 

dena transportadora.

5 . Perfeccionamientos en mecanismos introductores 

de barras de masa p an ificab le  para cámaras de fermentación.

Todo e llo  según queda d escrito  en la  presente me­

moria y resumido en la s  reivin dicacion es contenidas a l f i ­

nal de la  misma, establecidas de acuerdo con e l  a rticu lo  100 

del vigente Estatuto sobre Propiedad In du strial y  que compren 

den en conjunto once hojas fo lia d a s , e sc r ita s  a máquina por 

una so la 'd e  sus caras.



Barcelona, 13 de agosto de 1.975
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