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El p resen te  invento concierne áe una mane- ' 
ra  general a l  mando en ro tac ió n  3e lo s  órganos auxi­
l i a r e s  que equipan de manera usual' a un vehículo auto­
móvil en l a  proximidad del motor del mismo, para e l  ' 
se rv ic io  de es te  motor, o para e l  se rv ic io  de equipos 
complementarios.

Se t r a t a  por ejemplo del a lte rn ad o r empleado 
para l a  recarga s is tem á tica  da l a  b a te r ía  del v e h íc u ­
lo ; puede t r a ta r s e  igualmente de l a  bomba para agua 
p re v is ta  con e l  f in  de asegurar una c ircu lac ió n  del 
agua de re fr ig e ra c ió n  del motor, o también d e l v en ti­
lad o r p rev is to  igualmente para asegurar, por c ir c u la -  - 
ción de a i r e ,  una re fr ig e ra c ió n  de dicho motor.

De una manera general es bien sabido que 
para aprovechar d e l mejor modo ta le s  órganos a u x il ia ­
re s  y favo recer la  la rg a  duración en uso, es in te re ­
sante que, en se rv ic io , su velocidad de ro tac ió n  sea ' 
constan te .

Así es como, tra tándose más particularm ente 
del a lte rn ad o r, ya se ha propuesto asegurar una e s ta ­
b il iz a c ió n  por lo  menos r e la t iv a  de l a  velocidad de 
t a l  a lte rn ad o r asegurando su mando en ro tac ió n  por 
procedim ientos mecánicos que comprenden un variador 
de velocidad contro lada por cen trifu g ac ión .

El presente invento tie n e  como objeto un
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conjunto de tra c c ió n  que comprende un variador de 
velocidad de re a liz a c ió n  sim ple, e f icaz  y económi- ' 
ca.

De manera más exacta , e l  p resente invento ; 
tien e  como objeto  un conjunto de tra c c ió n  para un ó r-  ^; 
gano a u x i l ia r  que equipa a un.vehículo automóvil en - 
l a  proximidad del motor d e l mismo, en p a r t ic u la r  un - 
a lte rn ad o r d e l tip o  que comprende, en tre  un árbo l ' '
p ropulsor, formado en l a  p rá c tic a  por e l  árbo l de sá - ' 
l id a  de dicho motor, y un árbo l propulsado que go­
b ierna en ro tac ió n  a dicho órgano a u x i l ia r ,  una t r a n s -  . 
misión con re lac ió n  de transm isión  v ariab le  que pone 
en marcha a un variado r de velocidad que comprende 
una correa que es hecha pasar en bucle s in  f i n  sobró 
dos po leas, una propulsora y o tra  propulsada, formada ' 
cada una de e l la s  por dos d iscos que son soportados 
por un mismo árbo l y son so lid a r io s  en ro tac ió n  con 
e l  mismo, y uno de lo s  cuales, denominado en lo que 
ai^ue disco móvil, es capaz de moverse axialmente con. . 
respecto a l  o tro , denominado en lo  que sigue disco 
f i j o ,  bajo e l mando de medios sen sib les  a l a  v e lo c i-  ; 
dad cen trífu g a  y bajo e l  co n tro l de medios e lá s t ic o s  
de recuperación, estando unido e l  disco móvil de una 
de uales poleas periféricam ente con una p ieza e l á s t i -  _. 
enmonte dei'ormable en sentido a x ia l que e s tá  enchave-
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tad a  en ro tac ió n  sobre e l  árbo l portaóor áe áicho d is -

á isco  móvil, constituyendo dicha p ieza elásticam ente 
deformable por una parte  dichos medios e lá s t ic o s  de 
recuperación asociados con e l disco móvil y, por o tra  
p a r te , y a l  menos para una porción de l a  misma, dichos 
medios sen s ib le s  a l a  velocidad cen trífu g a , c a ra c te r i-  ' 
zado porque con a l menos una de la s  poleas de t a l  va- - -1 
r ia d o r  de velocidad e s tá  asociado un manguito de api-.' 
lam iente adaptado a l  extremo del árbo l que lo  sopo rta ,, 
apretando dicho manguito de apilam iento contra un man­
gu ito  de apoyo a l  disco f i jo  de dicha polea y estando 
so lid arizado  en ro tac ió n  con dicho árbo l por una e sp i­
ga que so lid a r iz a  igualmente en ro tac ió n  con este  ú l t i ­
mo a dicho disco f i j o  y a dicho manguito de apoyo, so­
portando además dicho manguito de apilam iento por una 
p a r te , p eriféricam en te , e l  disco móvil, preferentem ente, 
con in te rp o s ic ió n  de un co jin e te  au to lu b rif ic a n te  y, 
por o tra  p a r te , axialm cnte, una copela que es so lid a r ia  
en ro tac ió n  con ó l y cuyo borde p e r ifé r ic o  comprende a l  
menos una prolongación sensiblemente ax ia l en ap lic a ­
ción con dicha pieza elásticam ente deformable para so­
l id a r iz a r  en ro tac ió n  a é s ta  con dicho manguito do ap i­
lam iento y por lo  tan to  con dicho á rb o l.

co, para so lid a riza c io n  en ro tac ió n  con és te  dé dicho

G racias a l a  d isposic ión  que constituye e l
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objeto á e l invento, la s  p iezas c o n s ti tu tiv a s  d e l varia-:. :, j'-ü' 
dor de velocidad, y más particu larm ente lo s  d iscos de 
la s  poleas que comprende es te  últim o, pueden s e r  pro3u-*''..;J^ 
cidas con fa c il id a d  y de una manera económica.a base'de ' 
chapa.

Las c a ra c te r ís t ic a s  y v en ta jas  del invento 
se deducirán además de l a  descripc ión  que va a segu ir, - ' .  - 
a t í t u lo  de ejemplo, haciendo re fe re n c ia 'a  lo s  dibujos 
esquemáticos anejos, en lo s  cuales: ;

La f ig u ra  1 es una v is ta  en alzado de un con­
junto de tra c c ió n  según e l  .invento; - . v *

La f ig u ra  2 es una v is ta  en p lan ta , con sác- . á á 
ción a x ia l lo c a l, de e s te  conjunto de tra c c ió n ; f f

Las f ig u ra s  3 y 4 son v is ta s  a mayor esca la  
de la s  v is ta s  p a rc ia le s  en sección según, re sp e c tiv a -  ' 
monte, la s  l ín e a s  111-111 y IV-IV de l a  f ig u ra  1; - u

La f ig u ra  5 es una v is ta  en p lan ta  d e l d ia fra g -  . , 
ma que equipa a l  variado r de velocidad empleado en* e s -  
te  conjunto de tra cc ió n ;

La f ig u ra  6 es una v is ta  en sección a x ia l de .1'' y 
e s te  diafragma según l a  l ín e a  VI-VI de l a  f ig u ra  5; ' * " *;

La f ig u ra  7 es un diagrajna que i l u s t r a  e l  -
funcionamiento del conjunto de tra c c ió n  según el- inven- 
to ; - " * '

Las f ig u ra s  8, 9 y 10 son v is ta s  p a rc ia le s  -; :
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' ' ' . ! 's im ila re s  a l a  f ig u ra  6 y conciernen cada una-.respec-^-?j-.^,7 
tivam ente a una v arian te  de re a liz ac ió n ; - .

La f ig u ra  11 es una v is ta  p a rc ia l análoga 
l a  f ig u ra  5 y concierne a o tra  varian te  de r e a l iz a - .  -  '
cron

La f ig u ra  12 es una v is ta  de uno de lo s - .d ie -y ^ g ?  
eos de una de la s  poleas del v ariado r de v e lo c id ad ! 
eütpleado en e l  conjunto de tra c c ió n  según e l  invento , 
según una forma p a r t ic u la r  de re a liz a c ió n  de es te  ó is -
co:

La f ig u ra  13 es una v is ta  p a rc ia l en p lan ta
del disco representado en l a  f ig u ra  12$ .. . "  -

.í.--

.r -
La f ig u ra  14 es una v is ta  esquematlca.'eR,á l -

zado de una v arian te  dá re a liz a c ió n  del conjunto de
trao o io n  según e l invento; e-

La f ig u ra  15 es una v is ta  análoga a "la  
fa  14 y concierne a o tra  v arian te  de reálií¡¿ólon;

.. 4

;

La f ig u ra  16 os un bloque diagrama'que._ I lu s ­
t r a  e l  funcionamiento de la  v arian te  de r e a l i z a c i ó n ' 
represen tada en l a  f ig u ra  15; '

La f ig u ra  17 es una v is ta  en sección a x ia l -
de o tra  varian te  de re a liz a c ió n  del conjunto.'de, tra c - -  ' 
c ión  de acuerdo con e l  invento , según l a  l ín e a  XVII- -. t . 
-XVII de l a  f ig u ra  16; ' .

La f ig u ra  18 e s , en su mitad izq u ie rd a , una .



v is ta  tra n sv e rsa l cié e s te  conjunto de tra cc ió n , según 
l a  lín e a  G-G de la  f ig u ra  17, y en su mitad derecha, 
una v is ta  tra n sv e rsa l en sección de este  conjunto, se­
gún l a  l ín e a  ro ta  D-D de l a  f ig u ra  17*

5 Las f ig u ra s  1 a 7 conciernen más p a r t ic u la r -  .
mente a l a  ap licac ió n  del invento para l a  tra c c ió n  de * 
un a lte rn ad o r, a t í t u lo  p r in c ip a l, a p a r t i r  del árbol 
de sa lid a  del motor de un vehículo , a s í  como conjunta­
mente, pero a t í t u lo  complementario, para l a  tra c c ió n  

10 de l a  bomba para agua y del v en tilad o r que es tán  usual­
mente asociados con uno de t a le s  motores.

En la s  f ig u ra s  1 y 2 se ha representado e s ­
quemáticamente en 10 e l  motor d e l vehículo, en 11 su 
árbo l de sa lid a  y en 12 e l  a lte rn ad o r que ha de se r  mo- 

15 vido a p a r t i r  del árbo l 11, formando e s te  árbo l 1 i ,a
t a l  respecto un árbol p ropu lso r,m ien tras que e l  árbo l 
13 del a lte rn ad o r 12 forma un árbo l propulsado.

En e l  ejemplo representado e l  a lte rn a d o r je s tá  
soportado por una p la tin a  15 que e s tá  montada da mane- 

$0 ra  p ivotab le alrededor de un pivote 16 so lid a rio  del .
b as tid o r del conjunto y que puede se r bloqueada en posi­
ción sobre es te  b as tid o r por un d isp o sitiv o  de enclava- 
mienro por botonera lo .

Una transm isión, que ha recib ido  l a  re fe re n - 
25 c ia  general 2ú, o stá  d ispuesta  en tre  e l  árbo l motor 11
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y e l  árbo l 13 del a lte rn ad o r 12.
Según l a  to rn a  de re a liz a c ió n  representada 

en la s  f ig u ra s  1 a 7, e s ta  transm isión  comprende la  
combinación de un elemento de transm isión  con re lac ió n  
f i j a  21 y de un elemento de transm isión  con re lac ió n  
variab le  22.

Desde e l  árbol motor 11, que forma e l  árbol 
propulsor, basta  e l  árbol 13 del a lte rn ad o r 12, que 
forma e l  árbo l propulsado, e l  elemento de transm isión . 
con re la c ió n  f i j a  21 in te rv ien e  en e l  ejemplo rep re ­
sentado aguas a r r ib a  del elemento de transm isión  con 
re la c ió n  v ariab le  22. ' '

El elemento de transm isión  con re la c ió n  f i ­
ja  21 e s tá  formado ce una to re ra  general por dos órga­
nos ro ta to r io s  interm edios de diám etros d ife re n te s  ap­
to s  para asegurar una re lac ió n  de transm isión  superio r 
a ano y próxima a dos por ejemplo, t a l  como se rep re­
sen ta , siendo en e s te  caso e l  diámetro d e l órgano ro­
ta to r io  aguas a r r ib a  e l  doble del diámetro d e l  órgano 
ro ta to r io  aguas abajo .

En e l  ejemplo representado esto s órganos 
ro ta to r io s  e s tán  co n stitu id o s en l a  parte  aguas a r r i ­
ba, por una polca 24 cnchavetada en ro tac ió n  sobre e l 
árbo l ¿!e s a lid a  11 del motor, y en l a  parte  aguas abajo 
por una polea 25 eucnavctada en ro tac ió n  sobre un árbol

POOB
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26 montado *de manera capaz de g ir a r  sobre l a - p l a t i n a - -- 
1^ que soporta a l  a lte rn ad o r 12 p ara le lam en te .a l á rb o l ' 
I j  de é s te , y una correa 2b es hecha pasar en bucle s in  
f in  sobre e s ta s  poleas 24 y 25.

En e l  ejemplo representado , e s ta  co rrea  28 
pasa igualmente sobre una polea 29 cuyo diámetro e s  : -
próximo a l  de l a  polca 24 enchavetada sobre e l  árbo l 
motor 11 y que a su vez e s tá  enchavetada sobre un árbo l 
30 que asegura l a  tra cc ió n , por una p a r te , de un v e n - . : 
t i l a d o r  31 y, por o tra  p a rte , de una bomba para agua
32. *

El elemento de transm isión  con re la c ió n  va­
r ia b le  22 e s tá  constitu ido  conjuntamente por un y a -.. 
r ia d o r soportado por l a  p la t in a  15 que so p o rta .ig u a l­
mente a l  a lte rn ad o r 12. - -

Este variador comprende de manera usual-una :.' 
polea propulsora 34 y una polea propulsada 35? y M bre 
e s ta s  poleas se hace pasar en bucle s in  f in  una correa
36. . . .

. tLa polca propulsora 34 del variador 22 que ;- 
constituye un elemento de transm isión  con re la c ió n  " '-'b 
variab le  e s tá  enchavetada sobre e l árbo l 2 6 -que so p o r- -
ta  l a  polea 25 del elemento de transm isión  con r e ía -  . 
ción f i j a  21 asociado.

Conjuntamente, l a  polea propulsada 35 de es-;

QUAUTY
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te  variacior esuá enchavetada en ro tac ión  sobre e l  á r ­
bol 13 óel a lte rn ad o r 12.

Do manera en s í  conocióa cada una de e s ta s  
polcas 34) 35 e s tá  formada por dos d iscos, uno de lo s  
cuales, denominado disco móvil, es capaz de moverse. . 
axialmente con respecto  a l  o tro , denominado disco 
f i j o ,  bajo e l  mando de medios sen sib le s  a la  v e lo c i­
dad cen trífu g a  y bajo e l  co n tro l de medios e lá s t ic o s  
de recuperación. ' .

Tal como se puede ver mejor en l a  f ig u ra  3 ' 
l a  polea propulsada 35 del v ariado r 22 comprende así- 
un disco f i j o  37, que es axialm ente e l  más próximo a l  
a lte rn ad o r 12, y un disco móvil 38, que e s  axialmente 
e l  más ale jado  de e s te  a lte rn a d o r. 4

En l a  p rá c tic a , en e l  ejemplo representado, 
un manguito de ap i1a lie n to  44 e s tá  adaptado en e3 'ex ­
tremo del árbo l 13 del a lte rn ad o r 12, con ayuda'-de 
un to r n i l lo  41 que a tra v ie sa  e l  paso a x ia l 42 de es te  
manguito de afilam ien to  y que e s tá  a to rn illa d o  en una 
perfo rac ió n  a x ia l  a te rra ja d a  42 p rac ticad a  e n e l  ex­
tremo del árbo l 13.

El manguito de apilaadento  40 a p r ie ta  con­
t r a  un manguito ae apoyo 45 a l  disco f i j o  31, so lid a ­
rizando una chaveta 46 en ro tac ió n  a l  árbo l 13, a l . 
manguito de apilam iento 40, a l  manguito de apoyo 45 y 
a l  disco f i j o  37.
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dieco f i jo  37 e s tá  formado en e l  ejem plo ,:;-' 
representado por ana pared plana de contorno c ir c u la r  
47, que se extiende sensiblem ente en sentido  rad ia l,.. , 
y por una pared troncocónica 48 que, en su p e r i f e r ia  
ex terna, e s tá  so lid a rizad a  con l a  pared plana 47, por 
ejemplo mediante pernos 49, y .que, en su p e r i f e r ia  in ­
te rn a , se prolonga, en d irecc ió n  a l a  pared .p lana 47, 
por un casq u illo  50 que term ina en un rep liegue ra d ia l  
51 en contacto con dicha pared p lana 47-, eatando"d i - '?. ::t;,
ríg id o  e s te  repliegue hacia e l  árbo l 13- ... , ^

Sobre l a  cara d o rsa l de su pared p la n a -47, /  -
e l  disco f i jo  37 l le v a  unas a le ta s  de v e n tila c ió n  .53 - r
que se ex tienden  hasta  l a  proximidad a l  a lte rn ad o r .
12.  ' - 

El manguito de apilam iento 40 soporta pe- 
r i f e  ricamente a l  disco móvil 38 con in te rp o s ic ió n , 
en e l  ejemplo representado , de un co jin e te  a u to lú b ri-  
f ic a n te  55* ' - * "...''4.-;-'-;;,,

En e l  ejemplo representado , e l  disco-'-mó-vii 
38 p resen ta , en fre n te  de la  pared troncocónica 48' . - .
del disco f i j o  37, una pared troncocónica 56 que, en 
¡=u p e r i f e r ia  ex terna, p resen ta  a c ie r to s  in te rv a lo s  . . 
unos dedos o s a lie n te s  57, cuyo papel aparecerá se - ' 3 
guidamente, y que, en su p e r i f e r ia  in te rn a , se prolon­
ga por un casq u illo  58.

-  11 -
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Por e s te  caequ illo  58, e l disco móvil 38 es-, 
t á  encajado de modo forzado sobre e l  co jin e te  au to lu - 
b r if ic a n te  55- .. . *

Con e l  disco móvil 38 e s tá  asociada una - -i 
p ieza anu la r de tra c c ió n  60, denoEánada en lo . que si-;, 
gue diafragm a. ^

Tal diafragma 60, v is ib le  aisladamente en '" ; 
l a s  f ig u ra s  5 y 6, comprende un p a rte  p e r if é r ic a  61 4 
normalmente troncocónica y elásticam ente, deformable . 
a l a  manera de una arandela B e lle v il le , y una parte 
c e n tra l fragmentada en dedos sensib lem ente-radiaíéa '. .' 
62 separados dos a dos por hendiduras 63 sensiblem én-' 
te  ra d ia le s . . - -.y-.u*'

En su p e r i f e r ia  ex terna l a  parte  p e r if é r ic a  
61 del diafragma 60 p resen ta  a in te rv a lo s  unas esco­
tad u ras  64 en la s  cuales es tén  ap licados la s  salien*". 
to s  57 q^e p resen ta  periféricam ente e l  disco móvil 
38.

El disco móvil 38 es de es te  modo so lid a rio  
en ro tac ió n  con e l  diafragma 60 por lo s  medios de ap li 
oación complementarios que constituyen  conjuntamente 
lo s  sa l ie n te s  57 de es te  disco móvil y la s  escotadu­
ra s  64 de e s te  diafragma.

La parte  p e r if é r ic a  61 del diafragma 60 es­
t á  además fragmentada por unas hendiduras 65 que se
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extienden* de manera sensiblemente ra d ia l ,  a p a r t i r  de 
su p e r if e r ia  ex terna, en tre  la s  hendiduras 63 que se­
paran dos a dos a lo s  dedos ra d ia le s  62 asociados.

Una copela 66 e s tá  adaptada en e l  extremo 
del manguito de a jilam ien to  40, por e l  to r n i l lo  41 
que so lid a r iz a  a e s te  último con e l  árbo l 13 del a l ­
ternador 12. - '

E sta copela 66 p resen ta  en su zona ra d ia l  
una porción embutida sensiblem ente r a d ia l  67 que es­
t á  ap licada en una ranura sensiblemente r a d ia l  68 
que p resen ta a e s te  e fec to  e l  manguito 3e apilam ien- 
to  40, lo  cual so lid a r iz a  a e s te  últim o, y por lo" 
tan to  a l  árbol 1 3 ,con e s ta  copela 66.

A lo  largo  de su borde p e r ifé r ic o  e s ta  co­
pela  6o p resen ta además, a c ie r to s  in te rv a lo s , unas 
prolongaciones sensiblemente ax ia le s  69 aplicadas, ca­
da tr.a de- o 13as en tre  dos dedos ra d ia le s  62 d e l, * -  
diafragma 60. . J

R esulta de e l lo  que e s te  diafragma 60, y 
mediante e l  mismo e l  disco móvil 38, es tán  s o l i d a r i - . 
zadoa en ro tac ió n  con la  copela 66 y por lo  ta n to , 
mediante é s ta  y mediante e l  manguito de apilam iento -
4'0 , con e l  árbol 13 del a lte rn a d o r 12.

La co n stituc ió n  de l a  polea propulsora 34
del variador 22 os análoga a l a  de l a  polea propulsa-

-  13
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da 35 d e s c r ita  anteriorm ente, pero con l a  d ife ren c ia  - ' 
do que e l  disco f i j o  37 de e s ta  polea propulsora 34 \
no comprende ninguna a le ta  de v en tila c ió n . *; / l

I\'o obstan te , t a l  como más a r r ib a ,-u n  
diafragma 60 e s tá  asociado con su disco móvil 38. /

Tal como es f á c i l  dê  comprender, . t a l  _di'afrag-;--i' . 
ma constituye para t a l  disco móvil unos medios elás--;. 
t ic o s  do recuperación de s o lic i ta c ió n  hacia 'una posi-á .-- ' 
ción de reposo con la  cual, t a l  como se- rep resen ta  /ár­
da tra z o s  llen o s  en l a  f ig u ra  4 en lo.que concia m e / a ' áf - - 
la  polca propulsora 34, y de tra zo s  interrum pidos e n '/  ^  - 
l a  f ig u ra  3 en lo  que concierne a l a  polea p ro p u lsa - .- - . - ' '  
da 35} e l  disco móvil 38 ocupa su posic ión  más p ró x i- * .á.
ma axialmonte a l  disco f i j o  37 asociado. . . „- . '  ̂ . . . .  -  . '"  -

Conjuntamente lo s  dedos ra d ia le s  d e .ta l .  ', 
diafragma 6C constituyen  a l  mCnos en p a r te , para él*. , - : 
d isco móvil 36 asociado, unos medios sen sib le s* a ;la  . ; .:. . 
velooidad cen trifu g a , teniendo e s to s  dedos ra d ia le s ,- 
curante l a  ro tac ió n  del diafragm a, tendencia a l le v a r  
a e s te  a una confiauración t a l  como l a  que se rep re­
sen ta  en tra z o s  interrum pidos en la s  f ig u ra s  3 y 4. . -' - -

En l a  p rá c tic a , l a  carga e lá s t ic a  del i.
diafragma 60 asociado con l a  polea propulsora 34 es . 
su p erio r a l a  d e l diafragma 60 asociado con l a  polea 
propulsada 35 de manera que, en reposo, e l  disco móvil

14



38 de l a  polca propulsora 34 ocupe efectivam ente s u - ' .
posic ión  de reposo axialm ente próxima a l  d isco f i jo  
37 asociado, t a l  como se rep resen ta  en l a  f ig u r a .4, / 
m ientras que, teniendo en cuenta e l  estado de e q u il i ­
b rio  que adopta necesariam ente l a  correa 36 en tre  la s  
poleas 34 y 35.por razón de su longitud  d esa rro llad a
inm utable, e l  disco móvil 35 de l a  polea propulsada - 
35 ocupa, para e s ta  posic ión  de reposo, su posición^ 
más a le jad a  axialmente del disco f i j o  37 asociado, 
en contra de lo s  medios e lá s t ic o s  de recuperación 
que constituye e l  diafragma 60 correspondiente.*.'** ;

* Tal variado r de velocidad 22 puede e s ta r  es­
tab lec id o  fácilm ente de manera t a l  que, para l a  p o s i - i  
ción de reposo represen tada en la s  f ig u ra s  3 y '4,- 
asegurs una re lac ió n  de transm isión  su p erio r a uno 
y por ejemplo igual' a dos en tre  e l  árbo l 26 de Qq pe- - 
le a  prepulaora 34 y e l  árbol 13 dé au pelea propulsa^ *-' 
da 35, ooaeavváaáoaa idénticam ente ca ta  re la c ió n  '.Re­
transm isión  hasta  que la  velocidad de ro tac ió n 'd e l; ' 
árbol motor 11 alcance un v a lo r determinado correspon­
d ien te a l régimen denominado de r a le n t i ,  (marcha en 
vacío), o de r a le n t i  acelerado de e s te  motor, d e l o r­
den de 1.000 vueltas/m inuto por ejemplo, y que más . 
a l l á  de e s ta  velocidad asegure una re lao ió n  de tra n s ­
misión que v aría  regularmente en tre  l a  precedente-y .
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una re la c ió n  óe transm isión  mínima in fe r io r  a uno e ; 
ig u a l a 0 ,5  por ejemplo, alcanzándose e s ta  re lac ió n  
mínima para una velocidad de ro tac ió n  del árbol.mo­
to r  11 que corresponda a l  régimen normal d e 'ro ta c ió n  - 
de e s te  motor, por ejemplo 6.0C0 vueltas/m inuto. "

Para ta le s  re lac io n es de transm isión  la s  
dos poleas, propulsora y propulsada, del variador'22  
pueden te n e r  ventajosamente un mismo diámetro, t a l  
Como se rep resen ta , y ambas pueden te n e r  una ocupa­
ción moderada de espacio.

El diafragma de funcionamiento del conjunto 
de tra cc ió n  producido de es te  modo se rep resen ta  en 
tra zo s  re sa ltad o s  en e l  diafragma de l a  f ig u ra  7, en 
e l  cual e s tá  representada en absc isas l a  velocidad de 
ro tac ió n  del árbo l 11 d e l motor 10, que forma e l  ' 
árbo l p ropulsor, y en ordenadas l a  velocidad de ro ta ­
ción Kg ó<33, árbo l 13 del a lte rn ad o r 12 que forma e l 
árbo l propulsado.

Al comienzo de la  ro tac ió n  del árbo l 11, y 
durante una prim era fa se , denominada fase  de puesta 
en régimen de velocidad, l a  re lao io n  de transm isión  
R. en tre  la s  velocioades Kg y es ig u a l a l  producto 
de l a  re la c ió n  f i j a  debida a la s  poleas- 24 y 25 y de 
l a  re lac ió n , igualmente f i j a ,  debida en e s te  caso a l  
variado r 22, que todav ía no in te rv ien e  para e fec tu a r

-  16 --



variación-de velocioad.
En e l  ejemplo numérico que se considera an­

teriorm en te, e s ta  re lac ió n  E es por lo  tan to  ig u a l a 
4 a todo lo  largo  de e s ta  fase de puesta en regimen 
de velocidad que se prolonga hasta  que l a  velocidad
H del árbo l 11 alcalice e l  v a lo r correspondiente a l  1
r a le n t i  del motor, que se supone anteriorm ente es ig u a l 
a l.Ouu vueltas/m inuto .

l a  ev .l^o ián  de l a  velocidad Ng del árbol 
del a lte rn ad o r 12 en función de l a  velocidad del 
árbol del motor e s tá  represen tada por lo  tan to  en e l 
Cú¡.rso de e s ta  fase  de puesta en régimen de velocidad, 
por una re c ta  D. de pendiente ig u a l a 4 en e l  ejemplo 
numérico considerado.

Comienza seguidamente una segunda fase^ de­
nominada de régimen normal, en e l  curso de l a  cual 
in te rv ien e  e l variador 22, disminuyendo la  r e la c ió n /  ' / .  
de transm isión  debida a és te  a todo lo  largo  de q s ta  
fa se , desde su v a lo r máximo h asta  su va lo r mínimo.

Por e s ta  razón, l a  re lac ió n  de transm isión  
g lobal del elemento de tra c c ió n  según e l  invento d is ­
minuye a su vez regularmente a todo lo  largo  de e s ta  
fase de régimen normal, de manera que la  velocidad.Mg 
del árbol 13 del a lte rn ad o r 12 permanezca sensiblemen­
te  ig u a l o no crezca más que débilm ente, pero de mane-

-  17 -
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ra  re g u la r. : -  .. ,  ̂ ,
En l a  p rá c tic a , en e l  ejemplo numérico con- ..!j   ̂

siderado , l a  evolución de l a  velocidad Ng del a l t e r n a - - ' r , 
dor en función de l a  velocidad N del á rb o l.d e l motor¡ - -
en e l  curso de e s ta  fase  de régimen normal .e s tá /re p re - ' f ;.? 
sentada por una re c ta  Dg cíe pendiente ig u a l a 0,4*.':-.'.;./-''^!;'-;'-' 

Si l a  velocidad del árbo l del motor sobre- 
pasa e l v a lo r máximo p rev is to  para e l  régimen j h ó r n ^ : . ' ^ - 
mencionado an terio rm en te , 6.000 vueltas/m inúto en '..e l^ '^ í^ j^ ' * 
ejemplo numérico im plicado, comienza seguidamente _una- 
te rc e ra  fa se , denominada de aobrearégimen, en dóndé_ 
re lac ió n  dé. transm isión  asegurada por e l  yarladér,.perr-jy  
maneoe constante e ig u a l a 0^5< ' - Y'.

A continuación, l a  re la c ió n  de tiansm isión t: 
asegurada globalmente por e l  conjunto de tra c c ió n 'se ^  
gán é l  invento permanece por au lado tambíán. c o a ^ ^ e  
en e l  curso de e s ta  fase de sobrerrégim en y \e s ..IguéA'íS* 
a 1 en e l  ejemplo numérico im plicado.

La evolución de l a  velocidad Ng del al'terna-%'':^('^ 
dor en función de l a  velocidad del árbo l del-m otor 
es por lo  tan to  representada entonces por una re c ta  ' ^
de pendiente ig u a l a 1 en e l  ejemplo numérico im p lica- 
do. J-

No o bstan te , e s te  ejemplo numérico no deba . .  
se r  considerado de ningún modo como lim ita tiv o  d e l in -
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vento
Por e l  co n tra rio , les ensayos muestran que ; 

un conjunto de tra c c ió n  según e l  invento proporciona . 
re su ltad o s s a t is f a c to r io s  también s i  l a  curva tie n e  
una pendiente comprendida en tre  3 y 8 durante l a  fase  
de puesta en régimen de velocidad, en tre  0 y 0 ,5  duran­
te  l a  fase de régimen normal, y en tre  1 y 2 ,5  entre*' 
l a  fase de sobrerrégimen.

La zona correspondiente de lo s 'v a lo re s  de la* 
velocidad Ng del árbo l del a lte rn ad o r en función de l a  
velocidad del árbo l del motor ha sido delim itada .en  
tra zo s  f in o s  sobre e l diagrama de l a  f ig u ra  7 y ha s i ­
do rayada. " ,  ."r-**

Para acentuar l a  se n sib ilid ad  del diafragma . 
60 de l a  polea propulsada 34 é s ta  p re v is to , seg ú n 'e l 
invento , f i j a r  unas mazarotas 70 sobre cada uno 'de -sus 
dados ra d ia le s  62, t a l  como se rep resen ta  en l a 'f ig h r a  
8. . \  .

Tales mazarotas es tán  destinadas a asegurar 
de un c ie r to  modo un gobierno de l a  velocidad de ro ta ­
ción a p a r t i r  de l a  cual comienza a in te rv e n ir  e l  va- 
r ia d o r 22.

Según la  varian te  i lu s tra d a  por l a  f ig u ra  9) 
lo s  dedos ra d ia le s  62 del diafragma 60 de l a  polea pro­
pu lso ra  34 tien e n , con e l  mismo f in ,  a l menos una p a rte
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de su. extremo l ib re  curvada sobre s í  misma de manera 
sensiblemente p a ra le la  a l  e je  d e l diafragma.

Tal como se rep resen ta , e s ta  parte  72 curvada'.'-;'/;'; 
sobre s í  misma de es te  modo, puede re s u l ta r  de un .cor-'; ' - ^

5 te  73 p racticado  en cada dedo ra d ia l  62 im plicado. .
Según l a  varian te  de re a liz a c ió n  i lu s tra d a '. '  ̂ . 

en l a  f ig u ra  10, l a  p a rte  curvada sobre s í  misma 72 ¡* ; - .
de este  modo, de un dedo ra d ia l  62 e s tá  p ro v is ta  de 
una mazarota 74. -

10 Bien entendido pueden preverse d isposic iones
sim ila res  para e l  diafragma 60 asociado con l a  polea '

. propulsada 35 del variado r 32, pero en és te  caso la s  ; T -
mazarotas o elementos análogos correspondientes asegu- h 
ran , no e l  gobierno de l a  velocidad a p a r t i r  de l a  cual - r

15 in te rv ien e  e s te  V ariador, sino l a  regu lación  de e s ta
velocidad . - .

La f ig u ra  11 i l u s t r a  una varian te  de r o a l i -  4 
zación de un diafragma 60, según l a  cual l a s  esco tada- . i.- 
ra s  64, p re v is ta s  en l a  p e r i f e r ia  de este  diafragma 60 . ..

20 para ap licac ió n  de lo s  s a l ie n te s  complementarios 57
p rev is to s  en l a  p e r i f e r ia  del disco móvil 38 de l a  po- - 
le a  correspondiente del variador 22, están  formadas en­
t r a  dos sa lie n te s  75 que sobresalen  radialm ente en la- ' 
p e r i f e r ia  de dicho diafragma.

25 Según la  v arian te  de re a liz a c ió n  i lu s tra d a  por'^ 4.
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l a s  f ig u ra s  12 y 13, que se re lac ion an  con e l  disco,
f i j o  37 de l a  polea propulsada 35, la s  a le ta s  de ven-.''.
t i la c io n  53 soportadas por e s te  disco forman c u e r p o - '- i# * . -. - < -: -con é l ,  estando unidas dichas a le ta s  de v en tila c ió n
con l a  p e r i f e r ia  de este  disco por prolongaciones h /f '
a x ia le s  7ó de és te  y estando hechas de una so la  pieza-

" . .  .  , .  'con este  d isco , conjuntamente con dichas prolongacio­
nes.

Bn la  p rá c tic a , t a l e s  a le ta s  de v en tila c ió n

rí'
*

25

53 y la s  prolongaciones a x ia le s  76 d e l 'd isc o  37 que- 
la s  l le v a  re su ltan  de un reco rte  apropiado de un< borde 
ax ia l p e r ifé r ic o  de dicho d isco , seguido por un .con­
veniente plegado que conduce a 'u n  rebatim iento  hacia.  ̂
e l  e je  del disco da la s  a le ta s  53 que han sido c o r t a - ' 
das previamente de es te  modo.

Según la  varian te  de re a liz a c ió n  i lu s tra b a  - 
por l a  f ig u ra  14, e l  variador 22 e s tá  oolcca<3o:;di.réc-. 
tamente en tre  e l  árbo l 11 del motor y e l  árbo l *13-á e l  , 
a lte rn ad o r 12 y ya no hay in te rv en c ió n  de ningún e le ­
mento de transm isión  con re lao ió n  f i j a ,  estando" hecho 
de manera independiente e l  mando del árbo l 30 que l l e ­
va l a  bomba para agua y e l  v e n tila d o r.

Según la  varian te  de re a liz a c ió n  i lu s tra d a  
por l a  f ig u ra  15 que en su p rin c ip io  es análoga a  l a  ... 
d e so rita  con re fe re n c ia  a la s  f ig u ra s  1 a 7, e l  v a r ia -

L.'r;''.
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dor 22 es apto , cuando in te rv ien e  para asegurar una cur 
va cuya pendiente v a ría  desde, un v a lo r máximo ig u a l a 
3 h as ta  un v a lo r mínimo ig u a l a 0,5-

El diagrama de l a  f ig u ra  16 i l u s t r a  l a  evo 
lú c ié n  de l a  velocidad Ng del á rbo l del a lte rn ad o r en - 
función de l a  velocidad del árbo l d e l motor e n 'e l  
caso en que, como precedentemente, e l  elemento de tra n s
m isión con re la c ió n  f i j a  asegura en cuanto al'm ism o'una 
re lac ió n  de transm isión  ig u a l a Q2. ' J

La pendiente de l a  re c ta  D.¡ que corresponde *' . 
a e s ta  evolución en e l  curso de la  fase de aumento ó. 
puesta en regimen de velocidad es ig u a l a 6, m ientras 
que l a  pendiente de la  re c ta  Dg que corresponde„al^cur­
so de l a  fase  de régimen normal e s  ventajosamente nu<- ' 
la* .

El diagrama de velocidad a s í  ob ten ido .es por. 
lo  tan to  más favorab le , pero e l  variado r 22 a.em plear 
debe se r capaz de rendim ientos superio res a lo s  á e l va­
r ia d o r  22 empleado precedentemente y en p a r t ic u la r  sus" 
po leas no tien e n  diám etros id én tic o s  y e l  diámetro de 
l a  polca mayor es relativam ente im portante.

Seaún l a  v a rian te  ae re a liz a c ió n  i lu s tra d a  
en la s  f ig u ra s  17 y 18, e l  variado r 22 e s tá  colocado .. 
en tre  e l  árbo l 11 del motor y e l  árbol 30 sobre e l  cual 
e s tán  enchavetados e l  v en tilad o r 31 y l a  bomba para . 
agua 32, perm itiendo una polea relevadora 90 enchaveta-
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da sobre eá te  árbo l 30, por medio de una correa 91, 
l a  tra cc ió n  de una polea 92 enchavetada sobre e l  árbol 
13 oel a lte rn ad o r 12.

Bien entendido, e l  p resente invento no se
lim ita  a la s  formas de re a liz a c ió n  d e s c r i ta s  y rep re­
sentadas, sino que engloba cua lqu ie r v arian te  de ejecu 
ción y/o de combinación de sus d iversos elem entos.
, Bn p a r t ic u la r , lo s  órganos ro ta to r io s  que
constituyen  la s  d iversas poleas d ife re n te s  de la s .d e l  
variador de velocidad podrían  se r  reemplazadas por p i­
sones, siendo entonces el-órgano de tra cc ió n  asociado 
una cadena, ruedas dentadas, tre n e s  de engranajes, 
e tc . - /

Igualmente, lo s  medios de ap licac ió n  p rev is ­
to s  en tre  e l disco móvil de una polea del v ariado r,y  
e l  diafragma asociado oo^ é s ta  podrían se r  d ife re n te s  
a lo s  d e sc rito s  y represen tados, y podrían  consia-líir 
por ejemplo en uno o vario s sa lie n te s  que sobresalen  
de t a l  diafragma para ap lioaclón  en escotaduras o a lo ­
jamientos complementarios p rev is to s  a este  f in  sobre e l  
disco móvil asociado. En todos lo s  casos e s te  d ia f ra g - . 
ma asegura con re lac ió n  a l  disco móvil una t r ip l e  fun­
ción de tracc ió n  en ro tac ió n , de mando en desplazamien­
to  ax ia l en función de l a  velocidad ,y  de recuperación 
e lá s t ic a  hacia una posición  a x ia l  determinada de repo-
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Este diafragma puede se r  reemplazado además, 
por una p ieza elásticam ente deformable en sentido 
a x ia l de o tro  t ip o , por ejemplo un pasador que sé ex- ' - r 
tien d a  de manera sensiblemente d iam etra l.

La presente so lic itu d  que corresponde a l a  
presentada en F rancia , e l  9 de Agosto de 1.974, bajo , ,
e l  Numero 74 27678, se acoge a lo s  beneficios del Ar- ' 
t íc u lo  51 del vigente E sta tu to  sobre Propiedad Indus- ..' 
t r i a l .  - *:

so .

15 -  REIVINDICACIONES -
-n  - - 

-  ?

SO Los puntos de invención p ropia y nueva, que
se presentan  para que sean objeto  de e s ta  so lic itu d  
de Patente de Invención en España, por VEINTE años, 
son lo s  que se recogen en la s  re iv in d icac io n es s igu ien - 
te s :

25 ' Conjunto de tra c c ió n  para órgano aux i-
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-* v . --' 4.*
l i a r  que equipa a un vehículo automóvil en la s  proxim i- 
dados del motor del cismo, en p a r t ic u la r  para un a l t a r -  - ' 
nador, del tip o  que comprende, en tra  un árbo l p ro p u lso r,' 
en la  p rá c tic a  formado por e l  árbo l de sa lid a  de dicho.., i  : 
motor, y un árbol propulsado que gobierna en rotación';,'. ' 
a dicho órgano a u x il ia r ,  una transm isión  con re lac ión ' - 
de transm isión variab le  que pone en marcha a un Variador
de velocidad que comprende una correa hecha pasar én ' 
bucle s in  f in  sobre dos poleas, una propulsora y o tra
propulsada, formadas cada una de e l la s  por dos d iscos 
que son soportados por un mismo á rb o l'y  so lid a r io s  en - 
ro tac ión  con e s te , y uno de lo s  cuales, denominado en 
lo  que sigue disco móvil, es capaz de moverse, axialmen­
te  oon re lac ió n  a l  o tro , denominado en lo  que sigue-

11-

disco f i j o ,  bajo e l  mando de medios sen sib le s  a la,.^e 
locidad cen trífu g a  y bajo e l  con tro l de medios. 93,á s t i ' "! *
oos de recuperación, estando e l  disco móvil de ta l- p o - . 
le a  acoplado periféricam ente a  una p ieza elásticam ente 

deformadle en sentido  a x ia l  que e s tá  enchavetada en ro ­
tac ió n  sobre e l  árbo l portador de diohos d is c o s , 'p a ra  
s o lid a r iz a r  en ro tac ió n  con es te  árbo l a dicho disco 
móvil, constituyendo dicha p ieza elásticam ente deforma- 
b le , por una p a rte , dichos medios e lá s t ic o s  de recupera' 
oión asociados con e l disco móvil y, por o tra  p a r te , y : 
a l  menos en una porción, dichos medios sen sib le s  a l a

t - , -

' -V'. ir : 
' ' '* I''.ó'* '
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volociaad cen trífu g a , ca racterizado  porque-al menos 
una de la s  poleas de t a l  v ariado r de velocidad e s tá  aso­
ciada con un manguito de apilam iento adaptado.en e l  ex­
tremo d e l  árbol que lo  soporta, apretando dicho mangui- 
to  de apilam iento contra un manguito de poyo a l  disco 
f i j o  de dicha polca y estando so lidarizado  en ro tac ión  
con dicho árbol mediante una espiga que so lid a riza ' 1 
igualmente en ro tac ió n  con e s te  último a dicho disco 
f i j o  y a dicho manguito de apoyo, soportando además d i­
cho manguito de apilam iento por una p a rte , p e r i f é r ic a - ' 
mente, e l disco móvil, preferentem ente con in te rp c s ir  ; 
ción de un co jin e te  a u to lu b rif ic a n te  y, por o tra  p a rte , 
axialm ente, una copela que es so lid a r ia  en rotación-- ' 
oon é l  y cuyo borde p e r ifé r ic o  Comprende a l  menos una 
prolongación sensiblemente ax ia l en ap licac ión  cop.,,di­
cha p ieza elásticam ente defórmable -para so lid a riz a r-é n  
ro tac ió n  a a s ta  con dicho manguito de a p ila m ie n tc y 'p o r  
lo  tan to  con dicho á rb o l. y ; -

2á . -  Conjunto de tra c c ió n  según l a  re iv in d i­
cación 1^, caracterizado  porque e l  disco móvil do una 
polca es so lid a rio  de mi caequillo .m ediante e l  cual es­
t á  encajado de modo forzado sobre e l  manguito de a p i-  - 
lam iente, preferentem ente oon in te rp o s ic ió n  de un c o ji­
nete a u to lu b rif ic a n te .

3&.- Conjunto de tra c c ió n  según una.cualqu iera
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de la s  re iv in d icac io n es 1^ y 2S, caracterizado  porque.
en l a  p e r i f e r ia  del disco móvil de una polea es tán  p re - , 
v is to s  unos medios de ap licac ió n  ta le s  como unos dedos, ! '  -'.-'--/ 
o s a lie n te s  para cooperación en tra cc ió n  contm édiós.de
ap licac ió n  complementarios t a l e s  como escotaduras - p r é - ' f . * :  
v is ta s  en l a  p ieza elásticam ente., deformable. t

4 - .-  Conjunto de tra c c ió n  según una cualquiera ' v - : -

de .las re iv in d icac io n es 1^ a 3^, caracterizado  porque 
e l  disco f i jo  de una de la s  poleas l le v a  a l  menos en'.:' 
su respaldo unas a le ta s  de v en tila c ió n . ,

$8 .- Conjunto de tra c c ió n  según la  re iv in d ic a ­
ción 48, caracterizado  porque la s  a le ta s  de. v en tila ­
ción forman ouerpo con e l  disco que la s  l le v a , estando . 
unidas d iosas a le ta s  con la  p e r i f e r ia  da este- disco; - . ' .-'i,
por unas prolongaciones ax ia le s  de e s te , y estando^.he- 
chas de una so la  p ieza con ó l, conjuntamente coh.dibhás 
prolongaciones.

6 8 .- Conjunto de tra c c ió n  según la  re iv in d i­
cación pB, oaracteiázado porque dichas a le ta s  y dichas 
prolongaciones ax ia le s  del disco que la s  l le v a  re su lta n  . < 
de un reco rte  apropiado de un borde ax ia l p e r ifé r ic o  de"/ 
dicho disco seguido por un plegado conveniente que c o n - . 
duce a un rebatim iento hacia e l  eje del disco de la s
a le ta s  que han sido cortadas .previamente de e s te  modo, . /  

?B .- Conjunto de tra c c ió n  según una cualquiera',"
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de la s  re iv in d icac io n es 18 a 68, ca racterizado  porque ' 
l a s  dos poleas del v ariad o r de velocidad tien en  e l  mistao 
diámetro y son globalmente s im ila re s . ---

8 - . -  Conjunto de tra c c ió n  según una cualquiera 
de la s  re iv in d icac io n es 1& a 7^, caracterizado  porque la  
p ieza  elásticam ente deformable es una p ieza anu la r deno-. 
minada en lo  que si^ue diafragma que comprende una p arte ;
p e r i f é r ic a  normalmente troncocónica y elásticam ente de- . 
form adle, a l a  manera de una arandela  B e lle v il le , median­
te  l a  cual es acoplada a l  disco móvil asociadó^-y una.. 
p a rte  c e n tra l fragmentada en  dedos sensiblemente ra d ia le s , 
mediante lo s  cuales e s tá  en ap lic ac ió n  con l a  copela aso - ' 
c iada, estando ap licada  l a  prolongación a x ia l de 'dicha' 
copela en tre  dos de dichos dedos.

9 8 .- Conjunto de traoo ión  según l a  re iv in d ic a -  - -
cióh  88, caracterizado  porque, para aumentar su áeñsi-bi- .. .. 
lid ad  a l a  velocidad cen trífu g a , a l menos o ie r to s  d ó 'lo s  
dedos ra d ia le s  del diafragma asociado con l a  polea propul-.. .. 
sora soportan una mazarota. . ' : T . -.

108 .- Conjunto de traoo ió n  según l a  re iv in d ica -!  -  
oión 88, ca rac terizado  porque, para aumentar su ae n s ib i-  * 
lid ad  a l a  velocidad cen trífu g a , a l  menos una p arte  del 
extremo l ib re  de a l  menos c ie r to s  de lo s  dedos ra d ia le s  . 
del diafragma asociado cm  l a  polea propulsora) e s tá  curva- = 
da sobro s í  misma do manera sensiblemente p a ra le la  a l  árbo l
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que soporta a dicha polea.
11^ .- Conjunto de tra c c ió n  según la* re iv in d i

cación 9-, caracterizado  porque l a  p arte  curvada sobre *

qu iera de la s  re iv in d icac io n es 8^ a 11^, caracterizado  ' 
porque e l  diafragma asociado con l a  po lea 'p ropu lsada es 
globalmente s im ila r a l  asociado con l a  polea propulso-.

do la s  re iv ind icac iones 8^ a 123, caracterizado  porque -

asociado con la  polea p ropulsora es su p erio r a l a  de. l a

propulsada^
143.- Conjunto de tra o c ió n  según una cualquiera 

de la s  re iv ind icao ionos i s  a 13a, ca racterizado  porque

t in a  que soporta igualmente a l  variado r de velocidad que - " ; 
gobierna a dicho órgano a u x il ia r , y que e s tá  montada de 
manera -capaz de p iv o ta r-a lred edo r de un e je - f i jo  y blo--_-;-' 
qaeable en posic ión  con re lac ió n  a dicho e je , soportando .. - 
e l  árbo l de l a  polea propulsora del variador de velocidad -;

ma asociado con l a  polea propulsora soporta una tnazaro-:

12^.- Conjunto de tra c c ió n  según mía. cual

133.- Conjunto de tra o c ió n  según una cualquiera

la  carga e lá s t ic a  de l a  parto  p e r if é r ic a  del diafragma

e l  órgano a u x il ia r  implicado e s tá  soportado por una pía-
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un órgano ro ta to r io  t a l  como una polea, sobre l a  cual - 
es hecho pasar en bucle s in  f in  un órgano de. tra c c ió n  
t a l  como una correa , que pasa igualmente sobre un órga­
no ro ta to r io  t a l  como una polea enchavetada sobre e l 
árbo l propulsor asociado, en l a  p rá c tic a  e l  árbo l de sa 
l id a  d e l motor. \ ' i

1 5 3 Conjunto de tra c c ió n  para-órgano auxi-'. 
l i a r  que equipa a un vehículo automóvil en la s  prox i-' 
midades del motor del mismo, en p a r t ic u la r  para un a l ­
te rn ad o r. . .

Tal y como se ha d e sc rito  en l a  Memoria que, 
antecede, representado en lo s  d ibujos que se acompasan.* 
y con lo s  f in e s  que se han espec ificado . J , ...

E sta Memoria consta de t r e in ta  hojas e s c r i ta s  
a máquina por una so la de sus ca ras.

Madrid,

P.A.

8 . 9 .75/RTA.-
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