19 SFT. 197 P.~ £0.966

440137 -

AL e

BéOK" o2 ///‘/‘/7/

§
',
P
' -

5

HELOHTA DSSCQHIPTIV: xl i

para solicivar PATZNTE DE INVENCION por 20 afios

A nombre de E0C ILTL ARONYKE FHANCAISE DU FERODO

entidad fraucesa

establecida en 64 Avenue de la Grande-Armie, 75017

Paris, Francia.
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El presense invento concierne de una maneéig;;f
ra general al mando en rotacién de los drganos auxi-
liares gue equipan de manéra usual a un véﬂiculo autof;f_
mévil en la proximidad del motor del mismb,‘pafébel - ; i
servicio de este motor, o para el servicio de equipbsvj‘
complementarios. '

Se trate por ejemplo del alternador*empléadé -
para la recarga sistemdtice de la bateria del vehicy;'
lo; puede tratarse igualmente de la bombe para agdéit
previste con el fin de aségurar una cireculseiodn dél
agua de refrigeracidn del mofor, 0 también delfventi- :
lador previsto igualmwente para asegurar, pdr éircula¥ -
ciéﬁ de aire, una refrigeracion de dicho motor.:

De una menera general es bien sabido quef
para aprovechar del mejor modo tales drgenos aufiiia—.
res y favorscer la larga duracidn en uso, €s interé-
sarnte que, en servicio, su velocidad de rotazcidn sea
constante.

‘As? es como, tratindose mas partiéularménte
del alternador, ya se ha propuesto asegurar una esté~ o
bilizacidn por lo menos relativa de la velocidad de
tal alternador asegurando su mando en rotacidén por
procedimientos mecénicos que cowprenden un variador

de velocidad controlada por centrifugacidn.

El presente invento ftiene como objeto un-
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conjunto de traceion que comprerde un variador de

velocidad de realigzacion simple, eficaz y econdmi- .~ 7

Ca.

De menera ués exacta, el presente invento -~
tiere como objeto un conjunto de traccidn para un dr- i
. . / ‘/. '
gano auxiliar que equipa a un.vehiculo automovil en -
la proxiwmidad del motor del mismo, en particular un'
alternador del tipo que comprende, entre un arbol
propulsor, formado en la practica por el arbol de)égf”'*““
lida de dicho motor, y un arbol propulsado gque go=
bierna en rotacidn a dicho drgano auxiliar, una trans- . -
4 e PRSP 4 . 7
mision con relacion de transmision varisble que pone | =
en marcha a un variador de velocidad que comprende
wne correa que @s hecha pasar en bucle sin fin sobxd
dog poleas, una propulsora y otra propulsads, formaeda

cada ung de ellas por dos discos gue son soporiados

. ’ , o - . .
por un miswo arbol y son solldarios en rotacion con
el mismo, y uno de los cuales, denominado en lo que

sixue disco mdvil, es capaz de moverse axialments con

respecto al ofro, denominado en lo gue sigueaéiséo
fijo, bajo el mando de wmedios sensibles a la veloci- .;:ﬂf&
dad centrifuga y bajo el control de wmedios eldsticos e
de recuperacién, estando unido el disco mévilrde une

de wuales poleas periféricamente con una piezé elésti-flﬁ

camente deformable on sentido axial que estd enchave-
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tada en rotacidn sobre el Arbol portador de dicho dis~
co, para solidarizacidn en rotacidn con éste dé dicho
disco 10vil, constituyendo dicha pieza elgsticamente
deformable por una parte dichos medios elésticos de
recuperacién asociados con el disco movil y, por otra
parte, y al menos pars una porcion de la misma, dichosf"
medios sensibles a la velocidad centrifusa, caracteri~ -
zado porgue con a2l menos une de las poleas de tal va- - 5
riador de velocidad esta asociado un manguito de apié
lamiento adaptado al extremo del arbol que lo soporta,j
gpretando dicho mangulto de apilamicnto combra un maﬂ;
guito de apoyo al disco f£ijo de dicha polea y estando
solidarizado en rotacidn con dicho arbol por una eé§i~
ga que solidariza igualmente en rotacidn con este &1fi—‘
mo a dicho disco fijo y a dicho manguito de apbyo; 50—
poriando adeuss dicho manguito de apilamiento por unav
parte, periféricamente, el disco movil, preferentemente:
con interposicidn de un cojinete autolubrificahte ¥
por otra parte, axiali.cnte, une copela gue es solidaris
en rotacidn con €l y cuyo borde periférico comprende al
weros una prolongacion sensiblemente axial en aplica-
cion con dicha pieza eldsticamente deformable para so-
liderizar en rotacidn a ésta con dicho manguito d¢ api-
lawiento y por lo tauto cor dicko srbcl.

Grecias a le disposicion gue consiituye el
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objeto del invento, las plezas constitutivas del varié;;;”

dor de velocidad, y mas particularmente los dis 3008 de T

"

las poleas que comprende cszte Lltimo, pueéen ser prod@%;'
cidas con facilidad y de une maners econémicé a'Basefa€.
chapa. R '
Las caracteristioas y Ventajas dél.in#enfq:ffi

4 . f o ’ . . 7 i .. S
se deduciran aderas de la descripcion que va a segulr, '

a titulo de ejemplo, haciendo referencia 8 los dlbuJOS Lo

esgueméticos ane jos, en los cuales: o

La figurs 1 es una vista en aizado.dé uﬁgpgh—iff
junto de traccidn segin el invento; ' _{:hé
La figure 2 es una vista en planta,'con'sac—Jﬂ

cion axial local, de este conjunto de traccidn; ‘
Las figuras 3 y 4 son vistas a mayor éééala ,

de lag vistas parciales en secoidn segln, resPectzva~
monte, les lineas IIL-III y IV-IV de la fiuura 1;
La figura 5 es una v1sta en planta del dlafrag-v
pa que equipa al variador de velocidad emplegdp”én’es- .
te conjunto de traceidn; .
"
La figura 6 es una viste en seccién'axiai de  
este diafragme segun la linea VI-VI de la figﬁré H
La figura 7 es un diagrama. gque ilus#fé ell f:
funcionamiento del conjunto de traccion segun eljinﬁeﬁf;i’
tos o

Ias figuras §, 9 y 10 son vistas parclales =g;

~ POOR,
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tivamente a una variante de realizecidn;

La figura 11 es una vista parclal analoga a
la figura 5 y concierne a otra veriante de reallzax
cion; o

;a Tigura 12 es una vista Qe unoiéé”iésféié;
cos de una de las poleas del variador de véiééidaéé

eupleado en el conjunto de traccidn segin el 1nvento,‘
segin una forme particular de reallzaclon de este dlB-
. . ”.-,7 :

Lg figura 13 es una v1sta par01al en planta'
del dlsco representﬂdo en la figura 12“ ‘

Lg figura 14 es una v;sta esquematica en al-

zado de una variante deé realizaclon del conjunto 66 i ”

tracoion segin el invento;

La figure 15 es una vista endloga a'lé figuw
ra 14 y concierne & otra variente dé realizaoion;f
La figura 16 op un blogue diagrame qua-ilﬁén,
tra el funblanaMlEHtO de la variante de realiza01on
representada on 1a figura 15; L %}’@gf;“}ﬁ»»ﬂ
La figuras 17 es una visﬁa en seecion ax¢a1

de otra variante de rcallza01on del condunto de trac~

cion de acuerdo con el invento, segin la llnea XVII~

~XVIYI de la figura 18;

La figura 18 es, en su mitad izquierda, una. . .

-6 -
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vieta iransvers zal de este conjunto de traceidn, uegun

la linea G~G de la figura 17, ¥ en su witad derecha,

una vista transversal en seccidn de este congunto, e -

gun la lisea rote D-D de la figura 17.

Ias figuras 1 a 7 concieruen wmas pax¢1cular- .

mente a la aplicecidn Gel invento para la traccidn Ge -

un alternador, a titulo prinecipal, a partir del grhol

W . N , M Yo . '
de ealida del wotor de wun vehfculo, asi{ como conjunta=-

mente, pero o titulo couplewentario, para la traccion

de¢ la bomba pars agua y del ventilador que estdn usual-

mente asociados comn uno de tales motores.

e

bn las Tiguras 1 y 2 se ha representado es—

suenaiicamente en 10 el wotor del veniculo, en 11 su

arbol Ge salida y eun 12 el alternador gque na de ser mo-

vido a pariir del arbol 11, formando este arbol 11 =

tal respecto un &rbol propulsor,mientras que el'é:bol

13 del alternador 12 forma wn arbol proPulﬂado. ’ {

- v

uu el ejemplo representado el albexma@nr,esta ;fo

soportado por una platina 15 gue estd montada de mane-

ra pivotable alrededor de wun pivote 16 solidaric del &

begbidor del conjunio y que puede ser blogueada en posi- - |

cidn sobre esbe bastidor por un dispositivo de enclavae-

wiento por botonera 1d.

Una transmieidn, que ha recibido la referen—

cia general 20, ostd dispuesta entre el arbol motor 1l

DOR
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y el arbol 13 del alternmador 12.

. 4 s o . . 7 ‘

Segun la forwa de realizszscion represcntada

. ~ . « !
en las figuras 1 o 7, esta iransmision comprende la
. .« ! ~ ) .o 2 - .’

combinacion de un elsuento de lransmision con relacion
fija 21 y de un elemesnbo de transmision con relacidn
variable 22.

ba

43}

de el arbol motor 11, que forma el arbol
propulsor, nasbta el arbol 13 del alternador 12,~¢ue
forua ¢l arbol propuleado, el elewento de transmisidn
con relscidn fija 21 interviene en el ¢jemplo repve=-
sentado aguas arribe del elewento de transmisié@'één
relacidn varisbvle 22. o

Bl elemento de transmision con raladiéﬁffi; i
ja 21 esta formado Ge una marers general por dosléfgéQ
nos rotatorios intermncdios de diametros diférenteg a§;>}
tos pare asegurar dna(relacién de transmisidn suﬁefior
a uro y proxima a dos por ejemplo, tal como se qeﬁre-
senta, siendo en este caso el didmetro del 6rg9nq:rof
tatorio aguas arriba el doble del didmetro del 6féano
rotatorio aghas abajo.

En el ejemplo represeniado estos 6rganoé
rotatorics estan constituidos en la parte aguas arri-
ba, por uua polca 24 cncnavetada con rotacidn sobre el
arbol ¢e salida 11 dol wotor, y en la parte aguas abajo-

por una polea 25 eucnaveiada cin rotacion sobre un arbol

-8 - -
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26 wmontado de uaners capaz de girar sobre lafplatiné A?
1Y gue soporta al alternador 12 paralelamente;él érﬁb;'
15 de ¢ete, y una correa 28 es hecha pasar en bucle gin
fin sobre estas poleas 24 y 25:

Bn el ejeuplo representado, esta correa 28 g

pasa igualiente sobre una polea 29 cuyo diametro es .

proxizo al Ge la polea 24 enchavetada sobre el. arbol
moter 11 y que a su vez estd enchavetada sobre un arbol "
30 gque asegura la traceidn, por wna parte, de un ven- .

tilador 31 y, por otra parie, de una bomba para agnai'gi,
3. : |

Bl elemento de transmisidn con relacisn va—;:;
riable 22 estd conetitufdo conjuntamente por'un,véf;fﬁ.f
rigdor soportado por la platina 15 que soporta,igudleffk
mente al altermador 12, - 3

Leste variador cowprende de manerafﬁéualiﬁnaé

-

polea propulsora 34 y una polea propulsade 35)'5 Eﬁﬁrg;
estas poleas =@ hgce pasar en bucle gin :ﬁ‘:’t.'no.'Lma.-:::fé;i.f"arncé'Ié,,.:"it

La polee propulsora 34 del varimdbrzzé Quefjf'
constituye un elenento de transmisidn con féiébiénfff?
variable ¢sts enchavetada sobre el arbol 26-que'sopo£41'
ta la polea 25 del elemento de transmisidn éon releo- ‘;?
cion fija 21 asociado. | '

Conjuntamenbe, la polea propulsada 35 de es- .

-9 -
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’ . - .’ N
te variccor esia enchavetada en rotacion sobre el ar--

bol 13 Gel altermador 12.

De wanera en si conociGa cada une de cstas

poleas 34, 35 esta forweda por dos discos, uno de los

cusles, Genominado disco wovil, es capaz de moverse.

axialmente con respecto al oiro, denominado disco

.

fijo, bajo el wando de medioe sensibles a la veloci- -

dad centrifuga y bajo el control de medios elasticoes -~

. £ '
de recuptraciion. ' .

Tal como se puede ver mejor en la figura 3 1 -

Tt s

la polea propulsadae 35 del variador 22 compréndé asi.

un diseo fijo 37, que es exialmente el mas préximo al

alternador 12, y un disco movil 38, que es axialmente -~

L4

el mes alejado de e¢ste alternador.

En la practica, en el ejemplo represertado,

wa mauguito de apilawviento 44 esté adaptado en el ex-

tremo Gel drbol 13 del alternador 12, con ayudade

ue tornillo 41 que atraviesa el paso axial 42 de este.

wasguito de apilasiento y que esta atornillado en una
perforacidn axial aterrajade 42 practicada en’el ex-
tremo del arbol 13.

Ei wanguito de gpilandiento 40 aprieta con~
lra un wangulto ae apoyo 45 al disco fijo 31, solida-

: 1\ ~ : « 2 ’ V
rizando una cheveta 40 en rotacion al arbol 13, al

manguito de apilauieuto 40, al manguito de apoyo 45 ¥ f;MV

al disco fijo 37.

- 10 -
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51 disco fijo 37 ests formado en el egemplo
represcntado por una nared plana de contorao- clrculaf :
47, que se cxbtiernde sensiblemente en sentido radlal,

’ A . - ,..

¥ por una pared tromcoconica 48 que, en su-perlfer;a'.

) R L T RS
exterua, esva soliderizada con la pared plana 47, por

ejeumplo medianie pernos 49, y que, en su perlfbrla ine-

terna, se prolonga, cn direccidn a la pared'plana 47,

1

por un casquillo 50 que teruwina en un regllegue radlal :

vl en contacto con dicha pared plans 47, estando d1~'f'

rigido este repliegue hacia el arvol 13.

Sobre la cara dorsal de su pered plana -47, = .- .-

el disco fijo 37 lleva unas aletas de venﬁilaciéﬁ,SE'
que se extierden hasta la proximidad al alternador-

12.

Bl waznguito de apilawiento 40 Goporta pe—.

L2 roN

riféricamente al disco movil 3% con 1ntcrposlcion,

cn el ¢jewple representado, de un OOJlneﬁb autOLabrlw‘
ficaute 5. | -
kn el ejewplo representado, el discdﬂmﬁﬁiii *
36 presenta, en frente de la pared tronooconlca 48
del digeo fijo 37, una pared troncocdnica 56 que, en
su periferis externa, bresenta a ciertos intérvéloé%f
unos dedos o salieantes 57, cuyo papel apareéeré séﬁ_i*
guidameste, y que, en su periferia interna, se pr016ﬁ;:i

ga por un casqulillo 58.

- 11 -
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Por este casquillo 58, el disco uwévil 38 es-
t4 encaiado de modo forzado sobre el cojinete autolu- "~

brificante %5.

Con el aisco mdvil 28 esta asociada una -

pieza anular de traccidn 60, denominada en lo.que si~. @ . %+

gue dimfragma. . -
g1 diafrasma 60, visible sisladamente en
las figuras % y G, comprende un parte periférica 61 .:

norualmente troncocdnice y eldsticamente deformable - . .~

a le menera de una arandela Belleville, y una parte '«

central Fragmentada en dedos sensiblementer radialés’

62 separados dos a dos por nendiduras 63 sensibleuwén-

te radiales. . R ERIRTEI S L

En sw periferia externa la parte'periférica ~=l~2,

v

P

61 Gel diafragmae 60 presenta a intervalos unas esco-

taduras 64 en las cuales estsn aplicados las'salienw,:" '

top 57 g.e properte poriféricamente el disbc m§?iii'_E4ﬂ’

38; L ‘ :s' Lo

Bl disgco movil 38 es de este modo solidario

en rotacidn con el diafragma 60 por los wedios de apli- v~

cacion compleumentsrios que constituyen conjuntamente
los salientes 57 de este disco mévil y las escotadu~

ras 64 de este diafragma. T

La parte periférica 61 del diefragma 60 es-— 3,74

ta ademas fragrentada por unas hendiduras 65 que .se

- 12 =~
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exticudew Ge wmaners sensiocleuwente radial, a partir de
s periferia exterva, envre la$ hendiduras 63 jue se-
paran dos a dos a los dedos radiales 62 zsociados.-
Una copela 66 estd adapbada en el extremo |
del aanzuito de auilawiento 40, por el tormillo 41
que solidariza a este Gltimo con el &rbol 13 del a1—_

ternador 12.

=

LEsta copela 66 presenta en su zona radial

L

7 . '3 . "
1 porelon e.butile sensiblemente radial 67 que es~
tg aplicada en una ranura sensiblemente radial 68

gue presenta a csbe efecto el wmanguito de apilawien-

2

%o 40, lo cual solidariza a este tltimo, y por lo’
santo al arbol 13,con esta copela 66.

A lo largo de su borde periférico este co-

pela 6o presenla adeuas, a c¢lertos intervalos, uras

prolongaciongs seusivlamente axisles 89 aplicadas ca-

B

Ce vre de 2llaw entre dog dedos radiales 62 del. | .-
dlafrazma 00. fﬂﬁ;
—Résulﬁa Ge ello gue este diafragma 60, y
wediante el miswo el disco movil 38, estdn solidari~
zaGos en rotacion con la copela 66 y por lo tanto,
wedinute Ceba y wediante el manguito de apilamiento -

42U, cor &l arbol 13 del altcruvador 12.

Ta cunesiluecidn de la polea propulsora 34

del verizdor 22 cs analogzz a la de la polea propulsa~

-13 - -
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de 35 descrita snteriormente, pero con la difereﬁcié""
dc que ¢l disco fijo 37 de esta polea propulsora 34 7 i

no comprende ringuna aleta de venbtilacidn.

o obsianbte, tal como mas arriba;lun N
diafragme 6C esta asociado con su disco movml 38.{;. f
©al como es facil de, comprenoer, tal dlofrab
we constibtuye pera tal disco movil unos medlos elas-iipii;

,Q.

ticos de recugeracion de solicitacidn hacia une posi-ti-'t

cion de reposo con la cual, ial como se representa'ﬁ
de trazos llenos en la figura 4 en lo.que concxenne a

la polea propulsora 34, y de trazos 1aterrumpldos en

*'-\- DT
.
-

la figura 3 en lo que concierne a la polea propulsa—.x:

da 35, el disco wmovil 38 ocupa su poalc¢on mds proxl- g

.

ma axialuente al disco fijo 37 asociado. T
—_ ¥ .
Conjuntameute los dedos radiales de.tal. :

e

diafregma 60 constituyen al ménos en parte, para'éli‘“

disoo wdvil 36 asociado, vnos medios sensibles a,. Ja
velooidad centrifuxa, teniendo estos dedos padialgs; o
Gurente la rotacidn del diafragma, tendencia a llevar
a dste a una configuracion tal como la que éef%epfe;‘j::.
senta en trazos interrumpidos en las figuras 3y 4;;1f,
En la practica, la carga eléstiqa del i
diafragae 60 asocimdo con la polea propulsora 34.eé 
superior a la del diafragma 60 asociado con la polea»”?

propulsada 3% de maners que, en rejoso, el disoo movml

S Pobﬁf
i
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2s83urt una relacidn de transmisidn saoorlor a uno G

38 de la polea propulsora 34 ocupe efeétivaﬁbhﬁe~éﬁ
posicion de reposo axialmente 0rox1ma al dlsco fiao
37 asociamdo, tal couo se represexita en le fléura 4,
vientras que, loniendo en cuenta el ustado du equlll
brio gque adopta nccesariamente la correa 36 entre las
poleas 34 y 35 por razdn de su loryltud desarrolladaf
inautable, el disco movil 35 de la polea propulsgda
3% ocupa, para ests posicion de reposo, su pos iclon
mas alejada axialuente del disco fijo 37 asocmado,:;f?n
en contra de los medios eldsticos de recuperaclon .
gue consbituye el diafragma 60 corresvondlenie.j‘*~

Pal variador de velocidad 22 puede esféfiés%
tablecido fecilmente de wenera tal que, péra_la:pdsiéf_
cién de reposo representads en las fiouras 3 y %";

Tew

y por Bjeuplo igual a dos entre el arbol 26 de nu pow'
les propulsoia 34 y el arbol 13 dé su polea propulsa~
da 35, consorvindoee iddutiocnmonte onta ralao;on de
transuisidn hasta que la velocidad de rota01on ééi
drbol motor 11 alomnce un valor determina60vcorrespon~ ;
dionte al régimen denominado de walenti, (marcha en.

vacio), o de ralenti acelerado de este motor, dol or—q
den de 1.000 vucltas/mlnuto por ejemplo, y que mas

alld de esta velocldad asegure ung relacidn dertrgnsf:

wisidn que verfa regularmente entre la precedente=y;ff

- 15 -
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L. .ot . . .- I
una relacion de transmision minima inferior & umo & .

igval a 0,5 por ejemplo, alcanééndose esta relaciénft?f?
miniza para una velocidad de rotacidn del éfb61;m6e h
sor 11 gque corrcsponda al régimen normsl de'rotédién':
de este wotor, por ejeuplo 6.0C0 &ueltas/minuto.'

Pars vales relaciones de transmisidn las
dor poleas, propulsora y propulsada, del vari#dor’22
pucden tensr ventajosamente un mismo digmetro, tal
pomo se representa, y ambas pueden tener una 6oapa-
cibn moderads de espacio. .

Bl diafragma de funcionamiento del dsﬁjﬁntd'
de traceidn producido de este modo se representakén |
trazos resaltados en el diafragme de la figura'7; en
el cual estd representada en abscisas la velociéa&rdei
rotacidr i, del drbol 11 del motor 10, que fbrméﬁel.>;?

grbol propulsor, y en ordeusdes la velocidad de rota-

¢lon K, Gel 4rbol 13 del alternador 12 gue forma el lff:'

gruol propulsados £
Al cowienzo de la rotacidn del érboi 11, ¥

du}antc una primera fase, denominada fase de puesfa

en régimen de velociqad, la relacidn de trané@isién

K entre las velociuades H2 y N, es igual al producto

1
de la relacidn fija debida a las poleas 24 y 25y de
la relacion, igualauente f£ija, debida en este caso &l

variador 22, que todavia no interviene para efectuar

- 16.—~
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variacidn .de velocicad.
En el ejeuplo numérico que se consideré an%f'if(,
teriormente, esta relacidén ¥ es por lo tanto igual é
4 a todo lo largo de esta fase de puesta en régimen
de velocivad que se prolonga hasta que la velooidad_‘
N del arbol 11 alcance el valor correspondiente al
ralecti del motor, que se supone anteriormente es igual - .
a 1.0 vueltas/minuto.
La evolucion de la velocidad N, del arbol
del alternador 12 en funcidn de la veloecidad N1:éél
drbol del wotor esig representada por lo tanto éﬂ‘;l
curso de csba Pase de puesla en régimen de.veloaiééd,
por una recta D1 de pendiente igual a 4 en equjéiplo
numérico considerado. _ . e .

Comienza seguidamente una segunda fase;%de-

R R

nominada de rdégimen normel, en sl curso de la cuali

- ‘¢

v

’ .
on

v
Y
v

interviens el vardador 22, disulnuyendc la relag

AP

de transmisidn devida a éste a todo lo largo du gsta

fase, desde su valor maximo hasta su valor minimo. N
4 AT
Por esta razdn, la relacion de transmision

i

e

global del elementc de traccion segin el invento dis~
miauye a su vez regularmente g todo lo largo de esta
fase de regiuen normal, de manera que la velocidadiNz

del @rbol 13 del alternador 12 permanezoa sensiblemen~_*ff“

te igual o no crezca ués que débilmente, pero de mane-

-7 -
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‘dor en funcidn de la ve1031dad N1 del arbol del motor

© pelacicn de transmisidn asegurada por el variaéor{per~

ra regular.
En la practica, en el egemplo numerlco coxn

siderado, la evolucion de 1a velocidead N2 del alterna

en el curso de esta fasé de régimen normal esta repre
sentada por una recta D, de pendiente 1gual alo 4.7'

Si la velocidad R1 del grbol del motor sobre~

pasa el valor maximo previsto para el reglmen normal'
men01onado anterlozmente, 6.000 vueltas/minuto ‘en” el_
& jemplo numéri o implicado, comienza seguldamente una

tercera fase, denominada de sobraweglmen, en donde 1a

manece constante ¢ igual a 0,5.

e 1 en el ejemplo numdérico implicado.

La evolucion de la veloeidad Ny del alterna

dor en funcidn de la velocidad N, del arbol del motor
es por lo tanto representada entonces por una recta D3_
de pendiente igual g 1 en el ejemplo numerioo 1mplica~v{ﬁ
dos -

No obstante, este ejemplo numérico nbA&ebéi_;fﬁff

ser considerado de ningin modo como limitativo del im~ ;& =
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vento. -
Por el contrario, les ensayos muestran que - '
. ¢ ‘ . R

un conjunto de traccion segun el invento proporciona . .

resultados satisfactorios también si la curva tierme .

una pendiente comprendide emtre 3 y 8 durante la fase‘f'q.

de puesta en régimen Ge velocidad, entre O y 0,5 duren-;

te la fase de régimen ndrmal, y entre 1 y 2,5:entfa':;‘ﬁ
la fase de sobrerrégimen.

Ia zona cbrrespondiente de los: velores dg‘ia fl
velocidad N, del drbol del alternador en funcidn é;tla L

velocidad N, el drbol del motor ha sido delimiteds.en .

tresos finos sobre el diagrama de la figura 7 y ha éiﬁ B

do rayada.
Para acentusr la sensibilidad del diéfﬁééﬁarg

60 de ls polea propulsade 34 estse previsto, eegénjai': o

-k S

invento, fiJjar unas mazarotas 70 sobre cada unOTdéfsus“_é

Sa pe?

dadon radiales 62, tal como se representa en71a’fzghra“fg

8. Ce ~'i7:;.'. ?

Téles mazarotas estdn destinadas a asegurer. .
de un cierto modo un gobierno de la velocidad de rota~

Dod
<L

cién a partir de le cual comienza & intervemir el va- .

riador 22.
Segun la variante ilustrada por la figura 9,

los dedos radiales 62 del diafregua 60 de la polea pro=

e
V'v',‘> -

pulsora 34 tienen, con el miswmo fin, al menos una parte I

- 19 ~
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. propulsada 35 del variador 32, pero en este caso. las

de su extremo libre curvada sobre si mismawde ﬁanérg?
sensiblemente paralels al eje del dlafragma. b

Tael como se representa, esia parte 72 curvada
sobre si misma de este modo, puede resultar de,unwcor;;
te 73 practicado en cada dedo radial 62 impiibgdd; - .f

Segun la veriante de ;ealizacién ilus?rﬁdéf’f;
en la figura 10, la parte curvadia sobre siiﬁisﬁa i2:5-7~
de este modo, de un dedo radial 62 estd provista, dé,‘f7m'i':'
una wmagarota T4. |

Bien entendido pueden preverse disposicivnes -

PR

similares para el diafragma 60 asociado con la»ﬁéiéé{' 
mazarotas o elementos andlogos correspondientes ;;égu-i‘
r@n, 16 el gobierno de la veloeidad a partir de 1a cual-n
interviene este varimndor, sino la regula01on de Eﬁ??jf;fi;{
veloeidad. | : I.V15fiff;

La figurs 11 ilustra uns variante éé fqéi?{;if?}:l
zacién de un diafragme 60, segin la cual las eééotﬁﬁu—‘f;uiﬁ
ras 64, previstas en la periferia de este diafféém; 60,'t1
parsa apl¢ca01on de los salientes complementarmoa 51
previstos en le periferia del disco mdvil 38 de la po~fi;fﬁ
lea correspondiente del variador 22, esten formadgs en;'
tre dos salientes 75 gue sobresalen radislmente en la’

periferia de diono diefragma.

Segin la variante de reslizacidn ilustrada por -

POOR_
au@&agaw_g-?
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las figuras 12 y 13, que se relacionan con élldisééf
fijo 37 de la polea propulsada 35, las aletas'de veﬁ:
tilacidn 53 soportadas por este disco forman cuerpo
con €1, estando unidas dichas aletas de vcnt11a010n
con la periferia de este diseo por prolongaclones.f
pxiales 76 de éste y estando hechas de una sola piézaf:
con este disco, conjuntamente con dichas prolon&acio-  "
nes.

En la practlca, teles aletas e ventllaclon
53 y las prolongaciones axiales T6 del’ dlsco 37 que

_'-;‘,'(('_

las lleva resultan de un recorte apropiado de un- borde
axial perifdrico de dicho disco, seguido por un;;;h»gf}'
vonlewnts plegado gque conduce a un ;ebatimiehﬁo %@pi@-?;f
el ojo del disco de las sletas 53 gue Lan éi§o Eé%%gf:f-
das previamente de este modo. - ;,j;;i;ii;

Segin la variante de realizaoiénui;uéﬁ§@§é;;
por la figure 14, el variador 22 estd oolodé.do:{,c‘iigéd{ii
tamente entre el arbol 11 del motor y el érbbl7i37ééli?
alternador 12 y ya no hay intervencicn de- nlngun ele~;;:
mento de tranemisidn con relacidn f£ija, eatando heoho;:
de manera independiente el mando del arbol~30,Qu¢flqu
va la bomba para agua y el ventilador. - -

Segin la variante de realizacidn ilust?aééA
por la figura 1b que en su principio es andloga e la g

desorita con referemcis & las figuras 1 a 7, el vavia=~:>"

- 2] ~

PDDR >,
QUALITY -



10

15

20

25

dor 22 es apto, cuando interviene pars asegurar una our«

va cuya pendiente var{a desds un valor maxﬂmo 1gual a
3 baSta un valor ninimo igual a 0,5. '- e
El diagraua de la figura 16 ilustra;lé!é9§{}5
lucidn de la velocidad N, del &rbol del'alﬁérﬁédor”én*g
funcion de la velocidad N, del drbol del mofoénéhtei‘.ﬂ
caso en que, como precedentemente, el elemehtd‘delffanslv
misidn con relacidn fija asegure en cuanto alfﬁiéméfﬁné?

relacidn de transmlslon igual a Q2.

t
"

la pendlente de la recta I)1 que correspénéé

-»(

a esta evolucidn en el curso de la fase de aumento o

‘

puesta en régimen de velocidad es igual a 6 mlenjras

la. : . '.":
El diagrama de velocidad asi obtenmdo as por
1o tanto mas favorable, pero el variador 22 a. emplaar s
debe ser capaz de rendimientos superiorss a los dal va-i
riador 22 empleado precedentemente y en.particular sueiz
poleas no tienen diametros idénticos y el dié;e$rdrda'f”
la polea mayor es relativamente 1mportante.' |
Sesin la variante de reallzac1on 1lustrada
en las figuras 17 y 18, el variador 22 esta colocadq:ufi"

entre el drbol 11 del motor y el Arbol 30 Sobre el cual

estdn enchavetados el ventilador 31 y la boﬁba'pa;a';,f.

e

agua 32, permitiendo una polea relevadora 90:enchaVéta~L

- 22 o
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da sobre este arbol 30, por wedio Ge una corres 91,
la traceifn de wia polea 92 euchavetada sobre el rbol e
13 sel aliternador 12. | ok
Bien entendido, el presente invento no se
limita a las formas de realizacidn descritas y repre~f
sentadas, sino que engloba cualquier variante de ejecuéi;;
cidn y/o Ge combinacion de sus diversos el@ﬁentos; -
) En particular, los Srganos rotetorios que
counstituyen las diversas poleas diferenfes de 1as-del
variador de velocidad podrian ser reemplazadses po} pi-
fiones, sicudo eamtonces el -Grgano de traccion asgciédo
una cadena, rucdas dentadas, trenes de engranajeég

etc. T

Tevaluente, los meaios de aplieaoién previg~
tos enire ¢l disco mévil de una polea del variadof:y'
ol aiefragua asocizdo 6ou dsba podrian ser diferembes -
a los demcritos y representados, y podriankcbn;iéfir'"iff%}
por ejemplo eu uno o varios salientes gue sobréégien “
de tel diafragma para aplicacidn en escotaduras o alo-
Jamientos éomplementarios previstos a este finfsobre el
disco mévil asociado. En todos los casos este diéfragw,rffﬂ1
me asegura cou relacion al disco movil una triple fﬁhﬁ ;155

oibn de tracceion en rotacidn, de mando en desplazamienw

to axial en funcidén de la velocidad,y de recuperacidn .

I . ) L’ . . . T
elasiica nacla una posicion axial determinada de repo-—.
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S0 . , .

Bste diaffagma puede éef reemplazédoAadémééf*
por una pieze clasticamente dsformable en séntid&x:m
axial de otro tipo, por ejemplo un passdor que S6 éx—jﬂ
tienda de wanera sensiblemente diametral. A

La presente solicitud que correspohde a 1a‘ :f
presentada en PFrarcia, el 9§ de Azosto de 1.974,7ﬁéjbv;
el Nuwero 74 27678, se acoge a los beneficipsldél-Ar;iﬁléf

tfculo 51 del vigeute Estatuto sobre Propiedad Indus- @ .

trial. —
~ HEIVINDICACIONES - .

Los puntos de invencidn propia y nueva, que .
se preseuton para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Imvencidn en Lspafia, por VEINTE afios,

son 1os que s¢ recogen en las reivindicaciones siguien- ' -

12,- Conjunto de traccidn para Srgano auxi-

-

T e
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liar que eguipa a un vehiculo automdvil en las'proiiﬁi;’;
dades del wotor del nismo, eu parﬁiculaf paré un aité};“
nador, del tipo que couprende, entre un arvol propulsor,
en la préctica formado por el arbol de balloa de dlchog
motor, y un arbol propulsado gue goblerua en rotaomon,
e dicho organo auxiliar, una transnision con rela01on :
de transmision variable que pone en marcha a un variador . :
de velocidad gue couprende una correa hecha pasar én |
bucle sin fin sobre dos poleas, uns propulso;a ¥ otra i
propulsada, formadas ¢ada una de ellas por dos dlSC$S>
gua son soportados por un mismo arbol 'y solldar10a en;

rotacidn con éste, y uno de los cuales, denomlnado en

lo que sigue disco mdvil, e® capaz de moverse axia manéy

8 con relacidn al otro, denominado exm 1o que sigggiq

digeo fijo, bajo el mando de medios sensibles‘é,la;ﬁ§¥.'5
looidad eenbrdfuga ¥ bejo el control de m&dioggaiébbi;}
pos de recupecracidn, estando el disco mévil ééifélgéo;{‘
lea aéOplado periféricamente & una pieza eléStf&éﬁénfe~
deformable en sentido axial que estad enchavetada en ro—
taoidn sobre al Arbol portador de dichos discos, para &
solidarizar en rotacidn con este drbol a dicho d;sco'
wovil, constituyendo dicha pleza elésticamente defo;mémii
ble, por una parte, dichos wedios elasticos de recuperanx

oidn asoclados con el disco wévil y, por otra parte, ¥y

el menos en uue porcion, dichos wedios sensibles & la

- 25 =
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volociced centrifuca, caracterizado porque-al menos -

une de las poleas de tal variador de velocidad estd aso- .

ciada con un maugsuito de apilamiento adaptado en el ex—

tremo d el drbol que lo soporta, apretando dicho mangui- -

to de apilamiento contra un manguito de poyo al disco

fijo de diche polea y estando solidatizado en rotacion * i~

con dicho 2rbol mediante una espige gue solidariza']‘

igualmente en rotzcidn con este Gltimo a dicho disco

fijo y a dicho manguito de apoyo, soportando ademds di~ i

cho uanguito de apilaxiento por una parte, periférica~"

>
Mmooy

nente, el di seo wovil, preferentemente con interp031-"

.ﬂ!"..

- ¢1dén de un cojinete autolubrificante ¥y por otra parte,"

axialmente, uua copela gue es5 solidaria en rotaomon

s -
>y

con ¢l y omyo borde poriférico couprende al menos una

o

prolongacién senusdibiesente axial en apllcaclon con, dl-

gha pieza elasticamente deforusble pars solidari@gr;en_7

rotacidn a Seta con dicho maugulto de apilamiento’ y-por

lo tanto con dicho arbol.

A

P

2%,~ Conjunto de traccidn seg un la reivindi=-

cacidn 1%, caracterizado porque el disco mdvil dc una

polca es solidario de un caequillo.mediante ol cual es~
q

t& encajado de wodo forzado sobre el manguito de api-

lamisnto, preferentemente con interposicidn de um coji-~ -

nete autolubrificante.

38, Conjunto de

traceidn segln uns cualqulers

PO@R
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oidn 44, caracterlzudo porque las aletas de. vantlla—

de las reivindicacioncs 12 y 28, caracterizado por&ué.}ﬁ
en la periferia del disco mdvil de una polesg esténréfé;,?
vigtos unos medios de aplicacion tales como ﬁﬁoéféégbggc
o zalientes para cooperacidn en traccidn coh%ﬁédibé;ééi
oplicacidn complementarios tales como escotaduf%é?bf§
vigtas en la picza elésticamenmeudeformable.:&iiafﬁl

4%,- Conjunto de trqccién segun une cualqﬁiéraQ
de las reivindiocaciones 12 a 38, caracterlzado porque '

gl disco fijo de una de las poleas lleva al nenos en

.v,‘.‘
: L ..

su respeldo unas aletas de ventilacidn.

»'41:,.

58,~ Conjunto de traccion segin 1a relvzndioa-
oldn forman ousrpo con 61 diseo que las 1leva;;estén§o;d?
unldae dicsas aletas con la periferdias de este-disca;“"i
por unas prolongaciones axiales de e&be, y estandonhe~,
chas de wia sola pieza con 61, uonauntamente:con¢@;phaa;

prolonoac;onas.

oé.~ Conjunto de traccion segun la relvimdl—r
oacion 58, careoterizado porque dichas aletas ¥y dlchasi
prolonzaclones axiales del disco que las 1leva reeultan;
de un recorte gpropiado de un borde axial perlferlco de‘
dicho disco seguido por un plegado conveuiente que gon-
duce a un revatimiento hecia el eje del disco’ daylas-;;?
aletas que han sldo cortadas previamente de ebﬁéi@odo;

78.~ Conjunto de traccidn segin una cualquiors’

-27 =
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de las reivindicaciones 1% a 62, caracterizado porque -

4

las dos poleas del variador de velocidad tienen1élrmi§moﬂ
diduetro y son glovalmente similares. ‘ |

8% .- Conjunto de traccién segin una cﬁéigqiéré'
de las reiviudicaciones 12 a 7%, caracterizado pOfQQQ la:ff?f~'

pieza eldsticamente deformable es una pieza anuler- deno-

minada en 1o gque sigue diafragua que comprende una parte .-
periférica normalmente troncoconica y elasticsmente de-

forwable, a la manera de una arandela Belleville, meaiénr"'f

te la cual es acoplada al disco mévil asociadd;,/y unaﬁ”“ff

parte central fragrentade en dedos sensiblemente raﬁialés;)f‘f

Y

medisnte los cuales estd en aplicacion con la éopélﬁ,éség‘?!n
ciada, estando aplicada la prolonéaoién axial'éé:diohg';
copels cnbre dos de dichos dedos.

8.~ Conjunto de tracoidn segin la rei&iﬁﬂioa;-225§f

R

L . " - ..\;-'. .';,
cion $%, caraoterizado porque; para aumentar su Sensibi- .. ..

1ided a la velooidad centrifuss, al menos ciertos ds-los i;

dedos radiales del diafraguae asociade con la péleéﬁp;apqis;
sora soportan una wazarota. '

10¢.~ Conjunto de traceidn segin la #éi%éndiq&in.,f
oicn %, caracterizado porque, pars aumentar sﬁ éqhéibiﬁrlﬁﬂ

lidad a la velocidad centrifuga, al menos una parte del. ~ -~

extremo libre de al menos ciertos de los dedos radlales ., '
del diafra.me msociado cun la polea propulsora, estd curva--

3 04 o ) L g '~
Ge sobrc e visma éeo uenera sensiblemente paralela al arbol - .

s~ POOR
 QuALTY
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que soportag & dicha polea.

112.- Conjunto de traccidn segin la”feiviﬁdiA,
cacion 98, caracterizado porque la parte. ourvada sobre
si misua de esie wodo de los dedos radlales del dlafraga'
wa asociado con la polea propulsora soporta una mazaro—
ta. , 1 ST .r

12&.- Conjunto de traccidn segﬁn,una:cﬁaif;fi
quicra de las reivindicaciones 8% a 118, ce.mactea‘J:-izsa,clﬂoi4j
porgue el diafragua asociado con la polea‘propulsada és
globalmente siwilar al asociado con la poles propuiéo-:7 ”7

Ta.

138.= Conjunto de treccidn segﬁn una cuéléﬁiéfaffﬁ
do las roivindicaciones 88 a 12¢, caracterizado porque
la carga eldstica de la parte periférica del diaffégﬁé
agoeindo cou la polea propulsora es superior a la de la

C e

parte perifdrica del diafragus asociado eon lg polea

propulpadas oL

‘v

14%.~ Conjunto de traccidn segun una oualau1era
de las relvindicaciones 12 p 134, caraOuerizado.poééue
el Organo awxiliar implicado esta eopor tado por une, pla~
tina que soporva lpualmente al variador de velooidad que
wobiorna & dicko Organo auxiliar, y que cstd wmontads de
manera vapaz de pivotar-alrededor de un eje fijo y blo—.

queable en poslcidn con relacidn a dicho eje, BOportando

el grbol ¢e la polea propulsora del variadoxr ‘de veloc1dad




15

un or rano rotatorio tal como una nolea, sobre la- cual

es hecho pasar eun buele sin fin un or 5800 de trﬂ001on

tal como una correa, que pasa igualmente sobre un orgawf :

no rotatorio tal como una polea encnavetada sobre el

£y

; , . R
arbol propulsor asociado, en la practica el_arbol de.sa~

lida del motor. N

15¢.~ Conjunto de traccidn para .Organo auxi- '~

liar que equipa a un vehiculo automévil en las proxi—. ~ '~

ridades del motor del miswo, en particuldar para un al-

termador.

'al y como se ha descrito en la MNemoria que. ~. i

antecede, represeantade en los dibujos gue saracompaﬁéﬁ;;iff:

y covn losg fines que se8 han ESQGOIflGadO.

Bete leuworia consta de trelnta hogas escritas;;:

& ugqulna por wna sola de sus caras.

8.5.75/RiA .~

- 30 -
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