
áeme:
PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS POSICIONADORES DE 

DOCOMENTOS PARA APARATOS DE IMPRIMIR.-

ñ fo á c iia n ie : BUNKER RAMO CORPORATION, entidad norteamericana, 

residente en 900 Commeroe Drive, Oak Brook, Illi­

nois, EE.UtJ. de A.

La presente invención se refiere a un perfeccionado 

dispositivo posicionador de documentos para un aparato de im­

primir y, de un modo más partioular, se refiere a aquel dispo­

sitivo que utiliza medios íotoeléotricoB para elegir y contro- 

5. lar las líneas sobre las que se ha de imprimir en el documento.
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En la tecnología anterior se ha descrito un apara­

to de imprimir que se puede utilizar en una sección de pagos 

hancarios para realizar anotaciones impresas sobre un documen­

to como puede ser una libreta de cuenta corriente. El documen­

to se introduce en un portadocumentos en el aparato de impri­

mir y el empleado lleva a mano el soporte con el documento si-i
tuado en el mismo a la posición deseada para imprimir o pulsan­

do una teda acciona el dispositivo de transporte del portaáo- 

cumentos para llevar el documento a la posición de impresión 

deseada. Para hacer funcionar el portadocumentos automatioamen 

te, se precisa un contaje exacto de impulsos progresivos oon ¡ 

el fin de situar con precisión el mecanismo utilizando un motor 

progresivo. Además, la pérdida de fuerza, ruido del aparato, 

etc., pueden hacer que el motor progresivo se equivoque y co­

loque mal el documento. En este caso, igualmente, en una ope­

ración automática no se tiene la seguridad ni la confirmación 

de haberse alcanzado la posición correcta en la línea elegida.

Por consiguiente, este invento tiene por objeto
i

proporcionar un dispositivo posicionador de documentos nuevo . 

y perfeccionado para colocar un documento en un aparato de im—j
i

primir y cuyo dispositivo es sencillo y preciso.
Otro objeto de este invento es proporcionar un dis 

positivo posicionador de documentos nuevo que es relativamente 

inmune a la descolocación debida ruido del sistem y no exige 

un contmje de impulsos progresivos preoiso.

Otro objeto del invento es proporcionar un dispoai-i 

tivo posicionador de documentos nuevo y perfeccionado que tie­

ne un oontrol de posición de aoción raplda y otro de acción 

lenta para asegurar la ooiocaoión precisa de cada línea del de 

cumento sobre la que se ha de imprimir.



Otro objeto de este invento es proporcionar un nuevo 

dispositivo posicionador de dooumefttos que frue'de funcionar en 

respuesta a información registrada sobre el dooumento y leida 

por el aparato de imprimir.

Otro objetó adicional del invento es proporcionar un 

dispositivo proporcionador de documentos que se puede colocar 

a mano pero está dotado de acoión eléctrica de detención en di­

cha operación.

Para la puesta en práctica del invento según una mo­

dalidad ilustrativa del mismo, se proporciona un dispositivo
)

posicionador de documentos que se caracteriza porque un porta- 

documentos llevando un documento sobre el que se desea impri­

mir se mueve gracias a un motor progresivo. Una pluralidad de 
» - ♦

fuentes luminosas, una por oada línea del dooumento, -se dispo­

nen eh oolümna y están destinadas a ser escondidas por un i*o- 

todeteotor montado sobre el portadocumentos. El portadocumen- 

tos se mueve por acoión de un motor progresivo bajo mando de 

un circuito de control del motor hasta que se produoe coinci­

dencia entre el portadooumentos y una fuente luminosa corres­

pondiente a uña línea elegida, que detiene al motor. Una memo­

ria se acopla al circuito de oontrol del motor que se activa 

por coincidencia para forzar al oiroulto de oontrol del motor 

en la salida apropiada para la línea elegida.Para funcionamien­

to manual las fuentes luminosas oiclan continuamente y el oon- 

junto portadooumentos so lleva a mano a la línea elegida con 

la energía cortada al motor, Al producirse la coincidencia, se 

dispone de energía de espera para producir una acción eléctri­

ca de detenoión sobre cada línea. Según otro aspecto del inven 

to, el dispositivo posicionador de documentos se puede incor­

porar en un sistema de imprimir donde el documento sobre el
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que se ha de imprimir tiene una tifa níagriética o franja coloca­

da sobró si que es lóida pór un oonjünto de oabeza magnétioa 

de lectura/escritura. El dispositivo posicionador se puedel„eon 

trolar automáticamente mediante la información registrada y/o 

leida de la franja magnética. Para faoilitar el intercambio de 

documentos en aparatos diferentes de imprimir, el espacio de 

escritura es mayor que el espacio de leotura sobré la cabeza 

magnética de lectura/esoritura.

Los citados y otros objetos, características 

y ventajas del invento resultarán evidentes por la descripción 

que sigue de las modalidades de preferencia del invento ilus­

tradas en el dibujo adjunto.

La Figura 1 es una vista en alzada de un apa 

rato bancario de imprimir que incorpora modalidades del presen­

te invento.

La Figura 2 es una vista isométrica de una 

libreta de cuenta corriente que lleva oolocada una ffanja mag­

nética, según el presente Invento, y que se puede introducir en 

el aparato de la Figura 1 para realizar impresiones.

La Figura 3 es una vista frontal en alzado, 

parcialmente cortada y a mayor escala, aue ilustra oon mayor 

detalle la sección de imprimir én la libreta del aparato de im­

primir de la Figura 1.

La Figura 4 es una vista tomada a lo largo 

de la línea de corte transversal 4-4 da la Figura 3, que ilus­

tra el movimiento del exoansionador magnético utilizado en el 

presente invento e ilustra la estruotura del mecanismo empleado 

para compensar el espesor del documento.

La Figura 5 es una vista tomada a lo largo 

de la linea de corte transversal 5-5 de la Figura 3.
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La Figura 6 es una vista paroial de costado de la

Figura 3.

La Figura 7 es una vista en seoción transversal de 

una cabeza eseanalonadora magnética que se puede utilizar en el 

presente invento.

La Figura 8 es un'diagrama esquemático eléotrioo,
í i

parcialmente en forma de conjunto si, que ilustra la oirouiteríá,. 

de control eléctrica utilizada para colocar con preoisión el 

documento para imprimir sobre el misriio, de acuerdo con el pre­

sente Invento.

La Figura 9 ilustra las bobinas y las formas de las 

ondas de la secuencia de corrientes de fase alimentadas a las 

bobinas del motor progresivo utilizado en la oirouiteríá de con 
trol de posición del documento de la Figura 8.

/
La Figura 10 es un diagrama de oonjuntoa eléctri­

cos empleado para ilustrar el funcionamiento de la oirouiteríá 

de la Figura 8 cuando se hace funcionar el sistema eü el modo' 

manual,

. La Figura 11 es un diagrama de conjuntos de los 

cirouitps del escansionador.

Para los fines de la presente desoripoión, los di­

versos aspectos dél invento se describirán oon felaoión a una 

sección dé pagos de un banoo donde el dooumento sobre el que 

se imprime es una libreta de cuenta oorrientei Se comprenderá 

que el invento no ha de considerarse limitado al uso específi­

co elegido para fines de ilustración. En lá desoripoión que si­

gue los elementos iguales se indicarán con los mismos números 

de refarenoia.

Refiriéndonos ahora a la Figura 1, la secoión de 
pagos de un banoo indioada por el número de referenoia general



6

5.

10

15.

2 0.

25.

30.

10. La sección de pagos 10 comprende la seooión impresora de 

documentos 12 y una seoioión impresora de libre diario 14. La 

seoción de pagos 10 ilustrada en la Figura 1 está simplificada 

para facilitar la descripción y no muestra el dispositivo de 

representación visual, o tubo de rayos catódicos, y el teclado 

que utiliza el empleado para controlar el funcionamiento de 

los diversos aspectos de la sección de pagos 10 y para dar 

instrucciones a un elaborador u ordenador al que la secoión de 

pagos 10 está conectada, que almaoena información de ouentas 

y otra información que se almacena e imprime.

El documento sobre el que se imprime se ilustra .
i

como una libreta de cuenta oorriente 20 y se introduce en un J 

dispositivo de guía,de documentos o canalizao 40 y se dirige
I

a un portadocumentos o soporte 46.en la seoción impresora de do
i

cumentos 12. Según se explicará más adelante, el documento 20, | 

se sujeta en el soporte 46 y se aotiva una platina 50 para que 

aplane y sostenga el dooumento 20 para la.impresión. La secoión 

impresora del libre diario 14 comprende un papel en rollo 54 

movido por un motor 28 a través de una transmisión de oorrea 

30 hasta un rodillo 32 para hacer avanzar el papel del libro 

diario 34. Una platina 36 en línea con la platina 50 de la seo­

ción -impresora de documentos 12 se aotiva cuando tiene lugar 

la operación de impresión. Una cabeza impresora de matriz 15 

se monta sobre el carro 16, que está situado para moverse so­

bre un carril de guía 18 y se mueve por un motor (no ilustrado), 

Cuando el documento 20 se introduce en el dispositivo de guía 

de documentos 40 y se coloca en el portadocumentos 46 y se lle­

va hasta la línea del documento 20 sobre la que se desea impri­

mir, según se explicará detalladamente más adelante, la cabeza 

impresora 15 se desplaza por el dooumento 20 imprimiendo sobre



el documento 20, sostenido por la platina 50 y duplica la mis­

ma impresión en el diario 34 sostenido por la platina 36. El 

diario 34 proporciona un registro de todo lo imprimido en la 

sección impresora de documentos 12. Como todas las óaracterís- 

ticas del presente invento se refiere a la sección impresora 

de documentos 12, sé expone a continuación una descripción de­

tallada de dicha sección impresora de documentos 12.
Según una característica del presente invento, 

la sección de pagos 10 está provista de capacidad magnética en 

el sentido de que el documento 20 está provisto de una franja 

magnética 25 y se utiliza un conjunto escansionador magnético 

(leotiira/escritura), indioadode un modo general por el número 

de referencia 71 para leer y actualizar información sobre ía 

franja magnética 25 del dooumento. Según se verá .en la Figura 

2, una libreta de cuenta corriente 20 que tiene una tapa 21, 

un doblez central 22 y una pluralidad de páginas 24 fijas al 

doblez central 22, está provista de una tira o franja magnóti- 

oa 25. La franja magnética 25 deberá estar oolocada y fijada, 

con precisión sobre-la libreta 20 para poder introducirse y 

cooperar con la sección impresora de documentos 12 de forma 

que se pueda extraer información o registrarse información so­

bre la franja 25 de una manera precisa y positiva. La franja 

magnétioa 25 es una tira de película de polieater oon adhesivo 

que tiene una oapa magnétioa (óxido) que se une sobre la ta­

pa 21 de la libreta 20 o para otras aplicaciones similares de 

diohos documentos. La franja magnética 25 se oolooa paruleia 

al doblez central 22 y también paralela al márgen sin encua­

dernar 26 más próximo a la última línea sobre la que se impri­

me en la libreta 20. La franja 25 se debe situar también su­

ficientemente le jos del márgen'sin encuadernar 26 para que la

- 7 -



platina 50, cuando.se activa, sujete la libreta 2o oon la fran­

ja 25 colocada y alineada por encima de la platina 50. La plá- 

tina 50 entonces alisa de hecho la franja magnética 85 de la li 

breta facilitando la lectura y escritura sobre la misma por par 

te del conjunto escansionador magnético 71.

Cuando la libreta 20 se introduce en el dis­

positivo de guía del documento 40 de la sección impresora dd'dó 

cumentos 12, la franja magnétioa 25 de la libreta 20 queda e n .- ,  

carada a la parte posterior del dispositivo de guía 40 con la 

libreta abierta por la página en la que se desea imprimir, mi­

rando la página hacia el empleado de la seooión de pagos del i 

banco 10. La libreta 20 se introduoe a través del dispositivo i 

de guía 40 hasta que aloanza el fondo del portadooumentos 46 

que tiene en cierto modo forma de U, según se verá con más de- 

talle en la Figura 5. Cuando la libreta 20 se ha introducid? 

en el portadocume'ntos 46, éste se sitúa en una posioión de alo­

jamiento destinada a facilitar la leotura de la franja magné­

tica 25, según se explicará más adelante. Al colooarse en el 

portadooumentos 46, la libreta 20 interrumpe un fotodeteotor 

(no ilustrado) que activa un sujetador de solenoide 55 que tie­

ne un núcleo móvil empujado por resorte el cual sujeta la li­

breta 20 en la ranura en forma de TJ del portadooumentos 46. El 

sujetador de solenoide 55 funciona para sujetar el documento 20 

en el portadooumentos 46 cuando el documento 20 se mueve y oo- 

loca para realizar una operaoión de impresión sobre una línea 

dada. La Figura 5 ilustra el sujetador de solenoide 55 en la 

posición de alojamiento y, con líneas imaginarias, en otra po- 

sición donde se ha de realizar una operaoión de impreaióa sobre 

el documento 20. El mecanismo de compensación de espesor del 

documento se ilustra oon más detalle en las Figuras 4 y 6. En \

- 8 -
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primer lugar, en la Figura 6, el mecanismo se mueve por un mo­

tor 60 que activa a una leva de interruptor 62 y un engranaje 

64. La leva de interruptor 62 hace funcionar un mioroÍnterrup­

tor 65 para controlar el funcionamiento del motor 6Ó. El engra 

naje 64 mueve a un engranaje 66 qué, a su vez, mueve a un en­

granaje menor 68 y éste a un eje 67 sobre el que va montada 

una leva 56. La rotación de lá leva 56 es seguida por un segui­

dor de leva 54 que hace funcionar a un núcleo móvil accionado 

por resorte 52 uMdo a la platina 50 (véase la Figura 4).Cuan­

do la leva 56 se mueve en una posición de reposo o de punto máf 

alto por acoión. del motor 60, movida por la serie de engrana­

jes 64, 66 y 68, la platina 50 es impulsada hacia delante por 

acción del seguidor de leva 54 sobre los núcleos móviles ao- 

clonador por resorte 52, sujetando la platina 50 firmemente 

contra el documento 20, la cual, en el presente invento, tiene 

una doble finalidad. En primer lugar, con la libreta 20 oolo-
i

cada en el portadocumentos 46, el sistema funciona de forma 

que la platina 50 haga contaoto con la libreta 20 paralela y 

por debajo de la franja magnétioa 25, enderezándola de forma 

que la franja, si está doblada, se alise para facilitar la leo- 

tura y escritura sobre la misma. En operaciones ulteriores,oo- 

mo es lógico, la platina se pone en oontaoto con la libreta 20 

y la cabeza impresora 15 produoe una operación de impresióh so­

bre la libreta 20 oon la platina 50 sosteniendo la libreta 20. 

La platina 50 alisa también la libreta 20 sobre la que se han 

de realizar las operaciones de impresión. Aunque no se ilustra 

en el dibujo, el dispositivo de guia del documento 40 puede 

comprender un par de barras alargadas separadas para formar una 

abertura entre las mismas para el paso de la oabeza impresora 

15,: sirviendo las barras en oombinaoión oon la platina 50 para
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aplanar el documento y establecer un plano de impresión para la 

impresora 15.

El conjunto escansionador magnético 71 se representa 

con detalle en las Figuras 3-5. Una cabeza magnética.de leótu- 

ra/escrltura 75 se monta sobre un carro de cabeza magnética 75 

accionada por resorte hacia el carro 76 por medio de un meoa-. 

nismo de carga de resorte 74. El mecanismo de oarga de resorte 

74 absorbe las variaciones superficiales en la tira ó franja' 

magnética 25. Las variaciones superficiales en la tira ó fran­

ja magnética 25 pueden deberse a arrugas o por haberse doblado 

la libreta 20 lo cual deforma la franja magnétioa 25. Con la 

cabeza magnética 75 accionada por resorte, cualquier variación 

resultante del uso y manejo de la libreta 20 puede ser absorbi­

da por la cabeza magnética 75. Un oarril de guía de oarro 76

sirve para el desplazamiento del oarro 76. El carro 76 se mueve 
% ,

por medio de un motor 80 que impulsa rodillos 81 oon una correa 

82 acoplada al carro 76 por el elemento 84. El carro 76 se mue­

ve a lo largo del carril de guía del carro 78 en dirección ho­

rizontal. La cabeza 75 se puede mover también en direooión or­

togonal oon respecto al oarro 76 según se verá con detalle en 

la Figura 4. La cabeza magnética 75 está provista de un segui­

dor de leva 90 que se mueve sobre una superficie de rampa 88 y 

una superficie lisa 89. Por consiguiente, cuando el carro 76 se 

desplaza de izquierda, a derecha, según se verá en la Figura 3, 

la.cabeza magnética 75 desoiende por la superficie de rampa 88 

para colocar la cabeza magnética 75 en posición de leer la 

franja 25 sobre la libreta 20. Según retrooede la cabeza magné­

tica 75 se repliega cuando el seguidor de leva 90 se pone en 

contacto con la superficie de rampa 80 que separa la cabeza mag­

nética 75 de la libreta 20. Tres células fotoeléctricas, v«g.,
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un interruptor aooplado a LSD luminoso como pueda ser el GE Mo- 

del H 13 Bl, indioadas por las referencias 92; 94 y 96, y re­

presentadas en la Figura 3, se separan a lo largo del trayeoto 

de.avance de la cabeza magnética 75 y se utilizan para detepmi-
i

nar tres posiciones de la cabeza mágnótioa 75, que son: una po­

sición de principio de franja, una posición de cabeza en con­

tacto y una posioión de final de franja, respectivamente. El 

elemento interruptor 86 que va unido al carro 76, iñterrumpe 

la célula fotoeléctrica 96 en la forma que se verá mejor en • 

las Figuras 5 y 6, que envía una seKal Indicativa de la posi­

ción de la cabeza magnética 75, cuya seSal puede iniciar la 

función siguiente. Por ejemplo, si se interrumpe la oéluia fo- 

toeléotrioa de final de franja 96, el carro 76 vuelve a la po­

sición de prinoipio de franja. La superficie en rampa de la le­

va 88 se sitúa en las proximidades de la posición.de prinoipio , 

de franja de la cabeza magnétioa 75, que retrooede de la posi­

oión de cabeza en oontaoto sobre la franja magnética 25. La su­

perficie de ,1a leva 88 se extiende horizontalmente una distan­

cia que mantiene a la cabeza magnétioa 75 separada de la libre­

ta 20 hasta que la cabeza 75 se ha movido a una posición más 

allá de la extremidad final de la franja 25 sobre la libreta 

más próxima a la posioión de prinoipio de franja, por lo que 

no se pone en contacto oon el propio documento 20 relativamen­

te abrasivo, sino que solo tooa le superficie lisa de la fran­

ja 25. El movimiento de la ca.beza magnétioa 75 sobre la franja 

magnética 25 evita también que dioho movimiento de la oabeza 

magnétioa 75 desaloje la franja 25 lo oual podría oourrir,por 

ejemplo, si la libreta 20 se arrugara y la franja 25 se levan­

tara ligeramente y pudiera quedar cogida en la oabeza 75 al 

desplazarse ésta. Utilizando una oabeza 75 oon retrooeso, como
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en el presente invento, la cabeza magnétioa 75 no se desplaza 

por los extremos de la franja ni se pone en contacto con los 

mismos, lo cual supone una garantía de que la cabeza magnética 

75 no pele ni desaloje la franja magnética 25. Además, la oabe- 

za magnética 75 retrocede después de realizar su función para 

no estorbar a otras operaciones del aparato.
Según se verá en la Figuré 3., el dispositivo de

' * j í i
guía del documento ó canalizo 40 está provisto de una abertura 

42 para desplazamiento de la cabeza magnética 75 a lo largo de 

la franja magnética 25 cuando la libreta se.coloca apropiada­

mente en el portadocumentos 46. En el dispositivo de guía del
I

documento 40 hay una pluralidad def uñetas pivotales dirigidas 

verticalmente 44 que ayudan a guiar la libreta 20 en el porta- 

documentos 46 y evitan que la libreta 20 quede .colgada del can­

to inferior de la abertura de la oabeza magnétioa 42 o de. la 

platina 50 ouando se introduoe en el portadooumentos 46. Las 

uñetas dirigidas verticalmente 44 pivotan fácilmente por lo que 

no se ve impedido ni restringido el movimiento de la oabeza 75. 

El movimiento de la oabeza 75 hace pivotar cada una de las uñe 

tas 44 quitándose del medio ouando la cabeza 75 se mueve en una 

u otra dirección a lo largo de la abertura para la oabeza mag­

nética 42.
En la Figura 7 se ilustra otra caraoterlstioa de 

la cabeza magnética 75. El espacio de escritura y el espacio 

de lectura tienen longitudes diferentes. El espacio de escritu­

ra es considerablemente mayor que el espacio de leotura; por 

ejemplo, el espacio de escritura tiene 3,05 mm y el espacio de 

lectura tiene 1,05 mm. De este modo, el sistema magnético del 

aparato de la secoión de pago 10 dispone de tolerancia respecto 

a la alineaoión de la libreta 20 con las oabezaa magnéticas 75
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cuando se introducen libretas 20 en máquinas diferentes a la 

que imprimió sobre la franja magnética 25. Por consiguiente, 

las libretas con franjas magnéticas 20 se pueden intercambiar 

en un gran número de distintas secciones de pagos 10.

Según uno de los conceptos del presente invento,

• el documento sobre el que se ha de imprimir se mueve a lp po­

sición apropiada antes de que tenga lugar la operaoión de im­

presión. Éste concepto exige que la libreta o documento '20 se 

sujete en el portadocumentos o soporte 46 y que el portadoau­

mentos. 46 con el documento sujeto 30 se muevan juntos hasta la 

linea elegida para la impresión. Éste movimiento se oonsigue

por medio de un motor progresivo 100. Según se verá mejor en’ < .
las Figuras 3 y  5, el motor progresivo 100, que lleva sobre sí 

un mando manual 102 con embrague de deslizamiento unido a un 

eje de transmisión 104, mueve una polea 106 que tiene una tranji 

misión de correa 110 unida e impulsada.sobre poleas looas 108. 

La transmisión dé corróa lio se acopla al portadooumentos 4Ó 

por un dispositivo de montaje 109. Un bloque de cojinete 114, 

unido al portadooumentos 46, corre sobre un eje de guia de do­

cumentos 112 que funciona para guiar el portadocumentos 46 oon 

el documento ó libreta 20 sujeto ssgún sube . y baja, sobre el 

eje de guía 112. Para elegir las lineas sobre las que se desea 

imprimir, se utiliza una serie de fuentes luminosas de baja 

persistencia, por ejemplo diodos emisores de luz (Lfflp) 120, mon 

tadas en un cuadro de cirouito 116 y destinadas a ser detecta­

das por un fotosensor 130, por ejemplo un fototransistor (v.g,, 

Clairex Electronioa pieza B’s LT2160), que se monta sobre el 

portadocumentos 46. Una fuente luminosa extra, en forma de LBD 

118,. se utiliza para indicar o situar el portadocumentos 46 en 

la posición de alojamiento en la que la libreta 80 se inserta

t
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en el portadocumantos 46 y se toma la leotura magnética inicial 

El resto de los LEDs 120 están separados por oada línea sobre 

la que se ha de esoriblr en la libreta 20,- habilitándose el es­

pacio 122 para alojar el doblez central o lomo 22 de la libreta 

20. También se utilizan interruptores limitadores 128 y 126 que 

se activan de acuerdo con el movimiento del portado cimientos 46

para limitar la excursión del portadocümentos 46 evitando el in
• / ] "

terruptor 128 el movimiento ascendente por encima de dicho pun­

to y evitando el interruptor 126 el movimiento más alié de di­

cho punto en dirección descendente.

La línea requerida se elige activando .el LED 120J 

que se asocia con la línea sobre la que se desea imprimir. En- 1 

tonces se activa el motor progresivo 100 para colocar el porta-
t

documentos 46. Según se mueve el motor 100 de una forma gradual( 

al fotosensor 130 fijo al portadooumañtos 46 esconde los LEDS 

120. Al producirse uná coinoidenoia con el LED 120 elegido, se 

detiene el movimiento. Las líneas subsiguientes se eligen de la 

misma manera activando el LED 120 asociado pon la línea reque­

rida y activando el motor progresivo 100 hasta que el fotosen­
sor 130 encuentra coincidencia.

La Figura 8 ilustra la clrouitería de oontrol 

de posición de documentos que comprende una forma de oircuito 

de control del motor que se utiliza con el presente invento.La 

información de elécción de línea se carga en un contador 132, 

en forma de código binario de 5 bltios que se alimenta a un des| 

codificador 134 para traducir el código binario en una seouen- j 

oia de 32 para elegir la línea deseada que activa el LED 120 |

asociado con la misma. Esto se realiza simplemente alimentando j 
un voltaje a través de un resistor 119 y a través del LED 130, 

que se pone a tierra por el otro lado. El oirouito oomprende un30.
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oronómetro progresivo 136, un olrouito de oontrol de motor nor­

mal 140 provisto de basouladores 142 y 144, un motor progresi­

vo 100 que tiene dos pares de devanados 101 y 103, una plurali­

dad de amplificadores 146 a la salida de los basouladores 142 

y 144 que alimenta los devanados 101 y 10¿ del motor progresi­

vo 100 y una fuente de energía 154 que oomprende una fuente de 

aotivación completa 156 y una fuente de espera 158, oualquiera 

de las cuales se puede oonmutar a una posición de conexión y 

desconexión. Aunque se pueden emplear diversos tipos de moto­

res progresivos y cirouitería de control de motor progresivo,el1
motor progresivo 100 se ilustra como un motor bifásico que tie­

ne cuatro devanados: dos ilustrados como devanados 101 y dos 1 

ilustrados oomo devanados 103, que se activan dos a la vez; XA 

Figura 9 ilustra la conexión de los devanados 101 y 103, acti­

vadas por las ondas 105 y 107 que se generan alternativamente 

por los basouladores 142 y 144 del olrouito de oontrol del mo­

tor progresivo 140. La oorriente 105 en el devanado superior 

101 genera un polo norte, en el estitor asociado oon el devana­

do superior 101, mientras que la oorriente en el devanado in­

ferior 101 genera un polo sur. Igualmente, las corrientes 107 

generan polos norte y sur en el estator para las otras dos bo­

binas 103. Laa cuatro oombinaoiones.de corriente en los dos de­

vanados se generan y dan lugar a cuatro avances progresivos del 

motor. El patrón se repite oada cuatro avanoes progresivos. La 

lógica para estos avanoes progresivos, naturalmente, se genera 

gracias a los basouladores 142 y 144 del olrouito de oontrol te!, 

motor 140. Tanto el olrouito de oontrol del motor 140 oomo el! i
motor progresivo 100, que funoiona oon exoltaoión bifásioa uni­

polar, son tradicionales. El olrouito de oontrol del motor 140 

tiene 200 avanoes progresivos por revoluoión, con 1,8° por
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avance progresivo.

El funcionamiento, según la Figura 8 para el modo 

normal (automático), consiste en introducir en el contador 132
. • * ' - * i

la línea elegida, con lo cual se genera una sedal desentrada 

de codificación binaria al contador 132 que oontiene informa- ; 

ción respecto a la línea sobre la que se ha de imprimir. Esta 

información se alimenta al desoodificadór Í34 que activa el LED 

120 asociado con la línea que se ha elegido. Comó la posición . 

inicial del portadocumentos 46 es la posición de alojamiento, 

se activan las.líneas' 150 y 152, poblándose en funcionamiento
í

el cronómetro progresivo 136, oonmutando la unidad dé energía
, • 1 

154 a pleno voltaje de activación, con lo que avanza el oorta-

documentos 46. Guando el fotosensor 130 cobre el portadocumén- 

tos 46 se pone sobre un LED 120 activado, con lo que se produ­

ce coincidencia, se detiene el motor desconectando el cronóme­

tro progresivo 136 pór la.línea 148, en cuyo momento la memtíria' 

138 que se llama control de memoria de lectura de programa so­

lamente (PRCM), se activa. La PRÓM actúa oomo nonio o sintoni­

zador fino, para el mecanismo posicionador de línea y tiene en 

memoria la relación de oada devanado-para una línea dada. La 

PRCM 138, cuya sedal de salida se alimenta a las entradas d e ‘ 

posición-reposición de los basouladores 142 y 144, pone los 

basouladores 142 y 144 en el estado apropiado para la línea 

apropiada. Las lineas subsiguientes se eligen en la misma se­

cuencia, que es: activación del LED 120 para la línea deseada; 

activación del portadooumentos 46 hacia el LED 120 activado,de­

tención en el LED 120 apropiado deteniéndose el cronómetro pro­

gresivo 136 y el motor progresivo 100 y fijación en el sitio 

apropiado elegido para la línea dada empleando la PRCM 138.

Para simplificar la oomprehsión del funcionamien'
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to representado en la Figura 8 en el modo manual, la Figura 8 j 

se modifica en la Figura 10 para ilustrar el funcionamiento del 

sistema en este modo. En el modo manual, el portado (jumentos ó 

mecanismo 46 se mueve a mano hasta la ¡líríea de impresión desea-i
da mediante el mando 102 unido por embrague de deslizamiento 

al eje del motor progresivo 104. En este modo, los LEDs 120 ci­

clan en secuencia a un ritmo de aproximadamente 1 knz por im­

pulsos de cronometración del cronómetro 136. cuando el fotosen- 

sor 130 asociado con el portadocumentos 46 detecta un LED 120 | 

activado, se detiene la acción de ciclos, quedando activado so-j 

lamente el LED 120 detectado, y el voltaje de control al motor i 

progresivo 100, devanados 101 y 103, cambia de córo' a una fuen
t

te de energía baja dé reserva 158, v.g. de 5 voltios, contra 

24 voltios de la potencia total. Según se mueve el portadocu- 

mentos 46, se produce una acción de "detención eléctrica". jI
La coincidencia de línea controla la acción de j

¡

conmutación de detención. Cuando no hay coincidencia, el con­

tador 132 que controla al decodificador 134, el cual controla 

a su vez a los LEDs 120, cicla por aoción del cronómetro 136. 

Los impulsos de cronometradón se alimentan también desde el 

cronómetro progresivo 136 hasta los basculadores de control' 

del motor 142 y 144 del circuito de control del motor 140 y se 

desactiva la energía a los devanados, del motor 101 y 103. Al 

conseguirse coincidencia de línea, se dotiene la delación, se 

desconecta la salida del cronómetro 136 que controla los bascu 

ladores 142 y 144 y los devanados del motor 101 y 103 se con­

mutan a energía de reserva. Para tener la seguridad de que el 

motor progresivo 100 se bloquea en el punto apropiado de coin­

cidencia, la PROM 138 toma el contaje de línea almaoenado en 

el contador 132 y pone los basculadores de control del motor

(
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142 y 144 en el estado apropiado. La i|ifdrmación de línea al- 
i i i  I .

macenada en el contador 132 se realimenta también al sistema

para oontrol automático ulterior.

Empleando el aparato posicionador de documen­

tos descrito anteriormente, los LEDs 120 proporcionan una ali­

neación aproximada de la línea apropiada y la PRÜM 138 propor- ;
i

ciona un control fino para asegurar qué eíl docUmerito; 20 quede 

centrado según la líi^éa elegida para imprimir. No se necesitan 

contajes de impulsos.progresivos para colocar(cori precisión el 

mecanismo con el control descrito. Además, el dispositivo posi- 

cionador es reversible y si fuera neoesaria o se creyera con­

veniente intervención manual, el circuito lógico de control se 

puede poner de forma que los LEDs 120 ciclen continuamente se­

gún se coloca a mano el portado aumentos* Ante una coinoidencfia, 

el contador 132 que controla la delación se detiene y el LED 

120 asociado con la linea elegida se mantiene activo. Además, 

en el modo de funcionamiento con energía de reserva para opera­

ción ¿anual, la F&OM 138 actúa sobre la linea elegida para pro­

porcionar una aoción de detención eléctrioa cuando se alcanza 

la' linea elegida de acuerdo con el modo de operación manual «.La 

información que se almaoena en el contador 132 cuando se alcan­

za la linea deseáda a mano queda disponible para realimentaoióü 

al sistema de modo que se pueda reanudar el funcionamiento au­

tomático. La operaoión manual puede ser conveniente cuando se 

tienen que abrir nuevas cuentas o hacerse otras anotaciones fue 

ra de lo normal.

La fuente de energía 154 puede ser de caalquia? 

forma apropiada que proporcione energía de pleno voltaje y eher 

gía de reserva. Según se ilustra esquemáticamente en la Figura 

8 en el modo automátioo, cuando .el voltaje de reserva está ac-
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tivado, el voltaje pleno está desactivado y viceversa, indicado
i

por un inversor .157. El control, se puado conseguir con inte­

rruptores 159 que se oontrolan por señales de activación de mo­

vimiento desde el circuito lógioo de oontrol de movimiento 164, 

Los interruptores 159 se ilustran esquemáticamente para facili­

dad de ilustración y pueden ser de cualquier tipo apropiado,por 

ejemplo, interruptores de transistores. En el modo de funciona­

miento manual, la energía a los devanados del motor 101 y 103 

se conmuta de desactivación a reserva al producirse coinciden­
cia.

La Figura XLilustra la oirouitería del escansionadbr 

de franja magnética en forma de conjuntos. La cabeza de lectu- 

ra/escritura 75 se mueve por el motor 80 bajo control del cir­

cuito de control del motor 83. El circuito de control del motor 

de la franja 83 tiene entradas de activación, maroha e Inver- | 

sión que entran en acción por el circuito lógico del elabora- i 

dor. La cabeza magnética 75 lleva acoplado un amplificador de 

leotura 73 y un amplificador de escritura 77 que se acoplan al 

cirouito lógioo del elaborador. Las células fotoeléctricas de 

posición 92, 94 y 96 se aooplan a un amplificador deteotor de 

posición 95 que se acopla al circuito lógico del elaborador y 

se utilizan en el cirouito lógioo del elaborador para fines de 
control.

En la práctica, las entradas de "activación" y "maroha ’ 

del circuito de control del motor de la franja 81 se activan 

por señales procedentes del cirouito lógioo del elaborador que 

activa el motor del esoansionador 80 impulsando la oabeza 75 a 

través de la franja 25, Los datos para la franja 25 se alimentan 

al amplificador de lectura 73 del que la salida de datos se car 

ga en el registrador 160 del circuito lógico del elaborador.La
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información del carácter de la línea se toma del registrado^

160 y se carga en el registrador 162 qué, ante una órden del
. ‘ í

elaborador, proporciona datos de selección de línea ai oontador 

132 de la Figura 8. 11 portadoaumentos 46 se activa entonces 

por acción de un circuito de oontrol de movimiento 164 en el 

cirouito lógico del elaborador para poner el documento 20 so­

bre la línea elegida que se ha leido de la franja 25. Cuando sé 

alcanza coincidencia, se realimentan sedales de coinoidenoia de 

línea al circuito lógico de control de movimiento Í64 para dar 

por terminadas del mismo las sédales de activación de movimien­

to. En impresiones de lineas múltiples, el elaboradoriñoremen-
. í .

ta el registración selector de línea 162 en uno, con lo que se 

activa el LED 120 siguiente correspondiente a la línea suoesi- 
va sobre la que se desea imprimir, aotivando el motor progresi 

vo 100 a coincidencia y continúa el proceso..

Después de efectuarse la operación de impresión 

sobre la linea elegida, los datos sobre la franja magnétioa 25 

se pueden actualizar para utilizarse en operaciones subsiguien­

tes. El dato con respecto al nuevo balance y línea siguiente 

sobre la que se ha de imprimir se almacena en el cirouito lógi- 

•eo del elaborador en un registrador 166 y ante una orden se pue­

de alimentar al terminal de datos del amplificador de escritu­

ra 77 que se activa junto con.el motor 80 para impulsar 1Á ca­

beza 75 a través de la franja 25 oon el fin dé aotualizar el.aor. 

tenido de la franja 25.

Habiendo desorito las diversas partes componen­

tes del aparato.de imprimir sobre documentos que oomprende el. 

presente invento, y que incorpora un conjunto magnético de lee- 

tur a/e a cri tura, se describe a continuación una seouenoia de opé 

raciones generalizadas, debiéndose comprender que ía seouenoia
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particular descrita se puede alterar de acuerdo.con los deseos 

del empleado u operador. El empleado del banco inioia una tran­

sacción insertando la libreta 20 en el portadooumentos 46 en 

la posición de alojamiento en la sección impresora de documen­

tos 12. El empleado da entonces instrucciones a un elaborador 

central u ordenador por un teclado que no se ilustra, que haoe 

;avanzar la platina 50 después que la libreta 20 se ha fijado 

en el soporte 46 por acción del sujetador de solenoide 55. La 

platina sujeta y alisa la libreta 20 inmediatamente debajo de 

la franja magnética 25 para enderezar y aplanar dicha franja 

magnética 25. El cario 76 portador de la cabeza magnética 75 

se mueve y hace avanzar a la cabeza magnética 75 que se pone en 

contacto con la franja magnética 25 sobre la libreta 2o y lee 

el dato sobre la franja 25, por ejemplo balanoe anterior, núme­

ro de la cuenta' y línea sobre la que se ha de impriinif. Cuando 

la cabeza 75 interrumpe la célula fotoeléctrica 96, el conjunto 

se mueve hacia la izquierda y haoe retroceder la oabeza magné­

tica 75 hasta la posición de principio de franja. La platina 50 

retrocede a una posición Inactiva y lá libreta se coloca auto­

máticamente en la línea apropiada de impresión mediante el mo­

tor progresivo 100. La línea elegida, cuya información se ha 

extraído de la franja magnética 25, se alimenta al contador 132 

que activa al LED 120 apropiado correspondiendo con la línea so 

bre la que se desea imprimir. El portadooumentos 46 llevando , 

la libreta 20 se activa gracias al motor progresivo 100 hasta 

que la célula fotoeléotrioa 130 registra coincidencia oon el 

LED 120 asociado con la linea sobre la que 3e ha de imprimir, 

en cuyo momento se desconecta el motor 100 y se activa la me­

moria PR0M 138 para fijar el motor progresivo 100 en la linea 

apropiada. La platina 50 avanza entonces contra la libreta 20
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para alisar la líiiea sobre la que se va a imprimir y se imprime 

el dato por funcionamiento de.la cabeza impresora 15. La plati­

na 50 se desactiva entonces y el portadooumentos 46, contenien-,. 

do la libreta 20, vuelve a la posición de alojamiento prevista 

por el LED 118. La platina 50 avanza entonces y se activa el es \ 

pació de escritura de la cabeza magnética 25 y sé miieve hacia 

la derecha para actualizar la información sobre la franja mag­

nética 25, proporcionando un .nuevo balance, número de ouenta y 

la línea siguiente sobre la que se ha de imprimir. Lá cabeza 

magnética de lectura/eseritura 75 se mueve entonces haoia la.iz 

quierda y regresa a la posición de principio de franja. La pla­

tina 50 retrocede a su posición desactivada y el .sujetador d® . 

solenoide 55 se'suelta saoándose entonces-la libreta 20.’ ^  /

Una vez que la libreta 20 Se ha insertado en e l f 

portadooumentos 46 y se ha activado el sistema, las operaciones

citadas se completan automáticamente sin intervención del ope- r:.
*  - -  '  - - ,J'

radof. No obstante, la flexibilidad del sistema ofrece 1h al­

ternativa de intervencióh manual según se desee. Por consi­

guiente, el sistema se puede hacer funcionar de una forma .auto- . 

mátioa, manual, o en una combinación automática y manual según 

los deseos del operador.

Es evidente que'los diversos aspectos del xnvénto 

no quedan restringidos en la práctioa a una operación deimpre, • 

sióh sobre libreta de cuenta corriente por franja magnética deí 

tipo descrito e ilustrado en una secoíón dé pagos de un banco •

10. Por ejemplo, el mecanismo" posi donador de dooumentos 46 se . 

puede utilizar en un cierto.número de tipos diferentes ds im­

presiones. Es evidente también que otras varias características 

del presente invento se pueden utilizar en diferentes aplica- . 

clones.
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Proporcionando capacidad de franja magneticé a un dis­

positivo de imprimir en documentos, los datos registrados en la 

franja 25 se pueden utilizar en el proceso de impresión automá­

tica y se pueden actualizar después de completarse el proceso 

de forma qué, en operaciones ulteriores se puede utilizar el da
í

to actualizado paira inioiar la operación de impresión siguiente 

en otro momento después.

Para los fines de descripción, la franja 25 sobre el 

documento 20 se ha desorito como una franja magnética, que es 

la forma preferente. No obstante, se pueden conseguir los bene­

ficios de este invento empleando franjas de otras formas o me­

dios que puedan llevar registrados datos o información que pue­

dan ser leidos por un transductor apropiado oompatibie con el 

medio legible y registrable. La franja o medio puede también 

formar parte integra del documento sobre el que se desea impri­

mir. Es también evidente que los datos de información en el me­

dio pueden adoptar una forma codificada.

Ciertos aspectos del presente invento se refieren 

a facilitar la lectura y/o escritura de datos sobre una franja 

o tira 25 asi como la impresión sobre documentos 20 que con­

tienen dichos datos, cuyos documentos 20 pueden estar sujetos 

a abuso. Tales documentos pueden llegar a dohlarse o arrugarse, I
ato., debido al constante manejo por parte del usuario. El dis-j 

positivo del presente invento puede manejar estoa documentos de­

teriorados. Por ejemplo, la franja 25 se sitúa sobre el documen­

to 20 de tal manera qué, cuando se inserta en la seeoión impre­

sora 12, la franja 25 se alisa por acción de sujeción de la pla­

tina 50 para facilitar la lectura y/o esoritura. Además, el oon- 

junto de escansión 71 está provisto de un transduotor o cabeza 

75 accionado por resorte para absorber las variaciones superfl-
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75 accionado por resorte absorbe también variaciones dejespe- 

sor de los documentos. La platina 50 está provista de medios de' ' 

compensación 52 para acomodarse a diversos espesores de doou- '
i . i

mentos en la operación de impresión. Gomo- la platina 50 se pone 

en contacto con el dorso del dooumento 20 que contiene; la fían- 

ja 25 y coloca el documento 20 en el mismo plaiio de impresión 

cualquiera que Sea el espesor del documento,; la. distancia en­

tre la franja 25 y la cabeza escansionacíora'75 vária también 

con el espesor del documento. Por consiguiente, jLa cabeza es- ■ • 

cansionadora 75 acoionada por resorte está díseHada para absor­

ber esta diferencia de separación oausada por espesor de los,:,. ; 

documentos. 1/

Se deberá entender que la terminología elegida„para . 

descripción con respeoto a la posioión de la oabeza esoansiona- 

dora 75 como "posición de prinoipio de franja" no quiere deoir 

que sea necesario que la oabeza 75 está situada al prinoipió de

la franja 25 cuando retrooede de la misma. La posioión de prin-
. {

cipio de franja se emplea en el contexto de una posición ini­

cial, de reposo o alojamiento en la cual la oabeza 75. retrooe­

de de lá franja y queda en reposo. En esta posioión, la cabeza 

75 se puede situar más allá de la extremidad de la izquierda de 

la franja 25 si se desea. En el mismo oontexto» la posioión de 

"final de franja" de la cabeza 75 no es preoiso que se produzoa 

en el mismo extremo de la franja 25. Lo únioo neoesario es'que 

la posición de final de franja tenga lugar en algún punto sitúa 

do al final o más allá del final de la información registrada 

en la franja 25. Por consiguiente, la posioión puede variar pa­

ra adaptarse a las exigenoias de funcionamiento del sistema dos 

de se utiliza la estructura.30.
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Se pueden emplear formas diferentes de medios de

transmisión y medios de control o mando para los mismos con el
5 ’ ;

fin de controlar el movimiento del portadocumentos 26. Se Com­

prenderá también que los datos almacenados en la memoria (PROM) 

138 variarían de acuerdo con el tipo de módios de transmisión 

y medios de control empleados. La función de la PROM 138 es al­

macenar datos que pongan .en condiciones apropiadas a los medio £ 

de control para suministrar una señal de'activación predetermi­

nada a los medios de transmisión para colocar apropiadamente 

el portadoaumentos 46 sobre cualauler línea predeterminada que 

se desee. Por consiguiente, los cambios en los medios de trans­

misión y los medios de control acoplados a los mismos puede que 

exijan el empleo de datos diferentes en la memoria por cada lí­

nea sobre la que se desee imprimir para asegurar el bloqueo deli 

portadoaumentos 46 sobre la línea apropiada después de produ-
¡

cirse coincidencia, según se ha desorito anteriormente.

Como otras modificaciones, variadas para cumplir i
con exigencias y ambientes de operaciones particulares, resul-

i
tarán evidentes a los expertos en la materia,, el invento no se 

considera limitado a los ejemplos elegidos para descripción y 

abarca todos los cambios y modificaciones que no constituyan 

desviaciones del verdadero espíritu y aloance de este invento, i

N O.T A
Desorita suficientemente la naturaleza del inven 

to, así como la manera de realizarJ.o en la práctioa, debo ha­

cerse constar que las disposiciones anteriormente indioadas son 

susceptibles de modificaciones de detalle en ouanto no alteren 

su principio fundamental. También se hace constar que el inven­

to corresponde a una .solicitud de Patente presentada en .Tortea- 

merica con fecha y número siguientes: 31 de julio de 1974, n?
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Ser. 493.399: acogiéndose por lo tanto a los beneficios que5.con 

ceden los Convenios Internacionales en vigor. Siendo lo; que J  

constituye la esencia del referido invento y por lo que se soli 

cita Patente de Invención por 20 aHos en Bspafía sobre: Perfec­

cionamientos en dispositivos posicionadores de documentos para 

aparatos de imprimir; caracterizándose por lo siguiente:

1.- Perfeccionamientos en dispositivos posiciona­

dores de documentos para aparatos de imprimir, que tienen un r 

elemento .impresor que imprime sobre un documento situado adya-
t

cente al mismo, caracterizados porque se dota a cada dispositi­

vo de un soporte de documentos para recibir un documento Sobre • 

el que se ha de imprimir, situado en el mismo y transportado 

por el mismo; medios de transmisión acoplados al soporte de do­

cumentos para proporcionar movimiento o ont rola do del'soporte , 

de documentos qiie contiene el dooumento y situar líneas dife­

rentes del documento, sobre las que se ha dé imprimir, ádyacen-
' ■ i

tes al elemento impresor; por lo menos un elemento de tipo fo- 

tosensor; por lo menos un elemento del tipo de fuente luminosa, 

estando alineados y separados una pluralidad de un tipo de esos 

elementos de forma que por lo menos uno de esos elementos esté 

provisto por cada línea sobre la que se ha de imprimir en el do­

cumento, situándose el elemento de tipo fotosensor por lo menos 

y el elemento de tipo de fuente luminosa por lo menos para efejc 

tuar un movimiento relativo con respecto al otro elenento de 

aouerdo oon el movimiento relativo entre el .soporte de documen­

tos y el elemento impresor estando destinado uno del' otro tipo 

de los elementos para escandir la pluralidad del primer ulpo de 

elementos cuando el soporte de documentos se mueve por a jolón 

d3l dispositivo de transmisión: medios para activar de nía for­

ma' selectiva la pluralidad del primor, tipo de elementos con el



-  2 Í  -

fin de identificar la línea sobre la que se ha de imprimir en
■ í '

el documento; medios de control acoplados á los medias de trans 

misión para suministrar señales de aotivación s. los medios de 

transmisión para mover el soporte de documentos, deteniendo los 

medios de control a los medios de'transmisión ouando el elemen­

to del otro tipo está en comunicación luminosa con un elemento 

activado, poniendo de este modo el documento adyaoente al ele­

mento impresor para que se pueda réalizár una operación de im­

presión sobre la línea elegida.: \
2.- Perfeccionamientos sógún. la reivindicación 1,, ca­

racterizados porque el elemento del primer tipo es un elemento 

de fuente luminosa y el elemento del otro tipo es un elemento 

fotosensor.
3.- Perfeccionamientos según ía. reivindicación 2,

. '  i
caracterizados porque se dota al dispositivo de medios de memo­

ria que tienen datos almacenados para poner apropiadamente eh 

condiciones los medios de control para que suministren señales 

predeterminadas a los medios de transmisión oon el fin de colo­

car debidamente el soporte de documento por cada línea sobre la 

que se ha de imprimir en el documento, activándose .los medios 

de memoria y acoplándose a los medios de control cuando el fo - r  

tosensor detecta una fuente luminosa encendida para proporcio­

nar las señales de activación apropiadas para los medios de 

transmisión por los medios de control con el fin de asegurar 

que el soporte de documentos esté en posioión correcta respec­

to a la linea elegida.
4.- Perfeccionamientos según la reivindicación 3, 

caracterizados porque el dispositivo de transmisión se acoiona 

a mano y el dispositivo empleado para iluminar de una forma se­

lectiva las fuentes luminosas cióla continuamente las fuentes
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5.

luminosas hasta que se produce coincidencia entre la fuentó 

luminosa encendida y el fotosensor.
5.- Perfeccionamientos según la reivindicación 

4, caracterizados porque comprenden medios para alimentar ener 

gía de espera al dispositivo de transmisión cuando se activa 

el dispositivo de memoria al producirse una coincidencia entre 

una fuente luminosa encendida y el fotosensor con el fin dé •

10.

proporcionar una acción eléctrica de detención al movimiento 

del soporte de documentos cuando se produce dicha coincidencia

6. - Perfeccionamientos según la reivindicación 

3f caracterizados porque el dispositivo de transmisión com­

prende un motor progresivo y el dispositivo de control compren

de un circuito de control progresivo.
7. - perfeccionamientos según la reivindicación

15. 6, caracterizados porque el motor progresivo tiene cuatro de­

vanados y el circuito del motor de control comprende un par 

de circuitos basculadores que se acoplan cada uno a un par de 

dichos devanados para activar los devanados y hacer funcionar

- ■- » pn
(•■4 \ f  0

de una forma progresiva dicho motor progresivo.

8.- Perfeccionamientos según la reivindicación 

7, caracterizados porque el dispositivo de memoria se acopla
< ** a los circuitos basculadores del circuito de control del mo­

' ■ 25.

tor, teniendo el dispositivo de memoria datos almacenados pa­

ra poner apropiadamente en condiciones los circuitos bascula­

dores para proporcionar las señales de activación apropiadas 

a los devanados del motor progresivo con el fin de situar co­

rrectamente el soporte de documentos por cada línea sobre la 

que se ha de imprimir en el documento, y medios para activar 

el dispositivo de memoria ante la coincidencia entre una fuen­

30- te luminosa encendida y el fotosensor con el fin de poner en
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condiciones los circuitos basculadores para proporcionar las- se 

Rales de activación apropiadas a los devanados y asegurar que 

los documentos quede apropiadamente situado adyacente al elemer 

to impresor de forma que pueda realizarse una operación de im­

presión sobre la línea elegida,
9,- Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 7, caracterizados porque el motor progresivo tiene un eje 

de transmisión acoplado al dispositivo posicionador de documen 

tos, un botón embragado al eje de transmisión del motor progre 

sivo cara mover a mano el dispositivo posicionador de documen­

tos haoiendo gira? el botón, un dispositivo de reloj para haoer 

ciclar continuamente las fuentes luminosas, medios para desac­

tivar el dispositivo de reloj ante una coincidencia entre una 

fuente luminosa encendida y el fotosensór, y medios para ali­

mentar señales a los devanados del motor progresivo ante una 

coincidencia para proporcionar una acción eléotrioa de deten­

ción a la operación-manual de dicho motor.
10. - Perfeccionamientos según la reivindi­

cación 2, caracterizados porque el fotosensor se sitúa sobre 

el soporte de documentos y porque las fuentes luminosas se si­

túan adyacentes al soporte de documentos,
11. - Perfeccionamientos según la reivindi­

cación 1,caracterizados porque el primer tipo de elemento es 

un elemento fotosensor y el otro tipo de elemento es un ele­

mento de fuente luminosa.
12. - Perfeccionamientos en dispositivos po-

sicionadores de documentos para aparatos de imprimir; tal y oo-
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