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Este invento se refiere a un elemento exeén
trico disbuesto sobre un 4rbol giratorio y que duran-
te el giro del 4rbol puede ser hecho variar en cuanto

o frecuencia y amplitud, independientemente del sentl

‘do de giro de 4rbol, Un elemento excéntirico de esfe ti

po puede ser utilizado en varias clases de négquinas de
construccién vibradoras para la compactacién de tierra
y de asfalto.

Los rodillos vibratorios son utilizados gene
ralmente pare le compactacidén de materiales de construc
c¢ién y de revestimiento para carreteras, pistas de aerg
puertos, aparcamientos de coches, etc. 4 fin de utili-
zarlos més eficazments, se conoce ya el hecho de que
la vibraéién puede ser realizada con caracteristicas
vibratorias variables por medio de slementos excéntri
cos ajustables. En la prdctica se ha visto que a fin
de obtener la mejor compactacién posible, la frecuen-
cia y amplitud utilizadas cuando se compacta tlerra de
ben ser mis baja y més alta, respectivamente, que cuan
do se compacta asfalto, por ejemplo. Se ha visto tem-
bidn que diferentes tipos de tierras o asfaltos exigen
diferentes caracteristicas vibratorias. Seria deseable
por ello gue el mismo rodillo fuera capaz de operar
con una gran amplitud y una baja frecuencia asi como

con una amplitud menor y una alta frecuencia.
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Un propésito de este invento es permitir la
compactacién de materisles diferentes con las caractg
risticas vibratorias adecuades para cada material. Otro
propésito Ael invento es permitir que el elemento ex-
cdntrico sea cambisdo répidamente de una posicibn a
otra, independlentemante del sentido de giro y de la
frecuencia, sin tener que pasar por una posicidén que
produzca una amplitud elsvada cuando se reduce la fre
cuencia,‘desde une posicidén excéntrica que produce una
baja amplitud y una alta frecuencia.

Se conoce ya el hecho de cambiar la excéntri
ca en un 4rbol vibratoerio a la posicién requerida en
relacién con la linea geométrica central del 4rbol por
medio de.sistemas hidrdulicos. Bl cambio tiene lugar
independientemente del sentido de giro y de la frecuen
cia de giro y es realizado por medio de un volumen de
1iquido encerrado en una cavidad excéntrida del 4rbol
gue actua como un peso excéntrico. La cavidaed estéd co
nectada por una tubsriz a un recipiente cilindrico en
ol que estéd dispuesto para moverse un pistén de pre-
aién y aspiracién.

La desventaja del dispositivo conocido es su
construccién relativamente complicada. Para el funcio-
nemisnto conveniente del pistén y para cambiar con ello

el ajuste de amplitud desde el asiento del conductor,

-3 -
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g8 requiere un sistema de accionamiento especiél. Ade

més, lleve tiempo mover el liquido a presidn desde el

recipiente a la-caviaad del &rbol excéntrico, por cuya
razén no puede realizarse un cambio de amplitud insten
t4neamente. Debido a la dificultad de evitar pérdidas

en los sistemas hidrdulicos del tipo en cuestidn, fam

bidn serd menos oxacto el ajuste de la amplitud reque

rida.

Es también conocido que la amplitud de vibra
cién puede ser regulada por medio de pesos excéntricos
cargados eldsticamente y que a diferentes revoluciones
adoptan posiciones angulares diferentes una con rele-
cién a otra y dan por ello lugar a un cambio en la am
plitud Qibratoria resultante..La desventaja de estos,
sin embargo, es que desde una posicién productora de
alta frecuencia y baja amplitud no pueden ser deteni—
dos si se dessa cambiar el sentido de giro del &rbol
excéntrico, por ejemplo, sin pasar por la posicidn de
amplitud mis elevada.

ELl propésito del presente invento es crear
un elemento excénirico para generar vibraciones'circg
lares, en el que se eliminen estas desventajas.

Bl slemsnto excéntrico de acuerdo con este
invento consiste en al menos dos masas montadas en un

4rbol giratorio, capaces de moverse radialmente con rg

-4 -
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locidn a la linea geométrica central del érbol, en'cog

tra la fuerza ejercida por resortes dispuestos en el

drbol, y es una.caracteristice particular del invento
que las masas sean de diferentes tamafios y capaces de

ser blogueadas una a otra y con sus regpectivos centros -

'de gravedad distribuidos a cada lado de la linea geomg

trica centrel del drbol de giro, por lo que el momanto
éxcéntrico resultante con relacién a esta linea, serd
précticamente cero cuando el 4rbol. giratorio esté es-
tacionario o girando a baja velocidad.

- El inVento esté descrito en mayor detalle a -.
continuacién on relacidén con los dibujos adjuntos, en
log que la figura 1 muestra una seccidén trensversal lon
gitudiﬁal de un Arbol giratorio provisto de un elemen-
to excéntrico de acuerdo con este invento, en el que
las masas excdntricas incorporadas en el elemento es-
tén blogueadas juntas por medio de un glectroimén. La-
figura 2 muestra una secciéﬁ transversal del .elemento
a lo largo de la linea II-II ds la figura 1. La figu--
ra 3 muestra una seccibén transversal longitudinal de
un elemento excéntrico en el que se realiza el blogueo
por medios hidréulicos, y. la figura 4 muestra, final-
mente, una seccién transversal del elemento a lo largo
de la linea IV-IV de la figura 3. '

Hontado en el 4rbol 10 hay un elemento excén

..5._'.
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trico 11 que consiste en un algjamiento 12 con placss
extremas 13,14. Dentro del alojamiento, que es coneén
trico con relacizn a la linea geométrica central 15
del 4rbol 10 hay un electroimén 16 que es capaez de mQ
verse a lo largo de una guia 17 que pasa a travéds de
1g linea central del &rbol. Pasa ademés a través de
los dos lados cortos opuestos del alojemiento Ll y es*”
44 roscada a 61 por medic de tuerces 18. El electroimén
estéd situado excdntricamente con relacidén a la linea
central del &rbol, cuéndo el 4rbol estéd estacionario
o gira a baja velocidad. Una excéntrica 19 estd dispues -
ta en el otro lado de la linea central 15 y tiene un
momento excéntrico mayor que el electroimén y es atrai
de hacia el imén cuando el eleétroimén es excitado.
Como el electroimén, la excéntrica 19 es ca
paz de moverse radialmente con relacidén a la linea cen
tral 15 del 4rbol giratorio y es situada en su movimien
to por medio de dos gulas 20,21 que, por medio de tuer
cas 22 y 23, estén roscadas respectivamente al aloja-
miento 11. La guia 17 ayuda también a situar la excén
trica 19.
Cuando el drbol 10 gira, fanto el electroimén
16 como la excédntrica 19 son sometidos a fuerzas cen-
trifugas que les obligan a moverse radialmente, pero en -

diferentes sentidos, lejos de la linea central 15 del
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drbol 10.

" Sin embargo, el electroimén es impedido de
moverse por un tope 24 gue, por medio del tornillo 25,
ostd rigidamente unido al alojamiento 12 y.que actua
tambidn como excéntrica fija.

Las masas excéntricas incorporadas en el elg
mento excdntrico consisten consigulentemente en una i
ja y dos méviles y su distancia desde la linea central
15 se elige de modo que el momento resultante excéntri
co sea précticemente cero cuando el drbol 10 esté es—
tacionario o gire a baja velocidad.

Ta excéntrica 19 es también impedida de mo-
verse radialmente por dos resortes 26,27 montados en
gulas 26,21 respectivamente, pero estos resortes estén
dimensionados de modo gue la fuerze centrifuga qﬁe ac-
tua sbbre'la excéntrica 10 sea mis fuerte a una cierta
velocidad del 4rbol 10 y la excénirica 19 seaentonces
despedida hacie fuera hasta que sea detenide por la pg
red del alojamiento.

Con el elemento excédntrico descrito anterior
mente, es posible seleccionar tres posiciones de ampli
tudes diferentes: una amplitud es précticamente cero,
es decir la posiciéna mostrede en la figura, en b la ex
céntrica 19 estd en el limite de su desplazamiento, ¥.

en ¢ la excéntrica 19 junto con el electroimén, estén
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en el limite.de su desplazamiento, cuya posicién da
consiguiéntemente la mayor amplitud.

La poéicién a es obtenida cuando sl 4bol 10
estd estacionario o gira a baje velocidad.

La posicién b es obtenida cuardo el electrg
imén no estd excitado y cuando el giro del &rbol 10 ex
code de la velocidad a la que la fuerza céntrifuga que
actua sobre la excédntrica 19 supera la potencie de los
resortes 26,27,

La posicién ¢ se obtiene cuando el electro-
imdn estéd excitado y; consiguientemente, atrae a la
exeéntrica 19. Como el momento excéntrico de la excén
trica 19 es mayor que el del electroimém, la excéntri
ca tira'del imdn y, cuando laVVelocidad del &rbal 10 es
tan alta que la fuerza centrifuga de la masa excéntri
ca combinada- el electroimén y la excéntrica 19- es ma
yor que la fuerza eléstica de los resortes 26,27, la
excéntrica compuesta es despedida hacia fuera, contra
la pared del alojamiento. Como la masa en posicién c
es mayor que en posicién b, la fuerza centrifuga a la
misma velocidad es también mayor en la posicién ¢, dan
do como resultado que la mesa compuesta sea despedida
hacia fuera a una velocidad inferior que la excéntri-
ca 19 solamente.

La posicién a da una amplitud cero que es:

-8 -
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ventajosa cuando se pone en marcha el &rbol giratorio.
La posicién b produce una baja amplitud a alta frecuen
cia y la posicién c, finalmente, una elevada amplitud

a una frecuencia inferior. Como las dos excéntricas en

- moviniento tienen momentos excéntricos de diferentes

magnitudes y pueden ser blogueadas una a otra, y en la
posicién cero estén situadas a cada lado del centro de
giro, la frecuencia puede ser reducida a baja amplitud
sin que sea necesario pasar a la posicién que produce

une. elevads amplitud.

La alimentacién de corriente sléctrica al
electroimén es realizade vor medio de conductores eléc
tricos 28 que, mediante anillos rozantes 29 y contac-
tos 30 gstén conectados a une fuente de corriente elég
trice que puede consistir, adecuadamente, en un gene-
rador montado en la mAquina vibratoria. El elemento
excéntrico descrito puede ser utilizado én cualguiex
méquine vibratoria, pero su aplicacién més importante
es en rodillos vibratorios para compactar tierra y.ag
falto.

Una versién modificada del elemento excéntri
co estd mostrada en la figura 3 y en la figure 4. En
vez de un electroimén, sl bloqueo de las dos excéntri
cag méviles una & otra, es realizado por medio de pa~

tillas provistas de agujeros montadas sobre las excén

-9 -
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tricas y pasadores o esplgas de blogueo gque acfﬁan en
unién con ellas. En la figura 3, 24 désigna lg excén~
trica fija que,‘por medio de tornillos 25, estéd rigida
mente unida al alojamiento 12 de la excéntrica. Las
dos oxcéntricas méviles estédn designadas con 3l y 32,
de las cuales la 31 corresponde al electroimén 16 en'
la versién nostrada en la fieure 1 ¥ en le figura 2.
La relacién entre los momentos excéntricos de las ex-
cdntricas fija y mévil es. la misma que en la versidn
mostrada.eh lag figura 1 y 2. Es%o también se-aplioa
a las gulas para 2l movimiento redial de las excéntri

cas y ol sistems de resortss que actlia en unidn con eg

e movimiento.

La excédntrica 32 esfé sujeta con una patilla
33 que, cuando las excéntricas estdn eén contecto una
con o%tra, entra en una abertura 3l previéta para elle
en la éxcéﬁtpicé 313 La patilla estéd proéista uw aguje
ro 34 que, cuando estd en la~posici5n insertada, estd
situado concéntricamente'en relacién con un agujero 35
de la excéntrica 31, dispueato en éngulo recto con la,
direccién.dé moviniento de las excéntricas.

Al bloguear las dos excéntricas 31 y 32 una

a otra, un'pasador 36 se mueve al agujero 35 de la ex

" céntrica 31 y a través del agujero 34 de la patilla

33, 4 fin de rsducir sl movimiento del pasador de blg
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queo 36 desde la posicidén desblogueada a la posicién
bloqueadé Y al‘mismo tiempo, situar el pasador a uno
y otro lado de la patilla 33, el didmetro del pasador
de bioqueo a lo largo de una parte 37 de la longitud

‘axial del pasador correspondiente al espesor de la pa

tilla, es dimensionado correspondientemente con una
aberture 38 en la extremidad de la patilla 33. Cuando
la parte 37 estd en la posicién mostrada en la figura
3, las excéntricas 31 y 32 no estdn bloqueadas una a
otra. La aplicacién y desaplicacién del pasador de blo
queo puede ser rsalizada por mediosihidréulicos, por
ojemplo, con ayude de un pistén 39 qﬁe actda sobre el
pasador de blogueo. El aceite hidréulico para el pis-
tén pued; ser tranépprtado adecuadamente & través de
un agujero de paso_taladrado en el centro del érbol 10
desde acoplamientos de manguera giratorios en el extre

mo del 4rbol. Elupasador de blogueo puede también ser

-gecionado mecénicamente mediente un 4rbol flexible,

por lo que la potencia puede ser transmitida adecuads
ments por medio de un acoplamiento giratorio.
Naturalmehnte, el invento no estd limitado a
la versién mostreda y ol nimero de posiciones de ampli
tud puede, si se requiere, ser aumentado adiclonalmen—
te, dividiendo los pesos blogueables como Se¢ ha mostra

do o aumentando su ndmero.

-1l -
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La .presente solicitud, que corresponde a la

presentada en Suecia, el 31 de Julio de 1974, bajo el
ne 7409853-4, se acoge a los beneficios del Artiqulo

51 del vigente Estatuto sobre Propisdad Industrigl.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia Y nueva, que
se presentan pars que sean objeto de esta solicitud
de Pateﬁte de Invencién en Espéﬁa, por VEINTE afios,
son los que se recogen en las reivindicaciones siguien
tes: _

le,~ Pérfeccionamientos introducidos en un
elemento excéntrico para generar vibraciones circula-
res, cuyo elemento consiste al menos en dos masas mon
tadas sobre un drbol giratorio y capacss de moverse
redialmente en relacidn a la linea central del 4rbol
contra la fuerza de resortes dispuestos sobre el 4r-
bol, caracterizados porque les masas tienen diferentes
momentos.excéntricos vy pueden'ser bloqueadas una a la

otra, estandoc las masas dispuestas a cada lado de la

- 12 -
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linea geométrica central dalérﬁol giratorio, por lo gue
ol momento excdmtrico resultente con relacién a esta
1inea es précticamente cero cuardo el 4rbol vibratorio
estd estacionario o gira a baja velocidad.

28,- Perfeccionamientos segin la reivindica-
cidn 18, caracterizados porque el elemsnto excéntrico
consiste en tres excéntricas, una fija y dos méviles
on relacién a la linea central del &rbol giratorio, por
lo que las dos masas excéntricas méviles tlenen momen
tos excéntricos de magnitudes diferentes y pueden ser
blogueadas una a otra y dispuestas a cada lado de la
lines central, siendo el momento excéntrico resultan-
ta de las tres masas, précticamente cero cuardo el 4r
bol gir;torio 28td estacionario o girs a baja veloci=-
dad.

2,- Perfeccionamientos gegin la reivindicg
cién 18 o 28, caracterizedos porque las excéntricas es
tén dispuestas para moverse a lo largo de gulas, dis-
puestas en &ngulo recto al érbol giratorio y porque la
fuerza eldstica estd dirigida hacia dentro, hacia el
centro giratorio a un lado de la linea central del br-

bol.

48,~ Perfeccionamientos segin la reivindica
cién 28, caracterizados porque de las masas méviles

dispuestas a cada lado de la linea central del &rbol

- 13 -
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giratorio, la menor consiste en un electroimén y la
otra mas;, mayor, en una armadura que actia mutuamen-—
te con el electroimén y porque durante el giro del 4r
bol, sl electroimdn puede ser conectado con y desco-
nectado de una fuente de corfiente eléctrica, por lo
que la corriente es transportada al electroimén a trg
vds de contactos y anillos rozantes dispuestos‘en un
extremo del &rbol.

58,= Perfecqionamientos segdn lgs reivindi-
caciones 18 a 32, caracterizados porqhe las dos mases
méviles a cada lado de la linea central del &rbol gira
torio, estén Ffijadas con un érgano de blogueo en forme
de patilla, por lo qus sl blogueo es realizado por me-
dio de un cilindro hidrdulice y un pasador accionado
por éste y que actia mutuamente con el érgamo de bio-
quso, ¥ porque é}.aceite hidrdulico es llevado al ci-
lindro hidrédulico a través de mangueras dlspuestas en
el centro del Arbol y acopladas, en un e;tremo del 4r
bol, a una fuente de alimentacién hidrdulica pbr medio
de acoplamientos de manguere giratorios.

68,- Perfoccionsmientos intrdduoidos en un
elemento exedntrico para gensrar vibraciones circula-
res.

. Tal y como se ha desecrito en la Memoria que

antecede, representado en los dibujos que ge acompafian

- 14 -



y con los fines que se han ggpecificado.

Esta Memoria consta de quince hojas escri-

tas a méquine por una sola cara.
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