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Este invento se refiere a una cama que itiens
una plataforma movible para apoyo del colch6n y, en
particular, a una cama en la cual la plataforma ae
apoyo de colchon es susceptible de ser inclineda con
respecto al resto de la cama.

En consecuencia, el invento consiste er uns
cama que tiene une plataforma movible de apoyo del col-
cndén, en que la plataforma ests montada sobre un bas—
tidor que tiene medios de aplicacidn al suelo, com~
prendiendo el montaje entre la plataforma y el basti-
dor: una pluralidad de ejes de maniobra montados para
rotacidn en el bastidor; el menos un brazo fijado a ca-
da eje de maniodbra y que se extiende radialmente des-
de el mismo, estando conectado dicho brazo a la plata-
forms de apoyo de colchon por una O mes barras articu-
ladas de conexion, de modo cuardo se aplica una fuerza
de giro al eje de meniobra, la parte de la plataforma
de apoyo de colchdn a la cual estér unidas las barras
de articulacion de conexion asociadas es subida o ba-
jada.

Se comprenders uas a fondo el invento a la
vista de la descripcion que sigue de una realizacion
especi{fica. Ia realizacion esta orientada hacia una ca-
me que tiene la caracteristica de ser de altura varia-

ble, ademds de una plataforma movible de apoyo de col-
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chdn. Se hace la descripeion con referencia a los dibu-

jos que se acompafian, en los cuales:

La Figura 1 es una vista en perspectiva, par-
cialmente en despiece ordenado, de la parte de la rea-
lizacion que incorpora un ajuste de subida y bajada
ilustrado en la posicion subidaj

La Figura 2 es una vista en perspectiva de
una pata de una forwa diferente para uso en la realiza-
ciong

La Figura 3 es una vista en perspectiva,
parcialmente en despiece ordenado, de la parte de la
realizacidn de la Figura 1 ilustradas en la posicion ba-
jada;

La Figuras 4 es una vista en perspectivea, par-
ciglmente en despiece ordenado, de la parte de la rea-
lizacidén que incorpora la plataforma movible de apoyo

de colchon; y

La Figura 5 es unae vista en perspectiva, per-
cialmente en despiece ordenado, de la parte ilustrada
en la PFigura 4 representada como teniendo la inelina~
cion opuesta.

La realizacion ilustrada comprende un basti-
dor rectangular 11 que tiene dos pares de patas opues-
tas transversaslmente 13 y 1b, y 17 y 19. Las patas de
acuerdo con la realizacion estan formadas de tubo de

seccion cuadrada. Partes extensibles 20 estan montadas
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a deslizamiento en cada pata para facilitar la exten-
sidén de cada pata. Bl extremo inferior de la parte 20
que se extiende tieme una rueda orientable 22 montada
sobre el mismo. Pos ejes de maniobra 24 esten montados
transversaluente y pare rotacion sobre el lmstidor,

uno entre cada par de pgtas. Entre la barra de maniobra
24 y cada parte extensible 20 hay previste una articu-
lacidén de rdtule 26. La articulacion de rotule compren-
de un brazo 28 y una barra articulada de conexidn 31
morntados & pivotamiento juntos. El extremo superior del
brazo 28 esta montado rigidamente en la barra de ma~
niobra de tal modo que el mismo se extiende radialmen-
te desde ella, mientras que el extremo inferior de la
barra articulada de conexion 31 esta montado a pivota-
miento en la parte 20 extensible en su extremo infe-
rior. Un par de brazos de palance 33 estén unidos rigi-
damente al eje de maniobra 24 y se extienden radiaslmen-
te desde el miswo. Un par de barras de articulacidn 35
interconectan el brazo de palanca 33 para proporcionar
medios para el movimiento mutuo de los brazos de palan-
ca de ambas barras de maniobra. Entre la barra de ar-
ticulacion y el bastidor 11 de apoyo de colchdn hay
montado un resorte 37 de equilibrado. Los medios de ac-
cionamiento se han representado en forma de despiece or-

denado y comprenden una varilla 35 que tiene una manive-
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"la en un extremo y una parte roscada formeda en el
0510 exXtremo. Le varilla estd apoyada para rotacicn
sobre el bastidor rectangular 11 por un miembro de co-
jinete 40. Un conjunto de llogue de husillo o de pié;
te de tornillo de tolas o similar 42 este montado so-
bre la formacion roscada de la varilla 39. El bloque
esté ademds apoyado para rotacion sobre las barras

de articulacidon mediante miembros de espiga 44, los
cuales han de ser encajados en agujeros 46 en las ba-

rras de esrticulacidn 35.

Para hacer funcionar el mecanismo de subida
y bajede de la cama, la rotacion de la mmnivela de la
varilla 39 hace que el blogue de husillo 42, ¢ simi-
lar, se nmueva longitudinalmente sobre la varilla,
dando por resultado un movimiento correspondiente de
las barras de srticulacidn 35. Como resultado de tal
movimiento y de la transmisidn articulada entre las ba-
rras de articulacion 35 y los brazos de palanca 33,
se hace que los ejes de maniobra 24 giren y, a través
de la accidn de la articulacidn de rdtula 26, sean
movidas las partes extensibles 20 de las patas a ya
sea una posicion extendida o ya sea una posicidn re-
cogidae

El resorte 37 de equilibrado entre las barras
de articulacidn 35 y el bastidor 1l es tal que se en-

cuentra en su estado mas relajado cuando la canma esta

-5 -
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en su posicion més alta. La tension del resorte estg
fijada pare equilibrar al menos una paerte del peso del
ocupante de la céma. El efecto de tal resorte es el de
eliminar el esfuerzo que se requiere para subir la cawma
con un ocupante tendido sobre ella.

| De acuerdo con otra forma de la realizacidn,
las patas pueden ser modificadas como se ha indicado
en la Figura 2, en la cual se han previsto en cada una
de las patas esparragos de blogueo roscados. la finali-
dad de los esparragos es la de aplicarse a la parte ex-
tensible y proporcionar unos medios de bloqueo para evi-
tar cualquier variacidn de altura u oscilaciones, aparte
de las producidas por los medios de generacion de fuer-
za.

El mecanismo ilustrado en las Figuras 4 y 5
tiene como fin mover la plataforma 51 de apoyo de col-
chdn desde la posicidn horizontal a una posicion incli-
nada. E1 mecanismo comprende dos ejes de mgniobra 53
montados para rotacidn y transversalmente en el basti-
dor 11. Entre cada eje de maniobra 53 y la plataforma 51
de apoyo de colchon hay montadas dos articulaciones de
réotula 55. Las articulaciones de rétuia comprenden un
brazo 57 fijado al eje de maniobra y que se proyecta ra-
dielmente desde el miswo. El extrewo libre del brazo 57

tiene una barra articulada de conexiodn 59 montada & pi-
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votauiento en el mismo, el otro extremo de la cual eg-
ta montado a pivotamiento en la parte inferior de la
plataforma 51 de apoyo de colchdén. Un par de brazos
operantes paraslelos 60 estén fijados a 1l0s ejes de ma-
niobra 53 y se proyectan radialmente desde los mismas.
Los extremos libres de los brazos de palanca 60 estan
interconectados por un par de barras de articulacion
62. El montaje de las barras de articulacion 62 con
los brazos de maniobra 60 esta previsto con un grado
limitado de juego longitudinal, por medio de ranuras
64. Los medios de accionamiento se han representado
por separado del bastidor y comprenden una varilla 66
que tiene una formascidn roscada 68 en un extremo y

uns menivela 71 en el otro. La varille esta montada pa~-
re rotacion en el bastidor 11 por un miembro de coji~
nete 73. La formacidn roscada 68 es susceptible de
engrene con un conjunto de bloque de husillo o0 de pis-
ta de tornillo de bolas o similar 75. El bloque de hu~
8illo o similar este montado para rotaecidn en las ba-
rras de articulacion 62 mediente ejes 77.

Al rotar la varilla 66, se hace que el blo-
que de husillo o similar 42 se mueve longitudinalmen-
te sobre la rosca 60 pars mover longitudinalmente las
barras de articulacion 62. En las Figuras 4 y 5 se

ilustra ia plataforua de apoyo de colchon en las dos

-7 -
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posiciones oxtreuas de inclinacidn. En el paso desde

le posicion de la Figura 4 & la de la Figura 5, al

ser hecha rotar la varilla 66 las barras de articula-
cion 62 se mueven hacia la izquierds. Como resultado

de tal movimiento los brezos de maniobra 60, del eje

de maniobra 53 de la derecha, son mantenidos en el ex-
tremo de la izgulierda del juego de ranuras 64 de la
dereche por el peso de la plataforma 51, y es bajado

el colehon y el ocupante que haya sobre el mismo, y co-
mo consecuencia el extremo de la derecha de la plata-
forma 5l. Ademds, como resultado de tal movimiento ha-
cia la izquierda de las barras 62, las ranuras 64 en
el extremo de le izquierda permiten que las barras 62
deslicen sobre los brazos de maniobra 60 de tal modo
que el extremo de la izgquierda de la plataforma 51 per-
manece estacionario. Cuando se ha vajado del todo el
extremo de la derecha de la plataforwa 51, los brazos
de meniobra 60 de ambos ejes de maniobra 53 estén si-
tuados ambos en los extremos interiores adyacentes de
las ranuras 64. Al proseguir la rctacion de la varilla
66 se hace que los ejes de manioora 53 de la izquierde
sean hecaos rotar en sentido a derechas mediante la
aplicacion de los brazos de maniobra 60 de la izquierda
don el extremo de la derecha de las ranuras 64, mien-

tras que las barras de articulacion 62 deslizan sobre
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los brazos de manioltra 60 de la derecha. Cuando el ex-
tremo de la izquierda de la plataforma 51 esta subido
por coupleto, ambos pares de brazos de maniobra 60
estan puestos en aplicacidn con los extremos de la de-
recha de las ranuras 64. En una forma preferida esta
previsto el encaje de los brazos de maniobra 60 con
las ranuras 64 de tal modo que cuando la plataforma 51
esté horizontal haye algo de juszo entre las ranuras
64 y los brazos operantes 60. Tal caracteristice permi-
te la autonivelacidn de la plataforms y permite que el
operador perciba a través de la manivels 71 cudndo es-
t4 horizontal la plataforma 51.

Pare evitar el juego de la plataforma sobre
los ejes de maniobra y el posible movimiento longitu-
dinael de la plataforma cuando estd en la posicidn su-
bida, puede montarse una barrs de estabilizacion entre
un extremo de la plataformaIBI y ¢l eje de maniobra 53
en el extremo opuesto del bastidor 11. Siendo girato-
rio el montaje en el eje de maniobra 53 para permitir
que el eje gire libremente.

De acuerdo con una forus preferida de la rea-
lizacion descrita, puede también haber un resorte de
equilibrado montado entre el extremo de cada brazo de

maniobra 60 y el bastidor 11. Ceda resorte este montado

de tal modo que esta bajo tension maxima cusndo el ex-—
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tremo respectivo de la plataforma estsd en su posicion
mas baja. La tension de cada resorte se ajusta para
equilibrar la parte de la plataforma 51, colchon y ocu-
pante, soportada por el respectivo eje de maniobra 53.
La finalidad de los dos resortes de equilibrado es la
de aumentar la facilidad con la cual puede ser movide
la plataforma 51 desde una posicion inclinada & otra.

De acuerdo con otra forma preferida de la
realizacidn, se puede eliminar el accionamiento rosca=
do y cada resorte de equiliorado puede estar montado
dentro de un tubo encunufable. Cada tubo enchufable es-—
t4 montado entre el bastidor y uno u otro de los bra-
z0s de maniobra 60. Una resistencia por friccion ade-
cuada, prevista en el tubo enchufable, permite que el
tubo sea blogueado en wna posicién particular o soltado
de ésta. Para alterar la inclinacidon de la cawa seé pue-
de liberar el tubo enchufable en cada extremo de su apli-
cacion de fricecion y elevarse o bajarse el exiremo res—
péctivo hasta la altura requerida. La existencia del
resorte de equilibrado reduce o elimina el esfuerzo re-
querido para subir o bajar cada extrewo.

Ia realizacion descrite tiene varias ventajas
sobre las camas que actualnente estan eh uso. éuesto
que el mecaniswo de la cama, tanto para subir y bajar

la cama como pars variar la inclinacion de la platafor-

- 10 -
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ma, requiere poco espacio para su funcionamiento, se
puede colocar el mecanismo inmediatamente debajo de
la plateforma de apoyo de colchdn. Como resultado, se
puede construir una cama gque tiene un aspecto senci-
1lo, que no da idea de sus caracteristicas operativas.
Tal caracteristica es ventajosa en una cama de hospi-

tal, ya que el paciente tiende a sentirse nds a su
gusto cuando percibe que la cama que le ha sido asig~
nada no es una méquina Yy tiene el aspecto de una cams
normel. La cama de acuerdo con esta realizacidn es
apta para producir tal impresion.

Ademas, como resultado del ajuéte de subi-
da-bajada, las fuerzas sobre cada pata esten diutri-
buidas uniformemente. No obstante, si se produce una
cargs desigual es pequefia la probabilidad de atasco,
debido & la accidn dé elevacion independiente de ca-
da pata.

El mecanismo tanto de ajuste de subida-baja-
da como de ajuste de la inclinacion, puede hacerse
extremadamente rigido, de tal menera que haya poce
oscilacidn longitudinal y/o transversal, lo cual es
un problema actual en otros mecaniSmos de ruedas den-

tadas y palancas usados en las cawmas,

La plataforma de apoyo para el colchdn sepa-

rada que puede ser inclinada independientemente del

- 1] =
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resto del bastidor de la cama proporciona varias venta-
jas claras. En primer lugar, puesto que la variacion de
la inclinacion no sltera la orientacion de las ruedas
autoorientables, no existe el pelibro de qus las ruedas
autoorientables sean afectadas perjudicimlmentes~ Ademds,
tal caracteristica permite que la cama sea movida facil~
mente cuando la plataforma esta en cualquier inclinacidn.
Ademds, montendo cualesquiera bastidores ortopeédicos so-
bre el bastidor de la cama, cualquier inclinacidn de la

plataforme de mpoyo de colchdn no afectara a 1os basti-

dores ni originaré fuerzas ni movimientos no deseables
que afecten al pacignte ni g la cama.

El uso del resorte de equilibrado tanto para el
ajuste de subida-bajada como para variar la inclinacion,
hace posible ajustar la cama a la posicion requerida con
bastante facilidad y por una sols persona. Tal caracte-
ristica es mwy importante pars uso en hospitales, donde
frecuentemente es muy dificil reunir verios enfermeros
para llevar a cabo los ajustes. Ademds, los ajustes pueden
hacerse perturbando muy poco al paciente.

De acuerdo con otra realizacidn del invento,
el accionsuniento roscado para el ajuste de subida~bagjada
puede eliminarse y ajustarse la tension del resorte 37 de
modo gue equilibre tah aproximadamente como sea posible

el peso del paciente. De acuerdo con la realizacién, las

- 12 -
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patas son modificadas como se ha ilustrado en la Figu-
ra 2, teniendo un esparrago ajustable 48 que propor-
ciona une aplicacidn de friccion de blogueo variable
entre lg parte extensible 20 y la pata. hediante la
incorporacidn de manéos en torno al bastidor de la ca-
ma, se puede subir o bajar facilmente la cama, desblo-
gueando los esparragos 48 y aplicando una fuerza rela-
tivamente pequeila de subida o de bajada al bastidor de
la cama.

Otra variacidn de la priwera realizaciéh su-~
poné el aislamiento de los accionawmientos para cada
par de patas. Tal aislamiento puede conseguirse dispo-
niendo dos conjuntos de accionamiento, uno para cada
par de patas. Alternativamente, tal aislamiento puede
ser selectivo por medio de un embrague selectivo en el
caso de un accionamiento como el ilustrado en las Fi-
guras 1 y 3, de tal modo que uno u otro puedan ser
puestos fuera de funcionamiento mediante la varilla
roscada.

De acuerdo con otra realizacion, puede haber
solamente una articulacion de rdétula 26 6 55 o un bra-
zo 28 o 57 montados en los ejes de maniobra 24 o 53.
Le transmisidn articulada entre la articulacidn de ro-

tula 0 el brazo y el par de patas o la plataforma puede

adoptar cualquier forma adecuada, tal que la carga sea

-13 =
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distrivuide uniformeuwente.

Deberd apreciarse que el alcance de este in-
vento no quede limitado al alcance particular del in-
vento indicado en las realizaciones.

La presente solicitud gque corresponde a las
presentada en Australia, el 2 de Agosto de 1.974, bajo
el Numero PB 8390; 23 de Agosto de 1.974, N9 PB 8640 y
7 de Noviembre de 1.974, N T75146/74, se scogen a 1los
beneficios del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre

Propiedad Industriel.

—~ REIVINDICACIONLS -

Los puntos de invencion propia y nueva, que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en Espade, por VEINTE afios,
son los que se recogen en las reivindicaciones siguien=-
tes:

12,.- Perfeccionamientos introducidos en una

- 14 ~
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cama que tiene una plataiforma wmovible de spoyo de col-
chon en que la plataforma estd montada sobre un basti-
dor que tiene wedios de aplicacién al suelo, compren-
diendo el montaje entre la plataforma y el bastidor:
una pluralidad de ejes de maniobra montados para ro-
tacidn en el bastidor; al menos un brazo fijado a ca-
da eje de maniobra y que se extiende radialmente des-
de el mismo, estando conectado dicho brazo a la plata-
forma de apoyo del colchon por una o mas barras arti-
culadas de conexion, de modo que cuando se aplica una
fuerze de giro al eje de maniobra se sube o se baja
la parte e la plataforma de apoyo de colchdon a la
cual estan unidas las barras articuladas de conexidn

asociadas,

2%,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicacion 12, segun los cuales los ejes de ma-
niobra estan acoplados a una varillia roscada de tal
modo gque al girar la varilla se hace que gire el eje

de maniobra.

3&,~ Perfeccionauwientos de acuerdo con cual-
quiera de las reivindicaciones precedentes, segum los
cuales los ejes de maniobra estan acoplados de tal mo-
do que al ser aplicada una fuerza de giro a un eje de
maniobra se hace que giren los otros ejes de manio-

bra.

-15 -
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4&.~ Perfeccionamientos de acuerdo con cual-
quiera de las reivindicaciones precedentes, segin 1os
cugles un resorte de extension esta moatado entre el
bastidor y el eje de maniobra para aplicar una fueraza
de giro al mismo, siendo la fuerza de giro suficiente
pera equilibrar la producida por el peso de la plataforms
de apoyo de colchon, el colchon y al menos una parte
del peso del ocupante de la cama.

58.~ Perfeccionamientos de acuerdo con cugl-
quiera de las reivindicaciones precedentes, segun los
cusles los medios de aeplicacidn al suelo para el basti-
dor comprenden dos pares de patas, estando provisto el
extremo inrerior de cada par de una parte extensible,
de modo que se puede variar la altura del bastidor por
encima del suelo, un eje de maniobra secundario asociado
con cada par de patas, estando montado cada eje operan-
te secundario para rotacion soore el paf de patas aso~
ciado o adyacente a éste, un brazo fijado al eje de ma-
niobra y que se proyecta radialmente desde el misumwo, es~
tando conectado dicho brazo a la parte extensible de
las patas asociada con el eje de maniobra secundario
por una o mas barras articuladas de conexion de modo que
cuando se aplica una fuerza de giro zal eje de maniobra

secundario paras efectuar la rotacion del mismo se dismi-

nuye o se aumenta la altura de cada una del par de patas

- 16 -
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asociadas con el mismo y se sube 0 se baje el bastidor.

68.~ Perfeccionamientos de acuerdo con la
reivindicecidn 52, segun los cuales 1los ejes de maniobra
secundarios estan acoplados a una varilla roscads monta-
da para rotacion en dicho bastidor de tal modo que al
glrar la varills roscada ée hace que gire el eje de
maniobra secundario.

78.~ Perfeccionaizientos de acuerdo con las
reivindicaciones 52 o 6%, segun los cuales hay montado
un resorte de extensidn entre el bastidor y el eje de
maniobra secundario pare aplicar al mismo una fuerza
de giro, siendo la fuerza de giro suiiciente para equi-
librar la producida por el peso del bastidor, la pla-
taforma de apoyo de colchon, el colchdn y al menos una
parte del pemo correspondisnte al ocupante.

8¢.~ Perfeccionamientos de acuerdo con las
reivindicaciones »%, 6% o 7%, segin los cuales hay
previstos uwedios de blogueo entre cada pata y su parte
extensible asociada.

94, .- Perfeoeionamienfos de acuerdo con les
reivindicaciones %%, 6®, 7% u 8%, segun los cuales los
ejes de maniobra secundarios esidn acoplavos de tal mo-

do que la rotacion de uno origina la correspondiente

rotacidn del otro.

10¢,~ Perreccionemientos introducidos én una

-17 -



cama que tiene una plataformas movible de apoyo de col-
chon.

Tal y cowo se ha descrito en la kemoria que an-
tecede, representado en los dibujos gque se acompafian y
con los fines gue se han especificado. '

Esta lieworia consta de dieciocho hojas escritas

a mé.quina por una sola de sus caras.

Madrid,

P.A.

Alberss de Eleavury

' for Poficf.

12.9.75/RTA.~
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