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7 Ia presepte memoria descriptiva fiene como
fin la declaraéidn del objeto sobre el que ha de recaer el pri
vilegio de explota01on industrial y comercial, exclusivo en, %l‘
territorio pac1onal, de una Patente de Invencidn de aeuerdot ’
con la vigente Législacidn sobre Propiedad Industrial que, q&i,
mo el enunciado indica, se trata de "PERFECCIONAMIENTOS INTRO-|
DUCIDOS EN IMPRESORAS". |

La invencidén presente se refiere a perfec~ |

cionamientos introducidos en las impresoras. Ia invencidn conmi-

cierne, mds en particular, a las impresoras que incluyen, al

menos, una cabeza de impresidén del tipo denominado "de agujdéﬁ-y
estando estas agujas destinadas a golpear un soporte, a fin de
inscribir en date una serie de puntos, seleccionados de eﬁtre
una. matriz_de puntos, al objeto de representar, por medio de
estos puntoé seleccionados, cifras, caracteres o andlogos.

_ . En esta 1mpresoras, la cabeza de 1mpres16n
egtd soportada por un carro que puede desplazarse segﬁh una, d1
reccidn longltudlnal, con el objeto de que la citada cabeza
pueda imprimirrlineas de cifras, caractéres“o apé;ogos sobre
el citado'soporte, COnstituido generalmente'pcffpépel cuando
el carro se desplaza en un gentido determlnado, a saber, de iz
qulerda a derecha, o en los dos sentldos. f

~ "Se conocen ya 1mpresoras de estas caracte~
risticas, en las que la velocldad de desplazamiento de los Sr~
ganos del carro se ve limitada por el hecho del aumento de las
vibraciones mecdnicas en funcidn de la velocidad. Ademds, es~
tas impresoras bonocidas llevan, generalmente, uﬁa Unica cabe-
za de impresidn. Por estas dos razones, su Velocida& de impre- ,7
8idn alcanza un valor limitado. |

Un objetivo de-la invencidn consiste en per
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mitir la realigacidn de una impresora en la que el desplaza-
miento del carro no provoca vibraciones en sug diversos drga-

nos, incluso para grandes velocidades de impresidn. e

PO
MR

Otro objetivo de la invencidn presente con-

“

giste en proporcionar una impresora que incluye una cabeza dé

impresidén "de agujas" al menos, cuya velocidad de impresidﬁ”}
gsea elevada. N
. Otro objetivo, por ¥ltimo, de la invencidi |
congiste en proporcionar una impresora de las caracteristicéSiA
antes citadas, en la que la energia necesaria para desplazar
el carro sea reducida. ' s
La invencidn se refiere a una impresora quo
incluye, al menos, una cabeza de impresidn ?de agujas", estan-
do estas agujas destinadas a golpear un goporte, a fin de ins-
cribir, sobre eslte soporte, puntos selecclonados de entre una
matriz de puntos, al objeto de representér, con estos puntos
seleccionados, cifres, caracteres o andlogos, ineluyendo agi-~
mismo drganos de carro, que soportan la citadaicébeza, y Srgu-
nos de mando del desplazamiento de los drgénos de carro segun
una direccidén longitudinal,-estando esta invenciéﬁ caracteriz:
da por el hecho de que los drgaros de carro inéiuyen dos pare-
des de extremidad, y porque la citada impresora lleva elemen-~
tos eldeticos que son apropiados para trabajar cohjuntamente
con las citadas paredes de extremidad y con el bastidor de 1la
impresora, al objeto de que en las extremidades de larcarrera
de los 6rganos de carro, la velocidad de estos dltimos varie
de forma sensiblemente sinusoidal, cuando estos invierten su
gentido de desplazamiento, y al o@jeto asimismo de que la city
da velocidad de los Srganos de carro, segun la direccidén longi)

tudinal en un sentido y en otro, permanezca constante a lo lar

M1
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go del resto de la carrera de los citados érganos de carro, de
manera que la inscripcidn de las cifras, caracteres o andlogos

por la cabeza ditada, tenga lugar en el momento de dicho des~.l

g

plazamiento a velocidad constante. .
d 2 L]

En la configuracién de la realizacién pric-|
tica preferencial de la presente invencidn, los Srganos de éaﬁ‘
do del desplazamiento de los dérganos de carro incluyen 6rgand§'
de conﬁral gque comprenden una leva derperfil.en forme de cora<}-
zén, érganos para accionar la citada leva en un movimiento déf;}
rotacién de velocidad constante alrededor de su eje, y un roﬁia}
llo,ial menos,rque trabaja conjuntamente con la citada leva &: ;
que es soportado por los citados drganos de carro. Estos drga-
nos de contﬁol aseguran, en combinacién con %bs érganos eldsti
cos, el desplazamiento de los dérgancs dercarro con una veloci-
dad que varia segdﬁ una ley sinusoidal en las extremidades de
la. carrera de estos drgancs, permaneciendo estarvelocidad cons,
tante.a lo largo del resto de la carreré. En este caso, ios éxr
Iganos eléstiqoé y los drganos de accionamiento o impulsidn de
ia leﬁa se eligeh para que los citados dérganos déwaccionamien-
to o impulsidn;proporciohen-una energia que girva dnicamente
péra compensar los rozamientos provocados por.ei desplazamien~-
to de los drganos de carro.

En una realizgcién préctiéa, particularmen-
te ventajosa, la impresora incluye una masa de equilibrado,

psf como drganos de mando del desplazamiento de esta masa, dig

uestos de manera que hagan desplazarse a esta yltima en senti
ﬁo opuesto al desplazamiento del carro, de formé que la canti-
dad de movimiento global (Emv) del conjunto mdévil, formado por
el carro (con la cabeza que €1 soporta) y la masa de equilibra

do, sea sgensiblemente nula.

Mod 7
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|1as zonas del perfil de la leva que obedecen arfdrmulas matemd

=

Para comprender mejor la naturaleza del in-
vento, en el plano adjunto representémos (a titulo de ejemplo -
meramente ilustrativo y no limitativo) una forma preferente .de

3 A

realizacidén industrial, a la que nos remitimos en nuestra des-

cripeidn; sobre dicho plano: I

R b

Ia figura 1 representa una impresora de .
acuerdo con la invencidn.
' la figura 2 representa, de forma parcialmer]

te al descubierto, una vista desde la cara inferior de la iml:
presora representada en la figura 1. :

' La figura 3 es un corte, segin la linea i‘
ITI-III de la figura 1.

Ia figura 4 ilustra la forma en corazén de

los érganos de control de la carrera del carro, con corte par-
cial,

Ia figura 5 representa, en maybr detalle,

ticas diferentes. )
Ia figura 6 muestra un esquema, en forma de
bloques, de un montaje electrdnico de mando de la impresora de
acuerdo con la impresidn. 7

La impresora que se va a deséribir, en rela
¢idn con las figuras 1 a 6, es delrtipo de las destinadas a
constituir érganos periféricos de wna instalacién de tratamien
to de datos. Esta impresbra inscribe sobre un soporte, consti-
tuldo generalﬁente por papel, informaciones en forma de cifras
caracberes o anélqgos; estas informaciones eexén,designadaa,'
en lo que sigue, por el término geﬁprai "cardcter", Ia impre-
sidn de esbtos caracteres tiene lugar con la ayuda de, al menos

una cabeza de impresidn'(l) que incluye un conjunto de agujas
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(2) (figura 1), Cada agﬁja estd destinada a imscribir un punto] -

sobre el papel, por el intermedio de una cinta entintada (60)
(figura 3). Como ya resulta conocido, el papel estd soportado

por un rodlllo Q clllndro (3) que buede avanzar y glrar paso g

P

paso, a fin de inscribir 1fneas sobre el papel.

. s

El desplazamiento de cada una de las aguﬁaé’!

para golpear la cinta entintada (60), estd mandado por un éléé"

troimdn. f'_ ) . , ey

Para inscribir un cardcter por medio de 1%;
agujas (2) de una cabeza (1) se selecciona, por medio de ele—"
mentos de memoria (conocidos en si mismos), no representados;-
un cierto nﬁmer6 de puntos determinados en una matriz de pun-
tos de un formato dado. Esta matriz incluye en general 35 pun-
tos, dispuestos segﬁn siete lineas y cinco éoiumnaé. Pafa ﬁn
mismo formato, y para 1mpr1m1r caracteres més leglbles la ci-
tada matrlz nuede llevar, 1gualmente, sesenta y tres puntos,

dlspuestos en siete lineas y nueve columnas.

la cabezn (1) estd instalads sobre uo carrcl

(4) que seg desplazu de formu regular; sensiblemente de form
paralela a las lIneas a 1mper1r. Ie esta forma la 1mpre516n

de oaracteres sobre el papel ‘se efectda “a voleo", no presen—

tando el carro (4) nlngﬁn tlempo de parada para 1mpr1m1r un’ ca.ﬂ

réqter, 7 . _ '
’ Como se ha representado en la figura 1, las
extremldades de las agujas (2) forman una columna perpendicu~
lar a la dlreccién (T ) de lag lineas a 1mpr1m1r en el papel,
Estag extremldades de las agugas (2) se han s1mbollzado en la
flgura 1, por los puntos (2 l), (2 ) IR (27)

De esta forma, las lfneas de caracteres PO~

drdn imprlmlrse en el papel, no sblo cuando el carro (4) se

Mod 7
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desplace en el sentido de la flecha (F) (de izquierda a dere-
cha en la figura 1), sino igualmente cuando este carro se des-
place en el sentido opuesto (de derecha a izquierda). R

En el tipo de realizacidn préctica de 1a .
invencidn -se ha representado en las figuras 1, 2y 3, el fun;:
cionamiento o arragtre del carro (4) se realiza de la forma‘si

guiente:

y acciona una correa (6) que, a su vez,—lmprlme un movimiento
de rotacién continuo a una polea (7)o Esta polea (7) provocn‘ﬂ
por su lado, la rotacidn de una leva (8), dlspuesta por encim:
de esta polea (7) .
Ia leva {8) presenta un perfil simétrico
con respecto a un eje (9), situado en su plano (figura 2). El
eje de rotacidn (10), vertical, de esta leva (8).(que es igual
mente el eje de rotacidn de la polea (7)), forma la intersec-—

cién (0) con el eje de simetrIa (9).

la figura 4{ (que por razones de espacio, no estd orientada
Eomo la figura 2), cudl es el perfil de la leva (8).

| rEste perfil se obtiéne partiendo de un per-~
fil (8b) que obedece, en coordenadas polares de origen (0) y
eje (9), a la ecuacidn;

f”lﬁ+K29f(a)

en esta ecuacidn ? repregenta la distancia de un punto (Gl)
del perfil (8b) al punto (O), 6 es el dngulo entre el eje (9)
y el segmento (Gl); K, v X, son oonstantes. 7 o
7 3in embargo, como se_veré a, cbntinuacién,

sgtie perfil (8b) no obedece & la ecuncidn anterior en fodo su

En el bastidor de la impresora se ha dlu—‘z’

L]

puesto un motor eldctrico (5), que glra a velocidad conaL¢nt; 3

P

Se va a explicar ahora, haciendo referencia

Mod. 7
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contorno. Asi sucede para las regiones del citado perfil que
se encuentran en la proximidad del eje (9), a un lado vy a otro
del punto (0). 7 . 7
Con mds exactitud, y refiriéndonos shors, a'
la figura 5, se observard en &sta que el perfil de la leva pre?
senta, por una parte, dos zonas (Z y (Z ), de 222 cada una":

de ellas, y por otra parte dos terceras zonas (23) de 1362 cégr

da una.

~ En la primera zona (Zl), el radio vector :

fis en mlllmetros, viene dado por la fdérmula:

/almm= 18'5+4'97(1-cos exﬁ),
estando el dngulo polar comprendido entre -220 y t22¢,

- BEn la segunda zona (Zz):el radio vector
r2, en milimetros, viene dado por la férmula:

90

/2{mn= 66'76+4'97(l+sen 9}(55),

estando el dngulo polar 6 comprendido entre 1582 y 202¢,
' - Por dltimo, cada una de las dos terceras

zonas (23) presenta un radio vectorfg que~viene dado por la 7

férmula que coincide con la (a), anteriormente citada:

4826
FU4T+ 220
f3mn = 234THI

en la que el dngulo 6 estd comprendido entré 22° y 158¢ para
la zona (Z j suPer;or, y 2022 y 3382 para la zona (Z3 1nfe-
rior, : . _ -
7 A partir de este pérfii (8b) se deducé'gl
perfil de la leva real (8) trazando una gerig de cfrculos ()
que presentan, todos ellos, su centro (Cl) sobre el perfil (8b
y un didmetro igual al didmetro de los rodillos (11) y (12),
Eue trabajan conjuntamente con la leva (8) y cuyo papel serd
xpuesto en detalle mds adelante. LBl perfil de la leva (8) es

la curva envolvente de los cireulos (¢),

Mod. 7
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Ia leva (8) estd dispuesta (figura 2) entre
dos rodillos (11) y (12) de ejes paralelos 2l eje (10); ademds

en el plano de la,leva (8), estos rodillos (11) y (12) pueden. |

girar en cojinetes, respectivamente (13) y (14), fijos al cd:f

rro (4). Se observa, pues, que el movimiento de rotacidn de ié
leva (8) entrafia el desplazamiento rectilineo del carro (4) eﬁ'
la direccidn de la flecha (F). A este.efecto, el carro (4) in=-|

cluye una abertura alargada que constituye una corredera en laj’

que se introduce un vdstago (15). Ademds, a este carro (4) séf .
han fijado los rodamientos de bolas (16) y (17), que rodean il

véstago de guiado (18), paralelo al vdstago (15), estando este]”

vdstago de guiado (18) fijo a una viga (19) del bastidor de la
impresora. En la realizacidén representada, la longitud del vds
tago (18) es sengiblemente inferior a la longitud del vdstago
(15); la funcidn fundamental del vdstago (18) consiste en impe
dir el basculamiento del carro (4).

Volviendo a la figura 4, se observard que
el punto de tangencia (02) del rodillo (11) 6 (12) y la leva
(8) no se confunde forzosamente con el punto (03), en el que
la recta (OGl) (siendo (Gl):el eje del rydillo (11) 6 (12)) in
tergecciona con el perfil de la leva (8),
| Dado el contacto existente entre los rodi-
1los (11) y (12), de una parte, y el perfil de la leva (8), de
otra parte, los ejes (tales como (Gl) de los rodillos (11) y
(12) se degplazan sobre el perfil (8b). En razdén de la forma
de este perfil (que satisface la ecuacién (a) anterior) y de
la posicién relativa de los ejes de los rodillos (11) y (12) y
el punto (0), se consibe que, cuando la citada leva (8) sea

arragtrada a velocidad congtante, por intermedio del motor (5)

la velocidad de desplazamiento rectilineo del carro (4) en la‘

Mod. 7
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direccidén (F) (en un sentido o en otro) permanezca constante.
BEn efecto, la distancia entre el punto (0) (fijo) y el eje del

rodillo (12) varia tal como la distancia (F)' Ahora bien, esta
varia linealmente en funcién del tiempo (el motor (5) gira a-

forma lineal en funcidn del tiempo, y asi la velocidad de dey~

plazamiénto del carro (4) es constante.

este tipo de impresora, que el carro (4) pueda desplazarse a
velocidad copstante en los dos sentidos (senﬁido de la flecha
(») ¥y sentido inverso a éste), en el momento de la impresién
por la o las cabezas (1).

Como ya se ha hecho observar anleriormente,
el perfil (8b) no obedece a la ecuacidén (a) en todo su contor-
no. De forma mds precisa, en la zona préxima a }as extremi&a—
des del eje de simetrfa (9), el perfil de la leva (8) no se dg
duce del perfil (8a) que obedece a la mehcionaaa ecuacidén (a).
BEstas regiones del citado perfil de la leva (8); se_hén confi-
gurado, por el contrario, para que la velocidad del carro (4)
no gsea constante, sino que varie de forma sinusoidal en fun~
cidn del tiempo, siendo esta velocidad nula cuando el carro
(4) llega al fin de su carrera, es decir, cuandéreste carro
(4) invierte su sentido de desplazamiento, Se observa en las
figuras 2 y 4 la forma redondeada (20) del perfii de la levs
(8) que corresponde a esta disposicién. De esta forma, la leva
(8) presenta,:éensiblemente, la forma de un éorézén.

Ia citada variacidén pinusoidal de la veloci

distancia (F) varfa proporcionalmente al dngulo (8), el cual*

velocidad constante). De esta forma, la distancia (F) variz.def

Se observard ya en este punto que, con estul

resultado ventajoso, pues es prdcticamente indispensable, ern .|

configuracién (leva (8)) particularmente simple, se obtienelun;

[+

Mod. 7
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dad de desplazamiento del carro en funcidén del tiempo se ha

previsto, bien entendido, unicamente en las zonas de la carre-
ra del citado carro en las que no se efectda la operacidn de .
impresidn.‘. .i
Bste dltima disposicidn (partes (20a) y f‘i
'(20b) del perfil de la leva (8)), que asegufa una velocidad’ﬁg
la del carro (4) en el momento de la inversidn del sentido de

PR

do de marcha se efectde sin golpes.

te de la invencidn, que permite asimismo un funcionamiento suyl

ve, 0 gin golpes de la impresora, se€ preven en la proximidad
de las extremidades del vdstago (15), los resortes respectivi-
mente (21) y (22).

. Estos resortes (21) y (22) trabajan conjun-
tamente con las caras laterales, respectivamente (23) y (24),
del carro (4), para que este carro sea, primero frenado y des-
pués parado, en el momento de la inversidn de su sentido de
desplazamiento. Estos resoftes (21) y (22) se eligen de maneru
tal (por la eleccidn de su rigidez) que la energla total (swna
de la energla cindtica de las piezas en movimiento y de la
energia potencial de los resgortes) sea sensiblemente constante
De ello se deriva gque los esfuerzos entre los rodillos y la lg
va ge hacen despreciables, y que el motor (5) ha de suminis-
trér Ynicamente la energfa Justa necesaria para vencer el rozzy
miento de la corrodera del carro (4) sobre el vdstago (15). De
esta forma, el motor (5) puede ser de una potencia relativamen|
te débil y, por ello, provocar unas vibraciones despreciables
en los dérganos de la impresora.

En la realizacidn prdctica representada en

Mod. 7
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las figuras 1 a 3, los resortes (21) y (22) son resortes heli-
coidales que se encuentran calados sobre el vdstago (15) con-
tra unos casquillos, respectivamente (25) y (26), que constitu
yen los topes para estos resortes (21) y (22). |

De hecho, son precisamente los resortes los
que determinan el movimiento sinusoidal de fin de carreré, :?:'
pues la leva (8) y los rodillos (11) y (12) no hacen sino con;
trolar eéte movimiento sinusoidal.

A continuacién se describird, siempre en v&)
lacién con las figuras 1 a 3, una nueva configuracidén de la inj-
vencidn, que permite igualmente un funcionamiento suave y sinf.f'
golpes de la impresora conforme a la invencidn. Esta configura
cidn permite anular las reacciones inerciales del carro en el
momento de las inversiones del sentido de su movimiento.

Esta configuracién consiste en disponer una

masa de equilibrado, o contra-carro (27), que se desplaza en

gentido inverso al del carro (4), de manera que la suma de las
cantidades de movimiento £(mv) del conjunto mévil, formado por

1 carro (4) (y las cabezas que éste soporta) y la masa de
quiiibrado; sea sensiblemente nula,
En el ejemplo representado, esta masa de

quilibrio estd constitufda por un contra-carro (27), que tie-
ﬁe uha masa igual a la del carror(4) provisto de babezas, ¥y su
pecionamiento tiene lugar de manera andloga al citado carro
(4). De manera mds precisa, la polea (7) impulsa una leva (8a)
de perfil idéntico al de la leva (8), pero de posicidn simétri
ca a la de la citada leva (8) con relacidén al eje (10).
Por otrs parte, la masa de equilibrado o
contra-carro (27) es guiada por un vdstago (15a) paralelo al

vdstago (15). El guiado del citado contra-carro (27) queda asg

Mod 7
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gurado, asimismo, por rodamiento de bolas, como los (16a) y

(17a), susceptibles de rodar sobre un vdstago de guiado (18a)
paralelo a los vdstagos (15) y (15a) y que son solidarios de
la viga (19). _ 71
Por ltimo, los reéortes (21a) y (22a) tra-
bajan conjuntamente con las caras laterales (23%a) y (24a) del l
contra~carro (27), de la misma manera que los resortes (21) j{
(22) traﬁajan conjuntamente con las caras laterales (23) y -
(24) del carro (4). |
Como se puede observar én las figuras 1 y 2
el conbra-carro (27) es susceptible de desplazarse en "oposi—'

cidén de fase" con relacidn ul carro (4). Esta disposicidn re-

sulta de la posicidn relativa de las levas (8) y (8a). Como se
ha representado en las figuras 1 y 2, cuando el carro (4) se
encuentra en una extremidad de su carrera, estando la cara la-
teral (24) en contacto con el resorte (22), el contra-carro
(27) se encuentra en la otra extremidad de su carrera, con la
pared (23&)-en contacto con el resorte (2la).

$i bien, en el ejemplo, el carro (4) y el
contra~carro (27) poseen la misma masa, €3 evidente que las ma
sug de eglos drganos (4) y (27) podrian ser diferentes. En es-
te Ultimo caso, las carreras y las velocldades de los citados

drganos (4) y (27) serfan antonces diferentes, de manera que

se respetase la condicidn segin la cual la suma de las cantida
Les de movimiento debe ser sensibleménte nula,

A continnacidn se va a describir, en rela-
cidn con la figura 1, adn otra configuracidn de la invencidn,
que permite reducir la carrera de desplazamiento del carro (4).

Segin esta configuracidn, el carro (4) in-

cluye, al menos, dos cabezas. En el ejemplo, el carro (4) in-

Mad. 7



P.I. 439.754

10

15

20

25

30

- 14 -

cluye siete cabezas de impresidn, a saber, las cabezas (1),

racidn entre dos caracteres de una linea.

(1a), (1b), (1), (1d), (le) y (1f). Ias cabezas (la) a (1f)
son todas ellas idénticas a la cabeza (1). Expresado de.otra
forma, las extremidades de laus agujas (2) estdn alineudas sé;”
gin una linea que es berpendicular a la direccidn (F). Ademds,
estas cabezas estdn instaladas o intervalos fegﬁlares en la;&i
reccidén (F). .
Evidentemente, el intervalo que separu lus-

T

cabezas entre si es igual a un mimero entero de pasos de seﬁgﬁ*

Ia configuracién precedente, consistenteié;;
disponer varias cabezas sobre un unico carro, permite reduecir
en la propdrcién del nimero de cabezas, la carrera del desplu-
zamiento del carro (4). Ademds, la velocidad de impresidn que-
da aumentada'en la misma proporcidn.

7 Siempre en relacidn coﬁ_las figuras 1y 3%,
se va a describif otra configuracién de lq invenqidn que permi}
te sincronizar el desplazamiento del carro (4)'y la impresién.
de caracteres'por las cabezas (1) y (la) a (lf); BEsta confipgu-
racién consiste en disponer-unos drganos de codificacidn, im-
pulsados en su movimiento girutorio por la polea (7). Bstos dyl
ganos de codificacidn envian impulsos elégtricos que permiten
mandar la puesta en marcha de la impresidén de cada uno de los
caracteres. '

Bn el ejemplo, los dSrganos de codificacidn
incluyen un disco (30) solidario con la polea (7) y, por tanto
impulsado por eété Yltima en su movimiento de rotacidn. Este
disco (30)‘llevé, en su periferia, una serie de ranuras o hen-
diduras (31). Bstas ranuras estdn destinadas a trabajar conjun

tamente con misbemus "luente luminosa-cdlula foboeldetrica,

Mud 7
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de referencia (32) y (3%3) (figura 2), al objeto de producir
los citados impulsos eléctricos de puesta en marcha de la im-
presidén de caracteres. Bl sistema (32) fuente-célula correspon
de é la impresidn de izquierda a derecha, y el sistema (33)‘@9
rresponde -a larimpresidn de derecha a izquierda (durante elléé
torno del carro). Estos sistemas (32) v (33) se encuentran"éig
puestos a un lado y a otro del eje (10). Sin embargo, estos‘l
sistemaé (32) 'y (33%) no son exactamente simétricos con rele~ -
cidén a este eje (10) pues el impulso eléctrico de puesta en -
marcha de un cardcter se encuentra al comienzo del cardcter
cuando el carro aﬁanza de izquierda a derecha, mientras que ¢l
impulso eléctrico de puesta en marcha de la impresidén de un ca
rdcter se encuentra en el fin del cardcter cuando el carro
avanze de derecha a izquierds.

En una variante (no representada) el disco
(%30) incluye dos conjuntos de ranuras o hendiduras y un sélo
bistema fuente-célula., Bl primer conjunto de ranuras correspon
de entonces al desplazamiento del carro én un sentido, y el se
cundo conjunto de ranuras corresponde al desplazamiento del ca
tro en el otro sentido.

La figura 6 representa, bajo forma de blo-
hues, un ejemplo de realizacidn prdetica de uné instalacidn de
nando de una impresora de acuerdprcon la invencidn.

Ia impresora citada recibe las informacio~
hes desde un calculador (40) pasando estas informaciones a tra
rés de los conductores (41). EL conductor (41) estd conectado
v la entrada de un circuito interface (42). Bl circuito inter-
Fface (42) incluye dos salidas, a saber: una salida (42a) de
descodificacidén de formato vertical, y una salida (42f) de in-

formacidn de cardcter. La salida (42a) estd conectadu a una en

i
X
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trada de un circuito (43) de mando del salto del papel, y la

a memorizar las informaciones de los caracteres correspondien-

nmes lineales que son suministradas por el calculador (40).

Bl circuito (43) de mando del salto de pa~"

ra salida de un circuito (45) de descodificacidén de interli-

de re103eria, de la impresidn de caracteres.. Ia ltima salida

del c1rcu1to (45) estd conectada a una entrada del 01rcu1to de

, 1nterface (42)

El olrculto (46) de 51ncron1zac16n de la.im
pre816n de- caracteres 1ncluye una sallda, conectada de una par
be a una secunda entrada del circuito (42) y, de otra pdrte, a
la eqtrada de,un cireuito (47) ae direccionamiento de entrada,
cuya saiida'desemboca en una segunda enfrédé del circuito (44)
de memorla de lineas. 7

Ia galida del c1rcunto (44) de memoria de
1ineas estd conectada a una primera entrada’ de-un reglstro de
salida (48), cuya salida estd unida a un circuito (49) genera-
dor de caracteres. Tste c1rcu1to (49).env1a una,senal que se
aplicard a uné.éntrada de un diSpOSitiVQ;(SO) dé mando de los
electrqimanés de las cabezas (1) y (1a) a (1f)

- Tos circuitos (49) v (50) llevan, cada uno
de ellos, una entrada suplementaria que se encuentra unida a

la selida de un circuito (51), denomlnado de mando del tecleo

salida (42b) estd conectada a una primera entrada de un circui

tes a cada-una de las informaciones de una linea, informacio—

T

nectada a la,ehfrada de un circuito (46) de sincronizacién, o

to (44) de memoria de linea. Bste circuito (44) estd destinado

pel incluye una segunda entrada que estd conectada a una primg'

neas. Este circuito (45) de descodificacidén de interlineas in- i

cluye otras dos salidas. Ia primera de estas salidas estd coLf:

Mod 7
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1 Este circuito (51) incluye dos entradas (51a) y (51b); la pri-
|mera entrada (5la) estd unida a la salida de un circuito (52)
de mando del desplagzamiento del carro en el gentido directo, o
ida, v la gegﬁﬁda entrada (51b) del circuito (51) estd unids’ &
5 1g salida-dé:unrcircuito (53) de mando del desplazamiento del-
carro en el sentidorinverso, o sentido de vuelta. ILas salidéé,
de los circuitos (52) y (53) se encuentran unidas asimismo,<é§
da una de ellas, a una entrada de un drgano contador-desconta-
dor (54). Lés informaciones suministradas por este drgano con-
10 tado;—descontador (54) se refieren al ndmero de lineas inscri-}
. tas. Ta salida del 6rgano (54) estd conectada a la entrada de'{
un circuito (55) de direccionamiento de lectura, cuya salida
estd cbnectada a una tercera entrada del circuito (44) de memo
ria de linea. Lé citada salida del drgano (54) estd asimismo
15 conectada a una segunda entrada del registro de salida (48).
o ' En el curso de las experiencias llevadas a
cabo en el cuadro de la invencidn?.ée ha constituido una impre|
sora del tipo de la descrita con siete cabezas de impresidn,
pudiendo imprimir cada una -de egtas cabezas ﬁn némero de carag|
20 teres igual a diecinueve. Cen esta impresora se ha podido al-
canzar una velocidad de impresidn de 450'1ineas por minuto.
Cualquiera que sea la cdnfiguracidn de la
realizacidn préctica, adoptada pgra'consﬁruir la.impreSOra de
acuerdo con ia invencidn, ésﬁa-puede prestérsa & numerosas
25 |eplicaciones. Ademds de la ubilizacidn como 6fgano periférico
de ordanador,festa impresora puede utilizarse, agimismo, para
cualquier otro disposifivo de impresidén que inc¢luya un carro.
De una manera mds general, la invencidén puede utilizarse para
cualquier dispositivo que incluys un carro y deba efectuar mo-

30 [(vimiento de ida y vuelta a una cadencia rdpida.

Mod. 7 .
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| Descrita suficientemente la naturaleza del
presente invento, asi como su realizacién industrial, sdlo ca—
be afladir qué en su conjunto y partes constitutivas es posible
1ntrodu01r cambios de forma, materia y dlSpOSlCldn, sin salxr

se del cuadro del 1nvento, en cuanto tales alteraciones no sa-

RN

pongan variacidén sustancial del mismo. : v

7 Bl solicitante, al amparo de los Conven165’
Interna01onales sobre Propiedad Industrial, se reserva el dey j
cho de extender la presente demanda a los paises extranjeros,
si fuera posible, reivindicando la misma prioridad de 1la pfeu
sente solicitud.

Igualmente el solicitanterserreserva el de-
recho de solicitar los adecuados Certificadgs de Adicidn, en
la forma seﬁaiada por la Ley, al intrbduéir en el presente in-
vento cﬁantos‘bgrfeccionamientos se deriven del mismo.

' NOTA
La Patente de Invencidn que sé solicita por

veinte anos para Dspana de acuerdo con la vigente Leglsla016n

sobre Propledad Industrlal " deberd recaer sobre "PERFECCIONA—
‘MIENTOS INTRODUCIDOS EN IMPRESORAS", en todo de acuerdo con
las siguientes:~

REIVINDICACTIONES:

1.- Perfeccionamientos introducidos en im-
presoras, las cuales incluyen, al menos, uha cabeza de impre-
sidn partloularmente del tipo de agujas, estando estas aguaas
dedtinadas a golpear un soporte, a fin de 1mpr1m1r, gobre este
soporte, puntos seleccionados de una matriz de puntos, al obje
to de representar, con estos puntos seleccionadbs, cifras, ca-
racteres o éﬁéiogos, incluyendo asimismo 6rganos de carro que

soportan la citada cabeza y elementos de mando del desplagza-
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miento de los 6rganos de carro en una direccidn longitudinal,
egtando las extremidades de las citadas agujas dispuestas se-
gin una linea-sensiblemente perpendicular a la citada direc-.
cidn 1ongiﬁudinal, caractérizados porque los brganos de caff6
incluyen dos paredes de extremidad y porque la citada impresb—
ra incluye elementos eldsticos, susceptibles de trabajar con-
juntamenteléoﬁ las citadas paredes de extremidad y con el bas-
tidor dé la impresora, al objeto de que, en las extremidades .
de la carrera de los drganos de carro, la velocidad de estos’

dltimos varfe de forma sensiblemente sinusoidal cuando éstos. 

invierten su sentido de desplazamiento, a fin de que la citada

velocidad de los drganos de carro, segun la direccidn longitu-
dinal, en un sentido y en otro, permanezca constante en el rég
to de la carrera de los citados drganos de carro, por lo que

la imprescra de cifras, caracteres o andlogos por la citada ca
beza, se efectda en ei momento del citado desplazamiento, a ve

locidad constante,

2,~ Perfeccionamientos introducidos en im-

presoras, en todo de acuerdo con la primera reivindicacidén, ca

racterizados porque los elementos de mando del desplazamiento
de los drganos de carro incluyen elementos de control que com-
prenden una leva de perfil en formé de cbrazén, elementos para
impulsar esta leva en rotacidn a.Velocidad constante alrededor
de su eje, y un rodil%o al menos que funciona conjuntamente
con la cifada leva y es SOportado por los dérganos del carro,
agegurando estos elementos de controi, en cooperacidn con los
elementos eldsticos, que la velocidad de desplazamiento de los
érganos del carro varie de forma sinusoidal cuando éstos Ylti-
mog invierten su sentido de desplaéamiento, ¥y Ppérmanezca cons-—

tante, en un sentido y en otro, a lo largo del resto de la ca-
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rrera; y porque los elementos destinados a impulsar la leva en
rota01én a ve1001dad constante alrededor de su eJe asi-como
log 01tadoslelementos eldsticos han sido elegidos de manera
que los elementos de 1mpu1516n suministran una energia que” ulr

ve para compensar exactamente las fuerzas de rozamiento provo-

cadas por el desplazamiento de los drganos del carro. iii}

o R 3.~ Perfeccionamientos introducidos en'im;‘
preéoraé;réhffbdb de.acuerdo con éualquiera de las reivindica=
ciones precédehtes, caracterizados porque la impresora incTuyé
elementos de codlflca016n que son solidarios, en su mov1m1ento
de rotac1dn, con la citada leva, siendo estos elementos de.co-
dificacidn susceptlbles de engendrar 1mpulsos eléctricos de}
mando de la puesta en marcha de la 1mpre816n de 01fras, carac-—
teres o anélogos° el ﬂ

_ § 4.- Perfecc1onam1ertos 1ntrodu01dos en’im-—

presoras, en todo de acuerdo con cualculera de las re1v1nd1ca—

clones precedentes, caracterlzados porque los elementos de man

lao del desplazamlento de los érganos ‘del- "Carro segﬁn una direc

cidn longltudlnal 1ncluyen un vdstago o barra de guiado, soli-
darlo del bastldor de 1a citada 1mpresora- y porque los elemen

tos eléstlcos comprenden resortes he11c01da1es calados sobre

el véatago de'gulado estando estos resortes dlspuestos en unal -
p051016n flga sobre este véstagoo'ﬁ

: 5.- Perfeccionamientos introducidos en im-
presoras, en todo de acuerdo con cualquiera de las reivindica— .
01ones precedentes, caracterlzados porque la 1mpresora incluye
una masa dé equlllbrado, asf{ como elementos de, mando del des-
plazamlento de esta masa, dlspuestos de manera que obligan a
desplazarse a esta dltlma en el sentldo opuesto al del despla-

zamiento de- los 6rganos del carro, de forma que la cantidad de
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movimiento global del conjunto mdévil sea sensiblemente nula a
1o iargo del desplazamiento,

6,~ Perfeccionamientos introducidos en im-
presoras, en todo de acuerdo con cualquiera de las reivindiéa—
ciones precedentes, caracterizados porque la ciftada impresofa
incluye, al menos, una segunda cabeza de impresidn, del tip§ 
denominado de agujas, estando las extremidades.de ias agujas?‘
de esta'éegunda cabheza dispuestas seéﬁn una linea perpendicu-"
lar a la citada direccién del carro, y estando separada'eniigl
citada direccién longivudinal de la primera cabeza, por una .
distancia determinada, o
7.~ "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN IM-
PRESORAS" .
' Segin queda sustancialmente deécrito en la-
presente memoria desoriptiva que consta de veintiuna hojas, me
canografiadas por una géla cara, acompafiadas de sus dibujos.

vadrid, a 3§ JUL. 978 |

El Agente Cficial.
PINZOK

Mod. 7
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