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El invento se reriere a un-diSpositivo para
la puesta 0 arrastre en movimiento de un 6rgano por
ﬁna pieza, especialmente deslizante, montade en un
soporte, estando unida dicha pieza con dicho ¢rgano
por unos medios de enclavamiento, estando limitada la
auplitud del movimiento del conjunto formado por el or-
gano y por la pieéa, al menos en un sentido de movie
miento por el wecho de gue dicho Organo pase a apo-
yarse contra un tope.

Bl invento coucierne, mas particularmnente,
ya que es en este caso en dounde parece que tiene que
presentar el maximo interés su aplicaciodn, pero no de
modo exclusivo, a un dispositivo de arrastre y puesta
en mwovimi-nto utilizado para el mandoc de una horqui-
1lla de caja de velocidades, con relaciones escalona-
das, estando constituido entonces el antedicho organo
por un menguito solidario de¢ la horquilla mientras
que dicha pieza esta constituida por un eje deslizan-
te.

El invento tiene como wmisidn, sobre todo,
consgtituir al dispositivo ue modo tel ¢ue respondas me-
jor que hasta ahora a las diversas exigencias de la
préctica y, especialmente, que para una ocupacidn glo-
bal de espacio determinada, se mejoren los rendimienw

tos del dispositivo y, especialments, se aumente la
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anpliitud dé movimiento de dicha pieza.

Segun el invento, un dispositivo de puesta
en movimiento de un drgano por una pieza, especialumen-
te deslizante, montada en un soporte, estando unida
diche pieza con dicho Oryeno por unos wedios de en—
clavamiento, estando limitada la amplitud del movi=
miento del conjunto formado por el drgano y por la
piezs, al menos en un sentido de movimiento, por el
hecno de gue dicno drgand pasa e mpoyarse contra un
toPé, esta caracterizado por el hecho de que, por
un lado, los wedios de enclaveuwiento son apropiados
para ser éesconectados.de meners que liberen a la
pieza con relacion al 6xgano ¥y que, por otro lado,
estén previstos medios de desconexidn de los antedi~
chos medios de enclavamiento para liverar a la piezsa
con respecto de dicho Organo cuando este Ultimo pase
a apoyarse contra el tope, de manera tal que la pie-

za pueda continuar su movimiehto mientras que el Or—

gano ya se sncuentra en tope.

La antedicha pieza puede estar constituida
por Un eje, y el antedicho drgano puede comprender
un menguito en el ocual se aplica el eje, én que el

movimiento de la pieza que es comunicedo al Srgano

86 un movimiento de translacidm; los medios de enocla-

[l

vauniento ocomprenden entonces un elemento de enclave~
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miento movil en se.tido transversal con relacidn al
eje y los medios de desconexion comprenden unos me-
dios de arrastre de dicho elemento de enclavamiento
segun una direccidn, transversal con relacion al eje.

El elemento de enclavamiento esta consti-
tuido preferentemente por un dedo apropiado pars des-
lizar en un casguillo soporiado por el manguito y
oriéntado transversalmentd con respecto al eje, sien—
do apropiado dicho dedo para cooperar con ung gar-
ganta periférica prevista en dicho eje.

Los medios de desconexion cowprenden me-
dios eldsticos gue solicitan al elemento de enclave~
miento en el seutido gue liwra a la pieza con rela=~
cidn al drgano y medios de retencidn, contra los cua-
les pasa g spoyarse el elemento de enclavamiento, los
cuales medios estan previstos sobre el soporte; estos
medios de retencidn comprenden una ramps que conduce
a ung zong suficientemente alejada del eje de maners
tal que cuando el dedo esta apoysndose contra esta
zona alejada del eje, el extremo del dedo alejadv de
esta zona estd completanente desprendido de la gar—
gahta del ejo, siendo liberado este ultimo as{ con
relacion al manguito del dSrzanc.

Un anillo de detencion unilateral esta pre-

visto veniajosamente en el extramo del eje vuelto ha~
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cia el tope contra el que estgd destinado a pasar a
apoyarse el manguito, siendo epropiado este anillo
para asegurer el arrasire del mangui%o por dicho eje,
cuando los medios de enclavamiento han sido desconec-—
tados, para un sentido de movimiento yue tiende a
alejar al manguito con respecto del tope.

Segun otro aspecto, el invento concierne a
un dispositivo de wmando de cambio de velocidades por
arrastre en iranslecion de une horquilla por un eje,
comprendiendo dicha horquilla un manguito atrevesado
por dichp eje, estando previstos med?os de eﬁclavamien—
to entre el eje y dicha horquilla; este dispositivo
de mando ostd caracterizedo por el hecho de que, por
un lado, los medios de enclavamiento son apropiados
para ser desconectedos de wenera gue liberen a la hor-
quilla con relacidn al eje y que, por otxo lado, .
tén previestos medios de desconexion de los antedichos
wedios de enclavamiento pars liberar a la horquilla
oon respeoto al eje pera una sama de desplazamientos
en la que dicha norquilla no desempefia un papel acti-
vo, gracias & lo cual la auplitud del movimiento del

@Jé puede seér superior a le amplitud del movimiento de

le horquilla.
Ventajosamente, el suplemento de amplitud

del movimiento del eje, con relacidn a la amplitud del
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wovimiento de la norquilla, es utilizado para go-
bernar el paso de otra relacion de la caja de veloci-
éades, especialmente el paso de la warcha hacia
atrés.

Los medios de enclavamiento y los medios
de desconexidn para el dispositivo de mando de cam-

bio de velocidades estan constituidos ventajosamente

tal como se ha expuesto precedentemente.

El invento consiste, dejando aparte las
diéposioiones que arriba se han expuesto, en otras
ciertas disposiciones de las que se tratara mds ex-
plicitamente en 1o que. sigue a propgsito de un modo
de realizacion particular descrito con referencia
al dibujo anejo s la presente memoria, pero que no
es de ningin modo limitativo.

La figufa 1 de este dibujo muéstra, esque-
maticemente, en alzado, con porciones cortadas segin
I-I, de la figura 2, un dispositivo de arrastre o
puesta en moviwmiento conforme al invento, para un
mando de cawmbio de velocidades.

Finaluente, la figura 2 es una seccidn se~
gin II-I1, de la figura 1.

kefiriéndose a los dibujos, puede verse un
dispositivo 1 de arrastre o puesta en movimiento de

un oreano 2 por una pleza 3 montada en un soporte 4.
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lias particularmente, se trata de un disposi~

tivo de wando de cambio de Velocidades; el 6rgano 2 es-

t4 constituido por un manguito solidario de una hor-
quilla 5 apropiada para arrastrar, de una masners cla-
sica y conocida, un engranaje mévil (no mostrado). Ia
pieze 3 esta constituida por un eje arrastrado en
tranelacidn por una palanca de mando (no mostrada),
rodeando el manguito 2 a una parte de dicho eje 3. El
soporte 4 es solidario del cérter 6 de la caja de ve-
locidades; este carter 6 estd cerrado por una taps o
cubierta 7.

C®m eje 3 estd unido al menguito 2 por medios
de enclavamiento 8.

Ia awplitud del movimiento del conjunto for-
mado por el eje 3 y el manguito 2, suponiéndose que
este ultimo estd ligado en translacidn con el eje 3,
estd limiteda, al menos en un sentido representado por
la flecha F en la figure 2, por el hecho de que el
manguito 2 pasa a apoyarse contra un tope.iEsta tope
estd constituido especialuente por un hombro § previs-
t0 sobre el fondo de la cubierta 7. El tops estd des-
tinado o detener el movimiento del wmanguito 2 y por
lo tanto de la horquilla 5 en el sentido de la flecha
P, de manera tal que dicha horguilla 5 no sobrepase

une posicidn limite, de reposo, impuesta por las di-
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mensiones reducidas Gel carter 6 y de la cubierta 7.

Los medios de enclavamiento & son apropiados
para ser desconectados de manera gque liberen al mangui~
to 2 con relacidn al eje 3, y esian previstos unos me-
dios de desconexidon E de los antedichos medios de en-
clavamiento 8 para liberar al eje 3 de dicho manguité
2, cuando este Ultimo pasa a apoyarse contra el tope
9; asf, el eje 3 puede cortinuer su movimiento mientras
que el menguito 2 ya estd en tope. |

Los medios de enclavamiento § comprenden
ventajosamente un elemento de enclavamiento mévil en
sentido transversal con relaciodn al eje 3, estando
constituido este eleumerto de enclevamiento, especial-
mente, por un dedo 10 apropiado para deslizar en un
casquillo 11 soportado por el manguito 2. Este casqui-
1lo 11 este orientado transversalmente con relacidn
gl eoje 3 y coumprende uns, porcién mandrilade interior
12 contre la cual desliza un tramo cilindrico 13 soli=-
dario del dedo 10 y que tiene un digmetro superiér al
del dedo.

Una gargenta anular 14 estd prevista en la
periferia de la parte del eje 3 que se aplica en el
manguito 2 y es apropiada pera cooperar con el extremo

15 del dedo 10 que atraviesa una abertura 16 prevista

en la pared del manzuito ¢, coaxislmente ocon respecto
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e la porcidn mandrilade 12.

Fl didmetro del dedo 10 es igual & la anchu-
ra 1 (figura 2) de la garserte 14; el extremo 15 del
dedo 10 termina por una parte troncoconica cuyo didme-
tro disminuye progresivamente de manera que se facili-
te la introduccidn de este extremo 1% en la gargante
14.

Los medios de desconexién E comprenden uncs
medios eldsticos constituidos ventajosamente por un
resorte en espiral 17 apropiedo pare solicitar al dedo
de enclavamiento 10 en el sentido que libera al eje 3
con relacidn al marguito 2.

El resorte 17 estd dispucsto en el casquillo
11, alredecdur del dedo 10, y estd comprimido entre el
fondo de la porcion mandrilada 12 y el tramo cilindri-
co 13.

El dedo 10 pasa a apoyarse por su extremo 16
alejado del extremo 15 contra unos medios de retencidn
R fijedos sobre el soporte 6 especialmente por un tor-

nillo 19.

El extremo 18 e:%d redondeado, con forma se-
miesférica.

Los medios de retencion R comprenden una
rampa 20 solidaria de una lengleta de fijacion 21 per-

pendicular a la direccidn media de la rampa 20. Esta
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lengieta 21 es mantenica contra el carter 6 por el tor-
nillo 19, siendo asegurada la posicién angular relati-
va correcta entre la lengﬁéta 21 y el carter 6 gracias
e un peon o ficha 22 soportado por el cédrter y destina-
do a aplicarse en un alojamiento 23 de la lengueta.

Ia superficie de la rampes 20, vuelta hacia
el dedo 10 y destinada a cooperar con el extremo 18,
comprende una parte 24 constituida por una superficie
plana paralela al e¢je zeonétrico dél eje 3 y perpendi-
cular el eje geométirico del dedo 10. La distancia h
(figure 1) entre esta superficie 24 y el eje geonetri-
co del eye 3 es tal que cuando el extremo 18 del dedo
10 esta apoyaudose contra esta parte 24, el extremo 15
forma saliemte en la porcion mandrilada del manguito 2
de manera que se aplica en la garganta 14, tal como se
muestra en el dibu;b. La parte 24 se extiende desde la
cara del carter 6 cuntra la que estd fijada la lengleta
21 hacia una parte 25, de la superficie de la rampa;
inclinada sobre ¢l eje zecneirico del eje 3. Esta par—
te 25 estd constituida por una superficie plena per-
pendicular a un plano paralelo al eje geowétrico del
eje 3 y al eje geométrico Gel dedo 10; la indlinacion
de la parte 25 es tal que dicha parte se separa del
eje 3 cuando ge efectua un desplagzamiento en el sentido

de la flecha F.

- 10 -
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ia parte 25 conduce a una zona 26 de la ram-
pa 20 formada por una superficie plans paralela a la
;uperficie 24. La distancia de esta zona 26 al eje
geométrico del eje 3.es suficlente parm que, cuando
el extremo 18 del dedo 10 este apoyéndose contre esta
zona 26, el otro extremo 15 del dedo 10 esté completa—
mente desprendido de la garganta 14. Entonces el men-
guito 2 estd liberado con relacién al eje 3.

Le posicidn de la zone 26, segun la direc-
ciéh del eje geométrico del eje 3, es tal que el extre-
mo 18 pasa & apoyarse contra csta zona 26 antes de
que el maﬁguito 2 pase a apoyarse contré el tope 9.

Un anillo hendido 27, que sirve de detencion
unilatersl para el manzuito 2, estd anclado en el ex-
tremo del é¢je 3 vuelto haocia la cubierta 7, en uns
sargantea practioaéa en la periferis de dicho eje. El
manguito 2 ftermina, en el lado del tope 9, por un co-
llarin 2a que prolonga axialmente al manguito 2 hacia
el tope 9, siendo la porcidn wandrilade interior de es-
te eollarin 2a superior al didmetro exterior del eje
3. Cuando el menguito 2 ebta enclavado sobre el eje 3,
el collarin 2a se extiende axialmente mds alld del ex=-

tremo del eje 3, nacia el tope 9.
Ventajosamente, una segunda horquillas (o

mostrada) es solidarie del eje 3, por ejemplo en la

—~ 11 -
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proximidad del otro extremo de ezte eje 3 alejado de
la sarszante 14. Esta sezunde horquilla ests destinadae
a cooperar de maners cldsica con un engranaje movil
apropiado para gobernar otra relacion de la caja de
velocidades,

El conjunto esta consiituido de manera tal
que para una primera gsana de posiciones axiales del
eje 3, especialuente para la posicion mostrads sobre
la figura 2, ninsuna &e las Gos norguillas unidas con
este eje 3 estd en una posicidn activa o de trabajo;
es decir que el engranaje movil gobernade por cada
una de estas horguillas cstd en una posicion axial
tal que no esta aplicada pinguna de las relaciones de
la caya de velocidades que cstean asociadas con cada
engranaje movil.

Kl despiazacicsto del eje 3 en el sentido
contrario a la flecha F asesura el paso de la relacidn,
por ejewplo la quinta velocidad, asociada con la hor-
quilla 5, ¢stendo siewpre la olra horguilla montada
con el otro extremo del eje 3 on una saca de posicio-
nes de repoeo.

El desplazauiento se,uin la flecha F del eje
3 lleva @ posicion Ge reposo a la horguilla 5 y a po-
sicién de trabajo a la oira horquilla, estando aplica-

-' i L - L
da entonces la relacion de velocicades, por ejemplo la

- 12 -
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marcha hacia atrgs, asociada con ei engranaje mévil de
estre otra horquilla.

. El funcionamiento del dispositivo conforme al
invento es el siguiente.

- Para el paso de la relacion de velocidedes,
por ejemplo la quinta velocidad, asociada con la horgui-
1lla 5, se goblerna el desplazamiento del ejé 3 en el
sentido contrario de la flecha F (figura 2). La horqui-
lla 5 unida con el eje 3 por el dedo 10 cuyo exbremo 15
esté aplicado en la garganta 14 se desplaza en el sen~
tido contrario de la flecha P arrastrando al engransje
mdvil aeociado. Entonces estd apliceda la relscidn de
velocidades. Hey que hacer observar que el dedo 10 es-
t4 apoydndose por su extremo 18 contra la superficie
24; por lo tanto, el resorte 17 estd comprimido y el
extremo 15 estd bien aplicado en la garganta 1l4.

Para el paso de la otra relacidn de velocida~
des, por ejouplo de la werchas hacia atras, ssociada con
la otra horquilla (no mostrada) montada en 2l otro ex-
tremo del eje 3, o6 gobierna el desplazamiscnto de dicho
eje 3 en el pentido de la flecha F (figura 2).

Bl wenguito 2 y la norguilla 5 son arrastra-
dos al comienzo de este movimlento por el eje 3 de uma-
nerse tal que la primera relacidn de veloocidades, por

ejemplo la quinta es priverawente aplicade y gue para

-13 -
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una gama de posiciones longitudinales medias del eje

3, gama en la cual se encuentra la posicidn representa-
da en la figura 2, esta primera relacidn esta despren-

dida, y la segunda relacion, por ejeuwplo la marche ha-

cia atrds, todavia no csta aplicada. Esta gama de posi-
ciones es la gaus de posiciones Ge "punto muertof.

Continuando el eje 3 su desplazamiento en el
sentido de la flecha F, el extremo 18 cdel dedo 10 pasa
a desplagarse contra la superficie inclinada 25 bajo
la accidn del resorte 17 y el extremo 15 del dedo pasa
g salir de la gargenta 14. De este modo, el manguito
2 y le horguilla 5 =on separados del eje 3.°

Cuando el nanguito 2 pasa a apoyarse contra
el tope G, el eje 3, liberado de la horquilla 5 y del
mansuito 2, puede continuar todavie su movimiento en
el sentido de la flecha . Esta carrera supleuentaria
del eje 3 ¢o utilizada venta, osawente para asegurar
la aplicacidn de la otra rclzcidn asociada con la hor-
quilla (no woslreda) moniala en el otro extremo del
eje 3.

Cuando es aplicada esta otre relacidn, espe-
cialaente la marcha cacia atlras, el manguito 2 y el
eje 3 ocupan las posiciones rejrussentadas de trazos
mixtos en la figura 2.

Para volver al punto muerto a partir de las

- 14 -



10

15

20

25

posiciones‘representadas en trazos mixtos en la figura
2, se gobierna de nmuevo el desplazaniento del eje 3 en
ei sentido contrario de la flecha F.

Después de una carrers de aproximacion co-
rrespondiente al hecho de gque el anillo 27 pase a apo-
yarse contra el manguito 2, el eje 3 arrastra al man=-
guito 2 y a la horguilla 5.

El extreuwo 16 del dedo 10, durante su movi-
mierto en sentido inverso de la flecha ¥, sube la su-
perficie inclinada 25 de la rampa 20 y el resorte 17
es comprimido Qe nuevo de manera tal que el extremo 15
del dedo 10 forma de nuevo saliente en la garganta 14.
Bl eje 3 y el manguito 2 estan ligados de nuevo en
translacidn.

o dispogitivo conforme gl invento permite
dar al novinlento del eje 3 une amplitud superior g la
del movimiento del manguito 2 y de la horquilla 5, sin
aunento de la ocupacién de espacio de la caja de ve-
1ooidaées, 1imiténdo las dimensiones de esta caja de
velocidades al desplezamicnto de la horgquilla 5.

Gracias al invento; sSe gana, en ocupacién
de eepmolo, el volumen que serim barrido por la hor-

quilla ¥ por el engranaje mdvil arrastrado por este

horquille durante una carrera cuya amplitud fuese

igual a la diferencia de las amplitudes de los movimien-

-15 =
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tos del eje 3 y de la horquilla 5.

En el caso de la aplicacidn del invento a
un mando de cembio de veloeidades, para une caja de
velocidades con relaciones escalonadas, la horquilla
que puede ser liberaca con relacion a su eje de arras-
tre esta dispuesta especialuente y su manzuito 2 1lle-
va un casquillo 11 orientado transversalmentg con re-—
lacidn al eje ceometrico del mansuito, en el cual cas-
quillo puede deslizar el eleménto de enclavamiento.

| La presente solicitud que corresponde a la
presentada en Francia, el 1 de Agosto de 1.974, bajo
el liimero 74.26790, se acoge a los beneficios del Ar-

ticulo 51 del vigente Lstatuto sobre Propiedad Indus-

trial.

- iAnIVILUICACLOHES -

los puntos de invencidn propia y nueva, que

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de

- 16 -
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Patente de Invencidn en wnspafia, por VEINis afios, son
los que se rscogen en las reivindicaciones siguientes.
14,~ Dispositivo para la pussia en movimien-
to de un organo por un eje, especialmente deslizante,
comprendierdo este Organo un menguito atravesado por
dicho eje, estandc previsto un elemento de enclavamien-—
to mévil transversalmente con relacidn al eje entre es-
te ej¢ y el drgano, estando limitada la guplitud del
movimiento del conjunto formado por el érgano y el
eje, al menos en un sentido del wovimiento por el he-
cho de que.dicho organoc pass .a apoyarse contre un tope,
slendo apropiado el elewsnto de enclavamiento paras ser
desconectado por medios de desconexidn cuando el drga-
no llega a apoyarse conlra el tope Ge manera tal que el
eje pueda continuar por si solo su moviwiento, compren~
diendo los medios de desconexion unos medios de arras-
tre del elemento de enclavamiento segun une direccidn
transversal con relacion al eje, caracterizado por el
hecho de que el elewento de enclavamiento estd consti~
tuido por un dedo apropisdo para ueslizar en un casqui-
1lo soportado por el manguito y orientado transversale
wente con relacidn al eje, siendo apropisdo este dedo
Pare gooperar con una sargants periférica prevista en
dicho eje y estando solicitado por medios eldsticos en

el sentido gue libera al eje con relacidn al 6rgano, es-

- 17 =
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tando previstos unos uedios de retencidn, contra 1los
cuales pasa a apoyarse el dedo, pars wmantener al dedo
en cooperacion con la carganta periférica contra la
accion de los medios sldsticos.

28,- Dispositivo de mando de cambio de velo-
cidades por arrasirc en tracslacion de unma horquilla
por un eje, segin la reivindicacidn 1%, caracterizado
por el hecho de gue el manzuito esta soportado por la
norquilla y porgue estan previstos los medios de des-
conexion para liberar a la horquilla con relacidn al
eje para uaa sama de desplazamiezstocsen la cual dicha
horquilla no deseumpefia un papel activo,.

38.~ Diepositivo segun una cuslguiera de las
reivindicaciones 14 y 28, caracterizado por el necho
de gue los medios de retencidn comprenden una rampe
gue conduce a una gona suficientemerte alejada del
eje de manera tal yue cuarndGo el dedo se encuentra apo~
yado conbra esla zona alsjada del eje, el extremo del
dedo alejado de cela zona esta complstamente despren-
dido de la zarganta del eje, siendo liberado este dltie
wo de este wodo con relacidn al manguito del drgano.

48 .- Dispositivo sexin una cualquiere de las
reivindicacioncs precedentes, caracterizedo por el he-
cho de que los medios eldasiicos estdn constituidos por

un resorte en forma de espiral montado en el casguillo

- 18 -
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alrededor del dedo y comprizido entre el fondo del
casquillo y un tramo cilindrico del dedo, estando re-
AOndeado el extremo de este dedo, que se¢ apoya con-
tra los medios de reteuncidn.

5%.- Dispositivo sesin una cualquiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el
hecho Ge que un anillo de detencidn unilateral esta
previsto en el extreuwo del eje vuelto nacia el tope
contra el que esta destinado a pasar a apoyarse el
manguito, siendo apronimde €ste anillo para aseglrar
el arrastre del manguito por dicho eje, cuando los ne-
dios de enclavamiento nan sido desconectgdos, para
un sentido de woviwdento que tiende a alejar al man-
gulto con respectu del tope.

G8,~ Digpositivo de wmando de cambio de velo-
cidades sogun la feivindicacién 28 ¢ seglin el conjun-
to de la reivindicecidn 2¢ y una cualquiera de las
reivindicaciones 3% a 54, en el cual una segunda hor-
quilla estg montada sobre el eje, estando asociada
con cada horguille una relacidn de velocidades, carac—
terizado por el ncchio de yue dicho dispositivo estd
dispuesto ae waners jue ¢l suplenento deé amplitud del
movimiento del eje, coa relacidn e la amplitud del mo-
vimiento de la prisera coryuille, cs utilizado para

gobernar el paso ue la relacion Ge veloci:ades asociada

-1 ~
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con la segunda norquilla.

&,~ Horguille para dispositive de mando

de cambio de velocidades para caja de velocidades

2 L4 . . - PR
con relacilones escalonadas, segun la reivindicacion

28 o el conjunto de la reivindicacion 28 y una cual-

quiera de las reivindicaciones 3% a 6%, la cual hor~

quilla comprende un manguito en el cual eg apropilado

pars eplicarse un eje, caracterizade por el hecho de

que el manguilo de la horquilla esta provisto de un

caéquillo oriéntado transversalmente con relacidn al

eje geometrico del manguito, casquillo en el cusl pue-

de deslizar un dedo 8e enclavamiento entre el wmangui-

to y el eje que este menguito esta destinado & reci~

bir, siendo solicitado este dedo por unos medios elds-

ticos en el sentido que libers al eje con
del manguito.
8.~ Dispogitivo para la puesta
to de un Organo por un eje, especialumente
Tal y como se ha descrito exn la
antecede, representado en los dibujos que

y con 108 fines que se han especificado.
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regpecto

en movimien=
deslizente.,
Leworlia que

se acompatian



La presente HMeworia consta de veintiuna hojas

escritas a m2quina por una sole de sus caras.

Liadyid,

10 SET. 1975

L.A. Alberig g warmpe - «

Por Fo.

4.9.75/RTA o~



SOCIETE ANONYME AUTCMOBITES CITROEN  I/T

P-60907

L0k
SN

FIG.2
[ 1
s 4 "
™~ LT
4 0 /E 24 20 49
6
= ' o
HAYE ' i
: = PAE 18
F\l (] LR = 25
14 L:\d 7
15, AH——FH |8\ 26 R
2a U/ k17 12
,/////////////

Vor Yodv




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



