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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presenta wemoria se refiere como iudicas su enunciade a un
Nueovo dispositive para manipulacidén en cimaras de formentacidn,

Dentro de la industria de fabricacidén de pan, se utilizan hor=
nos olactricos en los que se aprovecha gl espacic al maximo mediane
te estantorias en las que el espacio existente entre paneles aes
minimo y on las que los (ltimos pancles resultan altes para carga
manual.

Toda esta serie de circunftancias hace gue la carga do los ta~
bleros conteniondo la masa resulte sumamente trabajosa o incdmoda,
le cual nos ha movido a desarrollar este nuevo dispositive madian-
te ol cual se ha logrado facllitar la menciocnada carga de furma
muy notable.

Esta formado por un portico que tiens dos poportes verticales
unidos en su parte supearior mediante un elemonto horizental, les
soportes verticales disgponon las guias y mande por cadenps do una
plataforma roctangular del migmo ancho de los ladoa interioras de
los soportes verticales. .

La plataforma se moverh entre una serie de posiclones gin mas
que pulgar los botonres corregpondientos.

Junto al pértico en su parte dolantera se dispodrd la wesa de
trabajo, una ves que toengamos una tabla llena de masa la desligare~
mos sobre el elevador situado para esta operacidén de uno de los pi~
sos de la estanteria situada en la parte posterior del pdatico y
se irén introduciendo sucegivamente tablas hasta gua por estar llo-
na cierre el circuito del piloto y el do bleguoc dol slevador para
ascender a ese piso. Es esta situacidn al pulsar el botdA de un
piso lleno, se enconderad ol piloto rojo ¥y la plataforma slevadoras
ne B¢ MOVEra.

A continuacidn se hara una detallada descripcidn del sistema
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que se alude, con rsferencia a los planos que @ acompafian, sn los
gqus s« repressnta a simple titulo de ejemplo, no limitative, una
forma preferente de realirzacidn, susceptible de todas aquellas va-
riaciones de detalle que no supougan uns alteracidn fundamental de
las caracteristicas esenciales del mismo.

Bn dichos planos se ilustrai

Fig. 1 Un alzado froatsl del dispositivo puente.

F;z.-z Un alzado lateral dsl dispositive puonta..

Fige 3 Vista en plants del dispogitive punetae,

Seguldamente relacionarsmon log diversos elementos numsvados
an los dibujos adjuntos a la presents memoria.

1.« Dispositive puente.

2.~ Estanterias.

3.= Plloto.

5.~ Pulsadores.

S+~ Interruptores de coutacto.

6.~ Topes lateralss.

Vo=~ Platuforma de elevador,

8.~ Rusdas de estanterias.

9.« Mepa de trabajo.

10,~ Enchufe multipolar.

Esti formado de un puente metalico 1 que tiene dos columnas
verticales de seccidn rectangular paralelas entre si unidas en su
parte superior por un travesaiio también rectangular.

Entys ambas columnas tiene dispuesta la plataforma del sleva-
dor 7 en los sxtremss de ssta unos topes laterales 6.

La plataforma qlcvadert ascisnde o desciende por acecién de un
motor eléctrico y cadenas.

El puente estd provisto de una merie de pulsadores 4 para se-

leccidn del piso y un piloto 3 que irdica si el piso seleccionado



estid lleno.
Para depositar ol pan en masa se utiliza unas plataformas 2 en |
el fonde de las cuanlas lleva unes interruptores de centastc 5.
Las plataformms e¢stan montadas sobre un chasis provisio de
-5 - ruadas 8 para faciliter pu desplazamionto hasta las camaras de
fermont acidn,
El chasip de las plataformaas lleva un enchufe multipolar na-
cho quo sanchufaria sobre la embra corrcapondiente montads sebre ol
puente, 10, a tal efecto embos s¢ han enfrentado en su montage pa-
- 10 w ra que al empujar las paltaformas sobre el punete inmodiatamonte
gquedan corrados los circuitos correspondientes a este enchule
multipolar 106.
Todogs los elementos anteriores adecuadamsnte dispuastos se
utilizan de la forma sigulaente: gelecclicnarenss sl piso-do rotor=-
“ 15 - fio de tableros del cual se extraera uno de estos, ssleccinnaremos
seguidamente la posicidén en 1la que  la plataforma del elevador gue-~
de & la altura de la mesan 9, desgligaremos la tabla gobizre la moga
donds soc depesitsrd la masa a fermentar,
Una vez que la tabla estad. llexa se la empujara ssbre la pla-
- 80 - taforma del elevadoxr 7 y. ahora seleccionaremos ¢l primer plso que
sa ira llenando sucesivamente hasta gue estando llena la primera
plataforma al pulsar el botdén so ercienda ol pilote rojo. Pe
igual forma se hara con el resto de las plataformas basta tener
totaimente cargadas todam ellas.
- 25 - Tna vez que todas las plataformaz estén llenas se llevard ol
wonjunts a la camara de fermentacibn.
La actuacidn del circuito de indlcacid n do carga ez como sie
guet al llenarse una estanteria se cerrara el interrupter de con-
tacto serrospondiente pasacde Ia corriente al puento a través del

- 30 - enchufe mulitpolar 10 activando un rele gue desconacta la puesta
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ent warcha del motor y encendiéndose un piloto dispuesto en serie
an sate ciremito.

La forma, materiales y dimensiones, podrian ser variables y en
general cvuanto mes accesorio y secundario, siempre que mo alters,
cambio o modifigue la esencialidad del objato qgue se describe.

Los términes en que queda redactado esta Memoria son clertos
y Tiel reflsjo del objeto descrito, debiéndose tomar cou caracter
anplio, vy nunca en forwme limitativoe.

NoTA
La Patente de invencidn que se solicita recasra sobre las parti-
cularidades caracteristicas de las sigoientes reivindicacloness
REIVINDICACIONES

12 Nuevo dispositivo puente para manipulacién en camaras de
fearmentacidn caracterizado porgue digpone de un pértico formade por
dos soportes verticales unidos por su parte supsrior mediante un
slemante de unidn; entre ambop soportes tiens la plataforms del ele-
vador formado por un tablers horizontal accionado en su ascenso o
degeenwo mediente elementosz electromscanicos; provisto de unos pul=-
sadores paras seleccién de la altura s la que haya de¢ subir y de un
piloto de indicacién de limite de carga en cada altura.

28 Digpomsitive punete para manipulacidn en camaras de fermen-
taclibn, segzin la relvindicacidn anterior caracterizado peorgue la
plataforus del elevador ilene dos tepee laterales,

32 Dispositive punete para manipulacién en campras da fermens
tacibn, segin las reivindicaciones anteriores caracterizado porque
¢n el fondo de las plataformas del horno de fearmentacidn tieune unos
interruptores de contacto que clerran sl circiuto del piloto limi-
tes de cargsa gracias a un snchufe multipelar gue une sléctricamante

sl puente y las plataformas.
48 DISPOSITIVO PUENTE PARA MANIPULACION EN CAMARAS DE FERMEN.



TACION. )
Todo conforme ge describe en la Momoria que antecede, se iluse
tra como ejomplae de ejecucidn on los plancs unidos a ella ¥ se rolvin

dican on su Nota.
Esta momoria consta de 6 hojaz foliadas escritas a miaquina

por una sole cara y platos gque la acompafian.
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