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PERFECCIONAMIENTOS EN SISTEMAS PROGRAMADORES.

*Mtm*w*assssMs:aEns:sat3:s:

Etablisaements Carpano & Pona, entidad franoeaa, 
residente en Plaoe du Crótet, F 74302 CLUSES, 
Franoia.

La presente invenoión aa refiere a unoa perfeo- 
oionamientoa en aiatemaa programadores que oomprenden al 
menoa una leva-programas susceptible da aer arrastrada en 
rotación paao a paso, un dispositivo de salación que coo­
pera con un distribuidor de impulsos para elegir, entre



5,

10 ,

15

20

25

30

-2 -

varios, un ritmó de funcionamiento de laa levas-programas, 
siendo susceptible el distribuidor de impulsos de accionar 
un dispositivo oontaotor para provocar la rotación de las le­

vas-programas, y una leva denominada "de parada" arrastrada 
en rotación al mismo tiempo que las levas-programas, que Man­
tiene a las levas-programas en rotación y después que inte­

rrumpe éstas al final del paso.
En programadores oonooidos de esté tipo, tales cómo! 

el descrito en la patente francesa No 1.251.618, el diapositii 
vo de seleooión es eléctrioo; comprende varias levas de selec­
ción solidarias de las levas-programas, siendo cada una sus­
ceptible de aocionar en un momento dado un oontacto^ conectán­
dose éste contacto en Borle con otro contacto dispuesto sobre 

el contorno de una leva distribuidora de impulsos; varios 
oontactos se enouentran asi dispuestos alrededor de esta le­
va, correspondiendo oada uno a una cierta temporización, co­
nectándose cada uno en serie con ún contacto da seleooión.
Este dispositivo presenta el inconveniente de utilizar un 
gran número de oontactos, necesitando oada temporizaoión el 
empleo de dos coñtaotos ooneotados en serie, debiendo exis­
tir oonexiones eléctricas numerosas entre todos estos contac­
tos. Además la sincronización rigurosa de los impulsos emiti­
dos por estos pares de oontaotc, con respeoto a los impulsos 
emitidos por las levas en rotación continua, que gobiernan, 
por ejemplo la rotación del tambor de una máquina de lavar, 
no es forzosamente asegurada y, ouando se desea que el avance 
de las levas-programas, un paso, ae produzoa en un momento 
preciso del programa de las levas de rotación continua, es 
preciso un interruptor suplementario, por ejemplo.cada vez 
que se desea lanzar un tambor de una máquina de lavar a una



velocidad de centrifugado.
El programador según la invención permite evitar 

estos inconvenientes; en efecto según este programador ea po­
sible, con un número de elementos componentes muy reduoido 
oon respecto al arte anterior, seleccionar, entre varioa, 
un ritmo de funcionamiento de las levas-programas, con una 
grandísima precisión y una excelente fiabilidad.

El programador objeto de la invención comprende uni
dispositivo de selección unioamente mecánioo que comprende 
una sola leva de selección solidaria de las levas-programas. 
El distribuidor de impulsos comprende por una parte una leva 
denominada "de avance" arrastrada constantemente en rotación 
y susceptible de accionar en cada vuelta el dispositivo con­
tactor constituido por un oontaoto únioo, y por otra parte 
unos medios que impiden la acción de la leva de avanoe duran­
te un oierto número de vueltas de óata# siendo estos medios 
accionablea en rotación, un paso, a cada vuelta de la leva 
de avanoe a partir de una posición de partida, estando pre­
vistos unos medios para llevarles a oontinuaoión a esta posi- 
olón de partida oon vistas a la temporizaoión siguiente; la 
leva de parada coopera con el oontaoto únioo o con un segundo 
contaoto conectado en paralelo oon el primero.

Según una realizaoión, los medios qué impiden la 
aooión de la leva.de pvanoe durante un oierto número de vuel­
tas de ésta^están constituidos por una rueda de trinquete 
que comprende unas muesoas distantes angularmente n, arrastra­
da por la leva de avanoe una fraooión de vuelta n a cada vuel­
ta de esta leva de avance por mediación de un reduotor embraga 
do unioamente durante esta fraooión de vuelta g, una palanca 
de selección que coopera con la leva de selecoión que se apoya
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contra una muesca, respectiva y sucesivamente vacias muesoas 
consecutivaa de la rueda de trinquete para impedir durante 

una, respectivamente varias fraooioneS de vuelta n, que la 
rueda de trinquete gire en sentido inverso bajo la acción de 
UQ medio elástico de solioitaoión, y una leva de autorización 
que coopera simultáneamente por el primero de sus dos niveles 
con unos medios que sustraen el contacto a la aoción de la le-L 
va de avance. }

Unos medios estén previstos para permitir de nuevo,! 
tras un tiempo dado, la acción de la leva de avance; están 
constituidos por ejemplo por unas muescas suplementarias pre­
vistas sobre la rueda de trinquete, dispuestas sensiblemente 
entre otras dos muescas espaoiadas angulármehte n y que oon- 
Huoen a la muesoa siguiente más profunda, estando dispuestas 
las partes bajas de estas muesoaa suplementarias a niveles 
de alturas decrecientes; estás muescas suplementarias deter­
minan asi, con la primera muesca, grupos de muescas; la leva 
de autorización oomprende tantos lóbulos del segundo nivel 
oomo grupos de muescas haya sobre la rueda de trinquete y, 
ouando la palanca de aeléooión está en ajuste oon una de las 
muescas suplementarias de la rueda de trinquete, uno de estos 
lóbulos del segundo nivel es susceptible de permitir la ac­
ción de la leva de avance sobre el contacto.

Según otra realización, la rueda de trinquete, en 
lugar de comprender muescas de las cuales el nivel superior 
es constante, oomprende muescas cuyo nivel superior de un 
grupo de muesoas es idéntico al nivel inferior de la muesca 

a!plementaria precedente.
El dibujo anexo ilustra a título de ejemplo una 

forma de realización oonforme a la presente invenoión.
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La figura 1 representa esta forma de realización, 
vista en planta según 1-1 , estando retirada la platina supe­
rior.

La figura 2 representa la misma forma de realización, 

vista en seoción según 11-11.
La figura 3 representa la misma forma de realización, 

vista en seoción según 111-111.
La figura 4 representa la misma forma de realizaoiój^, 

vista en seoción según IV-IV. ¡
Las. figuras 5 a 8. representan, visto esquemáticamen­

te en sección el distribuidor de impulsos, en diferentes fa­

ses de funcionamiento.
La figura 9 representa, vista según.IV-IV, una va­

riante de realización.
Tal oomo se representan las figuras i y 2, el pro­

gramador oomprende un bloque-levas 1 pivotado alrededor de 
un árbol 2 que puede girar en dos platinas 3 y 4. La platina 
3 y una platina 5 soportan un árbol 6 sobre el que pivote una 
leva denominada"de avance" 7. Bata leva de avance 7 lleva un 
endentado 8 que se une cinemáticamente a un motor por unos 
medios no representados. El perfil de esta leva de avanoe 7 
oomprende un hueco 10 dispuesto de oanto (figura 5, 6 , 7 y 8); 
una palanoa "de avanoe" 11, articulada sobre la platina 5 por 
un pico 12 introducido en una cavidad 13 de la platina, oom­
prende una parte mediana en relieve 14 dispuesta frente a 
frente del perfil de la leva de avance (figuras 5 a 8) y una 
porción extrema 16 en forma de horquilla en la que se aloja 
la porción extrema móvil de una lámina de contacto 17. Esta 
lámina de contacto 17 está normalmente armada de tal modo 
que tienda a aplioar constantemente la parte en relieve 14 de
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la palanca de avanoe 11 oontra ai perfil de la leva de avan­
ce 7. Una segunda lámina de oontáctó 18,- igualmente armada 
permanentemente, se dispone paralelamente a la primera; en 
posición de reposo está apoyada sobre una nervadura aislante 
fija 19 (figura 1); las dos láminaá 17 y 1& conectadas en 
paralelo son ambas susceptibles de alimentar el motor que 

arrastra las levas-programas; la lámina 17, que puede formar
parte de un cirouito que comprende un elemento exterior tal i)
como un termostato por ejemplo, gobierna el arranque del mo- ¡ 
tor; la lámina 18, que debe ser aooionáda por el programador 
antes que la lámina 17, haya acabado de actuar, mantiene al* 
motor en marcha y lo para al final dál paso.

Por lo demás como lo muestran las figuras 2 y 3, 
la leva de avance 7 opmprende una exoántrioa 20 sobre la que 
pivota una parte de rueda dentada 21 que comprende tres dienta 
por ejemplo; estos dientes son susceptibles desatar en ajuste 
con un endentado interior 22 solidario de una leva denominada 
"de autorización" 23 pivotada sobre una prolongación cilindri" 
ca de la leva de avance 7 ; los tres dientes están asi a oada 
vuelta de la leva de avanoe 7, en ajuste oon la leva de auto­
rización durante una fraoción de vuelta n de esta última. La 
parte de rueda dentada 21 oomprende una prolongación 24 alo­
jada en una ranura 25 fija en rotaoión; esta prolongación 24 
se dispone sensiblemente en oposición de los tres dientes.

Por otra parte, oomo lo muestra la figura 3 y las 
figuras 5 a 8 , la leva de autorización 23 comprende tres ló­
bulos de niveles superiores 31, 32 y 33 sensiblemente ldóntioo 
entre loa cuales están agenoiadoa niveles inferiores 41, 42, 
y 43 sensiblemente idánticos; una pared 40 paralela al perfil 
de esta leva mantiene apoyado oontra el perfil, al pioo 44 de
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una palanoa "de autorización"45 pivotada en 46; la palanca 
de autorización 45 oomprende igualmente uña parte en relieve 
47 dispuesta frente a frente de la palanoa de avance 11; 
cuando el pico 44 está apoyado contra uno de los niveles su?- 

periores 31# 32 o 33# de la leva de autorización 23# esta
!

parte en relieve 47 se encuentra dispuesta enfrente de un pa­
sadizo 48 previsto en la palanca de avance 11 (figuras 6 y 7); 
cuando el,pico 44 esta apoyado contra uno de loa niveles in- i 

feriores 41, 42 o 43# de esta leva 23# üa.parte en relieve 47 i 
se encuentra enfrente de un pico 49 de la palanoa de avance 
11 (figuras 8 y 5). ¡

Tal oomo se representa en las figuras 2 y 4# una 
rueda de trinquete 55 es solidaria de la leva de autorización 
23# y oomprende en su periferia unas muescas, referenciadas 
con 60 a 70, distantes angularmente ñ. Entre algunas de estas 
muescas 60 y 61, 63 y 64, están intercaladas unas muescas su­
plementarias respectivamente 60a y 63a, dispuestas sensible- ! ^
mente entre otras dos muescas espaciadas estando dispuestas 
las partea inferiores de estas muescas suplementarias a dife­
rentes niveles de alturas decrecientes, conduciendo osda una 
de estas muescas suplementarias a la muesoa siguiente más pro­
funda# respectivamente 61 y 64; la primera muesoa 60, la última 
muesca 70 y las muescas suplementarias 60a y 63a delimitan 
asi tres grupos de mueaoas en la rueda de trinquete 55# es de­
cir tantos grupos de mueaoas como lóbulos de niveles superior 
31# 32, y 33 sobre la leva de autorización 23 haya.

Por lo demás, el bloqueólevas 1 oomprende una leva 
72 denominada de "selecoión". Esta leva oomprende, en este 
ejemplo, tres niveles 81, 82, 83 además del nivel 80 corres­
pondiente al diámetro exterior máximo de la leva# oomprenpe
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por tanto, ai ae deapreoia au diámetro exterior máximo, tan- } 
toa niveles, trea, oomo grupoa de mueaoap praviatoa aobre la 
rueda de trinquete 55 haya. Oha palanoa 84 pivote en 84 aobre 
la platina 4; eata palanoa de " aeleooión" oompreade un pri­
mer pioo 86 que ooopera oon la leva de aeleooión 72 y un se- 

gpndo pico 87 que ooopera oon laa mueacaa de la rueda de trin-}- 
quete 55. Eaoa picoa eatán oaladoa de la siguiente manerat 
ouando el pioo 86 eatá apoyado aúbre el nivel 80 de la leva 
de aeleooión 72, el pioo 87 ae eaouentra fuera de la trayeoto 
ria da laa partea de la rueda de trinquete 55 que oomprenden 
un mayor diámetro exterior; ouando el pico 86 está apoyado 
aobre el nivel 81, el pioo. ea auaoeptlble ¿e paaar juato por 
encima de la parta inferior de la mueaúa 60a; ouando él pioo 
86 eatá apoyado aobre el nivel 82, el pioo.87 ea auaoeptible 
de paaar juato por encima de la parte inferior de la mueaoa 
63a.datando eata parte inferior a un nivel inferior a la par­
te baja de la muesca 60a; ouando el pioo 86 está apoyado ao­
bre pl nivel 83, el pico 87 ae enouentra a un nivel inferior 
al de la parte baja de la mueaoa 63a. El pico 86 de la palanot 
de selección 84 ea constantemente empujado oontra el perfil 
de la leva 72 por un muelle 88.

Además, el valor angular de cada uno de loa grupos 
de mueacaa de la rueda de trinquete 55 y da oada uno de loa 
lóbulos de nivel superior de la leva de autorización 23, asi 
oomo el calaje de los lóbulos, aon talea que, ouando la pa­
lanca de selección 84 tiene aú pioo 87 en ajuste oon la últi­
ma mueaoa 60a del primer grupo de mueaoaa, que aqui no compren­
de más que uno aolo, el pico 44 de la palanoa de autorización 
45 (figura 3) eatá apóyado sobre el lóbulo 31 de la leva de 
autorización 23; cuando la palanoa de aeleooión 84a tiene au
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pico en ajuste oon la última mueaoa 63a, del segundo grupo de 
muesoaB, el pico 44 esté apoyado sobre el lóbulo 32 de la 
leva de autorización 23; cuando la palanoa de aeleoolón 84 
tiene su pico 87 en ajuste con la última muesca 70, del ter- 
oer y último grupo de muescas, el pioo 44 está apoyado sobre 
el tercer lóbulo 33, de nivel superior, de la leva de auto­
rización 23.

Tal como lo muestran las figuras 2 y 4, la rueda 
de trinquete 55 comprende un alojamiento interior ooncántrioo 
89, dispuesto en una de sus oaraa laterales, previsto para 
alojar un muelle helicoidal 90, fijado en una de sus porcio­
nes extremas a la rueda de trinquete 55 y en la otra porción 
extrema a un elemento 91 fijo en rotación (figura 2). Bate 
muelle tiende constantemente a hacer girar la rueda de trin­
quete 55, asi como ia leva de autorización 23 que le es so­
lidaria, según 92 (figura 4), oontra un tope fijo 93 previsto 
sobre el diemento 91. Bn la figura 4 se observa que, ouaudo 
la rueda de trinquete 55 está apoyada contra este -tope 93, 
el pioo 87 de la palanoa de selección 84 es susceptible de 
alojarse en la mueaoa 60.

Como lo muestra en particular la figura 1, una leva 
"de parada." 94, susceptible de ser arrastrada eh rotación 
por un motor no representado, se Une oinemátioamente a las 
levas-programas 1 por un juego de ruedas que comprende un pi­
ñón 95 solidario de la leva de parada 94, estando en ajuste 
este piñón 95 oon una rueda 96 que soporta a su vez a un pi­
ñón 97, estando en ajúste este piñón 97 con una rueda 98 so­
lidaria de las levas-programas 1; el móvil 95-97 comprende 
una parte oilindrica que sirve de árbol de pivotamianto 46 

a la palanca 45.30.
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En el ejemplo descrito, la leva de parada 94 compren­
de un primer nivel constituido por una cara plana 99 y un se­
gundo nivel constituido por cinco muescas 100 en hueco pre­
vistas en la cara 99. Una palanoa "de parada" 101, articulada 
-en 102 en su parte mediana, comprende en uná de sus poroionen 
extremas un pico 103 que coopera con el perfil de dos niveles 
de la leva de parada 94; su segunda porción extrema 106, vi­
sible igualmente en las figuras 5 a 8 , coopera con una lámi­
na 107 que soporta a dos contactos 108 y 109, estando dispues­
tos cada uno de estos contactos frente a frente respectivamen­

te de las láminas de oontacto 17 y 18. La lámina 107 está ar­
mada y tiende a empujar constantemente el pioo 103 oontra la 
leva de parada 94, Cuando el pioo 103 está apoyado sobre, la 
cara plana 99, les oontaotos 108 y 109 están apoyados oontra 
las láminas de contacto 17 y 18. Cuando el pico 103 está alo­
jado en una de las muescas 100, el oontacto entre la lámina 
107 y las láminas 17 y 18 es lninterrumpido.Las láminas 17,
18 y 107 gobiernan la marcha o la parada del motor que aoclona 
la leva de parada 94 y las levas-programas 1 que le están li­
gadas cinemáticamente.

Por otro lado, tal como lo muestran las figuras 1 y 
una leva denominada "de desembrague" 110 comprende en su re­
corrido cinoo lóbulos 111 que corresponden oada uno a un as­
censo rápido sobre un nivel superior, siendo seguidos oada 
uno de estos niveles superiores por un hueco 112. Una palanca 
"de desembrague" 113, pivotada en 114, comprende un primer pi­
co 115 constantemente apoyado contra el perfil de la leva de 
desembrague 110 y un segundo pioo 116 ausoeptible da oooperar 
con una prolongación 117 de la palanoa de aeleooión 84 (figura 
4). Loa picos de la palanca de desembrague 113 son tales, que^
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ouando el primer pico 115 está dispuesto en un hueoo 112# el 
aegundo pico 116 permite al pico 87 de la palanca de aeleo- 
oión 84 estar en.ajuste con laa muescas de 1$ rueda de trin­
quete 55. Cuando el primer pico 115 está dispuesto en la par­
ta auperlor de un lóbulo m ,  el aegundo pico 116 mantiene 
levantado el aegundo pioo 87 de la palanoa de seleooión 84, 
estando entonoea este aegundo pico 87 fuera de la trayectoria
de laa partea de mayor diámetro exterior de la rueda de trin-¡¡
quete 55. B*ta leva.de desembrague 110 ea arrastrada en rota-! 
ción por la leva de parada 94 a la miama velocidad que eata j 
última, eatando en ajuate un endentado 120 de la primera oon ! 
un endentado 121 de la segunda; además la leva 110 está cala­
da con respecto a la leva 94 de tal forma que el primer pico
115 de la palanca de desembrague 113 oaiga en uno de los hue-
ooa 112 de la leva de desembrague 110 antes que el pico 103 
de la palanca da parada 101 caiga en una de las muescas 100 

de la leva de parada 94.
Durante el funcionamiento de este programador, la 

leva de avance 7 es arrastrada constantemente en rotaoión se­
gún 122 , a velooidad oonstante en este ejemplo, por su enden-j 
tado 8. A cada vuelta de esta leva de avance 7, su hueco 10 
pasa enfrente de la parte en relieve 14 de la palanca de avan­
ce 11; eata parte en relieve 14 no puede oaer en el hueoo 10

mientras la parte en relieve 47 de la palanoa de autorización
45 se enouentra frente a frente del pioo 49 de la palanca de 
avance 11 como se representa en la figura 5. El oontaoto entre 
las láminas 17 y 107 es asi impedido y las levas-programas 1 

y la leva de selecoión 72, permaneoen inmóviles, asi como la 

leva de parada 94 y la leva de desembrague 110; la leva de pa­
rada 101 y la palanoa de desembrague 113 ocupan Cada una la po-
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sición representada en las figuras 1 y 3} si pico if03 da la 
palanca de parada 101 se dispone en una muesoa 100; el primer 
pico 115 de la palanca de desembrague 113 se dispone en un 
hueoo 112 de la leva de desembrague 110 y el segundo pioo 116 

deja total libertad de desplazamiento al segundo pico de ía 

palanca de seleooión 84.
Durante este tiempo, como se muestra en la figura 3] 

a oada vuelta de la leva de avance 7, su excéntrica 20 acciona 
la parte de rueda dentada 21 que su prolongación 24 inmovili­
za en rotación, haciendo girar los tres dientes de la parte 

de rueda dentada 21 según 122 a la leva de autorización 23 y 
a la rueda de trinquete 55, por mediaoión del endentado inte­
rior 22, una fraooión de vuelta n; los tres dientes se desem­
bragan a continuáoión fuera del endentado interior 22, libe­
rando así a la leva de autorización 23 y a la rueda de trinque 
te 55. Si en este momento el primer pico 86 de la palanca de 
seleooión 84 está apoyado sobre el nivel 80 de la leva de se­
lección 72, el segundo pioo 87 está dispuesto fuera de la 
trayectoria de las muesoas de la rueda de trinquete 55 y la 
leva de autorización 23 es libre de partir de nuevo en sen­
tido inverso según 92 para volver a apoyarse sobre el tope 
fijo 93, bajo la acción del muelle 90 (figura 2); asi puós, 
después de cada rotaoión de la leva de autorización 23, un 
valor angular n en un sentido 122, la leva úna vez desembra­
gada, gira en sentido inverso 92 un mismo ángulo n; la palanca 
de autorización 45 no puede permitir a la palanoa de avanoe 11 

liberar a la lámina de contaoto 17 para estableoer el contac­
to entre esta lámina 17 y la lámina 107; las levas-programas .
1 permanecen inmóviles hasta que un contaoto auxiliar, no 
representado en el dibujo, sea aocionado por ejemplo, por un



-13-

5.

10.

15.

20.

25.

30.

termostato o un preaoatato.
SI el pico 86 de la palanoa de selección 84 está 

apoyado en el nivel 81 de la leva dé séleooión 72, el según- 
do pico 87 ae enouentra ea la trayectoria de laa muescas de 
la rueda de trinquete 55; deapuós de una rotación de la leva 
de autorización 23, y de la rueda de trinquete 55, un valor 
angular n en el sentido 122, la leva, una vez desembragada,. 
gira en el sentido inverao 92 hasta que su muasoa 60a venga ¡ 
-a apoyarse sobre el pico 87; en el miamo momento el pioo 44 { 
de laApalanca de autorización 45 está apoyado Sobra el lóbulo 
de nivel superior 31 y como se representa en la figura 6, la 
parte 47 de la palanca de autorización 45 ae enouentra enfren­
te del pasadizo 48 previsto en la palanca de avance 11; ouandc 
el hueco 10 de la leva de avance 7 pasa enfrente de la parte 
en relieve 14 de la palanca de avance 11, esta palanca 11 bas­
cula para ocupar lá poaioión representada en la figura 7, y 
el contacto es oerradó entre las láminas de contacto 17 y 107.

Si el pioo de la palanca de selecoión 84 está apoya­
do sobre el nivel 82 de la leva de seleooión 72, el segundo 
pico 87 está todavía dispuesto en la trayectoria de las mues- 
oas de la rueda de trinquete 55. Dpspuáa de cada rotaoión de 
la leva de autorización 23 y de la rueda de trinquete 55, un 
valor angular n,en el sentido 122, tan pronto desembragada la 
leva, el pioo 87 ae enouentra en ajuste oon la mueaoa 61 y 
despúás sucesivamente, deapuás de cada rotaoión de la leva de 
autorización 23) un valor angular n,el pioo 87 está en ajuste 
con las muescas 62 y 63 y despuás 63a de la meda de trinquete 
55; el pico 44 de la palanca de autorización 45 está entonces 
apoyado sobre el lóbulo de nivel superior 32 y, oomo anterior­
mente ae ha descrito, el contacto ae encuentra cerrado entre
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las láminas de oontacto 17 y 107.
Si el pico de la palanca de selección 84 esta apo­

yado áobre el nivel 83 de la leva de selecoión 72, la rota­
ción de la leva de autorización 23 ae continua después de la 
muesoa 63a para pararse únicamente cuando el pico 87 se en­
cuentra en ajuste con la muesca 70 de la rueda de trinquete 
55; el pico 44 de la palanca de autorización 45 esta entonces 
apoyado sobre al lóbulo de nivel superior 33 y, como se des­
cribe anteriormente, el contacto se encuentra cerrado entre 
las láminas de oontacto 17 y 107.

El oierre del contacto entre las láminas 17 y 107 
provoca el arranque de un segundo motor que arrastra en rota­
ción las levas-programas 1, la leva de selecoión 72, asi como 
la leva de parada 94 y la leva de desembrague 110. El segundo 
motor podría por lo demás, ser sustituido por un dispositivo 
de embrague electromagnético que coopera con el motor que 
arrastra ya continuamente en rotación a la leva de avance 7.
Se haoe notar que con una sola leva de selecoión, es posible 
mantener inmovilizadas las levas-programas durante períodos 
de tiempo que dependen del perfil de la leva de selecoión.

Inmediatamente después de que la leva de parada 94 
gira, el pico 103 de la palanca de parada 101 es rechazado 
fuera de la muesca 100 en la que está dispuesto, para venir 
a frotar contra la oara 99 de la leva; simultáneamente la por-j- 
ción extrema 106 de la palanoa de parada 101 levanta la lá­
mina 107 cuyo oontacto 109 viene a contactar oon la leva i8 

mientras que el oontaoto 108 levanta la leva 17 asi como la 
palanca de avanoe 11 (figura 8). El oontaoto entre la lámina 
18 y el oontacto 109 debe cerrarse durante el breve paso del 
hueco 10 de la leva de avance 7 enfrente de la parte en relie4
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ve 14 de la palanca de avance 11, para que el motor que arras­
tra laa levas-progra,as 1 continua au rotación.

Al mismo tiempo, desde el momento mismo que la le­
va de desembrague 110 gira, uno de aua lóbulos 111 rechaza al 
primer pico 115 de la palanca de desembrague 113 y el segundo 
pico 116 de esta última aleja de la rueda de trinquete 55 al 
segundo pioo 87 de la palanoa de selección 84 hasta llevar 
este i)ico 87 fuera de la trayectoria de la ruada de trinquete ¡ 
55 que queda asi libre de girar según 92 bajo la acción del ! 
muelle 90 para venir finalmente a apoyarse contra el tope fi­
jo 93 de forma a encontrarse en la posición de partida; desde 
el momento mismo que la rueda 55 ooupa esta poaioión, el pico 
115 que ha llegado al punto superior del lóbulo 111, cae en 
el hueoo 112 siguiente de la leva de desembrague 110 y el se­
gundo pico 87 de la palanoa de selección 84 queda asi libera­
do por el segundo pioo 116 de la palanoa de desembrague 113 
y puede volver a alojarse en la primera muesca 60 de la rueda 
de trinquete 55.

Inmediatamente daspuós de la oaida del pioo 115 en 
el hueco 112, el pioo 1O3 de la palanca de parada 101 oae en 
una muesca 100 de la leva de parada 94 y simultáneamente la 
porción extrema 106 de la misma palanca libera a la lámina 101 

y el contacto es asi Ininterrumpido entre esta lámina 107 y 
laa láminas 17 y 18. Las levas-programas se detienen al igual 
que la leva de parada 94 y la leva de desembrague 110 que le 
están ligadas cinemáticamente.

Un nuevo periodo de parada de las levas-programas 1 

comienza entonces, siendo este periodo función del nivel de 
perfil de la leva de seleoción, habiendo venido en oontacto 

] este nivel con el primer pioo 86 de la palanca de selección 84
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-durante la rotación de las levaa-programas 1 y de la leva 

de selección 72.
Si la leva de selección 72 es accionada intempestiva 

mente en rotaoión durante la progresión paso a paso de la 
rueda de trinquete 55, esta rotación provoca la rotación si­
multánea de la leva de parada 94 y de la leva de desembrague 
110, accionando esta última, como se ha descrito anteriormente, 
a la palanca de desembrague 113 que depara la palanoa de se­
lección 84 de la trayectoria de la rueda de trinquete 55.

En el caso en que el reductor que arrastra la leva 
de autorización 23 está desembragado, la rueda de trinquete 
55 vuelve a la posición de partida apoyándose contra su tope
93 y oomlenza de nuevo una temporizaoión, siendo ésta última;
función del nivel de la leva de selección 72.

En el oaso en que el reduotor está embragado, exis­
ten dos posibilidades: si el perfil de la leva de selección 
72 que coopera con el pioo 86 ha pasado a un nivel inferior 
al nivel precedente, el pico 87 de la palanca de seleooión 
84 primeramente separado de ía rueda de trinquete 55 por la 
palanca de desembrague 113, se encuentra en ajusté con la 
muesca siguiente de la rueda de trinquete 55 antes de que el 
reductor sea desembragado, y la progresión de la rueda de trÍE¡< 
quete 55 continua paso a paso hasta el final de la nueva tem- 
porizaclón seleccionada. Si el perfil de la leva de seleooión 
72 ha pasado a uq nivel superior al nivel anterior, el pioo 
87 en primer lugar separado de la rueda de trinquete 55 por 
la palanca de desembrague 113, se encuentra en ajuste oon la 
muesca siguiente y la temporizaoión se continua oomo si no 
hubiera habido seleooión intempestiva.

Sggún una variante de la forma de realización ante-
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riormente descrita, variante representada en la figura 9. la j 
rueda de trinquete 55, en lugar de oomprender mueaoaa 60 a 70 
de las cualea el nivel superior ea constante, comprende mues- 
caa ouyo nivel superior no ea constante; él nivel superior 
de laa muescas 131* 132 y 133 es idéntico al nivel inferior 
de la muesca suplementaria 130a precedente; el nivel supe­
rior de las muescas 134 a 140 es idéntico al nivel inferior i;
de la muesca suplementaria 133a precedente; asi pués el nivelj 
superior de un grupo de muescas as idéntico al nivel inferior; 
de la mueaoa suplementaria preoedente. Tal disposición puede 
ser interesante en A  caso en que la leva de selección sea. 
accionada intempestivamente en rotación durante la progresión 
pasó a paso de la rueda de trinquete 55, pasando el perfil 
de esta leva de selección a un nivel superior al nivel pre­
oedente en el momento en (ye el reduotor está embragado; en 
este caso, en efecto, el pico 87, en primer lugar separado 
de la rueda de trinquete 55 por la palanca de desembrague 
113 no se encuentra a continuación en ajuste con la muesca 
siguiente sino oon la mueaca suplementaria inmediatamente 
preoedente puesto que la altura inferior de laa muesoaa si­
guientes no permite su enganohe por el segundo pioo 87 y la 
temporizaoión es asi interrumpida de inmediato.

El programador, objeto de la invención, puede ser 
utilizado en todos loa oasos en que sea necesario poder ele­
gir entre varios, un ritmo de funcionamiento de las levas- 
programas, obteniendo a la vez una gran precisión. Este es el 
oaso en partloular en las máquinas de lavar ropa o en las má­
quinas. de lavar vajillas.

N O T A
Deeorlta suficientemente la naturaleza del invento,
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asi oomb la manera de realizarlo en la práotica, debe hacerse} 
constar que las disposiciones anteriormente indioadas, son }
susceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto no alte-}!
ron su principio fundamental. También se hác¡e constar que el j 
invento se refiere a una solicitud de Patente presentada 'eh ¡ 
Francia con Ns 74.26952 y fecha de 2 de agosto de 1.974, aco­
giéndose por lo tanto a los beneficios que oonoeden los Con­
venios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye la ¡ 
esencia del referido invento y por lo que se solicita Patente 
de Invenoión por 20 años en España, sobre: PERFECCIONAMIENTOS 
EN SISTEMAS PROGRAMADORES, caracterizándose por lo siguiente:

1.- Perfeccionamientos en sistemas programadores, 
que oomprenden al menos una leva-programas susceptible de ser 
arrastrada en rotaoión paso a paso por un primer motor, un din 
positivo de selección que coopera con un distribuidor de im­
pulsos arrastrado por un segundo motor que gira constantemente 
para elegir, entre varios, Un ritmo de funcionamiento de las 
levas4programas,[siendo el distribuidor de impulsos ausceptib!. 
de accionar un dispositivo óontactor que pone 6n maroha el 
primer motor para provooar la rotación de las levas-programas 
y una leva denominada de parada, arrastrada en rotaoión al 
mismo tiempo que las levas-programas, que mantiene a las leva<? 
programas en rotación,y después que interrumpe a estas al 
final del paso, caracterizados porque aL dispositivo de selec­
ción, únicamente mecénioo, oomprende una sola leva de selec­
ción solidaria de las levas-programas, comprendiendo el dis­
tribuidor de impulsos, por una parte una leva denominada de 
avance arrastrada constantemente en rotaoión y susceptible 
de accionar a cada vuelta el dispoaitivo oontaotor constituid! 
por un oontacto único, y por otra parte unos medios que impi-
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den la acción de la leva de avance dorante un oierto número 
de vueltas de ésta, accionables en rotación, un paao, a oada 
vuelta de la leva de avance a partir de una posición de par­
tida, catando previstos unos medios para llevarles a conti­
nuación a esta posición de partida con vistas a la temporiza- 
oión siguiente.

2. - Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque los medios que impiden la acción de la 
leva de avance durante un oierto número de vueltas de ésta, 
están constituidos por una rueda de trinquete que comprende 
muescas distantes angularmente n, arrastrada por la leva de 
avance una fraooión de vuelta n a oada vuelta da esta leva de 
avanoe por mediaoión de un reductor embragado unioamente du­
rante está fraooión de vuelta n; una palanca de seleoolón, 
que coopera con la leva de aeleooión, que se apoya contra 
Una muesoa, respectiva y sucesivamente varias muescas conse­
cutivas, de la-rueda de trinquete para impedir durante una, 
respectivamente varias, fraooión de vuelta n que la rueda de 
trinquete gire en sentido inverso bajo la aoolón de un medio 
elástico de solicitación; y una leva de autorización que coo­
pera simultáneamente por el primero de sus dos niveles, con 
unos medios que substraen el oontaoto a la aooión de la 3a va 
de avance.

3. - Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 
caracterizados porque la rueda de trinquete oomprende tantos 
grupos de muescas oonseoutivoa oomo niveles en la leva de se­
lección haya, no estando comprendido en nivel de ésta, estan­
do constituida la última muesca de cada grupo por una muesca 
suplementaria dispuesta sensiblemente entre Otras dos muesoas 
separadas angularmente n y que conáuoen a la muesca siguiente
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máa profunda, estando diapuestas las partes bajas de estas 
muescas suplementarias a niveles de alturas decrecientes, 
comprendiendo la leva de autorización tantos lóbulos del se­
gundo nivel como grupos de muesoas sobre la rueda de trinque­
te haya, permitiendo esta leva de autorización, con ayuda 
de uno de sus lóbulos de segundo nivel, cuando la palanca 
de selecoión está en ajuste con.una de las últimas muesoaa, 
la acción de la leva de avance sobre el contacto.

4. - Perfeccionamientos según ló reivindicación 3, 
caracterizados porque el nivel superior de un grupo de muesca:' 

es idéntloo al nivel inferior de la muesca.suplementaria del 
anterior.

5. - Perfeccionamientos según una .de las reivindica­
ciones 2 a 4 , oaraoterizados porque el reductor esté consti­
tuido por un elemento móvil pivotado sobre una exoántrioa so­
lidaria de la leva de avance, constituida por una párta dé 
rueda dentada que comprende al menos un diente, estando man­
tenido este diente en ajuste, durante cada fraooión de vuelta 
^  de la leva de autorización, con un engranaje de endentado 
interior solidario de esta leva de autorización y de la rue­
da de trinquete, alojándose una prolongación de este elemento 

móvil en una ranura de guiado.
6. - Perfeccionamientos según una de las reivindica­

ciones 2 a 5 , caracterizados porque los medios que substraen 
el contacto a la acoión de la leva de avance están constituido 
por un elemento deaplazable del que una primera parte sigue 
constantemente el perfil de la leva de autorización, encon­
trándose una segunda parte que sirve de tope, ouando la pri­
mera parte está apoyada sobre el primer nivel de la.leva de 
autorización, dispuesta frente a frente de otro tope previsto
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sobre una palanca de avance de la que una parte coopera con 
el perfil de la leva de avanoe y ouya otra parte está liga­
da cinemáticamente al contacto.

7. - Perfeccionamientos según una de las relvindica-j 

oionea 2 a 6, caracterizados porqué loa médica para llevar ! 
la rueda de trinquete de la leva de autorización en poaioión 
de partida eatan constituidos por una leva denominada de de­
sembrague que gira a la misma velocidad qtala leva de parada 
y calada angularmente con respecto a ella, aooionando eata 
leva da desembrague, directamente o no, a una parte de la 
palanoa de aelecoión para liberar a esta fuera de la trayecto?-

t.
ria de las muescas de la rueda de trinquete, siendo entonoea ¡ 
llevada la rueda de trinquete a la posición de partida bajo 
la acción de su medio elústioo.

8. - Perfeccionamientos en sistemas programadores, 
tal y como queda austancialmente desorito en la presente Me­

moria e ilustrado en los adjuntos dibujos.
Esta.Memoria consta de veintiuna hojas esoritas a 

máquina por una sola.

Madrid,  ̂3
Etabllssements Carpano & Pona.

i. GOMEZ ACEB3 Y MOOET 
*. p. Fbm.Jo) L G.of*
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