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'anpréaonte invencidn se refiere a unos perfeo-
cionemientos en sistemas programadores que comprenden al
menos una.leVa;programas ausoeptib}e de ger arraatréda en
rotgeidn paso @ peso, un dispositivo de seleridn qué co0-

5¢ pera ooh un distribuidor de impulsos para elegir, entre
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" giendo susceptible el distribuidor de impulsos de accionar

- un dispositivo contactor para provocar lg rotacién de las le-

el descrito en la patente francesa N2 1.251.618, el" dispositi-

"dose éste contacto en merie con otro contacto dispuesto sobre

'aps por estos pares de contacto, cbn regpecto a los impulsose

emitidos por las levas en rotascidn oontinua, que gobiernan,

varios, un ritmo de funcionsmiento de las levas~programas,

Vaawprogramas,.y,qna'leva denpminada "de parada” arrastrada
en rotacién al mismo tlempo que‘las levas-progranas, que @anm
tiene a las levaa-programés eh rotacibn y después que inte—
rrumpe éatas al final del paso. | |

En programadoras conooidos de date tipo, tales 0ono

vo de seleooién o8 eléctrico; comprende vaerigs levas de select

cidn solidarias de las levas-programas, siendo cada una sus-

ceptible de aocionar en un momentd dado wn oontacto, ooneotann

el contorno de una leva distribuidora de impulsos; varios

~oontactos se encuentran asi dispuestos alrededor de esta lew

va, corréappndiendo ceda uno a una cierts ﬁeﬁporizaofén, co=
neoténdbso cada uno en serie con un contscto de seleccién.
Egte dispositivo presenta el inconvenlente de utilizar un
gran numero de oontactos, necesitando osda temporizaoién el
empleo de dog contectos conectadOB en gerie, debiendo exia-
tir conexiones eléotricaa numéroeaa entre todoa eatos oéhﬁao-

tos.'Ademés la’Sinércnizacién rigurqsa-derlbe impulsos emiti-

por ejemplo la rotacién del tembor de une maquina de laver,
no esa forzdsamenta gsegurada y, ocuando se deaeQ que el avance
de lss leVas—programaa, un paso, se produzog en un momento
precigo del programa de las levas de rotacién oontinua, es

preciso un interruptor suplementario, por eJamplo,oada vez

que me demea lanzer un tambor de una miquina de lavar & una
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velocidad de centrifugado.

_ El progremador segin la invencién permite evitar
estos inoonvenientes; en efecto segln este programador es po-
sible, cbn un nﬁmer6 de elementos componentes muy reducido
5, oon respecto al arte anterior, Beleccibnar, entre varios,

un ritmo de funoionemiento de las levas-programms, con una

grandisima precieién y una excelente figbilidad. !

El programador objeto della invenoidén comprende un ;
diepositivo de selecoibén unicamente mecénioco que comprende
10. una sole leva de seleccidén solidaria de las levas-programas.
El distribuidor de impulsos comprende por una parte una leva
‘denominada "de avanoce" arrastrads constantemente en rotaoiéh
y sﬁbceptible-de:aoeibnar en cada vueltg el dispositivo con-
tactor oonatitﬁido por un oontacto tnico, y por otra parte
15, . unos medios que 1mp1den la acoién de la leva de avance duran-
te un olerto nimero de vueltas de ésta, eslendo estos medios
accionables en rotecién, un paao} 2 cada vueita de la leva
:da avence a partir de una .posicién de partida, estando pre-
vigtos ﬁnOs medios para llevarles a continuacién e esta posi-
20, oién de‘partida oon vistas ; la femporizaoién slguiente; la
levﬁ de parada cooyera’oonve; contacto Gnico o con un segundo
contaoto oconectado en paralelo con el primero.

'Seglin una realizacién, los medios ‘queé impiden la
acoién de la leva de pvahoe durente un clerto nfmero de vuel-
25. tes de éste estan constituidos por una rueda de trinquete
que comprende unags ﬁueaoaa distantes angularmente u, arrastra-
da por la leva de avance una fraoccién de vuelte n a oada Vuel-
ta do esta 1ev§ de avance por mediacién de un reductor embrasqé

do unioasmente durente esta frascoifn de vuelta z, una palanos

30, de melecoibén que ocoopera con la leva de selecoién que me apoya
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_contra uns muesca, respectiva y sucesivamente varias muesocas

‘duoén @ la muesca sigulerte mds profunda, e estando dispuestas

" de autorizacién comprende tantog lébulcs. del segundo nivel

,lébulba del megundo nivel es auabeptiﬁle de permitir la 20-

congecutivas de la Eheda de trinquete para impedir durante
una, respectivamente variss fraccioneé de vuelts B, que la
rueda de trinquete gire en sentido inverso bajo la accidn de
un medio elaetioo de solioitacién, y una leva de eutorizacién
que c00pera.aimul§gneamente por el primero de aue dos niveles

con unos medios que sustraen el contacto a la accidn de la le-

va de avance,
Unog medios estén previstos pera permitir de nuevo,
tras un tiempo dado, la gocién de la leva de avance; estan- 3
constituidoa por ejemplo por unas muescas suplementarias pre~
vistas sobre la rueda de trinquete, dispueetas.aenaiblemente

entre otras dos muesoas espacisdas sangularmerte § y que oon-

lgs partes bajas de estas muesoas suplementarias a niveles
de alturas decrecientes; estas muesoas suplementarias deter—-

minan asi, con ls primers muesca, grupos de muescas; la leva

como_grupos de muescas haya sobre la rueda de. tringuete y,
ouando la pelenca de seleccién estd en ajuste con una de las

muescas suplementarias de la rueds de trimgquete, uno de estos

0ién de la leva de avance sobre el coantacto.

Segin otra reslizacién, la ruede de trinquete, en
lugar de comprender muescas de las cuales el nivel superior
es constante, comprende muescas ouyo nivel superior de un
grupo de muescas es idéntico al nivel inferior de la @haeoa
aplementaria precedénte. '

El dibujo anexo ilustra a titulo de ejemplo ung

forms de realizacién conforme a la presente invenoién,
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"rior,

vista en seoccién segtnm III-III, - ' : |

| prende una parte hediana en relieve 14 dispuesta frente a

"

La figura 1 represents esta forma de reslizacién, .

vista en planta segin I-I, estando retirada la platins supe~

La figura 2 represents la misma forma de realizaciéy,

viste en seccién segim II-II.
La figurs 3 representa la misma forma de realizaoidn,

La figurs 4 representa la misma forms de realizaciéy,
viata en seccién segln IV-IV. _

Las figuras 5 a 8 representan, visto esquemdticamen-
te en seccién el distribuidor de impulsos, en diferentes fa-
ses de funcionamiento.

, -Ia figura 9 representa, vista segﬁn,IV;Iv, una va=-

rignte de realizacién,

Tal oomo ge repreaentén las figuras 1 y 2, el pro=
gramsdor oo@prende‘un,bloque—le#as 1 pivotado alrededor de
un 4rbol 2 &ue puéde girar en dos‘platinas 3y 4. Lla platina
3 y ung platine 5 sOpbrtan wn drbol 6 sobre el que pivota una
leva denominada"de avance" 7. Esta leva de avance 7 lleva un
endentado 8 que se une cinematicsmente a um motor por unos
medios no ropreaéntadoa. Bl perf{l de esta leva de évencé 7
comprende un hueco 10 dispuesto de canto (figura 5, 6, 7 y 8);
una palanca "de avanoe" 11, articulada scbre la platina 5 por

un pico 12 introducido en una cavidad 13 de la platina, com-

frente del perf{l de la leva de avance (figuras 5 a 8) y una
poroién extrema 16 en forma de horquilla en la que se aloja
la porecidn extrema mévil de una lémina de oon¥aqto 17} Eate
léming de contacto 17 esté normalmente armade de tal modo

que tienda s aplicar constantemente la parte en relisve 14 de
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1 paralelo son smbas suscepiibles de alimentar el motor que

‘parte de wn cirouitd que ocomprende un elemento exterior tal |

como un termostato por ejemplo, gobierna el arranque del mo-~

' antes que la lémina 17, haya acabado de actuar, mantiene al

Tpor ejemplo; estos dientes son suaoeptibles decstar en ajuate

"rizacién durante una fracoidn de vuelta 2 de oata Qltimg. Ia

dé esta leva mantiene apoyado contra el perf{l, sl pico 44 de

-6~

la palanca de avance 11 contra el perfil de la leva de avan-
ce 7. Una segunda léming de contéofo 18, igualmente armade
permanentemente,'ee dispone parslelamente é'lq primera;:en
posicibn de reposo esté apoyada sobre una neréedura alslante

fija 19 (figurs 1); las dos léminaé 17 y 18 conectedas en

arrastra las levaa-programas; la lémina 17, que puede formagr

tor; la 1émina 18, que debe ser accionade por el §r0gramador

motor en marcha y 1o para al final ddl paso.
o Por lo demés como lq muestran las figuras 2 ¥y 3y
la leva de avance 7 cpmprende ung exoéntrica 20 sobre la que

pivota una parte de rueda dentada 21 que compbende tbes dient

con un endentado interior 22 aolidario de una 1eva denominada'

"de autorizaoién" 23 pivotada aobre une prolongacién 011{ndri-
ca de 1a leva de avance 7; los tres dientea estan asi 8 oada

vuelta de la leva de avance 7, en ajuste oon la leva de auto-

parte de rueda dentads 21 comprende una prolongaoién 24 alo-

jade en una ranura 25 fija en rotacién; esta prolongacién 24

se dispone sensiblementa en oposioién de los tfés dientea.
Por otra parte, como lo muestra la figura 3 y las

figuras 5 a 8, la leva de gutorizaoién 23 comprende tres l6-

bulos de niveles superiores 31, 32 y 33 sensiblements idéntio#s,

entre loa cuales estan agenciados niveles inferiores 4i. 42,
y 43 sensiblemente idénticos; una pared 40 paralela al perfil

8,
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- funda, reapeotivaménfe 61 y 64; la primera muesoca 69; la @Qtima

131, 32, ¥y 33 sobre la leva de autorizaocidén 23 haya..

o

une pelance "de autorizacién"45 pivotada en 46; la pslanoca
de sutorizaoién 45 ocomprende iguelmenfo urig parte en relieve
47 dispuesta frente & frente de ;a palanoa de avance 11;
cugndo ol pico 44 estd apoyado contra uno de los niveles su-
periores 31, 32 o'33, de la leva de autorizacidén 23, edta.
parte en relieve 47 se encuentra dispuesta enfrente de un pa-
sadizo 48 previsto en la pslanca de avance 11 (figuras 6 y 7);
ouando el pico 44 eata apoyado contra uno de los nivelea'in-'I
feriores 41, 42 o 43. de esta leva 23, laparte en relievé 47 |
ge enousntra enfrente de un pico 49 de la palenca de avance
11 (figures 8 y 5). S .
~ Tal oomo se representa en las figuras 2 ¥ 4, una . .
rueda de trinquete 55 es solidaris de la leva de sutorizagién
23, y oomprende en mu periferis unes musacas, referenciadas
con 60 a 70, diafanteé anéularmante d. Entre slgunas do estas
muescas 60 y»61, 63 y 64, estan interceledss unas muesocss Bu~-
plementarias respectivamente 60a 'y 63a, dispusstas sensible-
mente entre otras dos muescas asﬁiciadaa'g, estando dispuestad
las partes inferiores de estas muescas suplementerias a dife-
rentes niveles de alturas deorecientes, conduciendo oa@a una

de estas muesoas suplementarias a la muesca siguiente m4s pro-

nuesca 70 y las muescas suplementarias 60a y 63a delimitan
gail tres grupos de muesogs en la rueda de tringuete 55, es de-

cir tantos grupos de muescas como lébuios de niveles superior

Por lo demas, el bloque~levasi comprende una leva
72 denominada de "selecoién", Esta leva comprende, en eate
ejemplo, tres niveles 81, 82, 83 ademds del nivel 80 corres-

pondiente gl didmetro exterior méximo de la leva; comprenge
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‘ria de las partes de la rueds de trinquete 55 que comprenden

de pesar justo por encima de la parte inferior de 1a muesoca

' de muescas de la ruadam de trinquete 55 y de osda uno de los

8=

por tanfo, sl se despreciam su didmetro exterior miéximo, tan-
tos niveles, tres, como grupos de méoaqlp previetos sobre la
rueds de tringuete 55 haya. Una paldnca 84 pivote en 84 mobre
la platina 4; esta palanca de " geleccién® comprende un pri-
mer pico 86 que coopera con la leva dé selecoién 72 y un'ge;

gnndo pico 87 Que coopera con las muescas de la rueda de. trin+

quete 55, Esos picos estén qaladoé de la siguiente manerg:
cuando el pico 86 esté apoyado sobre el-nivel 80 de la leva
de selecoién 72, el pico 87 se enouentra fuera de la ‘trayecto+

un mayor diémetro exterior; ouando el‘ﬁico 86 esté apoyado .

sobre el nivel 81, el pico eg susceptible de panar Justo-por
encima de la parte infericr de la muesda 60a;} cuando el pioo
86 estd apoyado sobre el nivel B?v el pico:87,es susceptible

63a,8s8tando esta parte inferior a un nivel inferior a la par-
te baja de la muesca 60s} ouando el pico 86 estd mpoyado so-
bre pl nivel 83, el pico 87 se enouentra a un nivel inferior
al de la parte baja de la muesca 63a., El ﬁioo 85 de la pelancg
de selecoién 84 ea.oonstantemente empujado GOntra ol perfil
de la leva 72 por un muelle 88 '
Ademés, el valor angular de cada uio de los grup05

1ébulos de nivel superior de la leva de autorizacién 23, aef
como el calaje de los lébulos, son talee que, ouando la pa~
lanca de seleccibn 84 tienme su pino 87 en ajuste con la Glti-
ma muesca 60 del primer grupo de mueacas, que'équi no comprex-
do més que uno solo, el pico 44 de la palanca de autorizacién
45 (figura 3) eata apoyado sobre el lébulc 31 de la leva de

autorizacién 233 cuando la pelanca de seleccidén 84a tienme su
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a la palanca 45,

-

pioo en ajuste oon la .Ultima muesoca §3a, del segundo grupo de'
muescas, el pico 44 esté apoyado sobre el lébulo 32 de la
leva de autorizaciénm 23; cuando ia,palanoa de seleocidn. 84
tiene su'pico 87 en ajuste con la Gltimg muesca 70, del ter-
cer y Gltimo grupo de mueacas,; el pico 44 esta spoyado sdbré
el tercer lébulo 33, de nivel superior, de la leva de auto-
rizacién 23, | | '

Tal como lo muwestran lés figuraa 2y 4, la rueda |
de trinquete 55 comprende un élodamiento interior oéncéntrioo
89, diepuqato.en uﬁa de sus onraerleterules, provigto bara'
alojar un nuolie_heliooidal 90, fijddo en una de sus porcio- !
nes exiremss a la rueda de trinquete 55 y en la otra poroidn
extrema @ un elemento 91 f£ijo en rotacién (figura 2); Este
muelle tiende constantemente a hacer girer la rueda de trin-
quete 55, as{ como ia leva de autorizacién 23 que le es so~
lidarias, ngﬁn 92 (figura 4), contra un top‘ f£ijo 93 previsto
sobre el dlemento 91, En la figura 4 se observa que, cugndo
la ruedas de trinquetezﬁﬁ estd spoyada contra este tope 93,
el pioo 87 de la palanoa de seleccién B4 es susceptible de
slojarse en la muesocs 60, o

Oomo 1o muestra en particular la figura 1, una leva
"de parada" 94, susceptible de ser arrsstrada eh rotacién
por un motor no répreaentado,‘ae une qinemétioamenfe 8 las
levag-programas 1 por un jJuego de ruedas que comprende un pi-
fién 95 solidario de la leva de parada 94, estando en ajuste
este pifién 95 oon una rusda 96 que soporta a su vez a un pi-
#ién 97, estando en ajuste este pifién 97 con una rueda 98 go-
lidaria de 1a§ levas-programas 1; ol mévil 95-97 oonprande
una parte oilindrioca que sirve de drbol de pivotamiento 46
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En el ejemplo descrito, la leva de parada 94 compreﬁ~
de un primer nivel oonstiiuidd'pdr ﬁna cara blaha 99 y un se-
gundo nivel consfituido por cinco muescas 100 en hueco pre-
vistas en la cara 99. Una palanc_:a “3e parada" 101, arti_culadéi
5e . -en 102 en su parte mediana, comprende en qné de sus porcione
| extremas un pico 103 que coopera:con el peéfil de dos niveles
de'lavleva de parada 94; su segunda poroién extrema 106, YL‘
sible igualmente en las figuras 5 a 8, coopera con una lémi-
na 107 que aoporta a dos contactos 108 y 109, estando dispues-
10, tos cada uno de getoa contactos frente a frente respectivémen;
te de las léminas de contacto 17 y 18. La lémina 107 estd ar-
mada ¥ tiende a empujar constantemente el pico 103 contga:;a
leva de paréda 94, Cuando el piéo 103 estéd apoyado sobre. la '
, cara piane 99, los ocontactos 108 y 108 eétan gpoyados contra -
15. | 1as léminas de contacto 17 y 18. Cusndo el pico 103‘esta alo-
| jado en uhﬁ de las muescas 100, el coantacto entre la lémina
167_y las léminas 17 Y 18 es 1hinterryﬂﬁido.Las laminas 17,
18 y 107 gobiernan la marcha o la parada del motor que accions
la leva de parada 94 ¥ leaAlevas—programas 1 que le estan li~
20, gadas cineméticamente. '

Por otro lgdo, tal como lo muestran las figuras 17§
una levs denominada "de desembraggue" 110 comprende en su re-
corrido cinco lébulos 111 que coriesponden cada uno g wn as- !
oenso répido sobre un nivel superior, siendo seguidos cada
25, .. uno de estos niveles superiores por ua huecd 112. Una palanca |
*de desembrague" 113, pivotade'eﬁ 154; comprende un primer pi-
0o 115 congtantemente apoyado contrs el perfil de la leva de

degembrague 110 y un segundo pico 116 susceptible de ococoperar

con wna prolongacién 117 de la palanca de selecoién 84 (figurs

30. 4), Los picos de la palanca de deéembragué 113 son tales, que,
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| levantado el segundo pico 87 de la palanca de aeleccién 84,

_un endentado 121 de la segunda; .ademis la leva 110 estd cala-

' da con respecto a la leva 94 de tsl forma que el primer pico

-11-

cugndo el primer pico 115 eatd ﬁispuesto en un hueoo 112, el
segundo pico 116 permite al pico 87 de la palanca de seleo-
0ién 84 eatar en.ajuste con las pue;das de la rueda de trin-
quete 55. Cuando el primer pico 115 esta dispuéeto en la par-
te superior de um lébulo 111, el segundo pico 116 mantiene

estando entonces este gegundo pico 87 fuera de la trayeotoris;
de las partes de mayor diametro exterior de la rueda de trin-i
quete 55, Bgta leva.de desembrague 110 es arrasirada en rota-
cién por la levs de parada 94 a la misma velocidad que eata

dltima, estando en ajuste un endentado 120 de la primera con :
]

115 de la palancs de desembrague 113 caiga en uno de los hue-
cos 112 de la leva de desembrague 110 antes que el pico 103
de la balanca-de parada 101 ceiga ea una de las muescas 100 .
de la-leva de pargda 94,

Durante el funcionamiento de este programador, la
ieva de avance 7 es ﬁrrastrada constantemente en rotacién me~
ghn 122 , a velooidad oonstante en este ejemplo, por su enden-
tado 8. A ceda vuelta de esta leva de avance 7, su hueco 10 '
pasa énfrente de la-parte en relieve 14 de la palanca de avan-
ce 11; esta parte en relieve 14 no puede caer en el hueco 10
mientras la perte en relieve 47 de la palanca de autorizecién
45 se encuentre frente a frente dql pico 49 de la palanca de
avance 11 como se representa en la figura 5. El contacto entrel
les léminas 17 y 107 es as{ impedido y las levas-programas 1
y la leva de smelecoidn 72, permaneoeh inmoviles, asf como la

leva de parada 94 y la leva de desembrague 110; la leva de pa- -

rada 101 ¥ la palanca de desembrague 113 coupan oada una la po=-|
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- rando asf a la leva de autorizaoidn 23 y a la rueda de trinqqé

. geleccién 84 esta apoyado sobre sl nivel 80 de la leva de se-

‘leva de gutorizacién 23 es libre de pertir de nusvo en sen~-

tido inverso gegﬂn 92 para volver a apoyarse gobre el tope

-12e

gicién representada en las figures 1Y 3; el picori03"dé s
palenca de parada 101 ge dispone en ﬁna muegoa 100; eI’primer
pico 115 de la palanoa de deasmbrague 113 ge dispone en un
hueco 112 de la 1eva de desambrague 110 y el segundo pico 116
deja $otal livertad de daaplazamiantn al segundo pico de is
palanca de selecoién 84, ,

Durante este tiempo, como se muestrs en la figura 3
a oada vuelta de la leva de avance 7, su excéntrica 20.acoion¢
la parte de rueda dentada 21 que su prolongacién 24 immovili-
za en rotacién, haciendo girar los tres dientes de la parté
de rueda dentada 21 segdin 122 g la leva de autorizacién 23’y
a la rueda de trinquete 55, por medisoibn del endentado inte-
rior 22, una fraaoién de vuelta n; los tres dientes se desam-

bragan a continuacién fuera del endentado interior 22, libe-
Ye 55, Si en este momento el primer pico 86 de la palanca-de

lecoién 72, el segundo pico 87 esta dispuesto fuera de la

trayooctoria de las musscas de la rueda de trinquete 55 yla

£ijo 93, bajo la acoién del muelle 90 (figura 2); asf pués,

degpudés de cada rotecidén de la leva de autdrizacién é3, un

valor angular 1 en un sentido 122, la leva tna vez desembre-
gada, gira en sentido inverso 92 un mismo gngulo n; la palancy
de autorizacién 45 no puede permitir a la palancs de avance 11
libersr a la lémina de contacto 17 para establecer el ocontac~
to entre eata lémina 17 y la ldmina 107; las levas-programas .

1 permahecen lnkoviles hasta que un contacto auxiliar, no

representado en ol dibujo, sea accionado por ejemplo, por un
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|mente se ha descrito, el contacto se encuentra cerrado eaire
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termostato o un preaostato.
Si el pico 86 de la palanca de selecolén 84 esti

apoyado en el nivel 81 de la leva de seleccién 72, el segun-
do pico 87 se encuantres en la trayeotoria de las muescas de
la rueda de trinquete 55; después de una rotacién de la leva
de autorizacién 23, y de la rueda de trinquete 55, ua valor
angular  en el sentido 122, la leva, una vez desembragada, .
gira en el pentido invereso 92 haatﬁ que asu muesca 60a venga
-a apdyarse sobre el pico 87; en el mismo momento el pico 44
de la,palanca de .autorizacién 45 estd apoyado isobrs el lébvulo |-

de nivol superior 31 y como se represesta en la figura 6, la

:
f

parte 47 de la palanca de autorizacibén 45 se enouentra enfronw
tg del pasadizo 48 previsto en la palanca de avance 11; quandﬁ
el hueco 10 de la leva de avance 7 paaa enfrente de la parte
en relieve 14 de la palanca de avance 11, esta palanca 19 bas-
cula para ocgpar.li.joaioi6n-representade en la figura 7, y
el contacto es cerrado entre las léminas de contacto 17 y 167.
Si el pico de la palanca de seleccidn 84 esta apoya-
do sobre el nivel 82 de la leva de sslecclén 72, el segundo
pico 87 ests todavie dispussto en la trayeotoris de las mues-
cas ds la ruéda de tringuete 55. Después de cada rotacién de
la leva de autorizacién 23 y de la rusda de trinmquete 55, un
valor anguiar g,en.el sentido 122, tmapronto desembragada la
leva, el pico'37 #e enouentra en ajuste con la muesca 61.y
deapués sucesivamente, después de cada roteolén de la leva de
autorizacién 23, un valor angular n,el pico 87 eata en ajuste
oon las muesoas 62 y 63 y despuda 63a de 1; meda de trinquete
55; el pico 44 de la palanca de autorizeoidn 45 eata entonces

apoyado sobre el lébulo de nivel superior 32 y, oomo anterior~
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las ‘léninas de contacto 17 ¥y 107, ,

a Si el pico de la palanca de seleocién 84 est;‘apo-
yado sobre el nivel 83 de la leva de selecoién 72, la rota-
cidén e la leva §e autorizecién 23 se continus 8eapués de la
mues;a 63a para bararse unicemente cushdo el pico 87 se en-
cuentra en ajuste con la muesca 70 de la rueda de tringuete
553 el pico 44 de la palanca de autop;zaeién 45'esté entonces
apoyado sobre el lébulo de nivel superior 33 y, oomo.se des—
oribe anteriormente, el contacto se encuentra oérrudo entre
las lamines de ocontacto 17 y 107.

El olerre del contacto entre las léminas 17 y 107
provooca el erranque de un segundo motor que abraetra en rotg~
cién las levas-programas 1, la leva de aeleooiént72, asi :como

la leva de parada 94 y la leva de desembrague 110. El segundo

de embrague eleotromagnético que coopera con el mator que
arrastra ya continusmente en rotacién a la leva de avance 7.
Se hgoe notar qus con una sola leva de melecoidn, es posible
mantener 1nmoviiizadaé las levas=-programas durante.beriodoe
de tiempo que dependen del perfﬁl de la leva de selecoidn, |
Inmediatamente después de gue la leva de parada 94
gira, el pico 103 de la palanca de parada 101 es rechazado

fuere de ia muesca -100 en la que eatd dispuesto, para venir

a frotar contra la cara 99 de la leva; simultédneamente la por-
cién extrema 106 de 'la palanca de parada 101 levanta la la-
mina 107 ouyo ocoantacto 109 viene & contactar con lg Ieﬁa 18
mientras que el contgoto 108 levanta la leva 17 asi como le
palanca de avance 11 (figurs 8). El contscto entre la lémina

18 y el contacto 109 debe cerrarse durante el breve paso del I

hueco 10 de la leva de avance 7 enfrente de la parte sn relie+
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| va de desembrague 110 giras, uno de sus lébulos 111 rechaza al

| estan ligadas cineméticamente.
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ve 14 de la palanca de avance 11, pars que el motor que srrast
tra las levas-progra,as 1 continue su rotacién,

Al mismo tiempo, deasde el momento mismo que la le-

primer pico 115 de la palanca de demsembrague 113 y el segundo
pico 116 de esta Gltima aleja de la rueda de tringuete 55 al
aegundb pico 87 de la palanca de selecoibén 84 hasta llevar

este pico 87 fuera de la trayectbria de la rueia de trinquete

55 que queda asi libre de girar segin 92 bajo la accidn del g
muelle 90 para venir finalmente a apoyarse contra el iope fi-'
jo 93 de forma a encontrarse en la posicién de partida; deade
el momento mismo gque la rusda 55 ocupa eata posioidn, el pico
115 que ha llegado al punto superior del lébulo 111, cae en
el hueoo 112 sigulente de la leva de desembrague 110 y el se-
gundo pico 87 de la palanos de seleccidén 84 queda as{ ldbera-
do por el pegundo pico 116 de la palanca de desembragus 113

y puede volver a alojarse en la primera muesoa 60 de la rueds |
de trinquete 55.

Inmediatamente después de la‘oaida del pico 115 en
el husco 112, ol pico 103 de la palanca de parada 101 cae en
una muesca 100 de la leva de parads 94 y simulidneamente la
porcién extrema 106 de la misms palahoa libera @ la lémina 107
¥ el contacto es as{ ininterrumpido entre esta lémina 107 y
las léminas 17 y 18. Las levas~-programas se detlenen al igual

que la leva de parada 94 y la leva de desembrague 110 que le

Un nuevo perfodo de parada de las levas—programas 1
comienza entonces, siendo este periodo funcién del nivel de

perfil de la leva de geleccién, habiendo venldo en contacto

eate nivel con el primer pico 86 de la palenca de selecoidén 84
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leccidén 84 de la trayeotoria de la rueds de tringuete 55.
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~durante la rotacién de las levas-progranas 1 y de la leva
de seleccidn 72. ' '

81 la léva de selecoién T2 es accionada intempeativg
mente en rotacién durante la progresién paso a paso de la

rueda de trinquete 55, esta rotacién provooa la rotacidén si-

multénea de la leva de parada 94 y de la leva de desembrague
110, accionando eéia Gltima, como se ha dsscrito anteriormept?,
a la palanca de desembrague 113 que depara la palanoa de g6é= %

;

En el caso sn que el reductor gue arrastra la leva
de autorizamoidn 23 esté desembragado, ;a'rusda de trinquete
55 vuelve a la posicién de pﬁrtida apoyandosge contra su tope
93 y comienza de nuevo una témporizaoi6n,'siéndo &ata ultima
funcién del nivel de ia leva -de seleccidn T2.° _

En el 0mso en gue el reductor esté embragado, exis-
ten dos posibilidades: si el perfil de 1a leva de seleccién
T2 que coopera con él pico 86 ha'éesado a un nivel inferior
al nivel precedente, el pico 87 de la palanca de seleccidn
84 primeramente smeparado de la rueda de trinquete 55 por'lﬁ
palanca de deaembrague 113, se ehowentra e ajuste con la
muesca siguiente de la rueda dé trinqugte 55 anfaa de que ol
reductor sea desembregado, y la pm gresién de la rueda de trin-
quete 55 continua paso a pasolasta el final de 'la aueva tem-
porizacién seleccionada. Si el perf{l de la leva de seleccién
12 ha.pasad6 a up nivel supérior al nivel anterior, el pioo'
87 en primer lugaf geparado de la rueda ds trinquete 55 pér
la palanca de desembrague 113, aé encueatra en ajuste ocon la
muesca siguiente y la temporizacién se contfnua come si no
hubiera habido seleccién intempestiva,

Segtn une varisnte de 1la -forma de realizacidén ante-
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cas ouyo nivel superior no es conatante; el nivel superior

rior de las muescas 134 a 140 es idéntico al nivel inferior

' cedente en el momento énqpe el reductor esta embragado; en

riormente descrita, veriante repregentada en la figura 9, la {
rueda de itrinquete 55, en lugar de comprender muescas 60 a 70

de las cusles el nivel superior es constante, comprende muses-

de las muescas 131y 132 ¥ 133 es idéntico al nivel inferior

de la muwesca suplementaria 130a precederte; el nivel supe-

de la mussca suplemefztaria 133a precedente; as{ pués el nivel!
superior de un grupo de muescas es ;déptico al nivel inferioré
de lg musgoa suplementaria preoedenia.-Tal disposicidén puede
ger 1nfereeante end caso en que la.leva dé selecclén sea
accionada intempesiivamente en rotacién durante la progresién
peso a paso de la rueda de trinquete 55, pasando el perfil

de este leva de seleéccién a un nivel superior al nivel pre-

egte oaso, en efecto, el pico 87, en primer lugar separado
de la rueda de ﬁrihquetp 55 por les palanca de desembrasue
113 no se encuentra a continuacién en ajuste con la muescs
siguienie gino ocon la muesca suplementeria inmediatémenxé~
precedente puesto que la altura 1nferidr de las muescas si-
guientes no permite su enganohe‘por el segundo pioo 87 y la
temporizaoién es asi interrumpide de inmediato.

ﬂ El pro?ramador, objeto de la invenocidén, puede gmer
utilizado en todos los casos en que sea necesario poder ele-~
gir entre variocs, un ritmo de funcionamiento de las levas-
programas, obtenlendo a la vez wna gran preoisién.'Este es gl
0aso en partioula: en las maquinas de lavar ropa o en las Ba-

quinas de lavar vajillas.
"NOTA

e

Deéorita guficientemente la natuﬁaleza del invento,
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gsi comd le maners de realizarlo en la piéotiéﬁ, debe hacerse
congtar que las disposiciones anteriérménte ihdiogdas, son
' susceptibles de modificaciones de detaile,~en cusnto no alte~
rea su principio fundamentsl. Tatibién se hsde constar que el
5, invento se refiere a una solicitud de Patente presentada ef |
| Francia con Ne T4.26952 y fecha de 2 de mgosto de 1.974, aco=|
giéndose por lo tanto a los beneficios que conceden los Con-
venios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye la |
esencia del referido invento y por lo que ég solicita Patentel
10, de Invenoidn por 20 afios en Espafia, scbre: PERFECCIONAMIENTOS
EN SISTEMAS PROGRAMADORES, caraoterizdndose por lo sigulertes
| 1.~ Perfecoionemientos en sisiemas programadbrée,
que comprenden al menos ung ieva-piogramas.suaoeptibie'de-aer
arrastradé en rotecién paso a paso por un primer motor, un di?-
15. poaitivo de seleccidn gque coopera con un distribuidor de im-
pulgos arrastrado por un aegundo motor que gira oonatantementT
paras elegir, entre varios, un ritmo de funcionamiento de las
_levas#programae, ‘8lendo el distribuidor de impulsos eueoeptible
de gciionar un dispoeitivo contagtor que pone én maroha el
20, priger motor para provooar la rotecién de las 1evaa-programaa
y una leva denominada de pareds, arrgstrada en rétaoién al
mismo tiempo que las 1ev§s~programap, que méntiene g lgs levagw
programas en rotacién,y después que interrumpe a eatéa ai
finél del paso, caracterigedos porqueél dispositivo de selec-
25, cién, unlcemente meoanico, comprende una éola leva &e_seleq—
cién aolidariarde lgas levas¥programaa. comprendlendo el dise
tribuidor de impulsoe, por una parte una leva denominada de
avance arrasirada constantemente en rotseién y susoceptible

| de amccionar a cade vuelts el dispositivo contactor oongtituidg

30, por un contacto Gnico, y por otra perte unos medios que impi-
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nugcién s esta posicidn de partides con vistas a la temporiza-

. muescas distantes sngularmente n, é;raatrada por la leva de

| avance una frgccién de vuslia 2 a cada vuelta de esta lova de

| grupos de musscas congecutivos como niveles en la levs de se-

-19-

den la acoién de la leva de avance durante un oierto nimero
de vﬁsltaa de émta, mcclonables en rotacién, un paso, a cada
vuelta de la levea de avance a partir de una posicién de par—

tida, estando previstos unos medios para llevarles a oontie-

oi6n sigulente, ,
'~ 2,- Perfeccionamientos megin la reivindicacién 1,

caracterizados porque los medios que impiden la accibn de la
leva de avance durante un cierto nimero de vueltas de &asta,

estan constituldos por una rueda de trinquete que cohprénde

avance por medisoidén de un reductor embragado uniosmente du~
rente eata fracoibn de vuelte g;‘una balanoa de geleooi&n,_
que coopera con la leva de aelecoién, que se spoys contra
uné muﬁnqa, reépectiva y su0951ngente varias mueacas conse-~
cutivas, de ladrﬁeda de trinqﬁete'para impedir dursn® una,
respectivamente verias, fraooiéh de wvuelta n que la rueda de
trinquete gire en sentido inverso bajo la ﬁcoi6n de un medio
elastioo de eolicijao46n;.y una leva de aufprizaoién que coo-
pera simuitinaanente por el primero de sus dos niveles, con
unos medios qubvanbstraen el contacto a la aooién de la lava
de ﬁﬁanoe.

3= Perfeooibnamientog pegln la reivindicsoién 2,

caracterizados porque le rueda dq trinqueté comprende tentos

lecoién haye, no estando comprendido en nivel de ésta, estan-
do oonstituida la @ltimg muescs de cada grupo por una mussoa

suplementaris dispuesta senalblemente entre otras dos muescas

separadas angularmente n y que conducen a la muesca sigulente
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méa profunde, estando dispuéataa Las partes bajas de estas
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muescas suplehentarias a niveles de alturgs decrecientes,
comprendiendo la leva de gutorizacién tentos 16bulos del se-
gundo nivel como grupos de muesocas abbre;la rueda de¢ tringue-
te hgya, permitiendo ests leva de éutorizaoién, con ayuda
de uno de gus lébulos de segundo nivel, cuando la éalanca
de selecoidn estéd en ajuste con una de las Gliimas muesoss,
la accibn de la leva de avanc sobre el contacto. ' |

4.~ Perfecclonamientos segln la reivindicacién 3,
caracterizados porque el nivel superior de un grupo de muesca$
es idéntioo al nivel inferior de le muasca auplementaria del
anterior.

5.~ Perfeccionamientosn aagﬁn wna de las reivindicg-
cibnes 2 a 4, caracterizados porque el reductor esté oonsfi—
tuido por un elemento mévil pivotado sobre una exoéntrioa 80—
lidarias de la leva de avance, conatituida por una parte dé
rueda dentada que ocomprende al menocs un diente, qstando man—
teniﬁo epte diente en ajuste, durante cada fracoién de vuelta
p de la leva de autorizacién, con un engranaje de .endentado
interior eolidario de egta leva de gutorizacién y de la rue-
da de trinquete, alojindose una prolongacién de este elemento
mévil en una ranura de guiado, _

6.~ Perfeccionamientos segin ung de las reivindice-
clones 2 a 5, caracterizados bprque los medios que subatraen
el ocontacto a la acclién de la lééa de avance estan constituido
por un elemento desplazable del que una primera parte sigue
constantemente el perfil de la leva de autorizacién, encon-
trandose una segunda parte que sirve de tope, ocuando la pri=-

mera parte eatd apoyada gobre el primer nivel de la leva de

autorizacién, dispuesta frente a frente .de otro tope previsto
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'la aceién de su medio eléstioco,
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sobre una pelanca de avance de ls que ung parte coopers con
el perf{il de la leva de avance y cuya otra parte estd liga~
da oinemdticamente al contacto, | ’

7.~ Perfeccionamientos segln una de les reivindica-
oiﬁnea 2 a 6, carscterizados porqhéloa meédios para llevar _
la rueda de trinquete de la leva de autsrizaoién en posicidn
de pariida estan constituidos por una leva denominada do de-
sembrague que gira & la miamﬁ velooidud qula leva de parada

¥ calada angularmente con respecto a ella, gocionando esta

pelanoca de selecoidén para liberar a esta fuera de la trayecto:
ria de las muescas de la rueds de trinquete, siendo entonces |

lleveda la ruadn de trinquete a la poaicién de partida bado

- 8,= Porfoccionamienton en siateman prosramadores,
tal yAcomo queda sustancialmente desorito en la presents Me-
ioria ® iluatrndo_an los adjuntos dibujos,

Esta.Memoria consta de veintiuna hojae esoritas a
méquing por una sola.

Madrid, 9 § &]@L 1975
Etablissements Carpano & Pons.
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