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Esta invencifn se refiere a un interruptor indicador
de direccifn para un vehfculo de carretera.

Un interruptor indicador de direccidn de acuerde con
la fnveneién incluye um cuerpo, un rotor montade para efeetuar
un movimiento rotacional con relacidn al cuerpo alrededor de wn
primer eje, entre una posicidn central de reposoc y una primera y
segunda posicliones operativas en lados opuestos respectivamente
de dicha posicibén de reposo cantral, medios de tringuete sobre
gl euerpo y ¢l rotor para retenexr .elésti.caniente gl rotor en umna
cualquiera de enfre la posicién primera, la segunda o la posi-
eidn de reposo, un miembro de liberacién del tringuete movible
con el rotor y movible con relacién a este ltimo para Iiberar

. dichos medios de tringuete, y wna ufia , siendo empujada elisti-

camente dichs ufia hacia wna posicifn en la que durante sm uso
la ufla sobresale demtro de la 6rbita de wn percutor gue glra con
el 4rbol de direceifn del vehfculo, y permitiendo a dicha ufla
desplazarse a dicha posicifn cusndo s¢ desplaza el rotor a una
de sus primera o segunda posiciones operativas, siendo la ufie
capaz de pivotar, cimndo se encuentra en dicha posicifn en sa-
liente, con relacibn al cuerpo alrededor de unc cualquiera de
un par de e¢jes paralelos ¥y espaciades y con;prendiendonla ufia pare |
tes cooperables con dicho miembro de liberacibn del trinquete por
1o que cuando dicho rotor se encuentrs en una u otra de dichas
posiciones operativ:ag ¥ dicha ufia es desplazada alrededor del gje
apropiado de dicho par de ejes anulando el movimiento d.el pércu-
tor, una de dichas partes de la ufia coopers con dlcho miembxo de -
libeméién del tringuete para mover ¢l miembro con xelao;ﬁn al
rotor li;i:erando as{ el medio de trinquete y liberando el :."oto:
para que vuelva nuevamente a dicha pos%gién de réposo central.

Preferentemente dicho rotor ‘;‘x-a éﬁjm:,g@ eldsticanente
hocia dicha posiclibn de reposo central. o .
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Un ejemplo de la inveneidn ha sido ilustrado en lea
dibujos ue s8¢ acompafia, en los quex

I.a ﬁ.gura 1 ea una visia en planta dé un interruptor
indicoador da direccifn en el que ae hzx umitido algwmas partes pa.!e
mayor claridad,

La figura 2 es wna vista en seccidn segfin la 1fnea 2-2
de la figura 1, y | '

Ia filgura 3 es una vista en seceiln del interruptor
mostrado en la figura 1 segin una unéa en dngulo recto generale
mente con respecto a la seccidn de 19. ﬁgura 2, pero mostrando
las partes en una posicidn operativa en vez de hacerlo en la pon:t.-v
¢ifn de reposo como se ha mostrado en las figures 1y 2.

Con referencia & los didujos, el inberruptor :Lndiéadé:%
de direcciln que esti destinado a ser usado en un vehiculo de ca=
rreters, comprende un cuerpc 41 definido por una base de resina
sintétios moldeada 12 de 1a qné un extremo superior abierto estd -
oerrado durante su usc por una placa de cubleria de resina sinté-
tica moldea.da 43. Youtado de manora pivotable en el cuexrpo 11 para
moverse alrededor de un eje mogtrado en 15 hay un yotor de resina
sintética moldeads 14. Sobresaliendo del rotor 14 hay una palanca -
de accionamiento 16 por medio de la cual se puede mover el rotor
oon relacifn al cuerpo 11 glrededor del eje 15. Z1 rotor 14 me
halla dentro de una cavidad de la base 12 y un puente 17 pwta.do
por la base 12 recubre parte del rotor 14 sobre ¢l lado opuasta oL
dal eje 15 deads la palance 16. ILa superfiocie del puente 17 pre~ |
sentada al rotor 14 ests formada con una miesca en forma de V aip
puesta on' el centro 18 flangueada en ambos lados por muescés menog
profunias 19, 21 reapactivmante. Un &mbolo empujade por resorte
22 portado por el rotor 14 es emprjado elésticanente en contacto |
con 1a forma de leva definida por las muescas 18, 19, 21, coope=
rando una regidn té‘rmi.nal del émbolo 22, de acefdén transversal
triangular, con wna u otra de las tres muescas, y definiendo la
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forma de le¥a ¥y ol &mbolo entre si umos medios de trinquste para
retener al rotor en ma cuslquiera de las tres posiciones angula=
res alrededor del eje 15 con relacién al cuerpo. La muescas mis
profunda 18 define la posicifén de reposo'central del rotor mione
tras que las muescas 19, 21 definen una primera y segunda posiw- .
ciones operativas respectivamente del rotor en lados opuestos”
regpectivamente de la posicién de reposo. oentral.

Deglizable a 1lo large de ia Iongj.tud del puente 17 hay

ma corredera de liberacién del tringuete 23, correders que estd

formsda con una mugsca en forma de ¥V 24 que cdopera con el &mbo-

1o 22. De este modo seo comprenderi que al desplazarse el rotor
14 con relacibn 2l puente 17 la acellén del &mbole 22 ed la mues~
ca 24 de la corredera 23 hard que la corredera 23 se desplace a
1o largo ael puente en compafifa del rotor 14. Una cara de la co-
rrederd 23 alejada del &mbolo 22 estd proviata de mna espiga que
se ievani:a verticelmente 25. ’ '
Soportada por el cuerpo 11 :a.dyacénte al pu.en:f:e 17 hay
una ufia 26. La ufia 26 ha sido represeniada en ia figura 1, por =
1fneas continuas, en su posieibn de rapoéo ¥y por 1lineas interrum-
pida.s en una posicifn operativa. Ia ufia estd montads para efoo=
tuar un movimiento de pivotamiento y longitudinal con relacién |
al cuerpo 11 por medio de un par de postes paralelos 27, 28 que
se levantan verticalmente de la uﬁa. fi)éndogse en ranuras GOrress .
pondientes 29 de la tapa 13. (Aumgque la ta;ga. 13 no ha sido re-
presentada en la figura 1 el contorno de ‘las ramiras 29 ha sido
mostrado por eonveniemia). Is ulia 26 estd provista en un. extremo
de un par de brazos paralelos 31 que recubren al puente 1‘?‘, ¥ efiw
tre loa cunles se extiende la espiga 25 de 1la correders 23. En au;
extremo opuesto la ufla incluye un dedo eﬁteriza' 32 que se pmyw-i
ta por delante del cuerpc 11, hacla el a:bol de dlreccién el
wehfoulo en el que se utilisza el J,nterruptor. In par de metﬂes |
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de compresidn (no representados) gue actiian entre el poste de
pivote 27 de 1;:. ufla y el miembro de oublerta 13 empujan a la
ufia 26 haclia el eje de la columa de direcclfn con la gue se
utilize el interruptor. No obstante, en la pusl&ién de repose
central del rotor 14 muna esplga 33 de la ufia se pone en wntapt? ‘
eon un vérilce de una forma triangular 34 del rotor 14, sirvien~ "
do as{ la forma triangular 34 para impedir el movimiento de avan
ce de la ulia con relacifn al cuerpe baje la acci&n de dichos mue=
1les de compresifn. As{, puss, en la posicidn de reposs del in-
terruptor, la uiia ea mantenida por el rotor conitra dichos muella;;-
de compresidn y el dedo 32 de la ufia se halla de este modo fue~
ra de la Srdita de un percutor gue se musve ¢an el 4rbol de df-
fecciln del vehfoulo, ' | '

Fl rotor 14 ests provisso de un par de Guholos cargas
dos por resorte y diriglidos en senbtidos opues';ces 35 onda wmo de |
los cuales coopera con la superficle de la cavidad en forma &g
V correspondiente 36 de la base 12. En la posicidn de reposo cen~ '
tral del rotor 14 los &mbolos 35 cooperan con los vérbices de =
sus respectivas cavidades 36, y de este medo cualquiexr movj.mien-s .
%o del rotor alejindose de su posicifn de reposc ceniral corpri-
me ¢l muelle asociado con los &mbolos 35 y el muelle junto con
los &mbolos 35 y las cavidades 36 proporcionan una aceidn de
centrado que tiende siempre a restituir el rotor a su pbéiczﬁu
de reposo central. , _

Dros contastos eléctricos estdn ascciados son el rotaz :
%4 y la base 12 y estos contactos y au modo de funclonamiento L
801 ya conseidos ¥y no !.ormaﬁ parte de esta invencilbn. Con respecw;_:
to a los contactos basta son decir gue los contacton son ‘!;aias- ;
que en la primera posicidn operativa del rotor se completa un
primer cireuito eléotrico, mientras que en la segunda posioidn
aperativa del rotor se completa un ssgando c.txcuita eléct.uco. '
siendo I.nternumpidos amboa eireuttos en la posiciﬁn gentral de&
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rotor, y el primer y segundo circuitos estin asoeiados con las

" 1fmparas indicadoras de direccifn de lados opuestos del vehfoulo

" asoelado :zespectiVamente.

El funcionamiento del inberruptor es como a:!gue.

Suponiendo que se encuentre el interruptor en un estado
desconectado, el rotor 14 se hallard entonces on su posicidn de @
poso central, enconirdndose la ufia 26 eh una posicién refirada,
¥ 1la espiga 25 a media distancia entre los bragos 31 de la uffa.
Gon el £in de lograr la primera posiciln operativa del intemmpe
$or, ¢l roter pivota alrededor del ejs 15 en la direccifin de las
agujas del relej vy el &mbolo 22 se desplaga con relacidn al ptien-
te 17 separindose de la muesca 18 y fijindose con la mussca 19.
Ia fuerza del muelle asoclado con el émbole 22 es suficiente para
agegurar que el rotor gsea retenido por la acoifn de} émbolo en la
miesea 19 contra la acclén de la fuerza centralizadora derivada
del muelle agociado con los &mbolos 35. La muesca 24 esti alinca-

 da ocon la muesca 18 y las muescas son de 4nguvlo similar. De este

uode, la aorredera 23 no se desplazard con el rotor por medio del
émbolo 22 hasta que el 8mbolo 22 haya despejado el vértice entre
las muescas 18 y 19, después de lo cmal la corredera se desplaza
ripidemente por la accibn del &mbolo 22 montado en la muesca 19,
El movimlento de la corredera mueve la espiga 25 a una posicidn
de contacts, o muy préxima, al brazo izquierde S‘t de la uia 26,
Adiclonalmente, el moviniento del rotor mueve la forma triangular
34 con relaciln a la espiga 33 de la mfia pe:mtﬁgnﬂo asf a &sta

- avanzar bajo la accifn de sus muelles de compresidm y permitiendo

al dedo 32 alcanzar una posicidn de intersecoifn de la Srbita
del percutor del ‘4rbol de direccifn del vehfculo. De este modo
el émbolo 22 retiens al rotor 14 en su primers posicién operativa,

" stendo completado el primer circuito eléctrico por medio de los

contactos del interruptor. Cuando se ha aompl_etédo el gliro indica=
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do, la columna de direccidn gira en una direceidn para volver
el vehfoulo 2 la 1fnea recta, y el persutor que glra com la co=
lumna de direccidn choca con el dedo 32 y hace pivobar asf a la
ufla alrededor del ele del poste de pivote 28. Se comprenderi que
la wfin podrfa dejar de pivotar alrededor del posie 27 puesto que
los postes 27, 28 se oncuentran en los extremos mnteriores de sus .
vespectivas ranuras 29 y de este modo ol exiremo anterior de 1la -
ranura asociado con el poste 28 impide el movimiento de pivota=-
miento de la ufia en la direccién de las agujas del relo] alvededor -
del eje del poste 27. No obstante, cuando pivota la ufia alrededor
del aje del posto 28, el poste 27 puede volver a lo large de la
longitud de su ronura correspondiente 29, oontra la acolén del
muelle de compreaifn asoclado. £l movimisnto de pivotamiento de la
ufia 26 slrededor del eje del poste 28 hace que el brazo izquierds
31 se mueve generalmente haeia la linea central del interruptor.
De este modo, la corredera 23, se vuelve hacia la posiclén central .
graslas a la puesta un contacto del brazo 31 con la espiga 25 de
1a correders 23. No cbatante, el rotor es mantenido en esta etapa
en su posicién operativa por el émbolo 22 ¥ de este modo 1a GOTXe=
dera 23 se desplaza cok rclacifn al rotor. X1 movimienio de la coe
rredera 23 oon relacifn al rotor 14 hace gue wna de las paredes
inclinades de la muesca 24 de la corredera 23 se mueva cen rela=
oién al émbolo 22, extstiendo una ascién de tijera entre la pared
de la muesca 24 ¥ 1la pared opuesta de laz mmesca 19 que izr.ovoca la
depresidn dal émbolo 22 contra la accidn de su muelle de éompi:asiﬁnr

asoolado. Iste movimlento del §mbolo 22 retira el extremo fxfangular:
del émholo 22 de la muesca 19 del puente 17 hacla 61 vértice que se- - :

para las muescas 19, 18 y liberandc asf la aceidn del trinquete y
permitiendoc &l rotor volver a su posicién de reposc ceniral bajo la
acoldn de los émbolos 35. Cuando el &mbolo 22 deja el citado vértl

o6 y se introduce en la muesca ¥8, su carga de resorte ayuds a los =

...........
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émbolos 35 a volver el rotor. Darante la fiitima poreidn del movi-
mienﬁ:o de retorme del rotor 14 a su poslcién central la corredera
33 se mueve con el rotor gx:éciag a 1a: puesta ent e.ontacta'd.el o
bolo 22 con el vértice de la muesecz 24.

Kl movimiento de retorno del retor a su posicidn de
reposo central va acompafiado por la retirada de la ufla 26 aon'hra'
la aeciﬁn de sus respectivos muslles de compresifnm. Ia retirada
de la Uﬁa es ofectuzda por la cooperacidén de la forma triangnlar
34 del rotor y la espiga 33 de la ufia. Se habrd observado que
el movimiento de la forma triangular durante el movimlenbo de
piﬁotanuenta del rober ha permitido a la ufia desplazarse a su
posicidn anterior. Durante el movimiento de retorno del rotor
la espiga 33 se desplaga a lo largo de ung de lgs cares de la

forma tﬁangula.n, y e lo que precede resulta um movimiento de

retirada de la ufia.

El movimfento del rotor hacla/y la anulacitn del ro-
tor desde la segunda posicién operativa es sustancialmente idén-
tico gl deserito mis arribia con referencia a la primera poﬁicién
operativs, con la excepcifn, naturalmente, de gue el &mbolo 22
se fija en la muesca 21 del puente 17, y durante la anulacién '
1z ufia plvota en dirececifdn contraria a ‘iaa agujas del relod al~
rededor del eje del poste 2;7. mientras Que el brago derecho 31
eoopera con la espiga 25. | -

Durante la ejecucifn del giro que estd siendo indica-
do, ¢l percutor se mueve naturalmente en la direcciln opueaﬁa 3
la direccifn de anulacidn y golpea el dedo 32 de la uha al c’brar '
asfe E'('J obstante, el interruptor no es anﬁla.do por la puesta en- »
contacto del dedo 32 con el percubor en esta situacibn puesto que
la ufia pivotard alrededor de uno -u. otroc de los postes .depenﬁiendo 7
de 1z posicidn operativa que haya sido aeleecioilada. en ung di~
reccifn para alejar el brazo apropiado 31 de la lfnea central del
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interruptor. y por conaiguiente lejos de la esplga 25.

En caso de que el rotor 14 sea retenido monualnmente en
cualquiera de sus posiciones operativas durante el movimlento
de anulacién del percutor, la ufia 26 y la corredera 23 se des-
pPlazarén como en una secuencia de snulacién normal, y el dmbolo
del trinquete 22 serd comprimido como antes. No obstante, el ro-
tor no retrocede hasia su posicién central cuando es liberado, y
de aste modo el percutor se deaplasa inmedistamente mis alld del
dedo 32 ¥ la ufla salta nuevamente a su posicidn operativa baje
la accibn de sue muelles de compresibn, mientras que la corredera
23 vuelve a su poslcibn operativa por la accidn del Ambolo care
gado por resorte 22 que vuelve a una posicidn de cooperacifn con
1a suesca 19 o la muesca 21. |

| AT s

Ia patente de Invencifn, que se soliclia por weinte
afion, pars Espefla, de acusrdo con la vigente Leglslacifn, debe-
£4 recasr mobre: “UN INTZNRUPTCR PERFEGCIONADO INDICADGR DE DI~

'RECCION PARA UN VENICULO DE CARRETERA", con Prioridad de la So-

1icitud de Patente en Inglaterra nt 31567/74 de fech; 17 de Ju-.
lio de 1974, segin las caracterfsticas esenciales de las siguien

T H

REIY ICACITIOCNES ,
18,« Un interruptor perfeccicnado indicador de dirsg~

elfn para un vehfoulo de carretera, gque incluys un cuerpo, un 2o-
tor montedo para efectuar un moviuiento rotacional com relacidn.
gl cuerpe alrededor de un primer eje, entre una posicidn de re-
poso central y una primera y segunda posiciones operativas en lae
dos opuestos vespectivamente de dicha posicidn de reposo centrgl, -
medion de trinquete msobre el cuerpo y el rotor pars retener elis-~
ticamente al rotor en uma cualquiera de entre las posiclones ds
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reposo, la primera y la segunda, un miembro de lideracifn del
trinquete movible con el rotor y movible con relacifn al rotox
pars liberar dichos medios de tringuete, y una ufla, siende empu=
Jada dicha ufia elésticamente hacla una posiciln en la que, duran~
4e su use, la ufla se proyecta dentxo de 1z Srbita de un percutor
que glra con el 4rbol de direccifn del yehiculo, ¥y permitiendo g
@icha ufia moverse a dicha posiclin cuando es desplazadc el rotor
& cmlquiéra de sus primera o segunda posiciones operativasy aien
do capaz &e pivotar la ufia, cuande me encuentra en dlchs poeieifn
en saliente, con relacifn a2l cuerpo alrededor de uno cualguiera
de un par de ejes paralelos espaciados y comprenmdiendo la ufia -
partes cooperables con dicho miembro de liberacién del tringuete
por 1o que cuando se encuentra dicho rotor en una cuslqulera de
dichas posiclones operativas y es desplagada dicha ufla slrededor
del eje apropiadc de dicho par por el movimiento de amlacifn del
percutor, una de dichas partes de la ufia cooperars con dicho miem
bro de liberaclén del trinquete pa.ra» mover el miembro con rela-
oifn al rotor liberando asf los medios de tringuete y dejando 18-
bre al rotor para volver nuevanmente a aicha posieidn de reposo-
cent;cal.

228.~ Un interruptor perfeccionado indicador de direoe
oibn para un vehiculo de carretera, segfn la relvindiczelifén 1%,
en gl que dicho rotor es empujado elfsticaments hacia dicha po- ‘
sicidn de reposo central.

32,~ UN INTERRUPTOR PERFSCCIONADO INDIGADOR DE DIREG-
CION PARA UN VEHICULG DE CARRUTHRA. ' '

o oo
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Segfin quedn sustancialmente descrito en la presents
memoria, que gonsta de onoe hojas, ssoritas a miquina por uns
scle oaras y goompasiada de dlbujos. :
Hadrid, 17 de julio de 19;;5
THE LUCAS ELECTRICAL COMPANY LIMITED
P. P,
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