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MORIA DESCRIPTIVA 

Campo técnico de la invención

Esta inveMidn ea refiere a usa máquina para en­
samblar un cursor sobro un par de cintas de soporte de cíe-* 

5. rre de cremallera unidas a una prenda, por ejemplo unos pag
talonea, y para aplicar un tope terminal a las cintas de 
cierre acopladas inmediatamente a continuación. - - - - - -

La operación de montar el cursor va estrechamente 
asociada con la de aplicar el tope terminal al extremo infe 

10. rior de las cintas de soporte que han sido acopladas por el
cursor. Tal como se sabe en la técnica, primero se monta el 
cursor sobre las cintas de soporte unidas a la prenda y lúe 
ga se aplica el topa terminal inferior a las cintas de so­
porte acopladas. No obstante, era difícil realizar estas 

15. dos operaciones distintas dentro del espacio de trabajo muy
limitado alrededor de la máquina de aplicación de tepes ter 
mínales. Por lo tanto la práctica convencional era enhebrar 
un par de cintas de soporte de cierre de cremallera a tra­
vés de un cursor soportado en el portacuraores de una máqui 

20. na portacupscraa y después llevar a mano las cintas de so­
porte acopladas cuidadosamente a la sufridera de una máqui­
na de aplicación do topes terminales situada aparte, donde
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eo aplica un tapo Seminal con Roma de grapa en una posi­
ción predeterminada de las cintas de soporte acopladas* Ba­
te procedimiento no es odio laborioso ciño que a Resudo 
trae consigo tepes terminales mal colocados sobre las cin- 

5* tas# de nodo que an smudioa casca el cierra de cveoaRlara
acabado ea m  producto deficiente* Xa etâ a de llevar el 
cierre a mano de un aitio a otro es adn más laborioso y re­
quiere pericia, particulesaante cuando las cintas de sopor­
to que so trabajan están unidas ya a tiros de prenda o aim*. 

10* lar*

Se viene intentando eliminar las dificultades 
arriba citadas* 9h intento prepuso una adquina cognada de 
ensamblaje de cursores y aplicación de topes teminales en 
la que un portaouraovoe y uaa sufridera de topes con móvi— 

13* leo conjuntamente entre un primer puesto de ensamblaje de
cursores donde se enhebran las cintas de soporte del cierre 
a través de un cursor soportado en el portacursorea y un q& 
gando puesto de aplicación de topeo termínalas donde se fi­
ja un tope terminal a las cintas de soporte en una posición 

20* deseada* Si bien esta propuesta elimina subataaciaRaente
los inconvenientes de la técnica anterior, sarga otra difi­
cultad con la máquina; o sea, dado que loa elementos de pqr 
taeursor y sufridera estén situados el uno junto al otro en 
al misao bloque y tienen sus extremos superiores subotaa- 

25* cialaente al mimo nivel durante su movimiento entre los
puestos primero y segundo, la operación de sasacblaje del 
cursor queda interferida por la sufridera adyacente y no



puede realizarse con faoilidad* Otro intento de la técnica 
anterior era proporcionar una máquina en que un brasc de so 
porte de sufridera es pivotaate y hay un portacursorca mon­
tado dealizmtemente sobre un lado del brazo. Segón esta ̂  
tima propuesta* el barago es plvctablo entre la posición da 
ensamblaje de los cursores donde ae eleva el portacursorea 
dcalizantemento a lo largo del brazo más allá de la sufrid 
ra para permitir realisar sin ô trucciones la operación de 
ensamblaje del cursor y la posición de aplicación de topo 
terminal donde el portacuraorea es bajado deslissntemente a 
un punto predeterminado para facilitar la operaciáa de apli 
caoi&i del tope terminal. Me obstante, con esta disposición, 
la operación global es bastante laboriosa ya que debe mcvag 
se manualmente hacia arriba y haola abajo el portacursores 
cada vez que se realiza un ciclo de la operación. Además, 
esta propuesta tiene el inconveniente de que no se puede sg 
tirar la prenda con les cintas de soporte y el tope temí- 
nal mentado sotare éstas en la posición de aplicación de los 
topes terminales, sino que puede retiraras únicamente de la 
posición de ensamblaje de cursores* dado que no se puede 3á 
berar el cursor del pcrtacursorea hasta que este último ha 
sido devuelto a la posición de ensamblaje de cursores donde 
comienza el próximo ciclo de operación. -

g3&

Es pea? lo tanto la finalidad primaria de la inven 
cióh proporcionar una máquina mejorada de ensamblaje de cur 
sores y aplicación de topea terminales que evita las difi-



cuitados arriba citadas de la tácales anterior. - ̂  -

Otra finalidad de la invención ea proporcionar 
una adquina del tipa descrito en la que un portaeursores y 
una sufridera de tope terminal se mueven antomáticaaente el 
une hacia el otro y se separan el uno del atoro durante el 
recorrido entre el puesto de wsan&laje de cursores y el 
puesto de fijación de topes terminales para realisar las 
operaciones sucesivas de fijación de cursor y de topee ter* 
sinalee de manera sencilla y rápida. -**..*-*..***<.***.*.

Otra finalidad de la inveacióh es proporcionar 
una máquina que permite que el portaouvsores libera el cuy* 
sor automáticaaente cuando se sitúa el portaeursores en el 
puesto de aplicación de topes terminales.

Betas y otras finalidades y ventajas de la inven­
ción serán más evidentes en la siguiente descripción leída 
conjuntamente con ios planos anexos que ilustran a título 
de ejemplo una realización preferida y en loa que las refe­
rencias o números análogos se refieren a partes análogas o 
correspondientes en las distintas vistas* - - - - - - - - -

^&Y^^eMiPcióa.de.loa dibujos

Ha Figura 1 os una vista en aleado lateral, con 
partes rotas, de una máquina según los conceptos do la pre­
sente invención, ea la que las líneas c<xí6inuas indican un 
puesto de aplicación de topes terminales y las lineas de 
puntos y tensos un puesto de aplicación de cursores? - - -
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la Figma 2 es una vista en aleado lateral frag­
mentaria de la adquina con partes rotas, que ilustra si 
puesto de aplicación do cursores; y---.-------.--

la Figura 3 os una vista en secci&a transversal 
5* por la línea 111—111 de la Figura 1* — — t* — —

Hescriocióh de la realización preferida

Con referencia a loo dibujos y a la Figura 1 en 
particular, se ilustra ma máquina de aplicación de curso­
res y topes terminales aeBalsda de camera general con la rg, 

10* ferencia te que ofrende un bastidor 11 de máquina y una
unidad combinada 12 que incluye una aufridom 13 montada en 
el extremo superior de un brazo 14 y un portaoureoreo 13 so 
portado por un par do soportes espaciados alargados 16 y 1? 
(Figura 3)* KL brazo 14 está acatado para movimiento pivo- 

15. tanto alrededor de un primer pasador 18 de gran diámetro
que a su vez está unido fijamente al bastidor 11 de máqui­
na. Formados subatsncialmente antee medio de los extremos 
del brazo 14 bey una ranura alargada 19 que se extiende en 
su sentido longitudinal* La sufridora. 13 está recibida en 

20+ un rebaje 20 formado en el extremo superior del brazo 14 y
está fijada a este última por medio de un tornillo 21 que 
está roscado a través del braso 14 y la sufridera. 13. Sal 
como es convencional en la técnica# se proporcionan rebajes 
(no ilustrados) de forma apropiada en la superficie supe- 

25+ rior de la sufridera 13 para guiar y doblar loa brazos y un
tope terminal con forma de grapa cuando se aplica este dlti



ato a una posición prodeteimiBada de las cintas da soparte 
acopladas del cierro de crwaallera* El pertaeursores ̂ 5 es­
tá interpuesto entre loa Mportss espaciados 16 y 37 y fija 
Roa firmemente a los extremos superiores de loe miamos, por 
medio de tomillos 22, los cuáles soportes $st& montados 
pivotentemente para movimiento alrededor de un segundo pa^ 
dor 23 de gran diámetro qus a su ves está fijado firmemente 
al bastidor 11 de la máquina* se verá que $1 segundo pasa­
dor 23 está espaciado lateralmente del primar pasador 18 a 
los efectos que se describirán más adelante* El brazo 14 y 
los soportes 16, 17 están dispuestos en relaoióh cruzada 
los unos con respecto a los otros* tal como se ve en el al­
zado lateral de la máquina, y est&t entreclavados operati% 
mente por medio de m  pasador 24 de pequeHa diámetro fijado 
al soporte 16 y 17 y dispuesto daslizsntemante dentro ds la 
ranura 19 del brazo 14 que está fijado entre los soportes 
espaciados 16 y 17 (Figura 3)* Por lo tanto se observará 
que cuando se hacen pivotar el brazo 14 y los soportes 16,
17 en relación cooperante alrededor del primer pasador 10 
y el segundo pasador 23 respectivamente, desde un primer 
puesto A ds aplicación de cursores ilustrado por les lineas 
de puntos y trazos a un segundo puesto B de aplicación de 
topes terminales ilustrado por las líneas continuas* la su­
fridera 13 y el portacursores 15 siguen trayectorias arquea 
das y Lg, respectivamente, produciendo de esta forma un 
movimiento da la parte superior de la sufridera 13 con res­
pecto a la parte superior del portacuraores 15*

don referencia abora a la Figura 2, el portacurs&



Tea 13 sobre el cual se soporta un cursor comprende en gsea¡& 
ral un cuerpo 35 y una palanca 26 unida plwtantesente al 
cuerpo 23 por un pasador 27 unido a este última* El cuerpo 
25 está datado en su parte superior de una ranura 28 para 
recibir la lengüeta de arrastre del cursor*. La referencia 
29 señala una ranura que se extiende verticalmente formada 
en el cuerpo 23 para recibir la palenca 26 soportada por pa 
aador* Formada también en el cuerpo 25 hay una cavidad 30 
junto a la ranura 28 receptora de la Lengüeta de arrastre y 
que comunica con la misma y una abertura 31 toa la que un tg, 
pe 32 está soportado pivotantemente por un pasador 33* El 
tope 32 está dotado en un extrema de una parte escalonada 
34 y as forzado normalmente en el sentido de las agujas del 
reloj según aa ve en la Figura 2 por un resorte 35 de ten- 
sida que está unido entre el otro extremo del tope 33 y un 
pasador 36 fíjalo al cuerpo 25* La palanca 26 está dotada 
ai su extremo superior de una púa 37 de bloqueo adaptada gg 
ra su introAuccidn en la cavidad 30. Señalada ccn 38 hay 
una ranura formada en la palanca 26 para recibir la parte 
escalonada 34 del topo 32. 8b resorte 39 de cespresi&i está 
dispuesto entre el cuerpo 25 y la palaaes 26 a fin de for­
zar normalmente la palanca 26 en el sentido de las agujas 
del reloj según se ve en la Figura 2, o en una direccián 
ra mover la púa 3? de bloqueo en la cavidad 3Q a través de 
la ranura 28 receptora de la lengüeta de arrastre* —

Tal como se ve en la Figura 1# una varilla 40 es­
tá unida fijamente a una parte inferior del bastidor 11 de
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la máquina, y 00 extiende imrismtalaeate paya cooperar coa 
y Moer girar la palanca %  en el sentido contrario al de 
las sgpjas del reloj alrededor del pasador 2? de pivotaalea 
to a fin de mantener la pda 37 de bloqueo fuem de la cavi- 

5* dad 30 A fin de dejar soltar el cursor de la ranura 28 re­
ceptora de la lengKata de arrastre, cuando la unidad combi­
nada 12 está en el puesto D de aplicación de topes tenaina-

KL bastidor 11 de la adquina está dotado en su 
10# parte superior de un cabezal 4! an d  que as Aiepone un pû

sdn 42 susceptible de movimiento vertical en vaivés en re­
gistro con la sufridera 13 cuando asta Ultima están en el 
puesto B de aplicación de topes terminales# 8e acciona el 
punzón alternativo 42 para desplazarse hacia abajo y hacia 

15# arriba por medio de un mecanismo de transmisión apropiado
(no ilustrado), por ejemplo un mecanismo de manivela excén­
trica o un mecanismo de palancas, con lo que se traslada la 
potencia de un motor (no ilustrado) a un movimiento en vai­
vén# SeHalada por la referencia 43 hay un interruptor de 

20. fin do carrera que tiene un palpador 44 adaptado para coopg
rar con el brazo 14 cuando este Altimo ha llegado al puesto 
B de aplicación de topea terminales a fin de conectar un ag 
bregue (no ilustrado) colocado entre el motor y el mecanis­
mo de transmisión, permitiendo de esta forma que el punzón 

23. 42 se desplace hacia abajo. Dispuesta por debajo de la uni­
dad conbinada 12 hay una palanca horizontal 45 soportada pg 
ra movimiento pivoteaste alrededor da un e je 46 y dotado de



Mn trinquete 4? en un extrema. Uh rasarte 48 de coKprcsi&i 
cochera con el otro extrema de la palanca 43 para forzar la 
palanca 45 normalmente en el sentido contrarío a las agujas 
del relej, de modo que el trinquete 4? coopera con loa bor­
des inferiores 49 de loa soportes 16, 1? para mantener la 
unidad 13 en el puesto A de montaje de los cursores, tal co 
no se ve mejor en la Figura 2.

Ahora so describirá el funoieHaaianta de la náqui 
na con referencia a la Figura 1. La sufridera 13 sentada so 
bre al brazo 14 y el portacuroo&ea 15 soportado por loa so­
portes 16 y 1? son llevados conjuntamente hasta el puesto A 
de aplicación de cursores donde se uno un cursor 50 a un 
par da cintas 3 de soporte del cierre de cremallera. Duran­
te ceta movimiento, se hace pivotar la parte superior de la 
sufridera 13 alrededor del primer pasador 18 para pasar a 
lo largo de la trayectoria arqueada 1̂ , mientras que se ha­
ce plvotsr la parte superior del portacursorcs 15 alrededor 
del segundo pasador 23 situado lateralmente para pasar par 
la trayectoria arqueada tg, siendo tales las posiciones re­
lativas de la sufridera 13 y el portacursoras 15 que cuando 
está situado m  el puesto A de eaasM&laja de los cursores, 
el portacursorss 15 tiene su parte superior dispuesta suba- 
tmelaLaante a ras con la parte superior de la sufridera 13 
o preferentemente a un nivel superior* Se observará que tan 
pronto el portaiaxrearea 15 alcanas el puesto A de montaje 
de los cursores, los bordes inferiores 49 de los soportes 
16 y ?? cntrm ai contacto automático ctm el trinóte 47



de la palanca 45 que eatd f oreado normalmente en al sentido 
contrario a las agujas del reloj seg&i as ve en la Pigum 
1, de nodo que so mantiene la unidad combinada 13 estable­
mente en posición en el puesto A de montaje de los asnaa* 
rea* Bi este momento# la parte escalonada 34 del tepe 33 tg 
na contacto con un borde marginal 31 de la ranura 29 para 
mantener la pda 37 de bloqueo ibera de la cavidad 30 y la 
reawa 28 receptora de la lengüeta do arrastre contra la 
fuerza del resorte 39* ibm soportar w  cursor 90 sobre el 
portaourscres 15̂  se introduce su lengüeta 93 de arrastre 
dotada do una abertura (no ilustrada) oa la ranura 28 Ael 
portacurseres 15 hasta que la lengüeta 93 de arrastre empuje 
el topa 32 ibera de cooperación con el borde marginal 51 
contra la teaolóh del resorte 39$ con lo 31a la palanca 26 

a resorte gira en el sentido de las meajas del reloj alredg 
dor del posador 27 para permitir que su pda 3? de bloqueo 
penetro en la cavidad 30 y coopere con la misma a travds de 
la abertura de la lengüeta de arrastre 92$ reteniendo de eg 
ta forma el cursor 30 eetableaento en su lugar sobro el pqg 
tacursores 19* Bitonccs se enhebran las cintas de soporte 3 
del cierre de cremallera a travóa del cursor 90 en la direg 
ción de la flecha y se acoplan de una manera conocida* - -

Al terminarse la operación de montaje del cursor 
en el puesto A, ae hacen pivotar la ouíTidara 13 y el porta 
cursores 19 al puesto B de aplicación de topos terminales 
alrededor del primer pasador 18 y el segundo pasador 33$ 
rwpectivsmante* desconectando el trinquete 47 de los bor­



dea 49 de los soportas 16, 17 por saos sabios apropiados (no 
ilustrados), tales coso ua pedal, conectados operativeŝ te 
a la palanca horizontal 49 y capaces de hacerlo oscilar en 
el sentido- de las agujas del reloj centra la iSasnsa del re-* 
norte 46, las posiciones relativas de la sufridera 13 y el 
partacBEseree 19 entre si en el puesto B de aplicaci&i de 
topes terminales coa tales que la parte superior del portar- 
cursores 19 está dispuesta en m  nivel inferior al nivel de 
la sufridera 13 tal como se ve en la Figura 1. Se observará 
que a medida que el portacursores 15 ae acerca al puesto B 
de aplicación de topes terminales, la varilla 40 entra en 
cooperación con la palanca 26 y se hace que la púa 37 de 
bloqueo se mueva alrededor del pasador 27 fuera de la cavi­
dad 30 y de la ranura 28 receptora de la laudista de arras­
tre, liberando de esta forma automáticamente la lengüeta 52 
de arrastre del cursor 50 de su cooperación de bloqueo con 
la páa 37, Dado que las cintos de soporte S están retenidas 
en su posición sobre la sufridera 13 dispuesta hacia arriba 
del portacursores 15, el cursor 39 que ya se ha unido a las 
cintas de soporte 3 es descargado del pcrtacursores 15 coa 
la lengüeta 52 de arrastra colgando de las cintas S, tal qo 
mo oe ve en la Figura 1, Símlt^amcate con esta operación 
de liberaciáa del cursor, la parte escalonada 34 del tope 
32 a resorte toma contacto nuevamente con al borde marginal 
51 de la ranura 36 para mantener la púa 37 de bloqueo sepa­
rada de la ranura 28 receptora de la lengüeta de arrastre 
en preparación para la carga del próximo cursor en el pues­
to A da montaje de cursores, Bn el puesto B de aplicación de



topes tenslaalaa se accicna el puñada 43 por la a<̂ al dol 
iatorrt̂ tor 43 de fin de oarrera a fin de que ae sueva hâ  
ola dbsjo para prensar tas tepe terminal 53 con forma de gxg 
pa en posición pobre las cintas S acopladas junto a loa alg 
meatos inferiores de las cintas S acopladas de la manera 
bien conocida* Bátaseos el apararlo puede mover las cintas 
de soporte acabadas jmto con la prenda facultativamente 
del puesto B de aplicación de topea tarcdnaloB o del puesta 
A de menaje de cursores* *̂ **-*..*- *.

las saraatarfstieas destacadas de la invención <gg, 
tán en el nuevo concepto de que sufridera y el portacur-. 
sores eatdn dispuestos para moverse el uno con respecto al 
otro cuando los dos se muevan pivotaatemente desde el pues* 
to de montaje de cursores al puesto de aplicación de topes 
terainalea. i3e oata forma esta dispocicióh hace posible rĉ  
linar las operaciones tanto de montaje de cursores como de 
aplicación de topes terminales con vaa facilidad y velocidad 

sin interfexonda por parte de le sufridera o el 
portacareoras* otra ventaja de esta disposición es que el 
tejido de prenda a que catán unidas las cintas terminadas 
puede retirarse de la máquina coa suma facilidad dado que 
se ha liberado ya automáticamente el cursor del portacurBo- 
roe en el puesto do aplicación do topeo terminales* ****-"'<-

N ..a.. ^— -A

Se declaran de novedad y propiedad para EopaSa,
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t.- Perfeceíoaanî toa en las máquinas para fhbx̂, 
car cierres de cremallera#, y aáe particularmente, para non- 
tar un cursor sobre un par de cintas de- soporte de cierre 
de cremallera y para aplicar un tope terminal a las cintas 
de cierre acopladas# caracterizados porque la máquina 
prenda en combinación:

un bastidor de máquina;

un punzón advil en vaivén do aplicación do to 
pee terminales contenido en dicho bastidor 
de B&pgaa!) y - -

una unidad c<H3biaŝ a que incluye una sufrido- 
re acatada sobre un brazo que está acatada 
para movimiento pivotanto alrededor de un 
primer eje# y un portaoursorsa soportada 
por un elaaaxto de echarte que está mentar- 
de para movimiento pivotaate alrededor de 
un segundo ojo espaciado de dicho primer 
ojo# estando dicho brazo y dicho elemento 
do soporte unidos operativamente en reía* 
cióa de cruce el uno con el otro# siendo 
tal la disposición que as hacen mover dicha 
sufridera y dicho portacursores automátiqg

aus territorios y plazas de soberanía, las sigulaxtes: - -



manto hada acriba y hacia abajo ni uno 
can rMpecto ai otro cdentras na haoepivo 
tas? entapa un puesto
de montaje de cursores y un puesto ̂  ap3& 
cecide de tppss terminales an que didho 
punsáo aplioador de topee taeadnaiee queda 
en registro ̂ ae nufriders* — — — — —

&*** p<e¡ŝ la reivindicación t$
caraoterisadea porque dicho henee está dotado de una ranura 
alargada para recibir un pasada* unido fijanante a dicho 
elemento de soporte, con lo que se une didho braso con di­
cho desaato de soporte* - - - - - - - ----------

3*- RarfecoiaaanisntOB eagda la raivindicuoidn t, 
oaraoterisados porque dicho portacursoree y dicha sufridora 
catón ubicados en poadoicnas el uno con respecto a la otra 
en que la parte superior de dicho portaourswea eatd dis­
puesta si manos a me o a un nivel superior al nivel de di­
cha sufridera en el puesto de aplicación de cursaros y a un 
nivel inferior al nivel de dicha sufridera en el puesto de 
aplicaei&t de topes terminales* - - - - - - - - - - - - - -

4.- Perfeooicnamientoe aeg&* la. reivindicación i. 
oaracterisaAoB porque dicho portaoursoroa incluye nadies 
m  liberar autaadticaaante un cursor de dicho portaeursoree 
cuando ccobinada nimpiô  puesto de apüoa-
cióh de topes tewsinales* - -- -- -- -- -- -- -- --
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S+- Porfaccioaamientes aagda la BdviBdicaei&t 4$ 
caractarisadoB porque diches medios gogpasadaa oaa pda de 
hloqaao montada pivotcntementa en dicho poartacmsPMBce y fqg 
aa&ananM&nMR&igrHmEd&MMBi&pgMteMEBMSPcaisaasa^ 

5* vidadibtmadaaadi^portaoHraoraa, y sza varilla fijada
a dicho &gá&&M-aBHdgáaaya&gRaatpsKtBMgMHwamái 
^a pda da bloqueo y baeaela aa ana direcciái de ae%i 
yaci&tdeaaa dicha cavidad comido dicha unidad conbinada se 
acerca a dicho pacato de aplioaoiAa da topeo iMRdnalas.̂ -

i^ 6.- ̂ ÊRpEcoioíiAmanQS sa Ms aaQsntss PARA PA-
BSICA3 CIERRES BB CBESAELESÂ

Todo alio ocBfcmao so describa y reivindico aa la 
presento memoria qoo cenata de dieciseis hojaŝ  foliadas y 
EB3MM%MgRaAM&npaaaochada 3MB oaMB#ydadoalMaas 

19. da dibujos qpa la üostraa.
M.-.r-- . ' " ' '
?. A. :. ..,'JÍLSUÑOL
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