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La preéanta patents de invencidn se refiere a una mé
quina encasilladora automitice de azulejes, gue se alimenta'f
por un lado por un sistoma transportador de cacetas vacias, ¥
por otra por un segundo sistema transportador de zZule jog =
esmaltados crudos, y en sl cual las cacetas una vez llenas =
con estos gszulejos, se axtraen mediants un teresr sisteéa trang
portador de cacetas llenas.

£l llenado de las cacetas ss hace slevando la caceta
progresivamente la sltura correspondients & un azulejo, con
el empleoc de unos tacos fijados a una :cadena. Cuando una cacg

ta ha sido llenada por completo y, consiguientemante, ha sles

[ 4

zado la altura adecuada, es atenazada por un sistsma de palan
cas gobernadas por un micracontacto, todo el cual se sleva =
desplazandusa.en sontido horizontal hastsa colocarse. sabre el
sistema transportador de salida de cacstas llenas,

Todos los movimientos de los companentes del disposi
tivo est+dn coordinados y sincronizados.

Para concretar las caracteriskiicas de un modo de ejg
cucifn de la hagquina encasilladora automatica de azulsjos qus
se reivindica, con roferencia a las adjuntas figuras, que se
pressntan a t{tuloc de ejemplo de realizacidn don sl fin indi-
cado, ya que la forma, dimensioness y materiales/;gg se febri-
guen los distintos componentss serén, en cada caso, los que
se estimen mas conveniaentss para la aplicacién concreta de -
qus se trats, sin gus talss variacionss, asi como las que pug

dan hacerses &n detalles de presentacidn u organizacién, afecH

ten a la esencialidad reivindica, por lo que las mdguinag qug

se fabriqusn de acuerdso con la idea general resefiada, y cuals
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quiera deo ssas modificaciones, no sarin aino variantes, igual
mente comprendidos y protegidos por el prasentg&egistnufs
La figf 1 presenta sn perspectiva toda la ssiructura
del dispositivo, dejando ver los diversos mecanismos que la
componen,
La fig, 2 detalla la constitueifn de una caceta.
Con referencia a dichas figuras y 2 loa nimeros que
sobra ellss delgnan los componentea y detalles de la miquina
reprasdntada, gue interesan a los fines da esta memoria, la
descripeidn de la misma es como sigues
En la fib, 1 se muestra an 1 sl bastidor ds la es-
tructura, E1 primer sistema traneportador, qua llsva gacetas
vaciss 4 en la direccidn S, consta substancialmente de dos
sistemas de cintas transportadoras 6 ¥ 7 movidas por poleas
2y 3; y 39 y 40, respectivementa, Este sistema traslada las
cacetas vacias hasta situarlas sobre la plataforma de eleva-
cidn 44 qua es impulsada hacia arriba por el pistdn de slevg
cifin de cacetas 43, hasta que uno de los taccs 15 ¢§jados
a la cedena 41 que es accionada por las ruadas 2; y 42 o a.
la gue lo ss por las 16 y 13, E1 desplazamisnto sincrén%cu
de las cadenas 41 8levan paso a paso los tacos fijos 15, ¥y

con =llas la caceta, que va subiendo y presentando sus alveg

ios vacios suscasivamante frenta al sistema fransportador di
azuls jos crudns; los cuales avanzan en la dirsceién indicad
por la flachg 25, Este sistema esta canst@tui@n par las cind
tas 28 y 29, Qccionadas por las poleas 26, 27, ;0 y'33 y

las cintas 34 vy 35 accionadas pnr_las poleas 31, 32, 37 y

38, cuyo sincronismo estd garantizadoe por un sistems eloce

trénic-0 gus sincroniza la entrada de azulsfos con el avan~
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- gigtema de palancas la atenaza con unos tzcos aprisionadores

ce de ascensidn de cacetas, Estd representado en 24 y 36,

Cuando la caceta ha quedado completaments llana, un

18 que slsvan el carro 21, separanda de este modo 1z caceta
de los tacos 15 Pijos a las cadenas 41 que 1a elsvabani En
esta posigidn actda, graciss al sistema de sincronismo an 8l
momente justs el pistdn 22 horizontal, desplazndo gl carro
19 que lleva sl pistﬁn vartical 20 y qus, con todo el conjun
to de sprisionadores se desplaza sobre las quias lf haciendg
un recorridoy al final del cual la caceta ha guedadsc sobre el
sistema trensportador de extraccidnm de caceias llenas, gue
describiremes mas adelants, En este momentoc vuelve a actuar d
pistdn 20 yerticsl haciendo descender el carrs 21, a la vez
que los tacos aprisionadoges 18 se aflojan, dejando la cace=-
ta depositada sobrs las cintas tranportadores 11 y 12 que =~
van sobre las poleas 8, 9, 14 y sin representar, gque se das-

plazan en la direccidn sefialada por la flacha 10,

La presente patente de inwvencidn, comprends las si-
guientes raivindicaciones: .

1%~ Mquina encasilladora automdtica de azulsjos,
caracterizada por estar constituida por tres sistemas trans-
portadores, una plataforma desplazable por un pigtén.entra
dos posicionss fijas situadas a diferente altura,. cadenas

que mediante tacos fijados a la misma producen. la slevacidn

progresiva de las cacetas, an sistema de palancas para ateng

1
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zar la caceia gue haya llegado a occupar la altura mdxima go=
bernada por un micro-contacto, y que se aleva para sar daapkg'
zade en sentido horizantal hasta colocsrse sobre ol sistoma -
transportedor de salida, sstando coordinados y sincronizados
los movimientps de todos los componentesy

2.~ Miquina, ssglin la refvindicacidn antsrior, carac=
terizada porque dos sistemas transportadores alimentan la wée
quina con cacetas vacias y con azulsjos esmaltados crudos res-
pectivamente, y un tercer sistemas transportador saca de la méw
quina cacatas llsnas con azulejos esmaltadas crudos,

3.~ Maquina, seglin laé reivindicaciones anterionas,
caracterizada porque un pistén sitda a cada caceta vacia a la
altura convenients para ser arrastrada por el movimiento de
unas cadenas en las guse van fijados/gﬁgufa elevap sincrinica=
ments, de modo que se pressnta el primer alvealo vacio ante

8l primer azulejo gqus llega.

4,- Miguinaysegdin las reivindicacionos anterioras, co
racterizada porque las cacetas llenas sfguan slaevandose hasta
ser atenazadas por un sistema de pslancas que las eleva y las
desplaza horizontalmente hasta colocarlas eobre al sistema -
tranaportadoxr de salida,

§,« Mdquina sncasilladora automdtice de azulejos™,

Segiin se deseribs en la pressnte memoria descriptiva

y se acompaiian los planos reglamentariocs y consta de ho jag
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cinco foliadas y escritas a méquina por una solag de sus ca-
ras,

Madrid, & 15 de Julic de 1975,
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