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ANTECEDENTES DEL INVENTO

I. CAMPO DEL INVENTO

El presente invento se refiere en general a disposi-

tivos de transformacién de energia de fluido del %iéo de
émbolos axiales de caudal o desplazamiento regulahle) y
més concretamente z los dispositivos de control para los

mismos. - R

IT. DESCRIPCION DE LA TECNICA ANTERICR

Un tipo corriente de dispositivo de transformaéi6n

de energia de fluido de émbolos aximles es una bomna o un

motor que incluye un alojamiento que tiene un cuerpo ci- -

1l{ndrico montado para rotacidén con una pluralidad.ce- ani
mas de cilindro espa01adas 01rcunferenc1a1mente. ‘Entre.

el cuerpo cllindrlco y las lumbreras de entrada y de tra
bajo del dlspos1t1vo hay interpuesta una placa de 1ummqgr'
ras para conectar alternstivemente cada cilihdro con las

lumbreras de entrada y de trabajo del dispositivo al ser

‘hecho rotar el cuerpo cilindrico. Deniro de cada énima

hay un émbolc el cual estd conectado mediante zapatas a
un conjunto de leva oscilante pivotable o de bamboleo,
el cual hace moverse alternativamente a los tmbolos para’
bombear fluido gl ser hecho rotar el cuerpo cilindfico. '

En una forma de bomba de émbolo axial de caudal re-
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gulable, el conjunto de leva oscilante es hecho pivotar
glrededor de un eje geométrico perpendicular al eje geQ
mé&trico de rotacién del cuerpo cilindrico para variar la
inclinacién del conjunto de placa de empuje. Esto hace
que cambie la carrera de los émbolos y por consiguiente,
cambia el caudal de la bombae En tales bombas, oe ha
previsto un dispositivo de control para variar 1a:incli-
nacién de la leva oscilante. ' R

En la patente de los EE.UU. nimero 3.739.691 de Bo~
bier, se ha ilustrado una bomba de émbolo axial de caudal
regulable con un conjunto de leve oscilante sobre una hor
quilla pivotable. Al pivoter la horquilla, el conjunto
de leva oscilante es hecho pivotar con respecto gl cuer-
po cilindrico para variar la carrera de los émbolos. Un
brazo de forma de L en la horquilla tiene una ranura, en
la cual encaja u pasador de conexién. Este pasador eété
conectado a un dispositivo de control del caudal.

En una realizacién ilusirade en 1a Patente de Bobier,
el dispositivo de control del caudal es un émbolo montado
en un dnima del alojamiento ¥ gituado en posicidén median-
te un tornillo de mariposa.

En otra realizacién ilustrada en la Patente de Bo-~
bier, la horquilla tiene un par de brazos de control

transversales cada uno de los cuales se aplica a un par

de émbolos movibles opuestos.

27-8-75 -3 -

e A B - R A P



10

15

20

25

La patente de los EE.UU, nimero 2.945.449 de Le Febvre.
y otros, ilustra un conjunto de leva oscilante sobre un
bloque de inclinacién que tiene un respaldo convexo,rel
cual cabalga sobre pares opuestos de fodillos. _

El dispositivo de control del caudsl ilustrade en la
Patente de Le Febvre, es un émbolo hidrdulico cenfraio
por resorte, el cual estéd conectado a la leva oscilante
mediante una transmisidén articulada mecdnica. Elfémbolo
es hecho funcionar mediante una vdlvula de controi“hidrég
lico la cual incluye un mecanismo seguidor. Otro disposi
tivo de control del caudal de lae técnica anterior’se ha -
ilustrado en la Patente americana ndmero 3.302.58§;i,

En tales mecanismos de control de la técnica ante-
rior, el dispositivo de control esté conectado a la leva
oscilente por una transmisién articulada mecdnica. Una
desventaja de tales mecanismos es la dé las tolerancias
inherentes a las transmisiones articuladasmecdnicas, la
cual puede originar holgura y puede hacer que resulte dai
ficil la colocacidn en posicién exacta de la leva osci-
lante. Ademds, la cantidad de holgura puede aumentar al

producirse desgastes en la transmisién articulada.

RESUMEN DEL INVENTO

El presente invento difiere de esos y de otros dispo

sitivos de la técnica anterior al proporcionar un motor
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o bomba del tipo de émbolos axisles (designado genérica-
mente como un dispositivo de transformacién de energla
de fluido de caudal regulable) gque tiene una leva osci-
lante y un nuevo mecanismo de control para situar el po-
sicién la leva oscilente. 7 “;

De acuerdo con los principios del invento, el méca~
pismo de control incluye un miembro de motor de fluiio
movible y un miembro de vélvula seguidora, cada uno.Ge
los cuales estd sujeto rigidamente a la leva 05011arte ¥y
es movible con &sta. Se cree que esta disposicién, y los
detalles estructurales de la misma, ﬁroducen una pféci-
sibn de ajuste y una fiabilidad de funcionamiento anterior

mente desconocidas en la técnica.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Estas y otras caracteristicas y ventajas del presen—

te invento se han incorporado en la realizacién actualmen
te preferida del invento, ilustrada en los dibujos, en los
cuales:

Ia Fig. 1 es una vista en corte axial de un disposi-
tivo de transformacidn de energia de fluido de acuerdo
con el presente invento, tomade a 1o largo de la lines
1-1 de la Fig. 2

Ia Fig. 2 es una vista en corte axial del dispositi-~

vo de transformacidén de energfa de fluido de geuerdo con
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el presente invento tomada a lo largo de la linea 2-2 de
la Fig. 1;

Is Fig. 3 comprende una vista en despiece ordenedo
del mecanismo de control del presente invento;

Tg Fig. 4 es wna vista a escala ampliada del meca-
nismo de control mostrando el motor de fluido que funcio
ne para cambiar la posicién del conjunto de plaéa de em
puje;

Ia Fig. 5 es una vista esquemdtica que ilusfré'ios
pasos de fluido entre las lumbreras del plato de vidlvu-
las y el motor de fluidoy

Ia Fig. 6 es una vista en corte a esczla ampllada
de une parte del mecanismo de control mostrando una vél-
vula que controla el flujo de fluido al motor de fluldo,

la Fig. 7 es una vista en corte, a escala ampllada,

- de otra parte del mecanismo de control de la Fig. 3 mos

trando un indicador de posicién de la leva oscilante; ¥
Las Figs. 8 y 9 son vistas a escala ampliada de una
zepata de vdlvula usade en la vélvula de control ilusira

da en la Fig. 3-T.

DESCRIPCION DE LA REALIZACION PREFERIDA

En un dispositivo de transformacién de energfa de

fluido, una lumbrera se designa como la lumbrers de bajs

presién y la otra lumbrera se designa como la lumbrera
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de alta presién o de trabajo. Si un elemento motor prin
cipal acciona el dispositivo de tal modo que es suminis-
trado fluido de baje presidn y sale fluido de alte pre-
gién, el dispositivo se conoce cofrienﬁemenﬁe con el nom
bre de bomba. No obstante, gl se suministra fluido de
alta presidﬁ para hacer funcionar el dispositivo y sale
fluido de baja presién, se degigna corrientemenﬁg Q&n el
nombre de motor., Para facilitar esta descripcién, el disg
positivo se designerd aquf en lo gque sigue como bemba.

Con referencis ahora a las Fige. 1y 2, se he ilus-
frado una bomba de émbolos axiales que tiene una 22ja ©
envuelta 11 la cual incluye un élojamiento central. }2,
una tape extrema 13 en un extremo de la misma y una tapa
14 de lumbrera en el otro extremo. Ia caja 11 estd suje
te unide mediante pernos 15. o

la caja 11 tiene una cavidad 16 en la cual hay monta
do un cuerpo cilindrico giratorio 17 sobre rodillos 18 de
un cojinete 19, el cual tiene su pista exterior 20 oprimi
da contra un resalto 21 del alojamiento. Un eje de accio
namiento 22 pasa a través de un dnima 23 en la tapa exire
ma 13 y estéd apoyado para rotacién en un cojinete 24. El
extremo interior 25 del eje de sccionamiento 22 estd co-
nectado para accionamiento a un gnima central 26 en el

cuerpo cilindrico 17.
El cuerpo cilfndrico 17 tiene una pluralided de éni
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mas 27 espaciadas por igual cifcunferencialmente alrede-~
dor del eje geométrico de rotacibén del cuerpo cilindrico
17. Una camisa 28 en cada #nima 27 recibe un émbolo 29.
Cada émbolo 29 tiene una cabeza 30 de forma de bolsa, la
cual estd recibida en un receptdculo 31 de una zapata
32,
Cada zapatae 32 estd retenida contra una.plaéa 33 de
empuje plana, montada sobre una leva oscilanté mévible
34 mediante un conjunto 35 retenedor de zapata.l'El con-
junto 35 incluye una placa 36 retenedora de zapafa, con
gnimas espaciadas por igual en nimero igual al de émbolos:
29, la cual pasa sobre ei cuerpo de cada émbolo_y'ée apli
ca a un resalto 37 en cada zapata 32. Ia pléca'36_rete—

nedora de zapata tiene un 4nima central 38, la cual pasa

sobre un montante 39 fijado a la leva oscilante 34 median

te un anillo eldstico 40. Hay un espaciador 41 interpues

to entre la placa 36 retenedora de zapata y un anillo .
eldstico 42, el cual sujeta la placa 36 retenedora de za

pata sobre el montante 39 e impide que las zapabtas 32 se

eleven separdndose de la placa de empuje 33.

Cade dnima cilindrica 27 termina en una lumbrers 43
de cilindro, la cual conduce fluido entre uﬁa place 44 de
Tumbreras y el énima 27. Ia placa 44 de lumbreras esté
situada entre el cuerpo cilfndrico 17 y la tapa 14 de

lumbrera. En la placa 44 hay formadas un par de abertu .
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ras de forma arrifionada, no ilustradas. Estas aberturas
comunlcan con las lumbreras Py P, en la tapa 14 de lum-
brera. Una de las lumbreras contiene fluido de baja pre
gién y es la lumbrera de edmisién, mientras que la otra

lumbrers contiene fluido de alta presién o de trabajo y

es la lumbrera de escepe, dependiendo de las condisiones
de funcionamiento de lg bomba.

Con referencia de nuevo a las Fige. ly 2, la rota-
cién del eje 22 de accionamiento mediante un.eleménﬁo mo
tor principal, tal como un motor eléctrico, no represen—
tado, hard rotar al cuerpo cil{ndrico 17. ILa leva csci-
lante 34 pivota alrededor de un eje geométrico que corta
al eje geométrico de rotacién del cuerpo cilindrico ¥ que
es perpendicular al eje geométrico. Si la leva oscilante
34 y la placa de empuje 33 estdn 1nc11nadas con resPecto
a una posicidén neutra perpendicular al eje geométrico del
eje 22, los émbolos 29 se desplazardn con movimiento al-
ternativo al deslizar las zapatas 32 sobre la placa 33.
Al moverse los émbolos 29 separdndose de la placa de lum
breras 44, es recibido fluido a baja presién dentro de
las 4nimas cilfndricas 27. Al moverse los émbolos hacia
la placa de lumbreras 44, los mismos expelen fluido de al
ta presién e la lumbrera de escape. '

La rotacién del cuerpo cilindrico 17 hace rotar a un

eje 47 de sujecién del cuerpo cilindrico, el cual estd co
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nectado pars accionamiento al dnima central 26 del cuerpo
cilindrico 17. EL eje 47 estd apoyado en um casquillo 48

montado en un dnime 49 en la tape 14 de lumbrera. Un re-

" sorte 52, actuando a través de un collarin partido 51, ¥

un anillo eldstico 50 fijan el cuerpo cilindrico l" con-—
tre la placa de lumbreras 44, la cual apoya & top° con el
blogue 14 de lumbreras. El eje 4T es ajustado axialmente
medisnte una tuerca 53, la cual actia sobre un eSpgciador
54, un cojinete de empuje 55 y un espaciador 56, éj,Cual
ge mplica al blogue de lumbreras 14. '

Con referencis a las Figs. 3-5, se describira a con-
tinuacién el mecanismo de control del caudal de la; bomba.
F1l mecanismo en cada lado de la leva oscilante 34 es sus-
tancislmente el mismo. Por consiguiente, la descripvldn

se referird al lado izquierdo ilustrado en las Flgs. 3y

'4, vy los elementos idénticos del lado derecho de la leva

scllante 34 serdn indicados por los mismos nﬁmeros, en
notacién de nimeros con el signo de prima. Se explica-
rén cualesquiers diferencias que haya en cuanto a la es-
tructura.

Ia leva oscilante 34 tiene una superficie 57 de coji
nete arqueada la cual estéd recibida en una superficie com
plementaria 58 formada sobre un apoyo 59 de leva oscilan-
te montado en la tapa extrema 13. La leva oscilante 34

pivota alrededor de wr eje geométrico fijo perpendicular
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al eje geométrico de rotacién del cuerpo cilindricp 17.
Te leve oscilante 44 podria también estar montada sobre
mufiones o apoyada de otro modo para movimiento de pivota
miento. ILa levs oscilante 34, la cual lleva la placa de
empuje 33, es movida con relacién al apoyo 59 para variar
o1 caudal de la bomba mediante un motor de fluido, €l
cual se describird a continuacién. .

Un miembro 60 de paleta o de motor estd formgdq en—
terizo en el lado de la leva oscilante 34 de modo qge es
td sujeto rigidemente a ésta y es movible con ella. Ia
peleta 60 se extiende mds alld de la superficie 57 de cg
jinete para superponerse al lado 61 del apoyo 59 e leva
oscilante, de modo que el centro de 1z paleta 60 estd en
lg superficie 57. la paleta 60 podris, alternativamente,
estar unida con pernos rigidamente a la leva oscilante
34, de modo quelno hubiese movimiento relativo entre la
paleta 60 (sobre la cual actia el fluido de control de
una menera que se describe en 10 que sigue) y la leva
oscilante 34. Ia paleta 60 tiene una ranura central 62,
la cual recibe un conjunto 63 de obturacién.

Un alojamiento 64 de paleta estd situado en el apo-
yo 59 mediante tacos 65 ¥ estd unido al apoyo 59 median-
te pernos 66. Una mitad del alojamiento 64 de paleta se
superpone a la leva oscilante 34 de modo que la paleta

60 es recibida en una cémara arqueads 67 en el alojamien
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to 64, Una cubierta 68 cierra el extremo del alojamlento
64 de la paleta y estd sujeta mediante pernos: 66, Tal co
mo estén as{ montados, la paleta 60 y su obturador 63 di-
viden la cdmera 67 en un paer de cémaras 70, Tl de fluido
expansibles, ilustradas en la Fig. 4, para formaffﬁp mo-
tor de fluido. ' IR

Uha junte de obturacidm de eldstomero 72 aauvta en
une garganta 73 en la superficie interior T4 del sloja~
miento 64 de la paleta, que apoys a tope corr la 1eVa og-
cilente 34, como se apreciaré mejor en le Fig. 3. Bsto
proporciona una obturacién dindmica pera el motor de flui
do, para impedir las fugas cuendo se hace pivotar‘iﬁ leva
oscilante 34. e

Tas cdmaras de fluido 70, 71 en el motor de. fluido
en un lado de 1a leve oscilente 34 estdn conectadas o cé
marss de fluido en el motor de fluido en el otro lado de
leva oscilante 34 mediante pasos: 75, 76&. Por consiguien
te, el funcionamiento de un motor produce ei funciona-
miento simulténeo del otro motor. Tos dos motores de
fluido aplican una fuerza igual a la leva oscilante 34
y la superficie 57 de apoyo permanece paralela a la su-
perficie 58, lo cual reduce la friceién entre ellas. Los
motores de fluido son hechos funcionar suministrando flui
do bajo presidén a una de las cémaras 70, 71 y haciendo

que escape el fluido desde la otra cdmara 70, 71 para
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mover lg paleta 60 dentro de la cdmara 67.

El funcionamiento de motor de fluido es controlado
por un servomecanismo o mecanismo de vélvula de control
de seguimiento 77, el cual regula'el suministro de flui
do bajo presién y que incluye un miembro de vélwila de
recepcién de fluido. EI miembro de vdlvula de facepcién
de fluido incluye wn plato 78 de védlvulas ¥ uﬁ véstago
79, los cuales estédn montados sobre la leve oscilente 34
mediante pernos‘80 de doble rosca, El miembro Ee véilvu-
la de recepciébn de fluido y la paleta 60 se muevon a lo'
largo de trayeciorias argueadas concéntricas cuando se
mueve la leva oscilante 34. Pernos 81, con cabezas 82,
que se proyectan por encima del plato de vélvules 78’ mon
tan el plato de védlvulas 78’ y el vdstago 79 en 2l lado
de la derechs de la leva oscilante 34 y funcionan como
se describe aqui en lo que sigue.

El véstago 79 tiene una superficle curvada 83 adya
vente a las superficies curvadas complementerias 84, 85,
respectivamente,.en el alojamiento 64 y en la cubierta
68. El plato 78 estd parcialmente recibido en un canal
86 formadc en la cubierta 68.

El plato de vdlvulas 78 tiene un. par de lumbreras
87, 88, las cuales estén conectadas a las respectivas cd
maras de fluido 70, 71 en el motor de fluido a través de

un par de pasos 89, 90 (ilustrados esquemiticamente en
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la Fig, 5). El paso 89 incluye, conectadas en serie, el
gnima 91 en el vdstago 79, un dnime 92 en la leva osci-
lante 34, una abertursa taladrada, no ilustrada, en la le
va oscilante 34 y un dnima 93 en la paleta 60, la cual
desemboca en lg cdmara de fluido 70. Andlogamente, el
paso 90 incluye, conectadas en serie, el 4nima 94 en: el
véstago 79, un- énime 95 en la leva oscilante 34, una aber
tura taladrada, no ilustrada, en la leva osc1lante'34'y
un dnima 96, en la paleta 60, la cual desemboea en ie
cdmarg de fluido 71.

Para funcionamiento en sentido de giro a izgquierdas
del motor de fluido, como se ve en la Fig. 5, el fluido
a presién suministrado a la lumbrera 87 fluye a través
del paso 89 a la cdmara 70 para mover la paleta 60~y,1a-
leva oscilante 34 en sentido a izquierdas. Ia expénsién
de la cdmara 70 hace que la cémara T1 se contralga y*es-'
cape fluido a través del paso 90, saliendo por la 1um—
brera 88 y entrando en la caja de la bomba.

Para funcionamiento de giro en sentido a derechas
del motor de fluido, se invierte el flujo de fluido. EL
fluido a presién suministrado a la lumbrera 88 expande
la cémara 71, para mover la paleta 60 y la leva oscilan
$e 34 en sentido de giro a derechas. Ia cdmara 70 se
contrae y da escape al fluido a través del paso 89 por

la lumbrera 87 y a la caja de la bomba.
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Como se ve esquemfticamente en la Fig. 5, en los pa
sos 89, 90 que conectan las lumbreras 87, 88 a las céma-
ras 70, 71 hay situadas vélvulas de retencién 97, 98 y
orificios de restriccidén del fluido paralelos 99, 100.
Esta distribucién permite un alto flujo de fluido a una
cdmars de expansién 70, 71, pero limita el régimen al .
cual sale fluido desde la cémara que se contrae 70,_71'

‘pare limitar la velocidad de movimiento de la paleta 60

de motor de fluido. Ias vélvulas de retencién 97, 98 ¥
los orificios 99, 100 estén situados en el véstago TS.
Con referencis a las Figs. 5-9, se describird a con
tinuacién aquella parte del mecanismo 77 de vélvula: de
control de seguimiento que selectivamente suministra;flui
do & las lumbreras 87, 88 en el plato de vdlvulas 78. Un
mango de control 101 estd unido a un eje de entrada 109,
el cual estd montado en un énima 103 en una placa de cu-
bierta 104, Ta placa de cubierta 104 estd unida al alo-
jamiento 12 por pernos e incluye una lumbrera 105 de flui
do, la cual recibe fluido a presién procedente de una
fuente, no ilustrada. El eje 102 estd retenido en un ex
tremo por un anillo eldstico 106 y tiene una Jjunta 107,
la cusl impide que el fluido que hay en la cavidad 16 de
bombs se fugue a lo largo del eje 102, al exterior‘de la
placa de cubierta 104. Un brazo 108 estd sujeto a un ex

tremo del eje 102 y desliza sobre un cojinete 109 de ro-
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~dillos emparedado entre el brazo 108 y la placa de cubier

ta 104, Un anillo eldstico 110, en el extremo interior
del eje 102, retiene sobre el mismo el brazo 108.

Un miembro de védlvula de entrada incluye un par de
zapatas de vdlvula idénticas 111, 112, las cuales estén

recibidas en wn #nima 113 en el brazo 108. Ia zapa’a 111

cabalga sobre una superficie interior plana 114 de la:pla
ca de cublerta 104 y la zapata 112 cabalgs sobre uhéréué
perficie plana 115 en el plato de vdlvulas T8. Cada za-
pate 111, 112 tiene un 4nima 116 central para recibir
fluido, la cual es alimentada continuamente con fluido
desde la lumbrera 105 de la placa de cubierta. Una espi
gas de tope, no ilustradas, en la placa de cubieria 104,
impiden que el brazo 108 mueva la zapata 111 fuera de la
comunicacién de fluido con la lumbrers 105. En las res-
pectivas zapatas 111, 112 hay acopladas Juntas téiiééS'

117, 118 para impedir fugas de fluido hacia fuers del dni

- ma 113 en el brazo 108 y para impedir movimiento lateral

de las zapatas 111, 112 con relaciém al #nima 113 cuando

estd bajo presién. ILas zapatas 111, 112 son libres para

movimiento de enchufe en sentido axial y para inclinacién
en el dnima 113, para alineacién precisa paralela con

las respectivas superficies planas 114, 115. Puesto que

las zapatas 111, 112 pueden inclinarse o enchufarse en el

dnima 113, no es necesario que las superficies 114, 115
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sean exactamente paralelas o guarden uns separacién pre-
cisa entre si,

Ias juntas téricas 117, 118 estdn cublertas por reg
pectivas arandelas planas 119, 120, Una arandela elédsti
ca 121 estd interpuesta entre las arandelas 119, 120 pa-
ra empujarlas a contacto con sus respectivas zapatas, pa
ra mentener con ello en posicién las Juntas tdricaiall7,
118 contra la pared del #nims 113 y para empujar a;;as
zapatas 111, 112 a contacto con las superficies plaﬁae
114, 115. S

Se hard a continuacién referencia a las Figs. 8 y 9
para completar la descripeién de las zapates 111, 112.
ILa junta térica 118 estd asentada sobre un resaltd,lZZ.
Un dnime de poca profundidad 123 en la parte superior :de
la zapata 112 desemboca en el dnims 116, la cual termina
en una cavidad rectangular 124 en una superficie inte—
rior plana 125. A uno y otro lado de la cavidad 124 hay
gituadas superficies planas 126, 127. Estas superficles
planas 126, 127 son de anchura uniforme igual al didme-
tro de las lumbreras 87, 88. Esto permite que las super
ficies planas 126, 127 cubran las lumbreras 87, 88 inclu
so aunque pueda variar la posicién radial de la zapate
112 con respecto al plato de vdlvulas T8.

En la superficie superior de la zapata 112 hay un
par de gargentas de poca profundidad 132, 133, las cua-
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les reciben fluido desde el dnima 123, a través de ranu-
ras 134, 135 situadas en los puntos medios de las gargan
tas 132, 133, respectivamente. ILa garganta 132 termina
en las 4nimas 136, 137, las cuales desembocan en bolsas
0 cavidades 128, 129, respectivamente. Andlogamente, la
gargante 133 termina en las dnimas 138, 139, las cuzles
desembocan en bolsas o cavidades 130, 131, respectivamen
te. Ias gargantas 132, 133 estdn cubiertas por 1as'afa5

delas 119, 120 respectivamente, las cuales restringehrel :

 flujo de fluido a través de las gargantas de poca profun
didad. ' Por comsiguiente, cada cavidad 128, 129, 130, .

131 es alimentada con una cantidad limitada de fluido
desde une de ias gargantas 132, 133, y el suministro;de
fluido a cada una de las cavidades es independlente del
suministro de fluido a cualquier otra. Las cav1dades'
128-131 estdn aisladas entre si por gargantas de d;enaae
de poca profundidad 141, las cuales rodean a cada cavidad
y drenan el fluido que escapa desde las cavidades 128-131
y también desde la cavidad 124. '

La zapata 112 es elevada hidrdulicamente desde la
superficie 115 de modo que el fluido a pres¥én fluye en-
tre la zapata 112 y la superficie 115, para crear con
ello un apoyo hidrostdtico, el cual reduce la fuerze necg
saris para mover la empuﬁédura de control 101 pars variar

el czudal de la bomba. Sobre el drea de la parte supe-~
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rior de la zapata 112, cuyo perimetro estd definido por
el resalto 122, actia el fluido a presidn para producir
una primera fuerza, la cusl carga a la zapate 112 hacia
dentro & contacto con la superficie 115. Sobre el 4rea
de la parte inferior de la zapata 112 definida por la ca
vided 124, actda el fluido a presidn pare producir una
segunda fuerza la cual carga a la zapata 112 haéia ﬁué?a
separdndola de la superficie 115. No obstante, le priﬁg
ra fuerze es mayor que la segundae fuerzae y la resultante
de lag dos fuerzas es una fuerza hacia dentro que cafga
& 1la zapata 112 contra la superficie 115, B

A la fuersza de'carga hacia dentro resultante sé'opg
ne una tercera fuerza de sutomodulacién creada por el
fluido a presién que actia sobre las bolsas © cavidaééé
128-131 en la parte inferior de la zapata 112, Este ter
cers fuerza hace gue la zapata 112 sea elevada des@e“la
guperficie 115 en una distancia predeterminada. A

Al elevarse la zapata 112 separdndose de la superfi
cie 115, el fluido que hay en las cavidades 128-131 escg
pa de las mismas mds alld de las mesetas o superficies
de zapata gue las rodgan. Al seguirse elevando la zapa-
%e, separindose de la superficie 115, esa salida de flui
do periférica aumenta de tamafioj por consiguiente, diemi
nuird la presién en las cavidades 128-131. Por tanto,

la tercera fuerza creada por la presién en esas cavida-
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des es de automodulacibén por cuanto las zapatas continua
rdén elevdndose, separindose de la superficie 115, hasta
que la presién en las cavidades 128-131 disminuya hasta
el punto de que la tercera fuerza iguale o equilibre e
la fuerza resultente, para equilibrar hidrostdticamente
la zapata a una distancia predeterminada de separacién
de la superficie 115. Asi, puede decirse que la zaééta
"flota" sobre un cojin de fluido que escapa desde laé'cg
vidades 128~131, para formsr con ello un apoyo hidr@sté—
tico enfre la zapata y la superficie 115 y reducir seasi
blemente la fuerza requerida para mover la empufipdura de
control 101 para variar el caudal de la bomba. E
Puesto que la zapata 112 es elevada en una pequeiia
distancia, algo de fluido se fuga desde la parte ihfé— -
rior de la zapata 112 a la caja llren todo momento.. Ie

fuga de fluido és nominal, estando limitada al flujo;?n

.los orificios o pasos restringidos creados por 1ashgafgag

tas de poca profundidad 132, 133 y las arandelas 119,
120, Se impide una excesive elevacién por la zapata 112
puesto que, al elevarse la zapatas, una o mis cavidades
128, 129, 130, 131 pierden presidn, reduciéndose as{ la
tercera fuerza hasta ser inferior a la fuerza resultante,
la cual empujard a la zapate 112 contra su superficie
115 hasta que vuelva a aumentar le tercera fuerze.

Se describird a continuacién la maniobre de los mo
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tores de fluido mediante la empufiadura de control 101.
Cuando los motores de fluido estdn en reposo, la cavi-
dad 124 en la zapata de vdlvula 112 estd entre las lum
breras 87, 88 del plato de vdlvulas, lag cuales estdn cu
biertas por superficies planas 126, 127 en la zapata de
védlvula 112, Para variar el caudal de la bomba, se mue
ve la empufiadura de control 10l en la direccién en la-
gue ha de pivotar la leva oscilante 34. Por consiguien
te, 8i se mueve la empufiadura 10l en sentido a derechas,
segin se vé desde la izquierda en la Fig. 5, con ello se
mueve la zapata 112 en sentido a defechas y se coloea la
cevidad 124 (la cual est4d en comunicacién de fluido con
1la lumbrera 105 en todas las condiciones) en comuniece~
cién de fluido con la lumbrera 88, al tiempo que se des
cubre la lumbrera 87. El fluido a presién fluye desds
la cavidad 124 a la lumbrera 88, a través del paBC,gé;

vy a la cdmara 71. Simltineamente escapa fluido desde
la cédmara 70 a través del paso 89 y sale por la lumbrera
descubierta 87 para hacer pivotar en sentido a derechas
a la leva oscilante 34, comé se ha descrito en lo que an
tecede. ILa leva oscilante 34 es hecha pivotar en senti-
do a izquierdas, de una manera similar, si se mueve el
mengo 10l en sentido a izquierdas y se coloca la cavi-
dad 124 en comunicacién de fluido con la lumbrera 87.

Se proporciona un seguimiento exacto, ya que el mo-
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vimiento angular de la leva oscilante 34 y del plato de
v4lvulas 78 es igual él de la empufiadura de control 10l.
Cusndo la leva oscilante 34 y el plato de védlvulas 78 se.
hen movido recorriendo el mismo dngulo que la empufiadura
de control 101, la wavidad 124 esté centrada entre lasm
lumbreras 87, 88, las superficies planas 126,.127 en la -
zapata 112 cubren a las lumbreras 87, 88, y.se pars, el
motor de fluido. =
El mecanismo de control 77 proporciona un margén t0 -
tal de posibilidades de actuacién, es decir, indeperndien
temente de la posicién de la leva oscilante 34, se_pgede
mover la empufiadura de control 101 inmediatamenfe a otra
posicién. Incluso aungue la leva oscilante 34 estg;éﬁ

un lfmite extremo de su recorrido, la empuiiadura de-con-

troll 101 puede ser movido a la posicién en el otrd3limi—'x,f

te extremo y la leva oscilante 34 seguird ese movi@iéhto;
Es posible la actuacién en todo el margen, ya qué larg
longitud de la cavidad 124 en la zapata 112 es ligeramen--
te mayor que la distancia entre las lumbreras 87, 88 y
el plato 78 de lumbreras se extiende més alld de las lum
breras 87, 88 de modo gue la cavidad 124 no se sale del
plato 78. Ia cavidad 124 estd siempre en comunicacién.
de fluido con una de las lumbreras 87, 88 para hacer fun
cionar el motor de fluido pars accionar a la leva osci-

lante 34 en la direccién de la empufiadura de control 101,
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cuando la empufiadura 10l estd fuera de la posicién neutra.
E1l mecanismo en el lado derecho de la leva oscilante
34 ilustrade en la Fig. 3 tlene un indicador 140 en lugar
de la empufiadura de control 10l en el lado izguierdo. Ca
bezas de perno 82 que sujetan el plato de védlvulas 78’ y
el véstago 79’ a la leva oscilante 34 aprisionan @l brazo
108’ y lo obligan a moverse cuando se mueve la leva -34.
Este mueve gl indicador 140 para indicar la posicién. angu
lar exacta de la leva oscilante 34,
Fluido a presién, procedente de una fuente no 1lus-
trada, fluye a través de la lumbrera 105', en la place de
cubierts 104', a las zapatas de vdlvulas 111’, 112’ en el
mecanismo de vdlvula 77’, en el lado derecho, ilustredo
en 1a Fig. 3. E1 fluido a presin equilibre hidrost&ti-
camente a las zapatas 111’, 112’, de la misma maneré'qﬁe
son equilibradas-las zapatas 111,.112.7 De este mo&b;(ia
fuerza hidrdulica aplicada lateralmente al plato de vdl-
vulas 78, para equilibrar en cuanto a ﬁresién las zapatas:
111, 112 es contrarrestada por una fuerza igual y opuesta
aplicada al plato de vdlvulas 78’ pars equilibrar en cuan
to a presiém a las zapatas 111’, 112’, para equilibrar
con ello las fuerzas laterales sobre la leva oscilante
34. Puesto que el mecanismo de vdlvula 77’ es un dispo-
gitivo indicador y no controla los motores de fluido, no

hay pasos para fluido en la placa de vdlvula 78’ ni en el
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védstago 79'. Ia placa 78’ se usa solamente para fiﬁes de
equilibrada. '
Evidentemente, los expertos en la técnica pueden efec
tuar diversos cambios en los detalles ¥y d18p031ciones de
las partes, sin desviarse del espiritu ni rebasar el al-
cance del invento tal como queda definido por 1as reivin
dicaciones finales. E1l solicitante, por con51guienfe,
no desea que se considere gue su invento queda limitado -
a la construccién precisa aqui descrita. ' i_
Esta solicitud que corresponde a la presentada en :
Estados Unidos de América, el d{a 2 de Agosto de 1974,
bajo el N¢ 494.677, se acoge & los beneficios del - arti—n
culo 51 del vigente Estatuto sobre Prppledad.lndustrlal.

REIVINDICACIONES:

Los puntos de invencidém propia y nueva gque se presen
tan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de

Invencién en Espafia, por VEINIE afios, son los que se re~ -
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cogen en las reivindicaciones siguientes:
1¢,- Perfeccionamientos introducidos en un dispositi .
vo de trensformacién de energfa de fluido, de caudal va-
riable, que tiene um alojamiento, un éuerpo cilindrico
apoyado para rotacién en el alojamiento, una plurglided
de cilindros formedos en el cuerpo cilindrico y aliﬂéado&
paralelos con el eje geométrico de rotacién del miémog un
émbolo montado para movimiento aliternativo en cada}%ilin-
dro, un plato de lumbreras en un exiremo del cuerpo"éilin
drico en comunicacién con la lumbrera de entrada y ccn la
lumbrera de salida del dispositivo, una zapata conectada
al extremo de cada émbolo que se proyecta desde ur oilin
dro, un apoyo de leva oscilante, una leva oscilantie. mon-
tada a pivotamiento en el apoyo para movimiento a]redo-
dor de un eje geométrico perpendicular al eje geométrico
de rotacién del cuerpo cilindrico, une superficie “en la
leva oscilante para aplicacién con las zapatas de émbolo,
y medios paras retener las zapatas de émbolo contra la su
perficie de la leva oscilante, de tal modo que los émbo-
loas sean hechos moverse slternativamente dentro de los
cilindros cuando se inclina la supérficie de leva, seguin
los cuales estdn previstos medios de motor de fluido pa-
ra hacer pivotar la leva oscilante para variar la incli-
nacién de la leva oscilante para variar el caudal del

dispositivo, que incluyen un primer miembro de motor de
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fluido sujeto rigidamente a la leva oscilante, un segun-
do miembro de motor de fluido sujeto a dicho alojamiento
y cooperante con el primer miembro de motor de fluido pa-
ra definir cdmaras de recepcién de fluido obturadas pri- 7
mera y segunde, y medios valvulares para suﬁinistrar se-
lectivamente fluido & presién e une de dichas cdmares ¥y
dar salide simultdneamente a fluldo desde la otra dg-é;-
chas cdmaras para efectuar el movimiento de dicho pfiﬁér
miembro de motor de fluido para situar en posicién sélgg
tivamente a la leva oscilante. -
o8, Perfeccionamientos introducidos de acuerdo{bdﬁ:
la reivindicacién 18, segin los cuales dichos medios val
vulares incluyen un miembro de recepcidén de fluido sujeto
a la levs oscilante y movible en un arco con~ésta,;ﬁﬁa
primera lumbrera en dicho miembro de recepcién de flui-
do para recibir dicho fluido a presién ¥y conectada.a 01—
cha primera cédmara de recepcién de fluido, una segunda.
1umbrera en dicho miembro de recepcién de fluido para re-
cibir dicho fluido a presién y conectada & la segunds. cé-
mara de recepcién de fluido, un miembro de vdlvula de en-
trads movible independientemente con respecto a dicho
miembro de recepcibén de fluido para seleccionar una po-
gicibén de dicha leva osciiante, siendo movible dicho
miembro de vélvula de entrada alrededor del mismo eje:

geométrico que el de dicho miembro de recepcitn de flui
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do, una lumbreras de suministro en dicho miembro de védlvu
1z de entrada para suministrar fluido a presifn a dicha
primers lumbrera y a dicha segunds lumbrers, siendo dicho
miembro de védlvula de entrada movible alternativamente en
tre uns primera posicién, en la cual dicha lumbrers de su
ministro estd alineada con dicha primera lumbrers, pa}m
dirigir fluido a presién dentro de dicha primeras lumbre-
ra a dicha primera cémara: de recepcién de fluidg pafé;ég
pandir dicha primera cémera y mover dicho primer mieﬁbro
de motor de fluido y diche leva oscilante en unxsen%iad
hasta que dicho miembro de recepcién de fluido se mueva
hasta una posicién neutra en la cual la lumbrera de su-
ministro estd{ desalineada con ambas lumbreras, la prime -
ra y la segunda, cuando la leva oscilante alcanzes lgfﬁg
siciém seleccionada, y una segunda pogicidn en la cpg%;
dichs lumbrera de suministro estd alineada con dicls.-se-
gunda lumbrera para dirigim fluido a presién dentro de
dichs segunda lumbrera a dicha segunda cémara de recep-
cibn de fluido, para expandir dicha segunda cdmara y mo-
ver dicho primer miembro de motor de fluido y dicha leva
oscilante en otro sentido, hasta que dicho miembro de re
cepcién de fluido se mueva hasta dicha posicién neutra
cuendo la leva oscilante alcanza la posicién seleccions

dg.
38,- Perfeccionamientos introducidos de acuerdo con
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la: reivindicacién 28, segin los cusless dicha miembro de
recepcién de fluido incluye un plato de vdlvulas plana,
dicho miembro de védlvula de entrada incluye uns zapatae
con una superficie plana, la cual deslizz sobre dicho
plato de vdlvulas y se mueve parslelamente al mismo, di-
chg lumbrers de suministro estd en dicha zapata, y el mo
vimiento de dicha zapata glinea dicha lumbrers de sﬁm%- |
nistro con una de dicha primera y de dicha segunda'}hm-
breras., , <
48,- Perfeccionamientos introducidos de acuerdq:bon
la reivindicacién 32, segin los cuales el dispositive in
cluye medios de 4drea diferencial en dicha zapata dg“yél-
vule. gensibles a la presiém de fluido, paras mover,1§4§a~

pata separdndola del plato de v4dlvulass en una disténéia

predeterminade para permitir uwn flujo de fluido limitade -

WPF

entre ellos y crear asi un cojinete hidrostético.f?:j

58,- Perfeccionamientos introducidom de acuerdo con lm =

reivindicacibn 32, segin los cuales dicho eje geométirico
de leva oscilante corta el eje geométrico de rotacién del
cuerpo cilfndrico, dicho miembro de védlvule de entrada es
té& montado a pivotamiento alrededor de un eje geométrico
que corta al eje geométrico de rotacibn del cuerpo cilin

drico, y dicha placa de vdlvula y la leva oscilante estén

en la misma posicidn angular con respecto a dicho eje geo

métrico del cuerpo cilindrico que la de dicho miembro de
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védlvula de entrada, cuando el miembro de védlvule de entra
da estd en le posicidén de cero.

68,~ Perfeccionamientos introducidos de acuerdo con
la reivindicacidén 48, segun los cuales dichos medios de
drea diferencial comprenden una.primera drea en diche za
pata sensible a la presidén de fluido para crear una-pri-
mera fuerza que carga a dicha zapata separdndola del glg
to, una segundas drea en dicha zapata sensible a la i}el
sién de fluido para crear una segunds fuerza que carga a
dicha zapata hacia dicho plato, éomp;endiendo la su?élhe
las fuerzas primera y segunda una fuerza resultante éue
carga a dicha zapata hacia dicho plato de vdlvulas, y ter
ceros medios de 4rea, medios que resfringen el flujo-del
fluido a presidén a los terceros medios de érea, medigé.
de salida variable desde dichos terceros medilos de éiéé,
siendo dichos terceros medios de drea sensibles a iaﬁﬁrg
sién de fluildo para crear una tercera fuerzas que se Opo-
ne a dicha fuerza resultante y mueve dicha zapate separdn
dola de dicho plato de vdlvulas hasta que dicha tercera
fuerza iguala a dicha fuerza resultante.

78,- Perfeccionamientos introducidos de acuerdo con
la reivindicacidn 68, segin los cuales dichos terceros me
dios de drea comprenden una pluralidad ae bolsas espacia
das formadas en dicha superficie plana, dichos medios de

restriccién comprenden um: orificio fijo para suministrar
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fluido a presibén a cada una de dichas bolsas y dichos me-
dios de salida variable comprenden mesetas en la'perife;'
ria de la zapate que rodean g dichas; bolsas y & la ‘super
ficie del plato de vdlvulas adyacente, la cual crea una
salida de fluido desde dichos terceros medios de 4rea que
varfe de tamafio al moverse la zepata separéndose del pla
$0, en que la presién en cada rebajo varis inversamente &
la distancia a que estd espaclada su mesetw.adyacen%é:éeg
de dicho plato de vdlvulas, paras originsr con ello uﬁ*dg'
sequilibrio de presién en dichas bolsas para crear una.
fuerza correctors que se opone a una fuerzg aplicada}ém-
teriormente que tienda a inclinar dicha zapate de vdlvu-
la con relacién a dicho plato de védlvulass. j-ZZ;
88,~ Perfeccionamientos introducidos de acuerdb;con
le reivindicacién 28, segn los cuales ol dispositivo-in
cluye Buperficie& primera'y segunda en dicho miembﬁﬁl@?
vdlvula de entrada, las cuales cubren a dichas lumbrersas
primera y segunda respectivas en diého:miembro de recep-
cibén de fluido, para impedir el flujo de fluido desde di
chas cémaras de recepcidn de fluido primera y segunda
cuando dicho miembro de védlvula de entrads estd en dicha

posicién neutra y se mueve dicha segunda superficie para

descubrir dicha segunda lumbrera cuando se mueve dicho

miembro de vidlvula de entrada a dicha primera posicién y

se mueve dicha primera superficie para descubrir dicha
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primera lumbrera cusndo se mueve dicho miembro de vélvula
de entrada a dicha segunda posicién.

98,~ Perfeccionamientos introducidos de acuerdo con
la reivindicacién 28, segin los cuales le expansién de
uvne de dichas cémaras primera y segunda ocasiona la con-
traccién de la otra de dichas cédmaras primera ¥y segun&a,
y que incluye medios de dosificacién para limitar e *é-
gimen al cual fluye el fluido que escape deede dichas cé
maras primers y segunda cuando se contraen dichas cédmaras
primera ¥y segunda. {3“¥

102,- Perfeccionamientos 1ntrodu01dos de acuerdo;eon
1a reivindicacién 28, segin los cuales dicho miembro de
vélvula de entrada incluye un brazo de control mov1bls.

118,- Perfeccionamientos introducidos de acuerdo con

'1a reivindicacidén 28, segin los cuales dicho mlembro de

v4lvula de entrada es movible a cualguier posicidn entre
una primera posicién extrema, en le cual dicha leva osci
lante da lugar a un caudal miximo del dispositivo de
transformacibn de energia de fluido, en un primer senti-
do, y una segunda posicidén extirema en la cual dicha leva
oscilante da lugar a un caudal méximo del dispositivo de
transformacién de energla de fluido en un segundo sentido,
en el cual dicho miembro de vdlvula de entrada es movible
inmediatamente a cualquier posicién seleccionada interme-

dia entre dichas posiciones extremas, independientemente
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de la posicién de la leva oscilante y de dicha lumbrera
de suministro de fluido, y una de dichas lumbreras de re
cepcidén de fluido estd siempre alineada pars suministrar
fluido a dichos medios de motor de fluido, paras mover .
con ello la leva oscilante a la posiciém seleccionada,
para-prOporcionar con ello a dichos medios de védlvula se
lectora un margen completo de posibilidadeS‘de actugéiém.
l28.~ Perfeccionamientos introducidos de acuer&@aéon
la reivindicacién 28, segin los cuales dichs leva oszilan
te y dicho miembro de vélvula de entrada son pivotahies
alrededor del mismo eje geométrico de rotacién, con,ié
cual dicha lumbrera de suministro de fluido y dichasﬁlug
breras de recepcién de fluido son movibles a lo 1a£é§ide
la misma trayectoria argueada. “
138,.- Perfeccilonamientos introducidos de acueédo~§on
la reivindicacién 28, segin los cualeé dicho miembfé?@e
recepeibn de fluido incluye un plato de vdlvulas plano,
dichas lumbreras de recepcidén de fluido desembocan en di
cho plato de vdlvulas plano, incluyendo dicho miembro de
vdlvula de entrada un bragzo de control y un'par de zapa-
taé gque son llevadas por dicho brazo de control; dichas:
zapatas'definen dicha lumbrera de suministro de fluido,
en el que una lumbrera fija desemboca en dicho alojamien
to para suministrar fluido a presién a dicha lumbrera de

suministro de fluido, una de dicho par de zapatas es des
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1izable sobre dicho alojamiento para poner a diche lumbre
ra de suministro de fluido en comunicacién de fluido con

dicha lumbrers fija, y la otra de dicho par de zapatas -
es deslizeble sobre dicho plato de vdlvulas para poner 8
dicha lumbrera de suministro de fluido en comunicacién de

fluido con una de dichas lumbreras de recepeién de flui- -

do. o N
148.~ Derfeccionamientos introducidos de acuerds Gom

1a reivindicacién 138, segin los cuales el gispositivo in

cluye medios de dres diferencial en dicha otra zapals sen

sibles & la presién de fluido suministrada a dichos medios
de Ares diferencial paras creer una fuerza que Carge & di-
cha otra zapata separéndols de dicho plato de vélvulég;

para reducir la fuerza requeride para mover dicho brazo

de control, ;
158,~ Perfeccionamientos introducidos de acuerdo; con

1a reivindicacién 138, segin los cuales el dispositivo in
cluye medios indicadores paras indicar la posicién angular
de dicha levs oscilante que incluyen un segundo plato de
vélvulas sujeto a dicha leva osciiante y movible con ésts,
ur segundo brazo de control conectado a dicho segundo pla
to de vdlvulas y movible por éste y un indicador visual
exterior a dicho alojamiento y conectado a dicho segundo

brazo de control.
168,.- Perfeccionamientos introducidos de acuerdo comn
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le reivindicacién 158, segin los cuales el dispositivo inm
cluye unos medios de equilibredo para aplicar una fuerza
lateral sobre dicho segundo plato para contrarretar la
fuerza lateral aplicada al primero de dichos platos de
vélvulas planos, por la fuerze de carga de la zapata.

178.- Perfeccionamientos introducidos de acuerdo com
la reivindicacién 132, segin los cuales el dispositivo in
cluye un énima en dicho brazo de control movible, unﬁﬁiég
bro de aro eldstico para situar en posicién dichas zapa-
tas de vdlvula radialmente dentro de dicha gnima, y di-
chas zapatas de vdlvula son inclinables y movibles axial
mente dentro de dicha dnime para permitir que dichas caras
planas en dichas zapatas permanezcan paralelas a diche.pla
ca de vdlvula y a dicho alojamiento al ser movido aiché
brazo de control. ‘ e

188,~ Perfeccionamientos introducidos de acuerd@fcon
la reivindicacién 178, segin los cuales dicho fluido a
presibén es aplicado a dicho miembro de aro eldstico para
retener dichas zapatas de vdlvula en dicha posicién ra-
dial.

198,- Perfeccionamientos introducides de acuerdo con
la reivindicacién 138, segin los cuales el dispositivo ig
cluye medios que cargan a dicha otra zapata hacia dicha
plato de vdlvulas y medios sensibles a la presién de auto

modulacién que se oponen a dichos medios de carga para moO
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ver a la otra zapata separdndola del plato de védlvu-
las a una distancia predeterminads para permitir flu
jo de fluido entre elloé y ecrear asl un apoyo hidrog
tdtico. _ ' | 2
5 208 .~ Perfeccionamientos introducidos de
h acuerdo con la reivindicacién 198, segin los cuales
dichos medios sensibles a la presidén de automodula-
‘¢ién incluyen una pluralidad dé bolsas de recepcibn
de fluido-formadas en dicha otra zapata junto a dicho
10 ' plato de vdlvulas, medios para suministrar fivido a
presién a cada una de dichas bolsas que incluyen un
orificio fijo y unos medios de sallida variable, gjus~
tebles sutomdticamente para regular la presidén del
7 fluido de suministro en dichas bolsas para mover la
15 otra zapata con relacién a dicho plato de vdlvulas de
tal modo que se mantenga dicha distancia predetermingr
da.
212 ,~ Perfeccionamientos introducidos de
acuerdo con la reivindicacidén 132, segin log cuales
20 . dicha lumbrera de suministro de fluido incluye una
cavidad en dicha otra zapata de vélvulé, la cual de-
semboca en dicha cara plana ¥ dicha otra zapata de
vélvula incluye un par de superficies planas de anchu
 ra uniforme que forman una parte de dicha'cara plana

25 - y dichas superficies planas estdn situadas una a cada
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lado de dicha cavidad.:' _

‘ 7222.— Perfeccionamientos introducidos en un
dispositivo de transformacién de emergis de fluido,
de caudal variable.' '

5 _ " Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompa-
fian, y para los fines que se han especificado.

Esta IMemoris consta de treinta y séis hojaé
escrités a méquina por una sola cara.

10

Vadria, 2 L ENE1977
P.A.

Alberto de Elzabure -
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