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EXTRACTO
Un camión para basura que posee un comparti­

miento de carga y un cuerpo de almacenamiento y de trans­
porte situado en la parte posterior, poseyendo el cuerpo 
de almacenamiento una puerta posterior que puede abrirse, 
los suelos de dicho cuerpo y de dicho compartimiento que­
dan en el mismo plano y las paredes laterales de ambos 
están en los mismos planos verticales. Existe un ariete 
y un dispositivo hidráulico para accionar el ariete des­
de una posición por delante del compartimiento de carga 
y a través de la parte inferior del compartimiento de 
carga para apretar' la basura del compartimiento de carga 
dentro del cuerpo de almacenamiento. Una pared posterior 
del compartimiento de carga define con el suelo del com­
partimiento de carga una abertura por lacual se mueve el 
ariete. Puede moverse también el ariete bajo la acción 
del órgano hidráulico a lo largo de la parte inferior del 
cuerpo de almacenamiento para comprimir la basura en di­
cho cuerpo cuando está cerrada la puerta posterior y a 
la parte posterior del cuerpo para despedir la basura de 
.dicho cuerpo cuando la puerta posterior está abierta. La 
superficie posterior del ariete y una cubierta deslizan­
te suministran un fondo para el compartimiento de carga 
cuando se mueve el ariete a través del compartimiento de 
carga y hacia dentro y/o a través del cuerpo de almacena­
miento. La cubierta protectora comprende una pluralidad 
de planchas individuales montadas de modo que se mueven 
por unos carriles de guía que se extienden a partir de 
un emplazamiento sitiiado por delante del compartimiento de 
carga hasta la parte posterior del cuerpo de almacensmien-
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to. Se han dispuesto medios para ajustar la cubierta con 
el fin de tirar de las placas hacia atrás consecutivamen­
te con el ariete-cuando éste entra en el cuerpo de alma­
cenamiento y para volver a situar las planchas en una si­
tuación por delante del compartimiento de carga cuando 
avanza el ariete a su posición en el compartimiento de 
carga o por delante de éste..

La presente invención se refiere a camiones pa­
ra basura tal como los que utilizan los ayuntamientos y 
las compañías de recogida de basura, para recoger la ba­
sura situada en recipientes colocados en diversos lugares, 
y para transportar' la basura recogida a un punto central 
de depósito tal como un vertedero, un incinerador,o simi­
lar. El camión de carga y transporte de basura objeto de 
la invención es del tipo que posee un compartimiento de 
carga, generalmente situado en el frente de su chasis .in­
mediatamente por detrás de la cabina del conductor y un 
cuerpo de almacenamiento y transporte generalmente situado 
por detrás del compartimiento de carga. La basura es ver­
tida en el compartimiento de carga ya sea por operarios, 
ya en algunos casos, por medios mecánicos de carga, has­
ta que se ha acumulado una cantidad suficiente para pasar­
la al cuerpo de almacenamiento. A continuación se compri­
me, la basura dentro del cuerpo de almacenamiento median­
te un ariete accionado hidráulicamente que mueve la basu­
ra a través del fondo del compartimiento de carga, por - 
una abertura situada en una pared vertical que es común al 
compartimiento de carga y al cuerpo de almacenamiento,

■ hasta el interior del cuerpo de almacenamiento. Además,
<
él camión de la presente invención incluye el concepto
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de utilizar el mismo ariete y su mecanismo hidráulico 
I>ara eyectar la basura desde el cuerpo de almacenamien-lt después de haber sido llenado dicho cuerpo, en lugar 
je inclinar el cuerpo para que la basura caiga al exte­

rior por la acción de la gravedad o utilizando un medio 
secundario de eyección para sacar la basura del cuerpo 
citado si no se inclina éste.
1 ün camión conforme a la invención prevé también

la utilización del mismo ariete accionado hidráulicamente 
pata comprimir la basura en el cuerpo de almacenamiento 
antfes de ser eyectada.

I Así pues, en un camión conforme al invento, el
J .  I  -ar:.eté accionado hidráulicamente cumple tres funciones.

En primer lugar, tiene un movimiento de vaivén a través 
de la parte inferior del compartimiento de carga para de­
salojar dicho compartimiento de carga y empujar la basura 
al cuerpo de almacenamiento; en segundo lugar, se puede 
mover al interior del cuerpo de almacenamiento en golpes 
repetidos para comprimir la basura que se encuentra ya en
el cuerpo de almacenamiento; en tercer lugar, después de 
haberse abierto el extremo posterior del cuerpo de alma- 

---cenamiento,-puede.moverse en vaivén dicho ariete a lo
largo del cuerpo de almacenamiento para descargar la basura 

; desde el citado cuerpo.
\ Para la segunda y la tercera modalidades de

funcionamiento, el ariete lleva una plancha de cubierta, 
móvil, que comprende -varias placas individuales que, con 
una parte superior cerrada del propio ariete, proporciona

• ima base para el compartimiento de carga y para el cuerpo
• de almacenamiento cuando se mueve el ariete a través del'30



compartimiento de carga o dentro o a través del cuerpo 
de almacenamiento, para impedir que la basura que se en­
cuentra en cualquiera de dichos lugares pueda caer fren­
te al ariete.

La'plancha deslizante de la invención va guia­
da por unos carriles que se extienden desde un Lugar si­
tuado por delante del compartimiento de carga hasta la 
parte posterior del cuerpo de almacenamiento y las placas 
separadas que constituyen la plancha protectora junto con 
la parte superior del ariete, van guiadas por estos carri­
les de guía durante su movimiento de vaivén con el arie­
te tanto hacia atrás como hacia delante. Se han previsto 
medios para que el ariete ajuste con la cubierta o, estan­
do el ariete en posición conveniente, para que el mecanis­
mo hidráulico que mueve al propio ariete^ ejerza también 
una tracción sobre la cubierta, extendiéndola hacia atrás 
cuando el ariete se mueve hacia atrás y restaurándola a 
su posición al moverla hacia delante por los carriles de
guía hasta su posición definitiva de almacenamiento por

\

delante del compartimiento de carga cuando se mueve el 
.ariete en sentido avanzante a su posición en el fondo del 
compartimiento de carga o delante del compartimiento de 
carga.

BREVE PESCHIFGION DE LOS FIANOS
La fig. 1 es una vista lateral fragmentaria en 

alzado de un camión conforme a la invención provisto de • 
tina cubierta móvil consistente en un?, serie de placas ar­
ticuladas que se almacenan en posición vertical hacia de­
lante del compartimiento de carga cuando el ariete se en-
i • ,

cuentra en su posición en el fondo del compartimiento de
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carga o bien cuando queda alojado delante del comparti­
miento "de carga, de modo que la basura pueda caer hacia
i¿bajo .por detrás de la cara posterior del ariete;

la fig. 2 es una vista seccional y vertical, 
fragmentaria, ampliada, que ilustra cómo se mueve el arie­
te desde su posición más avanzada a través del fondo del 
^partimiento de carga y dentro del cuerpo de almacena­

miento ;
la fig. 5 es una vista fragmentaria en detalle, 

patcialmente en alzado y parcialmente en línea de trazos, 
que representa la forma en que el ariete entra en contac­
to coi} la primera de las placas articuladas de.una plancha 

cubierta conforme a esta forma estructural de la inven­

ía fig. 4 es una vista fragmentaria en alzado' 
vertical que se extiende a lo largo del camión y muestra 
un ariete prácticamente en la misma posición que el re- 
pi*esentado en la fig. 2, pero provisto, en este caso de 
placas de cubierta que se mueven sobre carriles de guía 
individuales y con las que ajusta el ariete para hacer­
las mover con él;

_„.;la fig. 5 es una vista similar a la fig. 4 que 
muestra cómo se mueve el ariete a través del fondo del com- 

¡ partimiento de carga y dentro del compartimiento de alma-
t

1 cenamiento, funcionando su parte superior como una parte 
de la cubierta;

La fig. 6 es otra vista similar a las figs, 4 
y 5 pero que representa la forma en que el ariete conti­
núa su movimiento hacia atrás para comprimir la basura 
en el cuerpo de almacenamiento, siendo la cubierta objeto30



de una tracción hacia atrás por ei ariete y presentando un 
fondo tanto para el compartimiento de carga como para el . 
cuerpo de almacenamiento, a fin de impedir que la basura 
caiga frente al arietej

la fig. 7 es una vista de extremo en alzado de 
un ariete utilizado en una modificación de la forma de 
ejecución del invento representada en las figs. 1 y 2;

la fig. 8 es una ilustración simplificada, a 
menor escala, que representa cómo se mueven los elementos 
articulados que constituyen la cubierta junto con el arie­
te, en la forma de ' ; realización del invento que se ha 
representado particularmente en las figs. 1 y 2;
\ la fig. 9 consiste en una serie de pequeños es­

quemas que ilustran en serie cómo son accionados el arie­
te y sus mecanismos hidráulicos para conducir la basura 
desde el interior del compartimiento de carga hasta el 
interior del cuerpo de almacenamiento, para comprimir la 
basura en el cuerpo de almacenamiento y, finalmente, re­
chazar la basura desde el cuerpo de almacenamientoj y

la fig. 10 es un circuito hidráulico simplifi­
cado que representa esquemáticamente los circuitos y me­
canismos hidráulicos mediante .los .cuales se acciona un 
ariete conforme a cualquier modificación del invento.

DESCRIPCION DE LA PORP-A DE EJECUCION PREPERIDA
Un camión para basuras generalmente indicado me­

diante la referencia 20, presenta un compartimiento abier­
to de carga 21 en el cual puede cargarse la basura desde 
cualquiera de los lados del camión 20 y que está situado 
junto al frente del vehículo, y un cuerpo de almacenamien­
to y transporte 22 en el que se comprime la basura median­
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te un ariete 23 animado en movimiento de vaivén (véase 
fig. 2).^ El compartimiento de carga 21 está definido por 
una pared frontal 24-, un suelo 25 que forma también el 
suelo del cuerpo de almacenamiento 22 y una pared intermedia 
26 que fox’ma también la pared frontal del cuerpo 22. La 
pared intermedia 20 se extiende hacia abajo desde el ex­
tremo superior del cuerpo 22 hasta un nivel espaciado 
por encima del suelo 25 a una distancia tal que deja una 
abertura, indicada por el soporte 27 en la fig. 2, por 
la cual el ariete 23 empuja la basura desde el fondo del 
compartimiento de carga 21 al interior 'del cuerpo 22 y 
por la cual el propio ariete 23 se mueve en sus recorri­
dos de compresión y de eyección, según se describirá des­
pués. La parte inferior del compartimiento de carga 21 
tiene unas paredes laterales 28 (véase fig. 1) que se ex­
tienden hacia arriba hasta un nivel por encima del extremo 
superior del ariete 23, formando así una bolsa por cuyo 
interior fluye la basura, según se ha representado más 
claramente en el esquema (a) de la fig. 9.

iEl cuerpo de almacenamiento 22 está definido 
.por el mencionado suelo 25, las paredes laterales 29 que 
•quedan en los mismos planos verticales que las paredes la-’ 
ferales 28 del compartimiento de carga 21,1a pared inter­
media 26, un extremo superior 30 y una puerta trasera 31 \
que puede abrirse y cerrarse.

El ariete 23 tiene una cara posterior vertical 
32 que se extiende a todo lo ancho entre las respectivas 
paredes laterales 28 y 29 y un extremo superior 33 que 
funciona como parte de una plancha de cubierta móvil que 
¡?e describirá después y que forma también un fondo para -
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el compartimiento de carga 21 cuando el ariete 23 ec ani­
mado en movimiento de vaivén entre su posición más avan­
zada de "almacenamiento" (véase fig. 4) y su posición de 
Compresión (fig. 5) para empujar la "basura desde el fondo 
del compartimiento de carga 21 al interior del cuerpo de 
almacenamiento 22. Esto impide que la basura que se encuen­
tra en el compartimiento de carga 21 caiga frente al arie­
te 23 cuando se mueve de la posición representada en la 
fig. 4- a la posición representada en la fig. 5 7 poste­
riormente hacia la parte trasera del cuerpo de almacena­
miento 22 en sus recorridos de compresión y de eyección 
que describiremos a continuación.

I Una plancha desviadora inclinada 34- se extien­
de a todo lo ancho entre las paredes laterales 28 del 
compartimiento de carga 21 y proporciona parte del espa­
cio de alojamiento para el ariete 23 cuando éste se encuen­
tra en su posición más avanzada, según representado en las 
figs. 1, 2 y 4.

En la forma de realización del invento represen­
tada en las figs. 1-3, se acciona el ariete 23 para todos 
sus recorridos por medio de un par de cilindros hidráuli­
cos telescopados 35 7 en la forma de realización de la 
invención representada en las figs. 4-6, inclusive, se 
ha representado el ariete 23 como accionado por un sóloi

i "cilindro hidráulico telescopado 36. En cualquier caso,
i

naturalmente, los cilindros hidráulicos 35 P 56 están 
'■"■comunicados entre un elemento estructural mayor 37 situa­

do en el lado frontal del camión y se extienden hacia a- 
trás con el interior abierto del ariete 23, donde están 
comunicados por un dispositivo compuesto por pasador y30
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horquilla 38, al ariete 23. Así pues, el ariete 25 es 
objeto ..de un movimiento de vaivén mediante fluido hidráu­
lico alimentado alternativamente por los extremos respec­
tivos de los cilindros hidráulicos 3.5 o 38, respectivamente.

Si bien los diferentes tipos de cubiertas hori­
zontales múltiples expuestas en los planos, que comprenden 
4 a  parte de mayor importancia de la presente invención, 
san diferentes en sus detalles específicos su función y 
su misión cooperante con el ariete 23 es sustancialmente 
idéntica.

La cubierta compuesta para la forma de realiza­
ción del invento representada en las figs. 1-3, inclusive, 
y.8-9, consiste en una pluralidad de placas articuladas 
39 y una placa de mayor tamaño 4-0 (véanse figs. 2 y 3),' 
efectuando todas las placas 38 y 4-0 su recorrido sobre 
un par de carriles de guia 41 montado sobre los lados in­
teriores de las paredes laterales 28 del compartimiento 
de carga 21, las paredes laterales 29 del cuerpo de alma­
cenamiento 22 y dentro de una caja de alojamiento 42 situa_!
da en el frente del camión y que alberga,por ejemplo me­
canismos de control, bomba hidráulica, etc. En esta for­
ma de realización del invento, los carriles de guía 41 
tienen unas secciones horizontales largas que se extien­
den desde la parte posterior del cuerpo 22 hasta un lu­
gar situado frente a la pared delantera 24 del compar­
timiento de carga 21, una sección curva indicada por el 
'número de referencia 41a en las figs. 2 y 8 y una sec­
ción vertical indicada por los números de referencia 41b 
en dichas figs.

Las placas articuladas 39 y 4-0 que.constituyen30
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la cubierta móvil están unidas entre 'sí de manera permanen­
te por medio de unos pernote que las atraviesan (Ho repre- 
sentados) y unos- cilindros 43 situados en los extremos 
de los pernos realisan su recorrido sobre los carriles 4-1 
para guiar las placas 39 7 40 en sus movimientos entre 
su posición de almacenamiento representada en las lineas 
continuas de las fig. 2 y su posición extendida hacia a- 
tras representada en las líneas de trazos de la fig. 2.

Existe una conexión de "movimiento perdido" en­
tre el ariete 23 y la placa 4-0 que se ha representado con 
mayor claridad en la fig. 3 y que consiste en una barra 
transversal cooperante que se proyecta .hacia arriba 44
en el borde delantero del extremo superior 33 del ariete

\

23 y una barra transversal 45 proyectada hacia abajo, en el 
borde posterior de la placa de cubierta 40. Así pués, cuan­
do se mueve el ariete 23 de su posición más avanzada (fig. 
2) más allá de su posición intermedia inmediatamente por 
debajo del compartimiento de carga 21, la barra trans­
versal 44 ajusta con la barra transversal 45 según repre­
sentado en la fig. 3* Al continuar el ariete 23 movién­
dose hacia atrás, es empujada hacia abajo la cubierta 
que comprende a la placa 40 y placas articuladas 39> 
desde la porción vertical de carriles 41b alrededor de 
la porción arqueada 41a y a lo largo de la porción hori­
zontal 41, proporcionando un fondo para la basura que que­
da en el compartimiento de carga 21 y en el cuerpo de al- 

* -maceramiento 22, según se ha representado en el esque_ 
ma(h)de la fig. 9.

Inversamente, después de que el ariete ha pene­
trado en el cuerpo de almacenamiento 22 con el fin de30
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comprimir la basura que allí se encuentra, según repre­
sentado en el esquema (h) de la fig. 9, se invierten los 
controles correspondientes a los elementos hidráulicos 
7 se mueve el ariete 25 hacia delante. Ajusta entonces 
la barra transversal 44 que se encuentra en el ariete 23, 
con una barra transversal frontal 46 en el extremo ante­
rior de la placa de cubierta 40, que empuja a dicha pla­
ca de cubierta 40 a lo largo de su carril 41 y empuja 
•las placas de cubierta articuladas 39 hacia delante a 
lo largo del carril horizontal 41, en tomo a la porción 
arqueada 41a y de nuevo a la porción vertical 41b.

Este movimiento alternativo del ariete 23, tan­
to si tiene lugar en golpes cortos que cubran la distan­
cia de compresión indica.da por la flecha "A" en la fig. 1, 
como si se trata de recorridos ligeramente más largos pa­
ra comprimir la basura en el cuerpo de almacenamiento 22, 
con un recorrido a todo lo largo, tal como el indicado 
por la flecha "B" en la fig. 1, va, deslizado asimismo 
el movimiento en vaivén de toda la plancha de cubierta, 
que comprende, parcialmente, el extremo superior 35 del 
ariete 23, la placa de cubierta 40 7 las placas'de cu- 
‘bierta 39. ‘ • ’ *

Esta acción en sus diversos aspectos se ha ilus­
trado también por comparación de las posiciones relativas 
del ariete 23 en los esquemas (a) y (b) de la fig. 9, 
que representan los golpes de compresión que cubren la 
distancia indicada por la letra "A" en la fig. 1 y median­
te comparación en los esquemas (c) y (h) de la fig. 9 
que representan el recorrido del ariete para realizar 
golpes de compresión dentro del cuerpo de almacenamiento 22.30
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-El ariete 23, por su parte, es guiado en su mo­
vimiento por un par de zapatas 47» una de las cuales se 
extiende horizontalmente a lo largo de cada lado exterior 
del ariete 23 y que ajustan con un par de carriles hori­
zontales 48 montados en las paredes laterales 29 del cuer­
po 22 a un nivel que se encuentra justamente por debajo y 
paralelo a los carriles 41-.que guían a la cubierta, efec­
tuando dichas zapatas su recorrido dentro de los citados 
carriles 48.

Después de que todo el cuerpo de almacenamiento 
22 ha quedado completamente lleno (según representado en 
el esquema- (h) de la fig. 9) se conduce al vehículo has­
ta el emplazamiento donde ha de disponerse de la basura 
y se eleva la puerta trasera 31 mediante activación de 
sus dos cilindros elevadores 49 (fig. 1). para hacer os­
cilar hacia arriba la puerta trasera, abriendo la parte 
posterior del cuerpo de almacenamiento 22. Se hace mover 
entonces el ariete 23 en vaivén, mediante una serie de
recorridos entre su posición intermedia representada en

1esquema (d) de la fig. 9 y representados, en sene, en 
• los esquemas (e), (f) y (g) de la fig. 9» hasta que toda 
la basura situada dentro del cuerpo-22 haya sido expulsa­
da del mismo. A continuación se efectúa una tracción del 
ariete hacia delante hasta su posición de reposo (líneas 
de trazo continuo en la fig. 2), se cierra la puerta tra­
sera 31 y se bloquea en posición, y el vehículo se encon- 

' trará nuevamente dispuesto para iniciar una fase de reco­
cida.

Un ariete 23a» según representado en las figs.
*7 y 8 significa una forma modificada del ariete 23 por30
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cuanto está directamente ligado a las placas articuladas 
39 y la.jplaca intermedia 40 y la conexión de "movimiento 
perdido" proporcionada por las barras transversales 44 
sobre el ariete 23 o 45 y 46 en la placa 40, La primera 
placa articulada 39 está unida directamente a unas .len­
güetas 23b.

Un tipo diferente de cubierta que coopera con 
el ariete 23 se ha representado particularmente en las 
figs. 4, 5 y 6- En esta disposición, la cubierta compren­
de una serie de placas individuales 50 y 51 que cooperan 
con la parte superior 33 del ariete 23 para proporcionar 
una cubierta que se extiende a todo lo largo del cuerpo 
de almacenamiento 22. En la fig. 4, se ha representado el 
ariete 23 en su posición más avanzada bajo la placa desvia­
dora 34 y con las dos cubiertas representadas 50 y 51 
superpuestas entre sí, cada una en su respectivo carril 
de guía 52 o 53, según el caso.

Al igual que sucede en las formas de ejecución 
del invento antes descritas, el ariete 23 tiene un ciclo 
entre la posición de la fig. 4 y la de la fig. 5 .para com­
primir basura dentro del cuerpo de almacenamiento 22, has­
ta que, según se ha representado esquemáticamente en el 
dibujo (c) de la fig. 9, se ha acumulado suficiente basu-
.ra en el cuerpo de almacenamiento 22 para que sea nece- \
sario que el ariete 23 entre en ciclo para comprimir di- .. 
cha basura. En estas condiciones, con la puerta trasera 
cerrada, entra en ciclo el ariete 23 entre las posiciones 
■ilustradas en el esquema (c) y la del esquema (h), ambos 
pertenecientes a la fig. 9» para comprimir la basura que 
se encuentra en el cuerpo 22,- Estos cortos recorridos en *30
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vaivén destinados a compresión pueden también apreciarse 
comparando las representaciones de las figs. 4- y 5*

El recorrido o golpe de compresión se ha repre­
sentado también en la fig. 6, dónde aparecé ;el ariete 23 

5 intermedio entre su posición de compresión y su posición
extrema hacia atrás. Como puede verse mejor en la fig. 6, 
cuando él ariete 23. en esta forma de realización del in­
vento so mueve hacia atrás desde su posición intermedia 
señalada en la fig. 5 las barras transversales opuestas 

10 superior e inferior 54- del ariete 23 y 55 en la placa 51
quedan ajustadas, de modo que el movimiento continuado del 
ariete 23 ejerce una tracción sobre la placa inferior 51 ¡ 
a lo largo de su carril 55» mientras retrocede el ariete 
23. Cuando el ariete 23 continúa moviéndose hacia la par- 

15 te posterior del vehículo, ajustan unas barras transver­
sales similares opuestas que se encuentran sobre el borde 
delantero superior de la placa inferior 51 y el borde tra­
sero inferior de la placa superior 50» entre si, de modo 
que toman la placa superior 50, y así, la totalidad de la 

20 cubierta, incluida la cara superior 33 clel ariete 23 y
las dos placas 51 y 50, en serie, se extiende a lo largo 
y por debajo de la basura en el compartimiento de carga 
21 y en el cuerpo 22. Al igual que en lá forma de reali­
zación descrita anteriormente, de la cubierta, cuando el 

25 ariete 23 regresa de una posición posterior hacia su posi­
ción más avanzada, la barra transversal 5̂  situada en su 
borde delantero coincide con una barra transversal que 
se extiende hacia abajo, 56, en el frente de la placa in- 
ferior de la cubierta, 51, para empujarla hacia delante, y,
I ■ -a.' su vez unas barras transversales similares y opuestas30
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que se encuentran en ei borde superior delantero de la 
” * placa 51“y en el borde inferior delantero de la placa

50 ajustan entre sí, de manera que todos los elementos de 
la cubierta vuelven a su posición de reposo superpuestos,

5 según representado en la fig. 4-í
Se ha representado esquemáticamente un circuito 

hidráulico,a modo de ejemplo, por el cual el ariete 23 
se cicla según descrito más arriba. Aun cuando el circui­
to representado incluye dos cilindros hidráulicos 35 pa- 

10 ra la forma de ejecución del invento representada en las
figs. 1-3 inclusive, se emplea el mismo circuito en la for­
ma de realización del invento que utiliza un solo cilindro 
hidráulico, tal como el cilindro 35. 21 mecanismo hidráu­
lico incluye una válvula automática principal de ciclo 57 

15 que presenta un mando manual por el cual .puede moverse di­
cha válvula 57 a su posición de "extensión". En esta po­
sición, la válvula 57 pone en conexión una fuente de flui­
do hidráulico procedente de una bomba 58 a través de la 
válvula 57, hasta una línea de "extensión" 59 y» de allí,

20 a los cilindros 35 ó 35 para llevar al ariete 23 hacia
atrás desde la posición más avanzada, hasta la posición 
intermedia de compresión. Cuando el ariete 23Hega a la 
posición intermedia de compresión, una leva 60 montada en 
el ariete 23 entra en contacto con el cilindro de una vál- 

25 vula accionada por muelle, 61, para cerrar la línea de
"extensión" 59» Se establece inmediatamente presión en la 
línea 59 7 en la válvula 57 desviándose así la válvula 57 
a la posición de"retracción". Esto lleva al fluido hidráu­
lico bajo presión a una línea de"retracción" 62 y el arie­
te 23 se desplaza al frente del vehículo, hasta alcanzar*3P



su posición más avanzada. En este panto, una segunda le­
va activadora 63, cortada también por el ariete 23, accio­
na una válvula de inversión 64. Cuando es accionada la 
válvula 64, el descenso de presión en la línea hace variar 
la válvula 37 a cualquiera de las dos posiciones, según 
las propiedades seleccionadas de la válvula 57* Si se de­
sea realizar solamente un ciclo y se precisa la actuación 
de la válvula 57 pa-ra realizar cada ciclo de compresión, 
la válvula 57 estará diseñada de modo que cuando se abra 
la válvula 64, regrese la válvula 57 a su posición neutra.
En cambio, si se desea que el ariete 25 entre automáticamente 
en ciclo de delante a atrás, a través del compartimiento 
de carga.21, la válvula 57 está diseñada de manera que al 
abrirse la válvula £4 la presión hace que la válvula 57 
pase a la posición de extensión, para mover úna vez más 
hacia atrás al ariete 23, a través del compartimiento de 
carga. Igualmente, si se ha diseñado la válvula 57 de ma­
nera que varíe su posición a la de "extensión" cuando el 
ariete 23 alcanza su posición más avanzada, entrará el arie­
te 23 automáticamente en ciclo, con movimiento de vaivén 
a través del fondo del compartimiento de carga 21, de ma­
nera continua, hasta que se haga pasar la válvula 57, a 
mano, a una posición "neutra".

Una válvula accionable a mano 65 es móvil entre 
dos posiciones alternas. Con la válvula automática 57 en 
posición "neutra", se mueve la válvula 65 para alimentar 
•con fluido hidráulico la línea 59 de "extensión" y los ci­
lindros 35 ó 36, para extender los cilindros y mover si 
ariete 23 hacia atrás. También puede cambiarse a mano la 
válvula 65 a su posición retraída para alimentar con fluí-
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do hidráulico la línea de "retracción" 62 o mover el arie­
te 23 hacia delante. El operador utiliza la válvula 65 pa­
rí hacer que el ariete 23 atraviese el cuerpo 22 a fin de 
comprimir la basura en el cuerpo 22 o para hacer salir a 

misma de dicho cuerpo 22.
Una tercera válvula 65 es accionada a mano por 

ell operador para llevar fluido a los cilindros 4-9 de la 
puerta trasera, a fin de abrir la puerta trasera 31 antes 
del momento en que desee eyectar la basura en la forma que 
acabamos de describir. El sistema hidráulico incluye tam­
bién una válvula reguladora de paso 67 que se puede asustar 
parí ootener un régimen regulado de flujo a la línea de 
"retracción" 62, a fin de regular la velocidad de movimien­
to del ariete 23 hacia delante del vehículo.

En resumen, la Patente de Invención que se soli­
cita deberá recaer sobre las siguientes
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REIVINDICACIONES
1. Un camión para carga y transporte de basura 

íe posee:un compartimiento de carga en uno de sus extre­
mos; un cuerpo mayor de almacenamiento de basura adyacente 
a dicho compartimiento de carga; un suelo de dicho compar­
timiento de carga y un suelo de dicho cuerpo, que se, hallan
se
se
de

nsiblemente en el mismo plano; un tabique divisorio que 
extiende hacia abajo hasta un nivel espaciado por encima 
dichos suelos y que define una abertura desde dicho com-

paitimiento de carga hasta dicho cuerpo, y un ariete que
ae una cara posterior cerrada y un extremo superior ce-tie

rraiio, j montado para efectuar un movimiento en vaivén-a tra­
vés del fondo de dicho compartimiento de carga, para em­
pujar la basura desde el indicado compartimiento de carga 
por la citada abertura; caracterizándose -porque posee: 
unas guías horizontales para dicho ariete que se extienden ■ 
desde la parte anterior de dicho compartimiento de carga 
hasta la parte posterior de dicho cuerpo de almacenamiento 
para guiar dicho ariete a lo largo de los citados suelos 
desde una posición frontal por delante de dicho comparti­
miento de carga, hasta una posición^intermedia con la cara 
posterior de dicho ariete cerrando la mencionada abertura 
y hasta una posición posterior, en la parte trasera de dicho 

1 cuerpo de almacenamiento, para eyectar la basura desde allí;
' un mecanismo hidráulico para hacer mover en vaivén alter­
nativamente dicho ariete a través del referido comparcimien­
to de almacenamiento y hacia dentro, hacia fuera y a través 
del mencionado cuerpo de almacenamiento; una cubierta nori- 

■ zontal constituida por partes múltiples, que comprende dicho 
extremo superior del citado ariete y que tiene una longitud
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total suficiente para extenderse desde el frente del indica­
do compartimiento hasta la cara posterior de dicho ariete 
cuando dicho ariete está en su posición posterior; un medio 
para acoplar las partes de la citada cubierta a dicho ariete 
para que efectúen su movimiento con dicho ariete cuando éste 
se mueve hacia detrás de su posición intermedia, y unas 
guías de la cubierta que ce extienden desde por delante del 
mencionado compartimiento de carga hasta la parte posterior 
de dicho cuerpo de almacenamiento para almacenar dichas par­
tes de cubierta distintas del extremo superior de dicho 
ariete cuando el mencionado ariete está en su posición fron­
tal y para guiar las otras partes citadas de la cubierta, 
según se mueve dicho ariete entre su posición intermedia y 
su posición posterior.

y
2. Un camión para basura según .la reivindicación 

1 en el que las partee de la cubierta distintas del extremo 
superior del ariete son una pluralidad de -pl.ac.as articu­
ladas .

5. Un camión para basura según la reivindicación 
2.y una extensión vertical sobre dichas guías de la cubier­
ta, situada en la parte delantera del indicado compartimien­
to de carga,para recibir por lo menos una parte de dicha 
cubierta cuando el mencionado ariete está en una posición 
distinta a la posterior.

4. Un camión para basura según la reivindicación 
1 en el que las partes de la cubierta distintas de dicho 
extremo superior del ariete son una pluralidad de placas 
individuales superpuestas entre sí cuando el mencionado 
ariete está en su posición avanzada.
• 5* Un camión para basura según la reivindicación 4

*
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en el que las guías de la cubierta incluyen una guía sepa- 
I rada para cada una de Xas placas de la cubierta.
j 6. Se "reivincfca por último como objeto sobre
.1 r I el que ha de recaer la Patente de Invención que se solici­

ta: UN CAMON PANA CAEC-A I TRANSPORTE DE BASURA.
Todo conforme queda descrito y reivindicado en 

' la presente memoria descriptiva que consta de veintiuna pá­
ginas mecanografiadas y dibujos que se acompañan.

Madrid, llijulio 1.975 
BERNARDO,UNGRIA
P-P- Un», W
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