PATENTE DE INVENCION
;1';,,(' o
: "IN9E 9
por VEINTE AKOS o “5992»51 1’-’

a favor de la sociedad anénima francesa " SOCIETE
ALGACTENNE DE CONSTRUCTIONS MECANIQUES DE MULHOUSE *,
domiciliada en Mulhouse Cedex (Francia), rue de la

Ponderie, n? 1, por :

"DERFECCIONAMIENTO3 EN LOS DISPOSITIVOS DE ESTIRAJE
DE F1BRAS TEXTILES",

MEMORTIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a los dispositi-
vos de estiraje de fibras textiles que comportan, in-
tercalado entre un par de cilindros alimentadores y un
par de cilindros estiradores, al menos un cilindro de
control de las fibras del tipo denominado "erizo", es
decir, provisto de dientes inclinados hacia atrds en
relacién con el sentido de rotacién del cilindro y ton
el sentido de avance del velo 0 masa de fbiras que es

arrasirade por log cilindros estiradores a una velool-
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ded lineal superior a la velocidad periférica del referi=-
do erizo, el cual se halla impulsado a girar en sentido
positivo,

En los dispositivos de estiraje del indicado tipo
conocidos haantn la fechn, los dientes de log erizos, do-
tndos de secelén redondends o aplanuda, o bien las pdas
o agujas, presentan una configuracidn rectilinea. Estos
elementos forman en general un dngulo “a" del orden de
unos 302 con el radio que pasa por la raiz o base de los
dienteg, tal como se ha representado en la figura 1 de
los dibujos anexos.

El velo de fibras estiradas 1, es conducido por un
par de c¢ilindrog alimentadores 2, 3 y es arrastrado por
los cilindros estiradores 4, 5 a los que se halla fre-
cuentemente asociado un tercer cilindro de salida 6.

En su trayecto en la direccidén de la flecha f1,
entre los cilindros alimentadores y los cilindros estira-
dores, el velo de fTibras 1 pasa sobre un erizo de control
8, constitufdo por un cilindro liso 11, de didmetro "d",
sobre el gue se hallan fijadas unas plas o unos dientes
12, cuyas extremidades libres quedan situadas sobre una
superficie geoméirica ideal, de didmetro "D" coaxial con
el cilindro 11, El erizo 8 se halla dispuesto por debajo
del trayecto del velo de fibras 1, a2 un nivel tal que el
cilindro liso 11 gea sgensiblemente tangente & la cara in-
ferior del expresado velo, mientras que la longitud de
los dientes 12, en proyeccidén sobre un radio, es decir,
la semidiferencia entre los didmetros "D" y “d", es al
menos igual al espesor del velo de fibras, de manera gque

todasg lasg fibras del veolo quedan sometidas a la aceién
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de los dientes del erizo, ELl erizo 8 se halla montado
gobre un 4drbol 13 que es arrastrado positivamente en
rotzcibn ern el sentido de la flecha fp, a una velocidad
tal que losg dientes, hincados en el velo de fibras, se
desplazan en ¢l mismo sentido que lan [ibras, pero a und
velocidad inferior a la velocidad con que estes dltimas
gon solicitadas por los cilindros estiradores 4 y 5.

BEs fdcil darse cuenta de que las fibras que se en-
cuentran en la cara inferior de la masa de fibras podrfan
Unicamente ger controlndas por los dientes del erizo, como
mdximo, en su trayecto entre los puntos M y N situados en
la interseccién de la cara inferior de la masa de fibras
con la superficie cilindrica ideal de didmetro D sobre
la que quedan situadas las exiremidades de los dientes o
plas 12 del erizo.

Ahora bien, para el dngulo de inclinacién "a" de las
plas, que se ka representado en el dibujo, el dngulo "B"
definido por la direccién de las pdas con la cara infe—
rior de la masn de fibras 1 crece progresivamente degde
el momento en rnue las fibras entren en el erizo en el
punto M, hasta el momento en que salen del mismo en el
punto N, Es necesario aque los dientes se hallen inclina=-
dos hacia atrds para evitar que las fibras se escapen de
los mismos desde el momento en que sobrepasen el punto
mas alto A del erizo, cosa que ocurrirfa si se dispusieran
los dientes en direccién radial, A pééar de esta incling-
cién hacia atrds, el dngulo "B" alcanza valores superiores
al dngulo recto en un punto situado antes del punio N de

salida del erizo, de manera que & partir de este zona las

fibrap ge zufrun de lou dientes, dejundo de sor controla~
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dag por el erizo. Las fibras cortas, de manera egpecial,
ge escapan en forma ds paquetes que son arrastrados por
los cilindros de estiraje 4 ¥ 5 que se encuentras despuds,
bajo forma de aumentos del grosor, en el hilo fabricade
ulteriormente.

Para evitar este defecto, podria pensarse en aumen-
tar sensiblemente el dngulo "a" de imclinacién de los dien~
tes hacia atrds, hasta un valor tal que el dngulo "B" se
mantuviera gsiempre inferior a 902 hagta alcanzar el punto
N, en el que las fibras abandonan el erizo, pero ello en-
gendrarfa un nuevo inconveniente. En efecto, en la zona en
la que las fibras serfan controladas por los dientes del
erizo, y en easpecial degde el primer momento de entrada

de lag fibras en loa expreandos dientey, lag fibras infe-~

riores serfian muy fuertemente arrastradas a lo largo de

los dientes que en aguel momento se hallarfan casi reba-
tidos sobre la horizontal y serian fuertemente apretados
contra la superficie del cilindro liso 11, Estas fibras
no podrfan liberarse de las pdas a la salida del erizo y
serfan, consecuentemente, arrastradas en rotacién con el
mismo., E1 arrollamiento gue ello provocarfa determinaria
que quedara fuera de uso todo el conjunto del dispositivo
de estiraje.

El objeto de la invencién estriba en perfeccionar los
erizos de control de manera que dejen de presentar los ine
convenientgs que han quedado resefiados, propios de los eri-
zos de tipo cldsico.

A tal efecto, de acuerdo con la invencidén, al menos

la cara posterior activa de los dientes del erizo presenta

un perfil cdnecuvo, on formn de envolvente del cfrculo., De
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esta forma, las fibras son controladas recionalmente por
log dientes del erizo durante la totalidad de su trayec-—

to situado en el interior de la superficie cilfndrica teé-
rica que pasa por lag extremidades de los dientes, dado que
en toda la duricién de osu deslizamiento contra la cara pos-
terior activa do los dienles, desde la rain hasta la extre-
midad libre de lou micmos, se encuentran con elementos de
la superficie de loa dientes orientados en una direccién
perperndicular o la direccibn general de avance de las fi-
bras, tal como resulta de las propiedades del perfil en
envolvente de cfrculo. De esta forma, no existe ningin
riesgo de que las fibras tengan tendencia a escaparse
prematuramente de los dientes. Dicho de otra manera, los
dientes del eriuc unlen niempre de la mase de fibras en
direccidn perpendicular a la direccién general de la masa,
es deecir, en las mejoras condiciones de trabajo posibles

y 9in que en ningln momento existe el riesgo de que las
fibrag deslicen hacia la extremidad de los dientes y se deg=-
prendan inopinadamente de los mismos, antes de haber aban-
donado la zon2 cn que el erizo es suvceptlible de controlar-
lag, como ocurre en los sistemas actuales.

En una forma ventajosa de realizacidn, el erizo de
control se halla conztitufdo por una sucesién dde discos
anulares, arriostrados sobre un drbol, aplicados unos con=
tra otros, con interposicién de unas arandelas de separa-
¢idn, formando un conjunto solidario del expresado érbol.
Esta solucién permite realizar en excelentes condiciones
econfmicas un erizo a base de discos cuyos dientes se ob-
tienen.simplemente por recortado.

La invencidén podrd ser mejor comprendidea a través de
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la lectura de la descripcién que sigue y del examen de

los dibujos anexos, que muestran, a titulo de ejemplo no
limitativo, algunas formas de realizacidn de un dispositi-
vo de estiraje equipado con un erizo de control perfeccio-
nado, segin la invencidn.

En estos dibujos:

La figura 1 es un simple recordatorio de la técnica
cldsica, mostrando esquemd{ticamente, de perfil, la dispo=
sicidn de los érganos principales de un dispositivo de
estiraje equipado con un erizo de control.

La figurg 2 muestra, de perfil, el mismo dispositivo,
equipado con un erizo de control realizado de acuerdo con
la invencién,

la figura 3 es una seccidn realizada segin le ldnea
II1T-ITII de la figura 2,

Ta figura 4 es una viste andloga a la de la figura 3,
mostrando una variante de realizacién, y

La figura 5 representa otra forma de ejecucién de un
disco de erizo andlogo zl representado en la figura 2,

No hace falta insistir sobre la estructura del digpo-
sitivo de estiraje de fibras textiles equipado con un erizo
de tipo cldsico, que ha sido representado en la figura .1,
dado que ha sido ya expuestia coun anterioridad,

En la figura 2 sge ha representado una determinada
forma de realizacidn de un erizo de control segin la inven-
cidn. Este erizo se halla constitufdo a base de una serie
de discos dentados anulares 21 que presentan, por ejemplo,
formando saliente sobre una sola cara, un cubo 22 (véase

también la figura 3). Todos estos discos se hallan aplica=-

dos unos contra obrom, siondo presionados contra un collar
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23 golidario del 4rnol 13, por una tuerce 25 roscada sobre
una correspondiente zona fileteada de wenor didmetro 26 pre=
vigte en este drbol, Entre esta tuerca y el cubo 22 del dig-
co que ocupa posicién extrema, se halla interpuesta una aran-
delu 27.

£l didmetro de los cubos 22 es igual al didmetro "“d"
del nicleo 11 de la forma de realizacién representada en la
figura 1, siendo sensiblemente igual al didmetro del erizo
medido en la raiz o base de los dientes. Ia parte anular
de los discos situadoa alrededor del ndcleo 22 se halla re—
cortado formando los dientes 32, los cuales adoptan una con-
figuracién especial de manera que su cara posterior activa
presenta un perfil céncavo en forma de envolvente de circu-
1lo cuya circunferencia de base pasa nensiblemente por las
rafces de los dientes. De esta forma, en su trayectoria
en el erizo, cuando las fibras deslizan desde la raiz hasta
la extremidad o cima de los dientes, son retenidas por ele-
mentos de las caras posteriores orientados siempre en una
direccidn perpendicular a la direccidn general del velo- de
fibras, es decir, en las mejores condiciones de trabajo y
de salida,

En la figura 4 se ha representado una variante en la
que los dieutes 41 se hallan desprovistos de cubo y presen-
tan egpesor uniforme en toda su extensidn, pero se hallan
geparados unas de otras por una arandela interpuesta 42,
de dimensiones correspondientes a las del cubo 22 de la for-
ma de realizacién representada en la figura 3,

Por otra parte, en la figura 2 se han representado dien-

tes puntiagudos, es decir, que presentan la cara anterior

34 definida por unn puperficle convexa que corta & la cars
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posterior céncava 33 sensiblemente sobre la superficie
geométrica cilf{ndricn que pasa por las extremidades de
todos log dientes. En la figura 5 se ha representado o-
tra forma de realizacidn en la que la extremidad de ca-
da diente presenta unn faceta 51 que queda situada so-
bre la clrcunferencia exterior del erizo y que sirve pa-
ra enlazar la extremidad de la cara posterior 33 con la
extremidad de la cara anterior convexa 34.

Los digcos 21 (figura 2) se hallan solidarizados en
rotacién 21 4rbol 13, por ejemplo, por medio de una cha~
veta 36 encajada en parte en una ranura 37 del drbol 13y
en parte en una ranura o escotadura 38 prevista en cada
disco F (fipura 2).

Gl 1a ranura pura encaje de la chaveta estuviera po-
sicionada de la misma manera sobre todos los discos, en
relacibdn con los dientes 32, todos los dientes del erizo
seé hallarfan alineados sobre generatrices de la cara ex—
terior del mismo. in embargo, parece mas ventajoso que
los dientes de los diferentes discos se hallen desplazados
regularmente unos con respecto a los otros. A este efecto,
en la figura 2 se ha represenado una forma de ejecucién en
la que cada dimco 21 presenta, ademds de la ranura para la
chaveta 38, otra runura de chaveta 38' desplazada en rela-
cién al diente correspondiente de medio paso con respecto
al desplazamiento de la ranura 38 en relacién al diente
mas préximo. De esta forma, cuando se monta el erizo, si
se arriostran los discos sobre el 4rbol 13 encajando alter-
nativamente la runura de choaveta 38 y la ranura de chaveta

381 .sobre la chaveta 36 [ijada sobre el drbol, se determina

que cuda Jdinco quedo douplasnde angularmento con raespecto
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a sus adyecentes de medio paso de diente,

En otra forma de realizacidén, es posible desplazar
angularmente los diferentes discos tan sélo de una frac~
cidn del paso de los dientes, A este efecto, tal como se
ha representado en la Tipura 5, cada disco presenta varias
ranuras de chavein 38~38'-38", en ndmerc do tres, por ejem=
plo, situados sobre radios que definen, respectivamente,
con los dientes préximos, dngulos agudos que difieren entre
sf de fracciones variables del paso regular de los dientes
por ejemplo, de 1/3 y 2/3 de paso, respectivamente,

Los diferentes ensayos realizados han permitido ob=-
tener 1los rosultados mas satisfactorios con las caracteris~
ticas siguientes:

Didmetro del cubo 22 (figura 3) del erizo: comprendido
entre aproximadamente 0,5 y 0,9 del didmetro exterior "“D"
del erizo,

Longitud de los dientes comprendida entre aproximada-
mente 0,25 y 0,05 del didmetro exterior "D" del erizo.

Anchura de log dientes en la base comprendida ent;g
aproximadamente 0,5 ma, y 10 mm.

e comprende que lz invencién no queda en absoluto
limitada a las formas de realizacidén descritas y represen-
tadag, pudiendo introducirse en la misma modificaciones,
segln las aplicaciones previstas, sin salirse, por ello,
del marco de la invencidn.

Asi, por ejemplo, el erizo podria no hallarse consti-
tufdo por una asoci=cidn de discos, sind estar fabricado de
otra forma cualesquiera, bien por moldeo, fundicién ; mecani-
zacidn o matrizado, con la dnica condicién de que sus dien-

tes presentaran la configuracidn que ha quedado descrita,
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SE REIVIHDICA:~-

1 ~ Perfeccionamientos en los dispositivos de estiraje
de fibras textiles, comportando, entre un par de cilindros
alimentadores y un par de cilindros estiradores, al menos un
c¢ilindro de control de las fibras del tipo denominado erizo,
es decir, provisto de dientes inclinados hacia atrds en re-
lacidn con el sentido de rotacién de dicho erizo y con el
gentido de avance del velo o masa de fibras arrastrado por
los cilindros estiradores a una velocidad lineal superior
a la velocidad periférica del erizo, yue es impulsado a gi-
rar en sentido positivo, cuyo dispositivo de estiraje de
caracteriza porque al menog la cara posterior activa de los
dientes del erizo presentu un perfil céncavo en forma de en-
volvente del cfirculo.

2 -~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacién primera,
caracterizados porque el didmetro de la circunferencia de
base que sirve para la construccién de la envolvente del
circulo estd comprendida aproximadamente entre 0,5 y 0,9
veces el didmetro exterior del erizo.

3 - Perfeccionamientos, segin la reivindicacién prime~
ra, caracterizados porque la longitud de los dientes estd
comprendida entre aproximadamente 0,25 y 0,05 veces el did-
metro exterior del erizo.

4 -~ Perfeccionamientos, segin le reivindicacidn prine-
ra, caracterizados porque el c¢ilindro de control se halla
constitufdo por una serie de discos dentsdos anulares arrios-
trados sobre un £rbol unos a continuacidén de otros, con inter-
posiqidn de unas arandelas separadoras, formando un conjunto

golidario de dicho fArbol,
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5 - Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones pri-
mera y cuarta, caracterizados porque el didmetro de las aran-
delas intercaladas es igual al didmetro de 1la circunferencia
de base que sirve para la determinacién de la envolvente del
ci{rculo.

6 - Perfeccionamientos, segin la reivindicucién cuarta,
caracterizado porque cada arandela intercalada hace cuerpo
con un disco, del que constituye el cubo.

7 - Perfeccionamientos, segin la reivindicacién primera,
caracterizados porque la anchura de los dientes se halla com-
prendida entre aprozimadamente 0,5 y 3 mm,

8 - Perfecciorsmientos, segdn la reivindicacién primera,
caracterizado porque la extremidad de los dientes es puntia=—
guda.,

g-Perfeccionamientos, segln lz reivindicacién primers, ca=-
racterizadog porgue la extremidad de los dientes presenta una
faceta sobre la circurferencia externa del erizo.

10 -~ Perfeccionamientos, segdn la reivindicacién cuarts,
caracterizados porgue el espesor de las arandelas intercala~
das es del orden de 0,5 a 10 mm,

11 - Perfeccionamnientos, seglin la reivindicacién cuarta,
caracterizado poraue el arbol lleva una chaveta dnica, mien-
tras que cada disgo presenta dos ranuras de chaveta situadas
sobre dos radios que forman entre si un dngulo igual a 1802
dieminuf{do de medio paso de diente, siendo selectivamente en-
cajado sobre lz chavete una de estas ranuras de chaveta.

12 ~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacién cuarta,
caracterizadog porque el arbol lleva una chaveta ﬁﬁica, mien=-
tras que cada disco presenta variag ranuras de chaveta situae

das sobre radioz cue definen, respectivumente, con los dientes
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préximos, pequefios éngulos agudos que difieren entre si de
distintas fracciones del paso angular de los dientes, siendo
selectivamente encajzdas estas ranuras sobre la chaveta,

13 - Perfeccionamientos en los dispositivos de estiraje

de fibrag textiles,

Consta la preseunte Memoria Deg—
criptiva de doce hojas mecanografia-
das, escritas por una sola cara, nu-

meradas del 1 al 12 y con sus lineas
numeradas, & su vez, de cinco en cine-
co0, y de dibujos anexos,

Barcelona, 30 JU. 1975
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