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MENMORIA DESCRIPTIVA

Lg invencidn se refiere a wnos dispositivos de es
tiraje, de paralelizacién y de limpieza de las fibras texti
les, utilizados en la preparacién para la hilatura, en hilg
tura, o en otros tratamientos de fibras textiles. De wna ma
nera mis precisa, la invencién se refiere a los campos de

control de lag fibras en dichos dispositivog, = = = = = « =

En general, estos campos de control de las fibras
estdn provistos de un manguito inferior que sirve de sopor-
te 2 1la cinta de fibras laminada y de un canjunto superior
de centrol del material, que puede estar comstituldo, ©
bien por wn manguito, o bien por unos cilindros o rodillos
flotadores, 0 bien por cualesquiera otros mediocgs = = ~ -

Los menguitos wtilizados hagta ahora estdn, la
mayor parte formados por correas min fin de anchura igual a
lg del digpositivo de laminado, realigzadas de material flexi
ble y elédstico apropiado, y arrastradas a la velocidad del
material trabajado; Dichos manguitos presentan sin embargo

m cierto mimero de inconvenientef, = = = = = « = «w = = = «

En efecto, para que la correa sea arrastrafa co-

rrectamente, es necesarioc aplicarle una gran tensién, lo
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que e wa fuente de calentamisnto y, por owmpiguiate, do
detericro da la corres, de gran conoumo de enmrgln, ¥ do dg
formacidn 4o los cilindros 4o mrrastre ¥ d¢ retorno de apta
corres, 1o que oe nefaato para €l tuen funcicnanionic del
dispooitive do lominado. Adends, la fLatigs ¥y ol deoguste del
slagtéugro del cual ostd realizsds ln correa, DAL LOK causa
del precio de costs clevado y de remplasado cosbose de diw
ohag 0orread, de mal control d¢ lam filwgs y, por conuiguien
te, de irpeguiaridsdes ao el producto quo sale, ds patinaje
&0 a8 corress lo quo 8 grave tanto dosde 61 PuAtO s Vidw
ta textil como dende al punto 4o vista mecdnico, de doesplos
sazionto lateral do les corruss particularsents waamdc Go-
taa estén mxwaldan, 1o cuo llova A graves moleetiazs, & impow
ns la nevenidad de lo proponcia d¢ wma placa pare seevenor
la corrom, la cual placa oo wna piera cheross y solosts ¥
que provoca un depgasta ripido do 18 COrTOR. w = v = - e -

Il objstivo de la invencida ax ol de realizm un
glotes de canpo de control de lep fibras qua no presmie
1og incomveniontsn pracitalos de los amguidton olfigloods -

A epte efscto, segin la invenciln, ol sisleua de
campo eotd conotituido por la sucesifn de elementon de eou~
trol parslelon qlargndos de olastdémerc, qus se exticnden en
direcciones traneversales a 1n diveccidn del trayscto de
lss fAkvas @& controlar y que prepantan waa dara de trabajo
ymmmmmaﬁpwlommmnm
longitudingl de fijecidn introducidn sn wna bhendidure Iomgl
fudinal de wnn pleoge tolbular de moporte y terninsds por un



pequedio amillo do retencidn an Jdichs plsna tubadlay de aopor
ey estando proviaie 2l Gispusitivo de ootiraje de modios
dp guisdo d¢ arrastve y orientacids de dodas Ilzp picsas tu~
blares de soporte precitadas, de cualaudier tipo clisico

- ppropiade, proplas pave ssegursy ¢l desplasemiento de dichos
¢lepantos de cantrol de las Pibras contra el otro campe dsl
dioponitivo do o6tirajte » m m e w m c mw w w .- - - - -

iaf, ol conjunto de log slementos do aontrol del

. campe conpiderado congbtituye wne chenilla, unm parde de 1o
0. cual presenia wa muperficie wida quo soporis 6l materisl
loninado confra ¢l oiye onmpe. Egta cabructurs presenta nue

meyosas veatajese m e r v e mr e v o vcamnc v o s .-

En rasin do la cogscepeifa particular ds eote con=

pe d¢ control, las coryec® no Gou necesarias, 1o gus hace
15a el emjuito macho nis econdsdco ¥ eliming lop numeronos pro
tleons presogtadon Yor 1asS OOITUAS. = = @ = w = o o« = -~ -

Sisndo axrastrade o) conjunte de leo clemmntos de
control o una maners positiva, resulta qus %edon los Orges
. 1noB givan y funcionen lilwemunte y ein ninglin ecfusrpo, lo
20 que conduce & wna reduceiln menpible del comsumo do cnergis
can respocto sl que o5 neccsario o los eatirejes eo co-
roes. Ho g producen ya deformacianes de los pilindres de
srrastye ¥y do retorno, lo gquo canitribuys al Buen funcicnae
‘ miaste del igminade, ni patinaje de ias correas, lo que ag
a3 vantajone para s cxlided del producty que Dalg, = = = = =

Pado que los fenfmenos de fatiga y 4o desgasie de
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120 comw.entm ourinidos, no hay corrsae s cambiar, 1o
que ropreacnta o ccononln de nmno de otwa y de maderial;
olemds, ol control de las fibras estd mejorado, de muneras
quo ol producto que sale b do mojor colidad y wis wegulaw,

Ia supresidn de las corrans olimina, ol mieno
sienpo, log fendmenos de desiisamiento labteral da los cow
rroan aroadas, 1o g ovita lag molestias quo reswlian habi
tunlnente e 05t LENSHAG. = = w = « = - = - o o o

Dado que los elgmentos ds trabejo satdn soportas
dos por waan piesan tubulares ripidng, no hay necesidad do
placa, 1o que conduce o wia yofucoidn 4sl presic do coate
del corjunto y permite una buona sccesibilidel a los elomen
ton de ooniTol Ac 183 fIHras, w v e w m @ ww ww - - .-

Bn un modo de reativpeids particulay de 1o invenw
oidn, cala slemento po extimde, on la direccidn do ouo deg
plasamisnton, solamentte en la sona de woa wola plers tubue
lar de goporte y comprende solamente wis sola rorvadura dp
fijecifn introducids en la hendidurs longitudinal do dicha
plega tudnlar de sopords, nmisntras que, en otros nodos de
realizacifn, caln elcmento de trabaje pe oxtionde, on Iz 4%
recelile de sus desplazamienton, e wan zong que corresponie
al espacio ocupndo por vavias piegas tululares pucesivas y
estd provieto, an cada mwo de gus dog extremss, considexaw
dog m 1la diveceidn d¢ gotos desplosamieontos, ds wna nervge
dura de Fljacidn iatroducita on la Benfidurs longitadingl de
wn plora tubular de soporte gorvespondimmte. Ba el livdite,
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los olementon de trabajo pusden cucsderse los mwmos a contie
sueeitn do loz ofres formmde wn mongnito m ung sols pisga
oon woa solucida do continuidod ouyos dos extrums adyscenw
son entdn previotos, cada uno, de Wna kervadurs do i jaoidn
indroducids e 1o hemidura longitudinal de una pieca tubtie
isr d¢ soporis correspondiontig, m e e v c v e w v - - o -

In invencidn se corpranderd mojor con la lecturs
de iz desoripeidn que sigue ¥ con el oxamen de lop plancs
amexos ue mestran, & titule de ejemplo no Limitabivo, ale
amos modos de reolizaciln de olemenios de control do lap
Libran osgfs o inveneiln, cn W dlspozitivo de estirajes

%55‘5@3&%:‘ B P R A g A SRS e

Fig. 1 represcnta, o peceidn longituldinal, el
dinpositive dn esiiraje equipaio oon wa primer modc de reoe
lizacifn de aleuonios de coaabrol 4ol cmpo inferior sepln

18 INTONOLEL. = ™ o o w " o0 - Y o e

Figne 2 a 7 mestran, & mayer gsoals y en sseoiln
trangveraatl, diforentes Soxaan &e seccldn do los elemanbon
da contrel Qel campo inferlor Gel digpomitivo de eptiraje 4o

In £ige In »r e mwmesnwwomwdrrmonenw -

Fige 8 represonta un fraguente de otro modo de
realisacifn del compo infericr de estiraje de la figs 1 ¥

Fig. 9 roproponta otrg vaviants en 1s cual ol
sajuase de loa ¢lomgntos d¢ conteel formz m memguido hone
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Bl dispositivo de optirnje representado em 1n
£ig. 1 comprends esocinlmente wn par de cilindros de alie
mentacifn 1, 2, W campo superior y us campo inferior ds
contrel de las fitoean desiguados en su conjuntoe, respeotivg
mente, por 3 ¥y 4, ¥ w cilindro superior de estiraje 5 que
coopera con dos cilindros infericres G, T segdn wna diopo-
sicida oldaleay “m w cr w kv m N r R .-~

Iin el gjeuplo repyvesentado, el campe superior 3

49 e¢atiraje de laa fibras es del tipo descrito en la paten-
te francesa n? 71,23620 presentais por ol solicitante &) 29
Junto 1971, ¥ counstituido por elomentos flexidbles de traba-
Jo 11 fijados sobre wmoa elementos tubulares 12 soportados,
por sus 409 extremos, por Wwnasw cadenas 13 representalas oe-
quondticamente &n el plano por wna ifnea de tragos mixtos y
que pasan Bobre las ruedan 144 15, 16 wa de lax cuales,
por ejesplo la rueda 14, #st4 soportada por wm &rbol 17
arrastrado en rotacifn en ol sentido de ln flechx £ que oo
rregponds al sontidc de avance de Ia macha de fibras a tra-
bejar 9 indicado por la flocha fle w w =« w = o~ = - - -

El campo inferior § de control de las £fidras es
do una estructure pevticular gue constituys ol objeto de
la premente invencifn. Botd omstitulde por wia eucesidn de
elenentos de control paralelos y alargadon, de slastdmero,
21y moportados cada wno por unn pless tubmiar 22, doportads
a M2 vos, por sus dog exiremos, respectivapenta, por dos oy
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denas, designadas por 23 y representadas esquemiticamente
por una linea de trazos mixtos, que pasan sobre umas ruedas
24, 25, 26, Las piegas de soporte tubular 22 pasan cerca
del campo superior de control de las fibras 3, sobre uma
gufa fija 28 de manera que los elementos de trabajo 21, del
campo inferior, apoyan la mecha de fibras a controlar 9
contra los elementos flexibles 11 de control de las fibras
del campo superior 3. Para una buena cooperaciln de los elg
mentos de control del campo superior y del campo inferior,
los drboles 17 y 27 que soportan las ruedas 14 y 24, de
arrastre de las cadenas de dichos elementos, respectivamen-
te, estdn convenientemente sincronizados y, a este efecto,

por ejemplo unidos a un 4rbol comin de arrastre. — - - - -

En la fig. 2 se ha representado, a gran escala,
wn modo de realizacién del elemento 21 de control de las fi
bras del campo inferior 4. Este elemento estd comstituido
por una barra de elastémero 31 que presenta wma cara de tra
bajo 32 y waa cara opuesta 33 provista de wna nervadura lon
gitudinal 34 de fijacidn, que estd introducids en una hendi
dura longitudinal correspondiente 35 de la pieza tLubular de
soporte 22, y que estd terminada por una varilla 36 de re-
tencidn del elementoc de control 22 sobre dicha pieza tubu-
lar. La anchura 1 de la barra 32 es sensiblemente igual a
la distancia entre ejes 4, (fig. 1) entre dos piezas tubula
res de soporte sucesivas, de tal manera que el conjunto de
las caras de trabajo 32 de los elementos 21 forme, en la 2zo
na de control de las fibras por encima de la gufa fija 28,

una superficie sensiblemente continua, = = = = = = = = =« -



3

10,

15

20.

25.

En el ejemplo, la superficie de trabajo 32 de los
elementos 21 es ligeramente convexa en el sentido transver-
sal de la barra 31 y la varilla de retencién 36 presenta
una seccidén maciza con unas nervaduras 38 cuyas aristas se
apoyan contra la superficie cilindrica interior del soporte

Wbula.‘l:‘ZZ.---—---—---— ———————— - e we -

Los soportes tubulares 22 estdn fijados, por sus
dos extremos, sobre las cadenas de soporte y de arrastre
23, por ejemplo de la misma manera que los soportes tubula~
res 12 de los elementos flexibles de trabajo 11 del campo
superior 3 de control de las fibras, As{, los elementos 21
de control de las fibras del campo inferior estén perfecta~
mente soportados y siempre orientados hacia el exterior del
conjunto del manguito asi constituido; se asegura asi que
se apoyen convenientemente contra los elementos flexibles

de trabajo 11 del campo superior. — = = = = = = «w = = = « ~

Unas variantes de forma de la varilla de retencién
de los elementos 21 del campo de control inferior 4 de las
fibras, estén representados, en la fig, 3, con una seccién
en forma de corona circular 36As en la fig. 4, con una sec—
cién 368 en forma de "C", en la fig., 5 con la seceién 36C
en forma de doble "C", en la fig., 6 con una seccibn 36D en
forma de hongo; y finalmente en la fig. 7, con una secciln
en forma de hongo 36E coronada por una prolongacién 36F cu-
yo extremo se apoya contrs el fondo del hueco del elemento

deBOpor‘beWb‘lﬂar22. ----- - eem wh o ow ode e W e e s W e
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En lugar de ser convexa en el sentido transversal,
como se ha representado en la fig, 2, la cara de trabajo 32
de los elementos de control 21 podria ser de cualquier otra
configuracién apropiada y, por ejemplo, plana, céncava, O
incluso presentando asperezas, dientes, ondulaciones, o unas

depresiones, = = = = = = =~ = « = e - - - ————- -

Para montar los elementos de control 21 en sus so
portes tubulares 22, es suficiente introducirlos longitudi~

nalmente por uno de los extremos de dichos soportese — - -

En el modo de realizacidn repr.gsentado en la fig.
1, cada elemento de control 21 estd soportado por un sopor—
te tubular 22 y se exiiende, en direccidén de su desplaza-
miento, solamente por la zona de dicho soporte, mientras
que, en la figura 8, se ha representado otro modo de reali-
zacidén en el cual cada elemento de control 21A se extiende,
en la direccién de sus desplazamientos, en una zona mayor
que corresponde, por ejemplo, a una zona que cubre seis
elementos tubulares de soporte 22 y estd provisto solamente
en cada wmo de sus dos extremog, considerados en la direc-
cién de sus desplazamientos, de una nervadura 34 introduci-
da en el soporte tubular correspondiente. Ias 'partes inter-
medias del elemento de control 21A descansan por tanto li-

bremente sobre los soportes tubulares intermediog, = « - -

En la fig. 9, se ha representado otra variante en
la cual no hay, en efecto, més que un solo eleménto fie con=

trol 21B, que forma un manguito flexible ¥mico con uma solu
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cidén de continuidad del que los dos extremos solamente 21C,
21D presentan una nervadurs de fijacién introducida en los

tubos de soporte correspondientes 226, 22D, Algunas nervadu
ras de fijacién intermedias pueden =in embargo preverse, de
trecho en trecho, sobre la superficie interna del manguito,
¥ ser introducidas en wnos tubos soportes correspondientes,

como se ha indicado en 344, = = = = = = = = w - - o - - -~

Desde luego, la invencidn no estd limiteda & los
modos de realizacilén descritos y representados, sino que se
pueden aportar a la misma modificaciones, segin las aplica—-

ciones previstas, sin salir por ello de su marco. — = = = =

N __ 0 T A

Se declarsn de novedad y propiedad para Espafia,

sus territorios y plazas de soberanfa, las siguientess -~ -

REIVINDICACIONES

1,~ Perfeccionamientos en los sistemas de campo
mévil de control de fibras textiles en un dispositivo de eg
tiraje de dos campos, estando constituido dicho campo mévil
por ung sucesién de elementos de conirol paralelos y alarga
dos, de elastémero, que se extienden en direcciones trans—
versales a la direccibn del trayecto de las fibras a contro
lar y que presentan una cara de trabajo y wma paﬂ:e cpuestsa
introducida en una hendidura longitudinal correspondi"ente

de una pieza tubular de soporte, estando provisto dicho dig
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posgitivo de estiraje de medios de guiado, de arrasire y de
orientacién de todas las piezas tubulares de soporte preci~
tadas de cualquier tipo cldsico apropiado, propios para ase
gurar el desplazamiento de dichos elementos de control de
las fibras contra el otro campo del dispogitivo de estira=-
Jjey en la direccién precitada del trayecto de las fibras a
controlar, caracterizados porgue la parte de los elementos
de control precitados que esti opuesta a la cara de trabajo
de dichos elementos est4 provista de por lo menos una nervg
dura longitudinal de fijacifn introducida en la hendidura
longitudinal de la pieza tubular de soporte correspondiente
y terminada por una varilla de retencidn en dicha pieza tu~

bular de S0porte. = = = = o = - C - C mc CcC - .-~

2,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque cada elemento de control se exbtiende,
en la direccién de sus desplazamientos, s6lo en la zona de
una sola pieza tubular de soporte y comprende sélo una sola
nervadurg de fijacién introducida en la hendidura longitudi

nal de dicha piega tubular de soporfes — « = = @ = = w «w o

3+~ Perfeccionamientos segtin la reivindicacién 1,
caracterizados porque cada elemento de control se extiendé,
en la direccién de sus desplagamientos, por una zona correg
pondiente al espacio ocupado por dos piezas tubulares de so
porte sucesivas, por lo menos, y estd provisto, en cada wmo
de sus dos extremos, considerados en la direccidén de sus
desplazamientos, de unag nervadura de fijacién introducida

en la hendidura longitudinal de una pieza tubular de sopor=
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4.~ Perfeccionamientos segin la reiwindieacién 3,
caracterizados porque cada elemento de control se extiende,
en la direccidn de sus desplazamientos, por una zona correg
pondiente al espacio ocupado por més de dos piezas tubula-
res de soporte sucesivas, y su parte comprendida entre sus
dos nervaduras de fijacién se apoya directamente de plano

contra las piezas tubulares de soporie intermediag, - ~ - ~

5,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque la seccidén de la varilla de retencidn
que determina cada nervadura de fijacién de los elementos

de control eS8 Maciza, = = = = = = = w - - - - -------

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5,
caracterizados porque la varilla de retencién presenta, en
su guperficie exterior, por lo menos una acanalsdurs longi~

Pudingl, = = = =~ = = =~ = mm e - .- .- -————

T.= Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5,
caracterizados porque la nervadura de retencién y la vari-

1la de fijacién formen un conjunto cuya seccién tiene forma

8,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque la varilla de retencién que termins
cada nervadurg de fijacibén de los elementos de control es

tubular, - — = = - - I g e .-
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9,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque los elementos c}e control se suceden
los wnos a continuacién de los otros formando wn manguito
en una sola pJf.eza con una solucién de continuidad cuyos dos
extremos adyacentes estén provistos, cada wmo, de una nervag
dura de fijé.cicin introducida en la hendidura longitudinal. ’

de una pieza tubular de goporte correspondiente, — — — — —

10.= Perfecciomamientos segin la reivindicacidn
9, caracterizados porque el manguito est4 provisto de nerva
duras de fijacién intermedias introducidas en las hendidu-

ras de piezas tubulares de soporte correspondientes, - ~ -

11,~- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE CAMPO
MOVIL DE CONTROL DE FIBRAS TEXTILES EN UN DISPOSITIVO DE ES
TIRAJE DE DOS CAMPOS", = = = = = = = = = = = = = = = = = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de catorce hojas, foliadas y me
canografiadas por una sola de sus caras, y de dos léminas

de dibujos que la ilustran.

MADRID, - 7 Jii 1975
P A M CURELL sulolL

St
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